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All earlier editions are voided with this version.

The manufacturer may change the information in this document
without prior notice.

The installation recommendations in this document are based on
the most favourable conditions.

Dear Customer,
We are delighted that you have chosen a quality product from our
company.

1 About these instructions

These instructions are divided into an illustrated section and a text
section. The illustrated section can be found after the text section.

These instructions are original operating instructions as outlined
in EC Directive 2006/42/EC. Read through all of the instructions
carefully. These instructions contain important information on the
product. Please pay attention to the safety instructions and
warnings and follow them.

Keep these instructions in a safe place for later reference. The
document must be available to the product user at all times.

The manufacturer is not liable for any damage resulting from
incorrect use of the industrial door. This also applies to damages
caused by failure to observe the operating instructions and other
information.

Competent operation and proper maintenance influence the
performance and availability of your industrial door. Operating
errors and inadequate maintenance will lead to failures. Only
professional operation and careful maintenance will ensure
operational safety over the long-term.

Should you have any questions after having read these
instructions, please feel free to contact our customer service.

1.1 Further applicable documents
Depending on the ordered accessories, further instructions, such
as for the door control, are included in the scope of delivery. Read
these instructions carefully and thoroughly as well. Please also pay
attention to the safety instructions and warnings and follow them.

1.2 Warning labels used

The general warning symbol indicates a danger that can
lead to injury or death. In the text, the general warning symbol
will be used in connection with the described caution levels. In
the illustrated section, additional instructions refer back to the
explanation in the text section.

A DANG

Indicates a danger that immediately leads to death or serious
injuries.

A WARNING

Indicates a danger that can lead to death or serious injuries.

/\ CAUTION
Indicates a danger that can lead to minor or moderate injuries.

ATTENTION

Indicates a danger that can lead to damage or destruction of
the product.

HORMANN

1.3 Symbols used

Warning of dangerous electrical voltage

See separate fitting instructions for the control or
for the additional electrical control elements

Hot surface

Danger from electrostatic discharge

1.4 Abbreviations used

EN European standard

FFL Finished floor level (FFL)
UPS Uninterruptible power supply
r Read only

w Read and write

1.5 Colour codes for cables, individual
conductors and components

The colour abbreviations for conductor identification, cable
identification and components comply with the international colour
code in accordance with IEC 757:

BK Black PK Pink

BN Brown RD Red

BU Blue SR Silver

GD Gold TQ Turquoise

GN Green vT Violett

GN/YE Green / Yellow WH White

GY Grey YE Yellow

OG Orange LIBN | Light brown
2 /A Safety instructions

Controls of industrial doors are operationally safe if used in the
correct and intended way. Nevertheless, when used incorrectly or
for purposes other than those intended, industrial doors can be
dangerous. Follow all safety instructions in the individual sections.

2.1 General description and intended use

The described device is an electronic control for motor-driven
doors that are industrially or commercially used according to

EN 13241. The control is designed for the operation of an
asynchronous motor up to 1.2 kW power with a 230 V power
supply. The complete integration of a frequency converter power
stage allows you to operate the door in a way that is gentle on the
mechanics, with a variable opening speed and closing speed.

024446 / BK FU Z RE/04.2025



ENGLISH

The control unit controls the motor that drives the door. Depending

on the application, this control unit can also perform the following

tasks:

. Positioning of the door on and between the end-of-travel
positions (OPEN, CLOSE and intermediate positions)

. Moving the operator at different speeds (integrated frequency
converter)

. Evaluation of safety sensors on the door, e.g. closing edge
monitoring, lintel trap guard etc.

. Evaluation of additional safety elements on the door, e.g.
photocells, light grilles etc.

. Evaluation of command units on the door, e.g. pull switch,
radio, induction loops etc.

. Evaluation of emergency stop command units

. Supply of sensors and command units with electronically
fused 24 V low safety voltage

. Supply of third party equipment with 230 V

. Actuation of application-specific outputs, e.g. relay for door
position signals

. Generation and output of diagnosis messages

. Setting of application-specific parameters at different access
levels for various user groups

. Actuation of input extension modules and output extension
modules

. Evaluation of interface signals for remote control of the door

Intended use includes following the information in these
instructions and complying with the inspection and maintenance
conditions.

Any other use beyond that is considered non-intended. The
manufacturer / supplier is not liable for any damage resulting from
this. The risk is borne solely by the user.

Information on connecting and setting optional peripherals
approved by Hérmann can be found in the manuals for the
peripheral devices concerned.

Disposal
@ You must not dispose of electrical and
electronic devices or batteries in your
% household rubbish. Return them to the
responsible recycling facilities.
|

The packaging consists largely of recyclable materials.

2.2 Qualification of personnel

Only qualified and instructed personnel may fit, operate and
maintain the industrial door.

All members of personnel commissioned to work on the industrial
door must have read these instructions, especially section 2, before
beginning work.

Specify clear assignments regarding safety, operation, maintenance
and repairs.

2.3 Standards and regulations

As the operator or owner of the door system, you are responsible
for ensuring that the following regulations are observed and
complied with (without any claim to completeness).

024446 / BK FU Z RE/04.2025

European standards

EN 12445 Industrial, commercial and garage doors

and gates - Safety in use of power operated

doors - Test methods

Industrial, commercial and garage doors

and gates — Mechanical

aspects — Requirements and test methods

Industrial, commercial and garage doors

and gates - Safety devices for power

operated doors and gates — Requirements

and test methods

Safety of machinery — Safety-related parts

of control systems

EN 60335-1:2012/ Household and similar electrical

A11:2014 + A13/2017 appliances — Safety — Part 1: General
requirements, type: stationary motor
devices, protection class 1

EN 60335 2 103:2015 Safety of household and similar electrical

appliances — Part 2-103: Particular

requirements for drives for gates, doors and

windows

EMC generic standard: Interference

immunity, residential environments

EMC generic standard: Interference

immunity, industrial environments

EMC generic standard: Interference

emission, residential environments

EMC generic standard: Interference

emission, industrial environments

Functional safety of electrical / electronic /

programmable electronic safety-related

systems

EN62061:2005 Safety of machinery — Functional safety of

+ Cor.:2010 safety-related electrical, electronic and

+A1:2013 + A2:2015 programmable electronic control systems

(IEC 62061:2005)

Safety Integrity Level (SIL): 1

Section 5.2 Safety in use of power operated

doors — Requirements

Section 5.2 Drive systems and power

supply

EN 12604

EN 12978

EN 13849-1.2015

EN 61000-6-1:2007

EN 61000-6-2:2005/
AC:2005

EN 61000-6-3:2007/
A1:2011/AC:2012
EN 61000-6-4:2007/
A1:2011

EN 61508

EN 12453:2017

EN 50110 Operation of electrical installations, Part 1;
General requirements
EN 60204 Safety of machinery - Electrical equipment

of machines

VDE regulations

VDE 0100 Low-voltage electrical installations
VDE 0113 Electrical equipment of machines
VDE 0700 Safety of household and similar electrical

appliances

Accident prevention regulations

DGUV V3 Electrical installations and equipment
ASR A1.7 Technical rules for workplaces
Type test

Confirmed by TUV certificate and manufacturer's CE.

The standard version available at the time of the type test applies.

24 General safety instructions

. In addition, also observe the generally applicable statutory
regulations and other binding regulations for accident
prevention and environmental protection. Observe the
country-specific regulations and the recognised technical
rules for safe and competent working. Before beginning work,
instruct personnel in accordance with these rules and
regulations.

. Always keep these instructions at hand where the industrial
door is being used.

. You need the supplier’s approval for safety-relevant
modifications and attachments or conversions to the industrial
door.

. Do not change the software of programmable control
systems.

. Identify the location and operation of fire extinguishers by
using the corresponding information signs. Observe the legal
regulations for fire detection and fire fighting.

. Only perform cleaning and maintenance work as well as
inspections at a standstill.

. Electrical connections may only be made by a qualified
electrician.

] Before all electrical work, the system must be
de-energised. Safeguard the system against being
switched on again without authorisation. If available,
disable the emergency opening lever.

2.5 Safety instructions for operation

. Make sure that no persons or objects are in the door’s area of
travel before actuation.

. Do not reach into the guide or inlet during door operation.

. Only move the industrial door when it is safe and functional.
All protective devices and safety equipment, such as
removable protective devices and emergency-off devices,
must be available and functional.

. Do not change the safety equipment. Do not deactivate the
safety equipment.

2.6 Safety instructions for maintenance
and troubleshooting

. Perform the specified inspections and maintenance. Comply
with the maintenance intervals. Observe the information on
the replacement of parts / partial equipment.

. Only arrange for maintenance and troubleshooting to be
carried out by qualified personnel.

. Only use spare parts that comply with the technical
requirements specified by the manufacturer. This is always
guaranteed when original spare parts are used.

3 Fitting the control
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ATTENTION

Touching the electronic parts, especially parts of the processor circuit, is prohibited. Electrostatic discharge can damage or destroy

electronic components.

Before opening the housing cover, make sure that there are no drilling chips or similar objects on the cover. These objects can fall

inside the housing.
Fit the control without mechanical strain.

To ensure protection category IP 54 of the housing, close off unused cable ducts by appropriate means. Do not subject the cable

ducts to mechanical loads, especially pull loads.

You may only operate the control without a CEE plug if you can disconnect the power supply all-pole from the control by a

corresponding switch. The mains plug or alternately used switch must be easily accessible.

To prevent danger, the manufacturer or a similarly qualified person must replace a damaged connecting lead of this device (in line

with connection type Y acc. to EN 60335-1).

Make sure that the operator can see the door area in press-and-hold operation. In this operating mode, there is a risk that safety
equipment such as the photocells / light grilles may not be effective. If the door area cannot be seen for structural reasons, only

instructed persons may use this operating mode. Otherwise you must deactivate this function.

A\ WARNING

Only open the control with all poles of the power supply switched off. Switching on or operating the control while open is not

permissible.
Switch off all power supply circuits before accessing the connecting terminals.

Prior to fitting, check the control for transport damage or other damage. Damage to the interior of the control can lead to

considerable follow-up damage to the control. The health of the user can also suffer.

Fitting the BK FU Z

Electrical connection

ATTENTION

Before switching on the control for the first time and after all wiring is complete, check that all motor
connections are tightened on both the control side and the motor side. Check that the motor is correctly
wired as a delta connection. Loose motor connections damage the inverter.

In case of a short circuited or extremely overloaded 24 V control voltage, the switching power supply unit
does not start even though the DC bus capacitors are charged. The displays remain unlit. The power supply
unit will not start until the short circuit or the extreme overload has been eliminated.

The EMC directives prescribe the use of shielded separate motor cables. You must connect the shield on
both sides (motor side and control side). The cable must not have any other connections. The maximum
cable length is 20 m.

Switching on or operating a bedewed control is not permissible. This can destroy the control.

Before connecting the mains voltage for the first time, make sure that the evaluation cards (plug-in modules)
are inserted in the correct position. Misaligned or twisted insertion of the cards can damage the control unit.
This also happens when non-approved third-party products are installed.

Do not operate the control with a damaged keypad or defective vision field. Replace damaged keypads and
vision fields. To prevent damage to the keypad, the use of pointed objects is prohibited. The keypad is
designed for finger operation only.

L1| L2| L,3|
U1‘ V11W1l

*-——0
w2 U2 v2

wye configuration

L2| L3

L1
Uie vie wi
w2 U2 v2

delta configuration

Ct ion cross-sections of the circuit board terminals:
Single stranded.rigid | St S aeeve | e
Plug-in motor terminals 2,5 2,5 0,5
Mains voltage and PE 2,5 1,5 0,5
Screw terminals (5 mm grid) 2,5 1,5 0,5
Plug-in terminals (5 mm grid) 1,5 1,0 0,4
Plug-in terminals (3.5 mm grid) 1,5 1,0 0,25

Fitting position of the lid

HORMANN
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A\ WARNING

»  After the control is switched off, dangerous voltage remains in place for up to 5 minutes.

»  If the switching power supply unit is faulty, the discharge time of the DC bus capacitors can be considerably
longer. Discharge times of up to 10 minutes can occur in this case.

> After the installation is complete, check whether the system is set correctly. Check whether the safety system
functions properly.

»  Only operate the control with a connected earth conductor. If the earth conductor is not connected, dangerously
high voltage occurs on metal control housings due to discharge capacities. Connect the earth conductor in line
with EN 50178 section 5.2.11.1 for increased discharge currents < 7 mA.

>  Parts of the processor circuit are galvanically directly connected to the mains supply. Take this into account for
possible control measurements. Do not use measuring devices with PE reference of the measuring circuit.

»  If you operate volt-free contacts of the relay outputs or other terminal points with a dangerous voltage (external
power), the voltage may remain in place after the control is switched off or the mains plug is pulled. Attach a
corresponding warning label so that it is clearly visible on the control housing.

“WARNING: All power supply circuits must be switched off before accessing the connecting terminals.”
> \Voltage may still be present at the motor terminals even when at a standstill or after the emergency-off has been

5.1.4 Annual inspection of door systems and controls

The leakage current measurement according to EN 60335-1 is carried out using the substitute leakage current method. The measurement is
carried out without sensors, encoders or the motor connected. You cannot move the door during the measurement. Only the operator
control is measured, not the entire system.

el ™ [

- H
~n
v
-—H

actuated. hd hd
A =Testing device S = Probe (not in operation) B = Specimen
5 Residual-current device Fl The recurring insulation resistance measurement according to DGUV V3 is carried out with max. 500 V test voltage and thus does not
destroy any elements of the operator control. Component tolerances can trip the surge protector in the device during the insulation test. As
5.1 Mode of operation a result, the measured value of the insulation resistance may be too low. This would lead to a failed test.

Residual-current devices are for personal protection. Touching a live electrical conductor causes a fault current to flow through the body to
earth. The residual-current device will then trip at a current strength of 30 mA, for example.

Leakage current occurs in electrical installations even in normal cases without faults, which cause the residual-current device to trip
unnecessarily.

5.1.1 Residual currents on frequency converters

Frequency converter controls produce leakage currents by design, e.g. through capacities of the interference suppression filters wired to
earth. (Shielded) motor cables also generate leakage currents:

. The longer the motor cable, the higher the leakage current

The level of leakage currents varies with apparently identical door systems, depending on:

. Mains structure

. Clock frequency of the inverter terminal stage

. Door travel frequency

. Length of the (shielded) motor cable

According to measurements taken by the manufacturer in accordance with EN 60335-2-103, Section 13, the leakage current at rest is less

than 7 mA. Use type B+ residual-current devices for operation with frequency converters. These residual-current devices detect DC
currents and also currents of 2 kHz and higher.

5.1.2 Use of residual-current devices

The assignment of residual-current devices (RCDs) to the circuits in accordance with DIN 18015 prevents all circuits failing when a RCD is
switched off. One residual-current device per sub-distribution is not sufficient. Always distribute the circuits sensibly over several circuit
breakers.

For example, the standard recommends the use of short-time delayed RCDs (inrush peak currents) for frequency converter operation. The
RCDs switch off with a time delay in certain operating situations but within the range of the time required for personal protection.

A residual-current device is not required for permanently connected devices without a socket. In the case of a directly connected operator

control, typically use a 300 mA type for fire protection. Protection against contact must also be ensured in this case, e.g. by direct earthing
of the door frames.

5.1.3 Technical measures for control operation on Fl circuit breakers

To prevent residual-current devices from tripping when operating frequency converters, take at least the following measures:
. 1 residual current device with a separate connecting lead for each operator control

. Motor cables as short as possible

. Adjust the clock frequency of the frequency converter if necessary

024446 / BK FU Z RE/04.2025

In accordance with VDEO100-600 Section 6.4.3.3, you must disconnect equipment with surge protectors that could influence the
measurement or damage the equipment during the measurement. If you cannot disconnect the equipment, you may reduce the test voltage
to 250 V. The insulation resistance must be at least 1 MQ.

All BK FU Z controls from Hérmann are equipped with surge protectors of this type. In addition, all controls are tested at the manufacturer’s
factory. You may therefore test these devices with a test voltage of 250 V and even disconnect them. If a main switch is fitted, turn it off.
You can still perform the insulation measurement. The earth connections, of the housing for example, continue to be tested. If the test of the
control with 250 V and main switch turned on is successful, no further measurements are required. If you perform the test with the main
switch turned off, you must test the motor separately again afterwards.

ATTENTION

»  To avoid irreparable damage to the device, disconnect the motor from the device during this test.

L

A

I
u u

A = Testing device S = Probe B = Specimen U = Overvoltage protection
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5.2 Connection of the supply voltage without main switch 5.3 Motor connection / outputs
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_____ L
_— 1 v | Tmmmmmmmmmemes PE
w R X14 | Output relay - Function as ordered - Standard: | B Connection cable with brake and limit
Door in upper end-of-travel position switch connection . )
CEE plug / 3-pole Fuse X15 | Brake relay C Ferrite sleeve Connection example: Brake
230V /16 A blue 16 A/ slow-acting A | Motor cable shielding D | Brake rectifier

To ensure fault-free operation of the BK FU Z operator control, use the supplied motor cable. You may only lead the wires of the
motor connection through this cable. You must connect the shield of the motor cable on both sides. After shortening the cables,
you must reconnect the cable shields. Double-insulate the joints.

The mains plug must be visible and accessible from the control.
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5.4

Input overview

I
lelelelole)
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I
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|

86- ++24V
85- Input7
84- GND

83- ++24V
82- Input6
81- GND

76- ++24V
75- Input5
74- GND

73- ++24V
72- Input 4
71- GND

66— Output 15
65- Input 10
64- Input9
63- GND

62- ++24V
61— Input8
54— Input3
53- Input2
52— Input 1
51- ++24V
45- ++12V
44- GND

43- Safety circuit
42 - Emergency stop 1
41- Emergency stop 1
36* - GND

35* — Channel B
34* - Channel A
33 - ++12V

32* - Emergency stop 2

<

Emergency stop 2

Intermediate stop

1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
| Light grille
|

|

|

|

| ++24 v/ max. 100 mA
| Impulse OPEN radar

| Reserve

|

I Opening device
Impulse operation

| Impulse Close

| Impulse Open

Door monitoring switch

Physical and environmental security

R

For input functions, see wiring diagram

ATTENTION

>

Automatic CLOSE door travel is not possible without connected and functioning personal protection.

024446 / BK FU Z RE/04.2025

5.5 Connecting the limit switch

The BK FU Z operator control works together with the multi-turn position sensor.

2 570 1235 Pin 1: VCC (+ +12 ... 24V DC)
1 _ 104,35 Pin 2: RS 485 B
= 252 Pin 3: GND
2
Pin 4: RS 485 A
A O —
O

oS

L) —=~— ok

M/ﬂm(

/:(74

L

/A WARNING

Follow all instructions for the products used.
Incorrect initial start-up can cause an electric shock and serious injuries.
»  Improper use can damage or destroy the absolute encoder and the operator control.

. Before connecting, you must switch off all supply circuits of the associated control.
. Danger of fire, explosion and burns! You must not burn the absolute encoder or heat it above 85°C / 185°F.

You will find a description of the connection to the operator control in the wiring diagram for the door system in question. The fitting of the
position encoder on the door can be found in the fitting instructions for the door system.

NOTICE

The maximum permissible fitting tolerance between the centre of the shaft and the centre of the sensor is + /= 1 mm. The distance
between the magnet and the position encoder housing must not exceed 3.5 mm.

6 General operating instructions for parameterisation

Activating the parameterisation mode
@ Press the stop membrane push button. Keep | Pending messages are displayed

the stop membrane push button pressed.

Additionally press the OPEN door button. after approx. 2 seconds in parameterisation
2. @ Keep the OPEN door button pressed. mode

Parameter selection with parameterisation mode open

Select the desired parameter. You can display or change the parameter
value (see below). The display varies with the

@ ATTENTION: selection.

Not all parameters can be viewed or changed
directly. This depends on the password and
the set positioning type.

HORMANN 7
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Parameter processing with a selected parameter 7.2 Hold-open phases
1. Control in parameterisation mode Display of the desired parameter name '-' '-' '—' P. Function Description, notes
'-.'-l l-l Il =] 0...9999 s Hold-open phase 1 The door remains open in the end-of-travel position for the set time. An
g OPEN automatic CLOSE door travel then takes place.
2. Opening of the parameter Display of the current parameter value '- w
@ _’ =T 0..9999s Hold-open phase 2
N A B ] intermediate stop,
3. Press the OPEN door button to increase the | When you change the currently valid '- ) w ventilation position
parameter value. parameter value, the decimal points flash. Y-
'-’(.) ] 0..200s Minimum hold-open Deviating from hold-open phase 1 or 2, the door remains open for at least
U ] 5 phase the set time. An automatic CLOSE door travel then takes place.
or Press the CLOSE door button to decrease )
the parameter value. ,-' w
’((o) 0..20s Pre-warning time before | The time indicated in this parameter delays the CLOSE door travel after the
- - the CLOSE door travel | input of a CLOSE door command or after the hold-open phase (forced
4. Save the set parameter value. When the points are no longer flashing, the - closing) has elapsed
@ new value has been saved. :—, w :
'
3s The duration of the hold-open phase depends on the approached end-of-travel position and the OPEN door command. You can set the
hold-open phase separately for each OPEN door command.
or Discard the set parameter value. Cancellation and redisplay of the original ,— )
@ parameter value -'
R 7.3 Correction of the end-of-travel positions
5. Switch to the display of the parameter name. | The parameter name appears. '-' '-' '-' P Function Description, notes
&=
(] ,'_' '_' o33 1 -120... Correction value end- This parameter shifts the entire end-of-travel position. The end-of-travel
S —— IR [y Xy 120 Inc of-travel position door position is shifted together with the associated pre-limit switches.
Abandoning the parameterisation mode w CLOSE Increasing the parameter value shifts the end-of-travel position upwards.
Exiting the parameterisation mode The last stored value is automatically 71| —60..60Inc | Correction value end- Ss‘fvr:;zzgsthe parameter value shifts the end-of-travel position
immediately reactivates the door operation. retained. | of-travel position OPEN :
. L] . w
5s
Resetting the control
- 7.4 Error memory
Press and hold at the same time for approx. 3 s.
+ + P. Function Description, notes
wInpIn] 1.8 Error memory The control stores the last 8 errors that have occurred in the error memory.
[y N} After entering parameter P.920:
r . Changing the level using the A key and ¥ key
7 CUStomer parameters . Opening the error memory with the @ button
Closing the error memory with the @ button
71 nter *
Counte . Exiting parameter P.920 with Eb-
E: Eunction Bescripioninotes Eb1  Error message 1 (most recent error)
:—‘, n door cycle counter Display of the door cycle counter Eb8  Error message 8
— . Eb-  Exit, jump back to P.920
r B!sp:ay: 123452; : :3334. Press V. 567 Er- No error entered
isplay:
n Maintenance counter This parameter indicates the number of door cycles still possible until the
next maintenance. 7.5 Software version
v
The setting -1 indicates that the maintenance counter has not been P. Function Description, notes
activated yet. ] q T Main processor Display of the currently used software version
Crash counter This parameter indicates the number of crashes counted. A crash input . JC ID software version
increases the crash counter by increments of 1. Only press-and-hold r
p operation is still possible. You must acknowledge the crash or the resulting
error.

Serial number

Function

Description, notes

(]
(M}

)

=

Jar}

5
[

Serial number

Display of serial number

HORMANN
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8 Initial start-up with TST PD multi-turn absolute encoder 8.1 Fine adjustment of the travel limits

2a

3a

4a

5a
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8.2 Repeat request for teaching in the end-of-travel positions

If the taught end-of-travel positions are unsuitable for the door, you can request a new teaching in. Set as follows: P.210 = 5, new teaching
in of all end-of-travel positions

1 2

10 HORMANN

9 Parameters of the service level

You can only access the settings at service level if the programming switch S500 is set to ON. You will need the settings for initial start-up
and maintenance.

The parameters of the customer level are only mentioned in the following if additional functions are enabled on the service level.

(777_7‘637 |

N @F

| = @ ‘
o | ON

|

|
|
[ som
|
|
|

9.1 Setting parameters on the service level
The basic data are set at the factory. They do not need to be changed.
To change parameters, proceed as follows:

1. Switch off the control.

2.  Switch on DIP switch S500.

3.  Switch on the control.
4

D

To set parameterisation mode for the operator control, press the ® and A ON

buttons at the same time for approx. 3 s.
5. Change the desired parameters. ‘ B $500
6. After completing the settings, push the @ button for approx. 5 s to exit !

parameterisation mode. || @ ‘
7.  After completing the work, you must switch off S500 when the control is off. o ol |

| ©

After approx. 1 hour the service mode is deactivated automatically. To return to service mode, you must switch off the control
briefly and then switch it on again. Otherwise, a reset must take place.

9.2 Times
P. Function Description, notes
o 10 0..60s Storage time for OPEN | Storage of the OPEN door commands for the time set here
a0 door commands
w

Pre-warning phase The time indicated in this parameter delays the CLOSE door travel after the
before CLOSE door input of a CLOSE door command or after the hold-open phase (forced
travel closing) has elapsed.

= 0..20s
P05

w

For hold-open phases, see section 7.2

9.3 Motor settings
P. Function Description, notes
1200 0..1 Motor rotational field The parameter sets the rotation field of the motor for OPEN door travel.
o 0: Clockwise rotation field
w 1: Anticlockwise rotation field
9.4 Power increase, boost

The boost is used to increase the power of operators in the lower speed range.

Setting the boost too low or too high can cause an error during door travel. If the value is set too high, an overcurrent error occurs
(F.510 / F.410). Decrease the boost. If the value is too low or equal to 0, the motor cannot move the door. Increase the boost.

Because of the many different operating conditions on-site, you must determine the correct boost setting by trial and error if necessary. The
diagnostic function for the motor current is helpful (see parameter P910 = 2). The current display shows whether the changed setting has
the desired effect.

Always set the boost as low as possible but as high as necessary.
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Function Description, notes
0...30% Boost for OPEN door Increases the output voltage and thus the power in the lower speed range
travel until the cut-off frequency (P.100) is reached.
The voltage is increased by the value in the parameter as a percentage of
the rated motor voltage (P.103).
U
L q
4
/7, I
/ |
7 I
2) 7 |
|
7 1) |
s 1
P.140/145 !
|
|
1 f
feck
1) Normal characteristic
2) Boost characteristic
0...30% Boost for CLOSE door | see P.140
travel
9.5 End-of-travel position correction
Function Description, notes
0..5 New teaching in of the Restart of the end-of-travel position setting
end-of-travel positions | Activates the corresponding end-of-travel positions in press-and-hold
operation. Long pressing of the stop button saves the end-of-travel
positions.
The following settings are possible
0: Cancel: No teaching in of the end-of-travel positions
1: Teaching of lower limit switch, upper limit switch and, if
appropriate, intermediate stop limit switch
2: Teaching in of upper limit switch and, if appropriate,
intermediate stop limit switch
3: Teaching in of lower limit switch and upper limit switch
4: Teaching in of intermediate stop limit switch
5: Teaching in of all limit switches and the rotation direction.
The teaching in of the intermediate stop limit switch depends on the setting
in the application parameter A.240.
9.6 Speeds

The prelimit switches and limit switch bands are automatically set in the first few operational cycles after the limit switches have been
taught in. The change in the travel speed causes the automatic limit switch correction to restart.

9.7 Cross traffic input P.5 x 0 / P.A x 0 = 9 optional
Set the parameters P.5 x 0 / PA x 0 to 9 to activate the cross traffic basic function for this input. x = Number of the input to be
parameterised.
P. Function Description, notes
0..30s Blocking period for Activating a cross-traffic input disables the induction loop detector
induction loop detector | channel 1 and OPEN 1 commands for the time specified in this parameter.
channel 1 and OPEN 1
0..30s Blocking period for Activating a cross-traffic input disables the induction loop detector
induction loop detector | channel 2 and OPEN 2 commands for the time specified in this parameter.
w channel 2 and OPEN 2
9.8 Diagnostic indication on the display
P. Function Description, notes
0..41 Display mode selection | This parameter allows you to see the measured variables below directly on
the operator control display.
0: Display of the control sequence (automatic)
1: Current travel speed in Hz
2: Current motor current in A
3: Current motor voltage in V
4: Current DC bus current in A
5: Current DC bus voltage in V
6: Terminal stage temperature in °C
7: Terminal stage temperature in °F
8: Run time of the motor during the most recent door run in s
9: Actual position in Inc
10:  Position of the reference in Inc
11:  Channel 1 value of the absolute encoder
12:  Channel 2 value of the absolute encoder
13:  Current reference voltage in V
14:  Temperature in the housing in °C
15:  Temperature in the housing in °F
16:  Transmission factor of the motor to the encoder in OPEN door travel
17:  Transmission factor of the motor to the encoder in CLOSE door travel
21:  Number of position requests without a valid answer from the position
encoder
22: Incorrectly received characters in the TST-PD (simultaneously
activates the output in P.955)
39: Display of current cos phi
40:  Current DC bus current in % of the maximum permissible DC bus
current
41:  Utilisation of the motor protection function in %
Error memory See customer level section 7.4
Ebcl: Deletion of the complete error memory
r
s Motor run-time Duration of the last door run
\ Input voltage Level of the currently present mains voltage
r

rapid CLOSE

P. Function Description, notes
6 to 200 Hz Travel frequency for Travel frequency to upper pre-limit switch
rapid OPEN
6 to 200 Hz Travel frequency for Travel frequency to lower pre-limit switch

Observe the closing forces on the safety strip.
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9.9 Maintenance counter 10 Parameter overview
For counter, see section 7.1 = -
P. Function Changed Section
P. Function Description, notes by:
o020 0..1 Reset maintenance Acknowledging the maintenance counter T
[ counter S
[nTnTx] Cycle counter 741
kit (RININ
= = Maintenance counter 74
9.10 Operating mode of the control P ,'_ / 3 E,
P. Function Description, notes D T x] Hold-open phase 1 7.2
0..5 Operation mode The following modes are possible: g
0: OPEN door travel and CLOSE door travel in press-and-release on 1 Hold-open phase 2 7.2
w operation (automatic) [N} ]
1:  OPEN door travel in press-and-release operation, CLOSE door travel in —
manual mode (partial automatic) [ n] lq Minimum hold-open phase 72
2: OPEN door travel and CLOSE door travel in manual mode (press-and- r.ur i
hold) i ] Storage time for OPEN DOOR 9.2
3: Press-and-hold emergency operation U} commands
ATTENTION
In emergency operation, the door travels as long as a travel ornJ L.' Pre-warning phase before CLOSE door 9.2
command is present. The door does not stop at the end-of-travel [N} travel
positions. : :
Mot tational field 9.3
4: Endurance test with safety processes, automatic OPEN door travel and P " M otor rotational fie
CLOSE door travel =
The hold-open phase P.010 runs before each new travel. TR Boost for OPEN door travel 9.4
Settings 3 and 4 are lost after the control is switched off. The control then 1y
reverts to mode 2. o} “‘l C Boost for CLOSE door travel 9.4
[ X gy =)
9.11 Factory setting, original parameters - New teaching in of the end-of-travel 9.5
o0 0
[ I X} positions
P. Function Description, notes
0..2 Factory setting Setting this parameter to 1 resets all parameters to default values. [ e Y| COFI"e.CtIOI"I value of the end-of-travel 73
ATTENTION o ] position CLOSE
Door pl_'ofile and special settings are lost. It is imperative to set P.991 D = Correction value of the end-of-travel 73
according to the door type. h c 3 ! position OPEN
Resetting to special functions set at the factory: P.990 = 2. Only visible
when customer-specific special functions have been set at the factory. Travel frequency for rapid OPEN 9.6
0000 .... 00FF | Door profile Door type specific settings. "
= Travel frequency for rapid CLOSE 9.6
358
] T Blocking period for induction loop 9.7
9.12 Password ) Q (2] detector channel 1 and OPEN 1
P. Function Description, notes =TE] Blocking period for induction loop 9.7
2 PQL [N detector channel 2 and OPEN 2
o FFEE Bridging the DIP switch | Entering the pre-defined password to ATTENTION
I ,9915 S500 bridge the programming DIP switch S500: | Changing parameters Dq ] Crash counter 741
w Entering the correct password activates without knowledge of the 2 00
the switch. function is forbidden. - -
To avoid failure and dangers [] 9 Tx] Display mode selection 9.8
caused by unauthorised ! i
access, only authorised
o L-" 0 ... FFFF Password Access permission for various personnel s):wul d receive P = Tn] Error memory 9.8
oaa parameterisation levels passwords. g N
w ] Software version 7.5
FS925
The password can be set to the service level (level 2).
PS'E-' 7 Serial number 76
P 3:-, Motor run-time 9.8

HORMANN
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Implausibilities

in the door travel

Run time exceeded during
OPEN door travel, CLOSE door
travel or in press-and-hold
operation

The current motor run time has exceeded the set maximum run time.
The door is sluggish or blocked.
A limit switch does not trip when mechanical limit switches are used.

Lag error, position change of
the door is less than expected

The door or motor is blocked.

The brake does not open. Check the connection and brake rectifier.
The output is too low for the torque. Check supply voltage

The speed is too low.

The mechanical limit switch has not been left or is defective.

The fastening at the axis of the absolute encoder is not tightened.
Wrong door profile selected (P991)

Detected rotational direction
deviates from the expected
rotational direction

The direction of motor rotation is reversed in relation to the calibration. Teach in
the door again with P.210 = 5, see section 8.2, page 10.

Too much “sagging” when starting to move, the brake releases too early, too little
torque

Change the boost if necessary.

Position encoder protocols
faulty

Fault in the position encoder bus
Lack of reception of position data over a longer period of time

P. Function Changed Section
by:
on:
Input voltage 9.8
Reset maintenance counter 9.9
Operation mode 9.10
Factory setting 9.11
Door profile 9.11
Bridging of the DIP switch 9.12
Password 9.12
11 Overview of messages
11.1 General errors

If an independent reset does not occur, you can acknowledge the error.

Eliminate the cause of the error before acknowledging the corresponding message.

5 S@\ Press @ for approx. 5 s.
%

Malfunction of the prelimit
switch for the photocell / light
grille

The prelimit switch for the photocell / light grille remains busy even in the middle
end-of-travel position or upper end-of-travel position.

Teach in the end-of-travel positions of the absolute encoder again. The distance
between Eu and Eo must be at least 1 m.

Parameters not set

Control not parameterised

The basic parameters of the control have not been recorded yet; see P.990 and
P.991.

malfunctions

External emergency stop 1
trips

The emergency stop chain is interrupted from emergency stop input 1 (see wiring
diagram).

External emergency stop 2
trips

The emergency stop chain is interrupted from emergency stop input 2 (see wiring
diagram).

tions

Faulty end-of-travel positions

Door position external top

Mechanical brake defective or improperly set.

Return to the permitted position range via the press-and-hold operation.
The parameter value for the upper emergency limit switch is too low.
The upper limit switch range (limit switch band) is too low.

Exceeding the number of safety
triggers A

The parameterised maximum number of safety triggers A during a door cycle has
been exceeded (door monitoring switch). RESET: Keep the STOP membrane
push button pressed for 5 s.

Door position external bottom

Mechanical brake defective or improperly set.

Return to the permitted position range via the press-and-hold operation.
The parameter value for the lower emergency limit switch is too low.
The lower limit switch range (limit switch band) is too small.

Exceeding the number of safety
triggers B

The parameterised maximum number of safety triggers B during a door cycle has
been exceeded.

Exceeding the number of safety
triggers C

The parameterised maximum number of safety triggers C during a door cycle has
been exceeded.

Keypad short circuit

The OPEN or CLOSE buttons on the keypad have been pressed for more than
15s.

General hardware faults

024446 / BK FU Z RE/04.2025
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Hardware reset of the control
detected

There are significant disruptions of the supply voltage.
The internal watchdog trips.
RAM error

oonn
FH D

Over-current (motor current or
DC-bus)

The motor rated data are incorrect.

The voltage increase or the boost (P.140 or P.145) is incorrect.

The motor is incorrectly dimensioned.

The door is sluggish.

The brake does not open. Check the connecting lead and brake rectifier.

Overvoltage in DC bus limit 1

The brake chopper is malfunctioning, defective or not available.

The feed voltage is much too high.

The motor returns too much energy in dynamic operation. The door cannot
sufficiently dissipate the kinetic energy.

HORMANN
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General hardware faults

Overvoltage of the power
supply

The supply voltage for the controller is to high

Undervoltage of the power
supply

The supply voltage for the controller is to low

Temperature of the cooling
element outside the operation
range limit 1

The load on the terminal stages or the brake chopper is too high.
The ambient temperature for operating the control is too low.
The clock frequency of the terminal stage (parameter P.160) is too high.

Fault: Temperature in the
housing rises above 75 °C

The load on the frequency converter is too high.
The control box is not cooled sufficiently.

Overcurrent in DC bus limit 1

The voltage increase or the boost does not fit.
The motor is incorrectly dimensioned.
The door is sluggish.

Overcurrent in motor / DC-bus
limit 2

The motor rated data are incorrect.

The voltage increase or the boost (P.140 or P.145) is incorrect.
The motor is incorrectly dimensioned.

The door is sluggish.

No DC supply

The DC supply is not possible because of: overcurrent, IGBT error F.519, phase-
to-earth fault, 24 V error or excess temperature.
Emergency off is actuated.

Offset motor current, DC bus
current faulty

The hardware is faulty.

Motor protection function
detected overcurrent

Incorrect motor characteristic (motor rated current) is set (P. 101).
The voltage increase or the boost (P.140 or P.145) is too high.
The motor is incorrectly dimensioned.

IGBT driver chip has detected
overcurrent

The supply voltage or the construction power supply is too weak.
Ensure the correct supply:

- BKFU Z: Connecting lead = (3 x 2.5 mm2)

At the motor terminals there is a short circuit or ground fault.

The motor rated frequency is wrong.

The voltage increase or the boost (P.140 or P.145) is much too high.
The motor is incorrectly dimensioned.

The motor coil is defective.

The emergency-off circuit is briefly interrupted.

Overvoltage in DC bus limit 2

The brake chopper is malfunctioning, defective or not available.

The input supply voltage is too high.

The motor must dissipate the door‘s kinetic energy. The motor therefore
generates too much energy in dynamic operation.

Undervoltage in DC-bus

The input supply voltage is too low, primarily at load.
The load is too high. The terminal stages or the brake chopper are faulty.

24 V supply missing or too low.

Overload but no short circuit
If the 24 V short circuits, the control supply does not start up. The power glow
lamp is illuminated.

Overvoltage at the power
supply input

The supply voltage is too high.

The line supply fluctuates very extremely

In the case of controls with UPS, UPS is in battery operation. Reactivate the
mains supply.

Temperature of the cooling
element operation range limit 2

The load on the terminal stages or the brake chopper is too high.
The clock frequency of the terminal stage (P.160) is too high.
The ambient temperature of the control is too low.

Fault: Temperature in the
housing rises above critical
80°C

The inside temperature is too high.

Overcurrent in DC bus limit 2

The voltage increase or the boost is not suitable.
The motor is incorrectly dimensioned.
The door is sluggish.

Positioning system faults

Position sensing defective

After the call up for the activation of the factory parameters (Parameter P.990) the
corresponding positioning system was not parameterised.

The calibration is not complete or faulty. Repeat the calibration with 210 =5
(see section 8.2, page 10.).

When activating the intermediate stop the intermediate stop is implausible.

Timeout with protocol
transmission

Start the hardware reset: Switch off the control. Remove the multi-turn position
sensor. Attach the position sensor again after a few minutes. Switch on the
control again.

The interface line is faulty or interrupted.

The absolute encoder of the evaluation electronics is faulty.

The hardware is faulty or the environment is severely disturbed.

Check the earthing of the door system.

Shield the connection cable.

Fasten the RC element (100 Q + 100 nF) to the brake.

Multi-turn position sensor
hardware fault

ROM error

RAM error

Runtime error

EEPROM error

Faulty hardware =» Exchange

Multi-turn position sensor
internal error

The multi-turn position sensor is malfunctioning. = Reset
The multi-turn position sensor has detected a reset =» Acknowledge error and
teach-in the end-of-travel positions again.

Multi-turn position sensor
overtemperature

The temperature in the sensor housing is too high

Battery undervoltage

The voltage of the multi-turn position sensor buffer battery is too low — replace
multi-turn position sensor

The speed of the multi-turn
position sensor shaft is too
high

The rotation speed of the shaft to which the multi-turn position sensor is
attached is too high =¥ install sensor on a different shaft.

Multi-turn position sensor
magnetic field amplitude too
low

NOTE:

If the amplitude decreases during operation, e.g. because the magnet has aged, the
info message |.76A appears first. As door travel may not be detected in the
switched-off state, the error message is not issued until the operator control is
restarted.

The error requires the operator control to be recalibrated.

Magnetic field monitoring has been activated: The amplitude of the magnetic
field is monitored during the teach-in process and operation. The amplitude is
too low. =» The magnet must be placed closer to the sensor.

Door travel for parameterised
sensor resolution too high

If you override the end-of-travel position CLOSE in emergency operation mode
(P.980 = 3), you must teach in the end-of-travel positions again, see section 8.2,
page 10. New teaching in of the end-of-travel positions.

The sensor resolution set with parameter P.202 is too high for the combination of
sensor and door.

11.2

Internal system faults F.9xx

These errors are internal errors. The operator cannot eliminate the errors. If such an error occurs, immediately call the customer service.

Internal errors

Emergency stop chain
incomplete

Not all emergency stop inputs are separately bridged although the entire
emergency stop chain is bridged.
Redundant checking of the emergency stop chain tripped.

Self-testing of the third
switch-off option failed

Defective hardware
Replace control

Faulty input test of light grille

The light grille test failed.
Check the light grille connection.

HORMANN
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Internal errors

General messages

F82A

Motor wiring test e  The motor lead is damaged or not connected correctly.
. The motor is damaged.

1. Display after switching on (self-test)

The external watchdog is faulty | e The 24 V voltage is overloaded.
. The hardware is faulty or the environment is strongly disturbed.

Status messag

es during calibration

Parameter check sum faulty . Switch the control off and then on again.
. Inform Service.

Calibration of the lower end-of-travel position requested

New software version with modified EEPROM structure.
Control not yet initialised.
. Inform Service.

Incorrect checksum for .
calibration values .

Calibration of the upper end-of-travel position requested

1.3

Information messages

Calibration of the intermediate stop position

General messages

es during press-and-hold operation

Stop state or reset state: Wait for the next incoming command

Lower end-of-travel position

®
@

Lower end-of-travel position locked, OPEN door travel not possible

Lower end-of-travel position reached

Active CLOSE door travel

Upper end-of-travel position reached

Upper end-of-travel position

Outside of the permissible upper end-of-travel position

Upper end-of-travel position locked, CLOSE door travel not possible (e.g. uninterrupted safety)

ges during ic operation

Active OPEN door travel

Maintenance required. The service counter has expired.
See instructions for fitting, operating and maintenance

Centre end-of-travel position (intermediate stop position)

The speed when reaching the upper end-of-travel position is too high.

Centre end-of-travel position locked, CLOSE door travel not possible (e.g. uninterrupted safety)

The speed when reaching the lower end-of-travel position is too high.

Malfunction: Only press-and-hold operation is possible, potentially also automatic OPEN door travel.

Continuous OPEN is still active.

Calibration or setting of the end-of-travel positions for absolute encoders with press-and-hold operation: Start the
procedure with the stop membrane push button.

The OPEN door command unit priority is active. The CLOSE door travel only occurs with a command unit of the same
priority (see P5x4).

Emergency-off: Travel not possible. Hardware security chain is interrupted.

Forced opening takes place

Emergency run: Press-and-hold operation without observing safety processes, etc.

Waiting for a command from the membrane keypad

Manual, press-and-hold operation

Waiting for acknowledgement (operator call)

Parameterisation

The door cycle counter is not plausible. Re-initialise the door cycle counter.

Synchronisation

Reference position corrected or recognized after calibration

Automatic indicates the switch from “manual” to “automatic”

Reference position re-initialized

Semi-automatic indicates the switch from “manual” to “semi-automatic’

Upper pre-limit switch not plausible

024446 / BK FU Z RE/04.2025
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Information messages during automatic operation

General inputs - for function see wiring diagram

Lower pre-limit switch not plausible

£ LD

Input 10

The correction of the limit switches is completed.

Security chain,

emergency stop chain

The control is preparing automatic teach-in of the limit switches.

External emergency stop 1

The maximum speed during the automatic limit switch correction is not reached.

Ec i
E2ie

External emergency stop 2

The correction of the limit switches is performed.

Radio receiver

/ induction loop evaluation unit, plug-in modules

Battery low: Schedule a multi-turn position sensor replacement for the next door maintenance.

Channel 1

Multi-turn position sensor battery low. The device should be replaced soon.

Channel 2

Information messages during parameterisation

No error in the error memory

Fault signal of the control module

The error memory reports an error but no associated message appears.

Prof

Programming message

12 Application parameters

General inputs

- for function see wiring diagram

OPEN membrane push button

Stop membrane push button

CLOSE membrane push button

height requested by user”

121 Intermediate stop
A. Function Description, notes
= S0 0 No intermediate stop
"U. [
1 Intermediate stop selection See wiring diagram for connection
switch
2 Opening device “Opening See wiring diagram for connection

12.2 Input function IN3

A. Function Description, notes

= S0 0 Impulse operation NO contact required
A5 30

1 STOP NC contact required

2 Locking NO contact required

3 Release NC contact required

12.3 Output function

s to OUT 1/ X14

m Input 1
m Input 2
E :0 -:', Input 3
Input 4
Input 5
E '“JE Input 6
Input 7
Input 8
Input 9

HORMANN

A Function Description, notes
q ] 0 Deactivated
L B ]
1 “Door OPEN” signal . No switching delay
2 Standard Red/Green traffic | ¢ No dependence on direction
light . Pre-warning phase P.025 =3 s
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light

3 Flashing/rotating warning .

No dependence on direction
. Pre-warning phase P025=3s
. Active during door travel and pre-warning phase

Digital output OUT 15
(X24:66)

24 V DC, min. 10 mA / max. 120 mA
General use: All types of resistive, inductive and capacitive loads in industrial
applications

4 “Austria” traffic light .

No dependence on direction

. Pre-warning phase P.025 =3 s

. Active during door travel and pre-warning phase

. Acknowledgement after emergency off via stop membrane push
button

5 Release . “Door CLOSED” signal
. Power ondelay 1s
. NO contact
6 Locking . “Door not CLOSED” signal
. Power off delay 1 s
. NO contact
7 “Door CLOSED” signal . No switching delay

Relay outputs Out 1/2

Malfunction, door position reporting, traffic light functions and other

13 Technical data

PCB set dimensions

approx. 328 x 182 x 121 mm

(LxWxH)
Fitting Hanging vertically from the wall bracket on the bottom of the housing
Heat sink Natural aluminium, fitted on rear

Keypad (X502)

3 buttons: “OPEN-STOP-CLOSE”

Malfunction if incorrectly inserted without destruction
Connection via 4-pin uncoded plug connector, plus-switching
Without lighting, without warning lights

(X14 / 15) If inductive loads are connected (e.g. additional relays or brakes), they must be
equipped with appropriate interference suppression measures (recovery diode,
varistors, RC elements).

Change-over contact volt-free Contacts used for power switching can

. At least 10 mA no longer be used for connecting low

e Max.230VAC/3A voltages.

(use fused phase L) NOTE:
Flash functions limit the mechanical
service life.

Alternative use as a brake relay | Change-over contact for releasing electromechanical brakes with upstream brake
(Out 1/2, X14 / 15) | rectifiers
ATTENTION: no safety function
Max. 230 V AC / 3 A used fuse phase from L*.
Operator output (X13): For operators up to 1.2 kW and 230 V

Motor continuous current at 100% ED / 40°C ambient temperature: 5 A

Motor current at 40% ED / 50°C ambient temperature: 8 A
Overload capacity for 0.5 s: 16 A

. The maximum length of the motor cable is 20 m.

. Shielding is required. The shield is placed on the motor side and control side.
. Do not mix up the wires for the motor cable with other wires.

. Please note the derating and temperature ranges: 50% on-time

NOTE:

Voltage may still be present at the motor terminals even at a standstill or after
emergency off.

Supply voltage
L, N, PE

Nominal voltage 1N ~230VAC+10%

Voltage range 110...240V £ 10%

Safeguarding on-site 16 A, slow-acting

Nominal frequency 50 to 60 Hz

Internal consumption of control

max. 30 W at full load

External supply 1 (X10: L*/N¢)

Transfer of phase L1 and N. (typical nominal voltage L* to N*: 230 V AC)
L‘ is fused on the printed circuit board: F200 / 4 AT

Brake chopper and resistance

ATTENTION:

The temperature can reach up to 85°C at
the heat sink and brake resistor on the
rear of housing. In the case of
malfunctions, the temperature can briefly
reach 280°C (< 5 min.).

Integrated brake resistance

Max. 1.5 kW for max. 0.5 seconds
Repetition rate > 20 seconds
NOTE:

Electronic monitoring

Thermal predetermined breaking point in
the case of overload

Control voltage, external supply 2

24 V pc (+ 10% at nominal voltage 230 V) max. 500 mA

. With all external consumers such as optional plug-in modules
. Fused with resettable semiconductor fuse

. Short-circuit-proof switching power supply

Control voltage, external supply 3 (cl. 33, 38)

For electronic limit switches
Nominal value 11.3 V, maximum 130 mA

Control inputs “Digital” IN 1 ... 10
(TML. 52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65)

24V DC / type 15 mA, max. 26 V DC / 20 mA

Connect all inputs volt-free or:

<2V :inactive =» logically 0

> 10.5 V : active =» logically 1

Minimum signal duration for input control commands: > 100 ms

Galvanic separation via optoelectronic coupler on the printed circuit board

Temperature range
Operation
Storage:

Ambient air temperature

—20 ... +40°C

-25 ... +470°C

Note the ventilation around the housing and the self-heating in the housing.

NOTE:

Note the requirements of the fitting instructions before selecting the fitting location.

Note that the reduction of the operator‘s on-time is temperature-dependent; see
Operator output.

Device mobility

Stationary

Device type

Motor device. The external operator is not included in the scope of delivery of
Hérmann.

Serial interface
RS-485 A and B (X20)

Only for electronic limit switches

RS-485 level (A, B), terminated by 100 Q

Recommended cable: shielded twisted-pair cable in disruptive environment, twisted
pair in normal environment

If using Hérmann limit switches TST PD / PE in parallel also for future | / O extensions

Protection class, protection category

Protection class |, protection category IP 54

Weight

Approx. 5.0 kg

Height

<2500 m

Standards and directives

For details, see the specific section

Security chain, emergency stop
Terminals: Emergency stop ext. 31/32 and
41/42
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Connect all inputs volt-free.

Contact load: + 26 V DC / < 120 mA

If the security chain is disrupted, the operator can no longer move, even in press-and-
hold operation.

ATTENTION: No parallel connection between the terminal pairs!

Machinery Directive

Europe, type test

Low Voltage Directive

Europe. Separate variants for the US market with UL certificate

EMC directive

Europe

RoHS / WEEE / REACH

Europe
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14 Plug-in induction loop detector

SUVEK1 - Simple detector
SUVEK2 - Double detector

1: Diagnosis
Green LED, CH1
Red LED, CH1
DIL switches
Green LED, CH2
Red LED, CH2

N a s eDd

Loop connection

Mia
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14.1 General information

The inductive loop detector SUVEK1/2 is a system for inductive detection of vehicles with the following features:

Evaluation of 1 (SUVEKT1) or 2 (SUVEK?2) loops

Galvanic isolation between loop and detector electronics

Automatic balancing of the system after switch-on

Continuous balancing of frequency drifts

No mutual interference between loop 1 and loop 2 due to multiplexing in SUVEK2
Sensitivity independent of loop inductivity

Occupancy indication through LED display

Open-collector outputs, galvanically isolated via optoelectronic couplers
Additional looped-through input and output, galvanically separated via optoelectronic couplers
Signalling of loop frequency via LED

Diagnostic possibility with diagnostic unit VEK FG2

14.2 Possibilities of adjustment

14.2.1 Sensitivity

Sensitivity level Channel 1: DIL switch 1, 2

Channel 2: DIL switch 5, 6 (only SUVEK2)

1 Low (0.27% Af /1) oN[=1=T == OFF / OFF
] 1SS

2 (0.09% Af /) oN[=I=T ™= ON / OFF
i 8 (SN

3 (0.03% Af /1) oN[SI[E == OFF / ON
(8 EE e

4 High (0.01% Af /1) ON — = — = ON/ON
+(B18 e

Setting the sensitivity determines for each channel what inductivity change a vehicle has to trigger in order to set the respective

output of the induction loop detector.

18

The sensitivity is set separately for each channel via 2 DIL switches each.

14.2.2 Holding time

The hold time is permanently set to a value of “indefinite”. As long as a loop is activated, the output is connected. DIL switches 3 and 7

have no function.

14.2.3 Frequency setting and rebalancing
Frequency Channel 1: DIL switch 4
Channel 2: DIL switch 8 (only SUVEK2)
Low ON FFL
High ON ON

The operating frequency of the induction loop detector can be adjusted in 2 levels via DIL switches 4 and 8.

The admissible frequency range is 30 kHz to 130 kHz. The frequency depends on the inductivity from the loop geometry, number of turns,
loop supply line and the frequency level selected. You can manually trigger a rebalancing by changing the frequency setting of a channel.
As soon as the power supply is switched on, the induction loop detector automatically balances the loop frequency. In case of a short-term
power failure < 0.1 s, no rebalancing takes place.

143 Connections
Connection Description
X1/1 Supply GND
X1/2 Supply 24 V DC
X1/3 Optoelectronic coupler GND
X1/4 Optoelectronic coupler output channel 2 (only SUVEK2)
X1/5 Optoelectronic coupler output channel 1
X2 /1 Additional optoelectronic coupler output
X2/2 Additional optoelectronic coupler input
X2/3 Output 24 V DC (connection X1/ 2)
X2/4-X2/5
X5/1-X5/2 Loop channel 1
X5/3-X5/4 Loop channel 2 (only SUVEK2)

14.4 Outputs and LED display

14.4.1 Outputs

Optoelectronic coupler output 1/2

Detector states

High

Loop free, reset, balancing

Low

Loop occupied, loop malfunction

The signal output is via the optoelectronic coupler outputs on pins 4 and 5 of connector X1. GND reference is X1 pin 3.

14.4.2 LED display
Green LED loop control Red LED loop state Detector state
Off Off Supply voltage missing
Flashes Off Balancing or frequency output
To Off Induction loop detector ready, loop free
To To Induction loop detector ready, signal output
Off To Loop malfunction
024446 / BK FU Z RE/04.2025
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The green LED indicates that the induction loop detector is ready for operation. The red LED signals the activation of the relay output,

depending on the occupancy status of the loop.

14.4.3 Output of the loop frequency

Approx. 1 s after the induction loop detector is balanced, the loop frequency is output via flashing signals of the green LED.

Example of 57 kHz loop frequency:

I N N P RN ATy ]

5x 10 kHz 7x 1 kHz
14.5 Technical data
Dimensions (L x W x H) 72.5 x 50 x 18 mm
Protection Category IP 00
Supply 24V DC £ 20% max. 2.0 W

Operating temperature —20°C to +70°C

Storage temperature —20°C to +70°C

Humidity max. 95%, non-condensing

Loop inductivity 20 - 800 pH, recommended 75 — 400 pH

Frequency range 30 - 130 kHz in 2 steps

Sensitivity 0.01% to 0.27% (Af / f) in 4 steps
0.02% to 0.54% (AL /L)

Holding time [o%e)

Loop lead Max. 100 m

Loop resistance Max. 20 Q (incl. connecting lead)

Optoelectronic coupler output 45 mW/10V/ 100 mA

Pick-up delay 50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms

Signal duration slow release 25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

Connection 2 x MOLEX bushing series 3215, 5-pin

1 x plug-in terminal 4-pin, RM 3.81

15 Remote control 868 MHz BiSecur

15.1 Safety instructions
Intended use:

The receiver HET-E2 868-BS is a bidirectional receiver for the actuation of operators and controls. The receiver has two channels. Operation

is via the BiSecur radio receiver.
Other types of application are prohibited. The manufacturer is not liable for damage caused by improper use or incorrect operation.

NOTE:
If you start up, enhance or change the radio system:

- Perform a function check.

- Only use original parts.

— Local conditions may affect the range of the radio system.

—  When used at the same time, GSM 900 mobile phones may affect the range.
> Installation may only be carried out when switched off.
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156.2 Plug-in radio receiver

Channel 1: Function impulse OPEN as IN1
Channel 2: Function impulse OPEN as IN1

M2a

T
i

loocoocpossss oo

15.2.1 Teaching in a radio code

Activating or changing a channel.
»  To activate channel 1, press the P button 1 x.
> To activate channel 2, press the P button 2 x.

Cancelling teach-in mode.
»  Press the P button 3 x or wait for the timeout.
Timeout: If no valid radio code is detected within 25 seconds, the receiver automatically returns to operation mode.
1. Press the P button to activate the desired channel.
— The blue LED flashes once for channel 1
— The blue LED flashes twice for channel 2
2. Put the hand transmitter with the radio code to be passed on into transmit mode (press the desired button).
If a valid radio code is detected, the LED flashes quickly in blue and then goes out.
The receiver is in operation mode.
In operation mode, the receiver signals the detection of a valid radio code by illuminating the blue LED.

NOTICE

If the radio code of the taught-in hand transmitter button comes from another hand transmitter, you must press the hand transmitter button

for initial operation twice.
. A valid radio code channel 1 is detected = the LED flashes briefly 1 x
e  Avalid radio code channel 2 is detected = the LED flashes briefly 2 x
Device reset: All radio codes are cleared by the following steps.
1. Press the P button. Keep the P button pressed.

— The LED slowly flashes in blue for 5 seconds.

— The LED flashes quickly in blue for 2 seconds.
2. Release the P button.

All radio codes have been deleted.

Door position feedback: The HS 5 BiSecur hand transmitter only receives feedback if CLOSE and OPEN limit switch reporting are
connected to the 3-pin input (E1 / GND / E2).

The function can be found in the corresponding HS 5 BiSecur manual.

Connection: A710

Example relay X14 10. CLOSE message - Et1

CLOSE signal programming 11. Common = GND —|
A710-7 12. Door not CLOSED signal = E2 X14 111 12 10

HORMANN
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15.3 EU Declaration of Conformity

16.3 Display LEDs

Manufacturer Hérmann KG Verkaufsgesellschaft red Status
Address Upheider Weg 94 -98, 33803 Steinhagen, Germany Yellow Output
The above-stated manufacturer herewith declares that this product green Operating voltage
Device Circuit board for receiver HET-E2-24-868-BS plug-in ;
Model HET-E2-24-868-BS factory 41 16.4 Trouble shooting
Intende.d L-ISe Controlling operators and operator accessories for doors SGT SGR (receiver) Remedial measures
Tran§m|SS|on frequency 868 MHz (transmitter)
Radiant power max. 20 mW (EIRP) SG 16 ECO Symptom LED display NOTICE
conforms to the respective essential requirements of the directives listed below with intended use, Green | Red | Green | Yellow Red Before proceeding with troubleshooting, restart the light
on the basis of its style and type in the version marketed by us: grille.
. . . X The SGR receiver has no optical connection to the SGT
2014/53/EU (RED) EU Directive for Radio Equipment transmitter.
2011/65/EU (RoHS) Restriction of the use of certain hazardous substances R Check that all light beams are free and not blocked
Red LED flashes On .
Applied standards and specifications ermanent| To Off To Off flashes by any object.
P - . Check that the light grille is correctly aligned.
EN 62368-1:2014 + AC:2015 Security (Article 3.1(a) of 2014/53/EU) . Check that the colours of the plugs and sockets on
EN 62479:2010 Health (Article 3.1(a) of 2014/53/EU) the extension cables and the snap distributor match.
(According to section 4.2, the product automatically complies with this standard, One or more beams is blocked.
as the radiant power (EIRP), tested according to ETSI EN 300220-1, is lower than The door cannot leave . ; .
the low power exclusion level Pmax of 20 mW) the upper end-of-travel . Check that the topmost light beam (pilot channel) is
EN 50581:2012 Restriction of the use of certain hazardous substances position. The door does To off To Off Off free.
ETSI EN 301489-1 V2.2.0 Electromagnetic compatibility not close automatically. * Checl;.thatt all channels are free and not blocked by
ETSI EN 301489-3 V2.1.1 (Article 3.1(b) of 2014/53/EU) any object. - - —— -
ETSI EN 300220-1 V3.1.1 Efficient use of the radio spectrum y ClheCk th:_ S'ZZIOf g‘e b'if]k'ng Oble? in the door side
ETSI EN 300220-2 V3.1.1 (Article 3.2 of 2014/53/EU) element. The blanking C,J ject must be = 50 x 50 mm.
. There may be an EMC interference problem.
Any modification made to this device without our express permission and approval shall render this declaration null and void. ° Check the wiring of the door system:
Steinhagen, 01.09.2017 qur reverses at various To off To To off — Is the motor lead shielded and is the shlgld
heights. connected on the control and operator sides?
- Is the door earthed correctly?
— Is the ferrite sleeve correctly positioned?
. Check whether the closing speed of the door is less
than 1.6 m/s.
Axel Becker, Management Interference from external light sources or another SG16 in
. . the vicinity (stroboscopic light). - Switch off any potential
16 TELCO light grille sources of interference and check whether the problem
Yellow LED flash Off persists.
16.1 Initial start-up and adjustment e To off T | tasnes | To | * Change the position of the light grille. Swap the
1. Switch on the control. P Y. positions of the SGR receiver and SGT transmitter in
2. The green LEDs on the SGR receiver and SGT transmitter indicate the presence of supply voltage. :?e do‘,)&S'di?I:an:m'SGR wver f interf.
.
3. The yellow LED on the SGR receiver indicates the light grille status. When the light grille is ready for operation and not interrupted, the possible, shie . M recelver from interierence
- - from an external light source.
yellow LED illuminates.
4. During the initialisation process after the control is switched on, the red LEDs on the SGR receiver and SGT transmitter flash. Red LED illuminates To To To off To Indicates a hardwe?re fau{t-
5.  If the white wires required for synchronisation are not connected or in case of a hardware error, the red LEDs on the SGR receiver and permanently *__ Replace the light grille.

SGT transmitter light up

ATTENTION

After initial start-up, you must not move the light grille elements anymore.

16.5 Technical data

SGT (transmitter)

SGR (receiver)

16.2 Output logic

Storage temperature -40 - +80°C
Ambient / operating temperature —20 - +65°C
Protection class IP 67

Immunity to extraneous light

100000 lux @5°

Supply voltage

10V-30VDC +/-7.5%

Object Output Yellow LED
Available means open; Off
Not available Closed To

Power consumption

70 mA (RMS) 35 mA

20

Output

5V 900 Hz rectangular, < 15 mA

Short circuit / inductive load protection

Yes / Yes

Reverse polarity protection

Yes

HORMANN
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Light source

Infrared, 880 nm -

Light paths

20,21,22,23

Active evaluation height

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Housing length

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Light path distance

45 mm: to 540 mm
180 mm: from 540 mm to end

Distance to floor - 1st light path 35 mm -
Maximum reaction time - 40 ms
Maximum sequential blanking speed 1.6 m/s

Minimum detectable object size 50 mm /185 mm

Range 1...12m

Standards EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017

EN ISO 13849-1:2015n EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

EU Directives

2011/65/EU, 2014/30/EU, 2006/42/EU

Safety categories

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, Type E
EN ISO 13849-1:2015, Cat.2, PL d
IEC 61496-2, Type 2 ESPE

Certification

EC-Type Examination by TUV NORD
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Alle tidligere utgaver mister sin gyldighet med denne utgaven.
Produsenten kan endre informasjonen i dette dokumentet uten for-
varsel.

Monteringsanbefalingene i dette dokumentet er basert pa de guns-
tigste rammebetingelsene.

Kjeere kunde!
Takk for at du valgte et kvalitetsprodukt fra oss.

1 Om denne bruksanvisningen

Denne veiledningen er delt opp i en bildedel og en tekstdel.
Bildedelen finner du etter tekstdelen.

Denne veiledningen er en original bruksanvisning iht. EU-direktiv
2006/42/EC. Les hele veiledningen noye. Bruksanvisningen
inneholder viktig informasjon om produktet. Ta hensyn til og felg
sikkerhetsmerknadene og advarslene.

Oppbevar veiledningen pa et sikkert sted. Dokumentet ma alltid
veere tilgjengelig for brukeren av produktet.

Produsenten patar seg ikke noe ansvar for skader som skyldes feil
bruk av industriporten. Dette gjelder ogsa skader som skyldes
manglende overholdelse av bruksanvisningen og de tilherende
merknadene.

Sakkyndig betjening og neye vedlikehold pavirker ytelsen og
tilgjengeligheten til industriporten din. Betjeningsfeil og
manglende vedlikehold forer til driftsfeil. Bare fagmessig
betjening og noye vedlikehold kan garantere langsiktig
driftssikkerhet.

Ta kontakt med kundeservicen hvis du har spersmal etter & ha
lest denne driftsveiledningen.

1.1 Annen gjeldende dokumentasjon
Avhengig av hvilket tilbehor som er bestilt, falger det med
ytterligere bruksanvisninger, f.eks. for styring av porten. Les ogsa
disse bruksanvisningene neye og fullstendig. Veer ogsé
oppmerksom pé og felg disse sikkerhetsmerknadene og
advarslene.

1.2 Anvendte advarsler

Det generelle varselsymbolet kjennetegner en fare som
kan fore til personskade eller til ded. | tekstdelen brukes det
generelle advarselssymbolet i forbindelse med beskrevne
advarselstrinnene. | bildedelen refererer tilleggsinformasjon til
forklaringene i tekstdelen.

A FARE

Indikerer en fare som umiddelbart forer til ded eller alvorlige
personskader.

/A ADVARSEL

Indikerer en fare som kan fore til ded eller til alvorlige
personskader.

/A FORSIKTIG

Indikerer en fare som kan fore til lette eller middels alvorlige
personskader.

NB

Indikerer en fare som kan fore til skade elleredeleggelseav
produktet.

HORMANN

Anvendte symboler

Advarsel mot farlig elektrisk spenning

se separat monteringsanvisning for styringen, eller
for andre elektriske betjeningselementer

Varm overflate

Fare som felge av elektrostatisk utladning

1.4 Anvendte forkortelser
EN  Europeisk standard

OFF Over ferdig gulv

UPS Avbruddsfri stremforsyning

r Kun lese

w Lese og skrive

1.5 Fargekoder for ledninger, ledere og
komponenter
Forkortelsene til fargene for merking av ledere, ledninger samt

komponenter felger den internasjonale fargekoden i henhold til
IEC 757:

BK Svart PK Rosa

BN Brun RD Rod

BU Bla SR Solv

GD Gull TQ Turkis
GN Gronn VT Fiolett
GN/YE Gronn / gul WH Hvit

GY Gra YE Gul

oG Oransje LIBN | Lysebrun

2 A\ Sikkerhetsmerknader

Styringer for industriporter er driftssikre nar de brukes
forskriftsmessig og etter hensikten. Industriporter kan veere farlige
hvis de handteres feilaktig eller i strid med tiltenkt bruk. Folg
sikkerhetsmerknadene i de enkelte kapitlene.

2.1 Generell beskrivelse og forskrifts-
messig bruk

Den beskrevne enheten er en elektronisk styring for motordrevne
porter som brukes industrielt eller kommersielt i samsvar med

EN 13241. Styringen er beregnet for drift av en asynkronmotor med
en effekt pa inntil 1,2 kW og 230 V-forsyning. Det fullt integrerte
effekttrinnet med frekvensomformer gjor det mulig & betjene porten
med variabel apnings- og lukkehastighet, samtidig som portens
mekanisme beskyttes.
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Styringsenheten styrer motoren som driver porten. Avhengig av

bruksomréde kan denne kontrollenheten ogsa utfere folgende

oppgaver:

. Posisjonering av porten til og mellom endeposisjonene
(posisjoner APEN, LUKKET og mellomposisjoner)

. Motordrift med ulike hastigheter (integrert frekvensomformer)

. Evaluering av sikkerhetssensorer pa porten, f.eks.
lukkekantovervakning, inntrekkssikring, e.l.

. Evaluering av ekstra sikkerhetsutstyr pé porten f.eks.
fotoceller, lysgittere e.l.

. Evaluering av kommandogivere pa porten f.eks. trekkbrytere,
tradlgse signaler, induksjonssloyfer e.l.

. Evaluering av nedstopp-kommandogivere

. Forsyning av sensorer og kommandogivere med elektronisk
sikret 24 V-sikkerhetslavspenning

. Forsyning av tredjepartsenheter med 230 V

. Aktivering av applikasjonsspesifikke utganger, f.eks. releer for

portposisjonssignaler
. Generere og sende ut diagnosemeldinger
. Innstilling av applikasjonsspesifikke parametere pa forskjellige

tilgangsnivéer for ulike brukergrupper
. Aktivering av inngangs- og utgangsutvidelsesmoduler
. Evaluering av grensesnittsignaler for fiernstyring av porten

Forskriftsmessig bruk innebaerer ogsa at denne veiledningen folges,
samt overholdelse av inspeksjons- og vedlikeholdsvilkar.

Enhver bruk utover dette gjelder som ikke forskriftsmessig.
Produsenten / leveranderen tar ikke ansvar for skader som skyldes
slik bruk. Brukeren beerer risikoen alene.

Informasjon om tilkobling og innstilling av ekstrautstyr som er
godkjent av Hormann, finner du i handbgkene for de respektive
periferienhetene.

Avfallshandtering

@ Elektriske og elektroniske produkter samt
batterier méa ikke kastes som
%@ husholdningsavfall eller restavfall. Lever
dem til forhandleren eller
gjenvinningsstasjonen.
I

Emballasjen bestar hovedsakelig av resirkulerbare ravarer.

2.2 Personalets kvalifikasjon

Kun kvalifisert og instruert personell ma installere, betjene og
vedlikeholde industriporten.

Personell som er autorisert til & utfere arbeid pa industriporten, ma
lese denne veiledningen for arbeidet starter, spesielt kapittel 2.

Definer tydelige kompetanser nar det gjelder sikkerhet, drift,
vedlikehold og reparasjon.
2.3 Standarder og forskrifter

Som driftsansvarlig eller eier av portanlegget er du ansvarlig for at
felgende forskrifter (uten krav pa fullstendighet) folges og
overholdes.

Europeiske standarder

EN 12445 Porter — Brukssikkerhet for motordrevne porter:
Provingsmetoder

EN 12604 Porter — Mekaniske aspekter — Krav

EN 12978 Porter — Sikkerhetsinnretninger for motordrevne
porter — Krav og previngsmetoder

EN 13849- Maskinsikkerhet — sikkerhetsrelaterte deler i

1.2015 styresystemer
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EN 60335- Sikkerhet for elektriske husholdningsapparater og

1:2012/ lignende / Del 1: Generelle krav, type: stasjonaer

A11:2014 motorenhet, kapslingsgrad 1

+ A13/2017

EN 60335 2 Sikkerhet for elektriske husholdningsapparater og

103:2015 lignende / Del 2 - 103: Spesielle krav til
motorenheter for porter, derer og vinduer

EN 61000-6- EMC generisk standard: Immunitet, boligmiljo

1:2007

EN 61000-6- EMC generisk standard: Immunitet,

2:2005/AC:2005 industriomrade

EN 61000-6- EMC generisk standard: Elektromagnetisk stoy,
3:2007/A1:2011/ boligmilje

AC:2012

EN 61000-6- EMC generisk standard: Elektromagnetisk stoy,

4:2007/A1:2011  industriomrade

EN 61508 Funksjonssikkerhet for sikkerhetsrelaterte
elektriske / elektroniske / programmerbare
elektroniske systemer

EN62061:2005 Maskinsikkerhet — Funksjonssikkerhet for

+ Cor.:2010 sikkerhetsrelaterte elektriske, elektroniske og
+A1:2013 programmerbare elektroniske styringssystemer
+A2:2015 (IEC 62061:2005)

Sikkerhetsintegritetsniva (SIL): 1

EN 12453:2017  Avsnitt 5.2 Krav til brukssikkerhet for
motordrevne porter
Kapitel 5.2 Driftssystemer og energiforsyning

EN 50110 Drift av elektriske anlegg, del 1: Generelle krav
EN 60204 Testing av elektrisk utstyr for maskiner
VDE-forskrifter

VDE 0100 Installering av lavspenningsanlegg

VDE 0113 Elektriske anlegg med elektroniske driftsmidler
VDE 0700 Sikkerhet for elektronisk utstyr til

husholdningsbruk og lignende

Ulykkesforebyggende forskrifter

DGUV V3 Elektriske anlegg og utstyr
ASRA1.7 Tekniske regler for arbeidsplasser
Prototypetest

Godkjent gjennom TUV-sertifikat og produsentens CE-merking.

Ved tidspunktet for prototypetesten gjelder den aktuelle
standardversjonen.

2.4 Generelle sikkerhetsmerknader

e  Folg generelle, lovpalagte eller pa annen méte gjeldende
regler for forebygging av ulykker og for miljgvern. Felg de
landsspesifikke forskriftene og de anerkjente reglene for
fagmessig og sikkert arbeid. Instruer personalet i henhold til
disse reglene og forskriftene for arbeidet starter.

. Oppbevar alltid denne veiledningen pa stedet der
industriporten skal brukes.

. For sikkerhetsrelaterte endringer og pa- eller ombygginger av
industriporten trenger du leveranderens godkjenning.

. Ikke endre programvaren for programmerbare
styringssystemer.

. Plassering og betjening av brannslukkingsutstyr skal markeres
med tydelige informasjonsskilt. Felg lovbestemmelsene om
brannvarsling og brannslukking.

. Rengjering, vedlikehold og kontroll mé& kun foretas under
driftsstans.

. Elektriske tilkoblinger méa kun utferes av en kvalifisert elektriker.

. Sla av strammen for alt arbeid pa anlegget igangsettes.
Sikre anlegget mot uautorisert gjeninnkobling. Hvis det
finnes en spak for nedapning, ma den settes ut av drift.

2.5 Sikkerhetsmerknader i forbindelse

med driften

. For du setter i gang porten, ma du forsikre deg om at
bevegelsesomréadet er fritt for personer og gjenstander.

. Du ma ikke gripe inn i feringen eller pningen under drift av
porten.

. Industriporten mé& bare beveges hvis den er sikker og i
funksjonsdyktig stand. Alle sikkerhetsinnretninger og alt
sikkerhetsrelatert utstyr, for eksempel avtakbare
sikkerhetsinnretninger og ngdstoppinnretninger, ma vaere til
stede og funksjonsdyktige.

. Ikke endre sikkerhetsinnretningene. Ikke deaktiver
sikkerhetsinnretningene.

2.6 Sikkerhetsmerknader om vedlikehold
og feilretting

. Gjennomfer foreskrevne inspeksjoner og vedlikehold.
Overhold vedlikeholdsintervallene. Folg informasjonen om
utskifting av deler og delutstyr.

. Bruk kun kvalifiserte fagfolk for vedlikehold og feilretting.

. Bruk kun reservedeler som oppfyller de tekniske krav som er
fastlagt av produsenten. Dette er alltid garantert ved bruk av
originale reservedeler.

3 Montering av styringen
D > 100 mm
2, S
T ) '
2000y 040
[ERY 040

ESD

B

3
B
>

> 100 mm OFF
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300

-— ~1300

OFF

Det er forbudt & bergre de elektroniske delene, spesielt delene i prosessorkretsen. Elektrostatiske utladninger kan skade eller
odelegge elektroniske komponenter.

For du &pner husdekselet, ma du forsikre deg om at det ikke finnes borespon e.l. pa dekselet. Disse gjenstandene kan falle inn i
huset.

Monter styringen uten mekanisk spenning.

For & sikre IP 54-kapslingsgraden til huset, ma ubrukte kabelinnganger tettes med egnede tiltak. Kabelinnferingene mé ikke utsettes
for mekaniske belastninger, spesielt ikke strekkbelastninger.

Du kan bare bruke styringen uten europlugg hvis du kan koble alle polene i stramforsyningen fra styringen ved hjelp av en egnet
bryter. Nettstopselet eller bryteren som erstatter nettstopselet, ma veere lett tilgjengelig.

For & unnga fare ma produsenten eller en tilsvarende kvalifisert person skifte ut en skadet tilslutningsledning til denne enheten (i
samsvar med tilkoblingstype Y i henhold til EN 60335-1).

Sorg for at operateren kan se portomradet i dedmannsstyring. | denne driftstypen er det fare for at sikkerhetsinnretninger som
fotocelle / lysgitter ikke fungerer. Hvis portomradet ikke er synlig av konstruksjonsmessige &rsaker, har kun instruerte personer lov til
& bruke denne driftstypen. Ellers m& du deaktivere denne funksjonen.

/\ ADVARSEL

Styringen méa bare &pnes nar alle polene i stramforsyningen er slatt av. Det er ikke tillatt & sl& pa eller betjene styringen i &pen
tilstand.

Sla av alle forsyningsstremkretser for du tar i tilkoblingsklemmene.

Kontroller styringen for transportskader eller andre skader fer montering. Skader pa innsiden av styringen kan fere til betydelige
folgeskader pé styringen. Brukerens helse kan ogsa bli skadelidende.

Montering BK FU Z

Elektrisk tilkobling

NB

Kontroller for forste gangs innkobling av styringen og etter at kablingen er fullfert, at alle motortilkoblinger

pa styrings- og motorsiden er strammet til. Kontroller om motoren er riktig tilkoblet i trekant. Lase L1| L2| La|
motortilkoblinger skader omformeren. ‘ l l
Hvis 24 V-styringsspenningen kortsluttes eller overbelastes ekstremt, starter ikke transformatoren, selv om uie vie wi

mellomkretskondensatorene er ladet opp. Indikatorene lyser ikke. Transformatoren starter ikke for
kortslutningen eller den ekstreme overbelastningen er opphevet.

—o—o
EMC-direktivene krever bruk av skjermede, separate motorkabler. Du ma koble til skjermen p& begge sider w2 U2 v2
(motorsiden og styringssiden). Ledningen ma ikke inneholde andre tilkoblinger. Den maksimale Stjernekobling
ledningslengden er 20 m.
Det er ikke tillatt & sl& pa eller betjene en styring nar den er fuktig. Dette kan edelegge styringen. L1| L2| L3|

For forste gangs innkobling av nettspenningen, mé du kontrollere at evalueringskortene (plug-in-modulene)
er plassert i riktig posisjon. Forskjovet eller vridd innsetting av kortene kan skade styringen. Dette skjer ogsé uie vie wi
ved montering av ikke-godkjente tredjepartsprodukter.

Ikke bruk styringen hvis tastaturet eller displayvinduet er skadet. Skift ut skadede tastaturer og vinduer. For

4 unngé skade pa tastaturet er det forbudt & bruke skarpe gjenstander. Tastaturet er kun beregnet for w2 U2 vz
fingerbetjening. Delta-tilkobling
Maksimalt tilkoblingstverrsnitt for kretskortklemmene:
entradet, stiv fintradet, med eller uten maksimalt
? endehylser tiltrekkingsmoment Nm
Motorpluggklemmer 2,5 2,5 0,5
Nettilkobling og PE 2,5 1,5 0,5
Skrueklemmer (5 mm avstand) 2,5 1,5 0,5
Pluggkl (5 mm avstand) 1,5 1,0 0,4
Pluggklemmer (3,5 mm avstand) 1,5 1,0 0,25

Monteringsstilling av dekselet

24
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/\ ADVARSEL

»  Etter at styringen er slatt av, kan det fortsatt vaere farlig spenning i inntil 5 minutter.

> Huvis transformatoren er defekt, kan utladningstiden for mellomkretskondensatorene bli betydelig lengre. Her kan
det forekomme utladingstider pa inntil 10 minutter.

»  Kontroller at systemet er riktig innstilt etter at installasjonen er fullfert. Kontroller at sikkerhetssystemet fungerer
som det skal.

»  Styringen ma kun brukes med tilkoblet jordledning. Hvis jordledningen ikke er tilkoblet, genereres det farlig hay
spenning pa metalliske styreskaper pa grunn av lekkasjekapasitans. Koble jordledningen i samsvar med EN 50178
avsnitt 5.2.11.1 for okte lekkasjestremmer < 7 mA.

»  Noen omréder av prosessorkretsen er galvanisk direkte foroundet med stremforsyningen. Ta hensyn til dette ved
eventuelle kontrolimélinger. Ikke bruk méleinstrumenter med PE-referanse til méalekretsen.

»  Huvis du bruker potensialfrie kontakter pa reléutgangene eller andre tilkoblingspunkter med farlig spenning (ekstern
forsyning), kan spenningen fortsatt veere til stede etter at styringen er slatt av eller nar nettstepselet er trukket ut.
Fest et godt synlig advarselsmerke pa styreskapet.

«ADVARSEL: Alle forsyningsstromkretser mé vaere slatt av for du tar i tilkoblingsklemmene.»

»  Det kan veere spenning pa motorklemmene selv ved stillstand eller aktivert nedstopp.

5.1.4 Arlig inspeksjon av portanlegg og styringer

Lekkasjestrammalingen i henhold til EN 60335-1 utferes ved hjelp av en tilsvarende lekkasjestremmetode. Malingen utferes uten tilkoblede
sensorer, givere og motor. Du kan ikke bevege porten under malingen. Det er kun portstyringen som males, ikke hele anlegget.

@Q =

s B D
==Qt,-:,§=

5 Jordfeilbryter FI
5.1 Virkemate

Jordfeilbrytere brukes til personbeskyttelse. Nar personer bergrer en stremferende elektrisk leder, gar det en feilstram gjennom kroppen
mot jord. Da lgser jordfeilbryteren ut fra en strem pa for eksempel 30 mA.

Lekkasjestrammer forekommer i elektriske systemer selv i normale tilfeller uten feil, noe som ferer til at jordfeilbryteren utleses unedvendig.

5.1.1 Feilstrammer pa frekvensomformere

Frekvensomformer-styringer produserer uunngaelig lekkasjestremmer, f.eks. p& grunn av kapasiteten til interferensdempende filtre som er
koblet til jord. Ogsa (skjermede) motorkabler genererer lekkasjestrom:

. Jo lengre motorkabelen er, desto hoyere er lekkasjestremmen

Nivaet pa lekkasjestremmer er forskjellig for tilsynelatende identiske portanlegg, avhengig av:

. Nettverksstruktur

. Taktfrekvens til omformerens sluttrinn

. Frekvens av portbevegelser

. Lengden pa (skjermet) motorkabel

Lekkasjestrammen i hvile er i henhold til produsentens malinger i samsvar med EN 60335-2-103 kap. 13 mindre enn 7 mA. Bruk

jordfeilbrytere av type B+ for drift med frekvensomformere. Disse jordfeilbryterne gjenkjenner likestrom og ogsa stremmer pa 2 KHz og
hoyere.

51.2 Bruk av jordfeilbrytere

P4 grunn av tilordningen av jordfeilbrytere (RCD-sikkerhetsinnretning) til stremkretsene i henhold til DIN 18015, er det ikke sikkert at alle
stremkretser svikter nr en jordfeilbryter slés av. Det er ikke tilstrekkelig med én jordfeilbryter per underfordeling. Fordel alltid kretsene
hensiktsmessig over flere jordfeilbrytere.

Standarden anbefaler bruk av korttidsforsinkede jordfeilbrytere (innkoblingsstremmer), for eksempel ved drift av frekvensomformere.
Jordfeilbryterne slar seg av med en tidsforsinkelse i visse driftssituasjoner, men innenfor den tiden som kreves for personbeskyttelse.
Det er ikke nedvendig med jordfeilbryter for fast tilkoblede enheter uten stikkontakt. For en direkte tilkoblet portstyring skal det vanligvis
brukes en 300 mA-type til brannsikring. Beskyttelse mot utilsiktet kontakt ma ogsa sikres i dette tilfellet, f.eks. ved direkte jording av
portkarmer.

5.1.3 Tekniske tiltak for styring av drift pa jordfeilbrytere

Folgende tiltak m& som et minimum iverksettes for & forhindre at jordfeilbrytere utleses under drift av frekvensomformeren:
. 1 jordfeilbryter med separat tilferselsledning per portstyring

. Motorkablene skal veere s& korte som mulig

. Tilpass taktfrekvensen til frekvensomformeren om nedvendig

A = testenhet S = sonde (ikke i funksjon) B = testelement

Den gjentakende mélingen av isolasjonsmotstanden i henhold til DGUV V3, utferes med en testspenning pa maks 500 V og edelegger
dermed ikke noen elementer i portstyringen. Komponenttoleranser kan utlose overspenningsvernet i enheten under isolasjonstesten.
Dermed kan den maélte verdien av isolasjonsmotstanden bli for lav. Testen er da ikke bestatt.

| henhold til VDE0100-600 avsnitt 6.4.3.3 ma du koble fra utstyr med overspenningsvern som kan pavirke malingen eller skade utstyret
under malingen. Hvis du ikke kan koble fra utstyret, kan du redusere testspenningen til 250 V. Isolasjonsmotstanden méa vaere minst 1 MQ.

Alle BK FU Z-styringer fra Hormann er utstyrt med slike overspenningsvern. | tillegg testes alle styringer pa produsentens fabrikk. Du kan
derfor teste disse enhetene med en testspenning pé 250 V og til og med koble dem fra. Hvis det finnes en hovedbryter, slér du av
hovedbryteren. Du kan fremdeles utfgre isolasjonsmalingen. Jordforbindelsene, f.eks. fra huset, testes fortsatt. Hvis testen av styringen
med 250 V og paslatt hovedbryter er vellykket, er det ikke nedvendig med ytterligere malinger. Hvis du tester med avslatt hovedbryter, m&
du teste motoren deretter separat igjen.

NB

»  For & unngé uopprettelig skade p& enheten ma motoren kobles fra enheten under denne testen.

A = testenhet S =sonde B = testelement U = overspenningsvern
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5.2 Tilkobling av forsyningsspenningen uten hovedbryter 5.3 Motortilkobling / utganger
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_______ ! T1 T2 T3
16 A/ K-Typ
_____ L
_—1] v | Tmmmmmmmmmmm- PE
w R X14 | Utgangsrelé — funksjon som bestilt — standard: port i B Styreledning med bremse- og
endeposisjon oppe endebrytertilkobling Eksempel pa tilkobling:
Europlugg / 3-polet Sikring X15 | Bremserelé C Ferritthylse Bremse
230V/16 Abla 16 A/ K-karakteristikk A | Skjerming av motorkabelen D | Bremselikeretter

For & sikre at portstyringen BK FU Z fungerer feilfritt, ma du bruke den medfelgende motorkak 1. Du kan bare fore lederne til
motortilkoblingen gjennom denne kabelen. Du ma koble til skjerming av motorkabelen pa begge sider. Etter at du har forkortet
kablene, ma du ogsa koble til kabelskjermene pa nytt. Isoler tilkoblingspunktene to ganger.

Nettstopselet ma veere synlig og tilgjengelig fra styreenheten.
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5.4 Oversikt innganger
‘ | |
‘ | |
L OL —
- ++ ellomstopp —_—
! [ ®f 86- ++24v | Ml :
‘ || ®L 85- Inngang7 | |
‘ L1 OL 84- GaND | —]
| L 8= 83- +424V \
‘ 82 - Inngang 6 } Bryter for portovervaking }
‘ - 81 - GND | |
‘ L OL \
L ©f | :

‘ Ll ®L 76- ++24v \ \
. H g= 75 - Inngang 5 } Lysgitter
‘ H@p 74~ GND | ‘
p o) 73 - ++24V | |
‘ I o) B 72 - Inngang 4 |  Objektbeskyttelse / sikkerhet
‘ [ ®f 71- GND [ L =
! | © L 66 - Utgang 15 } +24 V / maks. 100 mA }
‘ | OL 65 - Inngang 10 | Impuls APEN radar i
. &) 64 - Inngang 9 |  Reserve |
‘ 63 - GND |
‘ 62— ++24V \
! 61 - Inngang 8 } Impulsgiver
‘ Ll © L 54 - Inngang 3 | Impulsdrift I
‘ H YL - Inngang mpuls

OL  s3- 1 2 | Impuls LUKKET }
‘ m 54 o 52 - Inngang 1 ‘ Impuls APEN
: H 8= 51— ++24V } Kl
! 45- ++12V | !
‘ 44 - GND |
! 43— Sikkerhetslist |
‘ [TO[ 42- Nodstopp1 }
: | ©L 41 - Nodstopp 1 |
| et |
‘ L O \
\ | OL \
: (&) \

|

\

36* - GND

35* — Kanal B
34* — Kanal A
33 - ++12V

32* - Nadstopp 2
31* - Nodstopp 2

Inngangsfunksjoner se koblingsskjema

NB

> Uten tilkoblet og fungerende personbeskyttelse er en automatisk bevegelse lukk porten ikke mulig.

024446 / BK FU Z RE/04.2025

5.5 Endebrytertilkobling

Portstyringen BK FU Z fungerer sammen med Multiturn-posisjonsgiveren.

570 1235 Pin 1: VCC (+12 ... 24V DC)

104,35 Pin 2: RS 485 B

2

1

= ‘ 252 Pin 3: GND
/ i Pin 4: RS 485 A
L9 IR

s N9 ‘ :l:t =+ :II;

M/ﬂm(

/:(74

oS

L

/A\ ADVARSEL

Folg alle instruksjoner for produktene som brukes.
Feil igangsetting kan fore til stremstet og alvorlige personskader.
»  Feil bruk kan skade eller edelegge absoluttverdigiveren og portstyringen.

. For tilkobling ma du sla av alle stremforsyningskretser til den tilherende styringen.
. Fare for brann, eksplosjon og forbrenning! Du ma ikke brenne absoluttverdigiveren eller varme den opp til over 85 °C / 185 °F.

Beskrivelsen for tilkoblingen til portstyringen finner du i koblingsskjemaet for det aktuelle portanlegget. For montering av posisjonsgiveren
pa porten, se monteringsanvisningen for portanlegget.

LES DETTE

Den maksimalt tillatte monteringstoleransen mellom midten av akselen og midten av sensoren er + / - 1 mm. Avstanden mellom magneten
og posisjonsgiverhuset ma ikke overstige 3,5 mm.

6 Generelle driftsinstruksjoner for parameterisering

i\pning av modusen for parameterisering
@ Trykk pé stopp-folietastaturen. Trykk og hold | Ventende meldinger vises

inne stopp-folietastaturen.

Trykk ogsé pa port APEN-tasten. Trykk og Etter ca. 2 sekunder: i modus for
@ hold inne port APEN-tasten. parameterisering

Parametervalg nar modus for parameterisering er pen

Velg onsket parameter. Du kan vise eller endre parameterverdien (se
nedenfor). Visningen varierer med valget.

Ikke alle parametere kan vises eller endres
direkte. Dette er avhengig av passordet og
den innstilte posisjoneringstypen.

@ e
®
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Beskrivelse, merknader

| den innstilte tiden forblir porten &pen i endeposisjonen. Deretter folger en
automatisk bevegelse lukk porten.

Avvikende fra &pentid 1 eller 2 forblir porten apen i minst den innstilte tiden.
Deretter folger en automatisk bevegelse lukk porten.

Tiden som er angitt i denne parameteren forsinker bevegelsen lukk porten
etter at en kommando port LUKKET er mottatt eller etter at apentiden
(tvangslukking) er utlopt.

Apentidens varighet avhenger av endeposisjonen som angis og den brukte port APEN-kommandoen. Du kan stille inn &pentiden separat

Beskrivelse, merknader

Denne parameteren forskyver hele endeposisjonen. Endeposisjonen flyttes
sammen med de tilherende for-endebryterne.

Bkning av parameterverdien forskyver endeposisjonen oppover.
Reduksjon av parameterverdien forskyver endeposisjonen nedover.

Beskrivelse, merknader

Styringen lagrer de 8 siste feilene som har oppstatt i feilminnet.
Etter at du gér inn i parameter P.920:

. Endring av nivaet med folie A og folie ¥

. Apne feilminnet med tasten @

. Lukke feilminnet med tasten @

. Avslutt parameter P.920 med Eb -

Eb1  Feilmelding 1 (siste feil)

Eb8 Feilmelding 8

Eb-  avsluttes, g4 tilbake til P.920
Er- ingen feil angitt

Beskrivelse, merknader

Visning av programvareversjonen som brukes for oyeblikket

Beskrivelse, merknader

Visning av serienummeret.

F -
Parameterredigering av en valgt parameter 7.2 Apentider
1. Styring i modus for parameterisering Visning av onsket parameternavn '-' '-' f '-' P. Funksjon
AN TN ] =i 1) | 0--9999s | Apentid 1 port APEN
g
2. Apning av parameteren Visning av aktuell parameterverdi '- w
@ _’ =T 0..9999s Aperlﬂidl2 melllqmstopp,
- N A B ] ventilasjonsstilling
3. Trykk pé tasten port APEN for & oke Hvis du endrer den gjeldende -
parameterverdien. parameterverdien, blinker desimalpunktene. '- w
Il = ,q 0..200s | Minimum &pentid
U
eller Trykk pé tasten port LUKKET for & redusere )
parameterverdien. ,-' w
’((o) 0..20s Varseltid for bevegelsen
lukk porten
4. Lagre den innstilte parameterverdien. Nar ingen flere punkter blinker, er den nye ,— ) P
verdien lagret. S w
o
3s e
for hver port APEN-kommando.
eller Forkast den innstilte parameterverdien. Avbrudd og ny visning av den opprinnelige ,— )
@ parameterverdien -'
-’ 7.3 Korrigering av endeposisjonene
5. Bytt til visning av parameternavn. Parameternavnet vises. '-' '-' f '-' P. Funksjon
'-.'_' n 0 o1 =1 1) | ~120 - 120 Inc | Korreksjonsverdi
i g | endeposisjon port
Avslutte modus for parameterisering w LUKKET
Umiddelbar avslutning av modus for Den sist lagrede verdien beholdes -60 ... 60 Inc | Korreksjonsverdi
@ parameterisering reaktiverer portdriften. automatisk. endeposisjon port
e o o o w APEN
5s
Tilbakestill styringen _—
7.4 Feilminne
Trykk samtidig og hold inne i ca. 3 sekunder.
+ + P. Funksjon
o0 5 1.8 Feilminne
=
r
7 Kundeparametere
71 Teller
P. Funksjon Beskrivelse, merknader
IaTuln] n Portsyklusteller Visning av portsyklustelleren
Lo
r Visning: 1234567 =» 1234. V¥ trykkes. 567
Visning: 67 = 67
oC n Vedlikeholdsteller Denne parameteren angir antall portsykluser som fortsatt er mulige frem til A
[N] ':l neste vedlikehold. 7.5 Programvareversjon
r - . i o ) P. Funksjon
Innstillingen -1 indikerer at vedlikeholdstelleren enna ikke er aktivert. -
o0 crash-teller Denne parameteren angir antall crash som skal telles. Hver crash-inngang :;?’ge:jar?;/::\;i?]on
I (] oker crash-telleren med verdien 1. Bare dedmannskjeringen er fortsatt P!
p mulig. Du mé& bekrefte crash eller den resulterende feilen. r
7.6 Serienummer
P. Funksjon
Dq a0 Serienummer
.o
r
28 HORMANN
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8 lgangsetting med absoluttverdigiveren TST-PD Multiturn 8.1 Finjustering av endeposisjonene

2a

3a

4a

5a
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8.2

Ny forespgrsel om programmering av endeposisjonene

Hvis de programmerte endeposisjonene ikke er egnet for porten, kan du foresperre en ny programmering. For & gjere dette, still inn

folgende: P.210 = 5, ny programmering av alle endeposisjoner

1

2

30

HORMANN

9 Parametere for serviceniva

Du fér bare tilgang til innstillingene p& serviceniva hvis programmeringsbryteren S500 er satt til ON. Du trenger innstillingene for
igangsetting og vedlikehold.

Parameterne pé kundeniva er bare nevnt nedenfor hvis tilleggsfunksjoner er aktivert pa serviceniva.

9.1 Parameterinnstilling pa serviceniva
Grunndataene er fabrikkinnstilt. En endring er ikke nedvendig.
Gjer felgende for & endre parametere: "’77_"63'
1. Slaav styringen. (&)
2. Sla pa DIP-bryteren S500. ($)
3.  Sl& pa styringen. (&)
4. For & fa tilgang til modus for parameterisering av portstyringen,

| ON
ON ‘
trykk @ og A samtidig i ca. 3 sekunder.
Endre de onskede parameterne. B $500

‘ S 500
6.  Avslutt modus for parameterisering etter at innstillingene er fullfert ved & trykke ‘

|
7ol |
el
el

Servicemodus tilbakestilles automatisk etter ca. 1 time. For & ga tilbake til servicemodus mé du sla av styringen en kort stund og
deretter sla den pa igjen. Ellers ma det utfores en tilbakestilling.

o

pa @ i ca. 5 sekunder.
7. Etter at arbeidet er avsluttet, ma du sla av S500 med styringen slatt av.

&)

9.2 Tider

P. Funksjon Beskrivelse, merknader

0,7 1 0..60s Lagringstid for port Lagring av port APEN-kommandoer for tiden som er angitt her
o

APEN-kommandoer

0..20s Varseltid for bevegelsen | Tiden som er angitt i denne parameteren forsinker bevegelsen lukk porten
lukk port etter at en kommando port LUKKET er mottatt eller etter at apentiden
(tvangslukking) er utlopt.

For apentider, se kapittel 7.2

9.3 Motorinnstillinger
P. Funksjon Beskrivelse, merknader
,:‘ ] 0..1 Motorens dreiefelt Parameteren definerer motorens dreiefelt for bevegelsen apne port.
r. 1 0: Dreiefelt mot hoyre
w 1: Dreiefelt mot venstre
9.4 Ytelsesokning, boost

Boost brukes til & gke ytelsen til motorer i det lavere turtallsomradet.

Hvis du stiller inn boost-verdien for lavt eller for heyt, kan det utlese en feil i portlapet. Hvis verdien er innstilt for heyt, oppstar det en
overstromsfeil (F.510 / F.410). Reduser boost-verdien. Hvis verdien er for lav eller lik 0, kan motoren ikke bevege porten. QI boost-verdien.

P& grunn av de mange forskjellige bruksvilkérene pa stedet, ma du finne riktig boost-innstilling, om nedvendig ved & preve og feile. Det
hjelper & bruke diagnosefunksjonen for motorstremmen (se parameter P.910 = 2). Stremindikatoren viser om den endrede innstillingen har
onsket effekt.

Innstill alltid boost s& lavt som mulig, men sa heyt som nedvendig.
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P. Funksjon Beskrivelse, merknader
0...30% Boost for bevegelsen Oker utgangsspenningen og dermed effekten i det lavere hastighetsomrédet
apne port til grensefrekvensen (P.100) er nadd.
Spenningen okes med verdien i parameteren i prosent av motorens
nominelle spenning (P.103).
U
L q
4
7
7, \
7 I
2) 7 |
|
7 1) |
s 1
P.140/145 !
|
|
1 f
feck
1) Normal karakteristikkurve
2) Boost-karakteristikkurve
0..30% Boost for bevegelse se P140
lukk port
9.5 Endeposisjonskorrektur
P. Funksjon Beskrivelse, merknader
I BB x] 0..5 Ny programmering av Omstart av endeposisjonsinnstillingen
g Y] endeposisjonene Aktiverer de tilsvarende endeposisjonene i dedmannsstyring. Nar du trykker
w pa stoppknappen og holder den inne, lagres endeposisjonene.
Folgende innstillinger er mulig
0: Avbrudd: ingen programmering av endeposisjonene
1: Programmering av endebryter nede, endebryter oppe og,
eventuelt, mellomstopp
2: Programmering av endebryter oppe og, om nedvendig,
endebryter mellomstopp
3: Programmering av endebryter nede og endebryter oppe
4: Programmering av endebryter mellomstopp
5: Programmering av alle endebrytere og dreieretning.
Programmering av endebryteren mellomstopp avhenger av innstillingen i
applikasjonsparameteren A.240.
9.6 Hastigheter

For-endebryterne og endebryteromradene stilles inn automatisk i lopet av de ferste kjoresyklusene etter at endebryterne er programmert.
Endring av kjerehastigheten starter den automatiske endebryterkorreksjonen pa nytt.

9.7 Inngang for kryssende trafikk P.5 x 0 / P.A x 0 = 9 som ekstrautstyr

Sett parameter P.5x0 / P.AxO til 9 for & aktivere grunnfunksjonen for kryssende trafikk for denne inngangen. x = nummeret pa inngangen

som skal parameteriseres.

P. Funksjon Beskrivelse, merknader
o T 0..30s Sperretid induksjonss- | Aktivering av en krysstrafikkinngang blokkerer kommandoene for
I .l_q nJ loyfedetektor kanal 1 og | induksjonsslgyfedetektor kanal 1 og APEN 1 i den tiden som er angitt i
w APEN 1 denne parameteren.
o030 0..30s Sperretid induksjonss- | Aktivering av en krysstrafikkinngang blokkerer kommandoene for
I .bl: [N loyfedetektor kanal 2 og | induksjonsslgyfedetektor kanal 2 og APEN 2 i den tiden som er angitt i
w APEN 2 denne parameteren.
9.8 Diagnosevisning pa displayet
P. Funksjon Beskrivelse, merknader
alg av visningsmodus ed denne parameteren kan du se de malte verdiene nedenfor direkte p
O " 0 Val isni d Med d kan d de mal di denfor direkte pa
) 9 ] portstyringens display.
w 0: Visning av styringsforlopet (automatisk)
1: Aktuell kjorehastighet i Hz
2: Aktuell motorstrom i A
3: Aktuell motorspenning i V
4: Aktuell mellomkretsstrem i A
5: Aktuell mellomkretsstrom i V
6: Temperatur pa effekttrinn i °C
7 Temperatur pa effekttrinn i °F
8: Motorens driftstid under den siste portgangen i s
9: Aktuell posisjon i Inc
10:  Posisjon for referansen i Inc
11:  Verdi kanal 1 for absoluttverdigiveren
12:  Verdi kanal 2 for absoluttverdigiveren
13:  Aktuell referansespenning i V
14:  Temperatur i huset i °C
15:  Temperatur i huset i °F
: otorens faktor for utvekslingsforhold til giveren i bevegelsen dpne
16: M faktor f kslingsforhold til gi i bevegel ap!
port
17:  Faktor for utvekslingsforhold mellom motor og giver i bevegelsen lukk
port

21:  Antall posisjonsforespersler uten gyldig svar fra posisjonsgiveren
22:  Feil mottatte tegn i TST-PD (aktiverer samtidig utdata i P.955)

39:  Visning av aktuell cos phi

40:  Aktuell mellomkretsstrom i % av maksimalt tillatt mellomkretsstrom
41:  Utnyttelse av motorvernfunksjon i %

Feilminne

se kundeniva kap. 7.4
Ebcl: Sletting av hele feilminnet

Motorens driftstid

Varighet av siste portgang

Inngangsspenning

Nivéet pa den aktuelle nettspenningen

P. Funksjon Beskrivelse, merknader
6 ... 200 Hz Kjorefrekvens for rask Kjerefrekvens til for-endebryteren oppe
bevegelse apne port
w
oJCH 6 ... 200 Hz Kjerefrekvens for rask Kjerefrekvens til for-endebryteren nede
~.J 5Ll bevegelse lukk port Ta hensyn til lukkekreftene pa sikkerhetslisten.
w
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9.9 Vedlikeholdsteller 10 Parameteroversikt
Tell kapittel 7.1
etier s kapitiel P. Funksjon Endret Kapittel
P. Funksjon Beskrivelse, merknader fra:
0..1 Tilbakestilling av Bekrefte vedlikeholdstelleren T
vedlikeholdstelleren =
w InTaln] syklusteller 71
g
- . "™ I Vedlikeholdsteller 74
9.10 Driftsmodus for styringen =] ,'3 L
P. Funksjon Beskrivelse, merknader o i Apentid 1 72
0..5 Driftsmodus Folgende moduser er mulig: N I ]
0: Bevegelse apne port og bevegelse lukk port i selvholdende modus o 1 Apentid 2 7.0
w (automatisk) [N ]
1: Bevegelse apne port i selvholdende modus, bevegelse lukk port i — -
manuell modus (delvis automatisk) on ,q Minimum apentid 7.2
2: Bevegelse apne port og bevegelse lukk port i manuell modus LU
(dedmann) Laari - 3
agringstid for port APEN-kommandoer 9.2
3: Dgdmann-nadkjering 0 : 7 aring P
NB
I modus nedkjering beveger porten seg sa lenge en onJC Varseltid for bevegelsen lukk port 9.2
kjorekommando venter. Porten stopper ikke i endeposisjonene. a0z Ll
4:  Kontinuerlig test med sikkerhetsfunksjoner, automatisk bevegelse apne -
port og bevegelse lukk port o 130 Motorens dreiefelt 9.3
For hver nye kjering leper &pentiden P.010. U 1J
Innstillingene 3 og 4 gér tapt nér styringen slés av. Styringen settes da i 'qﬁ Boost for bevegelsen dpne port 9.4
modus 2. [
o . o o “‘lc Boost for bevegelse lukk port 9.4
9.11 Fabrikkinnstilling, originale parametere r.ra
P. Funksjon Beskrivelse, merknader ,'-',_:' :0 Ny programmering av endeposisjonene 9.5
o I} 0..2 Fabrikkinnstilling Nar denne parameteren settes til 1, tilbakestilles alle parametere til
I 99!_’ standardverdiene. Korreksjonsverdi for endeposisjonen port 7.3
: 0233
w NB . I LUKKET
Portprofil og spesialinnstillinger gér tapt. Du mé stille inn P.991 i - - —
henhold til porttypen. O 33 1 t(orrekslonsverdl for endeposisjonen port 7.3
Tilbakestilling til fabrikkinnstilte spesialfunksjoner: P990 = 2. Kun synlig hvis . ! APEN
kundetilpassede spesialfunksjoner er innstilt fra fabrikk. T Kiorefrekvens for rask bevegelse &pne 26
0000 .... 00FF | Portprofil Spesifikke innstillinger for porttypen. 3 n port
Fa9
= (] Kjorefrekvens for rask bevegelse lukk 9.6
v 350 port
) Te] Sperretid induksjonssloyfedetektor 9.7
9.12  Passord Po 0 kanal 1 og APEN 1
P. Funksjon Beskrivelse, merknader o) q =2 Sperretid induksjonssleyfedetektor 9.7
P FFEE Brodannelse DIP-bryter | Inntasting av det forh&ndsdefinerte NB o g kanal 2 og APEN 2
I .b 9'5 | S500 passordet for & koble forbi Det er forbudt & endre el 71
w programmerings-DIP-bryteren S500: Ved & | parametere uten 8 kjenne til Pq -" ! crash-teller :
taste inn riktig passord aktiveres bryteren. | funksjonen. L
For & unngé feil og farer ] Tx) Valg av visningsmodus 9.8
som folge av uautorisert | 9 "y
" - N tilgang, er det kun opplaert
Ogn 0... FFFF Passord Tllgangsatfton-sas,]op Ior ulike personell som skal fa FajaTn] Feilminne 9.8
I - parameteriseringsnivaer utlevert passordene. P aC
w
] Programvareversjon 7.5
Passordet kan stilles inn pa serviceniva (niva 2). () 9 S
= = Serienummer 76
o020
I b o |
P 3:-, Motorens driftstid 9.8
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Usannsynligheter i portlopet

Kjoretid overskrides under
bevegelsen &pne port,
bevegelsen lukk port eller i
dedmannsstyring

Den aktuelle motordriftstiden har overskredet den innstilte maksimale driftstiden.
Porten gér tungt eller er blokkert.
Ved bruk av mekaniske endebrytere aktiveres ikke en endebryter.

Sporingsfeil, endring i portens
posisjon mindre enn forventet

Porten eller motoren er blokkert.

Bremsen apner ikke. Kontroller tilkobling og bremselikeretter.

Effekten for tiltrekkingsmomentet er for lav. Kontroller forsyningsspenningen.
Hastigheten er for lav.

Den mekaniske endebryteren ble ikke forlatt eller er defekt.

Festet til absoluttverdigiverens akse er ikke strammet til.

Valg av feil portprofil (P.991)

Avvik mellom den registrerte
dreieretningen og den
forventede dreieretningen

Motorens rotasjonsretning er reversert i forhold til kalibreringen. Programmer
porten pa nytt med P.210 = 5, se kapittel 8.2, side 30.

For mye «sagging» ved start, bremsen lgsner for tidlig, for lite dreiemoment
Endre boost om nedvendig.

Protokollene for
posisjonsgiveren er feil

Feil i bussen til posisjonsgiveren
Ingen mottak av posisjonsdata over lengre tid

P. Funksjon Endret Kapittel
fra:
den:
Inngangsspenning 9.8
Tilbakestilling av vedlikeholdstelleren 9.9
Driftsmodus 9.10
Fabrikkinnstilling 9.11
Portprofil 9.11
Brodannelse DIP-bryter 9.12
Passord 9.12
11 Oversikt meldinger

1.1 Generelle feil

Hvis det ikke foretas en automatisk tilbakestilling, kan du bekrefte feilene.

Fjern arsaken til feilen for du bekrefter den tilsvarende meldingen.

@

5s

\
)

Trykk @ica.5s.

Feil i for-endebryteren for
fotocellen / lysgitteret

For-endebryteren for fotocellen / lysgitteret forblir ogsa innkoblet i midtre
endeposisjon eller i ovre endeposisjon.

Programmer endeposisjonene til absoluttverdigiveren pa nytt; avstanden mellom
Eu og Eo mé vaere minst 1 m.

Parameter ikke innstilt

Styringsparametere ikke innstilt

De grunnleggende parameterne til styringen er ennd ikke registrert, se P.990 og
P.991.

Feil i sikkerhetskjeden

O
lc,l_ll

Ekstern nedstopp 1 aktiveres

Nedstoppkjeden er avbrutt fra nedstoppinngang 1 (se koblingsskjema).

Ekstern nedstopp 2 aktiveres

Nodstoppkjeden er avbrutt fra nedstoppinngang 2 (se koblingsskjema).

Sikkerhetsfeil

Feil endeposisjoner

Portposisjon utenfor, oppe

Den mekaniske bremsen er defekt eller feil innstilt.

Kjer tilbake til det tillatte posisjonsomradet med dedmannskjeringen.
Parameterverdien for den avre NOD-endebryteren er for lav.

Det gvre endebryteromradet (endebryteromréadet) er for lite.

Overskridelse av antall
utlesninger sikkerhet A

Det parameterinnstilte maksimale antallet utlesninger av sikkerhet A i lopet av en
portsyklus er overskredet (portovervakningsbryter). RESET: Hold folietastaturen
STOP inne i 5 sekunder.

Overskridelse av antall
utlesninger sikkerhet B

Det parameterinnstilte maksimale antallet utlosninger av sikkerhet B i lopet av en
portsyklus er overskredet.

Portposisjon utenfor, nede

Den mekaniske bremsen er defekt eller feil innstilt.

Kjor tilbake til det tillatte posisjonsomrédet med dedmannskjeringen.
Parameterverdien for den nedre N@D-endebryteren er for lav.

Det nedre endebryteromradet er for lite.

Overskridelse av antall
utlesninger sikkerhet C

Det parameterinnstilte maksimale antallet utlesninger av sikkerhet C i lopet av en
portsyklus er overskredet.

Generelle maskinvarefeil

Folietastatur kortslutning

Folietastaturet APEN eller LUKKET har vaert trykket i mer enn 15 sekunder.

024446 / BK FU Z RE/04.2025

Maskinvare-reset pa styringen
registrert

Det er sterke forstyrrelser pa forsyningsspenningen.
Den interne Watchdog aktiveres.
RAM-feil

Overstrom (motorstrem eller
mellomkrets)

De nominelle motordataene er feil.

Spenningsekningen eller boost (P.140 eller P.145) passer ikke.

Motoren er feildimensjonert.

Porten gér tungt.

Bremsen apner ikke. Kontroller tilferselsledningen og bremselikeretteren.

Overspenning mellomkrets,
grense 1

Bremsechopperen er feil, defekt eller mangler.

Forsyningsspenningen er altfor hoy.

Motoren mater for mye energi tilbake ved generatordrift. Porten klarer ikke &
avlede bevegelsesenergien tilstrekkelig.

Overspenning nett

Styringens forsyningsspenning er for hoy.

HORMANN
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Generelle maskinvarefeil

Feil i posisjoneringssystemet

Underspenning nett

Styringens forsyningsspenning er for lav.

Temperatur kjoleelement
utenfor arbeidsomréadet,
grense 1

Belastningen pa sluttrinnene eller bremsechopperen er for hay.
Omgivelsestemperatur for drift av styringen er for lav.
Sluttrinnets taktfrekvens (parameter P.160) er for hoy.

Feil med posisjonsregistrering

. Etter oppfordring til aktivering av fabrikkparameterne (parameter P.990) er det
tilsvarende posisjoneringssystemet ikke blitt konfigurert.

. Kalibreringen er ikke fullfert eller er feil. Gjenta kalibreringen med P210 = 5 (se
kapittel 8.2, side 30.).

. Ved aktivering av mellomstoppet er mellomstoppet ikke logisk.

Feil: Temperaturen i huset
stiger over 75 °C

Belastningen pa frekvensomformeren er for hay.
Koblingsskapet er ikke tilstrekkelig nedkjolt.

Overstram mellomkrets,
grense 1

Spenningsekningen eller boost passer ikke.
Motoren er feildimensjonert.
Porten gar tungt.

Overstram motor / mellomkrets,
grense 2

De nominelle motordataene er feil.

Spenningsekningen eller boost (P.140 eller P.145) passer ikke.
Motoren er feildimensjonert.

Porten gér tungt.

Tidsavbrudd under
protokolloverfering

. Start tilbakestillingen av maskinvaren: Sla av styringen. Fjern posisjonsgiveren
Multiturn. Sett pa posisjonsgiveren igjen etter noen minutter. Sla pa styringen
igjen.

. Grensesnittledningen er defekt eller avbrutt.

. Absoluttverdigiveren til evalueringselektronikken er defekt.

. Maskinvaren er defekt eller miljeet er alvorlig forstyrret.

. Kontroller jordingen av portanlegget.

. Skjerm styreledningen.

. Fest RC-elementet (100 Q + 100 nF) til bremsen.

Feil DC-forsyning

DC-forsyning er ikke mulig pa grunn av: Overstrem, IGBT-feil F.519,
jordkortslutning, 24 V-feil eller overtemperatur.
Nodstopp er aktivert.

Offset motorstrem, feil pa
mellomkretsstrom

Maskinvaren er defekt.

Maskinvarefeil posisjonsgiver
Multiturn

. ROM-feil
. RAM-feil
. Kjorefeil

e  EEPROM-feil
. Maskinvare defekt =» skift ut

Motorvernfunksjonen har
registrert overstrom.

Feil motorkarakteristikk (nominell motorstrem) er innstilt (P.101).
Spenningsekningen eller boost (P.140 eller P.145) er for hoy.
Motoren er feildimensjonert.

Intern feil posisjonsgiver
Multiturn

. Feil pa posisjonsgiveren Multiturn. = Tilbakestilling
. Posisjonsgiveren Multiturn har identifisert en tilbakestilling =» Bekreft feilen og
programmer endeposisjonene pa nytt.

|GBT-driverkomponenten har
registrert overstrom

Forsyningsspenningen eller bygningens stremforsyningen er for svak.
Sorg for korrekt forsyning:

— BKFU Z: Tilferselsledning = (3 x 2,5 mm?)

Det har oppstatt en kortslutning eller jordfeil p& motorklemmene.
Motorens nominelle frekvens er feil.

Spenningsekningen eller boost (P.140 eller P.145) er altfor hoy.
Motoren er feildimensjonert.

Motorviklingen er defekt.

Nodstoppkretsen er kortvarig avbrutt.

Overtemperatur posisjonsgiver
Multiturn

e Temperaturen i giverhuset er for hay

Batteriunderspenning

. Batterispenningen til bufferbatteriet for posisjonsgiveren Multiturn er for lav =»
Skift ut posisjonsgiveren Multiturn

For hoy hastighet pa akselen til
posisjonsgiveren Multiturn

. Rotasjonshastigheten til akselen som posisjonsgiveren Multiturn er festet pa, er
for hoy = Monter giveren pa en annen aksel.

Overspenning mellomkrets,
grense 2

Bremsechopperen er feil, defekt eller mangler.

Inngangsforsyningsspenningen er for hoy.

Motoren ma avlede portens bevegelsesenergi. Motoren genererer derfor for mye
energi ved generatordrift.

Underspenning mellomkrets

Inngangsforsyningsspenningen er for lav, forst og fremst under belastning.
Belastningen er for hgy. Sluttrinnene eller bremsechopperen er defekte.

Posisjonsgiver Multiturn
magnetfeltamplitude for lav

. Magnetfeltovervakingen er aktivert: Magnetfeltets amplitude overvakes under
programmeringsprosessen og driften. Amplituden er for liten. = Magneten ma
plasseres naermere sensoren.

LES DETTE:
Hvis amplituden avtar under driften, f.eks. pa grunn av aldring av magneten, vises

forst info-meldingen 1.76A. Siden en portbevegelse i frakoblet tilstand muligens ikke
oppdages, vises feilmeldingen forst etter at portstyringen har blitt startet pa nytt.

Feilen gjer det nedvendig & kalibrere portstyringen pa nytt.

24 V-forsyning mangler eller er
for lav.

Overbelastning, men ikke kortslutning
Hvis 24 V kortsluttes, kan styringsforsyningen ikke startes. Power gledelampen
lyser.

Portstrekningen er for stor for
den parametriserte
giveropplesningen

. Hvis du overkjerer endeposisjonen port LUKKET i driftsmodus nedkjering
(P980 = 3), ma du programmere endeposisjonene pa nytt, se kapittel 8.2,
side 30. Ny programmering av endeposisjonene.

. Giveropplasningen som er stilt inn med parameter P.202, er for stor for
kombinasjonen av giver og port.

Overspenning pa
nettinngangen

Forsyningsspenningen er for hay.

Forsyningsspenningen varierer veldig mye.

For styringer med UPS er UPS-enheten i batteridrift. Aktiver stremforsyningen pa
nytt.

Temperatur kjoleelement
arbeidsomradet grense 2

Belastningen pa sluttrinnene eller bremsechopperen er for hay.
Sluttrinnets taktfrekvens (P.160) er for hoy.
Styringens omgivelsestemperatur er for lav.

Feil: Temperaturen i huset
stiger over en kritisk grense pa
80°C

Innetemperatur er for hoy.

Overstrom mellomkrets,
grense 2

Spenningsekningen eller boost passer ikke.
Motoren er feildimensjonert.
Porten gér tungt.

34

11.2 Interne systemrelaterte feil F.9xx
Disse feilene er interne feil. Operateren kan ikke fjerne feilene. Hvis en slik feil oppstar, ma du ta kontakt med kundeservice umiddelbart.

Interne feil

Nadstoppkjede ufullstendig

. Ikke alle nedstoppinngangene er brokoblet separat, selv om hele
nadstoppkjeden er brokoblet.
. Den redundante testen av nedstoppkjeden har blitt aktivert.

Testing av den tredje
utkoblingsveien mislyktes

. Defekt maskinvare
. Skift ut styringen

Feil pa inngangstest lysgitter

. Lysgittertesten har mislyktes.
. Kontroller tilkoblingen av lysgitteret.

Test av motorkablingen

. Motorkabelen er skadet eller ikke riktig tilkoblet.
. Motoren er skadet.

HORMANN
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Statusmeldinger under kalibrering

Forespeorsel om kalibrering av endeposisjon nede

Interne feil
C 30 Feil med ekstern Watchdog 24 V-spenningen er overbelastet.
! 9 0 Maskinvaren er defekt eller miljget er alvorlig forstyrret.
171 | Feil parameterkontrolisum SlI& styringen av og pa igjen.
o Informer servicen.
! Kontrollsum via Ny programvareversjon med endret EEPROM-struktur.
I | kalibreringsverdier er feil Styringen er ennd ikke initialisert.

Informer servicen.

Forespeorsel om kalibrering av endeposisjon oppe

Kalibrering av mellomstopposisjonen

11.3 Informasjonsmeldinger

Generelle meldinger

Stopptilstand eller nullstilling: venter p& neste innkommende kommando

Endeposisjon nede

©
@

Endeposisjon nede last, bevegelsen dpne port ikke mulig

Endeposisjon nede nadd

Aktiv bevegelse lukk port

Endeposisjon oppe nadd

Utenfor tillatt ovre endeposisjon

Endeposisjon oppe

Informasjonsmeldinger under automatisk drift

Endeposisjon oppe last, bevegelsen lukk port ikke mulig (f.eks. avbrutt sikkerhet)

Vedlikehold ngdvendig. Servicetelleren har gatt ut.
se veiledning for montering, drift og vedlikehold

Aktiv bevegelse apne port

Hastigheten under innkjering til evre endeposisjon er for hoy.

Endeposisjon i midten (mellomstopposisjon)

Hastigheten under innkjering til nedre endeposisjon er for hoy.

Endeposisjon i midten last, bevegelsen lukk port ikke mulig (f.eks. avbrutt sikkerhet)

Permanent APEN er fortsatt aktiv.

Feil: Kun dedmannskjering er mulig, eventuelt automatisk bevegelse apne port.

Kommandoprioriteten port APEN er aktiv. Bevegelsen lukk port skjer bare med en kommandoenhet med samme prioritet
(sammenlign P5 x 4).

Kalibrering eller innstilling av endeposisjonene for absoluttverdigivere i dedmannskjering: Start prosessen med stopp-

folietastatur.

Tvangsépning gjennomfores

Nedstopp: Ingen kjering er mulig. Sikkerhetskjede for maskinvare er avbrutt.

Venter pa kommando fra folietastatur

Nedkjering: Dedmannskjering uten hensyn til sikkerheter osv.

Venter pa kvittering (kommando for feilfjerning)

Manuell drift, dedmannsstyring

Portsyklustelleren er ikke plausibel. Initialiser portsyklustelleren pa nytt.

Parameterisering

Referanseposisjon korrigert eller identifisert etter kalibrering

Synkronisering

Referanseposisjon initialisert pa nytt

Automatisk angir endringen fra «Manuell» til «<Automatisk»

For-endebryter oppe usannsynlig

Halvautomatisk angir endringen fra «Manuell» til «<Halvautomatisk»

For-endebryter nede usannsynlig

1. Visning etter innkobling (selvtest)

Korrigeringen av endebryterne er fullfort.
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Idinger under autc isk drift

Sikkerhetskjede, nedstoppkjede

] ] Styringen forbereder den automatiske programmeringen av endebryterne. CJ Ekstern nodstopp 1
! S ! 5 (CH ]
! =y | Maksimal hastighet nas ikke under automatisk endebryterkorrigering. C30 Ekstern nadstopp 2
[ gy N [y
Endebryterne er korrigert.
,‘ q S q Tradles mottaker / ly yparat for induksjc loyfer, plug-in-moduler
Kanal 1
" C Lavt batteriniva: Planlegg & skifte posisjonsgiveren Multiturn ved neste vedlikehold av porten.
[y lb !
- — - - — Kanal 2
', -', ,q FI' Svakt batteri for posisjonsgiveren Multiturn. Utskifting av enheten anbefales snarest.

Informasjonsmeldinger under parameterisering

Interne innganger

Ingen feil i feilminnet

Feilsignal fra styringsmodulen

Feilminnet rapporterer en feil, men det vises ingen tilherende melding.

|‘|‘|
22
2

(Y] - .
i 12 Applikasjonsparametere
' = Programmeringsmelding 12.1 Mellomsto
Prof9 pp
A. Funksjon Beskrivelse, merknader

Generelle inr - se kobli ma for funksjon 0 Ingen mellomstopp

= 1) | APEN-folietastatur e

ooy 1 Valgbryter mellomstopp Tilkobling se koblingsskjema
cCrcir Stopp-folietastatur

[ g N ) N ] 2 Impulsgenerator «Personlig | Tilkobling se koblingsskjema

LUKKET-folietastatur foresporsel»

12.2 Inngangsfunksjon IN3
A. Funksjon Beskrivelse, merknader
— I} 0 Impulsdrift NO kontakt nedvendig
'.-' 3 o
1 STOPP NC kontakt nedvendig
2 Las NO kontakt nedvendig
3 Frigivelse NC kontakt nedvendig

12.3 Utgangsfunksjoner pa OUT 1/ X14

Inngang 1

Tl Inngang 2
l': nc

Tl Inngang 3
£ 103

"o Inngang 4
l,:. N.IL{

nC Inngang 5
E i E’

Tl Inngang 6

ll_lE
C 1o Inngang 7
o

11y | 'Inngang 8
£ 108

T Inngang 9
": "
C Inngang 10
C.!

36

lysregulering

A Funksjon Beskrivelse, merknader
=1 1 10 0 Deaktivert
IL', [
1 Melding «Porten er APEN» . Ingen koblingsforsinkelser
2 Standard Red/gronn e lkke retningsavhengig

. Varseltid P.025 =3 s

3 Blitslys / roterende lys

HORMANN

. Ikke retningsavhengig
. Varseltid P.025 =3 s
. Aktiv under portbevegelse og varseltid
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4 Trafikklys «@sterrike» .

Ikke retningsavhengig

. Varseltid P.025 =3 s

. Aktiv under portbevegelse og varseltid

. Kvittering etter nedstopp per folie-stopp

5 Frigivelse . Melding «Porten er LUKKET»
. Innkoblingsforsinkelse 1 s
. NO kontakt
6 Las . Melding «Porten er ikke LUKKET»
e Utkoblingsforsinkelse 1 s
. NO kontakt
7 Melding «Porten er LUKKET» | Ingen koblingsforsinkelser

Reléutganger Out 1/ 2
(X14/ 15)

Alternativ bruk som bremserelé
(Out 1/2,X14/ 15)

Meldinger om feil, portposisjoner, trafikklysfunksjoner og flere
Ved kobling av induktive laster (f.eks. ekstra reléer eller bremser) er det nedvendig
med egnede interferensdempende tiltak (frikoblingsdiode, varistorer, RC-elementer).

Kontakter som har blitt brukt som
effektbryter, kan ikke lenger koble lave

Potensialfri vekslerkontakt
. min. 10 mA

. maks. 230 VAC/3 A stremmer.

(bruk sikret fase L") LES DETTE:
Blinkfunksjoner begrenser mekanisk
levetid.

Omkoblingskontakt for utlesning av elektromekaniske bremser med oppstrems
bremselikerettere

NB: Ingen sikkerhetsfunksjon

maks. 230 VAC / 3 A bruk sikret fase av L.

13 Tekniske data

Dimensjoner kretskortsett
(LxBxH)

ca. 328 x 182 x 121 mm

Montering

via veggholder pa husets underside for vertikal opphengning

Kjoleelement

Aluminium natur, montert pa baksiden

Folietastatur (X502)

3 Taster : APEN-STOPP-LUKKET

Funksjonsfeil ved feil plugging uten edeleggelse
Tilkobling via 4-polet ukodet stiftlist, pluss-kobling
Uten belysning, uten signallys

Motorutgang (X13):

For motorer inntil 1,2 KW og 230 V

Kontinuerlig motorstrem ved 100% innkoblingstid / 40 °C omgivelsestemperatur: 5 A

Motorstrem ved 40% innkoblingstid / 50 °C omgivelsestemperatur: 8 A
Overbelastningskapasitet i 0,5 s: 16 A

. Maksimal lengde pa motorkabelen er 20 m.

. Skjerming er ngdvendig. Skjermen er festet pa motor- og styresiden.
. Ledere for motorkabelen mé ikke blandes med andre ledere.

. Ta hensyn til derating eller temperaturomréader: 50% innkoblingstid

LES DETTE:

Det kan fortsatt veere spenning p& motorklemmene ved stillstand eller etter en
nedstopp.

Forsyningsspenning
L,N, PE

Nominell spenning 1N~230VAC+10%

Spenningsomrade 110... 240V + 10%

Sikring pa 16 A K-karakteristikk

monteringsstedet

Nominell frekvens 50...60 Hz

Egenforbruk av styringen

maks. 30 W med full belastning

Ekstern forsyning 1 (X10: L* / NY)

Overfering av fase L1 og N (typisk nominell spenning L' til N': 230 V AC)
L* er sikret pa kretskortet: F200 / 4 AT

Bremsechopper og motstand

Integrert bremsemotstand NB:

maks. 1,5 kW for maks. 0,5 sekunder Temperaturen pa kjoleelementet og
Repetisjonsfrekvens > 20 sekunder bremsemotstanden pa baksiden av huset
kan komme pa inntil 85 °C. Ved feil kan
temperaturen kortvarig na 280 °C

(< 5 min).

LES DETTE:
Elektronisk overvéking

Termisk forhandsbestemt bruddpunkt i
tilfelle overbelastning

Styringsspenning, ekstern forsyning 2

24V pc (= 10% med nominell spenning 230 V) maks. 500 mA

. Med alle eksterne forbrukere som f.eks. valgfrie plug-in-moduler
. Sikret via halvledersikring med automatisk tilbakestilling

. Kortslutningssikker transformator

Styringsspenning ekstern forsyning 3 (kl. 33,
38)

For elektroniske endebrytere
Nominell verdi 11,3 V, maks. 130 mA

Styreinnganger «Digital» IN 1 ... 10
(kl. 52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65)

24V DC/typ. 15 mA, maks. 26 V DC/20 mA

Alle innganger skal tilkobles potensialfritt eller:

< 2 V: inaktiv =» logisk 0

> 10,5 V: aktiv =» logisk 1

Minimum signalvarighet for inngangskontrollkommandoer: > 100 ms
Galvanisk isolering via optokobler pa kretskortet

Temperaturomrade
Drift
Lagring:

Omgivelsestemperatur luft

—-20 ... +40 °C

-25...470°C

Veer oppmerksom pa ventilasjonen rundt huset og selvoppvarmingen i huset.
LES DETTE:

Folg kravene i installasjonsveiledningen fer du velger monteringssted.

Veer oppmerksom pa at reduksjonen av innkoblingstiden til motoren avhenger av
temperaturen, se motorutgang.

Enhetens mobilitet

Stasjonaer

Enhetstype

Motorenhet. Den eksterne stasjonen er ikke inkludert i leveringsomfanget fra Hérmann.

Beskyttelsesklasse, kapslingsgrad

Beskyttelsesklasse |, kapslingsgrad IP 54

Serielt grensesnitt
RS-485 A og B (X20)

Kun for elektroniske endebrytere

RS-485-niva (A, B), terminert med 100 Q

Anbefalt kabel: skjermet tvunnet parkabel i forstyrrede omgivelser, tvunnet parkabel i
normale omgivelser

Ved bruk av Hérmann-endebrytere TST PD / PE parallelt ogsé for fremtidige | /
O-utvidelser

Vekt

ca. 5,0 kg

Hoyde

<2500 m

Direktiver og standarder

For detaljer, se eget kapittel

Maskindirektivet

Europa, prototypetest

Lavspenningsdirektivet

Europa. Spesielle versjoner for det amerikanske markedet med UL-sertifikat

Sikkerhetskjede / ngdstopp
Klemmer: Nodstopp ekst. 31 /32 og 41/ 42

Digital utgang OUT 15
(X24:66)

Koble alle innganger potensialfritt.

Kontaktens belastningsevne: + 26 V DC / < 120 mA

Ved brudd pa sikkerhetskjeden er en elekirisk bevegelse av motoren ikke lenger mulig,
heller ikke i dedmann.

NB: ingen parallellkobling av klemmeparene!

24V DC, min. 10 mA / maks. 120 mA

Generell bruk: Alle typer ohmske, induktive og kapasitive laster for industrielle
bruksomrader

EMC-direktiv

Europa

RoHS / WEEE / REACH

Europa
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14 Pluggbar induksjonssloyfedetektor

Folsomheten stilles inn separat for hver kanal via 2 DIL-brytere.

SUVEK1 - enkel detektor
SUVEK2 - dobbel detektor

Diagnose

LED grenn, CH1
LED red, CH1
DIL-bryter

LED grenn, CH2
LED red, CH2

Mia

N a s eDd

Loop-tilkobling

T T T T

MoOa

L

ocoooooosons looosoa

14.2.2 Stopptid
Stopptiden er permanent satt til verdien «uendelig». Sa lenge en sloyfe er opptatt, er utgangen tilkoblet. DIL-bryterne 3 og 7 er ute av
funksjon.
14.2.3 Frekvensinnstilling og ny kalibrering
Frekvens Kanal 1: DIL-bryter 4
Kanal 2: DIL-bryter 8 (kun SUVEK2)
Lavt ON OFF
1 8
Hoy ON ON
1 8

utfores det ingen ny kalibrering.

141 Generelt

Induksjonssloyfedetektoren SUVEK1/2 er et system for induktiv deteksjon av kjoretoy med folgende egenskaper:
Evaluering av 1 (SUVEK1) sloyfe eller 2 (SUVEK2) sloyfer

Galvanisk isolasjon mellom sloyfe- og detektorelektronikk

Automatisk synkronisering av systemet etter at det er slatt pa

Kontinuerlig synkronisering av frekvensdriften

Ingen gjensidig pévirkning mellom slayfe 1 og sleyfe 2 pa grunn av multiplexprosedyre med SUVEK2
Folsomhet uavhengig av sloyfeinduktansen

Tilordningsmelding via LED-display

Open-Collector-utgang, galvanisk isolert via optokobler

Ekstra sloyfet inngang og utgang, galvanisk isolert via optokobler

Signalering av sloyfefrekvensen via LED

Diagnosemulighet med diagnoseenhet VEK FG2

14.2 Innstillingsmuligheter

14.3 Tilkoblinger

Driftsfrekvensen til induksjonssloyfedetektoren kan stilles inn i 2 trinn via DIL-bryterne 4 og 8.

Det tillatte frekvensomradet er 30 kHz til 130 kHz. Frekvensen avhenger av induktansen fra sleyfegeometrien, antall vindinger, sloyfens
tilferselsledning og valgt frekvensniva. Du kan utlese en ny kalibrering manuelt ved & endre frekvensinnstillingen for en kanal.
Induksjonssleyfedetektoren kalibrerer automatisk sloyfefrekvensen nér spenningsforsyningen slas péa. Ved kortvarig strembrudd < 0,1 s

Tilkobling Betegnelse

X1/1 Forsyning GND

X1/2 Forsyning 24 V DC

X1/8 Optokobler GND

X1/4 Optokoblerutgang kanal 2 (kun SUVEK2)
X1/5 Optokoblerutgang kanal 1

X2/1 Ekstra optokoblerutgang

X2/2 Ekstra optokoblerinngang

X2/3 Utgang 24 V DC (tilkobling X1 /2)
X2/4-X2/5

X5/1-X5/2 Sloyfe kanal 1

X5/3-X5/4 Sloyfe kanal 2 (kun SUVEK2)

14.4 Utganger og LED-display

14.2.1  Folsomhet
Folsomhetsniva Kanal 1: DIL-bryter 1, 2 14.4.1 Utganger
Kanall2 pIEbiyiersnSl(kunlSUVEK2] Optokoblerutgang 1/ 2 Detektortilstander
5 —— ——
1 Lavt (0.27% A#f) ON OFF / OFF High Sloyfe fri, tilbakestilling, synkronisering
1 8 Low Sloyfe er opptatt, sloyfefeil
2 (0,09% Af/f) ON E ™ E ™ ON / OFF Signalet sendes via optokoblerutgangene pin 4 og 5 pa kontakt X1. GND- referanse er X1 pin 3.
110 E i E 8 14.42 LED-display
3 (0,03% Af/f) ON — 1= — 1= OFF / ON LED gronn sloyfekontroll LED rod sleyfekontroll Detektortilstand
1 i H i H 8 Av Av Forsyningsspenning mangler
et o et o Blinker Av Synkronisering eller frekvensutgang
4 Hoy (0,01% Af/f) oNIElE] ~=im ON/ON Pa Av Induksjonssloyfedetektor Klar, sloyfe fri
1 H H H H 8 Pa Pa Induksjonssloyfedetektor klar, signalutgang
— — Av Pa Sloyfefeil
Folsomhetsinr '?‘“E"qe" b mer for hver kanal hvilken induktansendring et kjsretoy ma utlose for at den respektive utgangen Den gronne lysdioden signaliserer driftsberedskap til induksjonssloyfedetektoren. Den rede lysdioden signaliserer aktivering av
pa induksj toren skal stilles inn. reléutgangen, avhengig av sloyfens tilordningsstatus.
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14.4.3 Utdata fra sloyfefrekvensen

Ca. 1 sekund etter at induksjonssloyfedetektoren er kalibrert, sendes sloyfefrekvensen via blinkende signaler fra den grenne lysdioden.

Eksempel for 57 kHz-sloyfefrekvens:

T s yyuduyT T

5x 10 kHz 7x 1 kHz
14.5 Tekniske data
Mal (L x B x H) 72,5 x 50 x 18 mm
Kapslingsgrad IP 00
Forsyning 24V DC + 20% maks. 2,0 W
Driftstemperatur —20 °C il +70 °C
Lagringstemperatur —20 °C til +70 °C
Luftfuktighet maks. 95% uten kondensering
Sloyfeinduktans 20 - 800 pH, anbefalt 75 - 400 yH
Frekvensomrade 30 - 130 kHz i 2 trinn
Folsomhet 0,01% til 0,27% (Af/f) i 4 nivaer
0,02% til 0,54% (AL/L)
Stopptid %)
Tilforselsledning for sloyfe maks. 100 m
Sloyfemotstand maks. 20 Q (inkl. tilferselsledning)
Optokoblerutgang 45V /10 mA /100 mW
Tiltrekkingsforsinkelse 50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms
Signalvarighet fallforsinkelse 25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2
Tilkobling 2 x MOLEX-kontakt serie 3215, 5-polet
1 x pluggterminal 4-polet, RM 3,81

15 Tradles fjernstyring 868 MHz BiSecur
15.1 Sikkerhetsmerknad

Forskriftsmessig bruk:
Mottakeren HET-E2 868-BS er en toveis mottaker for aktivering av motorer og styringer. Mottakeren har to kanaler. Driften skjer via tradles
BiSecur-mottaker.

Alle andre anvendelser er ikke tillatt. Produsenten er ikke ansvarlig for skader som skyldes feil eller ikke forskriftsmessig bruk.

LES DETTE:
Nér du tar det tradlese systemet i drift, utvider eller endrer det:

— Foreta en funksjonskontroll.

—  Bruk utelukkende originaldeler.

- Lokale forhold kan pavirke rekkevidden til det tradlese systemet.

- GSM-900-mobiltelefoner kan pavirke rekkevidden hvis de brukes samtidig.
»  Monteringen ma kun utferes nar enheten er slatt av.

15.2 Pluggbar tradies mottaker
Kanal 1: funksjon impuls APEN som IN1

Kanal 2: funksjon impuls APEN som IN1

M2a

&

loocoocpossss oo

15.2.1 Programmering av en tradlgs kode

Aktiver eller bytt kanal.
»  Trykk 1 x pa P- tasten for & aktivere kanal 1.
> Trykk 2 x pa P- tasten for & aktivere kanal 2.

Modus programmering ma avbrytes.
»  Trykk 3 x pa P-tasten eller vent pa tidsavbruddet.
Tidsavbrudd: Hvis det ikke registreres en gyldig tradles kode innen 25 sekunder, bytter mottakeren automatisk tilbake til driftsmodus.
1. Aktiver gnsket kanal ved & trykke pa P-tasten.
- Den bla lysdioden blinker 1 x for kanal 1
- Den bla lysdioden blinker 2 x for kanal 2

2.  ett handsenderen som skal overfore sin tradlese kode i sendemodus (trykk pa ensket tast).
Hvis en tradlgs kode er gyldig, lysdioden raskt blatt og slukkes.

Mottakeren er i driftsmodus.
| driftsmodus signaliserer mottakeren at en gyldig radiokode er identifisert, ved at den bla lysdioden lyser.

LES DETTE
Dersom handsendertastens programmerte tradlgse kode er overfert fra en annen handsender, ma du trykke to ganger pa handsendertasten
ved forste gangs bruk.
e En gyldig tradles kode pé kanal 1 identifiseres = LED blinker 1 x kort
e En gyldig tradles kode pé kanal 2 identifiseres = LED blinker 2 x kort
Tilbakestilling av enheten: Alle tradlose koder slettes pa folgende mate.
1. Trykk pa P-tasten. Hold P-tasten trykket.
- Lysdioden blinker langsomt blatt i 5 sekunder.
- Lysdioden blinker raskt blatt i 2 sekunder.
2. Slipp P-tasten.
Alle tradlose koder er slettet.
Tilbakemelding av portens posisjon: Tilbakemelding sendes bare til handsenderen HS 5 BiSecur hvis endeposisjonsmeldingene port
LUKKET og port APEN er koblet til den 3-polede inngangen (E1/ GND / E2).

Funksjonen finnes i den tilsvarende HS 5 BiSecur-veiledningen.

Tilkobling: A710

Eksempel relé X14 10. Melding port LUKKET - £

Programmering melding port LUKKET ~ 11. Common - GND —|

A710-7 12. Programmering melding port ikke LUKKET = E2 X14 |11 12 10
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15.3 EU-samsvarserklaering
Produsent Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Adresse Upheider Weg 94 - 98, D-33803 Steinhagen, Deutschland

Herved erkleerer den angitte produsenten at falgende produkt

Enhet Kretskort mottaker HET-E2-24-868-BS pluggbart

Modell HET-E2-24-868-BS fabrikk 41

Forskriftsmessig bruk Betjening av motorer og relatert tilbeher for derer og porter
Sendefrekvens 868 MHz

Stralingseffekt Maks. 20 mW (EIRP)

tilsvarer markedsferte modeller i konstruksjon og utferelse og er i samsvar med de grunnleggende krav ved forskriftsmessig bruk i felgende
EU-direktiver:

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

EU-radiodirektiv
Begrensning i bruk av farlige stoffer

Benyttede standarder og spesifikasjoner

EN 62368-1:2014 + AC:2015
EN 62479:2010

Sikkerhet (artikkel 3.1(a) til 2014/53/EU)

Helse (artikkel 3.1(a) til 2014/53/EU)

(Iht. kapittel 4.2. oppfyller produktet denne standarden automatisk fordi stralingseffekten (EIRP), testet i henhold til ETSI EN 300220-1,
er lavere enn lavspenningens tilgjengelig effekt Pmax pa 20 mw)

Begrensning i bruk av farlige stoffer
Elektromagnetisk kompatibilitet
(artikkel 3.1(b) til 2014/53/EU)

Effektiv bruk av radiospekteret
(artikkel 3.2 til 2014/53/EU)

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 V2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1
ETSI EN 300220-2 V3.1.1

Dersom enheten endres uten vart samtykke, vil denne erklaeringen miste sin gyldighet.
Steinhagen, 01.09.2017

e.f. Axel Becker, daglig leder

16 Lysgitter TELCO

16.1 lgangsetting og innstilling

1. Sla pa styringen.

2. De grenne lysdiodene pa SGR-mottakeren og SGT-senderen indikerer at det finnes driftsspenning.

3. Den gule lysdioden pa SGR-mottakeren viser status for lysgitteret. Hvis lysgitteret er driftsklart og ikke er avbrutt, lyser den gule
lysdioden.

4. Under initialiseringsprosessen etter at styringen er slatt pa, blinker de rgde lysdiodene pa SGR-mottakeren og SGT-senderen.

5. Hvis de hvite lederne som kreves for synkronisering ikke er tilkoblet, eller i tilfelle en maskinvarefeil lyser de rade lysdiodene pa SGR-
mottakeren og SGT-senderen

NB

Etter igangsetting ma lysgitterelementene ikke flyttes.

16.2 Utgangslogikk
Objekt Utgang gul LED
Pa& plass Apen Av
Finnes ikke Lukket Pa

16.3 LED-indikasjon
Red Status
Gul Utgang
Gronn Driftsspenning
16.4 Utbedring av feil
SGT (sender) SGR (mottaker) Utbedringstiltak
SG 16 ECO Symptom LED-display LES DETTE
Gronn Rod Gronn Gul Rod F?r du fortsetter med feilsekingen, ma du starte lysgitteret
péa nytt.

SGR-mottakeren har ingen optisk forbindelse til SGT-

senderen.

. Kontroller at alle lysstréler er frie og ikke blokkeres av

Den rade lysdioden Pa Av Pa Av Pa/ noen gjenstander.
blinker permanent. blinker | e Kontroller at lysgitteret er riktig justert.

. Kontroller at fargen pa stopselet og kontakten pa
skjoteledningene og Snap-fordeleren stemmer
overens.

X En eller flere straler er blokkert.
Porten kan ikke forlate . .
e . Kontroller om den overste lysstralen (pilotkanalen) er
ovre endeposisjon. = Av P& Av Av i
Porten lukkes ikke i . .
automatisk. . Kontroller at alle kanaler er frie og ikke blokkert av
gjenstander.

. Kontroller starrelsen pa skjult objekt i sidedelen av
porten. Skjulte objekter ma vaere > 50 x 50 mm.

. Det kan vzere et problem med EMC-interferens.

. Sjekk kablingen til portanlegget:

Porteln rleverserer i P& Av P& P& AV - Er n:otorlfabelen skjerme?, og er skjermen koblet
forskjellige hoyder. til pa styrings- og motorsiden?

—  Er porten riktig jordet?

—  Er ferrithylsen satt inn riktig?

. Kontroller om portens lukkehastighet er under
1,6 m/s.

Forstyrrelse fra eksterne lyskilder eller en annen SG16 i

naerheten (stroboskoplys). - Sla av mulige kilder til

forstyrrende lys, og kontroller om problemet vedvarer.
Gul lysdiode blinker P& Av P& Av/ P& . Endre posisjonen til lysgitteret. Bytt om posisjonene
permanent. blinker til SGR-mottakeren og SGT-senderen i portens
sidepanel)

. Skjerm om mulig SGR-mottakeren mot forstyrrelser
fra en ekstern lyskilde.

Den rade lysdioden lyser P& P& Pa Av P& Indikere!' en maslldnvarefeil.
permanent . Skift ut lysgitteret.
16.5 Tekniske data
SGT (sender) SGR (mottaker)

Lagringstemperatur -40 - +80 °C
Omgivelses- / driftstemperatur —20 - +65 °C
Beskyttelsesklasse IP 67
Immunitet mot fremmed lys - 100000 lux @5°
Forsyningsspenning 10V-30VDC +/-7,5%
Stromforbruk 70 mA (RMS) 35mA
Utgang - 5V 900 Hz firkant, < 15 mA
Beskyttelse mot kortslutning / induktiv

. - Ja/Ja
belastning
Polaritetsbeskyttelse Ja

40 HORMANN
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Lyskilde

Infrared, 880 nm -

Lyslinjer

20,21,22,23

Aktiv evalueringshoyde

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Lengde pé huset

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Lyslinjeavstand

45 mm: inntil 540 mm
180 mm: fra 540 mm til ende

Avstand gulv - 1. Lyslinje

35 mm -

Maksimal reaksjonstid

- 40 ms

Maksimal hastighet for sekvensiell utblending 1,6 m/s
Minste registrerbare objektstorrelse 50 mm /185 mm
Rekkevidde 1...12m

Standarder

EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015 EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

EU-direktiver

2011/65/EU, 2014/30/EU, 2006/42/EU

Sikkerhetskategorier

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, type E
EN ISO 13849-1:2015, Cat.2, PL d
IEC 61496-2, type 2 ESPE

Sertifisering

EC-prototypetest utfort av TUV NORD
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Alla tidigare utgévor forlorar sin giltighet med den har utgavan.
Tillverkaren kan &ndra informationen i detta dokument utan forega-
ende meddelande.

Installationsrekommendationerna i detta dokument &r baserade pa
de mest férdelaktiga forhallandena.

Bésta kund!
Tack for att du har valt en kvalitetsprodukt ur vart sortiment.

1 Om denna bruksanvisning

Denna bruksanvisning bestér av en bilddel och en textdel.
Bilddelen hittar du i anslutning till textdelen.

Denna anvisning ar en originalbruksanvisning enligt EG-direktiv
2006/42/EG. Las igenom anvisningen noggrant och i sin helhet.
Anvisningen innehaller viktig information om produkten. Beakta och
f6lj sdkerhetsanvisningarna och varningsanvisningarna.

Foérvara denna anvisning pa ett lampligt stélle. Dokumentet maste
alltid vara tillgénglig fér anvandaren.

Tillverkaren ansvarar ej for skador som kan uppsta pa grund av
felaktig anvandning av industriporten. Detta géller ocksa for skador
pa grund av att bruksanvisningen och motsvarande anvisningar inte
har féljts.

Sakkunnig anvindning och omsorgsfullt underhall paverkar
industriportens prestanda och driftsédkerhet. Anvandningsfel
och bristfilligt underhall resulterar i driftstérningar som skulle
ha kunnat undvikas. Driftsdkerheten kan endast sékerstillas
genom fackmannamdssig hantering och noggrant underhall.

Om du fortfarande har fragor efter att ha list denna
bruksanvisning, kontakta kundservice.

1.1 Kompletterande dokument

Leveransen innehaller, beroende pé de tillbehér som har bestillts,
ytterligare bruksanvisningar, t.ex. fér portens styrsystem. Las
igenom &ven dessa bruksanvisningar noggrant och i sin helhet.
Beakta och 6lj dven dessa sékerhetsanvisningar och
varningsanvisningar.

1.2 Varningsanvisningar

Den allménna varningssymbolen markerar en fara som
kan leda till skador eller dédsfall. | textdelen anvands den
allmanna varningssymbolen i samband med
varningskategorierna. | bilddelen hénvisar ytterligare uppgifter till
forklaringarna i textdelen.

A FARA

Markerar en fara som omedelbart leder till dédsfall eller svara
personskador.

A VARNING

Markerar en fara som kan leda till dédsfall eller svara
personskador.

/A OBSERVERA

Markerar en fara som kan leda till lindriga eller méttliga
personskador.

oBS!

Markerar en fara som kan leda till att produkten skadas eller
forstors.

HORMANN

1.3 Symboler som anvands

Varning for farlig elektrisk spanning

Se den separata monteringsanvisningen for
styrsystemet resp. extra elektriska manéverelement

Varm yta

Fara p& grund av elektrostatisk urladdning

14 Férkortningar
EN  Europeisk standard

OFF Overkant pa fardigt golv
UPS Avbrottsfri strémforsérjning
r Endast lasning

w Lésning och skrivning

15 Fargkod for ledningar, enskilda ledare
och komponenter

Foérkortningarna nedan féljer den internationella fargkoden enligt
IEC 757, och indikerar vilken ledning/ledare resp. andra
komponenter som avses:

BK Svart PK Rosa
BN Brun RD Rod
BU Bla SR Silver
GD Guld TQ Turkos
GN Gron VT Violett
GN/YE Gron/ Gul WH Vit
GY Gra YE Gul
oG Orange LIBN | Ljusbrun
2 /A Siakerhetsanvisningar

Industriportarnas styrningar ar driftsakra vid korrekt och avsedd
anvandning. Vid icke fackmassig eller icke avsedd anvandning kan
industriportarna vara farliga. Folj alla sékerhetsanvisningar i de
enskilda kapitlen.

2.1 Allmén beskrivning och korrekt
anvandning

Enheten som beskrivs ar ett elektroniskt styrsystem fér motordrivna
portar som anvénds industriellt eller yrkesméssigt enligt EN 13241.
Styrsystemet ar konstruerat for drift av en asynkronmotor med upp
till 1,2 kW vid 230 V matning. Genom en fullstandigt integrerad
frekvensomriktare kan porten drivas med en variabel
oppningshastighet och stdngningshastighet s& att portmekaniken
skyddas.
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Styrenheten styr motorn som driver porten. Beroende pa

anvandningen kan denna styrenhet géra foljande:

. Positionera porten i och mellan andliagena (Oppen, Stangd
och mellanpositionerna)

. Kora drivenheten med olika hastigheter (integrerad
frekvensomriktare)

. Utvardera sékerhetssensorer pa porten, till exempel
stdngningskantévervakning, indragningsskydd o. dyl.

. Utvérdera extra sékerhetsanordningar pa porten, till exempel,
fotoceller, ljusridaer o. dyl.

. Utvardera kommandogivarna pa porten, till exempel
dragstrombrytare, fijérrstyrning, induktionsslingor o. dyl.

. Utvérdera kommandogivare fér nédstopp

. Forsorja sensorer och kommandogivare med elektroniskt
sakrad 24 V-sékerhetsklenspanning

. Férsérja externa enheter med 230 V

. Aktivera applikationsspecifika utgangar, t.ex. reléer for
portlagesmeddelanden

. Skapa och avge diagnosmeddelanden

. Stalla in applikationsspecifika parametrar pa olika
atkomstnivaer for olika anvandargrupper

. Aktivera utékningsmoduler for in- och utmatning

. Utvérdera granssnittsignaler for fjarrstyrning av porten

Korrekt anvandning inbegriper dven att man foljer denna

bruksanvisning och uppfyller villkoren for inspektion och underhall.

N&agon annan anvandning utéver denna far ej férekomma.

Tillverkaren/leverantoren ansvarar inte fér skador som da kan

uppsta. Denna risk &ligger helt och hallet anvandaren.

Information om anslutning och installning av kringutrustning som

godkants av Hérmann finns i bruksanvisningarna for

kringutrustningen.

Avfallshantering

@ Elektrisk och elektronisk utrustning samt

batterier fér inte slangas tillsammans med
% hushélls- och restavfall. Anvand avsedda
I

insamlingsstéllen for detta.

Forpackningarna bestar 6vervagande av atervinningsbara material.

2.2 Personalens kvalifikationer

Endast kvalificerad och utbildad personal far installera, driva och
underhalla industriporten.

Den personal som har i uppdrag att arbeta med industriporten
maste innan arbetet inleds ha last denna bruksanvisning, i
synnerhet kapitel 2.

Bestam tydliga kompetenser for sakerhet, drift, underhall och
reparation.

2.3 Standarder och féreskrifter

Driftansvarig eller &garen av portsystemet ar ansvarig for att
féljande foreskrifter (utan ansprak pa fullstandighet) beaktas och
efterlevs.

Europeiska standarder

EN 12445 Portar — Sakerhet vid anvandning av
maskindrivna portar: Provningsmetoder

EN 12604 Portar — Mekaniska egenskaper — krav

EN 12978 Portar — Sékerhetsanordningar fér maskindrivna

portar: Krav och provningsmetoder
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EN 13849- Maskinsakerhet — Sakerhetsrelaterade delar av

1.2015 styrsystem

EN 60335- Elektriska hushallsapparater och liknande

1:2012/ bruksforemal — Sakerhet — Del 1 allmanna

A11:2014 + fordringar, typ: stationar motorprodukt,

A13/2017 skyddsklass 1

EN 60335 2 Elektriska hushallsapparater och liknande

103:2015 bruksforemal — Sakerhet — Del 2-103: Sarskilda
fordringar pa drivenheter for portar, dérrar och
fénster

EN 61000-6- Elektromagnetisk kompatibilitet: immunitet hos

1:2007 utrustning i bostader

EN 61000-6- Elektromagnetisk kompatibilitet: immunitet hos

2:2005/AC:2005 utrustning i industrimiljo

EN 61000-6- Elektromagnetisk kompatibilitet: emission fran
3:2007/A1:2011/ utrustning i bostader

AC:2012

EN 61000-6- Elektromagnetisk kompatibilitet: emission fran

4:2007/A1:2011  utrustning i industriell miljé

EN 61508 Funktionssékerhet hos sékerhetsrelaterade
elektriska/elektroniska/programmerbara
elektroniska system

EN62061:2005 + Maskinsakerhet — Sakerhetsfordringar pa

kor.:2010 + elektriska, elektroniska och programmerbara
A1:2013 + elektroniska sakerhetskritiska systems funktion
A2:2015 (IEC 62061:2005)

Séakerhetsintegritetsniva (SIL): 1

EN 12453:2017 Avsnitt 5.2 Sakerhet vid anvandning av
maskindrivna portar - Krav
Kapitel 5.2 Drivsystem och energiférsérijning

EN 50110 Skotsel av elektriska anldggningar, del 1:
Allménna krav
EN 60204 Maskiners elutrustning

VDE-foreskrifter

VDE 0100 Installation av lagspéanningsanlaggningar

VDE 0113 Elanlaggningar med elektriska
drivningskomponenter

VDE 0700 Sakerhet for elektroniska anordningar for hushall

och liknande &ndamal

Olycksfallsférebyggande foreskrifter

DGUV V3 Elanlaggningar och drivningskomponenter
ASRA1.7 Tekniska regler for arbetsplatser
Byggmonsterkontroll

Bekraftad genom TUV-certifikat och tillverkar-CE.

Aktuell standard vid tidpunkten fér byggmonsterkontrollen géller.

24 Allméanna sakerhetsanvisningar

. Var uppmérksam pa allmanna, rattsliga och andra bindande
bestdmmelser som géller vid olycksférebyggande och
miljoskydd. Beakta de landspecifika foreskrifterna samt
erkanda facktekniska regler for ett professionellt och sékert
arbete. Instruera personalen i dessa regler och bestdmmelser
innan arbetet paborjas.

. Férvara denna bruksanvisning tillgénglig vid industriportens
plats.

. Sékerhetsrelevanta andringar och tilldgg eller omvandlingar av
industriporten kréver godkannande av leverantdren.

. Andra inte programvaran i programmerbara styrsystem.

. Markera var brandsléckare finns och hur de anvands med
anvisningsskyltar. Folj de lagstadgade foreskrifterna for
brandvarningssystem och brandbek@mpning.

. Utfér rengdrings- och underhallsarbeten samt kontroller
endast vid driftstillestand.

. L&t endast en behérig elektriker utféra alla elanslutningar.

. Gér anldggningen spanningsfri innan négra arbeten utférs.
Sikra anldggningen mot obehérig aterinkoppling. Om en
sadan finns, sitt spaken fér nédéppningen ur drift.

2.5 Sakerhetsanvisningar vid drift

. Férsakra dig om att det inte finns nagra personer eller féremal
i rérelseomradet innan du mandvrerar porten.

. Stick aldrig in handerna i styrning eller ingangsstélle nar
porten &r i rorelse.

. Kor industriporten endast nér den &r séker och
funktionsduglig. Alla sékerhetsanordningar och
s#kerhetsmassiga anordningar, sdsom léstagbara
sakerhetsanordning och nédstoppsanordningar, maste finnas
pa plats och vara funktionsdugliga.

. Andra inte sékerhetsanordningarna. Sitt inte
sakerhetsanordningarna ur drift.

2.6 Sadkerhetsanvisningar for reparation
och felsékning

e Utfor de kontroller och det underhall som féreskrivs. Hall
underhallsintervallen. Folj angivelserna for utbyte av delar och
delutrustningar.
Ge enbart fackpersonal i uppdrag att utféra underhall och
atgarda fel.
Anvand endast reservdelar som uppfyller tillverkarens tekniska
krav. Detta garanteras alltid med originalreservdelar.

3 Montering av styrsystemet
S > 100 mm
S
N 1

ITANN Oy

100 040
A

ESD

> 100 mm OFF

HORMANN

43



SVENSKA

o

&

o

R

K OFF
| v

OBS!

Det ar forbjudet att vidrora elektronikdelar, i synnerhet delarna av processorkretsen. Elektroniska komponenter kan skadas eller
forstoras pa grund av elektrostatisk urladdning.

Innan du éppnar k&pans lock ska du férsékra dig om att det inte finns borrspéan eller liknande péa locket. Dessa partiklar kan falla ner
i kapan.

Montera styrningen utan mekaniska spanningar.

For att garantera kapslingsklass IP 54, forslut pa lampligt satt alla kabelgenomféringar som inte anvéands. Utsétt inte
kabelgenomféringarna for mekanisk belastning, i synnerhet inte fér dragbelastning.

Styrsystemet far endast drivas utan CEE-kontakt om natforsorjningen kan kopplas fran allpoligt fran styrsystemet. Natkontakten
eller kontakten som anvands i stéllet maste val dtkomliga.

For att undvika fara méste tillverkaren eller en person med liknande kvalifikation byta ut en skadad anslutningskabel till denna enhet
(enl. anslutningstyp Y i enlighet med EN 60335-1).

Se till att anvandaren kan se portomradet vid drift med hélldon. | detta driftsétt finns risk att sékerhetsanordningar, som fotoceller/
ljusridaer, inte fungerar. Om portomrédet inte syns pa grund av byggnadens utformning far endast utbildade personer anvanda
detta driftstt. Annars maste funktionen avaktiveras.

A\ VARNING

Styrningen far endast 6ppnas nér férsérjningen &r allpoligt frankopplad. Tillkoppling eller drift av styrningen i 6ppet Iage &r inte
tillatet.

Koppla fran alla forsorjningsstromkretsar fore atkomst till anslutningsklammorna.

Kontrollera fére monteringen att styrningen inte har transports}gador eller andra skador. Skador inuti styrningen kan under vissa
omstandigheter leda till avsevarda féljdskador pa styrningen. Aven anvandaren kan skadas.

Montering BK FU Z

Elanslutning

0OBS!

Innan styrningen kopplas till den forsta gangen och efter komplett kabeldragning ska du kontrollera att alla

motoranslutningar pa styrningssidan och motorsidan sitter fast ordentligt. Kontrollera att motorn &r korrekt L1| L2| La|
kopplad till d. Lésa motoranslutningar skadar omriktaren. ‘ l l
Om 24 V-styrspanningen &r kortsluten eller extremt 6verbelastad startar inte kopplingsnatdelen trots att uie vie wi
mellankretskondensatorerna ar uppladdade. Indikeringarna forblir slackta. Natdelen startar inte forran
kortslutningen eller den extrema éverbelastningen har atgérdats. o o o
| EMC-direktiven féreskrivs anvéndning av skdrmade, separata motorkablar. Skérmen maste dé anslutas pa w2 U2 v2
béda sidorna (motor- och styrningssidan). Kabeln far inte ha ytterligare anslutningar. Den maximala Y-koppling
kabellangden &r 20 m.
Det ar inte till4tet att koppla till eller driva en styrning med kondens. Det kan forstéra styrningen. L1| L2| L3|
Kontrollera innan den forsta tillkopplingen av natspanningen att analyskorten (insticksmoduler) sitter pa
korrekt plats. Styrningen kan skadas om korten sitter snett eller vridet. Detsamma sker vid installation av ule vie wi
produkter fran ej godkanda externa tillverkare.
Anvénd inte styrningen om knappsatsen eller siktfonstret har skador. Byt ut skadade knappsatser och
fonster. For att undvika skador pa knappsatsen féar spetsiga féremal inte anvandas. Knapparna &r endast w2 u2 Yz
avsedda for fingrar. D-koppling
Maximalt anslutningstvéarsnitt for kretskortets klammor:
) Fintradig, med eller utan maximalt
Entradig, styv ledaréandhylsa atdragningsmoment Nm
Insticksklammor motor 2,5 2,5 0,5
Natanslutning och PE 2,5 1,5 0,5
Skruvklammor (raster 5 mm) 2,5 1,5 0,5
Stickkopplingar (raster 5 mm) 1,5 1,0 0,4
Stickkopplingar (raster 3,5 mm) 1,5 1,0 0,25

Lockets monteringslage

44
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/\ VARNING

»  Nar styrningen har kopplats fran star den under farlig spanning i upp till 5 minuter till.

»  Om kopplingsnatdelen &r defekt kan det ta mycket langre tid innan mellankretskondensatorerna laddas ur. Da kan
urladdningstiden vara upp till 10 minuter.

»  Nar installationen &r avslutad, kontrollera att systemet &r korrekt instéllt. Kontrollera att sékerhetssystemet fungerar
korrekt.

»  Anvéand styrningen endast med ansluten skyddsledare. Om ingen skyddsledare &r ansluten uppstar farligt héga
spanningar i styrenhetskapor av metall p& grund av avledning. Anslut skyddsledaren enligt EN 50178 avsnitt
5.2.11.1 for forhéjda avledningsstrommar < 7 mA.

»  Omradena for processorkretsen &r galvaniskt direkt anslutna till natférsorjningen. Observera detta vid eventuella
kontrolimatningar. Anvand ingen méatutrustning med PE-referens i métkretsen.

»  Om potentialfria kontakter i relautgangarna eller 6vriga klammor férsérjs med en farlig spanning (extern forsorjning)
kan det finnas spénning kvar nar styrningen sténgts av eller natkontakten dragits ur. Satt upp en varningsdekal
som syns tydligt pa styrenhetskapan.

"VARNING: Fére dtkomst till anslutningsklimmorna ska alla forsérjningskretsar vara frankopplade.”

»  Det kan finnas spanning pa motorklammorna &ven vid stillastdende eller nér nddstoppet &r aktiverat.

5.1.4 Arlig kontroll av portsystem och styrningar

Métningen av avledningsstrommen enligt EN 60335-1 utférs med hjélp av reserv-avledningsstrom. Matningen sker utan anslutna sensorer,
givare och motor. Du kan inte kéra porten under matningen. Métningen sker endast i drivenhetens styrsystem, inte hela systemet.

@Q =

5 Jordfelsbrytare Fl

5.1 Funktionssatt
Fl-brytare anvands for personskydd. Nar ménniskor ror vid en spanningsférande elektrisk ledare gar en felstrom genom kroppen mot
jorden. Fl-brytaren utloses da vid en strém pa t.ex. 30 mA.

| elsystem férekommer &ven normalt avledningsstrémmar som utldser Fl-brytaren utan anledning.

5.1.1 Felstrommar i frekvensomriktare

Frekvensomriktarstyrningar skapar oundvikligen avledningsstrémmar, t.ex. pa grund av kapacitansen hos de avstérningsfilter som &r
kopplade mot jord. Aven (skiarmade) motorkablar alstrar avledningsstrémmar:

. Ju langre motorkabel, desto hdgre avledningsstrém.

Hur hég avledningsstrdmmen &r olika i till synes likadana portsystem beroende pa:

. Néatuppbyggnaden

. Omriktarslutstegets taktfrekvens

. Portrorelsens frekvens

. Langd pa (skarmad) motorkabel

Avledningsstrom i vila ligger enligt tillverkarens métningar i enlighet med EN 60335-2-103 kap. 13 under 7 mA. Anvand Fl-brytare typ B+ for
drift med frekvensomriktare. Denna Fl-brytare DC-strommar och dven strémmar pa 2 KHz och uppat.

5.1.2 Anvandning av jordfelsbrytare

Genom tilldelningen av jordfelsbrytare (RCD:er) till stromkretsarna i enlighet med DIN 18015 kan det handa att inte alla kretsar gar sonder
nar en Fl-brytare ar frankopplad. En Fl-brytare per undercentral récker inte. Fordela alltid stromkretsarna &ndamélsenligt pa flera
skyddsbrytare.

Standarden rekommenderar anvandning korttidsférdréjda RCD:er (tillkopplingstoppstrémmar) t.ex. for frekvensomriktardrift. RCD:erna
kopplas i vissa driftsituationer frdn med fordréjning men anda i tillrécklig tid for personskydd.

For fast anslutna enheter utan eluttag behdvs ingen Fl-brytare. Anvand typiskt brandskydd av 300-mA-typ om drivenhetens styrsystem ar
direkt anslutet. Berdringsskyddet méaste garanteras &ven i detta fall, t.ex. genom att jorda portkarmen direkt.

5.1.3 Tekniska atgérder for drift av styrningar med Fl-brytare
Vidta minst en av foljande atgarder for att inte Fl-brytaren inte utloses vid frekvensomriktardrift:
. 1 Fl-brytare med en separat tilledning for varje styrning

. Sé& korta motorkablar som méjligt

. Anpassa frekvensomriktarens taktfrekvens vid behov

024446 / BK FU Z RE/04.2025

A=testapparat S=sond (ur funktion) B = provobjekt
Den aterkommande matningen av isoleringsmotstand enligt DGUV V3 utférs med max. 500 V provspénning och férstér dérmed inga delar i
drivenhetens styrsystem. Komponenttoleranser kan utlésa éverspanningsskyddet i enheten under isoleringstestet. Matvardet for

isoleringsmotstandet kan d& vara for Iagt. Testet &r da inte godkant.

| enlighet med VDEO100-600 avsnitt 6.4.3.3 maste du koppla bort 6verspanningsskydd som kan paverka matningen eller skada
utrustningen under métningen. Om du inte kan koppla bort utrustningen kan du minska testspéanningen till 250 V. Isoleringsmotstandet
maéste da vara minst 1 MQ.

Alla BK FU Z-styrningar fran Hérmann &r utrustade med s&dana 6verspanningsskydd. Dessutom testas alla styrningar i
tillverkningsfabriken. Du kan darfor testa dessa enheter med en testspéanning pa 250 V och dven koppla bort dem. Koppla fran
huvudstrémsbrytaren om en sadan finns tillgdnglig. Du kan utféra isoleringsméatningen dnda. Testning av jordanslutningarna fran exempelvis
héljet sker fortsatt. Om styrningen har testats med 250 V och tillkopplad huvudstrdmbrytare behdvs inga ytterligare métningar. Om du vill
utfora test med frankopplad huvudstrémbrytare méste du testa motorn separat en gang till efterat.

0OBS!

> For att inte skada enheten permanent kopplar du bort motorn fran enheten vid detta test.

L

A

I
U U

A=testapparat S = sond B = provobijekt U = dverspanningsskydd
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5.2 Anslutning av férsérjningsspéanningen utan huvudstrémbrytare 5.3 Motoranslutning/utgangar
(== —
()5 DHJFHE@ | ©L . =
uﬂaag 1 of . SD
o @ H 8 CIOG
n oL 8o Dﬁ
- oL o | x14 xis | o] [ OF
o 69: ) H 69:
oL UL >0 o3 I3
@ b L= o — O - g A (&) L
@ LI=1 g v gy v=v ) =3 gy v g v H ®:
or DO ———— 00000 — = ol
i CODD T 1 T |
gz L N 2rirers e @ [2@ @ ke e
@: L'L'N'N" 101112 202122
T1 T2 T3
ot L\
@: Ul V| w OEOL
ol z 8 4
L gT-X
) . X
B
8 [}
[
@ —— = — [
==@®®® HELLLL 2 2 D COO10OD
LN Lewen PE @) %l 101112 202122
_______ ! T1 T2 T3
16 A/ K-Typ
_____ L
—A—Y |- PE
w N X14 | Utgangsreld - Funktion enligt B Styrkabel med broms- och
bestallning — Standard: port i andlage upptill andlagesbrytaranslutning . _
CEE-kontakt/3-polig Sakring X15 | Bromsrela c Ferrithylsa Anslutningsexempel: broms
230 V/16 Abla 16 A/K-karakteristik A | Skirmning av motorkabeln D | Bromslikriktare

Nitkontakten méste vara synlig och atkomlig frén styrningen.

46

Anviand den medfdljande motorkabeln for att sdkerstilla att drivenhetens styrsystem BK FU Z fungerar felfritt. Motoranslutningens
ledare far uteslutande dras genom denna kabel. Motorkabelns skidrm maste anslutas p& bada sidor. Nar du har kortat kablarna
maste du dven ateransluta kabelskarmarna. Dubbelisolera anslutningspunkterna.

HORMANN
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DOODOD

5.4 Oversikt ingangar
| | |
H o | |
@[ 86- +24V Mellanstopp
l | | © 85- Ingéng7 : :— :l
| || @ 84- anD | |
I @[ 83- +24V ]
| @ 82 - Ingéng 6 : Portdvervakningsbrytare —
. @[ 81- GND | |
| | |
{ - | |
| D 76- +24V |
@[ 75- Ingang5 | Liusrida :I|
H - b
| @[ 74- ano | |
@ 73 - +24V |
| | @ r 72— Ingéng 4 | Objektskydd/séakerhet :Il
| | @[ 71- eno | |
i @©[ 66- Utgang 15 | +24 V/max. 100 mA |
©[ 65- Ingang 10 | Impuls OPPEN radar L=
| | @ © 64- Ingang 9 | Reserv L=
| | © 63- aND | |
i O 62- +24v I |
| @ 61 - Ingang 8 | Impulsgivare :_
1 . | .
| 54 - Ingang 3 | Impulsdrlﬂu —
! 53 - Ingéng 2 | Impuls STANG —
| 52 - Ingéng 1 | Impuls OPPEN —
51 - +24V |
| 45- +12V | |
! 44 - GND | |
| | |
i | ]
| | |
! |
|
| |
' |
| |
| |
| |
H |
| |
i |
l

|

43 - Sakerhetslist
42 - Nodstopp 1
41 - Nodstopp 1

36* - GND
35* — Kanal B
34* — Kanal A
33* - +12V

32* — Nodstopp 2
31* — Nodstopp 2

5.5 Andlagesbrytaranslutning

Drivenhetens styrsystem BK FU Z arbetar tillsammans med positionsgivaren Multiturn.

570 1235 Stift 1: VCC (+12 ... 24 V DO)
104,35 Stift 2: RS 485 B
‘ 252 Stift 3: GND

.-

Stift 4: RS 485 A

1*Cl>s
3@)@ TN + o]

M/ﬂm(

/:(74

oS

L

/A VARNING

F6lj alla anvisningar for produkterna som anvénds.
En felaktig driftstart kan leda till elstétar och allvarliga personskador.
»  Felaktig anvandning kan skada eller férstéra absolutvérdesgivaren och drivenhetens styrsystem.

. Fore anslutningen maste alla forsorjningsstromkretsar till den tillhérande styrningen kopplas fran.
. Risk for brand-, explosions- och brannskador! Absolutvérdesgivaren fér inte brannas eller varmas upp 6ver 85 °C/185 °F.

En beskrivning av anslutningen till drivenhetens styrsystem finns i kopplingsschemat till det aktuella portsystemet. Monteringen av
positionsgivaren beskrivs i portsystemets monteringsanvisning.

OBS

Maximalt tillaten monteringstolerans mellan axelns mitt och sensorns mitt &r +/-1 mm. Avstandet mellan magnet och positionsgivarhus far
vara max. 3,5 mm.

6 Allmanna anvisningar foér parameterinstalining

Oppna parameterinstéllningsdriften

Tryck pa touchknappen Stopp. Hall inne
1. @ touchknappen Stopp.

Vantande meddelandet visas

Ingangsfunktioner, se kopplingsschema

OBS!

@

Tryck dven pa knappen Oppna port. Hall
knappen Oppna port intryckt.

efter ca 2 sekunder i
parameterinstallningsdrift

»  Utan anslutet och fungerade personskydd kan ingen automatisk stdngningsrorelse ske.

Parameterval nar parameterinstallningsdriften ar 6ppen

024446 / BK FU Z RE/04.2025

@
®

Valj énskad parameter.

OBS:

Det gér inte att visa alternativt andra alla
parametrar direkt. Det beror pa l6senordet
och den instéllda positioneringstypen.

Parametervardet kan visas eller &ndras (se

nedan). Visningen varierar beroende pa valet.

HORMANN
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Parameterbearbetning vid vald parameter 7.2 Oppettider
1. Styrning i parameteringstéliningsdrift Onskat parameternamn visas '-' '- f '-' P. Funktion Beskrivning, information
'-.'- ' l-l =11 10 0..9999 s Oppettid 1 Oppna port | Porten élr 6pp"en i élindléget under den instéllda tiden. Sedan sker en
g automatisk stangningsrorelse.
2. Parametern 6ppnas Det aktuella parametervérdet visas '- ) w
@ | o 0 0..9999s | Oppettid 2 Mellanstopp,
— I ventilationsléage
3. Tryck pé knappen Oppna port for att 6ka Om du &ndrar det aktuella parametervérdet -
parametervéardet. blinkar decimalpunkterna. '- w
'-’(.) on 0..200s Minimi6ppettid Till skillnad fran dppettid 1 eller 2 hélls porten dppen under minst den
s p ] 5 instéllda tiden. Sedan sker en automatisk stangningsrorelse.
eller Tryck pé knappen Sténg port for att minska )
@ parametervéardet. ,-' w
’((o) o C 0..20s Foérvarningstid fore Tiden som anges i denna parameter fordréjer stangningsrorelsen efter att
S — " " - - LIC D sténgningsrorelsen ett stdngningskommando inkommit eller nér &ppettiden &r slut
4. para det instéllda parametervéardet. ls\lser”;::kterna slutar blinka har det nya vérdet ,— w (tvangsstangning).
| o )
3s Hur lang dppettiden &r beror pé vilket &ndlége porten kérs till och det dppningskommando som anvénds. Oppettiden kan stéllas in
separat for varje 6ppningskommando.
eller Avvisa det instéllda parametervardet. Funktionen avbryts och den ursprungliga ,— )
@ parametervardet visas. -'
R 7.3 Korrigera @ndldgena
5. Vaxla till visning av 6nskat parameternamn. Parameternamnet visas. '-' '- f '-' P Funktion Beskrivning, information
&= —
(] ,'_ (] '_' o33 1 —120 ... 120 Inc | Korrigeringsvérde Denna parameter forskjuter hela andlaget. Andlaget forskjuts tillsammans
- L - e g | andlage Port stangd med tillhérande férgranslégesbrytare.
Sténga parameterinstéllningsdriften w Nar parametervérdet dkas forskjuts andlaget uppét.
Portdriften aktiveras igen nar Det senast sparade vardet behélls 1 -60 ... 60 Inc | Korrigeringsvarde Nr parametervérdet minskas forskjuts andlaget nedt.
@ parameterinstallningsdriften sténgs. automatiskt. | andlage Port Gppen
. L] .
w
5s
Utfér en aterstilining av styrningen
—— 7.4 Felminne
Tryck och héll inneica3s.
+ + P. Funktion Beskrivning, information
wInpIn] 1.8 Felminne Styrningen sparar de senaste 8 felen i felminnet.
00 Efter direkt Gvergéng till parameter P.920:
. Véxla niva med touchknappen A och touchknappen ¥
7 Kundparametrar r 4 " PP PP
. Oppna felminnet med knappen @
= Sténg felminnet med knappen @
71 Réknar *
aknare . Stéang parametern P.920 med Eb -
E: Eunktion Beskaivningsinformation Ebl  Felmeddelande 1 (aktuellaste felet)
I} n réknare for portcykler Indikering raknare fér portcykler Eb8 Felmeddelande 8
o o . Eb-  stng, tillbaka till P920
r x!sn!ng. 123452; : 25334. Tryck pa ¥. 567 Er- Inget fel registrerat
isning:
n Underhéllsraknare Denna parameter anger antalet méjliga portcykler kvar till ndsta underhall.
7.5 Programvaruversion
r Instaliningen —1 visar att underhéllsrdknaren inte &r aktiverad an.
— - - " — — - P. Funktion Beskrivning, information
o0 Kollisionsraknare Denna parameter visar antalet réknade kollisioner. En kollisionsinmatning - — -
lq' 1 kar kollisionsraknaren med vérdet 1. Endast drift med halidon ar méjlig. -lq :UI; Programvaruversion Visning av aktuell programvaruversion
' Kollisionen och eventuella fel denna leder till maste kvitteras. . huvudprocessor
r
7.6 Serienummer
P. Funktion Beskrivning, information
0,-, ] Serienummer Visning av serienummer.
—.JC
r
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8 Driftstart med absolutvéardesgivaren TST-PD Multiturn 8.1 Fininstéllning av @ndlagena

2a

3a

4a

5a

024446 / BK FU Z RE/04.2025 HORMANN 49



SVENSKA

8.2 Ny begéran fér inlarning av andlagena

Om de inlarda &ndlagena fér porten inte &r lampliga kan du begéra ny inlérning. Stéll d& in: P.210 = 5, ny inlarning av alla &ndlagen

®

a
»

Sy

O)

1 ‘ﬁ’*=’® ‘1 2
3
5
@
3s
®
7

9 Servicenivans parametrar

Endast nér programmeringsbrytaren S500 star p& ON kan du né instéliningarna pa servicenivan. Du behdver instéllningarna for driftstart

och underhall.

Parametrarna pé kundnivan ndmns bara nedan om ytterligare funktioner har frigetts pa servicenivan.

9.1 Parameterinstillning pa serviceniva

Grundlaggande data stills in p& fabriken. Andring krévs inte.

Gor sa hér for att &ndra parametrar:
1. Koppla fran styrsystemet.

2. Koppla till DIP-brytaren S500.
3. Koppla till styrsystemet.
4

Starta parameterinstéllningsdrift for drivenhetens styrsystem

genom att trycka samtidigt pa
Andra énskade parametrar.

o

pa®@ica5s.

7. Nar arbetet avslutats maste du sténga av S500 vid frankopplat styrsystem.

@ochAicals.

6. La@mna parameterinstéllningsdrift nér instéliningarna avslutats genom att trycka ‘

ON

(77 D[ !
N @F
| L
o | ON
|

m—- (S 500

S$500

D

|
_®‘
o |

1O

Efter ca 1 timme aterstélls servicedriften automatiskt. Fér 6ppna servicedriften igen méste du koppla frén styrningen kortvarigt
och sedan koppla till den igen. Annars maste du géra en reset.

9.2 Tider

Funktion

Beskrivning, information

] 0..60s
I

< o
o
=
_
=<

Lagringstid for
6ppningskommandon

Oppningskommandon sparas under den tid som stéllts in har

= 0..20s
P05

Forvarningstid fore
stangningsrorelse

Tiden som anges i denna parameter fordrojer stangningsrorelsen efter att
ett stdngningskommando inkommit eller nér dppettiden &r slut

w

5®

S,

O)

1

()

5®

Sy

O)
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w (tvangsstangning).

Oppettider se kapitel 7.2

9.3 Motorinstéllningar

P. Funktion Beskrivning, information

1200 0..1 Motorns rotationsfalt Parametern anger motorns rotationsfélt f6r dSppningsrorelsen.
o 0: Haoger rotationsfélt
w 1: Vénster rotationsfalt
9.4 Effektokning, boost

Genom boosten 6kar effekten i drivenheter i nedre varvtalsomradet.

Om boosten stalls in for Iagt eller for hdgt kan det leda till fel i portrorelsen. Om vardet &r for hogt instéllt resulterar det i ett Gverstromsfel
(F510 / F.410). Minska boosten. Om vérdet &r for Iagt eller lika med 0 kan motorn inte driva porten. Oka boosten.

Pa grund av olika anvandningsvillkor pa plats maste man vid behov testa sig fram till ratt boost-instalining. D& &r diagnosfunktionen for
motorstrémmen till hjélp (se parameter P910 = 2). Stromindikeringen visar om den &ndrade instéliningen ger dnskat resultat.

Vilj alltid en boost som &r sa ldg som méjligt men sa hég som nédviandigt.
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P. Funktion Beskrivning, information 9.7 Ingang fér korsande trafik P.5x0 / P.Ax0 = 9 tillval
0...30% Boost for Okar spanningen som avges och dirmed ocksé effekten i nedre Stéll in parametern P.5x0 / PAx0 pé 9 for att aktivera grundfunktionen Korsande trafik fér denna ingéng. x = numret pd ingdngen som ska
P g g
ppningsroérelse varvtalsomradet tills hérnfrekvensen (P.100) nas. parametreras.
Spanningen 6kas procentuellt med vardet i parametern i forhallande till = o r =
motorspanningen (P.103). P. Funktion Beskrivning, information
u [} ] Sparrtid Induktions- Om en ingéng for korsande trafik aktiveras s& blockeras kommandona for
I .l_q nJ slingdetektor Kanal 1 induktionsslingdetektor kanal 1 och Oppna 1 under den tid som angivits i
“ w och Oppna 1 denna parameter.
] ;77 | oC N Spaérrtid Induktions- Om en ingéng for korsande trafik aktiveras sa blockeras kommandona for
/, } I .bl: [N slingdetektor Kanal 2 induktionsslingdetektor kanal 2 och Oppna 2 under den tid som angivits i
Vs } w och Oppna 2 denna parameter.
7 I
2) 7 |
! . . . - o s
P 7/ 1) ! 9.8 Diagnosindikering pa displayen
|
P.140/145¢ } P. Funktion Beskrivning, information
} -,0 T Vélja visningslage Denna parameter gér att du kan se métstorlekarna nedan direkt i displayen
! - f e ] pé drivenhetens styrsystem.
feck w 0: Visning av styrningsforloppet (automatisk)
1) Normal karakteristik 1: Aktuell kdrhastighet i Hz
2) Boost-karakteristik 2: Aktuell motorstrom i A
3: Aktuell motorspénning i V
Boost for Se P.140 4 Aktuell mellankretsstrom i A
sténgningsrorelse 5 Aktuell mellankretsspénning i V
6: Slutstegstemperatur i °C
7. Slutstegstemperatur i °F
- . R R 8: Motorns gangtid under senaste portrérelsen i s
9.5 AndlageSkor"germg 9: Aktuell position i Inc
P. Funktion Beskrivning, information 10:  Referensens position i Inc
— T 11:  Varde Kanal 1 fér absolutvardesgivare
o2 N Ny inlarning av Omstart av andlagesinstallningen 12:  Virde Kanal 2 fér absolutvirdesgivare
[ I N andlagen Aktiverar andlagena i drift med halldon. En l&ang tryckning pé Stopp- . o 9
knappen sparar andlagena. 13:  Aktuell referensspanning i V
w 14:  Temperatur i kdpan i °C
Féliande instaliningar ar méjliga 15 Temperatur i képan i °F
o R 16:  Motorns utvéxlingsfaktor till givaren i ppningsrorelsen
0: Avbrott: Ingen inlérning av andlagen o o S .
. L R 17:  Motorns utvéxlingsfaktor till givaren i stdngningsroérelsen
1: Inlarning av granslagesbrytare nere, granslagesbrytare - . 2 . .
. e . 21:  Antal positionskrav utan giltigt svar fran positionsgivaren
uppe och vid behov granslagesbrytare f6r mellanstopp X N X a L
i . s . 22: Felaktigt mottaget tecken i TST-PD (aktiverar samtidigt visning i
2: Inlarning av grénslagesbrytare uppe och vid behov P955)
granslagesbrytare f6r mellanstopp U .
) o i - 39: Indikering av aktuell cos phi
3: Inlarning av granslagesbrytare nere och grénslégesbrytare L X I
uppe 40:  Momentan mellankretsstrom i % av den maximalt tillatna
4: Inlérning av granslagesbrytare for mellanstopp mell?nkrétsstrommen o
) T i . - 41:  Anvéandning av motorskyddsfunktion i %
5: Inlarning av alla gréanslagesbrytare och rotationsriktningen.
oo Jn Felminne Se kundniva kap. 7.4
- - . P ) I ,':“: [N Ebcl: Radering av hela felminnet
Inlérningen av grénslagesbrytaren fér mellanstopp beror pa instéllningen i
applikationsparameter A.240. r
wI==ln] Motorns gangtid Tid for senaste portrorelse
[ e N}
9.6 Hastigheter 5
= Ingéngsspannin: Vérde for den aktuella natspanningen
I_nstéllningarna for forandlagesbrytar- och dndlagesbrytaromradena sker automatiskt i den forsta cykeln efter inlarning av &ndlagesbrytaren. ,'-' c" L“ ,':" gangssp 9 P 9
Andringen av kérhastigheten leder till en omstart av den automatiska andlégeskorrigeringen. =
r
P. Funktion Beskrivning, information
Korfrekvens for snabb Korfrekvens till férgranslagesbrytare uppe
Sppningsrorelse
Korfrekvens for snabb Korfrekvens till forgranslagesbrytare nere
sténgningsrorelse Observera stingningskrafterna pa sikerhetslisten.
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9.9 Underhallsraknare 10 Parameteroversikt
Rak kapitel 7.1 =
|xnare, se kapite P. Funktion Andrad Kapitel
P. Funktion Beskrivning, information av:
o020 0..1 Aterstalla Kvittera underhallsraknaren T
[ underhallsraknaren S
= Cykelréaknare 741
. 0og ©
— - Underhéllsréknare 71
9.10 Styrningens driftlige P,’_fﬂb
P. Funktion Beskrivning, information or i Oppettid 1 7.2
I} 0..5 Driftlage Dessa lagen finns: g
o 0: Oppningsrorelse och stangningsrorelse i sjalvhalining (automatisk) o 1 Oppettid 2 7.2
w 1: Oppningsrérelse i sjalvhalining, stangningsrorelse i manuell drift . !
(delautomatisk) YT ——— 72
2:  Oppningsrérelse och stangningsrdrelse i manuell drift (halldon) Pl'-l' :q ‘nimioppett )
3:  Noddrift halldon = =
OB"S! o . B e i ] Lagringstid fér Sppningskommandon 9.2
I noddrift kérs porten sa lange ett kérkommando foreligger. Porten U]
stannar inte i dndlagena. — - — — - —
4:  Kontinuerligt test med sakerheter, automatisk ppningsrérelse och oM C' Férvarningstid fére stangningsrérelse 9.2
stangningsrorelse o
Fére varje ny kérning pagar éppettiden P.010. o oM Motorns rotationsfalt 9.3
Instéliningarna 3 och 4 forsvinner nér styrningen kopplats fran. Styrningen
drivs da i lage 2. . -
I} Boost for 6ppningsrorelse 9.4
40
9.11 Fabriksinstéllning, originalparameter o Iy c Boost for stangningsrorelse 94
P. Funktion Beskrivning, information ! ! =l
) 0..2 Fabriksinstélining Om denna parameter stélls in pa 1 aterstélls alla parametrar till 09 1N Ny inlarning av &ndlagen 9.5
IC', ] standardvérdena. O N
OBS!
Portprofilen och alla specialinstillningar foérsvinner. Du maste stilla in 0 3 3 (] Eorrlge.rlngtisvarde for andiaget 73
P.991 s3 att den motsvarar porttypen. r.c ! ort stang
Aterstallining t!I! spemalfynkﬂoqer mstal!lda | fa'brlk:lP.990=2. Visas endast D = 7 Korrigeringsvarde fér andldget 73
om kundspecifika specialfunktioner stéllts in i fabrik. r.C ! Port 5ppen
0000 .... 00FF | Portprofil Speciella installningar for porttypen. — — — —
Korfrekvens for snabb 6ppningsrorelse 9.6
n
= (] Korfrekvens foér snabb stdngningsrorelse 9.6
350
9.12 Lésenord — - -
-,g Te] Spar[tld Induktionsslingdetektor Kanal 1 9.7
P. Funktion Beskrivning, information I ny och Oppna 1
=] FFEE Overbryggning av DIP- | Inmatning av férdefinierat I6senord for OBS! Spérrtid Induktionsslingdetektor Kanal 2 9.7
L,b b [} brytaren S500 dverbryggning av programmerings-DIP- Det ar forbjudet att dndra P,_qq:-",:,’ och Oppna 2
w brytaren S500: Brytaren aktiveras nar ratt parametrar utan att kdnna
I6senord anges. till deras funktion. Dq = Kollisionsréknare 71
For att undvika fel och 200
risker pé grund av obehérig — —
— — — — atkomst far endast utbildad [ 9 [In] Val av visningsléage 9.8
0 ... FFFF Lésenord Atkoms:bghotr.l.glglhgt till 9|Lka personal ha tillgang till I [N
parameterinstallningsnivaer .
15senord. P oo Felminne 9.8
g )
Losenordet kan stéllas in pa servicenivan (niva 2). o Programvaruversion 75
FS925
= = Serienummer 76
o b' pj
I o |
] ] Motorns gangtid 9.8
. J 3 L
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Orimligheter i portrorelsen

Gangtiden Sverskrids under
Sppningsrorelsen,
sténgningsrorelsen eller i drift
med halldon.

Motorns aktuella gangtid har Sverskridit den instéllda maxtiden.
Porten gér trogt eller &r blockerad.
En gréanslagesbrytare utléses inte ndr mekaniska grénslagesbrytare anvands.

Forflyttningsfel, portens
lagesandring &r mindre an
véntat.

Porten eller motorn &r blockerad.

Bromsen 6ppnas inte. Kontrollera bromslikriktarens anslutning.

Kraften for atdragningsmomentet &r for 14g. Kontrollera forsorjningsspanningen.
Hastigheten ar for 1ag.

Den mekaniska grénslagesbrytaren har inte ldmnats eller &r defekt.
Absolutvardesgivaren &r inte ordentligt fastsatt pa axeln.

Val av fel portprofil (P.991)

Den registrerade
rotationsriktningen avviker fran
den férvantade

Motorns rotationsriktning har forvaxlats i relation till kalibreringen. Lar in porten
pa nytt med P.210 = 5, se kapitel 8.2, Seite 50.

*Sackar efter” for mycket vid start, bromsen aktiveras for tidigt eller for lagt
vridmoment

Andra eventuellt boosten.

Felaktigt positionsgivarprotokoll

Stérning i positionsgivarbussen
Positionsdata tas inte emot under en l&ngre tid

Fel p& férandlagesbrytaren for
fotocell / ljusrida

Fotocellens / ljusridans férgrénslagesbrytare forblir belagd i mellersta eller évre
andlaget.

L&r in absolutvardesgivarens &ndlagen igen. Avstandet mellan Eu och Eo méste
vara minst 1 m.

Parametrar inte instéllda

Parametrar har inte stéllts in for
styrningen

Styrningens grundparametrar har &nnu inte stéllts in, se P.990 och P.991.

Storningar i sékerhetskedjan

externt nédstopp 1 utléses

Nédstoppskedjan har brutits frdn Nédstoppsingéng 1 (se kopplingsschemat).

externt nddstopp 2 utldses

Noédstoppskedijan har brutits frdn Nodstoppsingéng 2 (se kopplingsschemat).

Antalet aktiveringar av Sakerhet
A har 6verskridits

Det parameterinstéllda maxantalet aktiveringar av Sékerhet A under en portcykel
har éverskridits (portévervakningsbrytare). RESET: Hall touchknappen STOP
intryckti 5 s.

Antalet aktiveringar av Sakerhet
B har dverskridits

Det parameterinstéllda maxantalet aktiveringar av Sékerhet B under en portcykel
har dverskridits.

Antalet aktiveringar av Sakerhet
C har dverskridits

Det parameterinstéllda maxantalet aktiveringar av Sékerhet C under en portcykel
har dverskridits.

Allménna hardv.

arufel

P. Funktion Andrad Kapitel
av:
den:
Ingéngsspanning 9.8
Aterstalla underhalisraknaren 9.9
Driftlage 9.10
Fabriksinstallning 9.11
Portprofil 9.11
Overbryggning av DIP-brytaren 9.12
Losenord 9.12
11 Oversikt meddelanden
1.1 Allménna fel
Om ingen automatiskt aterstallning sker kan du kvittera felen.
Atgirda orsaken till felet innan du kvitterar meddelandet.
5s Tryck pA®@ica5s.
@)
Felaktiga andlagen
Portposition utanfér 6vre . Den mekaniska bromsen &r defekt eller felinstalld.
omréde e Kor tillbaka till det tillatna positionsomradet med drift med héalldon.
. Parametervéardet for den Gvre nddgranslagesbrytaren ar for lagt.
. Det 6vre &ndlagesomradet &r for litet.
Portposition utanfér nedre . Den mekaniska bromsen ar defekt eller felinstalld.
omréde e Kor tillbaka till det tilldtna positionsomradet med drift med héalldon.
. Parametervérdet for den undre nédgranslégesbrytaren &r for 1agt.
. Det undre andlagesomradet ar for litet.
c I B Touchknappsats kortslutning . Touchknappsatsen OPPNA eller STANG har tryckts in i mer an 15 s. c
g U L’
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Hardvaruéterstélining av
styrningen har upptéckts

Kraftiga storningar i férsérjningsspanningen.
Intern watchdog har utldsts.
RAM-fel

oonn
FH D

Overstrém
(motorstrdm eller mellankrets)

Motorns markdata &r felaktiga.

Spéanningsokningen resp. boosten (P.140 eller P.145) passar inte.
Motorn &r feldimensionerad.

Porten gar trogt.

Bromsen 6ppnas inte. Kontrollera bromslikriktarens tilledning.

Overspanning mellankrets
grans 1

Bromschoppern ar stord, defekt eller saknas.

Matningsspénningen &r alldeles fér hog.

Motorn matar tillbaka fér mycket energi i generatordrift. Porten kan inte sdnka
rorelseenergin tillrackligt.
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Allménna hérdvarufel

Fel i positioneringssystemet

Overspanning nat

Styrningens forsérjningsspéanning &r for hog.

Underspanning nat

Styrningens forsérjningsspanning &r for lag.

Positionsregistrering ar felaktig

Vid aktivering av mellanstopp ar mellanstoppet orimligt.

Efter hdmtning for aktivering av fabriksparametrar (parameter P.990) stélldes
parametrarna fér motsvarande positioneringssystem inte in.

Kalibreringen har inte avslutats eller s& misslyckades den. Upprepa kalibreringen
med P210 = 5 (se kapitel 8.2, sida 50.).

Kylenhetens temperatur utanfor
arbetsomrade grans 1

For hog belastning pa slutsteg resp. bromschopper.
Omgivningstemperaturen &r for 1&g for drift av styrningen.
Slutstegets taktfrekvens (parameter P.160) ar for hog.

Stérning: Temperaturen i kdpan
stiger 6ver 75 °C

Frekvensomriktarens belastning &r for hog.
Kopplingsskapet har inte svalnat tillréckligt.

Overstrom mellankrets gréns 1

Spénningsokningen resp. boosten passar inte.
Motorn &r feldimensionerad.
Porten gér trogt.

Overstrdm motor / mellankrets
grans 2

Motorns mérkdata &r felaktiga.

Spanningsokningen resp. boosten (P.140 eller P.145) passar inte.
Motorn &r feldimensionerad.

Porten gar trogt.

Timeout vid protokolldverféring

Absolutvérdesgivarens utvarderingselektronik &r defekt.

Starta hardvaruaterstéliningen: Koppla fran styrningen. Ta bort positionsgivaren
Multiturn. S&tt in positionsgivaren igen efter ndgra minuter. Koppla till styrningen
igen.

Granssnittskabeln &r defekt eller bruten.

Hardvaran &r defekt eller sa forekommer kraftiga storningar i omgivningen.
Kontrollera portsystemets jordning.

Skarma styrkabeln.

Fast RC-lanken (100 Q + 100 nF) pa bromsen.

Storning DC-matning

DC-matning &r inte majlig pa grund av: Overstrém, IGBT-fel F.519,
jordkortslutning, 24 V-fel eller 6vertemperatur.
Nodstopp har aktiverats.

Hardvarufel positionsgivaren
Multiturn

ROM-fel

RAM-fel

Kortidsfel

EEPROM-fel

Hardvara defekt =» Byt ut

Offset motorstrém,
mellankretsstrom defekt

Fel i hardvaran.

Internt fel positionsgivaren
Multiturn

Positionsgivaren Multiturn ar defekt. =» Aterst'eillning
Positionsgivaren Multiturn har upptéckt en aterstalining =» Kvittera fel och Iar om
andlagen.

Motorskyddsfunktionen har
upptackt dverstrom

Felaktig motorkarakteristik (nominell motorstrém) har stallts in (P.101).
Spénningsokningen resp. boosten (P.140 eller P.145) &r for hog.
Motorn &r feldimensionerad.

Overtemperatur
positionsgivaren Multiturn

Temperaturen i pulsgivarhuset ar for hog

IGBT-drivningsmodulen har
identifierat dverstrom

Forsoérjningsspanningen eller byggstromférsojningen ar for svag.
Sékerstall korrekt férsoérjning:

— BKFU Z: Tilledning = (3 x 2,5 mm?)

Kortslutning eller jordfel i motorkldmmorna.

Motorns mérkfrekvens &r fel.

Spanningsokningen resp. boosten (P.140 eller P.145) ar alldeles for hog.
Motorn &r feldimensionerad.

Motorlindningen ar defekt.

Nodstoppskretsen brots kortvarigt.

Batteriunderspanning

Batterispanningen for reservbatteriet fér positionsgivaren Multiturn &r for lag =»
Byt ut positionsgivaren Multiturn

For hog axelhastighet for
positionsgivaren Multiturn

Rotationshastigheten fér axeln som positionsgivaren Multiturn &r fast pé ar for
hog =» Montera givaren pa en annan axel.

Overspanning mellankrets
grans 2

Bromschoppern é&r stord, defekt eller saknas.

Ingangsférsorjningsspanningen ar for hog.

Motorn maste sénka portens rorelseenergi. Motorn genererar darfor for mycket
energi i generatordrift.

Positionsgivaren Multiturn
magnetfaltsamplitud for 1&g

OBS:

Om amplituden blir mindre under drift, t.ex. pa grund av att magneten aldrats, visas
informationsmeddelandet |.76A forst. Eftersom en portrorelse kanske inte upptécks i
avstangt tillstand, visas felmeddelandet forst efter att drivenhetens styrsystem
terstartats.

Felet kraver att drivenhetens styrsystem kalibreras om.

Magnetfaltsdvervakningen har aktiverats: Magnetféltets amplitud 6vervakas
under inlarningsprocessen och driften. Amplituden &r fér 14g. =» Magneten méste
placeras ndrmare sensorn.

Underspanning mellankrets

Ingangsférsorjningsspanningen &r for 1ag, framst vid last.
Belastningen &r for hdg. Stérning i slutstegen eller bromschoppern.

24 V-forsorjning saknas eller &r
for lag.

Overbelastning, men ingen kortslutning
Vid kortslutning av 24 V startar inte styrningsforsérjningen. Glimlampan Power
lyser.

Portvagen ar for stor for
parameterinstalld
givaruppldsning

Om du dverskrider andlaget Stangd port i driftlaget nédkérning (P.980 = 3) méaste
andlagena laras in pa nytt, se kapitel 8.2, sidan 50. Ny inlarning av &ndlagena.
Givarupplésningen instélld med parameter P.202 &r for stor fér kombinationen
givare och port.

Overspanning pa natingangen

Forsorjningsspéanningen ar for hog.
Kraftiga variationer i forsérjningsspanningen.
P4 styrningar med UPS &r UPS:en i batteridrift. Ateraktivera natférsérjningen.

11.2

Interna systemrelaterade fel F.9xx

Dessa fel &r interna fel. Anvandaren kan inte &tgérda de har felen. Kontakta alltid kundtjanst om ett sadant fel upptréader.

Kylenhetens temperatur
arbetsomréade gréans 2

Foér hdg belastning pé slutsteg resp. bromschopper.
Slutstegets taktfrekvens (P.160) ar for hog.
Omgivningstemperaturen &r for lag for styrningen.

Stérning: Temperaturen i kdpan
stiger dver kritiska 80 °C

Innertemperaturen &r for hog.

Overstrom mellankrets grans 2

Spanningsokningen resp. boosten passar inte.
Motorn &r feldimensionerad.
Porten gar trogt.

54

Interna fel

Ofullstandig nodstoppskedja

Inte alla nédstoppsingéangar &r separat bryggade trots att hela nédstoppskedijan
ar bryggad.
Den redundanta kontrollen av nédstoppskedjan har utldsts.

Testet av den tredje
avsténgningsvégen
misslyckades

Defekt hardvara
Byt styrning

Felaktigt ingangstest ljusrida

Ljusridatestet misslyckades.
Kontrollera ljusridans anslutning.

Test av motorkabeldragning

Motorkabeln ar skadad eller inte korrekt ansluten.
Motorn &r skadad.

HORMANN
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Interna fel Statusmeddelanden under kalibreringen
C 30 Extern watchdog ar defekt . 24 V-spanningen ar 6verbelastad. Kalibrering av &ndl&ge nere begért
! 9 i . Hardvaran ar defekt eller kraftiga storningar i omgivningen.
Felaktig parameter- . Koppla fr&n och sedan till styrningen igen. Kalibrering av éndl&ge uppe begért
kontrollsumma . Informera service.
Felaktig kontrollsumma &ver . Ny programvaruversion med &ndrad EEPROM-struktur. Kalibrering av mellanstoppsposition
kalibreringsvérden e Annuicke initierad styrning.

. Informera service.

113 Informationsmeddelanden

Allméanna meddelanden

Crrg Stopptillstand eller aterstéliningstillstand: Vanta tills ndsta kommando kommer
N )

©
@

Andlage nere ntt

Andlage nere

Andlage nere Ist, ingen 6ppningsrérelse ar mojlig Andlige uppe nétt

Aktiv stangningsrorelse Utanfor tillatet Gvre andlage

Andlage upp

Informationsmeddelanden under automatisk drift

Underhall kravs. Servicerdknaren har gatt ut.

Andlige uppe last, ingen stingningsrérelse 4r méjlig (t.ex. oavbruten sakerhet) Se bruksanvisning for montering, drift och underhall

— N - Hastigheten ar for hdg nar 6vre andlaget nas.
Aktiv dppningsrorelse

m Hastigheten &r for hog nér undre andlaget nés.
Andlage mitten (mellanstoppsposition)

rE - P P — ~ Kontinuerligt Oppen &r fortfarande aktivt.
Andl&ge mitten last, ingen sténgningsrorelse &r méjlig (t.ex. oavbruten sakerhet)

Kommandogivarprioriteten fér Oppna port ar aktiv. Stangningsrorelsen sker bara med en kommandogivare av samma

Stérning: Endast hélldonsdrift méjlig, ev. automatisk 6ppningsrorelse. prioritet (jAmfér P5x4).

" Tvangsdppning sker
Kalibrering eller instéllning av &ndldgena for absolutvardesgivare i drift med halldon: Starta férloppet med touchknappen
Stopp.

Vantar p4 kommando fran touchknappsatsen

No6dstopp: Ingen rorelse &r maéjlig. Hardvarusékerhetskedjan &r avbruten.

- Vantar pa kvittering (operatérssamtal)
Nodkorning: Halldonskérningar utan hansyn till sakerhetsfunktioner osv.

Portcykelraknaren &r inte rimlig. Initiera portcykelréaknaren pa nytt.
Manuell, drift med hélldon Y 9 portcy pa nytt

A Referensposition efter kalibrering korrigerad eller identifierad
Parameterinstélining

— Referensposition initierad pa nytt
Synkronisering

N " N N Forgréanslagesbrytare uppe orimlig
Automatisk betecknar vaxling fran "Manuell” till "Automatisk”

- Forgrénslagesbrytare nere orimlig
Halvautomatisk betecknar véxling fran "Manuell” till "Halvautomatisk”

— - - Korrigeringen av grénslégesbrytarna ar avslutad.
1. Visning efter tillkoppling (sjélvtest)
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idelanden under automatisk drift

Sakerhetskedja, nédstoppskedja

Styrningen foérbereder automatisk inlérning av granslagesbrytarna.

C Externt nédstopp 1

oo

Maxhastigheten under den automatiska korrigeringen av granslagesbrytarna nas inte.

e
) -— |2
U T i | R (R

Korrigering av granslégesbrytarna féljer.

~J
R
-~

L&gt batteri: Planera byte av positionsgivaren Multiturn fér nasta portunderhall.

Batteriet for positionsgivaren Multiturn &r lagt. Enheten bor bytas sé snart som majligt.

(CH ]
E. LJ ', LJ Externt nédstopp 2
e / induktic vardering, insticksmoduler
Kanal 1
Kanal 2

-
IRy
o

1deland

1 under parameterinstallning

Interna ingangar

;'
)
-

Inget fel i felminnet

Fault-signal fran aktiveringskomponent

Felminnet rapporterar ett fel, men inget tillhérande meddelande visas.

AR IRIE 12 Applikationsparameter
O ) Programmeringsmeddelande
B, o5 12.1 Mellanstopp
A. Funktion Beskrivning, information
Allminna ingangar - Funktion, se kopplingsschema 0 Inget mellanstopp
= 90907 | Touchknapp OPPNA
Lo 1 Véljaromkopplare Anslutning, se kopplingsschema
1 1) | Touchknapp Stopp mellanstopp
coau 2 Impulsgivare "Personkrav” Anslutning, se kopplingsschema
= Ciry) | Touchknapp STANG
Ingéng 1 12.2 Ingangsfunktion IN3
2 A. Funktion Beskrivning, information
cC 10 Ingéng 2 - —
h " S ] 0 Impulsdrift NO-kontakt kravs
£ 10c R530
C 10 Ingang 3 -
Co 1 Stopp NC-kontakt krévs
Ingéng 4
,':. ,‘L,"-{ gang 2 Lasning NO-kontakt kravs
= | Ingéng 5
E ] g ':, gang 3 Aktivering NC-kontakt krévs
Ta) Ingéng 6
[N] 5
= i | none 7 12.3 Utgangsfunktioner pa OUT 1/ X14
C. ot A Funktion Beskrivning, information
T T Ingéng 8 = N 0 avaktiverad
E o lq L
C I Ingéng 9 1 Meddelande *Porten ar . Ingen kopplingsfordrdjning
. Sppen”
C Ingéng 10 2 Standard R-/G-signalljus . Inget riktningsberoende
.o e Fdrvarningstid P025 =3 s
3 Blinkande lampa/ . Inget riktningsberoende
rotationslampa e  Forvarningstid P.025=3s
. Aktiv under portrérelse och férvarningstid
56 HORMANN 024446 / BK FU Z RE/04.2025




SVENSKA

4 Signalljus Osterrike . Inget riktningsberoende
. Forvarningstid P025 =3 s
. Aktiv under portrérelse och férvarningstid
. Kvittering efter nédstopp genom touchknappen Stopp
5 Aktivering . Meddelande "Porten ar stadngd”
. Inkopplingsfordréjning 1 s
. NO kontakt
6 Lasning . Meddelande "Porten &r inte stangd”
. Bortkopplingsférdréjning 1 s
. NO kontakt
7 Meddelande "Porten ar . Ingen kopplingsférdrdjning
sténgd”

Reldutgang Out 1/2
(X14/15)

Alternativ anvdndning som bromsreld
(Out 1/2, X14/15)

Stérning, portpositionsmeddelanden, signalljusfunktioner med mera
Om induktiva laster kopplas (t.ex. ytterligare relaer eller bromsar) kravs tillréckliga
avstorningsatgarder (frigdngsdioder, varistorer, RC-lankar).

Omkopplingskontakt potentialfri

. Minst 10 mA kan inte langre koppla laga strémstyrkor.

* max.230VAC/3A OBS:
(anvénd sékrad fas L) Blinkfunktioner reducerar den mekaniska
livslangden.

Omkopplingskontakt for frikoppling av elektromekaniska bromsar med férkopplade
bromslikriktare

OBS: ingen sékerhetsfunktion

max. 230 VAC/3 A, anvand den sékrade fasen i L‘.

Kontakter som anvénts for effektkoppling

13 Tekniska data

Métt kretskortsats (L x B x H)

ca 328 x 182 x 121 mm

Montering Hiéngande vertikalt via vggfasten pa kapans undersida
Kylenhet Aluminium natur, monterad pa baksidan
Touchknappsats (X502) 3 knappar: Oppna-Stopp-Sting

Funktionsfel vid felaktig pastickning utan férstérelse
Ansluts via 4-polig okodad stiftlist, plus-koppling
Utan belysning, utan signalljus

Drivenhetsutgang (X13):

For drivenheter upp till 1,2 KW och 230 V

Kontinuerlig motorstrom vid 100% ED/40 °C Omgivningstemperatur: 5 A

Motorstrém vid 40% ED/50 °C Omgivningstemperatur: 8 A
Overbelastningskapacitet i 0,5 s: 16 A

. Motorkabelns maxléangd ar 20 m.

. Avskarmning kravs. Skarmen finns pa bade motor- och styrningssidan.

. Blanda inte ihop motorkabelns ledare med andra ledare.

. Observera nedstamplingen resp. temperaturomraden: 50% tillkopplingstid

OBS:

Det kan finnas spanning pa motorkldmmorna &ven vid stillastdende eller efter ett
nodstopp.

Foérsorjningsspanning L, N, PE

Nominell spanning 1N~230VAC+10%

Spéanningsomrade 110... 240V + 10%

Sékring i lokalen 16 A K-karakteristik

Nominell frekvens 50...60 Hz

Styrningens energiférbrukning

max. 30 W med full utrustning

Extern férsorjning 1 (X10: L/NY)

Atergivning av fas L1 och N (typ. nominell spanning L* mot N‘: 230 V AC)
L* &r sékrad pé kretskortet: F200 / 4 AT

Bromschopper och motstand

OBS:
| kylenheten och bromsmotstandet pa
képans baksida kan det férekomma

Integrerat bromsmotstand

max. 1,5 kW i max. 0,5 sekunder
Upprepningsfrekvens > 20 sekunder
OBS:

Elektronisk 6vervakning

Termiskt borvarde for brytpunkt vid
Overbelastning

temperaturen kortvarigt uppga till 280 °C
(< 5 min.).

temperaturer pa upp till 85 °C. Vid fel kan

Styrspénning, extern forsorjning 2

24V pc (= 10% vid nominell spanning 230 V) max. 500 mA

. Med alla externa férbrukarenheter som t.ex. valbara insticksmoduler
. Sakrad genom sjélvaterstillande halvledarsikring

. Kortslutningssaker kopplingsnétdel

Styrspénning, extern forsorjning 3 (KI. 33, 38)

For elektroniska éandlagesbrytare
Nominellt varde 11,3 V, max. 130 mA

Styringangar ”Digital” IN 1 ... 10
(Kl. 52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65)

24V DC/typ. 15 mA, max. 26 V DC/20 mA

Anslut alla ingngar potentialfritt eller:

< 2 V: inaktiv =» logisk 0

> 10,5 V: aktiv = logisk 1

Min. signaltid fér ingangsstyrkommandon: > 100 ms
Galvanisk separering genom optokopplare pa kretskortet

Temperaturomrade
Drift
Lagring:

Omgivningstemperatur luft

-20°C... +40°C

-25°C... +70 °C

Observera ventilationen runtom k&pan och den egna uppvarmningen i kdpan.
OBS:

Observera kraven i monteringsanvisningen innan monteringsplatsen valjs.

Observera att drivenhetens driftintervall minskar beroende pa temperatur,
se Drivenhetsutgang.

Enhetsmobilitet

Fast pa plats

Seriellt grénssnitt
RS-485 A och B (X20)

Endast for elektroniska &ndlagesbrytare

RS-485 niva (A, B), ansluten med 100 Q

Rekommenderad kabel: Skarmad Twisted-Pair-kabel i stérande
omgivningsférhéllanden, Twisted-Pair i normala omgivningsférhallanden

Vid anvandning av Hérmann grénslagesbrytare TST PD/PE parallellt aven for framtida
1/O-utékningar

Produkttyp Motorprodukt. Den externa drivenheten ingdr inte i leveransomfattningen fran
Hérmann.

Skyddskl; kapslingsk Skyddsklass |, kapslingsklass IP 54

Vikt ca 5,0 kg

Hojd <2500 m

Standarder och direktiv

Detaljer, se eget kapitel

Maskindirektivet

Europa, byggménsterkontroll

Sakerhetskedja, nédstopp
Klammor: Nodstopp ext. 31/32 och 41/42

Digital utgang OUT 15
(X24:66)

Anslut alla ingngar potentialfritt.

Kontaktbelastbarhet: + 26 V DC / < 120 mA

Vid brott i sdkerhetskedjan kan drivenheten inte réra sig, det géller dven i drift med
hélldon.

OBS: ingen parallellkoppling mellan klamparen!

24V DC, min. 10 mA/max. 120 mA

Allmén anvandning: Alla typer av resistiva, induktiva och kapacitiva laster i industriella
tillAmpningar

Lagspanningsdirektivet

Europa. Specialvarianter for den amerikanska marknaden med UL-certifikat

EMC-direktiv

Europa

RoHS/WEEE/REACH

Europa
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14 Instickbar induktionsslingdetektor

SUVEK1 - enkeldetektor
SUVEK2 - dubbeldetektor

N a s eDd

Diagnos

Gron LED, CH1
Rod LED, CH1
DIL-brytare
Gron LED, CH2
Rod LED, CH2

Mia

Loop-anslutning

T T T T

MoOa

L

ocoooooosons looosoa

Kansligheten stalls in separat for varje kanal via 2 DIL-brytare.

14.2.2 Halltid

Halltiden ar fast installd pa "oandlig”. Sa lange en slinga anvands ar utgangen kopplad. DIL-brytare 3 och 7 fungerar inte.

14.2.3 Frekvensinstéllning och ny justering

Frekvens Kanal 1: DIL-brytare 4

Kanal 2: DIL-brytare 8 (endast SUVEK2)
Lag ON

OFF

SR e

Hag ON ON
L EEEC

Induktionsslingdetektorns arbetsfrekvens kan stéllas in i 2 steg med DIL-brytare 4 och 8.

Det tillatna frekvensomrédet ar 30 kHz till 130 kHz. Frekvensen beror pé induktiviteten i slinggeometrin, lindningsantalet, slingtilledningen
och den valda frekvensnivan. Man kan utlésa en ny justering manuellt genom att &ndra frekvensinstéliningen for en kanal. Nar
spanningsmatningen kopplas till justerar induktionsslingdetektorn automatiskt slingfrekvensen. Vid ett kort stromavbrott < 0,1 s sker ingen

ny justering.

141 Allmént

Detektorn SUVEK1/2 med induktionsslinga &r ett system fér induktiv avk@nning av fordon med dessa egenskaper:

Utvérdering av 1 (SUVEKT) eller 2 (SUVEK?2) slingor

Slingan och detektorelektroniken ar galvaniskt separerade

Automatisk justering av systemet efter tillkoppling

Kontinuerlig justering av frekvensdrifter

Ingen 6msesidig paverkan mellan Slinga 1 och Slinga 2 genom multiplex i SUVEK2
Kénsligheten &r oberoende av slingans induktivitet

Beldggningsmeddelande via LED-indikering

Open Collector-utgangar, galvaniskt separerade via optokopplare

Extra, vidarekopplad ingang och utgang, galvaniskt separerade via optokopplare
Visar slingfrekvensen med en LED

Kan diagnostiseras med diagnosenhet VEK FG2

14.3 Anslutningar

Anslutning Beteckning

X1/1 Forsorining GND

X1/2 Forsorjning 24 V DC

X1/3 Optokopplare GND

X1/4 Optokopplarutgang Kanal 2 (endast SUVEK?2)
X1/5 Optokopplarutgang Kanal 1

X2 /1 Extra optokopplarutgéng

X2/2 Extra optokopplaringang

X2/3 Utgang 24 V DC (anslutning X1/2)
X2/4-X2/5

X5/1-X5/2 Slinga Kanal 1

X5/3-X5/4 Slinga Kanal 2 (endast SUVEK2)

14.2 Instéllningsméjligheter . o
14.4 Utgangar och LED-indikering
1421 Kainslighet .
14.4.1 Utgangar
Kanslighetsniva Kanal 1: DIL-brytare 1,2
Kanal 2: DIL-brytare 5, 6 (endast SUVEK2) Optokopplarutgéng 1/2 Detektorstatus
1 Lag (0,27% Af/f) ON — — e — OFF/OFF High Slinga fri, aterstélining, justering
1 H H H H 8 Low Slinga belagd, slingstérning
2 (0,09% Af/) ON — — I ON/OFF Signalutmatningen sker via optokopplarutgéngarna stift 4 och 5 pa kontakt X1. GND-referens &r X1 stift 3.
1 H i H i 8 14.4.2 LED-indikering
3 (0,03% Af/f) oN[EI=T — — OFF/ON Gron LED slingkontroll Réd LED slingtillstand Detektortillstdnd
i H i H Av Av Férsérjningsspéanning saknas
1 Rl | Bl Rl | Bl 8 Blinkar Av Justering eller frekvensvisning
4 Hog (0,01% Af/f) oN[FI[E] —1r— ON/ON Pa Av Induktionsslingdetektor redo, slinga ledig
1 H H H H 8 Pa Pa Induktionsslingdetektor redo, signalutmatning
Rl | Bl Rl | Bl Av Pa Slingstodrning

Kanslighetsinstéliningen avgor for varje kanal vilken férandring i induktiviteten som ett fordon méste utlésa for att stilla in

induktionsslingdetektorns utgang.

58

Den gréna LED-lampan visar induktionsslingdetektorns driftberedskap. Den réda LED:n visar relautgangens aktivering, beroende pa

slingans belaggning.

HORMANN

024446 / BK FU Z RE/04.2025



SVENSKA

14.4.3 Visning av slingfrekvens

Ca 1 s efter att induktionsslingdetektorn justerats visas slingfrekvensen genom att den grona LED-lampan blinkar.

Exempel fér slingfrekvens pa 57 kHz:

T s yyuduyT T

5x 10 kHz 7x 1 kHz

14.5 Tekniska data

Matt (L x B x H)

72,5 x 50 x 18 mm

Kapslingsklass

IP 00

Foérsorjning

24V DC +20% max. 2,0 W

Drifttemperatur

-20 °C till +70 °C

Forvaringstemperatur

-20 °C ill +70 °C

Luftfuktighet Max. 95% utan imbildning
Slinginduktivitet 20-800 pH, rekommendation 75-400 pH
Frekvensomrade 30-130 kHz i 2 steg
Kaénslighet 0,01% till 0,27% (Af /) i 4 steg

0,02% till 0,54% (AL/L)
Halltid %)
Slingtilledning Max. 100 m
Slingmotstand Max. 20 Q (inkl. tilledning)
Optokopplarutgang 45 V/10 mA/100 mW

Tillslagningsfordréjning 50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms

Signaltid franslagningsfordréjning | 25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

Anslutning 2 x MOLEX-kontakthylsa serie 3215, 5-poliga
1 x stickkoppling 4-polig, RM 3,81

15 Fjarrstyrning 868 MHz BiSecur

15.1 Sadkerhetsanvisning

Korrekt anvandning:

Mottagaren HET-E2 868-BS &r en dubbelriktad mottagare fér att styra drivenheter och styrningar. Mottagaren har tvé kanaler. Driften sker
via BiSecur-fiarrmottagare.

Andra anvéndningsomréaden &r inte tillatna. Tillverkaren franséager sig ansvar fér skador som uppstar till féljd av icke korrekt bruk eller
felaktig anvéndning.

OBS:
Nér du utdkar, andrar eller tar fjarrsystemet i drift:

- Genomfér en funktionskontroll.

— Anvéand endast originaldelar.

- Kan omgivningsvillkoren péverka fjarrsystemets rackvidd.

- Kan rackvidden paverkas om GSM-900-mobiler anvénds samtidigt.
»  Maste vara frdnkopplad nar den monteras.

15.2 Instickbar fjarrmottagare
Kanal 1: Funktion Impuls Oppna som IN1

Kanal 2: Funktion Impuls Oppna som IN1

M2a

|

loocoocpossss oo

15.2.1 Programmera fjérrkod

Aktivera eller byta kanal.
»  For att aktivera kanal 1 trycker du pa P-knappen 1 gang.
»  For att aktivera kanal 2 trycker du pa P-knappen 2 ganger.

Avbryta laget Inlarning.
»  Tryck p& P-knappen 3 ggr eller vanta pa timeout.
Timeout: Om ingen giltig radiokod identifieras inom 25 sekunder dvergar mottagaren automatiskt till driftiaget.
1. Aktivera den kanal som énskas genom att trycka p& P-knappen.
- Den bl& LED-lampan blinkar 1 ggr fér kanal 1
- Den bla LED-lampan blinkar 2 ggr for kanal 2

2.  Stall den handséndare som ska dverldmna sin fiérrkod i laget Sédndning (tryck pa énskad knapp).
Om fjarrkoden &r giltig blinkar LED:n snabbt blatt och slocknar sedan.

Mottagaren ar i driftlage.
| driftlaget signalerar mottagaren att en giltig radiokod identifierats genom att den bla LED-lampan tands.

0oBS
Om radiokoden for den inlarda handséndarknappen kommer fran en annan handséndare méaste du trycka pa handséndarknappen for den
forsta driften tva ganger.
. En giltig fjérrkod pé kanal 1 identifieras = LED-lampan t&nds kort 1 gang
. En giltig fjarrkod pé kanal 2 identifieras = LED-lampan ténds kort 2 gang
Enhetséterstallning: Alla firrkoder raderas genom féljande steg.
1. Tryck pa knappen P. Hall P-knappen intryckt.
- LED-lampan blinkar langsamt med blatt sken i 5 sekunder.
—  LED-lampan blinkar snabbt med blatt sken i 2 sekunder.
2.  Slapp P-knappen.
Alla fjarrkoder har raderats.
Svarssignal pa portposition: En svarssignal till handsindare HS 5 BiSecur kommer endast nér dndligessignalerna Stangd port och Oppen
port ar anslutna till den 3-poliga ingdngen (E1/GND/E2).

Funktionen beskrivs i bruksanvisningen till HS 5 BiSecur.

Anslutning: A710
Exempel reld X14 10. Meddelande Sténgd port - £
Programmering av meddelande Stangd port 11. Common = GND —|
A710-7 12. Meddelande Port inte stingd = E2 X14 111 12 10
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15.3

Tillverkare
Adress

EU-férsakran om 6verensstammelse

Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Upheider Weg 94-98, D-33803 Steinhagen, Tyskland

Harmed forklarar ovanstéende tillverkare att denna produkt

Enhet

Modell

Korrekt anvéndning
Sandningsfrekvens
Stralning

Kretskort fidrrmottagare HET-E2-24-868-BS insticksmodell
HET-E2-24-868-BS fabrik 41

Manévrering av drivenheter med tillbehér for port och dorr
868 MHz

max 20 mW (EIRP)

till sina principer och till sin konstruktion och i det utférande som den séljs av oss uppfyller
de géllande grundlaggande kraven i féljande direktiv vid korrekt anvandning:

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

EU-direktiv for radioutrustning
Begrénsning av anvandning av farliga &mnen

Tillampade standarder och specifikationer

EN 62368-1:2014 + AC:2015
EN 62479:2010

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 V2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1
ETSI EN 300220-2 V3.1.1

Sékerhet (artikel 3.1(a) i 2014/53/EV)

Halsa (artikel 3.1(a) i 2014/53/EU)
(Enligt kapitel 4.2 uppfyller produkten denna standard automatiskt, eftersom strélningen (EIRP),
kontrollerad enligt ETSI EN 300220-1, &r l4gre &n lageffektsanslutningsgréansen Pmax pa 20 mW)

Begrénsning av anvandning av farliga &mnen
Elektromagnetisk kompatibilitet

(Artikel 3.1(b) i 2014/53/EV)

Effektiv anvandning av radiospektrum

(Artikel 3.2 i 2014/53/EU)

Vid otillaten forandring av produkten forlorar denna férsékran sin giltighet.
Steinhagen, 2017-09-01

enligt fullmakt, Axel Becker, foretagsledning

16 Ljusrida TELCO

16.1 Driftstart och instéllning

1. Koppla till styrsystemet.

2. De gréna LED-lamporna pa mottagaren SGR och séndaren SGT visar att det finns forsérjningsspanning.

3.  Den gula LED-lampan pa mottagaren SGR visar ljusridastatusen. Om ljusridan &r driftklar och inte avbruten lyser den gula LED-
lampan.

4. Under startprocessen efter tillkoppling av styrningen blinkar de réda LED-lamporna p& mottagare SGR och séndare SGT.

5. Om de vita ledarna som kravs for synkronisering inte ar anslutna eller eller vid ett hardvarufel lyser de réda LED-lamporna pa
mottagaren SGR och séndaren SGT

OBS!

16.3 Indikering LED-lampor
réd Status
qul Utgéng
grén Driftspé@nning
16.4 Felatgardande
SGT (sandare) SGR (mottagare) Hjalpatgéarder
SG 16 ECO Symptom LED-indikering oBS
L . L . Starta om ljusridan innan du fortsétter med
Gron Roéd Grén Gul Ro6d felsdkningen.

Mottagaren SGR har ingen optisk anslutning till

séndaren SGT.

. Kontrollera att alla ljusstralar ar fria och inte &r

Réd LED-lampa blinkar Pa Av Pa Av pa/ blockerade av négot objekt.
kontinuerligt. blinkar . Kontrollera att ljusridan &r korrekt inriktad.

. Kontrollera fargéverensstammelse pa kontakt och
kontakthylsa pa férlangningskablarna och pa
shap-fordelaren.

En eller flera strélar &r blockerade.

Porten kan inte lamna . Kontrollera att den 6versta ljusstrélen (pilotkanal)

det 6vre andlaget. Porten Pa Av Pa Av Av ar fri.

sténgs inte automatiskt. . Kontrollera att alla kanaler &r fria och inte ar
blockerade av nagot objekt.

. Kontrollera storleken pa utblandningsobjektet i
sidopartiet pa porten. Utbldndningsobjektet maste
vara = 50 x 50 mm.

. Det kan forekomma ett problem med den
elektromagnetiska kompatibiliteten.

Porten vander vid olika Pa A P P A . Kontrollera portsystemets kablar:
héjder. a v a a v - Ar motorkabeln skdrmad och ar skarmen
ansluten pa styrnings- och drivsidan?
- Ar porten korrekt jordad?
- Avrferrithylsan korrekt installd?

. Kontrollera om portens stéangningshastighet ligger
under 1,6 m/s.

Stérning pa grund av externa ljuskallor eller en annan

SG16 i narheten (stroboskopljus). - Stang av potentiellt

storande ljuskallor och kontrollera om problemet

Gul LED-1 blink kvarstar.
k:ntinue_rliant]pa inkar Pa Av P& | av/blinkar Pa e Andra ljusridans position. Byt position pa
ot. mottagaren SGR och sédndaren SGT i portens
sidoparti.

. Skydda mottagaren SGR mot stérande externa
ljuskallor om s& ar mojligt.

Réd lLED-!ampa lyser P& = P& Av Pa Indikerar ett 'hérclivﬁarufel.
kontinuerligt . Byt ut ljusridan.

Efter driftstarten far ljusridans element inte langre férskjutas.

16.2 Utgangslogik
Objekt Utgang Gul LED
pa plats Sppen Av
saknas sténgd P&

60

HORMANN

024446 / BK FU Z RE/04.2025




SVENSKA

16.5 Tekniska data

SGT (séndare) SGR (mottagare)
Forvaringstemperatur -40 °C - +80 °C
Omgivnings-/drifttemperatur —20°C-+65°C
Skyddsklass P67

Immunitet mot externt ljus

- 100000 lux @5°

Forsorjningsspanning

10V-30VDC +/-7,5%

Stromférbrukning 70 mA (RMS) 35 mA

Utgang - 5V 900 Hz rektangel, < 15 mA
Skydd mot kortslutning/induktiv last - Ja/ja

Skydd mot omvénd polaritet Ja

Ljuskalla Infraréd, 880 nm -
Ljuslinjer 20, 21, 22,23

Aktiv utvarderingshéjd 1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm
Holjeslangd 1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Avstand mellan ljuslinjerna

45 mm: till 540 mm
180 mm: fran 540 mm till slutet

Avstand till golv - 1. Ljuslinje 35 mm -
maximal aktiveringstid - 40 ms
maximal sekventiell blankningshastighet 1,6 m/s

minsta detekterbara objektstorlek 50 mm/185 mm

Rackvidd 1...12m

Standarder

EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015 EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

EU-riktlinjer

2011/65/EU, 2014/30/EU, 2006/42/EU

Sakerhetskategorier

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, typ E
EN ISO 13849-1:2015, Cat.2, PL d
IEC 61496-2, typ 2 ESPE

Certifiering

EG-byggmoénsterkontroll via TUV NORD
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Taman version myo6té mitkdan aiemmat versiot eivét ole voimassa.
Valmistaja voi muuttaa tdmén asiakirjan tietoja ilman ennakkoilmoi-

tusta.

Tassa asiakirjassa annetut asennussuositukset perustuvat suotui-
simpiin reunaehtoihin.

Hyvé asiakas,
Kiitos, etté valitsit korkealaatuisen tuotteemme.

1 Kayttoohjetta koskevia ohjeita

Tama kéayttoohje koostuu kuva- ja tekstiosasta. Kuvaosan |6ydéat
tekstiosan jalkeen.

Téama kayttoohje on EY-direktiivin 2006/42/EY
mukainenalkuperéinen kayttdohje. Lue ohje huolellisesti
kokonaan |&pi. Taméa ohje sisaltaa tuotetta koskevia tarkeita tietoja.
Noudata turvallisuusohjeita ja varoituksia.

Sailyta kayttdohje huolellisesti. Dokumentin on oltava aina saatauvill

1.3 Kaytetyt symbolit

Varoitus vaarallisesta séhkéjannitteesta

katso ohjauksen tai sahkdisten ohjauselektroniikan
ja painikkeiden erilliset asennusohjeet

ja tuotetta kayttavan henkildn nahtavilla.

Valmistaja ei vastaa vahingoista, jotka johtuvat teollisuusoven
virheellisesta kaytosta. Taméa koskee myds vahinkoja, jotka johtuvat
kayttoohjeiden ja vastaavien huomautusten noudattamatta
jattamisesta.

Asiantuntijakaytto ja huolellinen huolto vaikuttavat
teollisuusovesi toimivuuteen ja kdyttévarmuuteen.
Kayttovirheet ja riittdmaton huolto johtavat toimintaha
Vain ammattimainen kaytto ja huolellinen huolto takaavat
pitkaaikaisen kayttéturvallisuuden.

Jos sinulla on kysyttavaa vield sen jalkeen, kun olet lukenut
taman kayttoohjeen lapi, ota yhteytta asiakaspalveluumme.

1.1 Muut voimassa olevat asiakirjat

Toimitus sisaltaa tilattujen lisatarvikkeiden mukaan liséohjeita, esim.
oven ohjausta varten. Tutustu ohjeisiin huolellisesti ja
perusteellisesti. Huomioi ja noudata myds naité turvallisuusohjeita
ja varoituksia.

1.2 Kaytetyt varoitukset

A Yleinen varoitussymboli merkitsee vaaraa, joka voi johtaa
loukkaantumiseen tai kuolemaan. Tekstiosassa kaytetaan
yleista varoitussymbolia yhdessa kuvattujen varoitustasojen
kanssa. Kuvaosassa on liséksi tekstiosan selityksiin viittaavia
lisatietoja.

A\ VAARA

Merkitsee vaaraa, joka voi johtaa vélittémaan kuolemaan tai
vakavaan loukkaantumiseen.

A\ VAROITUS

Merkitsee vaaraa, joka voi johtaa kuolemaan tai vakaviin
loukkaantumisiin.

A HUOMIOI

Merkitsee vaaraa, joka voi johtaa lieviin tai keskivakaviin
loukkaantumisiin.

HUOM

Merkitsee vaaraa, joka voi johtaa tuotteen vaurioitumiseen tai
tuhoutumiseen.

HORMANN

kuumat pinnat

Séhkostaattisen purkauksen aiheuttama vaara

1.4 Kaytetyt lyhennykset
EN Eurooppalainen standardi

OFF Valmis lattiapinta

UPS Keskeytykseton virransyottd

r vain luku
w luku ja kirjoitus
1.5 Kaapeleiden, johtojen ja komponent-

tien varikoodit

Johtojen ja komponenttien vérikoodit ovat kansainvélisen
standardin IEC 757 mukaisia:

BK Musta PK Vaaleanpunainen
BN Ruskea RD Punainen

BU Sininen SR Hopea

GD Kulta TQ Turkoosi

GN Vihred vT Violetti

GN/YE Vihred / keltainen WH Valkoinen

GY Harmaa YE Keltainen

oG Oranssi LIBN | Vaaleanruskea

2 /A Turvaohjeet

Teollisuusovien ohjaukset ovat kayttdturvallisia, kun niita kaytetédan
oikein ja kayttotarkoituksen mukaisesti. Teollisuusovet voivat olla
vaarallisia, jos niita kasitellaan vaarin tai jos niitd ei kasitella
tarkoitetulla tavalla. Noudata yksittéisissa luvuissa annettuja
turvallisuusohjeita.

2.1 Yleinen kuvaus ja tarkoituksenmu-
kainen kaytté

Kuvattu laite on moottorikéyttdisen, teollisesti tai kaupallisesti
kaytettédvan oven sahkdinen ohjaus standardin EN 13241
mukaisesti. Ohjauslaite on tarkoitettu asynkronimoottorin kayttéa
varten enintaan 1,2 kW teholla sy6ton ollessa 230 V.
Taajuusmuuttajan tehovaiheen taydellisen integroinnin ansiosta voit
kayttaéd ovea mekaanisesti pehmealla tavalla muuttuvilla avautumis-
ja sulkeutumisnopeuksilla.

Ohjausyksikkd ohjaa moottoria, joka kéyttaa ovea.
Kayttotarkoituksesta riippuen tdma ohjausyksikkd voi suorittaa
myds seuraavat tehtavat:
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. Oven sijoittaminen paéteasentoihin ja niiden valille (asennot
auki, kiinni ja véliasennot)

. Kayttolaitteen ajaminen eri nopeuksilla (integroitu
taajuusmuuttaja)

. Oven turva-anturin arviointi, esim. tuntoreunan valvonta,
véliinvetosuoja jne.

. Oven lisaturvaominaisuuksien arviointi, esim. valokennot,
valoverhot jne.

. Oven komentoantureiden valvonta, esim. vetokytkin, radio,
induktiosilmukat jne.

. Héatapyséaytyskomentojen antureiden arviointi

. Antureiden ja komentoantureiden ja ohjauslaitteiden
sy6ttdminen elektronisesti suojatulla 24 V
turvamatalajénnitteelld

. 230 V jannitteen syottdminen muille laitteille

. Sovelluskohtaisten lahtojen ohjaus, esim. releet oven
asentoilmoituksille

. Diagnoosiviestien luominen ja antaminen

. Sovelluskohtaisten parametrien asettaminen eri
kayttajatasoilla erilaisille kayttajaryhmille

. Tulo- ja lahtolaajennusmoduulien ohjaus

. Oven kauko-ohjauksen liiténtésignaalien arviointi

Maéraysten mukainen kayttd edellyttdd myds tdman ohjeen

noudattamista ja tarkastus- ja huoltoehtojen noudattamista.

Kaikki muut kayttétarkoitukset katsotaan saéantdjen vastaiseksi

kaytoksi. Valmistaja / toimittaja ei vastaa tasta aiheutuvista

vahingoista. Vastuu on yksinomaan kayttgjalla.

Tietoja Hormann n hyvaksymien lisédvarusteena saatavien

oheislaitteiden liittdmisesté ja asettamisesta |6ydét kyseisten

oheislaitteiden kayttdohjeista.

Havittaminen

@ S&hko- ja elektroniikkalaitteita ja akkuja ei

saa héavittaa kotitalousjatteena tai muiden
% jatteiden mukana. Kayta asianmukaisia
|

vastaanotto- ja kerdyspisteita.

Pakkaukset koostuvat enimméakseen kierratettévista raaka-aineista.

2.2 Henkildokunnan patevyys

Vain pateva ja opastettu henkildstd saa asentaa, kdyttda ja huoltaa
teollisuusovea.

Teollisuusoven kasittelyyn valtuutetun henkil6stén on luettava néama
ohjeet ennen toiden aloittamista, erityisesti luku 2.

Maéarita selkedt osaamistasot turvallisuutta, kayttéa, huoltoa ja
kayttéonottoa varten.
2.3 Standardit ja maaraykset

Ovilaitteiston kayttaja tai omistaja on vastuussa siité, ettd seuraavat
maaraykset (ei sisélla taydellisté luetteloa) huomioidaan ja niita
noudatetaan.

Eurooppalaiset standardit

EN 12445 Ovet ja portit - Konekayttoisten ovien
kayttoturvallisuus: Tarkastusmenetelmét

EN 12604 Ovet — Mekaaniset ominaisuudet — Vaatimukset

EN 12978 Ovet — Konekéyttoisten ovien turvallisuuslaitteet:
Vaatimukset ja testimenetelmat

EN 13849- Koneturvallisuus — turvallisuuteen liittyvat

1.2015 ohjausjarjestelmien osat
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EN 60335- Kotitaloussahkolaitteiden ja vastaavien

1:2012/ turvallisuus / Osa 1: Yleiset vaatimukset; tyyppi:

A11:2014 + kiinted moottorilaite, suojausluokka 1

A13/2017

EN 60335 2 Kotitalouksiin ja vastaaviin kayttoihin tarkoitetut

103:2015 séhkolaitteet — Turvallisuus — Osa 2 - 103:
Erityisvaatimukset porttien, ovien ja ikkunoiden
kayttolaitteille

EN 61000-6- Yleinen EMC-standardi hairionkestavyys,

1:2007 asuintilat

EN 61000-6- Yleinen EMC-standardi: héirionkestavyys,

2:2005 / teollisuusalue

AC:2005

EN 61000-6- Yleinen EMC-standardi: sdhkdmagneettiset

3:2007 / hairiopaéastot, asuintilat

A1:2011/

AC:2012

EN 61000-6- Yleinen EMC-standardi: sdhkdmagneettiset

4:2007 / héiriopaastot, teollisuusalue

A1:2011

EN 61508 Toiminnallinen turvallisuus séhkdisissa /

elektronisissa / ohjelmoitavissa turvallisuuteen
liittyvissa elektronisissa jérjestelmisséd
EN62061:2005 + Koneturvallisuus — Toiminnallinen turvallisuus
Cor.:2010 + sahkdisissa, elektronisissa ja ohjelmoitavissa,
A1:2013 + turvallisuuteen liittyvissa elektronisissa
A2:2015 ohjausjarjestelmissa (IEC 62061:2005)
turvallisuuden integriteettitaso (SIL): 1
EN 12453:2017 Kuva 5.2 konekayttoisten ovien
kayttéturvallisuus — vaatimukset
luku 5.2 kayttolaitejérjestelmét ja energiansy6ttd
Sahkojarjestelmien kaytto, osa 1; Yleiset
vaatimukset
Koneiden sahkolaitteiden tarkastaminen

EN 50110
EN 60204

VDE-maéaraykset
VDE 0100
VDE 0113
VDE 0700

Pienjannitejarjestelmien asennus

Koneiden sahkolaitteisto

Elektronisten laitteiden turvallisuus kotikdytéssa
ja muissa kayttotarkoituksissa

Tapaturmanestomaariykset

DGUV V3
ASRA1.7

Sahkoiset laitteistot ja kayttovalineet
Tyoskentelypaikkojen tekniset saannot

Tyyppitarkastus

Vaatimusten tayttyminen osoitettu TUV-sertifikaatilla ja valmistajan
CE-merkinnalla.

Tyyppitarkastuksen suorittamisajankohtana voimassa olleet
standardit patevat.

24 Yleiset turvaohjeet

. Huomioi yleisesti voimassa olevat lakisaateiset ja muut sitovat
saadokset koskien onnettomuuksien ehkaisya ja
ympéristdnsuojelua. Noudata maakohtaisia maarayksia seka
tunnettuja sdantdja ammattimaisen ja turvallisen tydskentelyn
takaamiseksi. Opasta henkilokuntaa naiden séantdjen ja
madraysten mukaisesti ennen toiden aloittamista.

. Sailyta tamé kayttoohje teollisuusoven kayttopaikalla aina
kéden ulottuvilla.

e Turvallisuuden kannalta olennaisille muutoksille ja lisayksille tai
teollisuusoven lisdvarusteluille on pyydettava toimittajan
hyvaksynta.

. Ala muuta ohjelmoitavien ohjausjérjestelmien ohjelmistoa.

. limoita sammuttimien sijainti ja kéytté asiaankuuluvilla
ohjekylteilld. Noudata paloilmoitusta ja palontorjuntaa
koskevia lakisdateisia maarayksia.

. Suorita puhdistus- ja huoltotdita seké tarkastuksia vain silloin,
kun laite ei ole toiminnassa.

. Anna sahkoliitannat vain patevan séhkoalan ammattilaisen
tehtavaksi.

. Laitteisto on kytkettdva jannitteettomaan tilaan ennen
kaikkien toiden aloittamista. Varmista, ettei laitteistoa
voida kytkea paalle luvatta. Jos téllaista on, aseta vipu
hataaukaisua varten pois kaytosta.

25 Kayttoa koskevia turvaohjeita

. Varmista ennen oven kayttamista, ettei liikealueella ole ihmisia
eika esineita.

. Al ota kiinni oven kéaytoén aikana ohjaimesta tai oven
kayntipaikasta.

. Liikuta teollisuusovea vain, kun se on turvallinen ja
toimintakykyinen. Kaikkien suoja- ja turvallisuuteen liittyvien
laitteiden, kuten irrotettavien suojalaitteiden ja Haté-seis-
laitteiden on oltava saatavilla ja toimintakunnossa.

. Al tee turvalaitteisiin muutoksia. Al poista turvalaitteita
kéytosta.

3 Ohjauksen asennus

2.6 Turvallisuusohjeet kunnossapitoa ja
korjauksia varten

Suorita méératyt tarkastukset ja huollot. Noudata huoltovaleja.
Huomioi osien ja osatarvikkeiden tiedot niiden vaihdossa.

. Anna vain ammattitaitoisten henkildiden suorittaa
kunnossapito- ja korjaustyét.

. Kéyté vain varaosia, jotka vastaavat valmistajan maarittamia
teknisia vaatimuksia. Tdma on aina taattu alkuperéisten
varaosien kohdalla.
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Elektronisten komponenttien, erityisesti prosessoripiirin komponenttien, koskettaminen on kielletty. Elektroniset komponentit voivat
vaurioitua tai tuhoutua séhkostaattisen purkauksen vuoksi.

Varmista ennen kotelon kannen avaamista, ettei porauslastuja tms. ole kannen paalla. Nama esineet voivat pudota kotelon sisélle.
Asenna ohjaus ilman mekaanisia jannitteita.

Varmista kotelon suojausluokka IP 54 sulkemalla kayttamattomat kaapelildpiviennit asianmukaisin toimenpitein. Ala altista
kaapelilapivienteja mekaaniselle kuormitukselle, erityisesti vetokuormitukselle.

Ohjauksen kayttdminen ilman CEE-pistoketta on sallittua vain, kun verkkojannite voidaan irrottaa ohjauksen kaikista navoista
asianmukaisella kytkimella. Verkkopistokkeen tai sen sijasta kaytettéavan kytkimen on oltava helposti saavutettavissa.

Vaarojen vélttdmiseksi valmistajan tai vastaavat patevan henkildn on vaihdettava vaurioitunut syéttdkaapeli (litdntatapa Y standardin
EN 60335-1 mukaisesti).

Varmista, ettd kayttaja nakee ovialueen pakko-ohjauksessa. Tassa kayttdtavassa on vaarana, etta turvalaitteet, kuten valokennojen /
valoverhojen kaltaiset laitteet, eivat toimi. Jos ovialue ei ndy rakenteellisista syista, vain perehdytetyt henkil6t saavat kéyttaa tata
kayttdtapaa. Muussa tapauksessa tdmaé toiminto on deaktivoitava.

A\ varoiTus

Avaa ohjaus vain, kun virransy6ttdé on katkaistu kaikista navoista. Ohjauksen kytkeminen paalle tai kdyttdminen avatussa tilassa ei
ole sallittua.

Kytke kaikki syottovirtapiirit pois paalta ennen liittimeen koskettamista.
Tarkasta ohjaus ennen asennusta kuljetusvaurioiden tai muiden vaurioiden varalta. Ohjauksen sisépuolella olevat vauriot voivat
aiheuttaa merkittavia vélillisia vahinkoja ohjaukselle. Ne voivat myds vaarantaa kayttéjan terveyden.

Sahkdliitanta

Asennus BK FU Z

HUOM

Tarkasta ennen 1. ohjauksen péallekytkentéé ja johdotuksen viimeistelyn jalkeen, etta kaikki ohjauspuolen ja

moottoripuolen moottoriliitdnnat on kytketty oikein. Tarkasta, ettéd moottori on kytketty oikein L1| L2| L3|
kolmiokytkentaan. Loysat moottorilitdnnat vahingoittavat muuttajaa. L L
Jos 24 V ohjausjannite menee oikosulkuun tai ylikuormittuu, kytkentaverkko-osa ei kdynnisty, vaikka uie vie w1
vélipiirikondensaattoreissa on varaus. Naytot pysyvat pimeina. Verkkolaite kaynnistyy vasta, kun oikosulku

tai &drimmainen ylikuormitus on poistettu. o o o
EMC-direktiiveissa kuvataan suojattujen erillisten moottorijohtojen kéytté. Sinun on kytkettéva suojus w2 u2 vz
molemmille puolille (moottorin puolelle ja ohjauspuolelle). Johto ei saa siséltdéd muita liitantéja. Johdon Tahtikytkenta
maksimipituus on 20 m.

Maran ohjauksen kytkeminen paélle tai kayttaminen ei ole sallittua. TAma voi tuhota ohjauksen. L1 L2| L3
Varmista ennen 1. verkkojannitteen kytkemisté, etté arviointikortit (pistokemoduulit) ovat oikeassa

asennossa. Korttien véznnetty tai kierretty asettaminen paikalleen voi vahingoittaa ohjausyksikkod. Tama ule vie wi
voi tapahtua my6s, jos asennetaan muu kuin hyvéksytty vieras kortti.

Ala kéyta ohjausta, jos nappaimistd tai ikkuna on vaurioitunut. Vaihda vaurioituneet nappéimistét ja ikkunat.

Néppéaimiston vahingoittumisen valttamiseksi terdvien esineiden kéytto on kielletty. Nappaimisté on w2 U2 vz
tarkoitettu kaytettavaksi vain sormin. Kolmiokytkent&

Johdinlevyn liittimien suurin sallittu liitdntapoikkipinta:

hienolanka, suurin kiristysmomentti
yksijohtiminen, kiintea monisdiekaapelin Nm
paatteella tai ilman sita
Moottorin pistokeliitannat 2,5 2,5 0,5
Verkkoliitanta ja PE 2,5 1,5 0,5
Ruuviliittimet (rasteri 5 mm) 2,5 1,5 0,5
Pistokeliittimet (rasteri 5 mm) 1,5 1,0 0,4
Pistokeliittimet (rasteri 3,5 mm) 1,5 1,0 0,25

Kannen asennusasento
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HORMANN

024446 / BK FU Z RE/04.2025



Suomi

A\ vaRoITUS

»  Ohjauksen poiskytkennén jalkeen ohjauksessa on vaarallinen jannite viela jopa 5 minuutin ajan.

> Jos kytkentéaverkko-osa on viallinen, valipiirikondensaattoreiden purkautumisaika voi olla huomattavasti pidempi.
Talldin purkautumisaika voi olla jopa 10 minuuttia.

»  Tarkista asennuksen paatyttya, etta jarjestelméa on saadetty oikein. Tarkista, etté turvajarjestelma toimii oikein.

> Kéyté ohjausta vain suojajohtimen ollessa liitettyna. liman liitettya suojajohdinta metallisissa ohjauslaitteen
koteloissa syntyy johtamiskyvyn vuoksi vaarallisen korkeita jannitteita. Liitd suojajohdin standardin EN 50178 osion
5.2.11.1 mukaisesti korkeammille johtovirroille < 7 mA.

> Prosessoripiirin osat on kytketty galvaanisesti suoraan verkkovirtaan. Huomioi tdma mahdollisissa
tarkistusmittauksissa. Ala kayta mittalaitteita, joissa on mittauspiirin PE-viite.

»  Jos syotat muista laitteista virtaa releléhtojen potentiaalittomiin koskettimiin tai muihin liitantakohtiin, eli kaytéat niité
vaarallisella jannitteelld (ulkoinen sy6ttd), jannitettd voi mahdollisesti olla ohjauksessa viela sen poiskytkennan tai
verkkopistokkeen irrottamisen jalkeen. Kiinnité vastaava varoitustarra selkeésti nékyvaan paikkaan ohjauslaitteen
koteloon.

"VAROITUS: Ennen kytkentiliittimen koskettamista kaikkien syottovirtapiirien on oltava kytkettyja pois
paalta.”

»  Moottorin liittimissa voi olla my&s pysdhtymisen aikana tai Hata-seis painamisen jélkeinen jannite.

5.1.4 Tuotekokonaisuuden ja ohjauksien vuosittainen tarkastus

Vuotovirran mittaus standardin EN 60335-1 mukaisesti suoritetaan kayttamalla ekvivalenttivuotovirtamenetelmaa. Mittaus tapahtuu ilman
liitettyj& antureita, lahettimié ja moottoria. Ovea ei voida liikuttaa mittauksen aikana. Vain kayttélaitteen ohjaus mitataan, ei koko
jarjestelmaa.
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5 Vikavirtasuoja FI
5.1 Vaikutustavat

RCD-suojakytkimet on tarkoitettu suojaamaan ihmisié. Kun ihminen koskettaa virtaa johtavaa sahkojohdinta, vikavirta kulkee kehon I&pi
kohti maata. Talléin RCD-suojakytkin laukeaa esimerkiksi 30 mA:n virrasta.

Sahkolaitteissa ilmenee myods normaalitilanteessa iiman vikoja vuotovirtoja, joiden vuoksi RCD-suojakytkin voi laueta turhaan.

51.1 Vikavirrat taajuusmuuttajassa

Taajuusmuuttaja-ohjaukset tuottavat vaistamaétta vuotovirtoja, jotka johtuvat esimerkiksi maadoitettujen hairidnpoistosuodattimien
kapasitanssista. My6s (suojatut) moottorijohdot tuottavat vuotovirtaa:

. Mité pidempi moottorijohto, sité korkeampi vuotovirta

Vuotovirran korkeus on néennaisesti samanlaisissa ovilaitteistoissa erilainen seuraavista syista:

. Verkkorakenne

. Taajuusmuuttajan paateasteen tahtitaajuus

. Oven ajotaajuus

. Moottorijohdon (suojatun) pituus

Valmistajan mittausten mukaan standardin EN 60335-2-103 mukainen vuotovirta lepotilassa on luvun 13 mukaisesti alle 7 mA. Kéyté tyypin

B+ RCD-suojakytkimia taajuusmuuttajien kanssa kaytettdvaksi. Nama RCD-suojakytkimet tunnistavat tasavirrat ja myds 2 kHz:n ja sita
suuremmat virrat.

5.1.2 Vikavirtakatkaisijan kayttaminen

Koska vikavirtasuojakytkimet (RDC) on méaaritetty virtapiireille standardin DIN 18015 mukaisesti, kaikki virtapiirit eivat valttamatta vikaannu,
kun vikavirtasuojakytkin kytketéén pois paalta. Yksi RCD-suojakytkin alijakelijaa kohden ei riita. Jaa virtapiiri aina jarkevasti useammille
suojakytkimille.

Standardissa suositellaan lyhytaikaista viivetta kayttavien RCD-suojakytkinten kayttoa (kytkentévirtapiikit) esimerkiksi
taajuusmuuttajakaytossa. RCD't kytkeytyvat tietyissa kayttotilanteissa pois paélta viivastetysti, mutta kuitenkin henkildsuojauksen
edellyttdmassa ajassa.

Kiinteasti liitetyissa laitteissa, joissa ei ole pistorasiaa, RCD-suojakytkinta ei tarvita. Kéyté suoraan liitetyissa kayttolaitteen ohjauksissa
yleensa 300 mA-tyyppié palontorjuntaan. Tassa tapauksessa myds kosketussuoja on taattava esim. ovikarmien suoralla maadoituksella.

51.3 Tekniset toimenpiteet ohjauksen kaytolle RCD-suojakytkimella

Estaaksesi RCD-suojakytkimien laukeamisen taajuusmuuttajan kdytén aikana, toteuta ainakin seuraavat toimenpiteet:
. 1 Fl-suojakytkin erillisella virransyéttéjohdolla kéyttdlaitteen ohjausta kohden

. mahdollisimman lyhyet moottorijohdot

. Saada tarvittaessa taajuusmuuttajan tahtitaajuutta

024446 / BK FU Z RE/04.2025

A = tarkastuslaite S = Anturi (ei toiminnassa) B = koekappale

DGUV V3:n mukaan toistuva eristysvastusmittaus suoritetaan maks. 500 V tarkistusjannitteelld, joten se ei tuhoa mitdan kayttolaitteen
ohjauksen elementteja. Komponenttien toleranssit voivat laukaista laitteen ylijannitesuojalaitteen eristystestin aikana. Tdman seurauksena
eristysresistanssin mitattu arvo voi olla liian alhainen. Talldin koetta ei hyvaksyta.

Standardin VDE0100-600 kohdan 6.4.3.3 mukaisesti on kytkettava irti laitteet, joissa on ylijannitesuojalaitteet, jotka voivat vaikuttaa
mittaukseen tai vahingoittaa laitteita mittauksen aikana. Jos et voi irrottaa laitetta, voit pienentéa testijannitteen arvoon 250 V.
Eristysvastuksen on oltava vahintdan 1 MQ.

Kaikki Hérmann BK FU Z -ohjaukset on varustettu téllaisilla ylijannitesuoijilla. Liséksi kaikki ohjaukset testataan valmistajan tehtaalla. Voit siis
testata ja jopa irrottaa ndma laitteet 250 V:n testijénnitteella. Jos laitteessa on paakytkin, kytke paakytkin pois paalta. Voit silti suorittaa
eristysmittauksen. Maadoitusliitdnnat, esim. kotelosta, testataan myds silloin. Jos ohjausyksikon testaus 250 V jénnitteelld ja paakytkimen
ollessa kytkettyna paalle onnistuu, muita mittauksia ei tarvita. Jos testaat paakytkimen ollessa pois p&élta, moottori on testattava uudelleen
erikseen.

HUOM

> Laitteen peruuttamattomien vaurioiden valttdmiseksi irrota moottori laitteesta tdman testin ajaksi.

L

A

A = tarkastuslaite S = sondi B = koekappale U = ylijdnnitesuoja
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5.2 Syéttéjannitteen kytkeminen ilman paakytkinta 5.3 Moottoriliiténta / 1ahdot
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_______ ! T1 T2 T3
16 A/ K-Typ
_____ L
_—1] v | Tmmmmmmmmmmm- PE
w — X14 | Lahtorele - tilauksen mukainen toiminto — vakio: ovi B Ohjauskaapeli jarru- ja
ylemméssé paateasennossa rajakytkinliitannalla . .
CEE-pistoke / 3-napainen Sulake X15 | Jarrurele (o] Ferriittinolkki Kytkentesimerkki: jarru
230 V/ 16 A sininen 16 A/ K-laukaisukéyra A | Moottorijohdon suojaus D | Jarrutasasuuntaaja
Verkkopistokkeen on oltava nakyvisss ja . ohi Jotta varmistat kayttélaitteen ohjauksen BK FU Z virheettéman toiminnan, kdytd mukana toimitettua moottorijohtoa. Saat reitittda

vain moottoriliitdnnan johtimet timén kaapelin kautta. Moottorijohdon suojus on kytkettava mol in puolin. Johtojen
lyhentamisen jalkeen sinun on myos kytkettéva kaapeleiden suojukset uudelleen. Erista liitoskohdat 2-kertaisesti.
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5.4

Tulojen yleiskuvaus

DOODOD

DOOCODODOODODOD

DOODOD

|

86 - +24V
85- Tulo7
84 - GND
83 - +24V
82 - Tulo6
81 - GND
76 - +24V
75- Tulo5
74 - GND
73 - +24V
72 - Tulo 4
71 - GND
66 - Lahto 15
65 - Tulo 10
64 - Tulo9
63 - GND
62- +24V
61- Tulo8
54 - Tulo3
53 - Tulo 2
52 - Tulo 1
51 - +24V
45- +12V
44 - GND

43 - Tuntoreuna
42 - Hatapysaytys 1
41 - Hatapysaytys 1

36* - GND

35* — Kanava B

34* — Kanava A

33* - +12V

32* - Hatapyséaytys 2
31* — Hatapysaytys 2

Viélipysaytys

Oven valvontakytkin

Valoverho

Omaisuuden suojaus / turvallisuus

++24 V / maks. 100 mA
Impulssi AUKI-tutka
Varalla

Pulssianturi
Impulssikayttd

Impulssi KIINNI
Impulssi AUKI

WYY

Katso tulotoiminnot piirikaaviosta

HUOM

>

liman kytkettya ja toimivaa henkilésuojainta automaattinen oven kiinniajo ei ole mahdollista.
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5.5 Rajakytkimen liitédnta

Kayttolaitteen ohjaus BK FU Z toimii yhdesséa Multiturn-asentoanturin kanssa.

.-

Nasta 4: RS 485 A

570 1235 Nasta 1: VCC (+ +12 ... 24 V DC)
104,35 Nasta 2: RS 485 B
‘ 25,2 Nasta 3: GND

1*Cl>s
3@)@ TN + o]

M/ﬂm(

/:(74

oS

L

A\ VAROITUS

Noudata kaikkia kaytettyjen tuotteiden ohjeita.
Virheellinen kéyttéonotto voi aiheuttaa sahkdiskun ja vakavia loukkaantumisia.
> Asiaton kayttd voi vaurioittaa absoluuttianturia ja kdyttélaitteen ohjausta tai tuhota ne.

. Kytke kaikki ohjauksen virransyéttovirtapiirit pois pééltd ennen liittdmista.
. Palo-, rjahdys- ja palovammavaara! Al4 polta absoluuttianturia alaka kuumenna sitd lampotilaan yli 85 °C / 185 °F.

Liitanta kayttolaitteen ohjaukseen on kuvattu kyseisen tuotekokonaisuuden kytkentékaaviossa. Asentoanturin asennus oveen on kuvattu
tuotekokonaisuuden asennusohjeessa.

HUOMAUTUS

Suurin sallittu asennustoleranssi akselin keskipisteen ja anturin keskipisteen valilld on + /- 1 mm. Magneetin ja asentoanturin kotelon
valinen etéisyys saa olla enintdan 3,5 mm.

6 Yleiset kdytt6ohjeet parametrointia varten

Parametrointikdyton avaaminen

Paina Pyséaytys-kalvopainiketta. Pida Néaytetadn olemassa olevat ilmoitukset
1. @ Pysaytys-kalvopainiketta painettuna.

Paina lisdksi painiketta Ovi-AUKI. Pida Noin 2 sekunnin kuluttua: parametrointitilassa
2. @ painiketta Ovi-AUKI painettuna.

Parametrin valinta parametrikayton ollessa avattuna

Valitse haluttu parametri. Voit ndyttaa parametrin arvon tai muuttaa sita

(ks. alla). Naytto vaihtelee valinnan mukaan.

Kaikki parametrit eivat ole suoraan
nahtavissé tai muutettavissa. Se riippuu
salasanasta ja sdddetysta asemointitavasta.

@ o
®
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Parametrien kisittely valitun parametrin yhteydessi 7.2 Aukipitoajat
1. Ohjaus parametrisointitilassa Halutun parametrin nimen naytté '-' '-' ' '-' P Toiminto Kuvaus, huomautukset
'-.'-l 'l-' 0..9999s | Aukipitoaika 1 Ovi-AUKI | Ovi pysyy pééteasennossa auki méadritetyn ajan. Lopuksi tapahtuu
automaattinen oven kiinniajo.
2. Parametrin avaaminen Nykyisen parametrin néyttd '-
@ | 0..9999s | Aukipitoaika 2
Vélipysaytys,
3. Paina painiketta Ovi-AUKI, kun haluat Kun muutat tallé hetkelld voimassa olevaa '- ) w Tuuletusasento
suurentaa parametrin arvoa. parametrin arvoa, desimaalipisteet vilkkuvat. Y-
'-’(.) 0..200s Vahimmaisaukipitoaika | Toisin kuin aukipitoajassa 1 tai 2, ovi pysyy auki vahintdan maaritetyn ajan.
Lopuksi tapahtuu automaattinen oven kiinniajo.
tai Paina painiketta Ovi-KIINNI, kun haluat )
pienentdd parametrin arvoa. ,-' w
’((o) 0..20s Esivaroitusaika ennen Tassa parametrissa ilmoitettu aika viivastyttada oven kiinniajoa ovi-kiinni-
- - - - - - oven kiinniajoa késkyn saapumisen jélkeen tai aukipitoajan jélkeen (pakkosulkeutuminen).
4. Tallenna saédetty parametrin arvo. Kun mikaan piste ei enaa vilku, uusi arvo on ,— )
tallennettu. S w
o
3s Aukipitoajan kesto riippuu ajetusta paateasennosta ja kaytetysta komennosta Ovi-AUKI. Aukipitoajan voi maarittaa jokaiselle ovi-auki-
komennolle erikseen.
tai Hylk&a saadetty parametrin arvo. Alkuperéisen parametriarvon keskeyttdminen ,—
ja ndyttdminen uudelleen L e A A
) 7.3 Paiteasentojen korjaus
5. Siirry parametrin nimen néytté6n. Parametrin nimi tulee nékyviin. '-' '-' f '-' Toiminto Kuvaus, huomautukset
'- 0 11 —-120 ... 120 Inc | Korjausarvo Tama parametri siirtda koko paateasentoa. Padteasentoa siirretdan yhdessa
i = paateasennolle Ovi- siihen kuuluvien esirajakytkimien kanssa.
Parametrointikdytosti poistuminen w KIINNI Parametrin arvon suurentaminen siirtdé paéteasentoa ylospain.
- Parametrin arvon pienentédminen siirtdéd pasteasentoa alaspain.
Valitdon parametrointikdytdsté poistuminen Viimeksi tallennettu arvo sailyy -60 ... 60 Inc K?EJaUSGVVO )
aktivoi ovikdytdn uudelleen. automaattisesti. paéateasennolle Ovi-
SO S A N A AUKI
5s
Ohjauksen nollaaminen 7.4 Virhemuisti
+ + Paina samanaikaisesti ja pida painettuna n. 3 sekunnin ajan. P. Toiminto Kuvaus, huomautukset
1..8 Virhemuisti Ohjaus tallentaa 8 viimeksi tapahtunutta vikaa vikamuistiin.
Kun on siirrytty parametriin P.920:
r . Vaihda tasoa kalvopainikkeilla A ja ¥
7 Asiakasparametrit «  Avaavikamuisti painikkeella ®
) . Sulje vikamuisti painikkeella @
71 Laskuri e Poistu parametrista P.920 valitsemalla Eb -
Toiminto Kuvaus, huomautukset Eb1  Virheilmoitus 1 (uusin virhe)
n Ovisyklilaskuri Ovisyklilaskurin néayttd Eb8  Virheilmoitus 8
Eb-  poistuminen, paluu parametriin P.920
Esitys: 1234567 =» 1234. paina V. 567 Er- virheité ei ole tallennettu
Esitys: 67 = 67
n Huoltolaskuri Tama parametri ilmaisee mahdollisten jaljella olevien ovisyklien maara - . R
ennen seuraavaa huoltoa. 7.5 Ohjelmistoversio
Toiminto Kuvaus, huomautukset
Asetus -1 tarkoittaa, ettd huoltolaskuria ei ole viela aktivoitu. " " n PR " " " ooin
Ohjelmistoversio Kaytossé olevan ohjelmistoversion nayttd
Tormayslaskuri Tama parametri iimaisee laskettujen térméyksien maaran. Térmaystulo Paaprosessori
kasvattaa térmayslaskuria arvolla 1. Vain pakko-ohjausajo on viela r
v mahdollista. Sinun on kuitattava térmays tai siité aiheutuva vika.
7.6 Positionumero
Toiminto Kuvaus, huomautukset
Positionumero Sarjanumeron néytto.
r
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8 Kayttéonotto absoluuttianturin TST-PD Multiturn kanssa 8.1 Paateasentojen hienosaaté

2a

3a

4a

5a
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8.2 Uusi vaatimus paateasentojen opettamiseksi

Jos opetetut paateasennot eivat sovi ovelle, voit pyytda uutta opettamista. Aseta tata varten seuraavat asetukset: P.210 = 5, opeta kaikki
paateasennot uudelleen

9

Huoltotason parametrit

Kun ohjelmointikytkin S500 on ON-asennossa, voit pdésta asetuksiin huoltotasolla. Tarvitset asetukset kdyttddnottoa ja huoltoa varten.

Asi

ason parametrit mainitaan seuraavassa vain, jos lisdtoiminnot on méaritetty palvelutasolla.

1 2

€

9.1

Parametrin asettaminen huoltotasolla

Perustiedot on asetettu tehtaalla. Muutosta ei tarvita.

Jos haluat muuttaa parametreja, toimi seuraavasti:

1. Kytke ohjaus pois paalta.

2.  Kytke DIP-kytkin S500 péaélle.

3.  Kytke ohjaus paélle.

4. Jos haluat paasté ohjauksen parametrointitilaan painamalla painikkeita @ ja A
samanaikaisesti n. 3 s ajan.

5.  Muuta haluttuja parametreja.

6. Poistu parametroinkaytosté asetusten paattamisen jalkeen painamalla
painiketta ® n. 5 s ajan.

7. Kun tyd on tehty, sinun on kytkettava S500 pois péélta ohjauksen ollessa

kytkettyna pois paalta.

ON

S$500

Huoltokaytto nollataan automaattisesti noin 1 tunnin kuluttua. Paaset takaisin huoltokayttoon kytkemalla ohjauksen hetkeksi pois
paalta ja uudelleen paalle. Muussa tapauksessa on suoritettava nollaus.

9.2 Ajat
P. Toiminto Kuvaus, huomautukset
o 1 0..60s Tallennusaika Komennon Ovi-AUKI tallentaminen tassa madaritetyksi ajaksi
| [ komennolle Ovi-AUKI

0..20s

Esivaroitusaika oven
kiinniajolle

Tassa parametrissa ilmoitettu aika viivastyttaa oven kiinniajoa ovi-kiinni-
késkyn saapumisen jalkeen tai aukipitoajan jélkeen (pakkosulkeutuminen).

Aukipitoajat, katso luku 7.2

9.3 Moottorin asetukset
P. Toiminto Kuvaus, huomautukset
- 0..1 Moottorin kdéntdkenttd | Parametri maarittdd moottorin kaantokentan oven aukiajolle.
o ag 0:  Oikea kaantokenttd
w 1: Vasen kaantokentta
9.4 Tehonnosto, tehostus

Tehostus nostaa kayttolaitteen tehoa alemmalla kierroslukualueella.

Liian alhainen ja lilan korkea tehostusasetus voi laukaista virheen oven liikkeessa. Jos asetettu arvo on liian suuri, tapahtuu ylivirtavirhe
(F.510 / F.410). Pienenna tehostusta. Jos arvo on liian alhainen tai 0, moottori ei kykene liilkuttamaan ovea. Lisd4 tehostusta.

Kohteessa vallitsevien monien erilaisten kayttdolosuhteiden vuoksi oikea tehostusasetus on tarvittaessa madaritettava kokeilemalla. Saat
apua moottorivirran vianetsintatoiminnosta (katso parametri P910 = 2). Virtanayttd ndyttaa, tuoko asetuksen muuttaminen halutun tuloksen.

Valitse aina mahdollisimman alhaiseksi, mutta kuitenkin niin korkeaksi kuin on tarpeellista.
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Toiminto

Kuvaus, huomautukset

0...30%

Tehostus oven aukiajolle

Nostaa annettua jannitetté ja sen my6té tehoa alemmalla
kierroslukualueella, kunnes saavutetaan kulmataajuus (P.100).
Jénnitetta nostetaan arvon mukaisesti parametrissa prosentuaalisesti
moottorin nimellisjannitteeseen (P.103) ndhden.

U
A

u max

P140/145Y

1) normaali ominaiskéyra
2) Tehostus-ominaiskayra

0...30%

Tehostus oven
kiinniajolle

katso P.140

9.5 Paateasennon korjaus

Toiminto

Kuvaus, huomautukset

paateasentojen uusi
opettaminen

Péaéateasennon asetuksen uudelleen kdynnistys
Aktivoi vastaavan paateasennon pakko-ohjauksella. Pyséytyspainikkeen
pitka painallus tallentaa paateasennon.

Seuraavat asetukset ovat mahdollisia

0: Keskeytys: ei paédteasentojen opettamista

1: Alemman paateasennon, ylemman péateasennon ja
tarvittaessa valipysaytyksen paateasennon opettaminen

2: Ylemman pééteasennon ja tarvittaessa valipysaytyksen
paateasennon opettaminen

3: Alemman ja ylemman péaateasennon opettaminen

Valipysaytyksen paateasennon opettaminen

5: Opeta kaikki rajakytkimet ja pyrimissuunnat.

»

Valipysaytyksen rajakytkimen opetus riippuu sovellusparametrin A240
asetuksesta.

9.6 Nopeudet

Esirajakytkimet ja rajakytkinkaistat asetetaan automaattisesti ensimmaisten liikesyklien aikana sen jélkeen, kun rajakytkimet on opetettu.

Ajonopeuden muuttaminen saa aikaan automaattisen paateasennon korjauksen uudelleenkaynnistyksen.

oven kiinniajolle

P. Toiminto Kuvaus, huomautukset
6 ... 200 Hz Ajotaajuus nopealle Ajotaajuus esirajakytkimeen ylos asti
oven aukiajolle
6 ... 200 Hz Ajotaajuus nopealle Ajotaajuus esirajakytkimeen alas asti

Huomioi tur 1 sulkeutumisvoima.

024446 / BK FU Z RE/04.2025
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9.7 Poikittaisliikennetulo P.5 x 0 / P.A x 0 = 9 valinnainen
Maérita parametrin P.5 x 0/ PA x 0 arvoksi 9, kun haluat aktivoida poikittaislikenteen perustoiminnon télle tulolle. x = parametroitavan tulon
numero.
P. Toiminto Kuvaus, huomautukset
0..30s Induktiosilmukkailmai- Ristedvén liikenteen tulon aktivointi est&d induktiosiimukkailmaisimen
simen estoaika komennot kanava 1 ja AUKI 1 tdssé parametrissa maaritellyksi ajaksi.
kanava 1 ja AUKI 1
0..30s Induktiosilmukkailmai- Ristedvan liikenteen tulon aktivointi estaa induktiosiimukkailmaisimen
simen estoaika komennot kanava 2 ja AUKI 2 tédssé parametrissa méaritellyksi ajaksi.
w kanava 2 ja AUKI 2
9.8 Diagnostiikkatiedot naytéssa
Toiminto Kuvaus, huomautukset
0..41 Nayttétilan valinta Tamaén parametrin avulla voit ndhda alla olevat mitatut muuttujat suoraan
kayttolaitteen ohjauksen naytolla.
w 0: Ohjauksen kulun néytté (automatiikka)
1: Senhetkinen ajonopeus Hz
2: Senhetkinen moottorivirta A
3: Senhetkinen moottorijannite V
4: Senhetkinen valipiirivirta A
5: Senhetkinen valipiirijannite V
6: Loppuvaiheen lampétila °C
7 Loppuvaiheen lampétila °F
8: Moottorin kéyntiaika viimeisen ovisyklin aikana s
9: Senhetkinen asento Inc
10:  Viiteasento Inc
11:  Absoluuttianturin kanavan 1 arvo
12:  Absoluuttianturin kanavan 2 arvo
13:  Senhetkinen viitejannite V
14:  Kotelon lampétila °C
15:  Kotelon lampétila °F
16:  Moottorin muuntosuhde anturiin oven aukiajossa
17:  Moottorin muuntosuhde anturiin oven kiinniajossa
21:  Asentovaatimuksien mééra iiman asentoanturin kelvollista vastausta
22: Virheellisesti vastaanotetut merkit TST-PD:ssé (aktivoi samalla tulon
kohdassa P.955)
39:  Senhetkinen cos phi
40: Tilapéinen vélipiirivirta prosentteina suurimmasta sallitusta
vélipiirivirrasta
41:  Moottorin suojatoiminnon kuormitus %
Virhemuisti katso asiakkaan taso luvusta 7.4
Ebcl: koko vikamuistin poistaminen
s Moottorin ajoaika Viimeisen ovisyklin kesto
\% Tulojénnite Senhetkisen verkkojénnitteen korkeus
r
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9.9 Huoltolaskuri 10 Parametrien yleiskuva
Laskuri, katso luku 7.1
askurl, katso luku P. Toiminto Muutos Luku
P. Toiminto Kuvaus, huomautukset muuttaja:
o020 0..1 Huoltolaskurin Huoltolaskurin kuittaaminen siviys:
[ nollaaminen palvays:
I'nInln) Syklilaskuri 7.4
kit (RININ
- = P ornnc Huoltolaskuri 74
9.10 Ohjauksen kayttétila P lULi
P. Toiminto Kuvaus, huomautukset Dn Te] Aukipitoaika 1 70
0..5 kéayttotila Seuraavat tilat ovat mahdollisia: g
0: Oven aukiajo ja oven kiinniajo impulssikédytdssa (automatiikka) Aukinitoai
ukipitoaika 2 7.2
w 1:  Oven aukiajo impulssikéytdssa, oven kiinniajo késikaytossé (osittainen ,':' ,’3 ,’ P
automatiikka)
2:  Oven aukiajo ja oven kiinniajo kasikédytdssa (pakko-ohjaus) I q Vahimméisaukipitoaika 7.2
3: Hétaajo pakko-ohjauksella a1
HuoM Tallennusaika Ovi-auki-komennolle 9.2
Hataajossa ovi liikkkuu, kun ohjausimpulssi annetaan. Ovi ei pysdhty [n] : 7 )
paateasentoon. L
4: Kestotesti turvatoiminnot huomioiden, automaattinen oven aukiajo ja oroC Esivaroitusaika oven kiinniajolle 9.2
oven kiinniajo [N Ll
Ennen jokaista uutta ajoa umpeutuu avoinnapitoaika P.010.
o 130 Moottorin k&antokentta 9.3
Asetukset 3 ja 4 menetetadn ohjauksen poiskytkennén jalkeen. Ohjaus
siirtyy tilaan 2. =
TR Tehostus oven aukiajolle 9.4
. [N}
9.11 Tehdasasetus, alkuperdiset parametrit L
Tehostus oven kiinniajolle 9.4
P. Toiminto Kuvaus, huomautukset P ,' Ll 5
In] 0..2 Tehdasasetus Kun tdmén parametrin arvoksi valitaan 1, kaikki parametrit palautetaan — - - -
E"_' oletusarvoihin. [) :' Te) paateasentojen uusi opettaminen 9.5
w HUOM e oo
Ov.its;of'iili ja iri.tyisafsetukset haviavat. Aseta valittomasti P.991 o991 Korjausarvo paéteasennolle Ovi-KIINNI 73
ovityypin mukaisesti. I} H
Tehtaalla asetettujen erityistoimintojen palauttaminen: P.990 = 2. Nakyy =
vain, kun tehtaalla on asetettu asiakaskohtaisia erityistoimintoja. O 73 1 Korjausarvo paateasennolle Ovi-AUKI 7.3
o 9 C,' 0000 .... OOFF | Oviprofiil Ovityyppikohtaiset asetukset. r.C !
r.aar Ajotaajuus nopealle oven aukiajolle 9.6
w n
= Ajotaajuus nopealle oven kiinniajolle 9.6
9.12 Salasana ] Sl_l
Toiminto Kuvaus, huomautukset -,g Tx] Induktiosilmukkailmaisimen estoaika 9.7
FFEE DIP-kytkimen S500 Esimadritetyn salasanan syéttd ohjelmointi- ! " kanava 1 ja AUKI 1
silloitus Dllli‘—kytklmerltSﬁOOl ylloﬂgml?ikf; oikean :-’artamet;e: 'T‘”.“tt‘a_’“'"e" o 20 Induktiosilmukkailmaisimen estoaika 9.7
salasanan sy6ttaminen aktivoi kytkimen. untematta toimintoja on ! ch Ix] kanava 2 ja AUKI 2
Jotta véltetéén asiattoman Térméyslaskuri 71
kayton aiheuttamat P 8 -,' "
— - - - vaaratilanteet, salasanan
0... FFFF Salasana Kéyttéoikeudet eri parametritasoille saa antaa vain koulutetulle O 9 T Nayttotilan valinta 9.8
I n
P o0 Virhemuisti 9.8
Salasana voi olla asetettu huoltotasolla (taso 2). ) gy N
',:,9 S Ohjelmistoversio 7.5
PS'E-' 7 Positionumero 7.6
P 3:-, Moottorin ajoaika 9.8

72
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Oven liikkeen epatodenngkoisyydet

Ajoaika ylitetty oven aukiajossa,
oven kiinniajossa tai pakko-
ohjauksessa

Moottorin senhetkinen ajoaika on ylittédnyt asetetun enimmaisajoajan.
Ovi on laiskakulkuinen tai jumissa.
Kaytettdessd mekaanisia rajakytkimia rajakytkin ei laukea.

Seurantavirhe, oven asennon
muutos odotettua pienempi

Ovi tai moottori on juuttunut.

Jarru ei avaudu. Tarkista liitdnta ja jarrujen tasasuuntaaja.
Kiristysmomentin teho on liian pieni. Tarkista syo6ttdjénnite.
Nopeus on liian alhainen.

Mekaanista rajakytkinté ei ole vapautettu tai se on viallinen.
Kiinnike ei kiristynyt absoluuttianturin akseliin.

Vaaran oviprofiilin valinta (P.991)

Havaitun py&rimissuunnan
poikkeama odotetusta
pydrimissuunnasta

Moottorin pydrimissuunta on vaihtunut, riippuu vaaituksesta. Opeta ovi
uudelleen, kun P210 = 5, katso luku 8.2, sivu 70.

Liian voimakas “sakkalasku” siirtymisess4, jarru laukeaa liian aikaisin tai liian
pieni vaantdmomentti

Muuta tehostusta tarvittaessa.

Sijaintianturin protokolla
virheellinen

Sijaintianturivaylan hairié
Sijaintitietojen puuttuva vastaanotto pidemmalla ajalla

P. Toiminto Muutos Luku
muuttaja:
paivays:
Tulojannite 9.8
Huoltolaskurin nollaaminen 9.9
Kayttotila 8.10
Tehdasasetus 9.11
Oviprofiili 9.11
DIP-kytkimen silloitus 9.12
Salasana 9.12
11 limoitusten yleiskatsaus

1.1 Yleiset virheet
Jos itsenaisté nollausta ei tapahdu, voit kuitata virheen.

Korjaa virheen syy, ennen kuin kuittaat virheilmoituksen.

O

5s

Paina @ n. 5 sekuntia.
>

)

Vika valokennon / valoverhon
esirajakytkimessa

Valokennon / valoverhon esirajakytkin pysyy myos keskimmaisessa
paateasennossa tai on asetettu ylimpaan paateasentoon.

Opeta absoluuttianturin paateasennot uudelleen. Eu:n ja Eo:n vélisen etdisyyden
on oltava vahintdan 1 m.

Parametria ei asetettu

Ohjaus ei parametroitu

Ohjauksen perusparametreja ei ole vield méaaritetty, katso P.990 ja P991.

Turvaketjun hai

iriét

ulkoinen hatépysaytys 1
laukeaa

Hata-seis-ketju on katkennut hata-seis-tulosta 1 lahtien (katso piirikaavio).

2 [}
C 1
'C-ll-l

ulkoinen hatéapysaytys 2
laukeaa

Hété-seis-ketju on katkennut haté-seis-tulosta 2 lahtien (katso piirikaavio).

Turvallisuushail

riot

Virheelliset paateasennot

Oven asento yldosan . Mekaaninen jarru on viallinen tai vaarin asetettu.
ulkopuolella e Aja takaisin sallitulle asentoalueelle pakko-ohjauksella.

. Ylemman HATA-rajakytkimen parametrin arvo on liian pieni.
. Ylempi rajakytkimen alue (rajakytkinhihna) on liian pieni.

Turvallisuuden A laukeamisten
madrén ylittdminen

Parametroitu turvalistojen A laukeamisten enimmaisarvo ovisyklin aikana on
ylitetty (oven valvontakytkin). NOLLAUS: Pidéa STOP-kalvopainiketta painettuna
5 s ajan.

Turvallisuuden B laukeamisten
maarén ylittdminen

Parametroitu turvalistojen B laukeamisten enimmaisarvo ovisyklin aikana on
ylitetty.

Oven asento alaosan . Mekaaninen jarru on viallinen tai vaérin asetettu.
ulkopuolella e Ajatakaisin sallitulle asentoalueelle pakko-ohjauksella.

. Alemman HATA-rajakytkimen parametrin arvo on liian pieni.
. Alempi rajakytkimen alue (rajakytkinhina) on liian pieni.

Turvallisuuden C laukeamisten
madréan ylittdminen

Parametroitu turvalistojen C laukeamisten enimmaisarvo ovisyklin aikana on
ylitetty.

Yleiset laitteist

ovirheet

L— I Kalvonéappaimiston oikosulku Kalvonéppaimiston AUKI tai KIINNI painettu pidempéaan kuin 15 s.
(u]
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Ohjauksen laitteiston nollaus
tunnistettu

Syéttojannitteessa on voimakkaita hairidita.
Sisdinen Watchdog laukeaa.
RAM-virhe

Ylivirta
(moottorivirta tai valipiiri)

Moottorin nimellistiedot ovat vaarat.

Jannitteen korotusta tai tehostusta (P.140 tai P.145) ei ole mukautettu.
Moottori on mitoitettu vaarin.

Ovi on laiskakulkuinen.

Jarru ei avaudu. Tarkista virransyéttdjohto ja jarrujen tasasuuntaaja.

Ylijénnite valipiirin raja 1

Jarruhakkurissa hairio, vika tai sita ei ole.

Syoéttojannite on liian korkea.

Moottori sy6ttéd likaa energiaa takaisin generatiivisessa kaytossa. Ovi ei voi
alentaa liike-energiaa riittavasti.

HORMANN
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Yleiset laitteistovirheet

Asemointijarjestelman virhe

Verkon ylijannite

Ohjauksen syéttdjannite on liian korkea.

Verkon alijénnite

Ohjauksen syo6ttojannite on liian alhainen.

Asentotunnistus viallinen

Tehdasparametrien (parametri P.990) aktivointipyynnon jélkeen vastaavaa
asemointijarjestelméé ei ole parametroitu.

Kalibrointia ei ole viimeistelty tai se on virheellinen. Toista kalibrointi, kun
P210 = 5 (katso luku 8.2, sivu 70.).

Vélipyséytyksen aktivoinnin yhteydessa valipysaytys on epatodennékdinen.

Jaahdytyslevyn [ampdtila
tydalueen rajan 1 ulkopuolella

Liian korkea kuormitus péatevaiheissa tai jarruhakkurissa.
Liian alhainen ympéristén lampétila ohjauksen kayttda varten.
L&htovaiheen tahtitaajuus (parametri P.160) on liian korkea.

Hairid: kotelon lampétila on yli
75°C

Taajuusmuuttajan kuormitus on liian suuri.
Kytkentakaappia ei jadhdyteta riittavasti.

Ylivirta vélipiirin raja 1

Jannitteen korotusta tai tehostusta ei ole mukautettu.
Moottori on mitoitettu vaarin.
Ovi on laiskakulkuinen.

Moottorin ylivirta / valipiirin
raja 2

Aikakatkaisu protokollan
siirrossa

Kéaynnista laitteiston nollaus: kytke ohjaus pois paélta. Poista Multiturn-
asentoanturi. Kiinnitd asentoanturi takaisin muutaman minuutin kuluttua. Kytke
ohjaus uudelleen péalle.

Liitantajohto on viallinen tai katkennut.

Arviointielektroniikan absoluuttianturi on virheellinen.

Laitteisto on viallinen tai ymparistssé on voimakas hairio.

Tarkista tuotekokonaisuuden maadoitus.

Suojaa ohjauskaapeli.

Kiinnitd RC-nivel (100 Q + 100 nF) jarruun.

Moottorin nimellistiedot ovat vaarat.

Jannitteen korotusta tai tehostusta (P.140 tai P.145) ei ole mukautettu.
Moottori on mitoitettu vaarin.

Ovi on laiskakulkuinen.

DC-sy6ton hairié

DC-syéttoa ei voida tehda seuraavista syisté: ylivirta, IGBT-virhe F.519, maasulku,

Laitteistovirhe, Multiturn
asentoanturi

ROM-virhe

RAM-virhe
Kayntiaikavirhe
EEPROM-virhe
Laitteistovika =» Vaihda

24V -vika tai ylilampétila.
Hata-seis on painettu.

Moottorivirran / vélipiirivirran
siirtyma virheellinen

Laitteisto on viallinen.

Siséinen virhe, Multiturn-
asentoanturi

Multiturn-asentoanturissa on héirié. < Nollaus
Multiturn-asentoanturi on tunnistanut nollauksen =» Kuittaa virhe ja opeta
paateasennot uudelleen.

Moottorin suojaustoiminto on
havainnut ylivirran

Asetettu virheellinen moottorin ominaiskéyréa (moottorin nimellisvirta) (P.101).

Ylilampétila, Multiturn-
asentoanturi

Anturikotelon l@mpétila on liian korkea

Jénnitteen korotus tai tehostus (P.140 tai P.145) on liian korkea.
Moottori on mitoitettu vaarin.

IGBT-ohjainelementti on
havainnut ylivirran

Akun alijannite

Multiturn-asentoanturin puskuripariston paristojannite on liian alhainen =» Vaihda
Multiturn-asentoanturi

Syéttojannite tai rakennusvirran syéttd on liian heikko.
Varmista oikea syotto:

Multiturn-asentoanturin akselin
nopeus liian suuri

Sen akselin pyérimisnopeus, johon Multiturn-asentoanturi on kiinnitetty, on liian
suuri = Asenna anturi toiselle akselille.

— BKFU Z: virransyéttojohto = (3 x 2,5 mm2)

Moottoriliittimessa on oikosulku tai maasulku.

Moottorin nimellistaajuus on virheellinen.

Jannitteen korotus tai tehostus (P.140 tai P.145) on huomattavasti liian korkea.
Moottori on mitoitettu vaarin.

Moottorin k&amitys on viallinen.

Hata-seis-piiri katkeaa hetkeksi.

Ylijannite valipiirin raja 2

Jarruhakkurissa héirio, vika tai sita ei ole.
Tulosyéttdjannite on liian korkea.
Moottorin on purettava oven liike-energia. Moottori tuottaa néin ollen liikaa

Multiturn-asentoanturin
magneettikentdn amplitudi liian
pieni

HUOMAUTUS:

Jos amplitudi pienenee kayton aikana, esim. magneettisolenoidin vanhenemisen
vuoksi, ndyttdon tulee ensin infoilmoitus |.76A. Koska oven liiketté ei ehka tunnisteta,
kun ovi on kytketty pois paaltd, virheilmoitus tulee ndkyviin vasta, kun kayttolaitteen
ohjaus kéynnistetdan uudelleen.

Virheen vuoksi oven kayttolaitteen ohjaus on kalibroitava uudelleen.

Magneettikentén valvonta on aktivoitu: Magneettikentdn amplitudia valvotaan
nopeutusprosessin ja kdytoén aikana. Amplitudi on liian pieni. <» Magneetti on
sijoitettava lahemmaéksi anturia.

energiaa generatiivisessa kaytdssa.

Alijannite valipiirissa

Tulosyéttojannite on liian pieni, ensisijaisesti kuormalla.
Kuormitus on liian korkea. Paétevaiheissa tai jarruhakkurissa on héirio.

24V sy6tt6 puuttuu tai on liian
pieni.

Ylikuormitus, mutta ei oikosulkua

Oven liike liian suuri
parametrisoidulle anturin
resoluutiolle

Jos paateasento Ovi-KIINNI ylitetdéan kayttotilassa hatéajo (P980 = 3),
paéateasennot on opetettava uudelleen, katso luku 8.2, sivu 70. Opeta
paateasennot uudelleen.

Parametrilla P.202 asetettu anturin resoluutio on liian suuri anturin ja oven
yhdistelmalle.

24 v jannitteen oikosulun yhteydessa ohjausjannitteensy6tto ei kdynnisty. Virran

hehkulamppu palaa. 11.2

Ylijannite verkkotulossa

Syéttojannite on liian korkea.
Syéttojannite laskee erittdin voimakkaasti.

Sisainen jarjestelmavirhe F.9xx

N&ma virheet ovat sisaisia virheitd. Kayttaja ei voi korjata néité virheita. Jos ilmenee tallainen virhe, soita valittdmasti asiakaspalveluun.

UPS:lI4 varustetuissa ohjauksissa UPS on akkukéaytdssa. Aktivoi verkkojannite Sisdiset virheet

uudelleen.

Jaahdytyslevyn [&mpdtila
tybalueen raja 2

Liian korkea kuormitus paatevaiheissa tai jarruhakkurissa.
Paéateasteen tahtitaajuus (P.160) on liian korkea.

Hatapysaytysketju
epatéydellinen

Kaikkia hatapyséaytystuloja ei ole silloitettu erikseen, vaikka koko
hatépysaytysketju on silloitettu.
Hatapysaytysketjun redundantti tarkistus on lauennut.

Ohjauksen ymparistdn lampétila on liian alhainen.

Hairio: kotelon lampétila on yli
kriittisen rajan 80 °C

Sisalampétila on liian korkea.

Kolmannen sammutusreitin
testaus epédonnistui

Viallinen laitteisto
Ohjauksen vaihto

Ylivirta valipiirin raja 2

Jannitteen korotusta tai tehostusta ei ole mukautettu.

virheellinen tulotestaus,
valoverho

Valoverhotesti on epdonnistunut.
Tarkasta valoverhon liitanta.

Moottori on mitoitettu vaarin.
Ovi on laiskakulkuinen.

74

Moottorin johdotustesti

Moottorin kaapeli on vaurioitunut tai sité ei ole liitetty oikein.
Moottori on vaurioitunut.

HORMANN
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Sisdiset virheet

C ] Ulkoinen watchdog viallinen . 24 V jannite on ylikuormittunut.
! 9 Ju . Laitteisto on viallinen tai ymparistossa on voimakas hairi6.

Tilaviestit vaaituksen aikana

Alemman péateasennon kalibrointia vaaditaan

F 177 | Parametrin tarkistussumma . Kytke ohjaus pois paélté ja takaisin paalle.
5 It | | virheellinen e Ota yhteyttd huoltoon.

C qq ] Tarkistussumma . Uusi ohjelmistoversio muokatulla EEPROM-rakenteella.
.1 1 | kalibrointiarvojen kautta e Ohjaus ei ole vield alustettu.

virheellinen e Ota yhteytté huoltoon.

Ylemmaén paateasennon kalibrointia vaaditaan

Vélipyséaytysasennon kalibrointi

=,
113 Tietoilmoitukset

Yleiset ilmoitukset

Pysaytystila tai nollaustila: odota seuraavaa saapuvaa komentoa

Paateasento alhaalla

©
@

Paéteasento alhaalla lukittu, oven aukiajo ei mahdollinen

Paateasento alhaalla saavutettu

aktiivinen oven kiinniajo

Paateasento ylhaalla saavutettu

Paéateasento ylhaalla

sallitun ylemman paateasennon ulkopuolella

Tietoilmoitukset automaattikayton aikana

Ylempi paateasento lukittu, oven kiinniajo ei mahdollinen (esim. keskeytetty turvallisuus)

Huolto vaaditaan. Huoltolaskuri on umpeutunut.
katso asennus-, kaytt6- ja huolto-ohje

aktiivinen oven aukiajo

Nopeus saavutettaessa ylempi paateasento on liian korkea.

Paateasento keskella (valipysaytyssijainti)

Nopeus saavutettaessa alempi paateasento on liian korkea.

Keskimmainen paateasento lukittu, oven kiinniajo ei mahdollinen (esim. keskeytetty turvallisuus)

Kesto-AUKI on vield aktiivinen.

Hairid: vain pakko-ohjaus mahdollinen, tarvittaessa automaattinen oven aukiajo.

Oven kiinniajon komentoanturin prioriteetti on aktiivinen. Oven kiinniajo tapahtuu vain komentoanturilla, jolla on sama
prioriteetti (vertaa P5 x 4).

Absoluuttiantureiden kalibrointi tai paateasentojen asettaminen pakko-ohjaustilassa: kdynnista prosessi
pyséytyskalvopainikkeella.

Pakotettu avaus tapahtuu

Hata-seis: liike ei ole mahdollinen. Laitteiston turvaketju on katkennut.

Komennon odottaminen kalvonappéimistolta

Hataajo: pakko-ohjaus ilman turvatoimintojen huomioimista jne.

Kuittauksen odottaminen (kéyttajan kutsu)

Késin, pakko-ohjaus

Ovisyklilaskurin tulos ei ole todennakdinen. Kaynnisté ovisyklilaskuri uudelleen.

Parametrointi

Viiteasento korjattu tai tunnistettu kalibroinnin jalkeen

Synkronointi

Viiteasento alustettu uudelleen

Automatiikka ilmaisee siirtymista tilasta "Kasi” tilaan ”Automatiikka”

Esirajakytkin ylhaalla ei todennakéinen

Puoliautomatiikka ilmaisee siirtymista tilasta "kasi” tilaan ”puoliautomatiikka”

Esirajakytkin alhaalla ei todennakdinen

1. Naytto paalle kytkemisen jalkeen (itsetesti)

Rajakytkimen korjaus on paéttynyt.

024446 / BK FU Z RE/04.2025
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Tietoilmoitukset automaattikayton aikana

Ohjaus valmistelee rajakytkimen automaattista opetusta.

Enimmaisnopeutta ei saavuteta automaattisen rajakytkimen korjauksen aikana.

Turvaketju, hatdpysaytysketj
Ulkoinen hatapyséaytys 1
[ ]
Ec 1
Co 10 Ulkoinen hatapysaytys 2
[y

Rajakytkimen korjaus kdynnissé.

Radiovastaanotin / induktiosilmukka-arviointilaite, pistomoduulit

Akku heikko: suunnittele Multiturn-asentotunnistimen vaihto seuraavan ovihuollon yhteydessa.

Kanava 1

Multiturn-asentotunnistimen akku heikko. Laitteen pikaista vaihtoa suositellaan.

LI [ ] Kanava 2

Sisdiset tulot

Tietoilmoitukset parametroinnin aikana

nofr

ei virheitéd vikamuistissa

aTn] Ohjauskomponentin vikasignaali
£500

Er--

Vikamuisti ilmoittaa virheesté mutta siihen liittyvaa ilmoitusta ei I6ydeta.

Prod

Ohjelmointi-ilmoitus

Yleiset tulot - t

oiminta, katso piirikaavio

Kalvopainike AUKI

Kalvopainike Seis

Kalvopainike KIINNI

12 Sovellusparametrit
121 Vilipysaytys
A. Toiminto Kuvaus, huomautukset
q - = 0 Ei vélipysaytysta
AcHD
1 Vélipysaytyksen valintakytkin | Liiténta: ks. kytkentékaavio
2 Impulssianturi Liitanta: ks. kytkentdkaavio

"henkildpyyntd”

12.2 Tulotoiminto IN3

Tulo 1
A. Toiminto Kuvaus, huomautukset
Tulo 2 Iaii=Ix] 0 Impulssikaytto NO-kosketin tarvitaan
U '.7 j o
Tulo 3 1 SEIS NC-kosketin tarvitaan
Tulo 4 2 Lukitus NO-kosketin tarvitaan
Tulo 5 3 Aktivointi NC-kosketin tarvitaan
Tulo 6
12.3 Lahtétoiminnot OUT 1 / X14
Tulo 7 A Toiminto Kuvaus, huomautul
I 0 deaktivoitu

Tulo 8 ll‘l. [N}

1 limoitus ”Ovi on AUKI” e Eikytkentaviiveita
Tulo 9

2 Vakiona liikennevalo P / V . Ei suuntariippuvuutta
Tulo 10 . Esivaroitusaika P.025=3 s

3 Vilkkuvalo / py6riva . Ei suuntariippuvuutta

varoitusvalo e  Esivaroitusaika P025 =3 s
. Aktiivinen oven liikkeen ja esivaroitusajan aikana
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4 Liikennevalo "ltavalta” .

Ei suuntariippuvuutta

. Esivaroitusaika P.025 =3 s

. Aktiivinen oven liikkeen ja esivaroitusajan aikana
. Kuittaus hatépysaytystoiminnon jélkeen
kalvohatapysaytystoiminnolla

Relelshdét Out 1/2
(X14/15)

Hairi6, oven asentoilmoitukset, liikennevalotoiminnot ja muut

Kytkettéessa induktiivisia kuormia (esim. muita releité tai jarruja) ne tulee varustaa
vastaavilla hairionpoistotoimenpiteilld (tyhjakayntidiodi, varistorit, RC-laitteet).
Vaihtokontakti potentiaalivapaa

. vahintddn 10 mA enaa voi kytkea pienia virtoja.

Tehokytkentdan kaytetyt kontaktit eivat

13 Tekniset tiedot

Piirilevysarjan mitat (P x L x K)

n. 328 x 182 x 121 mm

Asennus

ripustus pystysuoraan kotelon pohjassa olevalla seinédkiinnikkeella

Jééhdytin

Luonnon alumiini, asennettu taakse

Kalvonappaimisto (X502)

3 painiketta: AUKI — SEIS — KIINNI

Toimintavirhe virheellisessa kytkennéssa iiman tuhoutumista

Liitdnt& 4-napaisen koodaamattoman nastaliitinriman kautta, plus-kytkeytyva
liman valoja, ilman merkkivaloja

5 Aktivointi e limoitus "Ovi on KIINNI” e maks. 230 VAC/3A cﬁfMAUTUS: . Kaani

. Pazllekytkentaviive 1 5 (kéyta suojattua vaihetta L) | l.J.t,o Tlnnot rajoittavat mekaanista
A kayttoikaa.
. NO-kontakti . . s " ) . . - . . .
- - P " htoeht 1 kdytto jarrurel Vaihtokosketin sdhkdmekaanisten jarrujen vapauttamiseen esikytketyilla

6 Lukitus *  limoitus "Ovi ei ole KIINNI (Out 1/2, X14/15) | jarrutasasuuntaaijilla
. Poiskytkentéviive 1 s HUOMI: ei turvatoimintoa
. NO-kontakti maks. 230 V AC / 3 A, kéyta suojattua vaihetta L.

7 limoitus ”Ovi on KIINNI” . Ei kytkentaviiveita Kayttolaitteen 1ahto (X13): kéayttolaitteille enintaan 1,2 kW ja 230 V

Moottorin jatkuva virta 100% kayttdasteella / 40 °C ympariston lampétilassa: 5 A

Moottorin virta 40% kéayttdasteella / 50 °C ympériston lampétilassa: 8 A
Ylikuormitettavuus 0,5 s: 16 A

. Moottorijohdon maksimipituus on 20 m.

. Suojaus vaaditaan. Suojaus tehty moottorin ja ohjauksen puolella.
. Al sekoita moottorikaapelin johtimia muihin johtimiin.

. Huomioi tehonalennukset ja Iampétila-alueet: 50% kytkentdjakso

HUOMAUTUS:

Moottorin liittimissé voi olla pyséhtymisen aikana tai hatapyséaytyksen jélkeen jannite.

Syéttojannite L, N, PE

Nimellisjannite 1N~230VAC+10%

Jénnitealue 110-240V +10%

suojaus asennuspaikalla 16 A K -laukaisukayra

Nimellistaajuus 50...60 Hz

Ohjauksen oma kulutus

maks. 30 W taydella kaytolla

Jarruhakkuri ja vastus

HUOM.:
Kotelon taustapuolella olevan

sisddnrakennettu jarruvastus
maks. 1,5 kW maks. 0,5 sekuntia
Toistotiheys > 20 sekuntia
HUOMAUTUS:

Elektroninen valvonta

Terminen tavoitemurtumiskohta
ylikuormassa

voi olla jopa 85 °C. Lampétila voi olla
vikatapauksessa hetkellisesti 280 °C
(< 5 min).

jaahdyttimen ja jarruvastuksen lampétila

Vierasjannite 1 (X10: L*/N¢)

Vaiheen L1 ja N edelleenvélittdminen (tyyp. nimellisjannite L‘ vastaan N‘: 230 V AC)
L‘ on suojattu johdinlevylld: F200 / 4 AT

Ohjausjannite / ulkopuolinen
jannitteensyo6tto 2

24V pc (£ 10% nimellisjannitteellda 230 V) maks. 500 mA

. kaikkien ulkoisten kuluttajien kuten esim. valinnaisten lisémoduulien kanssa
. suojattu itsenollautuvalla puolijohdesulakkeella

. oikosulun kestéavéa kytkentaverkkolaite

Ohjausjannite, ulkopuolinen
jénnitteensyotto 3 (KI. 33, 38)

elektronisille rajakytkimille
Nimellisarvo 11,3 V, maks. 130 mA

Ohjaustulot digitaalinen” IN 1 ... 10
(Ir. 52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65)

24V DC / tyyp. 15 mA, maks. 26 V DC / 20 mA

kaikki tulot tulee kytkea potentiaalivapaasti tai:

< 2 V: inaktiivinen = looginen 0

> 10,5 V: aktiivinen =» looginen 1

Minimi signaalinkesto tulo-ohjauskomennoille: > 100 ms
galvaaninen erotus johdinlevylla olevalla optokytkimella

Lampétila-alue

Kayttd
Varastointi

Sallittu ympériston lampétila iimassa

—-20 ... +40 °C

-25...470°C

Ota huomioon tuuletus kotelon ymparilld ja kotelossa tapahtuva ldmpidminen.
HUOMAUTUS:

Huomioi asennusohjeen vaatimukset asennuspaikan valinnasta.

Ota huomioon kayttélaitteen lampétilasta riippuvainen aleneminen, katso kayttolaitteen

1&hto.

Laitteen liikkuvuus

kiintea

Sarjaliitéanta
RS-485 A ja B (X20)

vain elektronisille rajakytkimille

RS-485 taso (A, B), paatetty 100 Q:lla

Suositeltu kaapeli: suojattu kierretty parikaapeli hairiétilanteissa, kierretty parikaapeli
normaalissa ymparistossa

kéytettaessa Hormann paatekytkimia TST PD / PE rinnakkain myos esim. tulevia | /
O-laajennuksia varten

Laitetyyppi Moottorilaite. Ulkoinen kayttolaite ei sisdlly Hormann toimitukseen.
Suojausluokka, suojaustapa Suojausluokka |, suojaustyyppi IP 54

Paino n. 5,0 kg

Korkeus <2500 m

Direktiivit ja standardit

Katso lisétietoja erillisesta luvusta

Konedirektiivi

Eurooppa, tyyppitarkastus

Pienjannitedirektiivi

Eurooppa. Erikoismallit amerikkalaisille markkinoille UL-sertifikaatilla varustettuna

EMC-direktiivi

Eurooppa

Turvaketju, hatapysaytys
Terminaalit: Hatapysaytys ulk.31/32ja41/
42

Digitaalinen 13ht6 OUT 15
(X24:66)

Kytke kaikki tulot potentiaalivapaasti.

Kontaktikuormitettavuus: + 26 V DC / < 120 mA

Jos turvaketju katkeaa, kéyttolaitetta ei voida enaa liikuttaa, ei mydskaan pakko-
ohjauksessa.

HUOM: paatepareja ei saa kytkea rinnakkain!

24V DC, min. 10 mA / maks. 120 mA
Yleinen kaytto: kaikentyyppiset resistiiviset, induktiiviset ja kapasitiiviset kuormat
teollisuussovelluksissa

RoHS / WEEE / REACH

Eurooppa

024446 / BK FU Z RE/04.2025
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14 Liitettéava induktiosilmukkailmaisin 14.2.2  Pitoaika
SUVEK{ - yksinkertainen tunnistin Pitoajaksi on asetettu arvo "loputon”. Niin kauan kuin siimukassa on signaali, 1aht6 on kytkettyna. DIP-kytkimissé 3 ja 7 ei ole toimintoa.
SUVEK2 - kaksoistunnistin . R -
14.2.3 Taajuuden sdataminen ja uudelleentasaus
. . Taajuus Kanava 1: DIP-kytkin 4
1. Diagnoosi ) Kanava 2: DIP-kytkin 8 (vain SUVEK2)
2: LED vihreg, CH1 : ) r matala ON
3: LED punainen, CH1 I g [ 1 8
4: DIP-kytkin I oL
[ (&) korkea ON
5: LED vihrea, CH2 L =
ol E] 1 8
6: LED punainen, CH2 : Z &)
7 Loop-litanta | ©f
I g L Induktiosilmukkailmaisimen ty6taajuutta voidaan s&étaa 2 vaiheessa DIP-kytkimilld 4 ja 8.
| & r Sallittu taajuusalue on 30 kHz - 130 kHz. Taajuus riippuu induktiivisuudesta silmukkageometrian, kierrosen maaran, silmukan tulojohdon ja
- D i valitun taajuusvaiheen mukaan. Voit laukaista uuden tasauksen manuaalisesti muuttamalla kanavan taajuusasetusta.
of| @ )N Induktiosilmukkailmaisin suorittaa jannitesy6ton paallekytkennan yhteydessa itsenéisesti silmukkataajuuden tasauksen. Lyhytaikaisen
: g D jannitekatkoksen yhteydessa < 0,1 s uutta tasausta ei tapahdu.
[+
a M P ey -
I g 14.3 Liitdnnat
[P ol el | Liitanta Nimike
X1/1 Virransy6tté GND
14.1 Yleista X1/2 Virransyotto 24 V DC
Induktiosilmukkailmaisin SUVEK1/2 on jérjestelma ajoneuvojen induktiiviseen havaitsemiseen ja siina on seuraavat ominaisuudet: X1/3 Opto-kytkin GND
. yhden (SUVEK1) tai 2 (SUVEK2) silmukan arviointi X1/4 Optokytkimen l&ht6 kanava 2 (vain SUVEK2)
. f?lrlnukan j"a havaitsimer? elektroniikarl ?alvaninen ieroAt“us X1/5 Optokytkimen Iahts kanava 1
. jarje.stelme.m autotnaéttlnen ta?:iu? paallekytkennan jalkeen X2 /1 Yiiméréinen optokytkimen Iahtd
*  Taajuuspoikkeamien jatkuva saaté o .
. ei silmukan 1 ja silmukan 2 molemminpuolista vaikutusta Multiplex-menetelmélla SUVEK2:ssa X2/2 Ylimagrainen optokytkimen tulo
e herkkyys riippuu silmukan induktiivisuudesta X2/3 Laht6 24 V DC (yhteys X1/2)
. varausilmoitus LED-naytolla X2/4-X2/5
. Open-Collector-1ahdét, erotettu galvanisesti optokytkimella X5/1-X5/2 Silmukka kanava 1
. ylimaaréinen silmukkatulo ja -13htd, erotettu galvanisesti optokytkimella X5/3-X5/4 Silmukka kanava 2 (vain SUVEK2)

. Silmukkataajuuden signalointi LED-valoilla
. Diagnoosimahdollisuus diagnoosilaitteella VEK FG2

14.2 Saatomahdollisuudet
14.2.1 Herkkyys

14.4 Lahdét ja LED-néytto

14.41 L&hdot

Optokytkimen laht6 1/2

Havaintolaitteiden tilat

Herkkyysaste Kanava 1: DIP-kytkin 1, 2 High Silmukka vapaa, nollaus, tasaus
Kanava 2: DIP-kytkin 5, 6 (vain SUVEK?2) Low Silmukka varattu, silmukkahairié
1 matala (0,27% Af /1) oN[=1F] 1= OFF / OFF
1 H H H H 8 Signaalin 1ahtd annetaan liittimen X1 optokytkinlahtdjen nastojen 4 ja 5 kautta. GND-tieto on X1 nasta 3.
— = — = 14.4.2 LED-nayt6t
2 (0,09% Af /1) oN[mIF] =11 ON / OFF
H H H H Vihrea LED silmukkakontrolli Punainen LED silmukan tila Havaintolaitteen tila
1 8 pois paalta pois paalta Syéttojannite puuttuu
3 (0,03% Af /1) =T I OFF/ON vilkkuu pois paalta Tasaus tai taajuuden sy6ttd
H H H H paalla pois paalta Induktiosilmukkailmaisin valmiina, silmukka vapaa
1 s s 8 paalla paalla Induktiosilmukkailmaisin valmiina, signaalin laht6
4 Korkea (0,01% Af /1) =T — ON/ON pois paéalta paalla Silmukkahairic
1 H H H H 8 Vihre& LED osoittaa, ettd induktiosilmukkailmaisin on kéyttévalmis. Punainen LED osoittaa relelahdén aktivointia riippuen silmukan
— — kayttotilasta.
Herkkyysasetus maarittda kunkin kanavan osalta, minka induktanssimuutoksen ajoneuvon on laukaistava, jotta
induktiosilmukkailmaisimen lahto 1.
Herkkyys saédetéan jokaiselle kanavalle erikseen 2 DIP-kytkimella.
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14.4.3 Silmukkataajuuden lahto

N. 1 sekunnin kuluttua induktiosilmukkailmaisimen tasauksesta silmukan taajuus ilmoitetaan vihrean LED-valon vilkkusignaalilla.

Esimerkki silmukkataajuudelle 57 kHz:

T s yyuduyT T

5x 10 kHz 7x 1 kHz
14.5 Tekniset tiedot
Mitat (L x B x H) 72,5 x 50 x 18 mm
Suojausluokka IP 00
Syottoé 24V DC + 20% maks. 2,0 W
Kayttolampaotila —20°C-+70°C
Varastointilampétila —-20°C-+70°C

limankosteus

maks. 95%, ei kastuva

Silmukan induktiivisuus

20 - 800 pH, suositeltu 75 — 400 pH

Taajuusalue

30 - 130 kHz 2 vaiheessa

15.2 Liitettava radiovastaanotin

Kanava 1: toiminto impulssi AUKI, kuten IN1

Kanava 2: toiminto impulssi AUKI, kuten IN1

M2a

loocoocpossss oo

Herkkyys 0,01% - 0,27% (Af / f) 4 vaiheessa
0,02% —0,54% (AL /L)
Pitoaika (o)

15.2.1 Radiokoodin opettaminen

Silmukan tulojohto maks. 100 m

Aktivoi tai vaihda kanavan.

Silmukan vastus maks. 20 Q (ml. virransyéttojohto)

> Paina P-painiketta 1 x kanavan 1 aktivoimiseksi.
»  Paina P-painiketta 2 x kanavan 2 aktivoimiseksi.

Optokytkimen 1dht6 45V /10 mA /100 mW

Tilan Oppiminen keskeyttaminen.

»  Paina P-painiketta 3 x tai odota aikakatkaisua.

Vetoviive 50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms
Paastoviiveen signaalin kesto 25 ms SUVEKT1, 50 ms SUVEK2
Liitanta 2 x MOLEX-holkkisarjaa 3215, 5-napainen

1 x pistokeliitantd, 4-napainen, RM 3,81

Aikakatkaisu Jos 25 sekunnin sisélla ei tunnisteta voimassa olevaa suojattua radiokoodia, vastaanotin palaa automaattisesti takaisin
kayttotilaan.

15 Kauko-ohjaus 868 MHz BiSecur
15.1 Turvaohje

Tarkoituksenmukainen kaytto:

Vastaanotin HET-E2 868-BS on kaksisuuntainen vastaanotin kayttolaitteiden ja ohjausten ohjaamiseen. Vastaanottimessa on kaksi kanavaa.

Kaytto tapahtuu BiSecur-radion avulla.
Muut kayttdtavat eivét ole sallittuja. Valmistaja ei vastaa vaurioista, jotka aiheutuvat méaaraysten vastaisesta tai vaarasta kaytosta.

HUOMAUTUS:
Kun radio-ohjattua jarjestelméé otetaan kayttoon, sitd laajennetaan tai muutetaan:
—  Suorita toimintotarkistus.
- Kaéyta ainoastaan alkuperaisia osia.
— Paikalliset olosuhteet voivat vaikuttaa radio-ohjausjarjestelmén kantamaan.
- GSM-900-matkapuhelinten samanaikainen kayttd saattaa hairitd kantamaa.
> Asennuksen saa suorittaa vain laitteen ollessa kytkettyna pois paalta.

024446 / BK FU Z RE/04.2025

1. Aktivoi haluttu kanava P-painiketta painamalla.
- Sininen LED vilkkuu 1 x kanavalle 1
— Sininen LED vilkkuu 2 x kanavalle 2

2.  Aseta késildhetin suojatun radiokoodin opettamista varten tilaan Siirto (paina haluttua painiketta).
Mikali radiokoodi on voimassaoleva, LED vilkkuu nopeasti sinisené ja sammuu sen jélkeen.

Vastaanotin on kayttétilassa.
Vastaanotin osoittaa kayttétilassa voimassaolevan radiokoodin tunnistamisen sinisellé LED:ill&, joka syttyy hetkeksi palamaan.

HUOMAUTUS
Mikali kasilahetinpainikkeen suojattu radiokoodi on peraisin toisesta kasilédhettimesta, paina kasilahetinpainiketta 1. kayttoa varten kaksi
kertaa.
. Kanavalla 1 tunnistetaan voimassa oleva suojattu radiokoodi = LED palaa 1 x lyhyesti
. Kanavalla 2 tunnistetaan voimassa oleva suojattu radiokoodi = LED palaa 2 x lyhyesti
Laitteen nollaus: kaikki suojatut radiokoodit poistetaan, kun seuraavat vaiheet suoritetaan.
1. Paina P-painiketta. Pidd P-painiketta painettuna.

—  LED vilkkuu 5 sekunnin ajan hitaasti sinisena.

—  LED vilkkuu 2 sekunnin ajan nopeasti sinisena.
2. Vapauta P-painike.

Kaikki radiokoodit on poistettu.

Oven asennon palaute: palaute ldhetetdan HS 5 BiSecur -kasilahettimeen vain, jos rajatiedot Ovi-KIINNI ja Ovi-AUKI on kytketty
3-napaiseen tuloon (E1/ GND / E2).

Loydat toiminnon vastaavasta HS 5 BiSecur -ohjeesta.

Liiténta: A710
Esimerkki rele X14 10. limoitus Ovi-KIINNI - E1
Ohjelmointi, iimoitus Ovi-KIINNI 11. Common - GND —|
A710-7 12. limoitus Ovi ei KIINNI  =» E2 X14 111 12 10
HORMANN 79
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15.3 EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus
Valmistaja Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Osoite Upheider Weg 94 - 98, D-33803 Steinhagen, Saksa

Valmistaja vakuuttaa taten, ettd tdmaé tuote

Laite Vastaanottimen HET-E2-24-868-BS piirilevy liitettavissa
Malli HET-E2-24-868-BS tyo 41

Tarkoituksenmukainen kayttd —Kayttolaitteiden ja niiden lisévarusteet oville ja porteille
Lahetystaajuus 868 MHz

Sateilyteho maks. 20 mW (EIRP)

vastaa toimittamassamme muodossa malliltaan ja rakenteeltaan tarkoituksenmukaisessa
kaytossé seuraavassa lueteltujen direktiivien perusvaatimuksia:

2014/53/EU (RED) EU-radiolaitedirektiivi
2011/65/EU (RoHS) Vaarallisten aineiden kéyton rajoittaminen

Sovellettavat standardit ja erittelyt

EN 62368-1:2014 + AC:2015  Turvallisuus (artikla 3.1(a) 2014/53/EU)

EN 62479:2010 Terveys (artikla 3.1(a) 2014/53/EU)
(Tama tuote tayttaa kyseisen standardin i luvun 4.2 i i autorr koska séteilyteho (EIRP) on standardin
ETSI EN 300220-1 mukaisesti tarkastettuna alhaisempi kuin pientehon poissulkuraja Pmax 20 mW)

EN 50581:2012 Vaarallisten aineiden kéyton rajoittaminen

ETSI EN 301489-1 V2.2.0 Séhkdmagneettinen yhteensopivuus

ETSI EN 301489-3 V2.1.1 (Artikla 3.1(b) 2014/53/EU)

ETSI EN 300220-1 V3.1.1 Radiotaajuuden tehokas hyddyntaminen

ETSI EN 300220-2 V3.1.1 (artikla 3.2 2014/53/EU)

Mikali laitteeseen tehdadn muutoksia ilman valmistajan lupaa, tdmé vakuutus ei ole endé voimassa.
Steinhagen, 1.9.2017

ppa. Axel Becker, johtoryhman jasen

16 Valoverho TELCO

16.1 Kéyttéonotto ja asetus

1.  Kytke ohjaus paalle.

2. SGR-vastaanottimen ja SGT-lahettimen vihredt LED-valot iimaisevat, ettd syottdjannite on paalla.

3. SGR-vastaanottimen keltainen LED osoittaa valoverhon tilan. Jos valoverho on kéyttévalmis eika se ole keskeytynyt, keltainen LED
syttyy.

4.  Alustusprosessin aikana ohjauksen kytkemisen jalkeen SGR-vastaanottimen ja SGT-ldhettimen punaiset LEDit vilkkuvat.

5. Jos synkronointiin tarvittavia valkoisia johtoja ei ole kytketty tai. Laitteistovirheen sattuessa SGR-vastaanottimen ja SGT-lahettimen
punaiset LEDit syttyvat

16.3 Né&ytén LED-valot

HUOM

punainen Tila
keltainen Lahto
vihred Kayttojannite
16.4 Hairidnpoisto
SGT (ldhetin) SGR (vastaanotin) Korjaavat toimet
SG 16 ECO Oire LED-naytot HUOMAUTUS
Vihred | Punainen | Vihred | Keltainen | Punainen \ﬁ:ﬁx]g:t;:gﬁr:ti ::Ei!?en ennen
SGR-vastaanottimella ei ole optista yhteyttd SGT-
lahettimeen.
. Tarkista, ettd kaikki valonsateet ovat
Punainen LED vilkkuu o pois . pois paalla / esteettdmia eikd mikéaan esine esta niita.
jatkuvasti. padlia paalta paalla paalta vilkkuu . Tarkista, etta valoverho on kohdistettu oikein.
. Tarkista, etté jatkojohtojen pistokkeen ja
holkin seké napsautettavan jakajan véri
tédsmaavat.
Ovi ei voi poistua Yksi tai useampi séde on estetty.
ylemmasta 5 5 . . Tarkista, etta ylin valonsade (ohjauskanava)
paatyasennosta. Ovi ei paalla Rc:'s‘. paalla P.?'S.. E?IS.. on vapaa.
paalta paalta paalta ) L L
sulkeudu e Tarkista, ettd kaikki kanavat ovat vapaita ja
automaattisesti. ettei mik&an esine ole niiden tiella.
. Tarkista oven sivuosassa olevan
peitekappaleen koko. Peitekappaleen taytyy
olla = 50 x 50 mm.
. EMC-héiridongelma voi esiintya.
. Tarkista tuotekokonaisuuden kaapelointi:
Ovi kaéantyy eri - pois - - pois - Onko moottorikaapeli suojattu ja onko
korkeuksilla. padlia paalta paalla paalla paalta suojaus kytketty ohjauksen ja koneiston
puolelle?
- Onko ovi maadoitettu oikein?
- Onko ferriittiholkki asetettu oikein?
. Tarkista, onko oven sulkeutumisnopeus alle
1,6 m/s.
Ulkoisten valonlahteiden tai toisen I&helld olevan
SG16:n aiheuttamat héiri6t (stroboskooppivalo). -
Kytke mahdolliset hairidvalon lahteet pois paélta ja
. } . . tarkista, esiintyyké ongelma edelleen.
Keltainen LED vilkkuu paslla POIS | asig | POIS/ padlla | e  Muuta valoverhon asentoa. Vaihda SGR-
jatkuvasti. paalta vilkkuu N 5 . .
vastaanottimen ja SGT-lIahettimen asennot
oven sivupaneelissa)
. Jos mahdollista, suojaa SGR-vastaanotin
ulkoisen valonldhteen aiheuttamilta hairioilta.
Punainen LED palaa s A A pois - limaisee laitteistovirheen.
jatkuvasti paalia paalia paalia paalta paalia . Vaihda valoverho.

Al3 siirra valoverhoelementteja enaa kayttoonoton jalkeen.

16.2 Lahtdlogiikka

Kohde Lahto keltainen LED
olemassa auki pois paalta
ei kaytettavissa suljettu paalla
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16.5 Tekniset tiedot

SGT (ldhetin) SGR (vastaanotin)
Varastointilampaétila -40 - +80 °C
Ymparisto- / kdyttolampotila —20-+65°C
Suojausluokka P67

Ulkoisen valon sietokyky

- 100000 Lux @5°

Syéttojannite 10V-30VDC+/-7,5%

Virranotto 70 mA (RMS) 35 mA

Lahto - 5V 900 Hz nelidaalto, < 15 mA
Oikosulku- / induktiivisen kuorman suojaus - Kylla / kylla
Kaanteisen napaisuuden suojaus Kylla

Valoléhde

Infrapuna, 880 nm -

Valolinjat

20, 21,22,23

Aktiivinen arviointikorkeus

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Kotelon pituus

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Valolinjan etaisyys

45 mm: enint. 540 mm
180 mm: alkaen 540 mm loppuun saakka

Etdisyys lattiaan - 1. Valolinja 35 mm -
suurin vasteaika - 40 ms
suurin perakkainen tyhjennysnopeus 1,6 m/s
havaittavan kohteen vahimmaiskoko 50 mm /185 mm
Kantama 1-12m
Standardit EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015n EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
EU-direktiivit 2011/65/EU, 2014/30/EU, 2006/42/EU

Turvallisuusluokat

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, tyyppi E
EN ISO 13849-1:2015, Cat.2, PLd
IEC 61496-2, tyyppi 2 ESPE

Sertifiointi

TUV NORDin suorittama EY-tyyppitarkastus

024446 / BK FU Z RE/04.2025
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Alle tidligere udgaver mister gyldigheden med denne udgave.
Producenten kan zendre informationerne i dette dokument uden
forudgéende meddelelse.

Installationsanbefalingerne i dette dokument er baseret pa de
bedste rammebetingelser.

Keere kunde
Tak for, at du har valgt et kvalitetsprodukt fra vores virksomhed.

1 Om denne vejledning

Denne vejledning indeholder en billeddel og en tekstdel. Billeddelen
kommer efter tekstdelen.

Denne vejledning er en original driftsvejledning iht. EF-direktivet
2006/42/EF. Lees hele vejledningen omhyggeligt igennem.
Vejledningen indeholder vigtige informationer om produktet.
Overhold sikkerhedsanvisningerne og advarselshenvisningerne.

Opbevar vejledningen omhyggeligt. Dokumentet skal altid veere til
radighed for brugeren af produktet.

Producenten giver ikke garanti for skader, som opstar pé grund af
anvendelse af industriporten, som ikke er i overensstemmelse med
bestemmelserne. Det geelder ogsa for skader pa grund af
manglende overholdelse af driftsvejledningen og dens
informationer.

Sagkyndig betjening og omhyggelig service har stor indflydelse
pé industriportens ydelse og levetid. Betjeningsfejl og
mangelfuld service forer til driftsfejl. Fagligt korrekt betjening
og omhyggelig service er en betingelse for, at vedvarende
driftssikkerhed kan garanteres.

Hvis du har spergsmal efter gennemlzesning af
driftsvejledningen, bedes du kontakte kundeservice.

1.1 Yderligere geeldende dokumenter
Leveringen omfatter flere vejledninger til f.eks. styring af porten
afhaengigt af tilbehoret. Laes ogsé disse vejledninger omhyggeligt
igennem. Overhold ogsa disse sikkerhedsanvisninger og
advarselshenvisninger.

1.2 Anvendte advarselshenvisninger

Det generelle advarselssymbol henviser til en fare, der
kan medfere kveestelser eller dedsfald. | tekstdelen anvendes
det generelle advarselssymbol sammen med de folgende
advarselstrin. | billeddelen henviser yderligere anvisninger til
forklaringerne i tekstdelen.

A FARE

Henviser til en fare, der umiddelbart medforer dodsfald eller
alvorlige kvaestelser.

/A ADVARSEL

Henviser til en fare, der kan medfere dedsfald eller alvorlige
kvaestelser.

/A FORSIGTIG

Henviser til en fare, der kan medfere lettere eller middelsvaere
kvaestelser.

OBS

Henviser til en fare, der kan medfore beskadigelse eller
odelzaeggelse af produktet.

HORMANN

Anvendte symboler

Advarsel mod farlig elektrisk spaending

Se den separate montagevejledning til styringen
eller de ekstra elektriske betjeningselementer

Varm overflade

Fare péa grund af elektrostatisk afladning

PEDPB

-
H

Benyttede forkortelser

EN Europzeisk standard - DS / EN: Dansk standard og
europeeisk standard

OFF Overkant feerdigt gulv

UPS Afbrydelsesfri nedstremsforsyning

r Skal kun leeses

w Skal leeses og skrives

1.5 Farvekoder for ledninger, enkelte
ledere og komponenter

Forkortelserne for ledermzerkningen, maerkning af ledninger, ledere
og komponenter folger den internationale farvekode iht. IEC 757:

BK Sort PK Lyserad
BN Brun RD Rod

BU Bla SR Selv

GD Gold TQ Turkis
GN Gron VT Violet
GN/YE Gron / gul WH Hvid

GY Gra YE Gul

oG Orange LIBN | Lysebrun

2 /A Sikkerhedsanvisninger

Styringer til industriporte er driftssikre ved korrekt anvendelse efter
bestemmelserne. Ikke desto mindre kan der stadig veere fare
forbundet med industriporte, hvis de bruges usagkyndigt eller til
andre formal. Overhold alle sikkerhedsanvisningerne i de enkelte
kapitler.

2.1 Generel beskrivelse og hensigts-
maessig brug

Det beskrevne produkt er en elektronisk styring til motordrevne
porte, som anvendes industrielt eller erhvervsmaessigt i henhold til
EN 13241. Styringen er konstrueret til drift af en asynkron motor
indtil en effekt pa 1,2 kW ved en 230-V-forsyning. Ved fuldsteendig
integrering af et frekvensomformer-sluttrin for effekt kan portens
mekaniske system skanes med variabel abnings- og
lukningshastighed.
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Styringsenheden styrer motoren, som driver porten. Afhaengigt af

anvendelsen kan denne styringsenhed ogsa udfere falgende

opgaver:

. Positionering af porten pa og mellem yderstillingerne
(positionerne port-aben, port-lukket og mellempositioner)

. Kersel af motoren med forskellige hastigheder (integreret
frekvensomformer)

. Analyse af sikkerhedssensorer pa porten, f.eks.
kantovervagning, indtraekssikring og lign.

. Analyse af ekstra sikkerhed ved porten, f.eks. fotoceller,
lysgitre og lign.

. Analyse af kommandogivere pa porten f.eks.
traeklinekontakter, tradlgse systemer, induktionsslgjfer og lign.

. Analyse af nedstop-kommandogivere

. Forsyning af sensorer og kommandogivere med elektronisk
sikrede 24-V-sikkerhedslavspaending

. Forsyning af eksterne apparater med 230 V

. Aktivering af programspecifikke udgange, f.eks. relee til
portpositionsmeldinger

. Generering og udsendelse af diagnosemeldinger

. Indstilling af programspecifikke parametre pa forskellige
adgangsniveauer til forskellige brugergrupper

. Aktivering af indtastnings- og udleesningsudvidelsesmoduler

. Analyse af interfacesignaler til fiernstyring af porten

Til den hensigtsmaessige brug herer ogsa, at denne vejledning og

inspektions- og vedligeholdelsesbetingelserne overholdes.

Al anden brug ud over den angivne betragtes som ikke-

hensigtsmaessig brug. Producenten / leveranderen patager sig intet

ansvar for skader, der skyldes sddan brug. Brugeren baerer den

fulde risiko.

Oplysninger om tilslutning og indstilling af valgfrie periferiudstyr,

som er godkendt af Hérmann, findes i manualerne for de respektive

periferiudstyr.

Bortskaffelse

@ Elektriske og elektroniske apparater samt
batterier ma ikke bortskaffes som

% husholdningsaffald eller restaffald. Brug de

|

autoriserede indsamlingssteder og
genbrugspladser til bortskaffelse.

Emballagerne bestar hovedsageligt af genbrugs-materialer.

2.2 Personalets kvalifikationer

Kun kvalificeret og instrueret personale mé installere, bruge og
vedligeholde industriporten.

Personalet, som har til opgave at arbejde ved industriporten, skal
lzese denne vejledning, fer arbejdet begyndes, iszer kapitel 2.

Tildel klare kompetenceomréder for sikkerhed, betjening, service
og istandszettelse.

2.3 Standarder og forskrifter

Som bruger eller ejer af portanlaegget er du ansvarlig for, at de
folgende forskrifter (der ikke gor krav pa fuldsteendighed) lzeses og
overholdes.

024446 / BK FU Z RE/04.2025

Europeiske standarder

EN 12445 Porte - sikkerhed ved brug af automatisk betjente
porte: kontrolforleb

EN 12604 Porte — Mekaniske aspekter — Krav

EN 12978 Porte - Sikkerhedsanordninger ved brug af
automatisk betjente porte — Krav og
kontrolmetoder

EN 13849- Maskinsikkerhed - Sikkerhedsrelaterede dele af

1.2015 styresystemer

EN 60335- Sikkerhed for elektriske apparater til

1:2012/ husholdningsbrug og lignende formal / del 1:

A11:2014 + Generelle krav, type: stationsert motorapparat,

A13/2017 kapslingsklasse 1

EN 60335 2 Sikkerhed for elektriske apparater til

103:2015 husholdningsbrug og lignende formal — del
2 - 103: Seerlige krav til motorer til porte, dere og
vinduer

EN 61000-6- EMC standard-grundnorm: Stejimmunitet boliger

1:2007

EN 61000-6- EMC standard-grundnorm: Stejimmunitet

2:2005/AC:2005 industriomréder

EN 61000-6- EMC standard-grundnorm: emissionsstandard
3:2007/A1:2011/ boliger

AC:2012

EN 61000-6- EMC standard-grundnorm: emissionsstandard
4:2007/A1:2011  industriomréder

EN 61508 Funktionel sikkerhed af sikkerhedsrelaterede

elektriske / elektroniske / programmerbare
elektroniske systemer
EN62061:2005 + Maskinsikkerhed - funktionssikkerhed for

Cor.:2010 + sikkerhedsrelaterede elektriske, elektroniske og
A1:2013 + programmerbare elektroniske styringssystemer
A2:2015 (IEC 62061:2005)

sikkerheds-integritetslevel (SIL): 1

Afsnit. 5.2 Brugssikkerhed for automatisk
betjente porte

Kapitel 5.2 Motorsystemer og energiforsyning
Drift af elektriske anleeg, del 1; Generelle krav
Kontrol af maskiners elektriske udstyr

EN 12453:2017

EN 50110
EN 60204

VDE-forskrifter

VDE 0100 Installation af lavspaendingsanlaeg
VDE 0113 Elektriske anlzeg med elektroniske driftsmidler
VDE 0700 Elektroniske apparater til husholdningsbrug

o.l. - Sikkerhed

Forskrifter til forebyggelse af ulykker

DGUV V3 Elektriske anlaeg og driftsmidler
ASR A1.7 Tekniske regler for arbejdspladser
Typegodkendelse

Bekraeftelse med TUV-certifikat og producent-CE.

Den aktuelle standard for typeundersggelsen er gaeldende.

24

Generelle sikkerhedsanvisninger

Overhold de alment gyldige, lovmzessige og @vrige bindende
regler om forebyggelse af ulykker og miljigbeskyttelse.
Overhold de nationale forskrifter samt anerkendte regler for
korrekt og sikkert udfert arbejde. Instruér personalet i henhold
til disse regler og forskrifter, inden arbejdet begyndes.
Opbevar altid denne vejledning inden for reekkevidde pa
industriportens anvendelsessted.

Til sikkerhedsrelevante aendringer og tilbygninger eller
ombygninger pa industriporten krzeves tilladelse fra
producenten.

Softwaren til programmerbare styresystemer mé ikke sendres.
Markér placeringen og betjeningen af ildslukkere med de
nedvendige henvisningsskilte. Overhold forskrifterne i loven
vedrerende brandmelding og brandbekaempelse.

Udfer kun rengering og service samt kontroller ved
driftsstilstand.

Eltilslutninger skal lzegges af en autoriseret elektriker.
Afbryd spaendingsforsyningen til anlaegget, inden der
udferes arbejde pa det. Sorg for at sikre anlaegget mod
genindkobling. Afbryd armen til nedabningen, hvis den
forefindes.

Montering af styringen

2.5 Sikkerhedsanvisninger for driften

. Kontrollér, for porten aktiveres, at der ikke er personer eller
genstande i bevaegelsesomradet.

. Raek ikke ind i foringen eller indlgbsstedet under portdriften.

. Bevaeg kun industriporten, hvis den er sikker og
funktionsdygtig. Alt sikkerhedsudstyr og sikkerhedsbetingede
anordninger som sikkerhedsudstyr og nedstop-anordninger,
der kan losnes, skal vaere installeret og vaere funktionsdygtige.

. Sikkerhedsudstyret ma ikke aendres. Sikkerhedsudstyret m&
ikke szettes ud af drift.

2.6 Sikkerhedsanvisninger til vedligehol-
delse og fejlafhjeelpning

e Udfer de foreskrevne kontroller og den foreskrevne service.
Overhold serviceintervallerne. Overhold anvisningerne til
udskiftning af dele og deludstyr.

. Lad udelukkende specialpersonale udfere vedligeholdelse og
fejlafhjeelpning.

. Brug kun reservedele, der opfylder de tekniske krav, som
producenten har fastsat. Det garanteres altid med originale
reservedele.

ESD

> 100 mm

(B

3
B
>

> 100 mm OFF

HORMANN
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300

-— ~1300

OFF

OBS

»  Beroring af elektroniske dele, isger processorkredsens dele, er forbudt. Elektrostatisk afladning kan beskadige og edelaegge
elektroniske komponenter.

»  Kontrollér for abning af husets deekplade, at der ikke ligger borespéner og lign. pa daekpladen. Disse genstande kan falde ned i det
indvendige af kabinettet.

»  Montér styringen uden mekaniske spaendinger.

»  For at garantere kapslingstypen IP 54 for kabinettet skal ubenyttede kabelindferinger lukkes med egnede foranstaltninger. Udsaet
ikke kabelindfgringerne for mekanisk belastning og iszer ikke traekbelastning.

»  Styringen ma kun bruges uden CEE-stik, hvis stremforsyningen kan afbrydes fra styringen pé alle poler med en kontakt. Netstikket
eller eventuelt anvendte kontakter skal vaere let tilgeengelige.

»  For at undga fare skal producenten eller en lignende kvalificeret person udskifte eventuelt beskadigede tilslutningsledninger til dette
apparat (i henhold til tilslutningsform Y efter EN 60335-1).

> Kontrollér, at betjeningspersonen har overblik over portomradet ved kersel med dedmandsprincip. | denne driftsform er der fare for,
at sikkerhedsudstyr som f.eks. fotocelle / -gitter ikke aktiveres. Hvis det ikke er muligt at have overblik over portomradet pa grund af
konstruktionen, er det kun tilladt for opleerte personer at bruge denne driftsform. Ellers skal denne funktion deaktiveres.

/\ ADVARSEL

»  Abnkun styringen, hvis forsyningen er frakoblet pa alle poler. Tilkobling eller drift af styringen i 8ben tilstand er ikke tilladt.

»  Kobl alle forsyningsstramkredse fra for adgang til tilslutningsklemmerne.

»  Kontrollér styringen for transportskader eller andre skader for monteringen. Skader inden i styringen kan veere arsag til alvorlige

folgeskader pé styringen. Brugerens helbred kan ogsé udszettes for risici herved.

Elektrisk tilslutning

Montering BK FU Z

OBS

Dzekslets monteringsstilling

84

»  Kontrollér for 1. tilkobling af styringen, og nar ledningsferingen er komplet, om alle motortilslutninger er
strammet p& motor- og styringssiden. Kontrollér, om motoren er koblet korrekt i trekant. Lose L1| L2| L3|
motortilslutninger beskadiger omformeren. L L
Ved kortsluttet eller ekstremt overbelastet 24-V-styrespaending starter stramforsyningen ikke, selv om Ut w1
mellemkredskondensatorerne er ladet op. Displayene er marke. Stremforsyningen starter forst, nar
kortslutningen eller den ekstreme overbelastning er afhjulpet.

»  EMC-direktiverne foreskriver anvendelse af afskaermede separate motorledninger. Skaermen skal tilsluttes w2 u2 vz
pa begge sider (motor- og styringsside). Ledningen ma ikke indeholde andre tilslutninger. Den maksimale Stjernekobling
ledningsleengde er 20 m.

»  Tilkobling eller drift af en kondenseret styring er ikke tilladt. Det kan fore til fejl. L1| L2| L3|

»  Kontrollér for 1. tilkobling af netspaendingen, at analysekortene (stikmoduler) sidder i den rigtige position.

Hvis kortene sidder forskudt eller skaevt, kan styringen beskadiges. Det sker ogsa ved montering af andre ule vie wi
fabrikater, som ikke er frigivet.

»  Brug ikke styringen med beskadiget tastatur eller vindue. Udskift beskadigede tastaturer og vinduer. For at
undga skader pa tastaturet er det forbudt at bruge spidse genstande. Tastaturet er kun beregnet til w2 u2 vz.
fingeraktivering. Trekantkobling

»  Maksimale tilslutningstvaersnit for lederpladeklemmerne:

Med fine trade, med Maksimalt
En-tradet, stiv eller uden tilspaendingsmoment
lederslutmuffe Nm
Motorstikklemmer 2,5 2,5 0,5
Nettilslutning og PE 2,5 1,5 0,5
Skrueklemmer (modul 5 mm) 2,5 1,5 0,5
Stikklemmer (modul 5 mm) 1,5 1,0 0,4
Stikklemmer (modul 3,5 mm) 1,5 1,0 0,25
024446 / BK FU Z RE/04.2025
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/\ ADVARSEL

»  Efter frakobling af styringen er der stadig indtil 5 minutter med farlig spaending.

> Huvis stramforsyningen er defekt, kan afladningstiden for mellemkredskondensatorerne forlaenges betydeligt.
Afladningstiderne kan blive op til 10 minutter.

»  Kontrollér, nér installationen er afsluttet, om anlaegget er indstillet rigtigt. Kontrollér, om sikkerhedssystemet
fungerer rigtigt.

> Brug kun styringen med tilsluttet jordledning. Hvis jordledningen ikke er tilsluttet, dannes der farlig, hoj spaending
pa grund af laekstrem pé styringskabinetter af metal. Tilslut jordledningen i henhold til EN 50178 afsnit 5.2.11.1 for
forhgjet leekstrom < 7 mA.

»  Nogle af processorkredsens omréader er forbundet galvanisk direkte med stremforsyningen. Vaer opmaerksom pé
dette ved eventuelle kontrolmalinger. Brug ikke maleapparater med PE-betraek til malekredsen.

»  Huvis potentialfri kontakter bruges til releeudgange eller andre klemsteder med farlig spaending (ekstern spzending),
er der muligvis stadig aktiv speending efter frakobling af styringen, eller hvis netstikket traeekkes ud. Anbring et
tydeligt advarselsskilt, s& det er synligt pa styringskabinettet.

“ADVARSEL: For der skaffes adgang til tilslutningsklemmerne, skal alle forsyningsstromkredse vaere koblet
fra.”

»  Der kan stadig veere spaending pa motorklemmerne ved stilstand eller ved aktiveret nedstop-spaending.

5 Fejlstromsrelae FI
5.1 Funktion

Fl-relee anvendes til personbeskyttelse. Hvis en person rerer ved en stremferende elektrisk leder, lober der fejlstrom gennem kroppen og
ned i jorden. Fl-releeet udleser fra en stromstyrke pé f.eks. 30 mA.

Pa elektriske anleeg kan der ogséa forekomme lzekstrem i normale tilfzelde uden fejl, og denne lzekstrem kan udlese Fl-relzeet uden reel
grund.

5.1.1 Fejlstrom péa frekvensomformere

Frekvensomformer-styringer producerer uundgaelig laekstrom pa grund af f.eks. interferensfiltre, der er forbundet med jord. Motorledninger
(afskeermede) producerer ogsé laekstrom:

. Jo lzengere motorledningen er, jo sterre er laekstrammen

Leekstrommens storrelse er forskellig, selv om portanleeggene virker ens, og den er afhaengig af:

. Netopbygning

. Taktfrekvens for omformer-sluttrinet

. Portkerselsfrekvens

. Leengde for (den afskaermede) motorledning

Laekstrammen i hvile er i henhold til producentens maling ifelge EN 60335-2-103 kap. 13 under 7 mA. Brug Fl-relee af typen B+ til drift med
frekvensomformere. Disse Fl-releeer registrerer DC-strem og strem pé 2 KHz og hajere.

5.1.2 Anvendelse af fejlstremsrelaeer

Ved tildeling af fejlstrems-sikkerhedsudstyret (RDC) til stramkredsene i henhold til DIN 18015 ma alle stremkredse ikke afbrydes, hvis et
relee frakobles. Et Fl-relee for hver underfordeling er ikke nok. Fordel altid stremkredsene hensigtsmeessigt pa flere releeer.

Standarden anbefaler f.eks. anvendelse af korttids-forsinkede releeer til drift med frekvensomformer (tilkoblingsspidsstrem). Releserne
kobler tidsforsinket fra i visse driftssituationer, men dog inden for tidsomrédet, der er ngdvendigt til personbeskyttelse.

Til fast tilsluttede apparater uden stikkontakt kraeves ikke et Fl-relae. Brug en 300-mA-type til brandsikring ved en direkte tilsluttet
portstyring. Bergringsbeskyttelse skal ogsa vaere garanteret i dette tilfaelde med f.eks. jordforbindelse af portkarmene.

5.1.3 Tekniske foranstaltninger til styringsdrift pa Fl-releeer

For at sikre, at Fl-relzeet ikke udleses ved frekvensomformerdrift, skal de felgende forholdsregler tages som minimum:
. 1 Fl-relee med en separat forsyningslinje pr. portstyring

. S4& korte motorledninger som muligt

. Tilpasning af taktfrekvensen for frekvensomformeren

024446 / BK FU Z RE/04.2025

5.1.4 Arlig kontrol af portanlaeg og styringer

Leekstremsmaling i henhold til EN 60335-1 udferes med udskiftnings-laekstremsmetoden. Mélingen foretages uden tilsluttede sensorer,
folere og motor. Porten kan ikke keres under malingen. Udelukkende portstyringen méles - ikke hele anlaegget.

@Q =

A = kontrolapparat S = sonde (ikke i funktion) B = kontrolemne

Den gentagne isolationsmodstandsmaling int. DGUV V3 udferes med maks. 500 V testspaending og edelaegger dermed ingen af
elementerne pa portstyringen. Komponenttolerancer kan udlgse overspaendingsbeskyttelses-installationen i apparatet ved isolationstesten.
Derved kan malevzerdien for isolationsmodstanden blive for lav. Testen er ikke bestaet.

I henhold til VDE0100-600 afsnit 6.4.3.3 skal driftsmidler med overspaendingsbeskyttelses-installationer afbrydes, hvis de pavirker
malingen, eller hvis de kan beskadige driftsmidlet ved malingen. Hvis du ikke kan afbryde driftsmidlet, ma testspaendingen szenkes til 250 V.
Isolationsmodstanden skal mindst veere 1 MQ.

Alle BK FU Z-styringer fra Hormann er udstyret med sédanne overspaendingsbeskyttelses-anordninger. Endvidere er alle styringer testet i
produktionsfabrikken. Disse apparater mé altsa testes og afbrydes med en testspaending pa 250 V. Hvis der er installeret en hovedafbryder,
skal den frakobles. Isolationsmélingen kan dog foretages alligevel. Testen af jordforbindelserne fra f.eks. kabinettet foretages fortsat. Hvis
test af styringen med 250 V og tilkoblet hovedafbryder udferes korrekt, er yderligere malinger ikke nedvendige. Hvis testen udferes med
frakoblet hovedafbryder, skal motoren testes separat efterfolgende.

OBS

»  Afbryd motoren fra apparatet ved denne test, sa apparatet ikke beskadiges uopretteligt.

L

A

I
U U

A = kontrolapparat S = sonde B = kontrolemne U = overspaendingsbeskyttelse
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5.2 Tilslutning af forsyningsspandingen uden hovedafbryder 5.3 Motortilslutning / udgange
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w N X14 | Udgangsrelze - funktion som bestilt — standard: B Styrekabel med bremse- og
Port i yderstilling oppe endestopforbindelse Forbindelseseksempel:
CEE-stik / 3-polet Sikring X15 | Bremserelae Cc Ferrithylster Bremse
230 V/16 A bla 16 A/ K-karakteristik A | Afskeermning af motorledningen D | Bremseensretter

Netstikket skal veere synligt og let tilgaengeligt fra styringen.

86

For at sikre en fejlfri funktion af BK FU Z-portstyringen skal du bruge det medfolgende motorkabel. Kun motortilslutningens ledere
maé fores gennem denne ledning. Motorledningens afskaermning skal tilsluttes pa begge sider. Efter afkortning af ledningerne skal

kabelafskarmningerne tilsluttes igen. Isolér forbindelsesstederne 2-x.

HORMANN
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5.4 Oversigt indgange 5.5 Tilslutning af endestopafbrydere
Portstyringen BK FU Z arbejder sammen med positionsgiveren Multiturn.
| 2 570 1235 Pin 1: VCC (+ +12 ... 24 V DC)
! p 104,35 Pin 2: RS 485 B
=S 252 Pin 3: GND
1 1 ‘4—»
' 5 | | Pin 4: RS 485 A
86 - +24V Mellemstop 4 46 ‘
0 &f ! L —] N T |
, || @[ &5- indgang7 | | 3N\ —0O :l:]j + B |2
| || @ 84- anD | | Ta
! D| 83- +24Vv | ——]
| i (&) : 82 - Indgang 6 | Portovervagningskontakt —
! @| 81- GND | | o
| | I @/:‘
{ | | ‘
[TO[ 76- +2av | -~ <35
P .
|| ($) L 75 - Indgang 5 | Lysgitter -~ "ﬁ
| @| 74- GND | |
@[ 73- +24V | :Il
i @[ 72- Indgang 4 | Obiektbeskyttelse / sikkerhed
- b
@[ 71- GND | |
i @ 66 - Udgang 15 | ++24V/maks. 100 mA | i
L] L - <35 '
| O oo e = =N <<
| L L gang | ! | j
@[ 63- GND | |
i T @ e2- +24v I
| S ! o |
@ 61 - Indgang 8 | Impulsgiver —
| 54 - Indgang 3 | Impulsdrift — A ADVARSEL
' 52 - :nggang f | :mpu:s ;léléﬁET Overhold alle anvisninger til de anvendte produkter.
| 21 B nzf\a/ng | mpuls Forkert ibrugtagning kan medfare stremsted og alvorlige kvaestelser.
' - | »  Uhensigtsmaessig anvendelse kan beskadige og edelaegge foleren for absolut veerdi og portstyringen.
| 45- +12V | |
i 44 - GND | | e For tilslutning skal alle forsyningsstremkredse til den tilherende styring frakobles.
| 43 - Kontaktskinne | | e Brand-, eksplosions- og forbraendingsfare! Foleren for absolut veerdi ma ikke braendes eller varmes op over 85 °C/185 °F.
' 42 - Nodstop 1 | Beskrivelsen af tilslutningen til portstyringen kan findes i eldiagrammet til portanlaegget. Monteringen af positionsgiveren pa porten kan
| 41 - Nodstop 1 | X findes i montagevejledningen til portaniaegget.
{ I BEMARK
|
| | Den maksimalt tilladte monteringstolerance mellem aksemidten og sensormidten er + / — 1 mm. Afstanden mellem magneten og
' | positionsgiverkabinettet ma maks. veere 3,5 mm.
| TSF 2o |
' * — Kanal - - - . . .
| 1 ®F 34* - Kenal A I 6 Generelle betjeningsinformationer til parametrering
L] L - |
' @[ 33 -+12V | P H .
M P Abning af parametreringsdriften
32* - Nedstop 2
| u o P * I Tryk pa stop-membranknappen. Hold stop- Aktive meldinger vises
' @| 31*- Nedstop2 |
\ 1. membranknappen nede.
Indgangsfunktioner se eldiagrammet Tr°yk end:/ldere pa port-aben-knappen. Tryk Efter ca. 2 sekunder: i parametreringsdriften
2. pa port-aben-knappen, og hold den nede.
OBS Z —
Parameterudvalg ved abnet parametreringsdrift
»  Uden tilsluttet og fungerende personbeskyttelse er den automatiske port-LUKKET-kersel ikke mulig. Veelg det enskede parameter. Du kan fa vist og eendre parameterveerdien

(se nedenfor). Visningen varierer afhaengigt af

@ OBS: det valgte.

Det er ikke muligt at se eller zendre alle
parametre direkte. Det afhaenger af
passwordet og den indstillede
positioneringstype.
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7 Kundeparametre
71 Teeller
P. Funktion Beskrivelse, informationer

Portcyklustzeller

Visning af portcyklusteelleren

Visning: 1234567 =» 1234. Tryk pa ¥. 567

Parameterbearbejdning ved valgt parameter 7.2 Holdetider
1. Styring i parametreringsdrift Visning af det onskede parameternavn '-' '-' f '-' P. Funktion Beskrivelse, informationer
'-.'-l n Il =] 0..9999s | Holdetid 1 port-&ben Porten bliver stdende i yderstillingen i den indstillede tid. Derefter udferes
g en automatisk port-lukket-kersel.
2. Abning af parameteret Visning af den aktuelle parametervaerdi '- ) w
@ _’ =T 0...9999 s Holdetid 2 mellemstop,
1 ventilationsindstilling
3. Tryk pé port-aben-knappen for at forhgje Hvis den aktuelt gyldige parameterveerdi -
parameterveerdien. zendres, blinker decimalpunkterne. '- w
'-’(.) o 0..200s Mindste-holdetid | modseetning til holdetid 1 eller 2 holdes porten mindst aben i den
] 5 indstillede tid. Derefter udferes en automatisk port-lukket-karsel.
eller Tryk pé port-lukket-knappen for at reducere )
parameterveerdien. ,-' w
’((o) onJC 0..20s Forvarselstid for port- Tiden, som er angivet i dette parameter, forsinker port-LUKKET-kerslen
- - " - - LI LUKKET-kerslen efter indgang af en port-LUKKET-kommando eller efter holdetidens forlob
4. Gem den indstillede parameterveerdi. Nar ingen af punkterne blinker laengere, er ,— ) (automatisk lukning).
@ den nye vaerdi gemt. i~ w
'
3s Holdetidens varighed afhaenger af yderstillingen, der er kert til, og af den anvendte port-aben-kommando. For hver port-aben-kommando
kan du indstille holdetiden separat.
eller Annullér den indstillede parameterveerdi. Afbrydelse og ny visning af den oprindelige ,— )
@ parameterveerdi -'
R 7.3 Korrektion af endepositionerne
5. Skift til visning af parameternavnet. Parameternavnet vises. '-' '-' f '-' P Funktion Beskrivelse, informationer
&=
(] ,'_' (] '_' o33 1 -120... Korrektionsveerdi for Dette parameter flytter hele yderstillingen. Endepositionen flyttes sammen
; . ; [} l: I: [ 120 Inc yderstilling port-lukket med de tilherende graensekontakter.
Afslutning af parametreringsdriften w Forhgjelse af parametervaerdien flytter yderstillingen op.
Omgaende afslutning af Den sidst gemte vaerdi bevares automatisk. 71| -60..60Inc | Korrektionsvaerdi for Reducering af parametervaerdien flytter yderstilingen ned.
@ parametreringsdriften genaktiverer | yderstilling port-aben
portdriften. S e e w
5s
Udferelse af reset af styringen
— - 7.4 Fejlhukommelse
Tryk samtidig og hold dem nede i ca. 3 s.
+ + P. Funktion Beskrivelse, informationer
Fejlhukommelse Styringen gemmer de sidste 8 fejl i fejlhukommelsen.

Efter indgang i parameter P.920:

. Skift niveau med folie A og folie ¥

. Abn fejlhukommelsen med knappen @
. Luk fejlhukommelsen med knappen @
. Forlad parameteret P.920 med Eb -

Eb1  Fejlmelding 1 (nyeste fejl)

Eb8 Fejimelding 8

Eb-  forlades, tilbagespring til P.920
Er- Ingen fejl indtastet

Beskrivelse, informationer

Visning af den aktuelt anvendte softwareversion

Beskrivelse, informationer

Visning af serienummeret.

Visning: 67 = 67
n Servicetzeller Dette parameter angiver antallet af mulige portcyklusser indtil nseste
service. 7.5 Softwareversion
Indstilling — 1 viser, at serviceteelleren ikke er aktiveret endnu. P. Funktion
Crash-teeller Dette parameter angiver antallet af optalte crash. For hver crash-indgang ) q = I; Softwareversion
oges crash-teelleren med veerdien 1. Kun dedmandskersel er stadig muligt. (e hovedprocessor
p Crashet eller fejlen, som er opstéet i forbindelse hermed, skal kvitteres. r
7.6 Serienummer
P. Funktion
o027 Serienummer
m.JC
r
88 HORMANN

024446 / BK FU Z RE/04.2025




DANSK

8 Ibrugtagning med foler for absolut veerdi TST-PD Multiturn 8.1 Finindstilling af yderstillinger

2a

3a

4a

5a
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8.2

Nye krav til indleering af yderstillingerne

Hvis de indlzerte yderstillinger for porten er uegnede, kan du aktivere indlaeringen igen. Indstil hertil felgende: P.210 = 5, ny indleering af alle
yderstillinger

9 Serviceniveauets parametre

ibrugtagning og service.

Kun hvis programmeringskontakten S500 star p& ON, er der adgang til indstillingerne pa serviceniveauet. Indstillingerne er nadvendige for

1 2 Parametrene til kundeniveauet naevnes efterfelgende kun, hvis supplerende funktioner er aktiveret pa serviceniveau.
9.1 Parameterindstilling pa serviceniveau
Grunddataene er forudindstillet fra fabrikken. £ndring er ikke nedvendigt.
Brug felgende fremgangsmade for at aendre parametrene: "’77_"63' !
1. Sluk for styringen. ‘ | | (a) ‘
2. Teend for DIP-kontakten S500. ‘ || D]
3. Teend for styringen. ‘ (&) ‘ ON
4. Tryk samtidig pa ! ON ‘
® og A ica. 3 s. for at komme til portstyringens parametreringsdrift.
3 5. /ndr de onskede parametre. ‘ $500 ‘ B $500
6. Forlad parametreringsdriften efter afslutning af indstillingerne ved at trykke pa ‘ !
@ica.5s. o &) ‘
7.  Efter afsluttet arbejde skal S500 ubetinget frakobles, nar styringen er frakoblet. ‘ | Dl
| [Del;
Efter ca. 1 time nulstilles servicedriften automatisk. For at komme til servicedriften igen skal styringen slukkes kort og derefter
taendes igen. Ellers er det nedvendigt at foretage en nulstilling.
5 des i Ell d dvendi f Istilli
9.2 Tider
P. Funktion Beskrivelse, informationer
o o1 0..60s Lagringstid for port- Lagring af port-&ben-kommandoer for tiden, som er indstillet her
a0 &ben-kommandoer
w
7 o 0..20s Forvarselstid for port- Tiden, som er angivet i dette parameter, forsinker port-LUKKET-kerslen
N 5 LUKKET-kersel efter indgang af en port-LUKKET-kommando eller efter holdetidens forlab
— w (automatisk lukning).
-
. Holdetider se kapitel 7.2
10 9.3 Motorindstillinger
P. Funktion Beskrivelse, informationer
1200 0..1 Motoromdrejningsfelt Parameteret fastseetter motorens omdrejningsfelt for port—ABEN—kmrsIen.
o 0: Hgjre omdrejningsfelt
w 1: Venstre omdrejningsfelt
12 13 [ -QN i 9.4 Ydelsesstigning, boost
! Boostet bruges til forhgjelse af ydelsen for motorer i det nederste omdrejningsomrade.
S 500 Hvis indstillingen for boostet er for lav eller for hej, er der risiko for udlesning af fejl under portkerslen. Hvis veerdien er indstillet for hajt,
j medferer det en overstromsfejl (F.510 / F.410). Reducér boostet. Hvis veerdien er for lav eller lig med 0, kan motoren ikke bevaege porten.
1 Forhgj boostet.
|_ o P& grund af mange forskellige anvendelsesbetingelser pa stedet skal den korrekte indstilling af boostet findes ved hjeelp af forseg.
Diagnosefunktionen til motorstreammen er hensigtsmzessig hertil (se parameter P.910 = 2). Stremvisningen angiver, om den sendrede
indstilling har givet det enskede resultat.
Veelg altid boostet sa lavt som muligt, men dog s& hgjt som nedvendigt.
9 HORMANN 024446 / BK FU Z RE/04.2025



DANSK

P. Funktion Beskrivelse, informationer 9.7 Indkersel pa tvaers af trafik P.5 x 0/P.A x 0 = 9 optional
0...30% Boost til port-ABEN- Forhejer udgangsspzaendingen og dermed ydelsen i det nederste Stil parameteret P.5 x 0/PA x 0 pa 9 til aktivering af grundfunktionen tvaergdende trafik for denne indgang. x = nummer pa indgangen, der
kersel omdrejningsomrade, indtil hjgrnefrekvensen (P.100) er naet. skal parametreres.
Spaendingen haeves med veerdien i parameteret procentuelt med motorens = = = z
nominelle spaending (P.103). P. Funktion Beskrivelse, informationer
u o T Spaerringsperiode Aktivering af en indgang for tveergédende trafik spaerrer kommandoerne
I .l_q nJ induktionsslojfesensor | induktionsslejfedetektor kanal 1 og ABEN 1 i tiden, som er angivet i dette
“ w kanal 1 og ABEN 1 parameter.
Umax =77 =777 ===~ ;77 | O ) Speerringsperiode Aktivering af en indgang for tveergéende trafik spaerrer kommandoerne
/, } ) .b induktionsslgjfesensor induktionsslejfedetektor kanal 2 og ABEN 2 i tiden, som er angivet i dette
Vs } w kanal 2 og ABEN 2 parameter.
7 I
2) 7 |
! . P -
P Ve 1) ! 9.8 Diagnosevisning i displayet
|
P.140/145¢ } P. Funktion Beskrivelse, informationer
} = Udvalg visningsmodus | Via dette parameter kan de nedenstdende maleveerdier ses direkte i
} > f ) portstyringens display.
feck o w 0: Visning af styringsforlobet (automatik)
1) Normal kurve 1: Aktuel kerehastighed i Hz
2) Boost-kurve 2:  Aktuel motorstrom i A
3: Aktuel motorspzending i V
Boost til port-LUKKET- | Se P.140 4:  Aktuel mellemkredsstrom i A
korsel 5. Aktuel mellemkredsspzending i V
6: Sluttrinstemperatur i °C
7. Sluttrinstemperatur i °F
i . 8: Motorens driftstid under den sidste portkersel i s
9.5 Yderstillingskorrektion 9:  Aktuel position i Inc
P. Funktion Beskrivelse, informationer 10:  Referencens pfosi;ion iflnc i
o2 N Ny indlaering af Genstart af indstilling af yderstilling 1; z&rg! Eana: ; for fﬂ:er for azso:ui vwrg!
[ I N yderstillingerne Aktiverer yderstillingerne i karsel med dedmandsprincip. Et langt tryk pa : erdl kanal 2 for Toler _or a. Solut veerdl
w stopknappen gemmer yderstillingerne. 13: Aktuel referencespzending i V
14:  Temperatur i kabinettet i °C
Folgende indstillinger er mulige 15: Temperatur i kabinettet i °F .
X X X . 16:  Motorens transmissionsfaktor til giveren i port-ABEN-kersel
0: Afbrydelse: ingen indleering af yderstillingerne . Lo )
R 17:  Motorens transmissionsfaktor til giveren i port-LUKKET-korsel
1: Indlzering af endestopafbryder nede, endestopafbryder oppe og . - . . e R
evt. endestopafbryder mellemstop 21:  Antal positionsaktiveringer uden gyldigt svar fra positionsgiveren
i . 22:  Forkert modtagne tegn i TST-PD (aktiverer udleesningen i P.955
2: Indleering af endestopafbryder oppe og evt. endestopafbryder samtidig)
mellemstop 39:  Visni 9 Ktuel hi
3: Indleering af endestopafbryder nede og endestopafbryder oppe . isning aktuel cos pni . . i
. . 40:  Aktuel mellemkredsstrom i % af den maksimalt tilladte
4: Indleering endestopafbryder mellemstop mellemstromkreds
5: Indlzering af alle endestopafbrydere og omdrejningsretningen. 41 Udnyttelse motorveern i %
X . . i Fejlhukommelse Se kundeniveau kap. 7.4
Indlalerlnlg af endestopafbryderen mellemstop afhaenger af indstillingen i :-'.9'-:'":" Ebcl: Sletning af hele fejlhukommelsen
applikationsparameter A.240.
r
) = [ s Motorens driftstid Varighed for den sidste portkersel
9.6 Hastigheder l} 5' -:: J
Indstilling af graensekontak_ter og endesto_pafbryderband_foretages automatisk i de_ forste kerecyklusser efter ind_laering af wT=TATa] v Indgangsspeending Hojde for den aktuelle netspeending
endestopafbryderne. £ndring af kerehastigheden forer til genstart af den automatiske endestopafbryderkorrektion. ,’- Y L‘ I
P. Funktion Beskrivelse, informationer r
6 ... 200 Hz Korefrekvens for hurtig | Kerefrekvens indtil graensekontakt oppe
port-ABEN-kersel
6 ... 200 Hz Korefrekvens for hurtig | Kerefrekvens indtil graensekontakt nede
port-LUKKET-kersel Bemaerk lukkekrzefterne pa sikkerhedslisten.
w
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9.9 Serviceteeller 10 Parameteroversigt
Teell kapitel 7.1
efler se kapite P. Funktion Andret Kapitel
P. Funktion Beskrivelse, informationer af:
o020 0..1 Nulgtilling af Kuvittering af servicetaelleren T
[ serviceteelleren
- klusteell 7.1
w InTaln] Cyklusteeller
g
= — Serviceteeller 71
9.10 Styringens driftsmodus P ,'_ / 3 E,
P. Funktion Beskrivelse, informationer D T x] Holdetid 1 7.2
I} 0..5 Driftsmodus Folgende modi er mulige: g
o 0: Port-ABEN-karsel og port-LUKKET-kersel med selvlasende knap on 1 Holdetid 2 7.2
w (automatik) a0 [
1:  Port-ABEN-kersel med selviasende knap, port-LUKKET-kersel i manuel - -
drift (delautomatisk) onoc Mindste-holdetid 7.2
2: Port-ABEN-kersel og port-LUKKET-kersel i manuel drift (dedmand) r.ur i
3: Dedmand-nedkersel ] Lagringstid for port»f\BEN—kommandoer 9.2
0oBS U]
I nedkersel kerer porten, sé laenge en kerekommando er aktiv. -
Porten stopper ikke i yderstillingerne. orn o L-' Forvarselstid for port-LUKKET-kersel 9.2
4: Konstant test med sikkerhed, automatisk port—ABEN—krarseI og port- L
LUKKET-kersel -
Mot d felt 9.3
For hver ny kersel forlaber holdetiden P.010. P an cotoromdirejningste
Indstillingerne 3 og 4 gar tabt efter frakobling af styringen. Styringen saettes -
s& i modus 2. ‘"ﬁ,g Boost til port—,&BEN—kzrseI 9.4
. - .. Boost til port-LUKKET-kersel 9.4
9.11 Standardindstilling, originalt parameter P ,"-[C,
P. Funktion Beskrivelse, informationer i x] Ny indlzering af yderstillingerne 9.5
[} 9 q I} 0..2 Standardindstilling Indstilling af dette parameter pa 1 nulstiller alle parametre til (O X}
standardveerdier.
r.ottu OBS rovesra o33 1 Korrektionsveerdi for yderstillingen port- 7.3
W Portprofil og specialindstillinger gar tabt. Indstil altid P.991 efter r.c ! lukket
porttypen. 0o 1 Korrektionsvaerdi for yderstillingen port- 7.3
Nulstilling til specialfunktioner, som er indstillet pa fabrikken: P.990 = 2. Kun r.C 3 ! &ben
synlig, hvis kundespecifikke specialfunktioner er indstillet pa fabrikken.
o q 7]| 0000 ... 00FF | Portprofi Porttype specifikke indstillinger. Kerefrekvens for hurtig port-ABEN-kersel 9.6
P59 i
w - orefrekvens for hurtig port-| - .
0 ] Korefrek for hurti LUKKET- 9.6
o 5 [} kersel
9.12 Password ) Te] Speerringsperiode induktionsslojfesensor 9.7
) (2] kanal 1 og ABEN 1
P. Funktion Beskrivelse, informationer - - - - -
unidi |v. ! ! - [} i Tn] Speerringsperiode induktionsslejfesensor 9.7
) "7 FFEE Overkorsel af DIP- Indtastning af det fordefinerede password | OBS h 8 cCu kanal 2 og ABEN 2
.0 00 kontakten S500 til overkersel af programmerings-DIP- Andring af parametre uden
w kontakten S500: Indtastning af det rigtige kendskab til funktionen er O q = Crash-teeller 71
password aktiverer kontakten. forbudt. 200
For at undga fejl og —
farerisiko pa grund af ,:,9 T Udvalg af visningsmodus 9.8
0 ... FFFF P; d Ad berettigelse til forskelli uberettiget adgang er det ! i
asswor gangsberetligelse Uil forskeflige udelukkende tilladt at tildele -
parametreringsniveauer passwords til oplzerte PL:'_:,:—: Fejlhukommelse 9.8
personer. = —
. X R L X O Softwareversion 7.5
Passwordet kan indstilles pa serviceniveauet (niveau 2). h 9 S
PS'E-' 7 Serienummer 76
O ] Motorens driftstid 9.8
. J 3 L
92 [1] 024 446 04.2025
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Usandsynligheder under portkersien

Driftstid overskredet under
port—ABEN—kerslen, port-
LUKKET-kerslen eller ved
kersel med dedmandsprincip

Den aktuelle motordriftstid har overskredet den indstillede maksimale driftstid.
Porten korer treegt eller er blokeret.

Ved anvendelse af mekaniske endestopafbrydere udleses endestopkontakterne
ikke.

Slzebefejl, positionsaendring af
porten mindre end forventet

Porten eller motoren blokerer.

Bremsen abner ikke. Kontrollér tilslutningen og bremseensretteren.

Ydelsen for tilspeendingsmomentet er for lav. Kontrollér forsyningsspaendingen.
Hastigheden er for lav.

Den mekaniske endestopafbryder er ikke forladt eller defekt.

Aksefastgerelsen til foleren for absolut vaerdi er ikke spaendt.

Valg af den forkerte portprofil (P.991)

Afgivelse fra den registrerede
eller forventede
omdrejningsretning

Motor-omdrejningsretningen er forkert i forhold til afbalanceringen. Indleer porten
igen med P.210 = 5, se kapitel 8.2, side 90.

“Synker for meget” ved korslens start, bremsen lgsnes for hurtigt, for lavt
drejningsmoment

Foretag evt. sendring af boostet.

Positionsgiverprotokol med fejl

Forstyrrelse af positionsgiver-bussen
Manglende modtagelse af positionsdata i leengere tid

P. Funktion Andret Kapitel
af:
den: roeu
o 9 L" I} Indgangsspaending 9.8
! o
2N
9 ] Nulstilling af serviceteelleren 9.9
(]
,;,8,-, Driftsmodus 9.10
m Standardindstilling 9.11
! o
: Crio
9 1 Portprofil 9.11 [N I
I
[} q q q Overkarsel af DIP-kontakten 9.12
[
P 9 5, q Password 9.12
FOY3
11 Oversigt meldinger

1.1 Generelle fejl

Hvis der ikke foretages automatisk nulstilling, kan du kvittere fejlene.

Afhjeelp arsagen til fejlen, for du kvitterer den enkelte melding.

@

5s Trykpd @ica.5s.
%

@

Forstyrrelse af
graensekontakten til fotocellen /
lysgitteret

Graensekontakten for fotocellen / lysgitteret er fortsat belagt i den mellemste
yderstilling eller i den overste yderstilling.

Indlzer yderstillingerne for feleren for absolut veerdi igen. Afstanden mellem Eu og
Eo skal mindst vaere 1 m.

Parameter ikke indstillet

FO

(]
(1]

Styring ikke parametriseret

Grundparametrene for styringen er ikke registreret endnu, se P.990 og P.991.

Fejl i sikkerhed:

skaeden

Eksternt nedstop 1 udleses

Nedstopkaeden er afbrudt fra nedstop-indgang 1 (se eldiagram).

Eksternt nedstop 2 udleses

Nodstopkeeden er afbrudt fra nedstop-indgang 2 (se eldiagram).

Forkerte yderstillinger

Fejl ved sikkerheden

,: IaTaln] Portposition udenfor oppe
oo

Den mekaniske bremse er defekt eller indstillet forkert.
Ker tilbage til det tilladte positionsomrade med dedmandskersel.
Parameterveerdien for den everste NOD-endestopkontakt er for lav.

Det overste endestopafbryderomréde (endestopafbryderband) er for lavt.

Portposition udenfor nede

Den mekaniske bremse er defekt eller indstillet forkert.
Ker tilbage til det tilladte positionsomrade med dedmandskersel.

Parameterveerdien for den nederste NOD-endestopkontakt er for lav.
Det nederste endestopafbryderomrade (endestopafbryderband) er for lavt.

Folietastatur kortslutning

Folietastatur ABEN eller LUKKET har vaeret aktiveret lzengere end 15 s.

024446 / BK FU Z RE/04.2025

— Overskridelse af antal Det parametrerede maksimale antal udlgsninger af sikkerhed A under en
) 3 udlesninger sikkerhed A portcyklus er overskredet (portovervagningskontakt). NULSTILLING: Tryk pa
membranknappen STOP, og hold den nedeica. 5 s.
1 Overskridelse af antal Det parametrerede maksimale antal udlesninger af sikkerhed B under en
# | | udigsninger sikkerhed B portcyklus er overskredet.
] Overskridelse af antal Det parametrerede maksimale antal udlesninger af sikkerhed C under en
# | | udlesninger sikkerhed C portcyklus er overskredet.
Almindelige hardware-fejl
Corn Hardware-nulstilling af Der er kraftige forstyrrelser i forsyningsspaendingen.
17, 111t | | styringen registreret Den interne watchdog er udlest.

RAM-fejl

Overstrom
(motorstrem eller mellemkreds)

Motorens nominelle data er forkerte.

Spezendingsforegelsen eller boostet (P.140 eller P.145) passer ikke.
Motoren er dimensioneret forkert.

Porten korer treegt.

Bremsen abner ikke. Kontrollér forsyningslinjen og bremseensrettere.

Overspzending mellemkreds
greense 1

Bremsechopperen er forstyrret, defekt eller forefindes ikke.
Forsyningsspaendingen er alt for hgj.

Motoren leder for meget energi tilbage i generatordrift. Porten kan ikke reducere
bevaegelsesenergien tilstraekkeligt.

HORMANN
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Almindelige hardware-fejl

Overspaending net

Styringens forsyningsspaending er for hgj.

Underspzending net

Styringens forsyningsspaending er for lav.

Temperatur kolelegeme uden
for arbejdsomréde greense 1

Belastningen af sluttrinet eller bremsechopperen er for hgj.
Omgivelsestemperaturen for drift af styringen er for lav.
Sluttrinets taktfrekvens (parameter P.160) er for hgj.

Fejl: Temperaturen i kabinettet
stiger over 75 °C

Belastningen af frekvensomformeren er for hgj.
Kontaktskabet er ikke kolet tilstraekkeligt.

Overstram mellemkreds
grense 1

Spaendingsforagelsen eller boostet passer ikke.
Motoren er dimensioneret forkert.
Porten korer traegt.

Fejl i positioneringssystemet

Positionsregistrering forkert

Efter bning af aktiveringen af standardparametrene (parameter P.990) er
positioneringssystemet ikke parametreret.

Afbalanceringen er ikke afsluttet eller med fejl. Gentag afbalanceringen med
P210 = 5 (se kapitel 8.2, side 90.).

Ved aktivering af mellemstoppet er mellemstoppet usandsynligt.

Timeout ved protokoloverforsel

Start hardware-nulstilling: Sluk for styringen. Fjern positionsgiveren Multiturn.
Seet positionsgiveren pa igen efter et par minutter. Teend for styringen igen.
Interfaceledningen er defekt eller afbrudt.

Foleren for absolut vaerdi til analyseelektronikken er med fejl.

Hardwaren er defekt, eller omgivelserne er meget forstyrrede.

Kontrollér jordforbindelsen til portanleegget.

Afskaerm styreledningen.

Fastger RC-leddet (100 Q + 100 nF) pa bremsen.

Overstram motor / mellemkreds
greense 2

Motorens nominelle data er forkerte.

Spaendingsforagelsen eller boostet (P.140 eller P.145) passer ikke.
Motoren er dimensioneret forkert.

Porten korer traegt.

Fejl DC-tilforsel

DC-tilferslen er ikke muligt pa grund af: Overstrem, IGBT-fejl F.519,
jordkortslutning, 24-V-fejl eller overtemperatur.
Nodstop er aktiveret.

Hardwarefejl positionsgiver
Multiturn

ROM-fejl

RAM-fejl

Driftstidsfejl

EEPROM-fejl

Hardware defekt =» Udskift

Offset motorstrem,
mellemstremkreds med fejl

Hardwaren er med fejl.

Intern fejl positionsgiver
Multiturn

Positionsgiver Multiturn er med fejl. =» Nulstil
Positionsgiveren Multiturn har registreret en nulstilling = Kvittér fejlen, og indleer
yderstillingerne igen.

Motorvaern har registreret
overstrom

Den forkerte motorkurve (motorens nominelle strem) er indstillet (P.101).
Spzendingsforagelsen eller boostet (P.140 eller P.145) er for hgj.
Motoren er dimensioneret forkert.

Overtemperatur positionsgiver
Multiturn

Temperaturen i giverhuset er for hgj

Lav batterispeending

Bufferbatteriets batterispaending til positionsgiveren Multiturn er for lav = Udskift
positionsgiveren Multiturn

|GBT-driverkomponent har
registreret overstrom

Forsyningsspaendingen eller stromforsyningen er for svag.

Serg for den korrekte forsyning:

— BKFU Z: forsyningsledning = (3 x 2,5 mm?)

P& motorklemmerne er der kortslutning eller jordslutning.

Den nominelle motorfrekvens er forkert.

Spaendingsforegelsen eller boostet (P.140 eller P.145) er alt for hajt.
Motoren er dimensioneret forkert.

Motorviklingen er defekt.

Nodstop-kredsen er afbrudt kortvarigt.

For hej hastighed for akslen til
positionsgiveren Multiturn

Rotationshastigheden for akslen, hvorpé positionsgiveren Multiturn er anbragt, er
for hgj =» Montér giveren pa en anden aksel.

Overspaending mellemkreds
greense 2

Bremsechopperen er forstyrret, defekt eller forefindes ikke.
Indgangsforsyningsspzendingen er for hgj.

Motoren skal reducere portens bevaegelsesenergi. Motoren genererer derfor for
meget energi i generatordriften.

Positionsgiver Multiturn
magnetfelt amplitude for lav

BEMARK:

Hvis amplituden reduceres under drift, fordi magneten f.eks. aeldes, vises info-
meldingen |.76A forst. Da en portbeveegelse muligvis ikke registreres i frakoblet
tilstand, vises fejlmeldingen forst efter genstart af portstyringen.

Fejlen betyder, at portstyringen skal justeres igen.

Magnetfeltsovervagningen har reageret: Amplitude for magnetfeltet overvages
under indleering og drift. Amplituden er for lav. = Magneten skal anbringes
teettere pa sensoren.

Underspaending mellemkreds

Indgangsforsyningsspzaendingen er for lav, isaer ved belastning.
Belastningen er for hgj. Sluttrinene eller bremsechopperen er med fejl.

Portvejen for parametreret
giveroplesning for stor

Hvis yderstillingen port-lukket overkeres i driftsmodus nedkersel (P.980 = 3), skal
yderstillingerne indlzeres igen, se kapitel 8.2, side 90. Ny indleering af
yderstillingerne.

Giveroplesningen, der er indstillet med parameter P.202, er for stor til
kombinationen giver og port.

24-V-forsyning mangler eller er
for lav.

Overbelastning, dog ingen kortslutning
Ved kortslutning af 24 V starter styringsforsyningen ikke. Gledelampen Power
lyser.

Overspzending ved
netindgangen

Forsyningsspaendingen er for hgj.
Forsyningsspaendingen svinger meget.
Nar der styres med UPS, er UPS'en i batteridrift. Genaktivér netforsyningen.

11.2

Interne systembetingede fejl F.9xx

Disse fejl er interne fejl. Betjeningspersonen kan ikke afhjeelpe fejlene. Ring omgéende til kundeservice, hvis denne type fejl forekommer.

Interne fejl

Temperatur kolelegeme
arbejdsomrade greense 2

Belastningen af sluttrinet eller bremsechopperen er for hgj.
Sluttrinets taktfrekvens (P.160) er for hgj.
Styringens omgivelsestemperatur er for lav.

Nodstopkeede ufuldsteendig

Ikke alle nedstop-indgange er overkert separat, selv om hele ngdstopkseden er
overkert.

Den redundante test af nedstopkaeden er udlest.

Fejl: Temperaturen i kabinettet
stiger over de kritiske 80 °C

Den indvendige temperatur er for hgj.

Test af tredje frakoblingsvej
mislykkedes

Defekt hardware
Udskiftning af styringen

Overstrom mellemkreds
greense 2

Spaendingsforegelsen eller boostet passer ikke.
Motoren er dimensioneret forkert.
Porten kerer traegt.

Indgangstest lysgitter med fejl

Test af lysgitteret mislykkedes.
Kontrollér lysgitterets tilslutning.

Motorledningsferingstest

Motorkablet er beskadiget eller ikke tilsluttet korrekt.
Motoren er beskadiget.

94
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Interne fejl

Statusmeldinger under afbalanceringen

Ekstern watchdog med fejl . 24-V-spaending er overbelastet.

. Hardwaren er defekt, eller omgivelserne er meget forstyrrede.

Afbalancering af yderstilling nede kraeves

Parameter-kontrolsum med fejl | © Sluk for styringen, og teend den igen.
e  Informér service.

Kontrolsum via . Ny softwareversion med sendret EEPROM-struktur.

justeringsveerdier forkert e Endnu ikke initialiseret styring.
. Informér service.

Afbalancering af yderstilling oppe kraeves

Afbalancering af mellemholdepositionen

113 Informationsmeldinger

Generelle meldinger

Stop-tilstand eller nulstillings-tilstand: Vent pa den naeste indgdende kommando

©
@

Yderstilling nede

Yderstilling nede naet

Yderstilling nede last, port—ABEN—kﬂrseI ikke mulig

Yderstilling oppe naet

Aktiv port-LUKKET-kersel

Uden for den tilladte overste yderstilling

Yderstilling oppe

Informationsmeldinger under automatisk drift

Yderstilling oppe last, port-LUKKET-kersel ikke muligt (f.eks. afbrudt sikkerhed)

Service kraeves. Serviceteelleren er feerdig.
jf. monterings-, drifts- og vedligeholdelsesvejledning

Aktiv port-ABEN-korsel

Hastigheden, nar den overste yderstilling nas, er for hgj.

Yderstilling midt (mellemholdeposition)

Hastigheden, nar den nederste yderstilling nés, er for hgj.

Yderstilling midt last, port-LUKKET-kersel ikke muligt (f.eks. afbrudt sikkerhed)

Konstant-ABEN er stadig aktiv.

Fejl: Kun dedmandskersel er muligt, evt. automatisk port—ABEN—kzrseI.

Port—ABEN-kommandoprioritet er aktiv. Port-LUKKET-kerslen udferes kun med en kommandogiver med samme prioritet
(se P5 x 4).

Justering eller indstilling af yderstillingerne ved folere for absolut veerdi i dedmandskersel: Start forlobet med stop-

membranknappen.

Tvangsébning udfert

Neodstop: Ingen kersel er muligt. Hardwaresikkerhedskeede er afbrudt.

Vent pa kommando fra folietastaturet

Nodkersel: Dedmandskersel uden sikkerhed osv.

Vent pa kvittering (operateropkald)

Manuel, kersel med dedmandsprincip

Portcyklusteelleren er ikke sandsynlig. Initialisér portcyklusteelleren igen.

Parametrering

Referenceposition korrigeret eller registreret efter afbalancering

Synkronisering

Referenceposition initialiseret igen

Automatik markerer skiftet fra “manuel” til “automatik”

Graensekontakt oppe ikke sandsynlig

Halvautomatik markerer skiftet fra “manuel” til “halvautomatik”

Graensekontakt nede ikke sandsynlig

1. Visning efter tilkoblingen (selvtest)

Korrektion af endestopafbryderne er afsluttet.
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Informationsmeldinger under automatisk drift

Sikkerhedskaede, nodstopkaede

]
&

Styringen forbereder den automatiske indleering af endestopafbryderne.

(]

Eksternt nedstop 1

-

oo

Den maksimale hastighed under den automatiske korrektion af endestopafbryderne opnas ikke.

£2 11

Eksternt ngdstop 2

iy ||
(W]
(W PJ

Korrektionen af endestopafbryderne udferes.

Tradles modtager / induktic

loj y 1hed, stikmoduler

-—
.

Batteri svagt: Planleeg skift af positionsgiver Multiturn ved naeste portservice.

Kanal 1

= [|=2
0N |00
Ou P

-
.
)
|

Batteri positionsgiver Multiturn svagt. Hurtig udskiftning af enheden anbefales.

= Kanal 2

Informationsmeldinger under parametreringen

Interne indgange

Ingen fejl i fejlhukommelsen

Standardsignal for aktiveringskomponenten

Fejlhukommelsen melder en fejl, men en tilherende melding vises ikke.

Applikationsparameter

e 12
Programmeringsmelding

Prao9 12.1

A.

Generelle indgange - funktion se eldiagram

[ ialn]

(n]
(g
C
g

ABEN—membranknap

l‘|‘|
22
(]
22

Stop-membranknap

|‘|‘|
22
2

LUK-membranknap

Mellemstop
Funktion Beskrivelse, informationer
0 Intet mellemstop
1 Veelgerkontakt mellemstop Tilslutning: se stremdiagram
2 Impulsgiver Tilslutning: se stramdiagram
“personaktivering”
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blinklys

Indgang 1 122 Indgangsfunktion IN3
Indgang 2 A. Funktion Beskrivelse, informationer
,': ,',':,' C qS ] 0 Impulsdrift NO-kontakt pakraevet
Indi 3 d Bkl
ndgang
E03 1 STOP NC-kontakt pakreevet
Indgang 4
,':. ,‘ L ,"-{ 9ang 2 Las NO-kontakt pakraevet
= | Indgang 5
E ,' g E, gang 3 Frigivelse NC-kontakt pakraevet
T Indgang 6
[N] 5
i1 | ndgang 7 12.3 Udgangsfunktioner pa OUT 1/ X14
.o A Funktion Beskrivelse, informationer
11y | 'ndgang 8 T 0 Deaktiveret
E o lq n
C I Indgang 9 1 Melding “port er ABEN” . Ingen taend-/sluk-forsinkelser
o,
=i Indgang 10 2 Standard redt / gront . Ikke retningsafhaengig
bl lyssignal . Forvarselstid P025 =3 s
3 Advarselsblink / roterende | Ikke retningsafhaengig

. Forvarselstid P025 =3 s
. Aktiv under portbevaegelse og forvarselstid
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4 Lyssignal “@strig” .

Ikke retningsafhaengig

. Forvarselstid P025 =3 s

. Aktiv under portbevaegelse og forvarselstid
. Kvittering efter nedstop med folie-stop

5 Frigivelse . Melding “port er LUKKET”
. Tilkoblingsforsinkelse 1 s
. Normalt brudt kontakt
6 Las . Melding “port er ikke LUKKET”
. Frakoblingsforsinkelse 1 sek.
. Normalt brudt kontakt
7 Melding “port er LUKKET” . Ingen taend-/sluk-forsinkelser

Relzeudgange Out 1/2
(X14/15)

Alternativ anvendelse som bremserelae
(Out 1/2, X14/15)

Fejl, portpositionsmeldinger, lyssignalfunktioner og andre

Ved kobling af induktive laster (f.eks. andre relaeer eller bremser) kraeves
interferensdaempende foranstaltninger (frilebsdiode, varistorer, RC-led).
Vekslerkontakt potentialfri
. Mindst 10 mA

Kontakter, som bruges til omskiftning af
effekt, kan ikke lzengere koble lavstrom.

*  Maks.230VAC/3A BEM/ERK: _
(brug sikret fase L") IBllnkfcl.;nktloner begraenser den mekaniske
evetid.

Vekslerkontakt til frikobling af elektromekaniske bremser med forkoblede
bremseensrettere

OBS: Ingen sikkerhedsfunktion

Maks. 230 VAC / 3 A brug den sikrede fase L”.

13 Tekniske data

Mal reserveprintkort

ca. 328 x 182 x 121 mm

(Ix b xh)
Montering Lodret haengende via veegholdere pa kabinettets bund
Kolelegeme Aluminium natur, monteret p& bagsiden

Folietastatur (X502)

3 knapper: ABEN-STOP-LUKKET

Fejlfunktion ved forkert pésastning uden odeleeggelse
Tilslutning via 4-polet ukodet stiftliste, plus-koblende
Uden belysning, uden lyssignal

Abnerudgang (X13):

Til motorer op til 1,2 KW og 230 V

Konstant motorstrem ved 100% tilkoblingstid / 40 °C omgivelsestemperatur: 5 A

Motorstrom ved 40% tilkoblingsvarighed / 50 °C omgivelsestemperatur: 8 A
Overbelastningskapacitet til 0,5 s: 16 A

. Den maksimale lzengde for motorledningen er 20 m.

. Afskeermning kraeves. Skaermen er lagt p& motor- og styringssiden.

. Bland ikke motorledningens ledere med andre ledere.

. Bemeerk derating eller temperaturomraderne: 50% tilkoblingsvarighed

BEM/ERK:
Der kan stadig veere spaending pa motorklemmerne ved stilstand eller efter nadstop.

Forsyningsspaending

Nominel spaending 1N~230VAC+10%

L, N, PE Speendingsomrade 110... 240V + 10%
Sikring fra bygherrens side 16 A, K-karakteristik
Nominel frekvens 50...60 Hz
Styringens eget forbrug Maks. 30 W ved fuld bestykning

Bremsechopper og modstand

Integreret bremsemodstand OBS:

Maks. 1,5 kW i maks. 0,5 sekunder Pa kolelegemet og bremsemodstanden
Gentagelsestakt > 20 sekunder pa kabinettets bagside kan temperaturen
komme op pa 85 °C. | tilfeelde af fejl kan
temperaturen kortvarigt komme op pa
280 °C (< 5 min).

BEMZARK:
Elektronisk overvagning

Termisk nominelt brudpunkt ved
overbelastning

Ekstern forsyning 1 (X10: L”/N”)

Videregivelse af fasen L1 og N (normal nominel spzending L” mod N”: 230 V AC)
L” er sikret pa printpladen: F200 / 4 AT

Styrespzending, ekstern forsyning 2

24V pc (+ 10% ved nominel spaending 230 V) maks. 500 mA
. Med alle forbrugere som f.eks. ekstra stikmoduler

. Sikret med automatisk nulstillende halvledersikring

. Kortslutningssikker stremforsyning

Styrespaending, ekstern forsyning 3 (KI. 33,
38)

Til elektroniske endestopafbrydere
Nominel veerdi 11,3 V, maks. 130 mA

Styreindgang “Digital”’ IN 1 ... 10
(Kl. 52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65)

24V DC / typ. 15 mA, maks. 26 V DC/20 mA

Tilslut alle indgange potentialfri, eller:

< 2 V: inaktiv =» logisk 0

> 10,5 V: aktiv =» logisk 1

Mindste signalvarighed for indgangsstyrekommandoer: > 100 ms
Galvanisk afbrydelse med optokobler pa lederpladen

Serielt interface
RS-485 A og B (X20)

Kun til elektroniske endestopafbrydere

RS-485 niveau (A, B), afsluttet med 100 Q

Anbefalet ledning: afskeermet twisted-pair-ledning i omgivelser med forstyrrelser,
twisted-pair i normale omgivelser

Ved anvendelse af Hormann-endestopafbrydere TST PD / PE parallelt ogsa til
fremtidige | / O-udvidelser

Temperaturomrade Omgivelsestemperatur luft
Drift | -20 ... +40 °C
Opbevaring: | -25 ... +70 °C
Sorg for udluftning omkring kabinettet og selvopvarmning i kabinettet.
BEMZARK:
Veer opmaerksom pa kravene i montagevejledningen for valg af monteringsstedet.
Bemeerk, at reduceringen af tilkoblingsvarigheden for motoren er temperaturafhaengig,
se dbnerudgangen.
Apparatmobilitet Stationeer
Apparattype Motorapparat. Den eksterne motor er ikke inkluderet i leveringsomfanget fra Hérmann.
Kapslingsklasse, kapslingstype Kapslingsklasse |, kapslingstype IP 54
Vaegt Ca. 5,0 kg
Hojde <2500 m
Standarder og direktiver Naermere informationer se det tilharende kapitel
Maskindirektivet | Europa, typegodkendelse

Lavspaendingsdirektivet

Europa. Specialvarianter til det amerikanske marked med UL-certifikat

EMC-direktivet

Europa

Sikkerhedskaede, nedstop
Klemmer: nedstop ekst. 31/32 og 41/42

Digital udgang OUT 15
(X24:66)

Tilslut alle indgange potentialfrit.

Tilladt stremstyrke: + 26 V DC / < 120 mA

Ved afbrydelse af sikkerhedskaeden er bevaegelse af motoren ikke laengere

muligt — heller ikke ved kersel med dedmandsprincip.

OBS: Ingen parallelkobling af klemmeparrene!

24V DC, min. 10 mA / maks. 120 mA

Generel anvendelse: Alle typer ohmske, induktive og kapacitive laster til industrielle
anvendelser

RoHS / WEEE / REACH

Europa
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14 Stikbar induktionsslgojfedetektor

Folsomheden indstilles separat via 2 DIL-kontakter for hver kanal.

SUVEK1 - enkelt detektor
SUVEK2 - dobbeltdetektor

1: Diagnose

LED gron, CH1
LED red, CH1
DIL-kontakt
LED gren, CH2
LED red, CH2

N a s eDd

Loop-tilslutning

Mia

T T T T

L

ocoooooosons looosoa

14.2.2 Holdetid

Holdetiden er fast indstillet pa veerdien “uendelig”. Udgangen er tilkoblet, nar en slojfe er optaget. DIL-kontakterne 3 og 7 er ikke i funktion.

14.2.3 Frekvensindstilling og ny afbalancering
Frekvens Kanal 1: DIL-kontakt 4
Kanal 2: DIL-kontakt 8 (kun SUVEK2)
Lav ON OFF
Hej ON ON

Arbejdsfrekvensen for induktionsslejfedetektoren kan indstilles pa 2 trin via DIL-kontakterne 4 og 8.

Det tilladte frekvensomrade er 30 kHz til 130 kHz. Frekvensen afhaenger af induktiviteten fra slejfegeometrien, viklingsantallet,

slojfeforsyningslinjen og det valgte frekvenstrin. Du kan udlese en genindstilling manuelt ved at aendre frekvensindstillingen for kanalen.
Induktionsslejfedetektoren udferer automatisk en indstilling af slejfefrekvensen ved tilkobling af spaendingsforsyningen. Ved kortvarigt
stremsvigt < 0,1 s udferes ikke genindstilling.

14.1 Generelt

Induktionsslojfedetektoren SUVEK1/2 er et system til induktiv registrering af keretojer med folgende egenskaber:

. Analyse af 1 (SUVEK1) eller 2 (SUVEK?2) slgjfer

. Galvanisk afbrydelse mellem slojfe og detektorelektronik

. Automatisk indstilling af systemet efter tilkobling

. Kontinuerlig indstilling af frekvensdrift

. Ingen gensidig pavirkning af slgjfe 1 og slgjfe 2 pa grund af multiplexforlgbet ved SUVEK2

. Folsomhed uafhaengigt af slejfeinduktiviteten

. Optaget-melding via LED-visning

. Open-Collector-udgange, galvanisk afbrudt via optokobler
. Ekstra gennemsigjfet ind- og udgang, galvanisk afbrudt via optokobler

. Visning af slojfefrekvensen via LED

. Diagnosemulighed med diagnoseapparat VEK FG2

14.2 Indstillingsmuligheder

14.21 Folsomhed

14.3 Tilslutninger
Tilslutning Betegnelse
X1/1 Forsyning GND
X1/2 Forsyning 24 V DC
X1/3 Optokobler GND
X1/4 Optokoblerudgang kanal 2 (kun SUVEK2)
X1/5 Optokoblerudgang kanal 1
X2 /1 Ekstra optokoblerudgang
X2/2 Ekstra optokoblerindgang
X2/3 Udgang 24 V DC (forbindelse X1/2)
X2/4-X2/5
X5/1-X5/2 Slojfe kanal 1
X5/3-X5/4 Slgjfe kanal 2 (kun SUVEK2)
14.4 Udgange og LED-visning
14.4.1 Udgange

Folsomhedstrin

Kanal 1: DIL-kontakt 1,2
Kanal 2: DIL-kontakt 5, 6 (kun SUVEK2)

Optokoblerudgang 1/2

Detektortilstande

1 Lav (0,27% Af/f) ON 1= = | — OFF / OFF High Slgjfe fri, nulstilling, indstilling
1 i i i i 8 Low Slojfe optaget, slojfefejl
2 (0,09% Af/f) ON S — — — ON / OFF Signaloutputtet udsendes via optokoblerudgangene pin 4 og 5 pa stik X1. GND-reference er X1 pin 3.
1 H i H i 8 14.4.2 LED-visning
3 (0,03% Af/f) oN[=IE — OFF / ON LED gren slgjfekontrol LED red slojfetilstand Detektortilstand
ra ra orsyningsspaending mangler
HH HH f f Forsyningsspaending mangl
1 Rl | =1 — 8 Blinker fra Indstilling eller frekvens-output
4 Hoj (0,01% Af/f) on[=I=] e [ ey ON/ON il fra Induktionsslojfedetektor klar, slojfe fri
1 H H H H 8 il il Induktionsslojfedetektor klar, signaloutput
Rl | Bl Rl | Bl fra il Slojfefejl

Indstilling af folsomheden bestemmer for hver kanal, hvilken induktansaendring et koretoj skal udlgse, for at den respektive udgang

fra induktionsslojfedetektoren kan indstilles.
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Den gronne LED viser, at induktionsslojfedetektoren er driftsklar. Den rede LED viser aktiveringen af releeudgangen, afhaengigt af slejfens
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14.4.3 Output for slejfefrekvensen

Ca. 1 s efter indstilling af induktionsslejfedetektoren udsendes slojfefrekvensen og vises via blinksignalerne fra den grenne LED.

Eksempel pa 57-kHz-slgjfefrekvens:

T s yyuduyT T

5x 10 kHz 7x 1 kHz

14.5 Tekniske data

Mal (I x b x h) 72,5 x50 x 18 mm
Kapslingstype IP 00
Forsyning 24V DC = 20% max. 2,0 W
Driftstemperatur —20 °Ctil +70 °C
Opbevaringstemperatur —20 °C til +70 °C
Luftfugtighed Maks. 95% ikke kondenserende
Slgjfeinduktivitet 20 - 800 pH, anbefalet 75 - 400 pH
Frekvensomrade 30 - 130 kHz pa 2 trin
Folsomhed 0,01% til 0,27% (Af/f) pa 4 trin
0,02% til 0,54% (AL/L)
Holdetid [o%e)

Slgjfeforsyningslinje maks. 100 m

Slejfemodstand Maks. 20 Q (inkl. forsyningslinje)

Optokoblerudgang 45 V/10 mA/100 mW

Tilspaendingsforsinkelse 50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms

Signalvarighed forsinket frakobling | 25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

Tilslutning 2 x MOLEX-bgsning serie 3215, 5-polet

1 x stikklemme 4-polet, RM 3,81

15 Tradles fjernstyring 868 MHz BiSecur
15.1 Sikkerhedsanvisning

Hensigtsmaessig brug:
Modtageren HET-E2 868-BS er en tovejs modtager til styring af motorer og styringer. Modtageren har to kanaler. Driften udferes via tradles
BiSecur-modtager.
Andre former for anvendelse er ikke tilladt. Producenten hzefter ikke for skader som folge af anvendelse ud over den tilsigtede anvendelse
eller pa grund af forkert betjening.
BEMZRK:
Veer opmaerksom pa felgende, nar du starter det tradlese system op, udvider eller aendrer det:
- Udfer en funktionskontrol.
—  Brug udelukkende originale dele.
- De lokale forhold kan pavirke det tradlgse systems raekkevidde.
- Kan pavirke GSM-900-mobiltelefoners raekkevidde, hvis de bruges samtidig med det tradlese system.
»  Monteringen ma kun udferes i frakoblet tilstand.

15.2 Stikbar tradlgs modtager
Kanal 1: funktion impuls ABEN som IN1

Kanal 2: funktion impuls ABEN som IN1

M2a

&

loocoocpossss oo

15.2.1 Indlzering af tradlgs kode

Aktivering eller skift af kanal.
»  Tryk pa P-knappen 1 x for at aktivere kanal 1.
»  Tryk pa P-knappen 2 x for at aktivere kanal 2.

Afbryd modus indleering.
»  Tryk 3 x pa P-knappen eller vent pa timeout.
Timeout:Hvis der ikke registreres en gyldig tradles kode inden for 25 sekunder, skifter modtageren automatisk tilbage til driftsmodus.
1. Aktivér den gnskede kanal ved at trykke pa P-knappen.
-  Den bla LED blinker 1 x for kanal 1
- Den bla LED blinker 2 x for kanal 2

2. Indstil handsenderen, der skal videregive den tradlgse kode, til modus Send (tryk pa den enskede knap).
Hvis den tradlese kode er gyldig, blinker LED hurtigt blat og slukkes.

Modtageren er i driftsmodus.
| driftsmodus angiver modtageren, at en gyldig tradles kode er registreret, ved at den bla LED lyser.
BEMZRK
Hvis den indlzerte handsenderknaps trédlese kode stammer fra en anden handsender, skal du trykke to gange p& handsenderen for den 1.
drift.
. En gyldig tradles kode-kanal 1 registreres = LED lyser kort 1 x
. En gyldig tradles kode-kanal 2 registreres = LED lyser kort 2 x
Apparat-nulstilling: Alle tradlese koder slettes ved udferelse af felgende trin.
1. Tryk pa P-knappen. Hold P-knappen trykket nede.
— LED'en blinker langsomt blét i 5 sek.
— LED'en blinker hurtigt blat i 2 sek.
2.  Slip P-knappen.
Alle tradlose koder er slettet.
Tilbagemelding om portpositionen: Der gives kun tilbagemelding til h&ndsenderen HS 5 BiSecur, hvis yderstillingsmeldingerne port-lukket
og port-aben er tilsluttet til den 3-polede indgang (E1 / GND / E2).

Funktionen kan findes i vejledningen til HS 5 BiSecur.

Tilslutning: A710
Eksempel relee X14 10. Melding port-lukket - E
Programmering melding port-lukket 11. Common - GND —|
A710-7 12. Melding port ikke lukket ~ =» E2 X14 |11 12 10
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15.3 EU-overensstemmelseserklaering
Producent Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Adresse Upheider Weg 94 - 98, D-33803 Steinhagen, Tyskland

Hermed erklaerer ovennaevnte producent, at dette produkt

Enhed Printkort modtager HET-E2-24-868-BS stikbar
Model HET-E2-24-868-BS fabrik 41

Hensigtsmeessig brug Betjening af motorer og deres tilbeher til der og port
Sendefrekvens 868 MHz

Stralingseffekt maks. 20 mW (EIRP)

pa grund af dets udformning og konstruktionstype samt udferelsen, vi har bragt
i omsaetning, stemmer overens med de gzeldende grundlaeggende retningslinjer,
som er angivet nedenfor, hvis produktet anvendes efter hensigten:

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

EU-direktiv om tradlost udstyr
Begraensning af brug af farlige stoffer

Anvendte standarder og specifikationer

EN 62368-1:2014 + AC:2015

EN 62479:2010

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 V2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1
ETSI EN 300220-2 V3.1.1

Sikkerhed (artikel 3.1(a) | 2014/53/EU)
Sundhed (artikel 3.1(a) i 2014/53/EU)

(Iht. kapitel 4.2 opfylder produktet automatisk kravene i denne

standard, da strélingseffekten (EIRP), kontrolleret iht. ETSI EN 300220-1,

er lavere end laveffekt-eksklusionsgraensen Pmaks p& 20 mW)
Begraensning af brug af farlige stoffer
Elektromagnetisk kompatibilitet

(artikel 3.1(b) i 2014/53/EV)

Effektiv udnyttelse af radiospektret

(artikel 3.2 i 2014/53/EU)

| tilfeelde af aendringer pa apparatet, der ikke er udfert med vort samtykke,
mister denne erklzering sin gyldighed.

Steinhagen, 01.09.2017

p.p. Axel Becker, forretningsledelse

16 Lysgitter TELCO
16.1 Ibrugtagning og indstilling

1. Teend for styringen.

o h 0N

modtageren SGR og senderen SGT

De grenne LEDs pa modtager SGR og Sender SGT angiver, at forsyningsspaendingen er aktiv.
Den gule LED pa modtageren SGR angiver lysgitterstatus. Nar lysgitteret er driftsklart og ikke er afbrudt, lyser den gule LED.
Under initialiseringsforlgbet efter tilkobling af styringen blinker de rede LEDs p& modtageren SGR og senderen SGT.

Hvis de hvide ledere, som kraeves til synkroniseringen, er forbundet, eller hvis der er en hardwarefejl, lyser de rede LEDs pa

16.3 Visning LEDs

Red Status
Gul Udgang
Gron Forsyningsspaending

16.4 Fejlafhjaelpning

OBS

Efter ibrugtagning ma lysgitterelementerne ikke flyttes laengere.

16.2 Udgangslogik

Objekt Udgang Gul LED
Forefindes Aben fra
Findes ikke Lukket il

100
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SGT (sender) SGR (modtager) Foranstaltninger til afhjeelpning
SG 16 ECO Symptom LED-visning BEMARK
Gron | Red | Gron Gul Rod il—;z;rnt.iu fortseetter med fejlsagningen, skal lysgitteret startes

Modtageren SGR har ingen optisk forbindelse til senderen

SGT.

. Kontrollér, om alle lysstraler er fri og ikke er blokeret af

Red LED blinker il fra il fra Fil/ nogen g?nstande. ) )
permanent. blinker | Kontrollér, om lysgitteret er justeret korrekt.

. Kontrollér, at stik og besningers farver pa
forlzengerledningerne stemmer overens som pé snap-
fordeleren.

Porten kan ikke forlade En eller flere straler er blokeret.

den overste yderstilling. . . . Kontrollér, om den everste lysstrale (pilotkanal) er fri.
: til fra til fra fra R X

Porten lukker ikke . Kontrollér, om alle kanaler er fri og ikke er blokeret af

automatisk. nogen genstande.

. Kontrollér lukkegenstandens sterrelse i portens sideparti.
Lukkegenstanden skal vaere = 50 x 50 mm.

. Der kan foreligge et problem med EMC-forstyrrelser.

) e Kontrollér portanleeggets kabler:
Porten reversgrer ! til fra til til fra - Er motorkablet afskaermet og skeermen tilsluttet pa
forskellige hajder. ) N
styrings- og motorsiden?
- Er porten jordforbundet korrekt?
- Er ferritmuffen anbragt korrekt?

. Kontrollér, om portens lukkehastighed er under 1,6 m/s.

Fejl p& grund af eksterne lyskilder eller en anden SG16 i

nzerheden (stroboskoplys). — Sluk mulige interferenskilder, og

. kontrollér, om problemet fortszetter.
Den gule LED blinker til fra til fra/ il . AEndr lysgitterets position. Byt om pé positionerne for
permanent. blinker modtager SGR og sender SGT i portens sideparti)

*  Afskeerm modtageren SGR mod forstyrrelser fra eksterne
lyskilder, hvis det er muligt.

Rod LED lyser il il il fra il Angiver enl hardw.arefejl.
permanent e Udskift lysgitteret.
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16.5 Tekniske data

SGT (sender) SGR (modtager)
Opbevaringstemperatur -40 - +80 °C
Omgivelses- / driftstemperatur —20-+65°C
Kapslingsklasse IP67

Ekstern lysimmunitet

- 100000 Lux @5°

Forsyningsspzending

10V-30VDC+/-7,5%

Stremforbrug 70 mA (RMS) 35 mA

Udgang - 5V 900 Hz firkant, < 15 mA
Kortslutnings- / induktiv lastbeskyttelse - Ja/Ja
Beskyttelse mod omvendt polaritet Ja

Lyskilde

Infrared, 880 nm -

Lyslinjer

20, 21,22,23

Aktiv analysehgjde

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Husets laengde

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Lyslinjeafstand

45 mm: indtil 540 mm
180 mm: fra 540 mm til slut

Afstand bund - 1. Lyslinje

35 mm -

Maksimal reaktionstid - 40 ms
Maksimal sekventiel blanking hastighed 1,6 m/s

Minimalt detekterbar objektstorrelse 50 mm/185 mm

Rackkevidde 1...12m

Standarder

EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015 EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

EU-direktiver

2011/65/EU, 2014/30/EU, 2006/42/EU

Sikkerhedskategorier

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, type E
EN ISO 13849-1:2015, Cat.2, PL d
IEC 61496-2, type 2 ESPE

Certificering

EF-typegodkendelse udstedt af TUV NORD
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Brangus pirkéjau, dziaugiamés, kad jUs nusprendéte pasirinkti
kokybiska musuy bendrovéje pagaminta gaminj.

1 Apie Sia instrukcija
Sig instrukcijg sudaro teksting dalis ir paveiksléliai. Paveiksléliy
rasite tekstinés dalies pabaigoje.

Si instrukcija yra originali naudojimo instrukcija pagal EB
direktyva 2006/42/EB. Atidziai perskaitykite visa $ig instrukcija.
Sioje instrukcijoje pateikiama svarbios informacijos apie gamin;.
Atkreipkite démes; ir laikykités visy saugos nurodymy ir jspéjamujy
nurodymy.

Rupestingai saugokite $ig instrukcija. Dokumentas turi bati bet
kada prieinamas, kad gaminio naudotojas galéty pasinaudoti juo.

Gamintojas neatsako uz Zala, atsiradusig dél netinkamo pramoniniy
varty naudojimo. Tai taip pat taikoma Zalai, atsiradusiai dél
naudojimo instrukcijos ir atitinkamu nurodymuy nesilaikymo.

Tinkamas pramoniniy varty sistemos eksploatavimas ir
ripestinga techniné prieziura lemia jy naSuma bei veikima.
Valdymo klaidos ir nepakankama techniné prieziiira sukelia
triktis. Tik profesionalus valdymas ir kruopsti techniné prieziura
gali uztikrinti ilgalaike darby sauga.

Jei susipazinus su naudojimo instrukcija kilty klausimy,
kreipkités j klienty aptarnavimo tarnyba.

1.1 Kartu galiojantys dokumentai

Rinkinyje, atsizvelgiant j uzsakytus priedus, yra papildomos
instrukcijos, pavyzdziui, varty valdymo. Atidziai perskaitykite ir visg
Sig instrukcija. Taip pat laikykités visy $iy saugos nurodymy ir
ispejimy.

1.2 Naudojami jspéjamieji nurodymai

A Bendrasis jspéjamasis zenklas zymi pavoju, dél kurio
galima patirti suzalojimy arba zuti. Tekstinéje dalyje bendrieji
jspéjamieji Zenklai naudojami kartu su aprasytais jspéjimo lygiais.
Paveiksléliuose papildomi duomenys nurodo j paaiskinimus
tekstinéje dalyje.

A PAVOJUS

Nurodo pavojy, kuris tiesiogiai sukelia mirtj arba sunkius
suzalojimus.

A\ |SPEJIMAS

Nurodo pavojy, kuris sukelia mirtj arba sunkius suzalojimus.

/A PERSPEJIMAS

Nurodo pavojy, dél kurio galima patirti lengvy arba vidutinio
sunkumo suzalojimy.

DEMESIO

Nurodo pavojy, dél kurio gaminys gali buti pazeidziamas arba
sugadinamas.

HORMANN

1.3 Naudojami simboliai

|spéjimas dél pavojingos elektros jtampos

Zr. atskiras valdiklio arba papildomy elektriniy
valdymo elementy montavimo instrukcijas

karsti pavirsiai

Elektrostatinio iSkrovimo pavojus

14 Naudojami trumpiniai
EN Europos standartas

OFF VirSutinis uzbaigty grindy krastas
USV nenutrikstamo maitinimo sistema

r tik skaityti

w skaityti ir rasyti

15 Spalvy kodai laidams, atskiroms
gysloms ir detaléms

Kabeliy ir laidy Zenklinimo bei konstrukciniy elementy spalvy kodai
atitinka tarptautinius spalvy kodus pagal IEC 757:

BK Juoda PK Roziné

BN Ruda RD Raudona

BU Mélyna SR Sidabriné

GD Aukso spalvos TQ Turkio

GN Zalia VT Violeting

GN/YE | Zalia/geltona WH | Balta

GY Pilka YE Geltona

0G Oranziné LIBN | Sviesiai ruda
2 /A Saugos nurodymai

Tinkamai ir pagal paskirtj naudojami pramoniniai vartai yra saugs.
Jei pramoniniai vartai naudojami netinkamai arba ne pagal paskirtj,
jie gali kelti pavojy. Laikykités atskiruose skyriuose pateikty saugos
nurodymuy.

21 Bendrasis aprasymas ir naudojimas
pagal paskirtj
Aprasytas jrenginys yra elektroninis valdiklis, skirtas varikliu
varomiems pramonéje arba komercijoje naudojamiems vartams
pagal EN 13241. Valdiklis yra sukurtas naudoti su asinchroniniu
varikliu, galios diapazonas - iki 1,2 kW, esant 230 V maitinimo
jtampai. Dél visisko daznio keitiklio galios galinés pakopos
integravimo vartus galite valdyti saugiai kintamu atsidarymo bei
uzdarymo greiciu.
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Valdymo blokas valdo variklj, kuris varo vartus. Priklausomai nuo

panaudojimo tikslo, Sis valdymo blokas taip pat gali atlikti Sias

uzduotis:

. Nustatyti vartus j galines ir tarpines padétis (atidarymas,
uzdarymas ir tarpinés padétys).

. Varyti pavaras skirtingu grei€iu (integruotas daznio keitiklis).

. |vertinti varty apsauginius jutiklius (pvz., uzdarymo briaunos
kontrole, jtraukimo apsauga ir pan.).

. |vertinti papildomus varty apsauginius jtaisus (pvz., Sviesos
barjerus, $viesos grotas ir pan.).

. |vertinti varty komandinius daviklius (pvz., trosinius jungiklius,
nuotolinj valdyma, indukcines kilpas ir pan.).

. |vertinti avarinio sustabdymo komandinius daviklius.

. Aprupinti jutiklius ir komandinius daviklius elektroniniais
jtaisais apsaugota 24 V jtampa.

. Aprupinti kitus jrenginius 230 V jtampa.

. Valdyti konkreciy programy i$vestis, pvz., varty padéties
pranesimy relé.

. Generuoti ir rodyti diagnostikos pranesimus.

. Nustatyti specifinius parametrus skirtingoms naudotojy
grupéms jvairiems prieigos lygmenims.

. Valdyti jvesties iSplétimo modulius ir iSvesties iSplétimo
modulius.

. |vertinti varty nuotolinio valdymo sasajos signalus.

Gaminys pagal paskirtj naudojamas tada, kai vadovaujamasi Sia

instrukcija ir laikomasi patikros bei techninés priezitros salygu.

Bet koks kitoks naudojimas laikomas naudojimu ne pagal paskirt].

Gamintojas / tiekéjas neatsako uz tokiu atveju patirta Zala. Rizika

prisiima tik naudotojas.

Informacija apie papildomuy periferiniy jrenginiy, kuriuos patvirtino

Hoérmann, prijungima ir nustatyma rasite atitinkamy periferiniy

irenginiy vadovuose.

Salinimas
@ Elektriniy ir elektroniniy prietaisy bei
baterijy negalima iSmesti kaip buitiniy
%& atlieky ar likuGiy. Naudokités tam skirtais
priémimo ir surinkimo punktais.
I

Pakuotes sudaro daugiausia perdirbamos Zaliavos.

2.2 Personalo kvalifikacija

Pramoninius vartus jrengti, naudoti ir techniskai prizitréti gali tik
kvalifikuoti ir instruktuoti darbuotojai.

Pramoninius vartus naudoti turintys teise asmenys prie$ darbo
pradzia turi biti perskaite Sig naudojimo instrukcija, visy pirma, 2
skyriy.

Aiskiai nustatykite saugos, valdymo, techninés priezitros ir remonto
kompetencijas.
2.3 Standartai ir reikalavimai

Varty sistemos naudotojas arba savininkas yra atsakingas uz
galiojanciy reikalavimy (be pretenzijy j visavertiSskuma) laikymasi.

Europos standartai

EN 12445 Vartai. Saugus mechanizuotai varstomy dury
naudojimas. Bandymo metodai

EN 12604 Vartai. Mechaniné dalis. Reikalavimai

EN 12978 Vartai. Mechanizuotai varstomy dury ir varty

saugos jtaisai. Reikalavimai ir bandymo metodai
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EN 13849- Masiny sauga. Valdymo sistemuy dalys, susijusios
1.2015 su sauga
EN 60335- Buitiniai ir panaSios paskirties elektriniai

1:2012/ prietaisai. Sauga. 1 dalis. Bendrieji reikalavimai,

A11:2014 + tipas: stacionarus prietaisas su varikliu,

A13/2017 1 apsaugos klasé

EN 60335 2 Buitiniai ir panasios paskirties elektriniai

103:2015 prietaisai. Sauga. 2 — 103 dalis. Ypatingieji
reikalavimai, keliami varty, dury ir langy pavaroms

EN 61000-6- EMS bendrieji standartai: atsparumo

1:2007 gyvenamosios aplinkos poveikiui standartas
EN 61000-6- EMS bendrieji standartai: atsparumo pramoninés
2:2005/AC:2005 aplinkos poveikiui standartas

EN 61000-6- EMS bendrieji standartai: gyvenamosios aplinkos
3:2007/A1:2011/ spinduliavimo standartas

AC:2012

EN 61000-6- EMS bendrieji standartai: pramoninés aplinkos

4:2007/A1:2011  spinduliavimo standartas

EN 61508 Elektriniy, elektroniniy, programuojamy
elektroniniy su sauga siejamuy sistemy funkciné
sauga

EN62061:2005 + Masiny sauga. Su sauga susijusiy elektriniy,

Cor.:2010 + elektroniniy ir elektroniniy programuojamuyjy

A1:2013 + valdymo sistemuy funkciné sauga (IEC

A2:2015 62061:2005)
Saugos lygis (SIL): 1

EN 12453:2017 5.2 punktas. Saugus mechaniskai valdomy varty
naudojimas. Reikalavimai
5.2 skyrius. Pavaros sistemos ir energijos
tiekimas

EN 50110 Elektros jrenginiy eksploatavimas, 1 dalis;
Bendrieji reikalavimai
EN 60204 Masiny elektros jrangos bandymas

VDE reikalavimai

VDE 0100 Zemos jtampos sistemy jrengimas

VDE 0113 Elektriniai jrenginiai su elektroniniais
komponentais

VDE 0700 Elektroniniy prietaisy, naudojamuy buityje ir

panasiais tikslais, sauga

nelaimingy atsitikimy prevencijos taisyklés,
DGUV V3
ASRA1.7

Elektros jrenginiai ir komponentai
Darbo viety techninés taisyklés

Tipo bandymas

Patvirtinimas TUV sertifikatu ir gamintojo CE.

Galioja tipo bandymo momentu galiojanti standarto versija.

24 Bendrieji saugos nurodymai

. Laikykités bendruyju, teisés aktuose nustatyty ir kity
privalomuyjy nelaimingy atsitikimy prevencijos ir aplinkos
apsaugos taisykliy. Laikykités nacionaliniy reikalavimu bei
pripazinty tinkamo bei saugaus darbo taisykliy. Pries
pradédami darbg instruktuokite darbuotojus pagal Sias
taisykles ir nuostatus.

. Laikykite $ig instrukcija visada pasiekiamoje vietoje prie
pramoniniy varty naudojimo vietos.

. Su saugumu susijusius pramoniniy varty pakeitimus,
pritaisymus ar perdarymus atlikite tik gave tiekéjo leidima.

. Nekeiskite programuojamy valdymo sistemy programinés
jrangos.

Pazymekite, kur yra gesintuvai ir kaip jais naudotis. Laikykités 2.6
teisés aktuose nustatyty priesgaisrinés signalizacijos ir gaisro
gesinimo reikalavimy.

Valymo, techninés priezitros bei patikras darbus atlikite tik
tuomet, kai vartai sustabdyti.

Elektros prijungimo darbus paveskite atlikti tik kvalifikuotiems
elektrikams.

Pries pradédami bet kokius darbus atjunkite jtampos
tiekima jrenginiui. Apsaugokite sistema nuo
nesankcionuoto jjungimo. Jei yra avarinio atidarymo
svirtis, iSjunkite ja.

Saugos nurodymai dél techninés
prieziuros ir trik€iy Salinimo
. Atlikite patikros ir techninés priezidros darbus. Laikykités
techninés priezitros intervaly. Laikykités nurodymu dél daliy
keitimo ir jrengimo.
PrieziGros darbus ir trik&iy Salinima patikékite tik
kvalifikuotiems specialistams.
. Naudokite tik gamintojo nustatytus techninius reikalavimus
atitinkangias atsargines dalis. Siuos reikalavimus visada
atitinka originalios atsarginés dalys.

Naudojimo saugos nurodymai
Prie$ pradédami naudoti vartus, jsitikinkite, kad judéjimo
zonoje néra zmoniy ir daikty.
Vartams veikiant nekiskite rankuy j kreipiamaja sistema ar
jtraukimo anga.
Pramoninius vartus perkelkite tik tuo atveju, jei jie yra saugus
ir funkcionalUs. Visa saugos ir apsaugos jranga, kaip
pavyzdziui, mobili saugos jranga ir avarinio i§jungimo jranga,
turi biti savo vietose ir veikti.
Nekeiskite saugos jrangos. Neisjunkite saugos jrangos.

Valdiklio montavimas

> 100 mm

=B

ESD

> 100 mm OFF
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DEMESIO

DraudZiama liesti elektronines dalis, ypa¢ procesoriaus grandinés dalis. Elektrostatinis iSlydis gali pazeisti arba sugadinti
elektronines dalis.

Prie$ atidarydami korpuso dangtj jsitikinkite, ar néra drozliy, pvz., atsiradusiy greziant ant dangtelio. Jos gali jkristi j korpuso vidy.
Montuokite valdiklj be mechaniniy jtempimu.

Nenaudojamus kabeliy jvadus batina uzdengti tinkamomis priemonémis, kad buty uztikrinta korpuso P54 apsaugos klasé. Kabeliy
jvadai neturi bati veikiami mechaniskai, ypa¢ tempiant.

Valdiklj leidziama naudoti be CEE ki$tuko tik tada, jei naudojant tinkama jungiklj nuo visy poliy atjungta tinklo maitinimo jtampa.
Tinklo jungiklis arba atsarginis jungiklis turi bati gerai pasiekiamoje vietoje.

Sio jrenginio prijungimo laida turi pakeisti gamintojas arba panasia kvalifikacija turintis asmuo, kad bty ivengta pavojy (Y tipo
jungtis pagal EN 60335-1).

|sitikinkite, ar operatorius mato varty zong automatinio budrumo rezimu. Siame rezime kyla pavojus, kad gali neveikti saugos jtaisai,
pvz., Sviesos barjeras / Sviesos grotos. Jei varty zona nematoma dél struktdriniy priezas¢iy, §j rezima gali naudoti tik apmokyti
asmenys. PrieSingu atveju turite i§jungti $ig funkcija.

/\ |sPEJIMAS

v

Atidarykite valdiklj tik atjungus maitinimo jtampa nuo visy poliy. Draudziama jjungti arba valdyti valdymo bloka, kai jis yra atidarytas.
Prie$ pradedant dirbti su prijungimo gnybtais atjunkite visas maitinimo srovés grandines.

Prie§ pradédami montuoti patikrinkite, ar valdiklyje néra transportavimo ar kity pazeidimy. Atsiradus pazeidimy valdiklio viduje gali
buty stipriai apgadintas valdiklis. Taip pat kyla pavojus naudotojo sveikatai.

Elektros prijungimas

BK FU Z montavimas

DEMESIO

Prie$ pirma kartg jjungiant valdiklj ir uzbaigus prijungti elektros jungtis reikia patikrinti, ar valdymo ir variklio
L1| L2| L3|

puséje priverztos visos variklio jungtys. Patikrinkite, ar variklis tinkamai sujungtas trikampio grandinéje.

Laisvos variklio jungtys kenkia daznio keitikliui. l l l

Esant trumpajam 24 V valdymo jtampos sujungimui arba itin didelei perkrovai, nejsijungia impulsinis utie vie wi

maitinimo blokas, nors tarpinés grandinés kondensatoriai yra jkrauti. Rodmenys lieka tamsis. Maitinimo

blokas jsijungia tik pasalinus trumpajj sujungima arba pasalinus didele perkrova. ° o o

Remiantis EMS direktyva reikia naudoti ekranuotus atskirus variklio laidus. Skyda reikia prijungti i§ abiejy w2 U2 v2

pusiy (i$ variklio ir valdymo puseés). Laide neturi bati jokiy kity jung¢iy. Maksimalus laido ilgis sudaro 20 m. Jungimas zvaigzdés

Draudziama jjungti arba naudoti aprasojusj valdiklj. Tai gali sugadinti valdiklj. grandinéje

Isitikinkite prie$ pirma karta jjungdami tinklo jtampa, kad vertinimo kortelés (kiStukiniai moduliai) yra

tinkamoje padétyje. Jeigu kortelés jkiSamos netinkamoje padétyje ar bldu, jos gali sugadinti valdiklj. Tai taip "1| "2| I'3|

pat atsitinka montuojant nepatvirtintus tre€iuju $aliy gaminius. Uie Vie wi

Draudziama naudoti valdiklj, jei pazeista klaviatira arba pazeistas kontrolinis langelis. Pakeiskite pazeistas

klaviaturas ir kontrolinj langelj. Kad nebdity sugadinta klaviatira, draudziama naudoti astrius daiktus.

Klaviatiirg galite valdyti tik pirstais. wa® u2® va
Jungimas trikampio

grandinéje

Spausdintinés plokstés gnybty maks. prijungimo skerspjuviai:

Vienas kabelis,standus | P10 S0 T Re | menta N
Variklio kistukiniai gnybtai 2,5 2,5 0,5
Prijungimas prie elektros tinklo ir PE 2,5 1,5 0,5
Priverziami gnybtai (5 mm rastras) 2,5 1,5 0,5
Kistukiniai gnybtai (5 mm rastras) 1,5 1,0 0,4
Kistukiniai gnybtai (3,5 mm rastras) 1,5 1,0 0,25

Dangtelio montavimo padétis

104
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»  Atjungus valdiklj, iki 5 minu¢iy jame dar yra pavojinga jtampa.

> Jei sugedo impulsinis maitinimo blokas, tarpiniy grandiniy kondensatoriy iSsielektrinimo jtampos laikas gali Zzymiai
pailgéti. Tokiu atveju iSsielektrinimas gali uztrukti iki 10 minuciy.

»  Uzbaige instaliacijos darbus patikrinkite, ar jrenginys tinkamai nustatytas. Patikrinkite, ar tinkamai veikia apsauginé
sistema.

»  Valdykite valdiklj tik, kai apsauginis laidininkas yra prijungtas. Neprijungus apsauginio laidininko metalinio valdiklio
korpuse, atsizvelgiant j nuotékio talpa, gali atsirasti pavojinga jtampa. Prijunkite apsauginj laidininka pagal
EN 50178 5.2.11.1 skirsnj didesnei nuotékio srovei < 7 mA.

»  Procesoriaus grandinés sritys galvaniskai tiesiogiai sujungtos su elektros tinklu. Atkreipkite démes;j | tai atlikdami
galimus kontrolinius matavimus. Matuojant Sioje grandinés srityje negalima naudoti matavimo prietaisy su
matavimo grandinés PE atskaitos funkcija.

> Jei potencialo neturintiems reliniams i$éjimams arba kitiems gnybtams tiekiama pavojinga jtampa (jtampa i$ kito
Saltinio), i§jungus valdiklj arba istraukus tinklo kiStuka dar gali likti jtampa. Ant matomos valdiklio korpuso dalies
priklijuokite lipduka su jspéjimu.

LISPEJIMAS: Prie$ pradedant dirbti su prijungimo gnybtais reikia atjungti visas maitinimo srovés
grandines.”

»  Variklio gnybtuose jtampa gali biti ir prastovos metu arba aktyvinus avarinj i$jungiklj.

5 Automatinis diferencinés apsaugos jungiklis FI

5.1 Veikimo budas
Fl jungiklis naudojamas asmenu apsaugai. Kai zmogus lie€ia elektros laidininka, esantj po jtampa, per kiing j zeme teka gedimo srové. Tada

Fl jungiklis suveikia nuo, pavyzdziui, 30 mA srovés.

Elektriniuose jrenginiuose taip pat ir jprastais atvejais atsiranda liekamoji srove, kuri be reikalo gali jjungti Fl jungikj.

5.1.1 Liekamoji srové daznio keitikliuose

Daznio keitikliy valdikliai neiSvengiamai sukuria nuotékio sroves, pvz., dél trukdziy slopinimo filtry, sujungty su Zzeme, talpos. Taip pat ir
(ekranuoti) variklio laidai generuoja nuotékio sroves:

. Kuo ilgesnis variklio laidas, tuo didesné nuotékio srove.

Tuy paciy varty sistemu nuotékio sroviy lygis skiriasi, priklausomai nuo:

. Tinklo konstrukcija

. Daznio keitiklio galinés pakopos taktiniy impulsy daznis

. Varty daznis

. (Ekranuoto) variklio laido ilgis

Pagal gamintojo matavimus nuotékio srové ramypés busenoje pagal EN 60335-2-103 13 skyriy yra mazesné nei 7 mA. Eksploatavimui su
daznio keitikliais naudokite B+ tipo FI jungiklius. Sie FI jungikliai atpaZjsta DC ir 2 KHz ir didesne srove.

5.1.2 Automatinio diferencinés apsaugos jungiklio naudojimas

Dél liekamosios srovés saugos jtaisy (RDC) priskyrimo grandinéms pagal DIN 18015 negali sugesti visos grandinés, kai vienas Fl yra
iSjungtas. Vieno Fl jungiklio vienam priskyrimui nepakanka. Visada protingai paskirstykite elektros grandines keliems apsauginiams
jungikliams.

Standarte rekomenduojama, pvz., daznio keitikliy veikimui naudoti trumpalaikés delsos RCD (didZiausios jjungimo srovés). Tam tikromis
eksploatavimo situacijomis RCD iSsijungia su uzdelsimu, ta¢iau per asmens apsaugai reikalinga laika.

Nuolat prijungtiems jrenginiams be kistukinio lizdo nereikia FI jungiklio. Esant tiesiogiai prijungtam pavaros valdikliu prieSgaisrinei apsaugai
naudokite 300 mA tipa. Tokiu atveju taip pat turi bati uztikrinta kontakto apsauga, pvz., tiesiogiai jzeminant varty rémus.

5.1.3 Techninés FI jungikliy valdymo priemonés

Kad naudojant daznio keitiklius Fl jungikliai nesuveikty, imkités bent Siy priemoniy:
. 1 Fl jungiklis su atskira maitinimo linija kiekvienam pavaros valdikliui.

. Kaip galima trumpesni variklio laidai.

e Jeireikia, sureguliuokite daznio keitiklio taktiniy impulsy daznj.

024446 / BK FU Z RE/04.2025

514 Kasmetinis varty sistemy ir valdikliy patikrinimas

Nuotékio srovés matavimas pagal EN 60335-1 atliekamas lygiaver¢io nuotékio srovés metodu. Matavimas atliekamas be prijungtu jutikliy,
daviklio ir variklio. Atlikdami matavimus negalite judinti varty. Matuojamas tik pavaros valdiklis, o ne visa sistema.

@Q =

s B D
==§’I-’l§=

B = bandomasis elementas

A = bandymo jrenginys S = zondas (neveikia)
Pasikartojantis izoliacijos varZzos matavimas pagal DGUV V3 atliekamas esant maksimaliai 500 V bandomajai jtampai ir taip nesugadina
jokiy pavaros valdikliy elementy. Atliekant izoliacijos bandyma gali suveikti prietaiso apsaugos nuo vir§jtampiy jtaisas. Dél to iSmatuota
izoliacijos varzos verté gali bati per maza. Tada patikra yra nesékminga.

Pagal VDEO100-600 6.4.3.3 skirsnj privalote atjungti jranga su apsaugos nuo vir§jtampiy jtaisais, kurie matavimo metu gali turéti jtakos
matavimui arba sugadinti jranga. Jei negalite atjungti jrangos, galite sumazinti bandymo jtampa iki 250 V. Izoliacijos varza turi bati ne
mazesné kaip 1 MQ.

Visuose ,,Hérmann valdymo blokuose BK FU Z yra jrengti tokie apsaugos nuo vir§jtampiy jtaisai. Be to, visi valdikliai patikrinami gamintojo
gamykloje. Todél Siuos prietaisus galima iSbandyti su 250 V bandomaja jtampa ir net juos atjungti nuo gnybtu. Jei yra, iSjunkite pagrindinj
jungiklj. Vis tiek galite atlikti izoliacijos matavima. |Zeminimo jungtys, pvz., i§ korpuso, vis dar tikrinamos. Jei valdymo bloko bandymas,
esant 250 V jtampai ir jjungtam pagrindiniam jungikliui, yra sékmingas, papildomy matavimy atlikti nereikia. Jei bandyma atliekate i§junge
pagrindinj jungiklj, tuomet variklj turite dar kartg iSbandyti atskirai.

DEMESIO

»  Kad nepataisomai nesugadintuméte prietaiso, Sio bandymo metu atjunkite variklj nuo prietaiso.

L

A

U U

A = bandymo jrenginys S = zondas B = bandomasis elementas U = apsauga nuo virsjtampio
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5.2 Maitinimo jtampos prijungimas be pagrindinio jungiklio 5.3 Variklio jungtis / iSvestys
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_______ ! T1 T2 T3
16 A/ K-Typ
_____ L
—t—Y |t PE
w R X14 | 18¢jimo relé — veikimas, kaip uzsakyta - standartas: B Valdymo laidas su stabdZziy ir galinio
vartai galinéje padétyje virSuje jungiklio jungtimi i dvs: Stabad
CEE kistukas / 3-poliy Saugiklis X15 | Stabdymo relé C | Ferito jvoré Hungimo pavyzdys: Stabdys
230V /16 A mélyna 16 A/ K charakteristika A | Variklio laido ekranavimas D | Stabdziy i8lyginimo jrenginys

Siekdami uztikrinti pavaros valdiklio BK FU Z nepriekaistinga veikima, naudokite pridedama variklio laida. Variklio jungties kabelius
galite nukreipti tik per §j laida. Variklio laido skyda reikia prijungti i$ abiejy pusiy. Sutrumpine kabelius taip pat turite i$ naujo
prijungti kabeliy ekranus. Izoliuokite sujungimo vietas du kartus.

Tinklo kiStukas turi buti matomas ir pasiekiamas i$ valdymo bloko.

106 HORMANN 024446 / BK FU Z RE/04.2025



LIETUVIY KALBA

Tarpinis sustojimas

Varty stebéjimo jungiklis

Sviesos grotos

Turto apsauga / saugumas

+24 V / maks. 100 mA

Impulsas ATIDARYTA radaras

Reversas

Impulsy daviklis
Impulsinis rezimas
Impulsas UZDARYTA
Impulsas ATIDARYTA

Iy Ty

5.4 Jéjimy apzvalga
| @ 86- +24V
L WL

! | | © 85- 7j¢jimas
| | | © 84- GND
! || ©| 83- +24V
| @ 82- 6igjimas
! || &®[ 81- anp
' [TO 76- +24v
| O 75- 5jgjimas
i | @[ 74- aoND
! | ©f 73- +2av

($) 72 - 4 jéjimas
| B @j 71- GND
i [T@®[ e6- 15isejimas

@| 65- 10jgimas
i ] @: 64- 9 jéjimas

63- GND
i ] g’ 62— +24V
| @| 61- 8jgjimas
i 54 - 3 jéjimas
! 53~ 2jéjimas
| 52 - 1 jéjimas
! 51— +24V
| 45- 112V
! 44- GND
| 43 - Kontaktinis bégelis
! 42 - Avarinis isjungimas 1
| 41 - Avarinis i$jungimas 1
| [[ [ s6*-anp
. | | @[ 35*- Bkanalas
| ($) [ 34" - Akanalas
. Il @[ 38 -+12v
| B ($) : 32* - Avarinis i§jungimas 2
' (&) L 31* - Avarinis i$jungimas 2
|éjimo funkcijos, zr. jungCiu schema.

5.5 Galinio jungiklio prijungimas
Pavaros valdiklis BK FU Z veikia kartu su ,,Multiturn“ padéties davikliu.
570 1235 1 gnybtas:
VCC (++12... 24V DC)
104,35

2 : RS 485 B
‘ 252 gnybtas: RS 485
\ 3 gnybtas: GND

4 gnybtas: RS 485 A

1*Cl>s
3@)@ TN + o]

M/ﬂm(

/xﬁ

T, <

oS

N

/\ |SPEJIMAS

Laikykités visy naudojamy gaminiy instrukcijy.
Netinkama eksploatacijos pradzia gali sukelti elektros smigj ir sunkius suzalojimus.
»  Netinkamas naudojimas gali pakenkti arba sugadinti absoliuciyju verciy daviklj ir pavaros valdiklj.

. Prie$ prisijungdami, turite iSjungti visas priskirto valdiklio maitinimo srovés grandines.

. Gaisro, sprogimo ir nudegimy pavojus! Negalite sudeginti absoliuciyjy verciy daviklio ir jo kaitinti aukstesnéje nei 85 °C / 185 °F
temperaturoje.

Jungties su pavaros valdikliu apraSyma galite rasti atitinkamos varty sistemos jungciu schemoje. Padéties daviklio montavimas ant varty

aprasytas varty sistemos montavimo instrukcijose.

PRANESIMAS

Didziausia leistina montavimo paklaida tarp veleno centro ir jutiklio centro yra + / — 1 mm. Atstumas tarp magneto ir padéties jutiklio
korpuso turi biti ne didesnis kaip 3,5 mm.

6 Bendrieji parametry nustatymo nurodymai

Parametry nustatymo rezimo jjungimas

Paspauskite plévelinj stabdymo mygtuka.
1. @ Laikykite paspaustg plévelinj stabdymo

mygtuka.

Laukiantys pranesimai rodomi

DEMESIO

@

Papildomai paspauskite mygtuka ,Vartus
ATIDARYTI“. Laikykite nuspaustg mygtuka
,Vartus ATIDARYTI®.

mazdaug po 2 sekundziy: parametry
nustatymo rezimas

»  Vartai su automatine pavara neveikia be prijungtos ir veikiancios asmeninés apsaugos sistemos.

Parametry pasirinkimas atvertame parametry nustatymo rezime

024446 / BK FU Z RE/04.2025

@
®

Pasirinkite norimus parametrus.

DEMESIO:

Ne visais parametrais galima tiesiogiai
pasinaudoti ar pakeisti juos. Tai priklauso nuo
slaptaZzodzio ir nustatyto padéties nustatymo
tipo.

Galite parodyti arba pakeisti parametro verte
(2r. Zemiau). Rodmenys skiriasi priklausomai
nuo pasirinkimo.

HORMANN
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7 Kliento parametrai
71 Skaitiklis
P. Funkcija Aprasymas, nurodymai
I} n Varty cikly skaitiklis Varty cikly skaitiklio rodmuo

Vaizdas: 1234567 =» 1234. Paspauskite ¥. 567

Vaizdas: 67 =67
n Techniniy priezidry Sis parametras nurodo varty cikly, kurie vis dar jmanomi iki kitos techninés
skaitiklis priezidros, skaiciy.

Nustatymas -1 reiskia, kad techninés prieZitros skaitiklis dar néra jjungtas.

Avarijy skaitiklis Sis parametras nurodo suskaiciuoty avarijy skai¢iy. Avarijos jvestis padidina
avarijos skaitiklj 1. Galimas tik avarinis judéjimas. Turite pripazinti avarija ar
dél jos jvykusia klaida.

108

Parametry tvarkymas pasirinkus parametra 7.2 Laikymo atidarius trukmé
1. Valdymas parametry nustatymo rezime Norimo parametro pavadinimas '-' '-' ' '-' P. Funkcija Aprasymas, nurodymai
'-.'-l [] l-l "Iz 0...9999 s Laikymo atidarius Vartai nustatyta laikg lieka atidarytos galutinéje padetyje. Po to seka
o trukmé 1 Vartai automatiné varty UZDARYMO eiga.
2, Parametro atidarymas Dabartinés parametro vertés rodmuo - ATIDARYTI
ry f w
@ | 5 1 1) 0.-9999s | Laikymo atidarius
1 trukmé 2 Tarpinis
3. Paspauskite mygtuka ,Vartus ATIDARYTI* ir | Jeigu pakeisite dabarting nustatytg parametro ﬁ'- w sustojimas, védinimo
padidinkite parametro verte. verte, desimtainiai skaiciai pradés mirkséti. '-’ padétis
— s inimali laikymo ukrypus nuo laikymo atidarius trukmeés 1 ar 2, vartai lieka atidarytos bent
=) o 1 0...200 Minimali laiky Nuk laik idari kmeés 1 ar 2 i lieka atid b
arba Paspauskite mygtuka ,Vartus UZDARYTI* ir T = ] b atidarius trukmé jau nustatyta laika. Po to seka automatiné varty UZDARYMO eiga.
sumazinkite parametro verte. ,-" w
— ] 0..20s I18ankstinio jspéjimo Gavus varty UZDARYMO komanda arba pasibaigus laikymo atidarius
4. I§saugokite nustatyta parametro verte. Kai deSimtainiai skaiciai daugiau nemirksi, - (N gy ] laikas pries varty trukmei (priverstinis uzdarymas), vartai uzdaromi su Siame parametre
verté i$saugota. '- w UZSIDARYMO eiga nurodyta delsa.
o
3s Laikymo atidarius trukmé priklauso nuo pasiektos galutinés padéties ir naudojamos varty UZDARYMO komandos. Kiekvienai varty
arba Atsisakykite nustatytos parametro vertés. Pradinés parametro vertés nutraukimas ir - ATIDARYMO komandai galite atskirai nustatyti laikymo atidarius trukme.
@ rodymas i$ naujo -'
— — - — 7.3 Galiniy padééiy koregavimas
5. Pakeiskite parametro pavadinimo rodmenj. Rodomas parametro pavadinimas. '-' '-' f '-'
g 2 unkcija prasymas, nurodymai
[ IN] P Funkel Apras dymai
= = o033 1 —120 ... 120 Inc | Galinés padéties Vartai | Sis parametras perkelia visa galing padétj. Galiné padétis perkeliama kartu
Parametry nustatymo rezimo iSjungimas i g | UZDARYTI koregavimo | su susijusiais priekyje esanciais galiniais jungikliais.
w verte Padidinus parametro verte galiné padétis juda aukstyn.
Tik iSjungus parametry nustatymo rezima, Paskutiné iSsaugota verté iSsaugoma Sumazinus parametro verte galiné padétis juda zemyn.
vartai vél jjungiami. automatiskai. 1 -60...60 Inc | Galinés padéties Vartai
o et VY I ATIDARYTI koregavimo
5s. w verté
Valdymo atstatos atlikimas
Kartu laikykite paspaude mazdaug 3 sek. 7.4 Klaidy atmintiné
+ + P. Funkcija Aprasymas, nurodymai

Klaidy atmintiné

Valdiklis i$saugo paskutines 8 klaidas klaidy atmintinéje.
Perjungus parametrg P.920:

. Lygmens pakeitimas su pléveliniu mygtuku A ir ¥
. Atidarykite klaidy atmintine mygtuku @

. Uzdarykite klaidy atmintine mygtuku @

. 1$junkite parametrg P.920 su Eb

Eb1  Klaidos pranesimas 1 (naujausia klaida)
Eb8 Klaidos pranesimas 8

Eb-  iSjungti, grizti prie P.920

Er- nejtraukta klaida

7.5 Programinés jrangos versija

Funkcija

Aprasymas, nurodymai

Programinés jrangos
versija Pagrindinis
procesorius

Siuo metu naudojamos programinés jrangos versijos rodymas

7.6 Serijos numeris
P. Funkcija Aprasymas, nurodymai
0,-, j = Serijos numeris Serijos numerio rodymas.
—.JC
r
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8 Eksploatacijos pradzia su absoliuciyjy veréiy davikliu ,,TST-PD 8.1 Galiniy padégiy tikslus nustatymas
Multiturn® 1

2a

3a

4a

5a
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8.2 Nauja galiniy padéciy programavimo uzklausa

Jei suprogramuotos galinés padétys netinka vartams, galite i$ naujo atlikti programavima. Norédami tai padaryti, nustatykite: P.210 = 5, i§
naujo suprogramuokite visas galines padétis

1 2

€

110 HORMANN

9 Prieziuros lygmens parametras

Priezilros lygmens parametrus pasieksite tik tada, kai programavimo jungiklis S500 yra ON. Jums reikalingi nustatymai eksploatacijos
pradziai ir techninei priezitrai.

Kliento lygio parametrai toliau nurodomi tik, jei priezitros lygmenyje aktyvinamos papildomos funkcijos.

(777_7‘637 |

N @F

| = @ ‘
o | ON

|

|
|
metu spauskite @ ir A mazdaug 3 sekundes. ‘
|
|
|

9.1 Parametro nustatymas prieziuros lygmenyje
Pagrindiniai duomenys nustatyti gamykloje. Keitimas nebutinas.

Norédami keisti parametrus, turite atlikti toliau nurodytus veiksmus:

1. I$junkite valdymo jrengin;.

2. |junkite DIP jungiklj S500.

3.  Jjunkite valdymo jrengin;.
4

D

Norédami atsiverti varty pavaros valdiklio parametry nustatymo rezima, vienu ON
5. Pakeiskite norimus parametrus. $500 ‘ . $500
6. Uzbaige nustatymus isjunkite parametry nustatymo rezima, paspausdami @ ir !

palaikydami mazdaug 5 sekundes. || @ ‘
7. Uzbaige dirbti iSjunkite S500 ir valdymo jrenginj. o ol |

1O

Mazdaug po 1 val. savaime vyksta techninés prieziuros rezimo atstata. Norédami grjzti j techninés priezituros rezima, turite trumpai
iSjungti valdiklj ir vél jj jjungti. PrieSingu atveju reikia atlikti atstata.

9.2 Laikai
P. Funkcija Aprasymas, nurodymai
o 10 0..60s Varty ATIDARYMO I1$saugokite ATIDARYMO komandas nustatytam laikui.
a0 komandy i§saugojimo
w laikas
omn 0..20s I8ankstinio jspéjimo Gavus varty UZDARYMO komanda arba pasibaigus laikymo atidarius
Iy 5 Iaivkas prie$ trukmei (priverstinis uzdarymas), vartai uzdaromi su Siame parametre
w UZSIDARANT vartams | nurodyta delsa.

Laikymo atidarius trukmé Zr. skyriy 7.2

9.3 Variklio nustatymai
P. Funkcija Aprasymas, nurodymai
1200 0..1 Variklio magnetinis Parametras nustato variklio magnetinj lauka varty ATIDARYMO eigai.
o laukas 0:  Magnetinis laukas pagal laikrodzio rodykle
w 1: Magnetinis laukas pries laikrodzio rodykle
9.4 Galios padidéjimas, galios didinimas

Galios didinimas naudojamas norint padidinti pavary naSuma mazesnio apsisukimuy greicio diapazone.

Per mazas ir per didelis galios didinimo nustatymas gali sukelti varty eigos klaida. Jei nustatyta per didelé verté, jvyksta virSsrovio klaida
(F.510 / F.410). Sumazinkite galios didinima. Jei verté per maza arba lygi 0, variklis negali judinti varty. Padidinkite galios didinima.

Dél daugybés skirtingu naudojimo salygy, jei reikia, vietoje atlikdami bandymus turite nustatyti teisinga galios didinimo nustatyma.
Naudinga variklio srovés diagnostiné funkcija (Zr. parametra P.910 = 2). Srovés rodmuo nurodo, ar pakeistas nustatymas pasieké norima
efekta.

Galios didinima visada rinkités kiek jmanoma mazesnij, bet tiek didesnj, kiek reikalinga.
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Funkcija

Aprasymas, nurodymai

0...30%

Galios didinimas varty
ATIDARYMO eigai

Padidina i$éjimo jtampa, taigi ir galinguma mazesniame apsisukimy grei¢io

diapazone, kol bus pasiektas bazinis daznis (P.100).
|tampa padidinama parametro vertés procentais nuo vardinés variklio
jtampos (P.103).

U
A

u max

P140/145Y

1) normali kreivé
2) Galios didinimo kreive

0...30%

Galios didinimas varty
UZDARYMO eigai

zr. P140

koregavimas

Funkcija

Aprasymas, nurodymai

galiniy padéciy
programavimas i$ naujo

Galiniy padéciy nustatymas i$ naujo
Aktyvina atitinkamas galines padétis automatiniame budrumo rezime.

Laikant nuspaudus sustabdymo mygtuka i§saugomos galinés padétys.

Galimi Sie nustatymai

0: Nutraukimas: galinés padétys nesuprogramuojamos.

1: Galinio jungiklio apacioje, galinio jungiklio virSuje ir, jei
reikia, galinio jungiklio tarpinio sustabdymo padétyse
programavimas.

2: Galinio jungiklio virsuje ir, jei reikia, galinio jungiklio
tarpinio sustabdymo padétyse programavimas.

3: Galinio jungiklio apacioje ir galinio jungiklio virSuje
programavimas.

4: Galinio jungiklio tarpinio sustabdymo padétyse
programavimas.

5: Visy galiniy padéciy ir sukimosi krypties programavimas.

Galinés padéties programavimas tarpinio sustabdymo padétyse priklauso

nuo taikomojo parametro A240 nustatymo.

9.6 Greiciai

I1Sankstiniai galiniai jungikliai ir ribiniy jungikliy juostos nustatomos automatiskai per pirmuosius vaziavimo ciklus po to, kai

suprogramuojamas galiniy jungikliy jjungimas. Pasikeitus vaziavimo grei¢iui i$ naujo paleidziama automatiné galinio jungiklio korekcija.

P. Funkcija Aprasymas, nurodymai
o0 1N 6 ... 200 Hz Judéjimo daznis greitai | Judéjimo daznis iki priekyje esancio galinio jungiklio virSuje.
J 0 varty ATIDARYMO eigai.
w
6 ...200 Hz Judgjimo daznis greitai | Judéjimo daznis iki priekyje esancio galinio jungiklio apacioje.
varty UZDARYMO eigai. | Atkreipkite démesj j apsauginio skydelio uzdarymo jégas.
w

024446 / BK FU Z RE/04.2025

9.7 Skersinio eismo jéjimas P.5 x 0 / P.A x 0 = 9 pasirinktinai
Nustatykite parametrus P.5 x 0 / PA x 0 iki 9 ir aktyvinkite pagrindine funkcija ,,skersinis eismas* Siam jéjimui. x = nustatytino j&jimo
numeris.
P. Funkcija AprasSymas, nurodymai
0..30s Indukcinés kilpos Aktyvinus skersinio eismo jvestj, Siame parametre nurodytam laikui
0 detektoriaus blokavimo | blokuojamos indukcinés kilpos detektoriaus 1 kanalas ir 1 ATIDARYTA
w laikas 1 kanalas ir 1 ATI- | komandos.
DARYTA
W 0..30s Indukcinés kilpos Aktyvinus skersinio eismo jvestj, Siame parametre nurodytam laikui
) sy detektoriaus blokavimo | blokuojamos indukcinés kilpos detektoriaus 2 kanalas ir 2 ATIDARYTA
w laikas 2 kanalas ir 2 ATI- | komandos.
DARYTA
9.8 Diagnozés rodmuo ekrane
P. Funkcija Aprasymas, nurodymai
0..41 Rodmeny rodymo Sis parametras leidZia matyti zemiau esangius i$matuotus kintamuosius
rezimo pasirinkimas tiesiai pavaros valdiklio ekrane.
w 0: Valdymo proceso eigos (automatinés) rodmuo
1: dabartinis vaziavimo greitis, Hz
2: dabartiné variklio srove, A
3: dabartiné variklio jtampa, V
4: dabartiné tarpinés grandinés srove, A
5: dabartiné tarpinés grandinés jtampa, V
6: Galiniy pakopy temperatira, °C
7: Galiniy pakopy temperatura, °F
8: Variklio veikimo laikas paskutinés varty eigos metu, sek.
9: dabartiné pozicija, Inc
10:  Nuorodos pozicija, Inc
11:  Absoliu¢iyjy ver¢iy daviklio kanalo 1 verté
12:  Absoliuciyjy verciy daviklio kanalo 2 verté
13:  dabartiné baziné jtampa, V
14:  Temperatira korpuse, °C
15:  Temperatiura korpuse, °F
16:  Variklio perdavimo koeficientas link daviklio varty ATIDARYMO eigoje
17:  Variklio perdavimo koeficientas link daviklio varty UZDARYMO eigoje
21:  Pozicijos uzklausy skaiius be tinkamo atsakymo i§ padéties daviklio
22: neteisingai gauti simboliai TST-PD (tuo paciu metu jjungiama P.955
iSvestis)
39: Esamo ,cos phi“ rodmuo
40: didziausios leistinos tarpinés elektros grandinés srovés momentiné
tarpinés elektros grandinés sroveé (%)
41:  Variklio apsauginés funkcijos panaudojimas, %
Klaidy atmintiné zr. klienty lygj, skyriuje 7.4
Ebcl: Visos klaidy atmintinés iStrynimas
r
s Variklio eigos laikas Paskutinio varty vaziavimo trukmeé
= \ |vesties jtampa Siuo metu naudojamos tinklo jtampos dydis
[t e 11
r
111
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9.9 Techniniy prieziury skaitiklis 10 Parametrq apivalga
kaitiklis, zr. skyriy 7.1
Skaitikis, Zr. skyriy P. Funkcija Pakeista Skyrius
P. Funkcija Aprasymas, nurodymai (kas):
i B ) 0..1 Techniniy priezitry Patvirtinkite techniniy priezitry skaitiklj .
- (] skaitiklio atstata (data):
'eTnlx] Cikly skaitiklis 7.1
w g
o ) .. "~ — Techniniy priezitry skaitiklis 71
9.10 Valdiklio eksploatavimo rezimas P,’_fﬂb
P. Funkcija Aprasymas, nurodymai D T x] Laikymo atidarius trukmé 1 7.2
0..5 darbo rezimas Gali biti Sie rezimai: g
0: Varty ATIDARYMO eiga ir varty UZDARYMO eiga su fiksavimo funkcija on 1 Laikymo atidarius trukmeé 2 7.2
w (automatinis rezimas) a2 []
1:  Varty ATIDARYMO eiga su fiksavimo funkcija ir varty UZDARYMO eiga ——— — -
rankiniame rezime (pusiau automatinis rezimas) [ n] Iq Minimali laikymo atidarius trukme 72
2: Varty ATIDARYMO eiga ir varty UZDARYMO eiga rankiniame rezime e
(budrumo rezimas) VARTY ATIDARYMO komandy 9.2

3
-

3: Avariné eiga budrumo rezimu
DEMESIO
Avarinés eigos atveju, vartai juda tol, kol yra vaziavimo komanda.
Vartai nesustabdomi galinése padétyse.

4: |$tvermés bandymas su saugumu, automatine varty ATIDARYMO eiga ir

iSsaugojimo laikas

18ankstinio jspéjimo laikas prie$ 9.2
UZSIDARANT vartams

0|0
-~
|| T

(|9

varty UZDARYMO eiga Variklio magnetinis laukas 9.3
Pries$ kiekvienag nauja eiga paleidziama laikymo atidarius trukmé P.010.
ISjungus valdiklj, 3 ir 4 nustatymai prarandami. Tuomet valdiklis perkeliamas "ﬁ' [n] Galios didinimas varty ATIDARYMO eigai 94
i 2 rezima. g
) “‘l C Gallios didinimas varty UZDARYMO eigai 9.4
- . _ . [ X gy =)
9.11 Gamyklinis nustatymas, originaliis parametrai
(I galiniy padéciy programavimas i$ naujo 9.5
P. Funkcija Aprasymas, nurodymai IO TN
0..2 Gamyklinis nustatymas | Nustacius §j parametra j 1, visi parametrai atstatomi j numatytasias — — —
,'_-,' ik, oo 1 Galinés padéties Vartai UZDARYTI 73
w DEMESIO . I koregavimo verté
Varty profilis ir specialus nustatymai prarandami. Butina nustatyti P991 0 = 7 Galinés padéties Vartai ATIDARYTI 73
pagal varty tipa. (g 3 ] koregavimo verté

Atstatykite specialias gamykloje nustatytas funkcijas: P990 = 2. Matoma tik

tuo atveju, jei gamykloje nustatytos specialios kliento funkcijos. Judéjimo daznis greitai varty 9.6

0000 .... 00FF | Varty profilis Specials varty tipo nustatymai. " ATIDARYMO eigai.
= ] Judgjimo daznis greitai varty 9.6

o Sl_l UZDARYMO eigai.
Indukcinés kilpos detektoriaus blokavimo 9.7

i u)
(an}
c3

9.12 Slaptazodis laikas, 1 kanalas ir 1 ATIDARYTA

P Funkcii Abras : d - =TE] Indukcinés kilpos detektoriaus blokavimo 9.7
Ly CLCEDUES) IR ] _ F 8 c laikas, 2 kanalas ir 2 ATIDARYTA
O FFEE DIP jungiklio S$untavimas | I$ anksto apibrézto slaptazodzio jvedimas | DEMESIO
I ,9915 S500 programuojamam DIP jungikliui S500 Parametrus keisti nezinant Dq ] Avarijy skaitiklis 741
w Suntuoti: teisingo slaptazodzio jvedimas funkcijos draudziama. 200
aktyvuoja jungiklj. Kad bty iSvengta klaidy ir — —
pavojy dél neteisétos ,:,9 T Rodmeny rodymo rezimo pasirinkimas 9.8
prieigos, slaptazodzius ! i
. . N i~ galima suteikti tik — n P
o 9 C,' 9 0 ... FFFF Slaptazodis Prieiga prie skirtingy parametry nustatymo | o moicvtam personalui. PL: '_3 ,r,, Klaidy atmintiné 9.8
(i i lygiy = L
w ] Programinés jrangos versija 7.5
PS5
Slaptazod] galima nustatyti aptarnavimo rezime (2 lygis).
] Serijos numeris 76
P87
O ] Variklio eigos laikas 9.8
. J 3 o
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Pokyé¢iai varty eigoje

Virsytas eigos laikas, kai vyksta
varty ATIDARYMO eiga, varty
UZDARYMO eiga arba
budrumo rezime.

Dabartinis variklio veikimo laikas virSijo nustatyta maksimaly veikimo laika.
Vartai nepaslankis arba uzblokuoti.
Naudojant mechaninius galinius jungiklius, galinis jungiklis nei§sijungia.

cCrJn Sekimo klaida, varty padéties UzZblokuoti vartai arba variklis.
.0 V0 | kitimas yra mazesnis nei Nepavyksta atleisti stabdZio. Patikrinkite prijungima ir stabdziy lygintuva.
tikimasi Uzverzimo momento galia per maza. Patikrinkite maitinimo jtampa.
Greitis per mazas.
Nebuvo atsitraukta nuo mechaninio galinio jungiklio arba jis sugedo.
Nepriverztas absoliu¢iujy verciu daviklio asies tvirtinimo elementas.
Neteisingo varty profilio pasirinkimas (P991)
21 Uzregistruota sukimosi kryptis Variklio sukimosi kryptis yra pakeista kalibravimo atzvilgiu. Programuokite vartus
! 1| | neatitinka sukimosi krypties, su P.210 = 5 i§ naujo, Zr. skyriy 8.2, psl. 110.

kurios buvo tikimasi

per didelis ,atsilaisvinimas*“ nuvaziuojant, per anksti atleidziamas stabdys arba
per mazas sukimo momentas.
Jei reikia, sureguliuokite galios didinima.

Neteisingi padéties daviklio
protokolai.

Gedimas padéties daviklio magistraléje.
ilga laikg triksta padéties duomeny priémimo.

P. Funkcija Pakeista Skyrius
(kas):
(data):
o 9 L" I} |vesties jtampa 9.8
! o
9 ] Techniniy priezidry skaitiklio atstata 9.9
(]
,:',8 I] darbo rezimas 9.10
m Gamyklinis nustatymas 9.11
! o
9 ] Varty profilis 9.11
I
quq DIP jungiklio Suntavimas 9.12
[
P 9 5, q Slaptazodis 9.12
11 PraneSimy apzvalga

111

Bendros klaidos

Jei automatiskai neatliekama atstata, galite patvirtinti klaida.

Pasalinkite klaidos priezastj prie$ patvirtindami atitinkama pranesima.

@
55@
®

Paspauskite ® mazdaug 5 sek.

Sviesos uztvaro / $viesos groty
iSankstinio ribojimo jungiklio
gedimas

Sviesos barjero / $viesos groty priekyje esantis galinis jungiklis lieka uzimtas taip
pat ir viduringje galinéje padétyje arba virSutinéje galinéje padétyje.

Dar karta suprogramuokite absoliuciujy verciy daviklio galines pozicijas.
Atstumas tarp Eu ir Eo turi bati bent 1 m.

Nenustatytas p:

arametras.

Valdymo jrenginys
neparametrizuotas

Pagrindiniai valdiklio parametrai dar nebuvo uzregistruoti, zr. P.990 ir P.991.

Apsauginés grandinés trikdziai

suveikia iSorinis avarinis

Avarinio sustabdymo grandiné nutraukiama prasidéjus avarinio sustabdymo eigai

[ Y arinio s4

I"._ 1 1| |stabdymas1 1 (zr. jung8iy schema).

CJ0 suveikia iSorinis avarinis Avarinio sustabdymo grandiné nutraukiama prasidéjus avarinio sustabdymo eigai
I~ 1T | |stabdymas?2 2 (zr. jungCiy schema).

Saugos jrengini

io gedimai

Klaidingos galinés padétys

cCrrm
ooy

Varty padétis uz vir§aus riby

Sugedo arba netinkamai nustatytas mechaninis stabdys.

Avariniu rezimu grjzkite j leistinos padéties zona.

VirSutinio AVARINIO galinio jungiklio parametro verté yra per maza.

Per mazas virsutinio galinio jungiklio veikimo diapazonas (galinio jungiklio juosta).

VirSytas A saugos klasés
jjlungimy skaicius.

Virytas sukonfiglruotas didziausias apsauginiu skydeliy A saugos klasés
suveikimy skaicius per varty ciklg (varty kontrolés jungiklis). ATSTATA: laikykite
5 s paspaustg plévelinj sustabdymo mygtuka.

Varty padétis uz apacios riby

Sugedo arba netinkamai nustatytas mechaninis stabdys.

Avariniu rezimu grjzkite | leistinos padéties zona.

Apatinio AVARINIO galinio jungiklio parametro verté yra per maza.

Per mazas apatinio galinio jungiklio veikimo diapazonas (galinio jungiklio juosta).

VirSytas B saugos klasés
jjungimy skaicius.

Virytas sukonfiglruotas didziausias apsauginiy skydeliy B saugos klasés
suveikimy skaicius per varty cikla.

Vir§ytas C saugos klasés
jjlungimy skaicius.

Virytas sukonfiglruotas didziausias apsauginiu skydeliy C saugos klasés
suveikimy skaicius per varty cikla.

Trumpasis jungimas plévelinéje
klaviattroje

Pléveliné klaviattra ATIDARYTA arba UZDARYTA buvo paspausta ilgiau nei 15 s.

Bendros aparatinés jrangos klaidos
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Atpazintas aparatiné valdymo
bloko atstata

Atpazinta valdiklio aparatinés jrangos atstata.
Suveikia vidinis apsauginis laikmatis.
RAM klaida

(N}
[H]

[ ]
FH

Vir§srovis
(variklio srové arba tarpiné
grandiné)

Neteisingi varikliy rodikliai.

Neatitinka jtampos padidéjimas / galios didinimas (P.140 arba P.145).
Variklis yra netinkamai iSmatuotas.

Vartai nepaslankds.

Nepavyksta atleisti stabdzio. Patikrinkite jvada ir stabdziy lygintuva.

Tarpinés grandinés vir§jtampis,
1 riba.

Stabdzio pertraukiklis sutriko, sugedo arba nenaudojamas.

Per auksta maitinimo jtampa.

Variklis atgal grazina per daug energijos generatoriaus rezimu. Nes turi sumazinti
varty judéjimo energija.
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Bendros aparatinés jrangos klaidos

Maitinimo tinklo virSjtampis

Per didelé valdiklio maitinimo jtampa.

Maitinimo tinklo pazemintoji
jtampa

Per maza valdiklio maitinimo jtampa.

Ausinimo elemento
temperatira virSijo darbinj
diapazona, 1 riba.

Per didelé galiniy pakopuy arba stabdzio pertraukiklio apkrova.
Per Zema aplinkos temperatira, kad baty galima naudoti valdiklj.
Per didelis galinés pakopos taktiniy impulsy daznis (parametras P.160).

Triktis: temperatura korpuse
pakyla vir§ 75 °C.

Daznio keitiklio apkrova per didelé.
Komutatoriaus spinta nepakankamai ausinama.

Tarpinés grandinés virSsrovis, 1
riba.

Neatitinka jtampos padidéjimas / galios didinimas.
Variklis yra netinkamai iSmatuotas.
Vartai nepaslankus.

Variklio / tarpinés grandinés
virSsrovis, 2 riba.

Neteisingi varikliy rodikliai.

Neatitinka jtampos padidéjimas / galios didinimas (P.140 arba P.145).
Variklis yra netinkamai iSmatuotas.

Vartai nepaslankus.

DC maitinimo sutrikimas

DC maitinimas negalimas dél Siy priezasciy: virSsrovis, IGBT klaida F.519,
trumpasis jZeminimo jungimas, 24 V klaida, virStemperataris.
Aktyvintas avarinis iSjungimas.

Sutrikes variklio srovés,
tarpinés grandinés srovés
poslinkis.

Sutrikusi aparatiné jranga.

Variklio apsaugos funkcija
aptiko vir§srove

Nustatyta neteisinga variklio charakteristika (vardinés variklio srovés) (P.101).
Per didelis jtampos padidéjimas ar galios didinimas (P.140 arba P.145).
Variklis yra netinkamai iSmatuotas.

IGBT tvarkyklés elementas
atpazino vir§srovij.

Per silpna maitinimo jtampa arba statybos aikstelés jtampa.
Uztikrinkite teising jtampa:

- BKFU Z: |vadas = (3 x 2,5 mm?)

Variklio gnybty trumpasis sujungimas arba jzeminimas.

Klaidingas variklio vardinis daznis.

Per didelis jtampos padidéjimas ar galios didinimas (P.140 arba P.145).
Variklis yra netinkamai iSmatuotas.

Sugedo variklio apvija.

Pertraukta avarinio i§jungimo grandiné.

Tarpinés grandinés virsjtampis,
2 riba

Stabdzio pertraukiklis sutriko, sugedo arba nenaudojamas.

Per didelé jéjimo maitinimo jtampa.

Variklis turi i§sklaidyti dury kinetine energija. Todél variklis generuoja per daug
energijos dirbdamas regeneraciniu rezimu.

Pazemintoji jtampa tarpinéje
grandinéje

Per maza, pirminé jéjimo maitinimo jtampa esant apkrovai.
Per didelé apkrova. Sugede galinés pakopos arba stabdziy pertraukiklis.

Traksta 24 V maitinimo jtampos
arba per maza maitinimo
jtampa.

Perkrova, taciau ne trumpasis sujungimas.
Esant trumpajam 24 V jungimui, valdiklio maitinimas nejjungiamas. UZsidega
lempa ,,Power*.

Virsjtampis tinklo jvade

Per didelé maitinimo jtampa.
Labai dideli maitinimo jtampos svyravimai.
Valdant su UPS, UPS veikia su baterija. Vél jjunkite maitinimo jtampa.

Ausinimo elemento
temperaturos darbinis
diapazonas, 2 riba.

Per didelé galiniy pakopy arba stabdzio pertraukiklio apkrova.
Per didelis galinés pakopos taktiniy impulsy daznis (P.160).
Per Zema valdiklio aplinkos temperatra.

Triktis: temperatura korpuse
pakyla vir§ kritinés 80 °C.

Vidiné temperatira per auksta.

Tarpinés grandinés virSsrovis, 2
riba.

Neatitinka jtampos padidéjimas ir galios didinimas.
Variklis yra netinkamai iSmatuotas.
Vartai nepaslankds.
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Padéties nustatymo sistemos klaida

Klaidingas padéties nustatymas

I1Skvietus gamykliniy parametry aktyvinimo funkcija (parametras P.990) nebuvo
nustatyti atitinkamos padéties nustatymo sistemos parametrai.

Neuzbaigtas arba klaidingas derinimo procesas. Pakartokite kalibravima su
P210 =5 (zr. skyriy 8.2, psl. 110.).

Aktyvinant tarpinio sustabdymo funkcija nustatytas negaliojantis tarpinis
sustabdymas.

Protokolo perdavimui skirtasis
laikas baigési.

Paleiskite aparatinés jrangos atstatg: ISjunkite valdymo jrengin;. ISimkite padéties
jutiklj ,Multiturn®. Po keliy minuciy vél prijunkite padéties jutiklj. Vel jjunkite
valdiklj.

Klaidingas / nutrikes sasajos laidas.

Netinkami elektroniniy analizés schemy absoliuciyjy verciy davikliai.

Aparatiné jranga yra sugedusi arba aplinka yra labai sutrikdyta.

Patikrinkite varty sistemos jZzeminima.

Ekranuokite valdymo laida.

RC elementa (100 Q + 100 nF) pritvirtinkite prie stabdzio.

Aparatinés jrangos klaida
Padéties daviklis ,Multiturn*

ROM klaida

RAM klaida

Veikimo laiko klaida

EEPROM klaida

Sugedo techniné aparatiné jranga =» Pakeisti

Vidiné klaida Padeéties jutiklis
»Multiturn®

Padéties jutiklis ,Multiturn“ sutriko. =» Pradinés busenos atkurimas
Padeéties jutiklis ,Multiturn“ aptiko atstatyma =» Patvirtinkite klaida ir i§ naujo
programuokite galines padétis.

VirStemperatris Padéties
jutiklis ,Multiturn®

Temperatira jutiklio korpuse per auksta

Baterijos Zema jtampa

,Multiturn“ padéties jutiklio buferinés baterijos jtampa yra per maza =» Pakeiskite
»Multiturn* padéties jutiklj

Per didelis padéties jutiklio
,Multiturn“ veleno greitis

Veleno, prie kurio pritvirtintas padéties jutiklis ,,Multiturn®, sukimosi greitis yra per
didelis = Sumontuokite jutiklj ant kito veleno.

Padéties jutiklis ,,Multiturn®,
magnetinio lauko amplitudé per
maza

PRANESIMAS:

Jei veikimo metu amplitudé mazéja, pvz., dél magneto senéjimo, pirmiausia pasirodo
informacinis pranesimas |.76A. Kadangi varty judéjimas gali bati neatpazjstamas juos
iSjungus, klaidos pranes$imas pasirodo tik i§ naujo paleidus varty valdiklj.

Dél klaidos reikia i$ naujo sukalibruoti varty valdiklj.

Magnetinio lauko stebéjimas suaktyvintas: magnetinio lauko amplitudé stebima
programavimo proceso ir eksploatavimo metu. Amplitudé per maza. =» Magnetas
turi bati dedamas arciau jutiklio.

Varty kelias per didelis, kad
buty nustatyta parametrizuota
jutiklio skiriamoji geba

Jei avarinio veikimo rezimu (P.980 = 3) perzengéte varty UZDARYTA galing
padétj, turite i$ naujo programuoti galines padétis, zr. skyriu 8.2, psl. 110.
Galiniy padéciy programavimas i$ naujo.

Jutiklio skiriamoji geba, nustatyta parametru P.202, yra per didelé jutiklio ir varty
deriniui.

11.2

Vidinés sistemos klaidos F.9xx

Sios klaidos yra vidinés klaidos. Operatorius negali paalinti klaidy. Jei jvyksta tokia klaida, nedelsdami kreipkités j klienty aptarnavimo

tarnyba.

Vidinés klaidos

)

Avariné sustabdymo grandiné
nepilna

Ne visi avarinio sustabdymo jéjimai yra atskirai sujungiami, nors visa avarinio
sustabdymo grandiné yra sujungta.
Suveiké avarinés sustabdymo grandinés perteklumo patikrinimas.

Treciojo iSjungimo metodo
bandymas nepavyko

sugedo techniné jranga
Atnaujinkite valdiklj

klaidingas Sviesos groty jéjimy
testas

Sviesos groty testas nepavyko.
Patikrinkite Sviesos groty jungtj.

HORMANN

024446 / BK FU Z RE/04.2025



LIETUVIY KALBA

Vidinés klaidos Bendrieji pranesimai
I Jq Variklio laidy prijungimo . Variklio kabelis paZeistas arba netinkamai prijungtas. Ci o 1. Indikacija po jjungimo (automatinis testavimas)
[ I ng) bandymas e Pazeistas variklis. N 1y
e sugedes iSorinis kontrolés . 24V jtampa perkrauta.
JILI] | irenginys e Aparatiné jranga yra sugedusi arba aplinka yra labai sutrikdyta. Busenos pranesimai derinimo metu

Klaidinga kontroliné parametro | e ISjunkite ir vél jjunkite valdiklj. Apatinés galinés padéties derinimo komanda

A
o
<3

suma. . Informuokite techninés priezidros tarnyba.
C qq ! Kontroliné suma, atsizvelgiantj | Nauja programinés jrangos versija su pakeista EEPROM struktara. [y E - VirSutinés galinés padeties derinimo komanda
1=, 21120 | | kontrolines vertes, klaidinga o Dar nepaleistas valdiklis. [ g
. Informuokite techninés priezitros tarnyba. - - Tarpinés stabdymo padéties derinimas
= Y i Yuf
(Yo}
113 Informaciniai pranesimai

Bendrieji pranesimai

cCr '-'O Sustabdymo bisena arba atstatos busena: palaukite kitos jeinanc¢ios komandos.
]

Apatiné galiné padétis

®
@

Apatiné galiné padétis pasiekta

Apatiné galiné padétis uzblokuota, varty ATIDARYMO eiga negalima

Aktyvi varty UZDARYMO eiga VirSutiné galiné padétis pasiekta

uz leistinos virSutinés galinés padéties
Virsutine galiné padetis g P

Galineé padetis virduje uzblokuota, varty UZDARYMO eiga negalima (pvz., nutrauktas saugumo uztikrinimas) T R L e T e e (T

Reikalinga techniné priezitra. Pasibaigé techninés priezitros skaitiklyje nurodytas laikas.

Aktyvi varty ATIDARYMO eiga. Zr. Montavimo, eksploatavimo ir techninés prieZitros instrukcija

Per didelis greitis pasiekus virSuting galine padét;.

Galiné viduriné padétis (tarpiné sustabdymo padétis)

Per didelis greitis pasiekus apatine galing padét].

Galing padétis viduryje uzblokuota, varty UZDARYMO eiga negalima (pvz., nutrauktas saugumo uztikrinimas)

Dar aktyvi ATIDARYMO trukme.

Triktis: galima vykdyti eiga tik budrumo rezimu, jeigu reikia, automatiné varty ATIDARYMO eiga.

Varty ATIDARYMO komandos prioritetas yra aktyvus. Varty UZDARYMO eiga vyksta tik, kai suveikia vienodos
pirmenybés komandos daviklis (palyginkite su P5 x 4).

Absoliu¢iy verciy davikliy galiniy padéciy kalibravimas arba nustatymas budrumo rezime: pradékite procesa paspaude
plévele aptraukta sustabdymo pultelj.

Vyksta priverstinio atidarymo funkcija.

Avarinis sustabdymas: eiga toliau negalima. Nutraukta aparatinés jrangos apsaugos grandiné.

Laukiama pléveline klaviatiira siunéiamos komandos

Avariné eiga: eiga budrumo rezimu, neatsizvelgiant j sauga ir t. t.

Laukiama patvirtinimo (operatoriaus iskvieta).

Rankinis, automatinis budrumo rezimas

Varty ciklo skaitiklis netinkamas. 18 naujo inicijuokite varty ciklo skaitiklj.

Parametry nustatymas

Atskaitos padétis patikslinta arba atpazinta po derinimo.

Sinchronizavimas

-
S54nL
Automatinis rezimas zymi biisenos ,rankinis rezimas*“ keitima j ,automatinis rezimas“.

Atskaitos padétis inicijuota i$ naujo.

Priekyje esantis galinis jungiklis virSuje yra netinkamas.

Pusiau automatinis rezimas zymi busenos ,rankinis rezimas“ keitima j ,pusiau automatinis rezimas“.
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Informaciniai praneSimai automatinio rezimo metu

Priekyje esantis galinis jungiklis apacioje yra netinkamas.

10 jéjimas

Galinio jungiklio koregavimas baigtas.

Apsauginé granding, avarinio sustabdymo grandiné

Valdiklis paruo$ia automatinj galiniy jungikliy programavima.

Nepasiekiamas maksimalus greitis automatinio galinio jungiklio koregavimo metu.

iSorinis avarinis stabdymas 1
Ec
C ]
Ec 2

iSorinis avarinis stabdymas 2

Vyksta galinio jungiklio koregavimas.

Radijo rysio imtuvas / indukcinés kilpos jutiklis, prijungiamieji moduliai

1 kanalas

I1$sikroves akumuliatorius: planuokite pakeisti padéties jutiklj ,,Multiturn® per kita varty technine priezira.

2 kanalas

Padéties jutiklio ,Multiturn® akumuliatorius iSsikroves. Rekomenduojama kuo grei¢iau pakeisti prietaisa.

Vidiniai j&jimai

Informaciniai pranesimai nustatant parametrus

klaidy atmintinéje nei§saugoja jokia klaida

(]

Valdymo modulio klaidos signalas
.oy

Klaidy atmintiné: pranesa apie klaida, bet nerastas atitinkamas pranesimas.
)

12 Taikomieji parametrai

o _ Programavimo pranesimas
FProf

121 Tarpinis sustojimas

A. Funkcija

Aprasymas, nurodymai

Bendrieji jéjimai - veikimas, zr. jungéiy schema

Be tarpinio sustojimo

m] 0
[

Ty

ialnln] Plévelinis ATIDARYTA jungiklis
C

(MR N
nc’ 171 | Plevelinis sustabdymo jungiklis
(]

Plévelinis UZDARYTA jungiklis

1 Tarpinio sustojimo parinkimo | Prijungimas, Zr. jung€iy schema
jungiklis

2 Impulsy daviklis ,,Asmenuy Prijungimas, zr. jung€iy schema
uzklausa“

(]
= 1 1| ieimas 12.2 Jéjimo funkcija IN3
] ]
L L A. Funkcija Aprasymas, nurodymai
C i 2 jéjimas = S0 0 Impulsinis rezimas Reikia NO kontakto
L. iucC A5 30
E T :,' 3 jéjimas 1 SUSTABDYMAS Reikia NC kontakto
o
C 1 LI 4 jéjimas 2 Uzraktas Reikia NO kontakto
cog
5 jejimas 3 Atblokavimas Reikia NC kontakto
ooy
nc 6 jéjimas
£ 106 . )
12.3 OUT 1/ X14 iSvesties funkcijos
7 jéjimas
A Funkcija Aprasymas, nurodymai
8 jéjimas 'q ',, [’L-,' 0 neaktyvinta
9 ieii 1 Prane$imas ,Vartai . Néra jungimo atidéjimo
iéjimas ATIDARYTI
2 Standartiskai raudonas / . Nepriklauso nuo krypties

116

geltonas Sviesoforas

. I18ankstinio jspéjimo laikas P.025 =3 s
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3 Blyksté / Svyturélis .

Nepriklauso nuo krypties
. I18ankstinio jspéjimo laikas P.025 = 3 s
. Aktyvinta judant vartams ir veikiant pirminio jspéjimo laikui

Skaitmeninis iSéjimas OUT 15

24 V DC, min. 10 mA / maks. 120 mA

4 Sviesoforas wAustrija“ .

Nepriklauso nuo krypties

. I18ankstinio jspéjimo laikas P.025 = 3 s

. Aktyvinta judant vartams ir veikiant pirminio jspéjimo laikui

. Patvirtinimas po avarinio sustabdymo pléveliniu sustabdymo

(X24:66) Bendroji paskirtis: visy tipy varzinés, induktyvinés ir talpinés apkrovos pramonéje
Reliy iSéjimai Out 1 /2 Sutrikimas, varty padéties pranesimai, viesoforo funkcijos ir kt.
(X14 / 15) Jeigu perjungiamos indukcinés apkrovos (pvz., kitos relés arba stabdziai), tuomet

alternatyvus naudojimas kaip stabdymo relés
(ISvestis 1/2, X14 / 15)

reikia jrengti tam tikras trikdZiy $alinimo priemones (laisvosios eigos dioda, varistoriy,
RC grandis).

Bepotencialis perjungiklio kontaktas
. maziausiai 10 mA

e maks.230VAC/3A
(naudokite saugiaja L faze)

Galios perjungimui naudoti kontaktai
nebegali perjungti mazy sroviu.
PRANESIMAS:

Mirksincios funkcijos riboja mechanine
eksploatacijos trukme.

Perjungimo kontaktas elektromechaniniams stabdziams su priesais esanciais stabdziy
lygintuvais jjungti

DEMESIO: jokios saugos funkcijos

maks. 230 VAC / 3 A, naudokite saugigja L* faze.

mygtuku

5 Atblokavimas . Pranesimas ,Vartai UZDARYTI“
. ljungimo atidéjimas 1 sek.
. NO kontaktas

6 UZraktas . Pranesimas ,Vartai NEUZDARYTI“
. ISjungimo atidéjimas 1 sek.
. NO kontaktas

7 Prgneéimas ,Vartai . Néra jungimo atidéjimo

UZDARYTI“
13 Techniniai duomenys

Elektroninés plokstés rinkinio matmenys
(ilgis x plotis x aukstis)

mazdaug 328 x 182 x 121 mm

Montavimas

pakabinamas vertikaliai per sieninj laikiklj uz korpuso pagrindo

Radiatorius

Natdralus aliuminis, pritvirtintas galinéje puséje

Pléveliné klaviatira (X502)

3 mygtukai ,ATIDARYTI-SUSTABDYTI-UZDARYTI*

Veikimo sutrikimas blogai uzmovus be sugadinimo

Prijungimas per 4 poliy neuzkoduota kaistine juosta ir jungiamasis valdymas
be apsvietimo / be signaliniy lempugiy

Pavaros i$éjimas (X13):

pavaroms iki 1,2 KW ir 230 V

Nuolatiné variklio sroveé, kai 100% ED / 40 °C aplinkos temperattra: 5 A

Variklio srové, kai 40% ED / 50 °C aplinkos temperatira: 8 A
Perkrovos galia 0,5 s: 16 A

. Maksimalus variklio laido ilgis: 20 m.

. Reikia ekrano. Ekranas uzdétas variklio ir valdiklio pusése.

. Nesupainiokite variklio laido kabeliy su kitais kabeliais.

. Atkreipkite démes;j | sumazintg apkrova ir temperatry sritis: 50% darbo ciklas

PRANESIMAS:
Variklio gnybtuose jtampa gali bti ir prastovos metu bei aktyvinus avarinj isjungiklj.

Maitinimo jtampa
L, N, PE

Vardiné jtampa 1N~230VAC+10%

|tampos sritis 110...240V + 10%

saugiklis montavimo vietoje 16 A K charakteristika

Vardinis daznis 50 -60 Hz

stabdzio pertraukiklis ir varza

DEMESIO!

Radiatoriuje ir stabdymo varzoje galinéje
korpuso puséje galima temperatara iki

85 °C. Klaidos atveju temperatira trumpai
gali pakilti iki 280 °C (< 5 min.).

integruotasis stabdymo varzas

maks. 1,5 kW ne ilgiau kaip 0,5 sekundés
Pasikartojimo koeficientas > 20 sekundziy
PRANESIMAS:

Elektroniné kontrolé

terminis atskiriamasis jtaisas esant
perkrovai

Valdiklio savaiminis vartojimas

maks. 30 W esant pilnai apkrovai

Kitas maitinimo $altinis 1 (X10: L‘ / N)

Faziy L1 ir N (tip. vardiné jtampa L‘ su N‘: 230 V AC)
L‘ apsaugota plokstéje: F200 / 4 AT

Valdymo jtampa / iSorinis maitinimas 2

24 V pc (= 10% esant vardinei jtampai 230 V) maks. 500 mA

. su visais iSoriniais vartotojais, pvz., papildomais prijungiamais moduliais
. apsaugota savaime nusistatanciu puslaidininkiniu saugikliu

. trumpajam jungimui atsparus elektros maitinimo blokas

Valdymo jtampa / iSorinis maitinimas 3 (KI. 33,
38)

elektroniniams galiniams jungikliams
Vardiné verté 11,3 V, maks. 130 mA

Temperatury sritis
Eksploatavimas
Laikymas:

Aplinkos oro temperatira

-20 ... +40°C

-25...470°C

Atkreipkite démesj j védinima aplink korpusa ir savaiminj jkaitima korpuse.
PRANESIMAS:

Prie$ rinkdamiesi montavimo vieta, atkreipkite démesj j montavimo vietoje pateiktus
reikalavimus.

Atkreipkite démesj j nuo temperatiros priklausoma pavaros jjungimo trukme, Zr.
,Pavaros i§éjimas*“.

Valdymo jéjimai ,,Skaitmeniniai“ IN 1 ... 10
(52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65 gn.)

24V DC / tip. 15 mA, maks. 26 V DC / 20 mA

visus jéjimus reikia prijungti be potencialy arba:

< 2 V: neaktyvus =¥ loginis 0

> 10,5 V: aktyvus =¥ loginis 1

Minimali signalo trukmé jéjimo valdymo komandoms: > 100 ms
galvaninis atskyrimas optronu plokstéje

Prietaiso mobilumas

stacionarus

Prietaiso tipas

Prietaisas su varikliu ISorinés pavaros néra Hérmann komplektacijoje.

Apsaugos klasé, apsaugos tipas

Apsaugos klasé | / apsaugos tipas IP 54

Svoris

apie 5,0 kg

nuoseklioji sasaja
RS-485 A ir B (X20)

tik elektroniniams galiniams jungikliams

RS-485 lygis (A, B), baigta su 100 Q

Rekomenduojamas laidas: ekranuotas , Twisted-Pair“ laidas sutrikusioje aplinkoje,
,» Twisted-Pair normalioje aplinkoje.

naudojant Hérmann galiniams jungikliams TST PD / PE, taip pat lygiagreciai, pvz.,
busimiems jves¢iy / iSves€iy plétiniams

Aukstis

<2500 m

Standartai ir direktyvos

I1§samig informacija zr. atskirame skyriuje

Masiny direktyva

Europa, tipo bandymas

Zemosios itampos direktyva

Europa. Specialls variantai Amerikos rinkai su UL sertifikatu

EMS direktyva

Europa

Apsauginé grandiné, avarinis sustabdymas
Gnybtai: avarinis sustabdymas iSor. 31 / 32 ir
41/42
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Prijunkite visus jéjimus be potencialy.

Kontakty apkrova: + 26 V DC / < 120 mA

Nutraukus apsaugine grandine, pavara nebegali judéti, taip pat ir automatiniu budrumo
rezimu.

DEMESIO: negalima lygiagregiai jungti gnybty pory!

RoHS / WEEE / REACH

Europa

HORMANN
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14 Prijungiamas indukcinés kilpos detektorius

SUVEK1 - Paprastas detektorius
SUVEK2 - Dvigubas detektorius

1: Diagnostika

Zalias $viesos diodas, CH1
Raudonas $viesos diodas, CH1
DIL jungiklis

Zalias $viesos diodas, CH2

Raudonas Sviesos diodas, CH2

N a s eDd

,Loop“ jungtis

Mia

MoOa

T T T T T

T T T T

L

ocoooooosons looosoa

14.1 Bendroji informacija

Indukcinés kilpos detektorius SUVEK1 / 2 yra sistema, skirta induktyviai aptikti Sias savybes turinéias transporto priemones:

. 1 (SUVEKT) arba 2 (SUVEK?2) kilpy jvertinimas

. galvaninis atskyrimas tarp kilpy ir detektoriy elektronikos

. automatinis sistemos sureguliavimas po jjungimo

. nuolatinis daznio dreify palyginimas

. néra abipusés 1 ir 2 kilpos jtakos multipleksuojant su SUVEK2
. Jautrumas nepriklauso nuo kilpos induktyvumo

. UZimtumo pranesimas per LED ekrana

. Atviri kolektoriaus i$éjimai, galvaniskai atskirti per optronus

. papildomai sujungtas per jvest; ir iSvestj, galvani$kai atskirtas naudojant optrona
. Kilpos daznio signalizavimas $viesos diodais

. Diagnozés galimybé naudojant diagnostikos prietaisg VEK FG2

14.2 Nustatymo galimybés

14.21 Jautrumas

Jautrumo lygis Kanalas 1: DIL jungiklis 1, 2
Kanalas 2: DIL jungiklis 5, 6 (tik SUVEK2)

1 Zemas (0,27% Af/f) oN =11 =11 OFF / OFF
11T S

2 (0,09% Af/f) oN[mI[] =11 ON / OFF
i A = SIE

3 (0,03% AMf/f) on[=1IEl == OFF / ON
(e @R e

4 aukstas (0,01% Af/f) oNIEIE] ™ire ON/ON
i Al SIE

Jautrumas nustatomas atskirai kiekvienam kanalui naudojant 2 DIL jungiklius.

14.2.2 Laikymo trukmé
Laikymo trukmé visam laikui nustatoma kaip ,,begaliné”. Kol uzimta kilpa, i§éjimas yra perjungiamas. DIL jungikliams 3 ir 7 funkcijos
nepriskirtos.

14.2.3 Daznio nustatymas ir naujas sureguliavimas

Daznis Kanalas 1: DIL jungiklis 4
Kanalas 2: DIL jungiklis 8 (tik SUVEK2)

Zemas ON OFF
o

aukstas ON ON
o G RRH

Indukcinés kilpos detektoriaus darbo daznj galima nustatyti 2 pakopomis naudojant DIL jungiklius 4 ir 8.

Leistinas dazniy diapazonas yra nuo 30 kHz iki 130 kHz. Daznis priklauso nuo kilpos geometrijos induktyvumo, posikiy skaiciaus, kontdro
laido ir pasirinkto daznio lygio. Galite aktyvinti nauja sureguliavima rankiniu budu, pakeisdami kanalo daznio nustatyma. |jungus maitinimo
jtampa, indukcinés kilpos detektorius automatiskai sureguliuoja kilpos daznj. Trumpam sutrikus jtampos tiekimui < 0,1 sek. neatliekamas
sureguliavimas.

14.3 Jungtys

Jungtis Pavadinimas

X1/1 Maitinimas GND

X1/2 Maitinimas 24 V DC

X1/3 Optronas GND

X1/4 Optrono i$éjimo kanalas 2 (tik SUVEK?2)

X1/5 Optrono i$éjimo kanalas 1

X2 /1 papildomas optrono i$éjimas

X2/2 papildomas optrono jéjimas

X2/3 18éjimas 24 V DC (sasaja X1/ 2)

X2/4-X2/5

X5/1-X5/2 Kilpos kanalas 1

X5/3-X5/4 Kilpos kanalas 2 (tik SUVEK2)
14.4 ISéjimai ir Sviesos diody rodmuo

1441 ISéjimai

Optrono iSéjimas 1/ 2 Detektoriaus buklés

Aukstas

Kilpa laisva, atstata, sureguliavimas

Zemas Kilpa uzimta, kilpos triktis

Signalas iSvedamas per X1 jungties 4 ir 5 optrono i$éjimus. GND atskaita yra X1 3 kaistis.

14.4.2 Sviesos diody indikatorius

Jautrumo nustatymas kiekvienam kanalui nustato, kurj induktyvuma turi pakeisti transporto priemoné, kad buty nustatyta

atitinkama indukcinés kilpos detektoriaus iSvestis.

118

Zalios spalvos diodas - kilpos Raudonos spalvos diodas - kilpos | Detektoriaus buklé
valdymas buklé
i8j. i8j. Néra maitinimo jtampos
mirksi i8j. Sureguliavimas arba daznio iSvestis
ii- isj. Indukcinés kilpos detektorius paruostas, kilpa laisva
ij- ij- Indukcinés kilpos detektorius pasirenges, signalo
iSvestis
i8]. i Kilpy sutrikimas
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Zalias $viesos diodas signalizuoja indukcinés kilpos detektoriaus pasirengima darbui. Raudonas $viesos diodas rodo, kad relés iSéjimas

aktyvintas, priklausomai nuo kilpos uzimtumo.

14.4.3 Kilpos daznio iSvestis

mazdaug Praéjus mazdaug 1 sek. po indukcinés kilpos detektoriaus sureguliavimo, kilpos daznis perduodamas mirksint Zaliam Sviesos

diodui.

57 kHz kilpos daznio pavyzdys:

I N N P TR A Ay ]

5x 10 kHz

7x 1 kHz

14.5 Techniniai duomenys

Matmenys (ilgis x plotis x aukstis)

72,5 x50 x 18 mm

Apsaugos klasé

IP 00

Maitinimas

24V DC + 20% maks. 2,0 W

Darbiné temperatura

Nuo -20 °C iki +70 °C

Laikymo temperatiira

Nuo -20 °C iki +70 °C

Oro drégnis

maks. 95% nerasoja

Kilpos induktyvumas

20 - 800 pH, rekomenduojama 75 - 400 pH

Dazniy juosta

30 - 130 kHz, 2 lygiuose

Jautrumas

0,01% iki 0,27% (Af /), 4 lygiuose
0,02% iki 0,54% (AL/L)

Laikymo trukmé

(o]

Kilpos tiekimas

maks. 100 m

Kilpos varza

maks. 20 Q (jsk. jvada)

Optrono iSéjimas

45V /10 mA /100 mW

Pritraukimo delsa

50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms

Atlieky delsos signalo trukmé

25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

Jungtis 2 x MOLEX lizdas, serija 3215, 5 poliy
1 x kitukinis gnybtas, 4 poliy, RM 3,81
15 Nuotolinis valdymas radijo rysiu 868 MHz ,,BiSecur*
15.1 Saugos nurodymas

Naudojimas pagal paskirtj:

Imtuvas ,HET-E2 868-BS*“ yra dvikryptis imtuvas, skirtas pavaroms ir valdikliams valdyti. Imtuvas turi du kanalus. Eksploatavimas
atliekamas per ,,BiSecur” nuotolinj radijo bangy imtuva.

Kiti naudojimo bldai yra neleistini. Gamintojas neatsako uz zZala, patirta gaminj naudojant ne pagal paskirtj arba netinkamai valdant.

PRANESIMAS:

Kai radijo rysio sistema pradedate naudoti, iSpleciate ar pakeiCiate:

- Atlikite veikimo patikra.

- Naudokite tik originalias dalis.

— Vietos salygos gali tureéti jtakos radijo rysio sistemos veikimo nuotoliui.
- Veikimo nuotoliui jtakos gali turéti tuo pac¢iu metu naudojami GSM-900 mobilieji telefonai.

>  Montuoti galima tik i$jungus.

024446 / BK FU Z RE/04.2025

15.2 Prijungiamas radijo rysio imtuvas
Kanalas 1: Impulso ATIDARYMO funkcija kaip IN1
Kanalas 2: Impulso ATIDARYMO funkcija kaip IN1

M2a

|

loocoocpossss oo

15.2.1 Radijo rySio kodo suprogramavimas

Kanalo aktyvinimas arba keitimas.
> Norédami aktyvinti 1 kanalg, paspauskite mygtuka P 1 x.
»  Norédami aktyvinti 2 kanalg, paspauskite mygtuka P 2 x.

Programavimo rezimo nutraukimas.
> Paspauskite P mygtuka 3 x arba palaukite pertraukos.
Laiko limitas: Jei per 25 sekundes neatpazjstamas né vienas galiojantis radijo rysio kodas, imtuvas automatiskai grjzta atgal j darbo
rezima.
1. Paspauskite mygtuka P ir taip aktyvinkite pageidaujama kanala.
—  Mélynas $viesos diodas sumirksi 1 kartg 1 kanalui
— Mélynas Sviesos diodas sumirksi 2 kartus 2 kanalui
2. Nustatykite rankinj siystuva, kuris turi perduoti savo radijo rysio koda, j siuntimo rezima (spauskite pasirinkta mygtuka).
Jei atpazjstamas galiojantis radijo rysio kodas, Sviesos diodas mirksi greitai mélynai ir uzgesta.
Imtuvas veikia darbo rezimu.
Darbo rezimu imtuvas signalizuoja jsiziebusiu mélynu Sviesos diodu, kad buvo atpazintas galiojantis radijo rySio kodas.

PRANESIMAS
Jei suprogramuoto rankinio siystuvo mygtuko radijo rysio kodas buvo perimtas i$ kito rankinio siystuvo, pradédami eksploatuoti pirma
karta, rankinio siystuvo mygtuka paspauskite du kartus.
e  Atpazjstamas galiojantis 1 kanalo radijo ry$io kodas = Sviesos diodas trumpai sumirksi 1 x
e Atpazjstamas galiojantis 2 kanalo radijo rysio kodas = Sviesos diodas trumpai sumirksi 2 x
Irenginio atstata: Visi radijo rySio kodai istrinami, atlikus toliau nurodytus veiksmus.
1. Paspauskite mygtuka P. Laikykite P mygtuka nuspausta.
- Sviesos diodas 5 sekundes Iétai mirksi mélynai.
- Sviesos diodas 2 sekundes greitai mirksi mélynai.
2. Atleiskite mygtuka P.
Visi radijo rysio kodai istrinti.
Varty padéties atsakas: griztamasis rySys j "HS 5 BiSecur" rankinj siystuva siun¢iamas tik tuo atveju, jei prie 3 poliy jvesties (E1/GND /
E2) yra prijungti varty UZDARYMO ir varty ATIDARYMO galutinés padéties signalai.

Funkcija galite rasti atitinkamose instrukcijose ,HS 5 BiSecur®.

Jungtis: A710

Relé X14 pavyzdys 10. Pranesimas ,Vartai UZDARYTI* - E

Pranesimo ,Vartai UZDARYTI* programavimas 11. Daznas - GND —|

A710-7 12. Pranesimas ,Vartai NEUZDARYTI* - E2 X14 111 12 10
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15.3

Gamintojas
Adresas

ES atitikties deklaracija

Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Upheider Weg 94-98, D-33803 Steinhagen, Vokietija

Siuo dokumentu ankséiau nurodytas gamintojas patvirtina, kad gaminys

Prietaisas

Modelis

Naudojimas pagal paskirtj
Siuntimo daznis
Spinduliuotés galia

Imtuvo elektroningje plokstéje HET-E2-24-868-BS, jkiSamas
HET-E2-24-868-BS, gamykla 41

Dury ir varty pavary ir ju priedy valdymas

868 MHz

maks. 20 mW (EIRP)

t. y. mUsuy j apyvarta iSleisto modelio koncepcija ir konstrukcija, naudojant pagal paskirtj,
atitinka pagrindinius toliau nurodyty direktyvy reikalavimus:

2014/53/ES (RED)
2011/65/ES (RoHS)

ES Radijo rysio jrenginiy direktyva
Pavojingy medziagy naudojimo apribojimas

Taikomi standartai ir specifikacijos:

EN 62368-1:2014 + AC:2015

EN 62479:2010

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 V2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1
ETSI EN 300220-2 V3.1.1

Sauga (2014/53/ES 3.1(a) straipsnis)
Sveikata (2014/53/ES 3.1(a) straipsnis)

(Pagal 4.2 skyriy gaminys $j standartg atitinka automatiskai, nes spinduliuotés
galia (EIRP), patikrinta pagal ETSI EN 300220-1, yra mazesné uz mazos galios ribg Pmaks., kuri yra 20 mW)

Pavojingy medziagy naudojimo apribojimas
Elektromagnetinis suderinamumas
(2014/53/ES 3.1(b) straipsnis)

Efektyvus radijo spektro naudojimas
(2014/53/ES 3.2 straipsnis)

Jei prietaisas pakei¢iamas be musy leidimo, $i deklaracija nebegalioja.

Steinhagen, 2017.09.01

Imonés jgaliotinis Axel Becker, jmonés vadovas

16 Sviesos grotos TELCO

16.1

Eksploatacijos pradzia ir nustatymas
1. Jjunkite valdymo jrengin;.

2, Zaliimtuvo SGR ir siystuvo SGT $viesos diodai rodo, kad yra maitinimo jtampa.
3. Geltonas imtuvo SGR $viesos diodas rodo Sviesos groty buisena. Jei Sviesos grotos parengtos naudoti ir néra nutrauktos, Sviecia

geltonas $viesos diodas.

4.  Vykstant inicializavimo procesui, jjungus valdymo bloka mirksi raudoni imtuvo SGR ir siystuvo SGT Sviesos diodai.
5.  Jei sinchronizavimui reikalingi balti laidai neprijungti arba esant aparatinés jrangos klaidai $viec¢ia raudoni imtuvo SGR ir siystuvo SGT

$viesos diodai

16.3 Sviesos diody rodmenys
raudona Bisena
geltona 18¢jimas
Zzalia Darbiné jtampa
16.4 Klaidy Salinimas
SGT (siystuvas) SGR (imtuvas) Pagalbos priemoné
SG 16 ECO pozymis Sviesos diody indikatorius PRANESIMAS
o . 5 Prie$ tesdami klaidy paie$ka, i$ naujo paleiskite
Zalia | Raudona | Zalia | Geltona | Raudona Sviesos grotas.
Imtuvas SGR neturi optinio rysio su siystuvu SGT.
. Patikrinkite, ar visi $viesos spinduliai sklinda
Raudonas &viesos ilungta / laisvai ir néra blokuojami jokio objekto.
diodas mirksi nuolat. - i8j. ii i8]. ”mi?ksi . Patikrinkite, ar $viesos grotos tinkamai
sureguliuotos.
. Patikrinkite, ar ilgikliy kistuko ir kiStukinio lizdo
bei fiksatoriaus skirstytuvo spalva sutampa.
. o Blokuojamas vienas ar keli spinduliai.
Vartai negali palikti S . o x .
virsutines galinés . o . Pa'ltlklrlr.\klte, ar laisvas virSutinis Sviesos spindulys
padéties. Vartai - i8j. ii i, i§j (pilotinis kanalas).
neusidaro automatiskai. . Patikrinkite, ar visi kanalai laisvi ir jy neblokuoja
joks objektas.
. Patikrinkite, kokio dydzio yra Soninéje varty
dalyje esantis slepiamasis objektas. Slepiamasis
objektas turi buti = 50 x 50 mm.
. Gali bati EMS trukdziy problema.
. Patikrinkite varty jrenginio kabeliy jungti:
Vartai keicia kryptj " & " i — Arvariklio kabelis yra ekranuotas ir ar
jvairiam aukstyje. U- - U U ] ekranas sujungtas valdymo ir pavaros
puseéje?
—  Arvartai teisingai jzeminti?
— Arteisingai jdéta ferito jvoré?
. Patikrinkite, ar varty uzdarymo greitis yra
mazesnis nei 1,6 m/s.
Triktis dél iSorinio Sviesos Saltinio arba kito netoliese
esancio SG16 (stroboskopiné Sviesa). - ISjunkite
galimus trikdancius Sviesos Saltinius ir patikrinkite, ar
roblema islieka.
Geltonas Sviesos diodas " - " iSjungta / " P e " .
- ij- isj. ij- D ij- . Pakeiskite Sviesos groty padétj. Pakeiskite
mirksi nuolat. mirksi
imtuvo SGR ir siystuvo SGT padétis (Soninéje
varty dalyje)
. Jei jmanoma, ekranuokite imtuva SGR nuo
iSoriniy Sviesos $altiniy trukdziy.
Raudonas Sviesos " " & Rodo techninés aparatinés jrangos klaida.
diodas $viecia nuolat U- U J - y . Pakeiskite Sviesos grotas.

DEMESIO

Po eksploatacijos pradzios nebegalite perkelti Sviesos groty elementy.

16.2 ISéjimo signaly logika
objektas ISéjimas geltonas Sviesos diodas
Yra atviri i8j.
néra uzdaryta ii-

120
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16.5 Techniniai duomenys

SGT (siystuvas) SGR (imtuvas)

Laikymo temperatura

nuo —40 iki +80 °C

Aplinkos / darbiné temperatiira

nuo 20 iki +65 °C

Apsaugos klasé

IP 67

Atsparumas pasalinei Sviesai

- 100000 liuksy @5°

Maitinimo jtampa

10V-30VDC+/-7,5%

Srovés vartojimas

70 mA (RMS) 35 mA

ISéjimas

- 5V 900 Hz staciakampis, < 15 mA

apkrovos apsauga

Apsauga nuo trumpojo jungimo / indukcinés

- Taip / Taip

Apsauga nuo poliy sumaiSsymo

Taip

Sviesos $altinis

Infraraudonieji spinduliai, 880 nm -

Sviesos linijos

20,21,22,23

Aktyvus vertinamas aukstis

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Korpuso ilgis

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Sviesos linijos atstumas

45 mm: nuo 540 mm
180 mm: nuo 540 mm iki galo

Atstumas nuo grindy - 1. Sviesos linija 35 mm -
Maks. reagavimo laikas - 40 ms
maksimalus nuoseklaus iSjungimo greitis 1,6 m/s

maziausias aptinkamo objekto dydis 50 mm /185 mm

Veikimo nuotolis 1...12m

Standartai EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015 EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
ES direktyvos 2011/65/ES, 2014/30/ES, 2006/42/ES

Saugos kategorijos

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, E tipas
EN ISO 13849-1:2015, kat. 2, PL d
IEC 61496-2, 2 tipas ESPE

Sertfikacija

EB tipo bandymas, atliekamas TUV NORD
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Tootja ei vastuta tddstushoonete ukse asjatundmatust kasutamisest

Kasutatavad siimbolid

Hoiatus ohtliku elektripinge eest

vt juhtseadme Vi elektriliste juhtelementide
paigaldusjuhendit

Kuum pind

tingitud kahjustuste eest. See kehtib ka kasutusjuhendi ja vastavat
juhiste eiramisest tingitud kahjustuste korral.

Asjatundlik kasutamine ja hoolikas hooldus mojutavad
toostushoone ukse tookindlust ja kasutuskvaliteeti.
Kasutusvead ja puudulik hooldus pohjustavad ukse t66s
torkeid. Ainult asjatundlik kasutamine ja hoolikas hooldus
tagavad piisiva kasutusohutuse.

Kui teil on péarast kasutusjuhendi labivaatamist veel kiisimusi,
votke iihendust klienditeenindusega.

1.1 Kehtivad dokumendid
Tarne sisaldab tellitud lisatarvikutest olenevalt muid juhendeid,
naiteks ukse juhtseadme oma. Lugege ka need juhendid

tahelepanelikult ja taielikult l1abi. Jargige eriti tdhelepanelikult
ohutusalaseid mérkusi ja hoiatusi.

1.2 Kasutatavad hoiatused

A Uldine hoiatusstimbol tahistab ohtu, mille tulemusena
voivad inimesed vigastada v6i surma saada. Juhendi tekstiosas
kasutatakse Uldist hoiatusstiimbolit koos kirjeldatud
hoiatusastmetega. Juhendi piltidega osas viitavad tadiendavad
markused tekstiosas olevatele selgitustele.

Tahistab ohtu, mis pdhjustab vahetult surma v6i raskeid
vigastusi.

A HOIATUS

Tahistab ohtu, mis voib pdhjustada surma voi raskeid vigastusi.

/A ETTEVAATUST

Tahistab ohtu, mis voib tekitada kergeid voi keskmisi vigastusi.

TAHELEPANU!

Tahistab ohtu, mille tulemusena voib toode kahjustada saada

voi havida.
Koik varasemad véljaanded muutuvad selle véljaandega kehtetuks.
Tootja voib selles dokumendis esitatud andmeid ette teatamata
muuta.
Selles dokumendis toodud paigaldussoovitused pdhinevad kdige
parematel raamtingimustel.
HORMANN

Oht staatilise elektri laengu vabanemise t6ttu

1.4 Kasutatud liihendid
EN Euroopa standard

OFF Valmis porandapinna ilaserv
USV Katkestusteta toitelihendus

r ainult lugemine
w lugemine ja kirjutamine
1.5 Juhtmete, liksikute soonte ja kompo-

nentide varvikoodid

Juhtmete ja Uksikute soonte ning komponentide téhistamiseks
kasutatavate vérvide llihendid vastavalt rahvusvahelisele
varvikoodile IEC 757:

BK must PK roosa

BN pruun RD punane

BU sinine SR hébedane
GD kuldne TQ turkiissinine
GN roheline vT violetne
GN/YE roheline / kollane WH valge

GY hall YE kollane

0G oranz LIBN | Helepruun

2 A Ohutusmirkused

Too6stushoonete uste juhtseadmed on nduete- ja
sihtotstarbekohasel kasutamisel tédkindlad. Asjatundmatu véi
otstarbevastase kasitsemise korral véivad tddstushoonete uksed
ohtlikud olla. Jargige eri peatlkkides esitatud ohutusalaseid
markuseid.

2.1 Uldine kirjeldus ja otstarbekohane
kasutamine

Kirjeldatav seade on elektrooniline juhtseade mootoriga kéitatavate
uste jaoks, mida kasutatakse tédstuses voi ettevotluses standardi
EN 13241 méistes. Juhtseade on konstrueeritud kasutamiseks
véimsusega kuni 1,2 kW aslinkroonmootoriga 230 V toitelt.
Sagedusmuunduri véimsuse I6ppastme téieliku integreerimisega
saate kéitada ust mehaanikat saastvalt muudetava avanemiskiiruse
ja sulgumiskiirusega.
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Juhtmoodul juhib mootorit, mis ust kéitab. Olenevalt

kasutuseesmargist suudab see juhtmoodul ka jargmiseid

llesandeid taita.

. Ukse seadmine Idppasendisse ja nende vahele (asendid
LAHTI, KINNI ja vaheasendid)

. Ajami kaitamine eri kiirustel (integreeritud sagedusmuundur)

. Uksel olevate turvaandurite anallilis, nt sulgemise serva seire,
vahele kerimise kaitse jms.

. Ukse lisaturvaseadmete analiiis, nt fotosilmad, vore-
fotosilmad jms.

. Uksel olevate kdsuseadmete analiils, nt tombellliti,
raadioside, magnetkontuurid jms.

. Héadapeatamise aktivaatorite analliiis

. Elektrooniliselt kaitstud andurite ja kdsuandjate varustamine
24 V ohutusmadalpingega

. Viliste seadmete 230 V toide

. Rakenduspbhiste véljundite juhtimine, nt ukse asendi teated

. Diagnostikateadete genereerimine ja véljastamine

. Rakenduspbdhiste parameetrite seadistamine erinevatel
juurdepéaasutasanditel erinevatele kasutajagruppidele

. Sisestuse laiendmoodulite ja véljundi laiendmoodulite
juhtimine

. Liidesesignaalide anallilis ukse kaugjuhtimiseks

Otstarbekohase kasutamise juurde kuulub ka selle juhendi ning

llevaatus- ja hooldustingimuste jérgimine.

Mis tahes muu sellest erinev kasutamine on otstarbevastane. Tootja

/ tarnija ei vastuta sellest tuleneva kahju eest. Kogu vastutus jaab

kasutajale.

Teave valikuliste ja Hormann poolt lubatud véliste seadmete

Uhendamise ja seadistamise kohta on vastavate vélisseadmete

késiraamatutes.

Jaatmekaitlus

@ Elektri- ja elektroonikaseadmeid ning

akusid ei tohi visata majapidamis- ega
%@ olmepriigi hulka. Kasutage selleks vastavat
I

vastuvotu- voi kogumispunkti.

Pakendid koosnevad valdavalt imberté6deldavatest materjalidest.

2.2 Tootajate kvalifikatsioon

Toostushoone ust tohib paigaldada, kéitada ja hooldada tksnes
kvalifitseeritud ja instrueeritud personal.

Toostushoone ust kasutavad isikud peavad enne t66 alustamist
selle juhendi I&bi lugema, eelkdige ptk 2.

Méaérake selged padevused seoses ohutuse, kasutamise, hoolduse
ja remondiga.

2.3 Standardid ja eeskirjad

Uksesiisteemi kéitaja voi omanikuna vastutate selle eest, et
jargitaks ning peetaks kinni jargmistest eeskirjadest (tegemist ei ole
téieliku loeteluga).

Euroopa standardid

EN 12445 Uksed. Masinkaitusega uste kasutusohutus.
Katsemeetodid

EN 12604 To06stus-, kommerts- ning garaaziuksed ja
-véaravad. Mehaanilised aspektid. Néuded

EN 12978 Uksed. Ohutusseadmed elektri abil tédtavatele
ustele ja varavatele. Nouded ja katsemeetodid

EN 13849- Masinate ohutus. Ohutust méjutavad osad

1.2015 juhtimissiisteemides
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EN 60335- Majapidamis- ja muude taoliste elektriseadmete
1:2012/ ohutus / osa 1. Uldnduded, tiiip: paikne

A11:2014 + mootorseade, kaitseklass 1

A13/2017

EN 60335 2 Majapidamis- ja muude taoliste elektriseadmete

103:2015 ohutus — Osa 2 - 103. Spetsiifilised nduded
véravate, uste ja akende ajamitele

EN 61000-6- EMU péhistandard: hairekindlus, eluruumid

1:2007

EN 61000-6- EMU pohistandard: hairekindlus, t60stussektor

2:2005/AC:2005

EN 61000-6- EMU péhistandard: hairete tekitamine, eluruumid

3:2007/A1:2011/

AC:2012

EN 61000-6- EMU péhistandard: hairete tekitamine,

. Liilitage enne t66de tegemist siisteem pingevabaks. Votke 2.6 Ohutusalased markused korrashoiuks

kasutusele meetmed siisteemi volitamata sisseliilitamise
vastu. Kui olemas on avariiavamise hoob, inaktiveerige
see.

2.5 Ohutusalased mérkused kasutamisel

. Enne ukse kasutamist veenduge, et likumisalas ei oleks
inimesi ega esemeid.

. Arge asetage ukse kasutamise ajal kasi juhikusse vi
sisenemiskohta.

. Liigutage t66stushoonete ust ainult siis, kui see on ohutu ja
tookorras. Koik kaitse- ja ohutusseadised, néiteks
vak avad | dised ning h&ddaseiskamisseadised
peavad olema olemas ja toimima.

. Arge muutke ohutusseadiseid. Arge muutke ohutusseadiseid

ja torgete korvaldamiseks
Tehke ndutud kontrollimised ja hooldused. Pidage
hooldusintervallidest kinni. Jargige osade ja slmede
vahetamise andmeid.
Laske korrashoiuks ja torgete kdrvaldamiseks vajalikud t66d
teha ainult spetsialistidel.
Kasutage iiksnes varuosi, mis vastavad tootja poolt
maaratletud tehnilistele néuetele. See on alati tagatud
originaalvaruosade puhul.

> 100 mm

= Ew

B
B
>

> 100 mm OFF

4:2007/A1:2011 t6Ostussektor toimetuks.
EN 61508 Ohutusfunktsiooniga elektri- /
elektroonikastisteemide / programmeeritavate .
elektroonikasiisteemide fuiktzionaalne ohutus 3 JUhtseadme palgaldus
EN62061:2005 + Masinate ohutus. Ohutusfunktsiooniga elektri-,
Cor.:2010 + elektrooniliste ja programmeeritavate
A1:2013 + elektrooniliste juhtslisteemide funktsionaalne
A2:2015 ohutus (IEC 62061:2005)
Ohutuse integreerituse tase (SIL): 1
EN 12453:2017 Jaotis 5.2 Toé6stus-, kommerts- ning
garaaziuksed ja -védravad. Masinkaitusega uste
kasutusohutus. Nouded
Peatlikk 5.2 Ajamislisteemid ja energiavarustus
EN 50110 Elektripaigaldiste kit. Osa 1. Uldnduded o
EN 60204 Masinate elektriseadmete kontrollimine +40°C
VDE eeskirjad 0°C
VDE 0100 Madalpingestusteemide rajamine
VDE 0113 Elektrooniliste juhtelementidega elektriseadmed
VDE 0700 Koduelektroonika ja muul sarnasel eesmargil
kasutamiseks mdeldud seadmete ohutus
Onnetuste viltimise eeskirjad
DGUV V3 Elektriseadmed ja t66vahendid
ASR A1.7 Tehnilised néuded téékohtadele
Tilibikinnitus ESD
Kinnituseks TUV-i sertifikaat ja tootja CE-margistus.
Kehtib tllbikinnituse valjastamise hetkel kehtinud standardite seis.
24 Uldised ohutusalased méarkused
. Jargige Uldkehtivaid, digusaktides kehtestatud ja muid
kohustuslikke eeskirju dnnetuste véltimise ja keskkonnakaitse
kohta. Jérgige vastavas riigis kehtivaid eeskirju ning
tunnustatud té6ohutuseeskirju, et téotada asjatundlikult ja
ohutult. Instrueerige personali enne t66 alustamist kooskdlas
nende reeglite ja eeskirjadega.
. Hoidke seda juhendit todstushoone ukse kasutuskohas
kéttesaadavana.
. Toostushoonete ukse ohutusega seotud muudatuste ja
juurde- v&i Umberehituste korral on vaja tarnija ndusolekut.
. Arge muutke programmeeritavate juhtstisteemide tarkvara.
. Tahistage tulekustutite asukoht ja kasutamine vastavate
siltidega. Jargige tulekahju signalisatsiooni ja tuletorjet
puudutavaid seadusesatteid.
. Tehke puhastus- ja hooldustdid ning kontrollimisi ainult
véljalulitatud uksel.
. Laske elektritihendused teostada elektrikul.
HORMANN
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OFF

TAHELEPANU!

Elektroonikadetailide, eelkdige protsessoriahela detailide puudutamine on keelatud. Staatilise elektri laengu vabanemine véib
elektroonikakomponente kahjustada voi need kasutuskdlbmatuks muuta.

Veenduge enne korpuse katte avamist, et puurimispuru vms ei oleks katte peal. See v6ib korpusesse pudeneda.

Paigaldage juhtseade iima mehaanilise pingeta.

Korpuse kaitseastme IP 54 tagamiseks sulgege kasutamata kaablikanalid sobivate meetmetega. Arge avaldage kaablikanalitele
mehaanilist koormust, eelkdige tdmbekoormust.

Juhtseadet tohite iima CEE-pistikuta kaitada ainult siis, kui te saate toite vastava lllitiga taielikult juhtseadmest lahutada. Toitepistik
vOi asendusliliti peavad olema hésti juurdepaésetavad.

Ohu valtimiseks peab tootja v6i muu sarnase kvalifikatsiooniga isik selle seadme kahjustatud ihenduskaabli vélja vahetama
(Uhendusviisi Y kohaselt EN 60335-1 jargi).

Veenduge, et kasutaja ndeb pidevat nupuvajutust ndudva reziimi ajal ukse piirkonda. Selles reziimis on oht, et ohutusseadised, nagu
fotosilm / vore-fotosilm, ei aktiveeru. Kui ukse piirkond ei ole ehituslikel pdhjustel nahtav, tohib seda reziimi kasutada einult koos
juhendajaga. Vastasel juhul peate selle funktsiooni inaktiveerima.

A\ HolATUS

Avage juhtseade ainult siis, kui toide on taielikult valja IUlitatud. Avatud olekus ei ole juhtseadme sisselulitamine voi kaitamine
lubatud.

Lilitage toitekontuurid enne tihendusklemmide puutumist vélja.
Kontrollige juhtseadet enne paigaldamist transpordikahjustuste ja muude kahjustuste tuvastamiseks. Juhtseadme sisemuses olevad
kahjustused vdivad pohjustada juhtseadmel véga suuri tagajargkahjusid. See vdib olla ohtlik ka kasutaja tervisele.

Elektriihendus

BK FU Z paigaldus

TAHELEPANU!

Kontrollige enne juhtseadme 1. sissellilitamist ja parast kaablite thendamist, kas kdik mootorilihendused on

juhtseadme pool ja mootori pool kinnitatud. Kontrollige, kas mootor on &igesti deltatihendusega Sigesti L1| L2| L3|
Uihendatud. Lahtised mootoritihendused kahjustavad muundurit. L L
Kui 24 V juhtpinge on lihises v6i darmiselt llekoormatud, siis lilitusvoolu toiteallikas ei kaivitu, isegi kui ut wi

vaheahela kondensaatorid on laetud. Naidikud ei sutti. Toiteplokk kaivitub alles parast lihise voi ddrmise
Ulekoormuse korvaldamist.

EMU direktiivide jargi on ette nahtud kasutamine varjestatud eraldi mootorijuhtmetega. Varjestus tuleb w2 U2 v2
sealjuures molemalt poolt (mootori pool ja juhtseadme pool) Uhendada. Kaabel ei tohi sisaldada muid Tahtlulitus
Ulhendusi. Kaabli maksimaalne pikkus on 20 m.

Niiskusega kaetud juhtseadme sisselillitamine voi kasutamine pole lubatud. See v6ib muuta juhtseadme L1| L2 L3|
kasutuskoélbmatuks.

Veenduge enne toitepinge 1. sisselilitamist, et analtiisikaardid (pistikmoodul) tihendataks Giges asendis. uie vie wi

Kaartide nihkes voi podratult thendamine voib juhtseadet kahjustada. See juhtub ka siis, kui paigaldatakse
teiste tootjate seadmeid, mis ei ole heakskiitu saanud.

Arge kaitage juhtseadet kahjustatud klaviatuuri véi kahjustatud vaateaknaga. Vahetage kahjustatud
klaviatuur ja aken vélja. Klaviatuuri kahjustamise valtimiseks on keelatud teravate esemete kasutamine. Deltalllitus
Klaviatuuri tohib kasutada ainult srmedega.

w2 U2 vz

Triikkplaadi klemmide maksimaalsed Gihendusristloiked:

peene traadiga, maksimaalne
lihe traadiga, jaik otsahiilsiga voi ilma kinnitusmoment Nm
selleta
Mootori pistikklemmid 2,5 2,5 0,5
Toide ja PE 2,5 1,5 0,5
Kruviklemmid (samm 5 mm) 2,5 1,5 0,5
Pistikklemmid (samm 5 mm) 1,5 1,0 0,4
Pistikklemmid (samm 3,5 mm) 1,5 1,0 0,25

Katte paigaldusasend
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/\ HolATUS

»  Parast juhtseadme valjalilitamist plsib ohtlik pinge veel kuni 5 minutit.

>  Vigase lulitustoiteploki korral vdib vaheahela kondensaatorite tiihjenemisaeg oluliselt pikeneda. Siin voib
tlihjenemisaeg ulatuda kuni 10 minutini.

»  Kontrollige parast paigalduse I6petamist, kas slisteem on digesti seadistatud. Kontrollige, kas turvasiisteem t66tab
Oigesti.

> Kaitage juhtseadet ainult Ghendatud kaitsejuhiga. Kui kaitsejuht pole Gihendatud, tekib metallist juhtseadme
korpuses lekkevoolumahust tulenevalt ohtlikult kérge pinge. Uhendage kaitsejuht EN 50178 18igu 5.2.11.1 kohaselt
suurema lekkevoolumahu < 7 mA jaoks.

>  Protsessoriahela piirkonnad on galvaaniliselt otse vorgutoitega tihendatud. Pidage seda silmas véimalike
kontrollm&6tmiste korral. Arge kasutage méoteahela PE-kattega mooteseadmeid.

> Kui kaitate releevéljundite potentsiaalivabasid kontakte voi muid tihenduskohti ohtliku pingega (valine toiteallikas),
voib pinge pérast juhtseadme valjallilitamist voi toitepistiku lahutamist veel pusida. Paigaldage juhtseadme
korpusele hésti ndhtavasse kohta vastav hoiatuskleebis.
,HOIATUS! Enne ithendusklI ide kallal t66 alu mist tuleb koik toiteahelad vilja lulitada.”

>  Mootoriklemmid vdivad ka ukse seistes voi hddaseiskamise korral pinge all olla.

5.1.4 Uksesiisteemide ja juhtseadmete iga-aastane kontroll

Lekkevoolu m&6tmine tehakse EN 60335-1 jargi asendus-lekkevoolu protsessiga. Mdddetakse nii, et andurid, koodrid ja mootor ei ole
Ulhendatud. Ust ei saa mddtmise ajal ligutada. Méddetakse ainult ajami juhtseadet, mitte kogu stisteemi.

@Q =

5 Rikkevoolu kaitselliliti Fl

5.1 Toimimisp6himote

FI-IGlitid on ette nahtud inimeste kaitsmiseks. Kui inimene puudutab voolu juhtivaid elektrijuhte, liigub rikkevool I&bi keha maapinna suunas.
Rikkevooluliliti rakendub siis alates teatud voolutugevusest, nt 30 mA.

Elektriststeemidel tekib lekkevool ka ilma torgeteta tavaolukorras, mille tottu FI-IUliti iima vajaduseta aktiveerub.

5.1.1 Rikkevool sagedusmuunduritel

Sagedusmuunduriga juhtseadmed tekitavad paratamatult lekkevoolu, nt maandusega Ghendatud hairefiltrite mahtuvuste kaudu. Ka
(varjestatud) mootorijuhtmed tekitavad lekkevoolu:

. mida pikem mootorijuhe, seda suurem lekkevool.

Lekkevoolu tase on néiliselt samadel ukseslisteemidel erinev, sbltudes jargmisest:

. toitelihendusest

. muunduri véljundastme taktsagedusest

*  ukse likumise sagedusest

. (varjestatud) mootorijuhtme pikkusest

Lekkevool ootereziimil on tootja mdotmiste jérgi ja EN 60335-2-103 peatiiki 13 kohaselt alla 7 mA. Kasutage sagedusmuunduritega t66
jaoks rikkevooluldliti tulipi B+. Need rikkevoolulilitid tuvastavad alalisvoolu ja ka voolu, mille sagedus on 2 kHz v&i rohkem.

51.2 Rikkevoolu kaitseliilitite kasutamine

DIN 18015 jargi peab rikkevoolu ohutusseadiste (RCD-de) jaotamine vooluahelatele tagama, et tihe RCD valjalllitamisel ei lulituks vélja kdik
vooluahelad. Uhest FI-liilitist alamjaotuse kohta ei piisa. Jagage vooluahelad alati méistlikult mitme kaitseliilti vahel.

Standard soovitab néiteks sagedusmuunduriga t66ks kasutada liihikese viivitusega RCD-sid (sisselulitamise tipuvoolu jaoks). RCD-d
lulitavad teatud to6olukordades viivitusega valja, arvestades inimeste kaitseks vajalikku aega.

Pusivalt thendatud seadmete jaoks, millel puudub pistikupesa, ei ole rikkevoolulilitit vaja. Kasutage otse Gihendatud ajami juhtseadme
korral tavapéraselt 300 mA tiitipi tuletdkkeks. Sellisel juhul peab olema tagatud ka puutekaitse, nt ukselegi otsese maandusega.

51.3 Tehnilised meetmed juhtseadme kaitamiseks Fl-liilititega

Selleks et rikkevooluliilitid sagedusmuunduritega t66 korral ei rakenduks peate votma véahemalt jargmised meetmed:
. 1 eraldi kaabliga FI-liliti ajami juhtseadme kohta

. voimalikult lihikesed mootorijuhtmed

. kohandage vajaduse korral sagedusmuunduri taktsagedust

024446 / BK FU Z RE/04.2025

A = kontrollseade S =sond (ei to6ta) B = kontrollitav

DGUV V8 jargi korratav isolatsioonitakistuse mo&tmine tehakse max 500 V kontrollpingega, mis ei muuda ajami juhtseadme elemente
kasutuskdlbmatuks. Komponentide tolerantsid vivad isolatsioonitesti ajal rakendada seadmes liigpinge kaitseseadise. Seetottu voib
isolatsioonitakistuse modtevaartus vaga madal olla. Kontroll ei ole sel juhul labitud.

VDEO0100-600 jaotise 6.4.3.3 jargi peate md6tmist méjutavad voi modtmise ajal seadmeid kahjustada véivad liigpingekaitse seadistega
varustatud té6vahendid lahutama. Kui te ei saa té6vahendit lahutada, tohite kontrollpinge langetada véartusele 250 V. Isolatsioonitakistus
peab sealjuures olema vahemalt 1 MQ.

Koigil Hérmann juhtseadmetel BK FU Z on sellised liigpinge kaitseseadised. Peale selle on kdik juhtseadmed tootmistehases kontrollitud.
Tohite neid seadmeid testida kontrollpingega 250 V ning isegi lahutada. Kui pealiliti on olemas, lilitage pealliliti vélja. Isolatsiooni saate
siiski mdota. Maandusiihenduste, nt korpusel, kontrollimine toimub endiselt. Kui juhtseadme testimine pingega 250 V ja sisselilitatud
pealllitiga 6nnestub, ei ole rohkem m&dtmisi vaja teha. Kui kontrollite vélja Illitatud peallilitiga, peate mootorit seejarel veel kord eraldi
kontrollima.

TAHELEPANU!

»  Seadme podrdumatu kahjustamise valtimiseks lahutage mootor selle kontrollimise puhul seadmest.

L

A

A = kontrollseade S = sond B = kontrollitav U = liigpinge kaitse
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5.2 Toitepinge lihendus ilma pealiilitita 5.3 Mootorilihendus / véljundid
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T1 T2 T3
oL L\
of T s
o[ Tog
oL V2
B
8 []
[
([~ E H =]
DD} ——— = — o
==@®®® HELLLL 2 2 D COO10OD
LN Lewen PE @) %l 101112 202122
_______ ! T1 T2 T3
16 A/ K-Typ
_____ L
—t—Y |t PE
w R X14 | Valjundrelee - funktsioon nagu B Pidurdus- ja I6ppluliti
tellitud - standardina: uks I6ppasendis Uleval Uhendusega juhtkaabel . I
CEE-pistik / kolme kontaktiga Kaitse X15 | Pidurirelee C | Ferriithilss Uhenduse néide: pidur
230V /16 A sinine 16 A/ K-karakteristik A | Mootorikaabli varjestus D | Pidurialaldi

Ajami juhtseadme BK FU Z torgeteta t66 tagamiseks kasutage kaasasolevat mootorikaablit. Lébi selle kaabli tohib juhtida ainult
mootoriiihenduse sooni. Mootorijuhtme varjestus tuleb iihendada mélemal pool. Péarast kaablite liihendamist peate kaablite
varjestused uuesti ihendama. Isoleerige lihenduskohad kahekordselt.

Toitepistik peab olema juhtseadme juurest ndhtav ja ligipaasetav.
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5.4 Sisendite lilevaade
| 1 1
i || @ L 86- ++24V : Vaheasend :T_l
! | | ©[ 85- sisend7? | —
| | | © 84- GND | |
D[ 83- ++24v |
H - b :
| L @ L 82 - Sisend 6 | Ukse kontroll-Iliti —
I @| 81- GND | |
| [ |
h | |
| | | ©f 76- ++24v |
| | © 75- sSisends | Vére-fotosilm
| || @[ 74- oD | |
! || ©f 73- ++24V | :Il
| @| 72- Sisend4 | Objektikaitse / ohutus
@[ 71- GND | |
| || ©[ e6- valund 15 | ++24V/max 100 mA I
| | ©[, 65- Sisend 10 | Impulss LAHTI radar L=
| @| 64- Sisend9 | Reserv L=
@[ 63- GND | :
O 62- ++24v I
| @[ 61- Sisends : Impulsi andjad :—
| 54 - Sisend 3 | Impulssreziim | —
! 53 - Sisend 2 | Impulss KINNI |
| 52— Sisend 1 | Impulss LAHTI —
! 51- ++24V |
| 45- ++12V | |
! 44- GND | |
| 43 - Kontaktsiin | |
! 42 - Hadapeatus 1 | :Il
| 41 - Hadapeatus 1 | k
, |
|
| |
i I
| | | ©[ s6*-anD |
. | | ©| 35*-KanalB |
| | | ©[ 84*-KanalA |
{ | @ 388 -++12v |
| @[ 32 - Hadapeatus 2 |
{ @| 31*- Hadapeatus 2 |
l—l |
Sisendfunktsioone vt elektriskeemilt
TAHELEPANU!

» Kui isikukaitsevahendid ei ole Ghendatud ega toimi, siis ei ole voimalik automaatne liikumine uks KINNI.

024446 / BK FU Z RE/04.2025

5.5 Loppliiliti ihendus
Ajami juhtseade BK FU Z té6tab koos asendianduriga Multiturn.

570 123,5 Kontakt 1: VCC (+ +12 ...
2 24V DC)
1 = 1253 Kontakt 2: RS 485 B
— ‘ 25,2 ontakt 2: 85
/ - Kontakt 3: GND
L B | — Kontakt 4: RS 485 A
O

oS

N 4

M/ﬂm(

/xﬁ

T, <

N

A\ HOIATUS

Jérgige kasutatavate toodete puhul koiki juhiseid.
Vale kasutuselevétt vib pdhjustada elektrilédgi ja tekitada raskeid vigastusi.
»  Asjatundmatu kasutamine voib absoluutvaartuse andurit ja ajami juhtseadet kahjustada voi need kasutuskélbmatuks muuta.

. Enne Gihendamist peate vastava juhtseadme kdik toitevooluahelad vélja lilitama.
. Tulekahju-, plahvatus- ja pdletusoht! Absoluutvéértuse andurit ei tohi poletada ega Ule temperatuuri 85 °C / 185 °F kuumeneda lasta.

Ajami juhtseadmega Uhendamise kirjelduse leiate vastava ukseslsteemi elektriskeemilt. Ukse asendianduri paigaldust vaadake
uksesusteemi paigaldusjuhendist.

TEATIS

Maksimaalne lubatud paigaldustolerants laine keskkoha ja anduri keskkoha vahel on + / — 1 mm. Magneti ja asendianduri vaheline kaugus
tohib olla max 3,5 mm.

6 Uldised parameetrite mairamise juhised

Parameetrite maaramise reziimi avamine

Vajutage stopp-kilesérmistikku. Hoidke Kuvatakse aktiivseid teateid
1. @ stopp-kilesdrmistikku vajutatult.

Vajutage lisaks ukse AVAMISE nuppu. Hoidke | u 2 sekundi pérast: parameetrite muutmise
2. @ ukse AVAMISE nuppu all. reziimis

Parameetrite valik avatud parameetrite maaramise reziimis

Valige soovitud parameetrid. Te saate parameetri vaartust vaadata voi

muuta (vt allpool). Nait muutub valikuga.

Koiki parameetreid ei saa otse vaadata ega
muuta. See soltub paroolist ja seadistatud
positsioneerimisviisist.

@ TAHELEPANU!
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Parameetrite toGtlemine valitud parameetrite puhul 7.2 Lahtiolekuajad
1. Juhtseade parameetrite muutmise reziimis Soovitud parameetri nime kuvamine '-' '-' f '-' P. Funktsioon Kirjeldus, markused
'-.'-l [] l-l Il =] 0...9999 s Lahtiolekuaeg 1, uks Uks jadb seadistatud ajaks avatud I6ppasendisse. Seejérel toimub
g LAHTI automaatne likumine uks KINNI.
2. Parameetri avamine Aktiivse parameetrivaértuse kuvamine '- w
@ | 50 1 7] 0.-9999s | Lahtiolekuaeg 2,
1 vaheasend,
3. Vajutage ukse AVAMISE nuppu, et parameetri | Kui te muudate hetkel kehtivat parameetri - Shutusasend
véaartust suurendada. vadrtust, siis kimnendpunktid vilguvad. '- w
'-’. 0..200s Minimaalne Erinevalt lahtiolekuajast 1 ja 2 jadb uks vahemalt seadistatud ajaks avatuks.
(o) on
SULGEMIS ] 5 lahtiolekuaeg Seejarel toimub automaatne liikumine uks KINNI.
VoI Vajutage ukse SULGEMISE nuppu, et )
@ parameetri vadrtust vdhendada. ,-' w
’((o) C 0..20s Eelhoiatuse aeg enne Selles parameetris sisestatud aja valtel viivitatakse liikumisega uks KINNI
- - - - — cJ likumist uks KINNI parast ukse SULGEMISE k&su andmist voi parast lahtiolekuaja méddumist
4. Salvestage seadistatud parameetrivaartus. Kui punktid enam ei vilgu, on uus vaartus - (sundsulgumine)
salvestatud. I w )
o
3s Lahtiolekuaja kestus soltub hetke I6ppasendist ja ukse AVAMISE kasklusest. Igale ukse AVAMISE késklusele saate seadistada eraldi
lahtiolekuaja.
VoI Tuhistage seadistatud parameetrivaartus. Katkestamine ja algse parameetriviartuse ,— )
uuesti kuvamine L _ ) A L
) 7.3 Léppasendite korrigeerimine
5. Lilitage parameetrinime naidule. Kuvatakse parameetrinimi. '-' '-' ' '-' P. Funktsioon Kirjeldus, markused
'- 0 11 1 —120 ... 120 Inc | Loppasendi uks KINNI See parameeter nihutab kogu I6ppasendit. Loppasendit nihutatakse koos
o= — ] korrektuurivaartus vastavate eelllulititega.
Parameetrite mairamise reziimist viljumine w Parameetrivaartuse suurendamine nihutab I6ppasendit Glespoole.
— - Parameetrivaartuse vahendamine nihutab I6ppasendit allapoole.
Parameetrite maaramise reziimist kohe Viimati salvestatud vaartus jadb automaatselt o :,3 =60 ... 60 Inc | Loppasendi uks LAHTI
@ véljumine reaktiveerib ukse t66. piisima. o ] korrektuurivaartus
. . . . w
5s
Lahtestage juhtseade 7.4 Veamailu
+ + Vajutage korraga ja hoidke u 3 s. P. Funktsioon Kirjeldus, markused
o0 Jn 1..8 Veamélu Juhtseade salvestab viimased 8 tekkinud viga veamallu.
.z Parast parameetri P.920 avamist:
r . vahetage tasandit membraanklahviga A ja membraanklahviga ¥
7 Kliendiparameetrid *  Avage veamélu nupuga ®
I . Sulgege veamélu nupuga @
71 Loendurid e Parameetrist P920 valjumiseks valige Eb -
P. Funktsioon Kirjeldus, méarkused Eb1  Veateade 1 (varskeim viga)
n uksetsuklite loendur Uksetstiklite loenduri nait Eb8 Veateade 8
Eb-  Véljumine, tagasi valikule P.920
r Kuvamine: 1234567 =» 1234. Vajutage V. 567 Er- Veakirjed puuduvad
Kuvamine: 67 = 67
Pnnq n Hooldusarvesti See parameeter naitab véimalikku uksetstiklite arvu jargmise hoolduseni. 75 Tarkvara versioon
r Seadistus —1 naitab, et hooldusarvesti ei ole veel aktiveeritud. P. Funktsioon Kirjeldus, markused
o0 Krahhide loendur See parameeter naitab loendatud krahhide arvu. Krahhisisend suurendab Peaprotsessori Hetkel kasutatava tarkvaraversiooni néit
00 krahhiloendurit vastavalt vaartuse 1 vérra. Voimalik on vaid pusivat tarkvaraversioon
p nupuvajutust néudev liikumine. Te peate krahhi vdi selle t6ttu tekkinud vea r
kviteerima.
Funktsioon Kirjeldus, markused
Seerianumber Seerianumbri néit.
r
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8 Kasutuselevott koos absoluutvaartuse anduriga TST-PD Multiturn 8.1 Loppasendite tappisseadistamine
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8.2 Uus kask Ioppasendite 6ppimiseks

Kui 6pitud I6ppasendid ei sobi ukse jaoks, saate dppimise uuesti teha. Selleks seadistage jargmine: P.210 = 5, kdigi I6ppasendite uuesti
oppimine

9

Hooldustasandi parameetrid

Hooldustasandi seadistustele paasete ligi ainult siis, kui programmeerimisliliti S500 on asendis ON. Seadistused on vajalikud
kasutuselevotuks ja hoolduseks.

ienditasandi parameetreid mainitakse alljargnevalt ainult juhul, kui hooldustasandil on lisafunktsioonid aktiveeritud.
1 2 Kliendi di id mainitakse allja It ainult juhul, kui hoold dil on lisafunktsioonid akti itud.
9.1 Parameetrite seadistused hooldusreziimis
Algandmed on tehases seadistatud. Muutmine ei ole vajalik.
Parameetrite muutmiseks toimige jargmiselt. "’77_"63' !
1. Lilitage juhtseade vilja. : | © ‘
2. Ldulitage DIP-Iiliti S500 sisse. ‘ L @ '
3. Lilitage juhtseade sisse. ‘ @ ‘ ON
4. Ukse juhtseadme parameetrite méaramise reziimi padsemiseks vajutage nuppe ! ON ‘
@ ja A korraga u 3 s valtel.
5.  Muutke soovitud parameeter. ‘ S0 ‘ $500
6. Valjuge parameetrite maaramise reziimist parast seadistuste tegemist, ‘ :
vajutades nuppu @ u 5 s véltel. ' o @ ‘
7. Pérast todde I6ppu peate S500 véljalulitatud juhtseadme korral vélja lilitama. ‘ || @ '
| [Del;
Umbes 1 tunni pérast lahtestatakse hooldusreZiim automaatselt. Uuesti hooldusreziimi padsemiseks peate juhtseadme korraks
5 vélja lilitama ja seejarel uuesti sisse liilitama. Muidu peab seadme ldhtestama.
9.2 Ajad
3 s P. Funktsioon Kirjeldus, markused
] 0..60s Ukse AVAMISE Ukse AVAMISE kéasklused salvestatakse siin seadistatud ajaks
I késkluste salvestusaeg
w
7 9 onJC 0..20s Liikumise uks KINNI Selles parameetris sisestatud aja valtel viivitatakse liikumisega uks KINNI
LU )y ._7 eelhoiatuse aeg pérast ukse SULGEMISE kasu andmist voi pérast lahtiolekuaja méddumist
w (sundsulgumine).
5 = . .
- Lahtiolekuaegu vt peatikist 7.2
9.3 Mootori seadistused
10 P. Funktsioon Kirjeldus, markused
] 0..1 Mootori p&drlemisvali Parameeter méaarab mootori pé6rlemisvalja likumisele uks LAHTI.
3 s (N] 0: parempoolne p&orlemisvali
w 1: vasakpoolne pddrlemisvali
9.4 Voimsuse suurendamine, voimendamine
12 13 |_ B -ON . Véimendamisega suurendatakse ajamite voimsust alumises pddrlemissageduse vahemikus.
! Véimenduse liiga véikeseks voi liiga suureks seadistamine voib tekitada ukse liilkumisel torkeid. Kui seadistatud on liiga suur vaartus, siis
tekib liigvoolutérge (F.510 / F.410). Vahendage vdimendust. Kui vaartus on liiga véike voi 0, ei suuda mootor ust liigutada. Suurendage
$500 voimendust.
1 Paljude erinevate kohapealsete kasutustingimuste téttu peate véimenduse dige seadistuse vajaduse korral katsetades vélja selgitama.
|_ Abiks on mootori voolu diagnostikafunktsioon (vt parameetrit P.910 = 2). Voolunéit annab méarku, kas muudetud seadistus dnnestus.
Valige vdoimendus alati nii vaike kui voimalik, kuid nii suur kui vajalik.
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Funktsioon Kirjeldus, markused 9.7 Ristuva liikluse sisend P.5 x 0 / P.A x 0 = 9 valikuline
0...30% Vaimendus likumisele Suurendage valjundpinget ja seega alumise pooriemissageduse vahemiku Seadke parameetri P.5 x 0/ P.A x 0 vaartuseks 9, et aktiveerida sellel sisendlil ristuva liikluse pdhifunktsioon. x = sisendi number, millele
uks LAHTI voimsust, kuni saavutate piirsageduse (P.100). parameeter méératakse.
Pinget suurendatakse parameetris méaaratud vaartuse vorra protsentuaalselt = — =
mootori nimipingest (P.103). P. Funktsioon Kirjeldus, markused
u 0..30s Magnetkontuuridetek- Ristuva liikluse sisendi aktiveerimine blokeerib magnetkontuuridetektori
tori blokeerimisaeg, kanali 1 ja LAHTI 1 kasklused selles parameetris mééaratud ajaks.
“ kanal 1 ja LAHTI 1
] [ ;77\ 0..30s Magnetkontuuridetek- Ristuva liikluse sisendi aktiveerimine blokeerib magnetkontuuridetektori
7, } tori blokeerimisaeg, kanali 2 ja LAHTI 2 kasklused selles parameetris maaratud ajaks.
7/ | w kanal 2 ja LAHTI 2
7 I
2), s |
s ) | 9.8 Diagnostikanait ekraanil
7 |
P140/145Y | Funktsioon Kirjeldus, mérkused
} 0..41 Kuvamisreziimi valik Selle parameetriga néete allolevaid mdotevaartusi otse ajami juhtseadme
} ekraanil.
[ > f w 0: juhtimise protsessi nait (automaatne)
1: hetke liilkumiskiirus, Hz
1) Tavaline karakteristik ’
2) Vi\,lamed arak erlil istik 2: hetke mootorivool, A
) VGimenduse karakteristi 3: hetke mootoripinge, V
0..30% Véimendus likumisele | vt P140 4:  hetke vaheahela vool, A
uks KINNI 5: hetke vaheahela pinge, V
6: véljundastme temperatuur, °C
7 véljundastme temperatuur, °F
- . . .. 8: mootori té6aeg viimasel ukse liikumisel, s
9.5 Loppasendi korrigeerimine 9 hetke asend, Inc
Funktsioon Kirjeldus, méarkused 10: viiteasendl,l .I'nc . »
0..5 Loppasendite uuesti Loppasendite seadistamise uuesti alustamine 1; agso:uutv?érﬁtuse anzur! Eana: ; v?ﬁlgus
programmeerimine Aktiveerib vastavad I16ppasendid pidevat nupuvajutust ndudvas reziimis. : apbso UL{ vag use anduri kanaj 2 vaartus
w Stopp-nupu pikk vajutamine salvestab I6ppasendid. 13: hetke viitepinge, V
14:  temperatuur korpuses, °C
Véimalikud on jargmised seadistused 15: temperatuur korpuses, °F
o: Katkestamine: I5ppasendeid i programmeerita 16:  mootori lilekandetegur andurini likumisel uks LAHTI
. i 17: tori tilekandet durini likumisel uks KINNI
1: alumise 16ppldiliti, tlemise 16ppldiliti ja vajaduse korral moo O.n viexande egur an unn.l N urr.use u N
vaheasendi |6ppliiliti programmeerimine 21:  asenditaotluste arv ilma asendianduri kehtiva vastuseta
2: Ulemise 16pplliti ja vajaduse korral vaheasendi 16ppluiliti 22: xg;ﬁgs\;a:tgs\g;etw mérgid TST-PD-s (aktiveerib samal ajal
programmeerimine 39 h tjk h it
3: alumise |6pplliti ja Glemise 16pplliti programmeerimine . etie cos phi nal .
4 vaheasendi 5pplliti programmeerimine 40: hetke vaheahela voolu % maksimaalselt lubatud vaheahela voolust
: . oo - o
5: kéikide Ioppliilitite ja pddrlemissuuna programmeerimine. 41: mootorikaitsefunkisiooni kasutuse %
Veamalu Vt klienditasandi ptk 7.4
AU . ~ . Ebcl: kogu veamélu kustutamine
Vaheasendi 16ppliliti programmeerimine sdltub rakendusparameetri A.240
seadistusest. r
s Mootori t6daeg Viimase ukse liikumise kestus
9.6 Kiirused
Eelluiliti ja I6ppliliti ribade seadistamine toimub automaatselt esimestes liikumistsiiklites parast I6ppliliti 6ppimist. Liikumiskiiruse muutmine v Sisendpinge Hetke toitepinge vaartus

kaivitab automaatse 16pplilitite korrigeerimise uuesti kaivitamise.

P. Funktsioon Kirjeldus, markused
6 ... 200 Hz Liikumissagedus kiire Liikumissagedus Ulemise eellilitini
likumise uks LAHTI
jaoks

6 ... 200 Hz Liikumissagedus kiire Liikumissagedus alumise eelldlitini
likumise uks KINNI Jalgige turvalilliti sulgemisjoudu.
jaoks
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9.9 Hooldusarvesti 10 Parameetrite lilevaade
Loendurite kohta vt ptk 7.1
oendurite kontavip P Funkisioon Muudetud Peatiikk
P. Funktsioon Kirjeldus, mérkused muutja:
o090 0..1 Hooldusarvesti Hooldusarvesti kviteerimine Kuupdev:
[ Iahtestamine paev:
w InTaln] Tsliklite loendur 741
g
wa wa onnc Hooldusarvesti 71
9.10 Juhtseadme téoreziim 2on L,
P. Funktsioon Kirjeldus, markused D T Lahtiolekuaeg 1 70
0..5 tooreziim Véimalikud on jargmised reziimid. =2
0: liilkumine uks LAHTI ja liikumine uks KINNI impulssreziimil (automaatne) Lahti
ahtiolekuaeg 2 7.2
w 1:  liikumine uks LAHTI impulssreziimil, likumine uks KINNI k&sireziimil F’,’J ,’ 9
(osaliselt automaatne)
2:  liilkumine uks LAHTI ja liikumine uks KINNI késireZiimil (pidev o ,q Minimaalne lahtiolekuaeg 7.2
nupuvajutus) PR
3: pidevat nupuvajutust ndudev hadaliikumine "
TAHELEPANU! ] : -, UKSE AVAMISE kaskluste salvestusaeg 9.2
Héadaliikumise korral liigub uks, kuni liikumiskésk piisib. Uks ei L
peatu I6ppasendites. Pu T P Liikumise uks KINNI eelhoiatuse aeg 9.2
4: pusikontroll ohutusseadistega, automaatse likumisega uks LAHTI ja aC L,
liikumisega uks KINNI — ——
Iga kord enne uut likumist tiksub lahtiolekuaeg P.010. o 130 Mootori pé6riemisvali 9.3
., 1
Seadistused 3 ja 4 lahevad parast juhtseadme valjalilitamist kaduma.
Juhtseade lilitatakse siis reziimile 2. T x] Vaéimendus liikumisele uks LAHTI 9.4
[N}
9.11 Tehaseseadistused, algsed parameetrid o1 "l C Vaimendus liikumisele uks KINNI 9.4
[ X gy =)
P. Funktsioon Kirjeldus, markused
ooon 0..2 tehaseseadistus Kui selle parameetri vaartuseks seatakse 1, siis ldhtestatakse koik 200 LSppasendite uuesti programmeerimine 95
I ,9 ] parameetrid vaikevaartustele. reong
w TAHELEPANU! . _ o o991 Lappasendi uks KINNI Korrektuurivazrtus 73
Ukseprofiil ja eriseadistused ldhevad kaduma. Seadistage tingimata (il i
ukse tiilibi jargi P.991. =
Tehases seadistatud erifunktsioonidele lahtestamine: P.990 = 2. Nahtav o3 1 Léppasendi uks LAHTI korrektuurivaartus 7.3
ainult juhul, kui kliendipdhised erifunktsioonid on tehases seadistatud. (g 3 ]
09,-, ] 0000 .... 00FF | Ukseprofiil Ukse tliibi spetsiifilised seadistused. e Liikumissagedus kiire likumise uks 96
U 3 n LAHTI jacks
w
= (] Liikumissagedus kiire likumise uks KINNI 9.6
o 5 [} jaoks
9.12 Parool
] T Magnetkontuuridetektori blokeerimisaeg, 9.7
P. Funktsioon Kirjeldus, mérkused I Q (] kanal 1 ja LAHTI 1
o0 q FFEE DIP-liiliti S500 sildamine | Eelmaaratud Parooli sisef.t‘almine TAHELEPI-\_NU! o o = Magnetkontuuridetektori blokeerimisaeg, 9.7
) ) programmeerimise DIP-Iliti S500 Parameetrite muutmine ilma q - .
* - ) X . A ) D e n ] kanal 2 ja LAHTI 2
w sildamiseks: dige parooli sisestamine funktsiooni tundmata on
aktiveerib ldliti. keelatud. Krahhide loendur 71
Volitamata juurdepaasust P 8 -,' !
tingitud vigade ja ohtude ——
- . véltimiseks tohib paroolid ,:,9 " Kuvamisreziimi valik 9.8
0 ... FFFF Parool Juurdepaalsuvo!l@d erlnevatele i anda ainult vastava I 1
. - parameetrite maaramise tasanditele viljadppega todtajatele. A y— ™
oar )
w P g )
Parooli saab seadistada teenindustasandi (tasand 2). -
] 9 S Tarkvara versioon 7.5
I
PS'E-' 7 Seerianumber 76
O 3 ] Mootori td6aeg 9.8
.2
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P. Funktsioon Muudetud Peatiikk Kahtlane ukse liikumine
muutja: Liikumise aeg Uletatud Tegelik mootori tédaeg Ulletas seadistatud maksimaalset todaega.
Kuupdev: likumisel uks LAHTI, likumisel Uks liigub raskelt vai on blokeeritud.
L uks KINNI véi pidevat Mehaaniliste [5pplilitite kasutamisel ei aktiveeru méni 5ppliiliti.
Sisendpinge 9.8 nupuvajutust ndudvas reziimis
Jalgimisviga, ukse asendi Uks v&i mootor on blokeeritud.
Hooldusarvesti lahtestamine 9.9 muutus on oodatust vaiksem Pidur ei vabane. Kontrollige iihendust ja pidurialaldit.
Kinnitusmomendi véimsus on liiga véike. Kontrollige toitepinget.
— Kiirus on liiga véike.
tooreziim 910 Mehaanilist 16ppliilitit ei vabastatud voi see on defektne.
Absoluutvaartuse anduri telje kinnitus ei ole kinni.
tehaseseadistus 9.11 Vale ukseprofiili valik (P.991)
Tuvastatud véartuse erinemine Mootori pédrlemissuund on kalibreerimise jargi vahetusse lainud.
Ukseprofiil 9.11 eeldatavast poorlemissuunast Programmeerige uks uuesti parameetriga P.210 = 5, vt peatlikk 8.2, |k 130.
Liiga suur labivajumine likumahakkamisel, pidur vabaneb liiga vara,
véandemoment on liiga vaike
DIP-Iiliti sildamine 9.12 Vajaduse korral muutke véimendust.
cCnr -, = Asendianduri protokoll on Asendiandurisiini torge
Parool 9.12 00 1 Y | vigane Asendiandmete vastuvétt puudub pikemat aega
Fotosilma / vére-fotosilma Fotosilma / vére-fotosilma eelliiliti on hdivatud keskmises voi tilemises
eellliti torge I1dppasendis.
. Programmeerige absoluutvéartuse anduri I6ppasendid uuesti. Vahemik alumise ja
1 1 Teadete UIevaade lilemise I16ppasendi vahel peab olema vahemalt 1 m.
11.1 Uldised vead = — -
Par eiole
Kui automaatset lahtestamist ei toimu, saate vea kviteerida. Juhtseadme parameetrid ei ole Juhtseadme p&hiparameetreid ei ole veel loodud, vt P.990 ja P.991.
Korvaldage enne vastava teate kviteerimist vea pohjus. maaratud
@ Ohutusahela torked
5 Vai Aktiveerub véline Hadapeatamise ahel on katkenud alates hadapeatamise sisendist 1
S > ajutage nuppu @ u 5 s. hadapeatamine 1 (vt elektriskeemi).
7
@ Aktiveerub véline Hadapeatamise ahel on katkenud alates hadapeatamise sisendist 2
hadapeatamine 2 (vt elektriskeemi).
Ohutusega seotud torked
Vigased |5ppasendid Ohutusseadise A Parameetriga méératud ohutusseadise A aktiveerum_.iste maksimaalne arv Ghe
Ukse asend véljaspool llemist | ¢  Mehaaniline pidur on vigane voi valesti seadistatud. aktiveerumiste arvu lletamine uksetsukli jooksul on Uletatud (ukse kontroll-Iiilit). LAHTESTAMINE: hoidke
. Liikuge pidevat nupuvajutust ndudva liikumisega tagasi lubatud kilesdrmistikku STOP 5 s vajutatult.
ésen('jivahglmikktj. m o . Ohutusseadise B Parameetriga maaratud ohutusseadise B aktiveerumiste maksimaalne arv the
*  Ulemise HADA-IGpplUiliti parameetri vaartus on liiga véike. aktiveerumiste arvu lletamine uksetstikli jooksul on dletatud.
. Ulemine 16ppilliti piirkond (I6ppliliti riba) on liga vaike.
e - . N N . N N Ohutusseadise C Parameetriga maaratud ohutusseadise C aktiveerumiste maksimaalne arv tihe
Ukse asend véljaspool alumist | Mehaaniline pidur on vigane voi valesti seadistatud. X . . . Sl .
N . : ~ . - . aktiveerumiste arvu tiletamine uksetsiikli jooksul on Uletatud.
. Liikuge pidevat nupuvajutust ndudva liikumisega tagasi lubatud
asendivahemikku. _
e Alumise HADA-I8ppliiliti parameetri véartus on liiga vaike. Uldine riistvaraviga
. Alumine I6pplliti piirkond (I6pplliti riba) on liiga vaike. C ,_;n,-, Tuvastati juhtseadme riistvara Toitepinge on tugevalt héiritud.
=5 1177 | Kilesormistiku lihis o Kilesdrmistiku LAHTI vai KINNI vajutati kauem kui 15 s. .11 | lahtestamine Sisemine valvur aktiveerub.
(RN R ] RAM-i viga
Co i Liigvool Mootori nimiandmed on valed.
~. I_! | | (mootorivool voi vaheahel) Pinge t&stmine vai véimendus (P.140 v&i P.145) ei sobi.
Mootori mé6tmed on valed.
Uks liigub raskelt.
Pidur ei vabane. Kontrollige kaablit ja pidurialaldit.
Vaheahela (ilepinge piir 1 Pidurdustakistil on térge, see on defektne véi puudub.
Toitepinge on liiga korge.
Mootor toodab generaatorireziimis liiga palju energiat. Uks ei suuda kineetilist
energiat piisavalt vahendada.
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Uldine riistvaraviga

Vérgu liigpinge

Juhtseadme toitepinge on liiga kérge.

Positsioneerimissiisteemi viga

Vorgu alapinge

Juhtseadme toitepinge on liiga madal.

Jahuti temperatuur on
véljaspool téévahemiku piiri 1

Valjundastmete voi pidurdustakisti koormus on liiga suur.

Umbritseva keskkonna temperatuur on juhtseadme kasutamiseks liga madal.

Véljundastme taktsagedus (parameeter P.160) on liiga kdrge.

Asendi madramise viga

Parast tehaseparameetrite aktiveerimise nduet (parameeter P.990) ei maératud
vastava positsioneerimisstisteemi parameetreid.

Kalibreerimine pole I6pule viidud voi on vale. Korrake kalibreerimist véartusega
P210 = 5 (vt peatiikk 8.2, Ik 130).

Vaheasendi aktiveerimisel on vaheasend kaheldav.

Torge: korpuses tduseb
temperatuur tle 75 °C

Sagedusmuunduri koormus on liiga suur.
Lalituskilp ei ole piisavalt jahutatud.

Vaheahela liigvool, piir 1

Pinge tdstmine v&i voimendus ei sobi.
Mootori mé6tmed on valed.
Uks liigub raskelt.

Mootori liigvool / vaheahela
Uhendus, piir 2

Mootori nimiandmed on valed.

Pinge tostmine voi véimendus (P.140 voi P.145) ei sobi.
Mootori médtmed on valed.

Uks liigub raskelt.

Protokolli edastamise
aegumine

Eéhtestage riistvara: lulitage juhtseade vélja. Eemaldage asendiandur Multiturn.
Uhendage asendiandur paari minuti méddumisel uuesti. Lilitage juhtseade uuesti
sisse.

Liidese juhe on vigane voi katkenud.

AnalliUsielektroonika absoluutvaartuse andur on vigane.

Riistvara on defektne voi imbruses on tugevad héiringud.

Kontrollige uksestisteemi maandust.

Varjestage juhtkaabel.

Kinnitage RC-Iuliti (100 Q + 100 nF) piduri kuilge.

Alalisvoolutoite térge

DC-toide ei ole voimalik: liigvool, IGBT-viga F.519, luhis, 24 V viga voi
tlekuumenemine.
Hé&daseiskamine on rakendatud.

Asendianduri Multiturn
riistvaraviga

ROM-i viga

RAM-i viga

Kasutusaja viga
EEPROM-i viga

Riistvara viga =» vahetage

Mootori vool, vaheahela vool
vigane

Riistvara on vigane.

Asendianduri Multiturn
sisemine viga

Asendianduril Multiturn on térge. =» Lahtestamine
Asendiandur Multiturn tuvastas lahtestamise =» Kinnitage viga ja programmeerige
I6ppasendid uuesti.

Mootori kaitsefunktsioon
tuvastas liigvoolu

Seadistatud on vale mootori karakteristik (mootori nimivool) (P.101).
Pinge tdstmine v&i voimendus (P.140 voi P.145) on liiga suur.
Mootori médtmed on valed.

Asendianduri Multiturn liiga
kérge temperatuur

Anduri korpuses on temperatuur liiga kdrge

IGBT draiverimoodul tuvastas
liigvoolu

Toitepinge voi kohapealne toide on liiga nork.

Tagage oige toide:

- BKFU Z: kaabel = (3 x 2,5 mm?)

Lihis v6i maalihendus mootoriklemmidel.

Mootori nimisagedus on vale.

Pinge téstmine voi voimendus (P.140 voi P.145) on kaugelt liiga suur.
Mootori médtmed on valed.

Mootoriméhis on vigane.

Hédaseiskamisahel oli liihidalt katkestatud.

Aku alapinge

Asendianduri Multiturn varuaku pinge on liiga madal =» Asendianduri Multiturn
véljavahetamine

Asendianduri Multiturn volli
kiirus on liiga suur

Asendianduriga Multiturn Glhendatud volli péérlemiskiirus on liiga suur =
Paigaldage andur méne teise vélli kiilge.

Vaheahela Ulepinge, piir 2

Pidurdustakistil on torge, see on defektne v6i puudub.

Sisendpinge on liiga korge.

Mootor peab ukse likumisenergiat vahendama. Mootor toodab seetéttu
generaatorireziimis liiga palju energiat.

Asendianduri Multiturn
magnetvalja amplituud on liiga
vaike

TEATIS.

Kui amplituud vaheneb kasutamise ajal, nt magneti vananemisel, kuvatakse esmalt
teabeteade .76A. Kuna ukse liilkumist ei pruugita vélja lllitatud seisundis tuvastada,
edastatakse veateade alles parast ajami juhtseadme taaskaivitamist.

Vea t6ttu on vajalik ajami juhtseadme uuesti seadistamine.

Magnetvélja kontrollimine on reageerinud: magnetvélja amplituudi kontrollitakse
programmeerimise ja kasutamise ajal. Amplituud on liiga véike. < Magnet peab
olema tihedamalt vastu andurit.

Vaheahela alapinge

Sisendpinge on liiga madal, eelistatud koormuse korral.
Koormus on liiga suur. Valjundastmed véi pidurdustakisti on héiritud.

24 V toide puudub véi on liiga
nork.

Ulekoormus, kuid mitte liihis
Kui 24 V on luhises, siis juhtseadme toide ei kéivitu. PSleb huumlamp Power.

Ukse liilkumise teekond on
parameetritega maératud
anduri lahutusvéime jaoks liiga
suur

Kui Uletate I6ppasendi uks KINNI to6reziimis Hadaliikumine (P.980 = 3), peate
I6ppasendid uuesti programmeerima, vt peatiikk 8.2, Ik 130. Loppasendite
taasprogrammeerimine.

Parameetriga P.202 seatud anduri lahutusvdime on selle anduri ja ukse
kombinatsiooni jaoks liiga suur.

Liigpinge vérgusisendil

Toitepinge on liiga korge.
Toitepinge kdigub vaga tugevalt.

UPS-iga juhtseadmete korral té6tab UPS akult. Aktiveerige vorgutoide uuesti.

11.2 Sisemine siisteemist tingitud viga F.9xx

Need on sisemised vead. Kasutaja ei saa neid vigu korvaldada. Méne sellise vea tekkimisel votke kohe klienditeenindusega Gihendust.

Sisemised vead

Toopiirkonnas asuva jahuti
temperatuur, piir 2

Valjundastmete voi pidurdustakisti koormus on liiga suur.
Viljundastme taktsagedus (P.160) on liiga korge.
Juhtseadme Umbritseva keskkonna temperatuur on liiga madal.

Hadapeatamise ahel ei ole
taielik

Ko&ik hadapeatamise sisendid ei ole eraldi sillatud, kuigi kogu hadapeatamise
ahel on sillatud.
Aktiveerus hadapeatamise ahela liiane kontroll.

Torge: korpuses touseb
temperatuur ule kriitilise 80 °C

Sisetemperatuur on liiga kérge.

Kolmanda valjalilitusviisi
testimine ebadnnestus

defektne riistvara
Juhtseadme véljavahetamine

Vaheahela liigvool, piir 2

Pinge tdstmine v&i voimendus ei sobi.
Mootori md6tmed on valed.
Uks liigub raskelt.

Vére-fotosilma vale sisenditest

Vére-fotosilma test ebadnnestus.
Kontrollige vore-fotosilma Ghendust.

Mootori kaabelduse test

Mootori kaabel on kahjustatud véi ei ole digesti ihendatud.
Mootor on kahjustatud.

HORMANN
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Sisemised vead

Valimise valvuri viga . 24V pinge on Ule koormatud.

Olekuteated kalibreerimise ajal

. Riistvara on defektne véi imbruses on tugevad héiringud.

o

Parameetrite kontrollsummaon | Lilitage juhtseade vélja ja uuesti sisse.

Alumise I6ppasendi kalibreerimise taotlemine

FS5 1

vale . Teavitage teenindust.
Kalibreerimisvéartuste . Uus tarkvaraversioon muudetud EEPROMI struktuuriga.
kontrollsumma vale e \Veel alglaadimata juhtseade.

. Teavitage teenindust.

Ulemise 16ppasendi kalibreerimise taotlemine

Vaheasendi kalibreerimine

113 Infoteated

Uldised teated

5roP

Peatamisolek voi lahtestusolek: jargmise sisendkésu ootamine

Loppasend all

©
@

CEul]

Loppasend all lukustatud, liikumine uks LAHTI ei ole véimalik

Saavutati alumine |I6ppasend

Aktiivne liilkumine uks KINNI

Saavutati tilemine I6ppasend

Loppasend Uleval

Véljaspool lubatud tlemist I6ppasendit

Infoteated automaatse reziimi ajal

Loppasend Uleval lukustatud, liikumine uks KINNI ei ole voimalik (nt katkenud ohutusseadised)

Hooldus on vajalik. Hooldusarvesti tdhtaeg on moddas.
vt paigaldus-, kasutus- ja hooldusjuhendit

Aktiivne liikumine uks LAHTI

Ulemisse I6ppasendisse jsudmisel on kiirus liiga suur.

Loppasend keskel (vaheasend)

Alumisse I6ppasendisse jdudmisel on kiirus liiga suur.

Loppasend keskel lukustatud, liikumine uks KINNI ei ole véimalik (nt katkenud ohutusseadised)

Pidev AVATUS on veel aktiivne.

Térge: véimalik on ainult pideva nupuvajutusega liigutamine voi automaatne likumine uks LAHTI.

Uks LAHTI kéitusseadme prioriteetsus on aktiivne. Liikumine uks KINNI toimub ainult Gihe sama prioriteetsusega
kaitusseadmega (vordle P5 x 4).

Absoluutvaartuse andurite I6ppasendite konfigureerimine voi seadistamine pidevat nupuvajutust ndudva liikumisega:

kaivitage toiming stopp-kilesérmistikuga.

Toimub sundavamine

Hédaseiskamine: liikumine ei ole véimalik. Riistvara ohutusahel on katkenud.

Membraanklaviatuuri kdskluse ootamine

Hadaliikumine: liikumised pideva nupuvajutuse abil, iima ohutusseadiseid arvestamata jne.

Kviteerimise ootamine (kasutajakutse)

Késireziim, pidevat nupuvajutust ndudev reziim

Uksetstiklite loendur on ebatéenaoline. Lahtestage uksetsiiklite loendur.

Parameetrite maaramine

Viiteasend on pérast kalibreerimist korrigeeritud voi tuvastatud

Stinkroonimine

Viiteasend on uuesti lahtestatud

Automaatne tahistab vahetust olekust Kasitsi olekusse Automaatne

Ulemine eelliliti on kaheldav

Poolautomaatne tahistab vahetust olekust Kasitsi olekusse Poolautomaatne

Alumine eelliliti on kaheldav

1. Kuva pérast sissellilitamist (enesetest)

Loppluliti korrigeerimine on I6petatud.
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Infoteated automaatse reziimi ajal

Juhtseade valmistab ette [6ppliliti automaatset programmeerimist.

Ohutusahel, ha

dapeatamise ahel

Ec 1

véline hadapeatamine 1

Loppliliti automaatse korrigeerimise ajal ei saavutata maksimaalset kiirust.

valine hadapeatamine 2

Toimub I6pplliti korrigeerimine.

Raadiovastuvétja / induktiiv-silmusahela detektor, pistikmoodul

Aku on nérk: plaanige asendianduri Multiturn vahetamine ukse jargmisel hooldamisel.

Kanal 1

Asendianduri Multiturn aku on nérk. Seade on soovitatav léhiajal vélja vahetada.

EHDCE

Kanal 2

Sisemised sisel

ndid

Veamélus ei ole vigu

Juhtmooduli veasignaal

Er--

Veamalu teatab veast, kuid vastavat teadet ei kuvata.

Programmeerimisteade

Uldised sisendid - funktsiooni kohta vt elektriskeemi

Kilesormistik LAHTI

Stopp-kilesérmistik

Kilesormistik KINNI

12 Rakendusparameetrid
12.1 Vaheasend
Funktsioon Kirjeldus, markused
0 Vaheasend puudub
1 Vaheasendi valikuliliti Uhendust vt elektriskeemilt

2 Inimese esitatava taotluse Uhendust vt elektriskeemilt
impulsiandur

Sisend 1 12.2 Sisendfunktsioon IN3
A. Funktsioon Kirjeldus, markused
Sisend 2 Iaii=Ix] 0 Impulssreziim Vajalik NO kontakt
U ..7 j o
Sisend 3 1 STOPP Vajalik NC kontakt
Sisend 4 2 Lukustus Vajalik NO kontakt
Sisend 5 3 Vabastus Vajalik NC kontakt
Sisend 6
12.3 Viljundfunktsioonid valjundil OUT 1/ X14
Sisend 7 A Funktsioon Kirjeldus, markused
I 0 inaktiveeritud
Sisend 8 ll‘l. [N}
1 Teade ,,Uks on LAHTI” . Lulitusviivitused puuduvad
Sisend 9
2 Standardne punase ja . Ei sOltu suunast
Sisend 10 rohelise lambiga foor . Eelhoiatusaeg P025 =3 s
3 Vilkur . Ei s6ltu suunast
. Eelhoiatusaeg P.025 =3 s
. Aktiivne ukse liilkumise ja eelhoiatuse ajal
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4 Foor Austria . Ei s6ltu suunast
. Eelhoiatusaeg P025 =3 s
. Aktiivne ukse liikumise ja eelhoiatuse ajal
. Kileklahviga Stopp kviteerimine pérast hadaseiskamist
5 Vabastus . Teade ,,Uks on KINN/I”
. Sisselllitusviivitus 1 s
. NO kontakt
6 Lukustus . Teade ,,Uks ei ole KINNI”
. Valjalulitusviivitus 1 s
. NO kontakt
7 Teade ,,Uks on KINNI” . Ldlitusviivitused puuduvad

Releeviljundid Out 1/ 2
(X14/ 15)

muu kasutusala kui pidurirelee
(Out 1/2,X14/ 15)

Torge, ukse asendi teated, foorifunktsioonid ja muud
Induktiivsete koormuste lilitamisel (nt muud releed véi pidurid) tuleb votta vastavaid
hairinguid véhendavaid meetmeid (vabakaigudiood, varistorid, RC-detailid).

Koormuste lilitamiseks kasutatud
kontakte ei ole enam voimalik véikeste
voolutugevustega kasutada

TEATIS.

Vilkurfunktsioonid piiravad mehhaanilist
kasutusiga.

Potentsiaalivaba vekselkontakt
e Vdhemalt 10 mA

. max 230 VAC/3 A
(kasutage kaitsmega faasi L)

Vekselkontakt elektromehaaniliste pidurite aktiveerimiseks koos eellilitatud
pidurialalditega

TAHELEPANU: puudub ohutusfunktsioon

max 230 V AC / 3 A, kasutage kaitsmega faasi L".

13 Tehnilised andmed

Triikkplaadikomplekti m66tmed (P x L x K)

u 328 x 182 x 121 mm

Paigaldus

seinakinnitusega korpuse pohja kiiljes vertikaalselt rippuv

Jahuti

Naturaalne alumiinium, tagakdiljele paigaldatud

Kilesormistik (X502)

3 nuppu: LAHTI-STOPP-KINNI

Valesti Uhendamisel tekib rike, kuid seade ei muutu kasutuskolbmatuks
Uhendus 4 kontaktiga, kodeerimata konnektori kaudu, plusslillitusega
lima valgustuseta, ilma signaallampideta

Toitepinge L, N, PE

Nimipinge 1N~230VAC+10%

Ajamivéljund (X13):

ajamitele kuni 1,2 kW ja 230 V

Mootori piisivool 100% ED / 40 °C limbritseva keskkonna temperatuuri korral: 5 A

lylootori vool 40% ED / 50 °C Umbritseva keskkonna temperatuuri korral: 8 A
Ulekoormatavus 0,5 s jaoks: 16 A

. Mootori kaabli maksimaalne pikkus on 20 m.

. Varjestus on vajalik. Varjestus paigaldatakse mootori poole ja juhtseadme poole.

e Arge kasutage mootori kaabli sooni teiste kaablite soontega labisegi.

. Arvestage voimsuse vdhenemise voi té6temperatuurivahemikega: 50%
sisseliilitamise kestus

TEATIS.
Mootoriklemmidel v&ib ukse

iskamise korral pinge olla.

Pingevahemik 110...240V £ 10%

Kohapealne elektrikaitse 16 A K-karakteristik

Nimisagedus 50...60 Hz

Juhtseadme omatarbimine

max 30 W téisvarustuse korral

Viline toide 1 (X10: L* / N)

Faaside L1 ja N edastamine (ttitip nimipinge L‘ vastu N‘: 230 V AC)
L‘ on Ghendatud kaitsmega triikkplaadil: F200 / 4 AT

Juhtpinge, véline toide 2

24V pc (+ 10% nimpinge 230 V korral) max 500 mA

. koigi valiste tarbijatega, nt valikuliste pistikmoodulitega
. kaitstud isetaastuva pooljuhtkaitsmega

. lihisekindel impulsstoiteplokk

Pidurdustakisti ja takistus

TAHELEPANU!

Jahutil ja pidurdustakistil seadme
tagakdljel vib temperatuur tdusta
véaértuseni 85 °C. Vea korral véib
temperatuur lhiajaliselt olla kuni 280 °C
(< 5 min).

Integreeritud pidurdustakistus
max 1,5 kW max 0,5 sekundit
Kordamiskiirus > 20 sekundit
TEATIS.

Elektrooniline seire

Termiline katkestuskoht llekoormuse
korral

Juhtpinge, véline toide 3 (klemmid 33, 38)

elektrooniliste 16ppllitite jaoks
Nimivaartus 11,3 V, max 130 mA

Digitaalsed juhtsisendid IN 1 ... 10
(kl. 52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65)

24V DC / titip. 15 mA, max 26 V DC / 20 mA

Koik sisendid tuleb (ihendada potentsiaalivabalt voi:

< 2 V: inaktiivne =¥ loogiline 0

> 10,5 V: aktiivne =¥ loogiline 1

Sisendjuhtkaskluste minimaalne signaali kestus: > 100 ms
Galvaaniline lahusus plaadil oleva optopaari abil

Too6temperatuurivahemik
Kasutamine
Hoiustamine:

Umbritseva keskkonna 8hutemperatuur
—-20 ... +40 °C
-25...470°C

Korpuse Umber peab olema tagatud piisav ventilatsioon, arvestage korpuse
soojenemisega té6tamise ajal.

TEATIS.

Pidage paigalduskoha valikul siimas paigaldusjuhendis esitatud néudeid.

Pange tahele, et ajami té6aja véhenemine soltub temperatuurist, vt teavet ajami
valjundi kohta.

Seadme liigutatavus

Statsionaarne

jadaliides
RS-485 A ja B (X20)

ainult elektrooniliste 16pplilitite jaoks

RS-485 tase (A, B), Uhendatud 100 Q

Soovitatav kaabel: varjestatud twisted-pair-kaabel hairingutega keskkonnas. Twisted
pair tavalises keskkonnas

Tootja Hérmann 16ppililitite TST PD / PE kasutamisel paralleelselt ka tulevaste | / O
laiendusseadmete jaoks

Seadme tiilip

Mootorseade. Véline ajam ei kuulu tootja Hérmann tarnekomplekti.

Kaitseklass, kaitseaste

Kaitseklass |, kaitseaste IP 54

Kaal

u5,0 kg

Korgus

<2500 m

Standardid ja direktiivid

Uksikasju vt vastavast peatiikist

Ohutusahel, hddapeatamine
Klemmid: hddapeatamine, val. 31/ 32 ja 41/
42

Digitaalne véljund OUT 15
(X24:66)

Uhendage kéik sisendid potentsiaalivabalt.

Kontakti koormus: + 26 V DC / < 120 mA

Ohutusahela katkemisel ei ole ajami liigutamine enam véimalik, ka mitte pidevat
nupuvajutust ndudvas reziimis.

TAHELEPANU! Klemmipaaride paralleelne lilitamine ei ole lubatud!

24V DC, min 10 mA / max 120 mA

Uldine kasutusala: kik tiitipi takistuslikud, induktiivsed ja mahtuvuslikud koormused
t6ostuslikel kasutusaladel

Masinadirektiiv

Euroopa, ttbikinnitus

Madalpingedirektiiv

Euroopa. Erivariandid Ameerika turu jaoks UL-sertifikaadiga

Elektromagnetilise Ghilduvuse direktiiv

Euroopa

RoHS / WEEE / REACH

Euroopa
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14 Pistikithendusega magnetkontuuridetektor

SUVEK1 - lihtdetektor

SUVEK2 - kahekordne detektor

1: diagnostika
roheline LED, CH 1
punane LED, CH 1
DIL-luliti

roheline LED, CH 2
punane LED, CH 2
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silmustihendus
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14.2.2 \Viivitusaeg

Viivitusaeg on kindlalt seadistatud vaartusele ,|dpmatu”. Senikaua, kuni kontuur on hdivatud, on véljund valja lilitatud. DIL-lulititel 3 ja 7

14.1 Uldine teave

Magnetkontuuridetektor SUVEK1 / 2 on séidukite induktiivse tuvastamise stisteem, millel on jargmised omadused.

. Kontuuri 1 (SUVEK1) v&i 2 (SUVEK?2) analiilis

. Galvaaniline lahusus kontuuri ja detektori elektroonika vahel
. Siisteemi automaatne kalibreerimine pérast sisselulitamist

. Sagedustriivi pidev jarelkalibreerimine

. Kontuuri 1 ja kontuuri 2 vahel puudub vastastikune m&jutamine tdnu SUVEK2 multipleksimisele

. Tundlikkus ei sdltu kontuuri induktiivsusest
. Hoivatuse teade LED-naidikuga

. Valjundid Open Collector, galvaaniline lahusus optopaari abil

. Lisaks kontuuriga Ghendatud sisend ja valjund, galvaaniline lahusus optopaari abil

. Kontuurisagedusest annab méarku LED

. Diagnostikavdimalus diagnostikaseadmega VEK FG2

14.2 Seadistusv6imalused
14.21  Tundlikkus

Tundlikkuse aste Kanal 1: DIL-liilitid 1, 2
Kanal 2: DIL-liilitid 5, 6 (ainult SUVEK2)

1 Madal (0,27% Af/f) oN[HI[F] 11 OFF / OFF
]S L (S

2 (0,09% Af/f) on[mI=T =11 ON / OFF
A S

3 (0,03% Af/f) oN[H1ml 1=l OFF / ON
(e EE e

4 korge (0,01% Af/f) oN[Elm 1= ON/ON
i R o [SHEE

Tundlikkuse seadistamine igale kanalile, mis peab aktiveeuima induktiivsuse muutumisel séiduki korral, et maarata

magnetkontuuridetektori vastav valjund.

Tundlikkuse seadistamine toimub iga kanali puhul eraldi vastava 2 DIL-liliti kaudu.

138

puudub funktsioon.

14.2.3 Sageduse seadistamine ja uuesti kalibreerimine

Sagedus Kanal 1: DIL-liiliti 4

Kanal 2: DIL-liiliti 8 (ainult SUVEK2)
Madal ON OFF
kérge ON ON

Magnetkontuuridetektori todsagedust saab seadistada 2 astmes DIL-lulitite 4 ja 8 kaudu.

Lubatud sagedusvahemik on 30 kHz kuni 130 kHz. Sagedus séltub induktiivsusest, mis on tingitud kontruuri kujust, keermete arvust,
kontuuri toitest ja valitud sageduse astmest. Uuesti kalibreerimise saab kasitsi kaivitada, muutes kanali sageduse seadistust.
Magnetkontuuridetektor teeb toite sisselllitamisel ise kontuuri sageduse kalibreerimise. Liihiajalise voolukatkestuse korral < 0,1 s uuesti

kalibreerimist ei toimu.

143 Liidesed

Uhendus Nimetus

X1/1 Toide GND

X1/2 toide 24 V DC

X1/8 Optopaar GND

X1/4 Optopaari valjund, kanal 2 (ainult SUVEK2)
X1/5 Optopaari valjund, kanal 1

X2/1 Taiendav optopaari véaljund
X2/2 Taiendav optopaari sisend

X2/3 Valjund 24 V DC (ihendus X1/ 2)
X2/4-X2/5

X5/1-X5/2 Kontuur, kanal 1

X5/3-X5/4 Kontuur, kanal 2 (ainult SUVEK2)

14.4 Viéljundid ja LED-ndidik

14.4.1  Viljundid

Optopaari véljund 1/ 2

Detektori olekud

High

Kontuur vaba, lahtestus, kalibreerimine

Low

Kontuur héivatud, kontuuri térge

Signaali edastamine toimub optopaari valjundite kontakt 4 ja 5 kaudu pistikul X1. GND-I on X1 kontakt 3.

14.4.2 LED-ndidik

Roheline LED, kontuuri kontroll Punane LED, kontuuri olek Detektori olek
véljas véljas toitepinge puudub
vilgub véljas kalibreerimine v6i sageduse edastamine
sees véljas Magnetkontuuridetektor on valmis, kontuur on vaba
sees sees Magnetkontuuridetektor on valmis, singaali edastamine
véljas sees kontuuri térge

Roheline LED annab marku magnetkontuuridetektori té6valmidusest. Punane LED annab marku releevéljundi aktiveerumisest, séltuvalt

kontuuri hivatuse olekust.

HORMANN
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14.4.3 Kontuuri sageduse edastamine

Umbes 1 s parast magnetkontuuridetektori kalibreerimist edastatakse kontuuri sagedust rohelise LED-i vilkumisega.

Naide kontuuri sageduse 57 kHz kohta:

T s yyuduyT T

5x 10 kHz

14.5 Tehnilised andmed

7x 1 kHz

Moodud (P x L x K)

72,5 x 50 x 18 mm

Kaitseklass IP 00
Toide 24V DC = 20% max 2,0 W
Kasutustemperatuur —20 °C kuni +70 °C

Hoiustamistemperatuur

—20 °C kuni +70 °C

Ohuniiskus

max 95% mittekondenseeruv

Kontuuri induktiivsus

20 - 800 pH, soovitatav 75 - 400 uH

Sagedusvahemik

30 - 130 kHz 2 astmes

Tundlikkus 0,01% kuni 0,27% (Af/f) 4 astmes
0,02% kuni 0,54% (AL/L)

Viivitusaeg (o)

Kontuuri toitekaabel Max 100 m

Kontuuri takistus

Max 20 Q (koos kaabliga)

Optopaari véljund

45V /10 mA /100 mW

Rakendusviide

50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms

Avanemisviivituse signaali kestus

25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

Uhendus

2 x MOLEX-pesa, seeria 3215, 5 kontaktiga

1 x pistikklemm, 4 kontaktiga, RM 3,81

15 Kaugjuhtimine 868 MHz BiSecur

15.1 Ohutusalane méarkus

Otstarbekohane kasutamine:

Vastuvétja HET-E2 868-BS on kahesuunaline vastuvotja ajamite ja juhtseadmete juhtimiseks. Vastuvétjal on kaks kanalit. Kasutamine

toimub BiSecuri raadiosidevastuvétja kaudu.

Muul viisil kasutamine ei ole lubatud. Tootja ei vastuta kahjustuste eest, mis tulenevad otstarbevastasest voi valest kasutamisest.

TEATIS.

Kui votate kaugjuhtimissusteemi kasutusse, lisate komponente voi teete muudatusi:

- Tehke funktsioonikontroll.
- Kasutage iksnes originaalosi.

- Kasutuskoha tingimused véivad mojutada kaugjuhtimissisteemi tédulatust.
- GSM-900 sagedusel to6tavad mobiiltelefonid véivad samaaegsel kasutamisel mdjutada kaugjuhtimissiisteemi tddkaugust.

»  Paigaldada tohib ainult véljalulitatud olekus.

024446 / BK FU Z RE/04.2025
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15.2 Pistikiihendusega raadiovastuvotja
Kanal 1: funktsioon impulss LAHTI nagu IN1

Kanal 2: funktsioon impulss LAHTI nagu IN1

M2a

5
|
|

loocoocpossss oo

15.2.1 Raadiokoodi programmeerimine

Kanali aktiveerimine v6i vahetamine.
>  Kanali 1 aktiveerimiseks vajutage nuppu P 1 x.
»  Kanali 2 aktiveerimiseks vajutage nuppu P 2 x.

Reziimi Programmeerimine katkestamine.
> Vajutage nuppu P 3 x voi oodake aegumiseni.
Aegumine: kui 25 sekundi jooksul ei tuvastata kehtivat raadiokoodi, lulitub vastuvétja automaatselt tagasi tooreziimile.
1. Aktiveerige soovitud kanal nupu P vajutamisega.
— Sinine LED vilgub 1 x, tahistades kanalit 1
— Sinine LED vilgub 2 x, tahistades kanalit 2
2.  Seadke kaugjuhtimispult raadiokoodi edastamiseks reziimi Saatmine (vajutage soovitud nuppu).
Kehtiva raadiokoodi korral vilgub LED Kkiiresti siniselt ja kustub.

Vastuvodtja on t66reziimis.
Vastuvétja signaliseerib tooreziimis olles kehtiva raadiokoodi tuvastamist sinise LED-lambi siittimise teel.

TEATIS
Kui programmeeritud kaugjuhtimispuldi nupu raadiokood périneb ménelt teiselt kaugjuhtimispuldilt, siis peate kaugjuhtimispuldi nuppu 1.
kasutamisel kaks korda vajutama.
e Tuvastati kanali 1 kehtiv raadiokood = LED siittib lihidalt 1 x
. Tuvastati kanali 2 kehtiv raadiokood = LED sdittib lihidalt 2 x
Seadmete lahtestamine: koik raadiokoodid kustutatakse, kui toimite jargmiselt.
1. Vajutage nuppu P. Hoidke nuppu P all.
—  LED-lambis vilgub 5 sekundit aeglaselt sinine tuli.
—  LED vilgub 2 sekundit kiirelt siniselt.

2. Laske nupp P lahti.
Koik raadiokoodid on kustutatud.

Ukse asendi tagasiside: kaugjuhtimispuldile HS 5 BiSecur edastatakse tagasiside ainult siis, kui kolme soonega sisendi (E1 / GND / E2)
kilge on Ghendatud I6ppasendi teate edastus uks KINNI ja uks LAHTI.

Selle funktsiooni leiate vastavast HS 5 BiSecuri juhendist.

Uhendus: A710
naiteks relee X14 10. Teade ,,Uks KINNI” - £
Teate ,,Uks KINNI” programmeerimine  11. Common - GND —|
A710-7 12. Teade uks ei ole KINNI - E2 X14 111 12 10
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15.3 EL-i vastavusdeklaratsioon 16.3 LED-ide nait
Tootja Hérmann KG Verkaufsgesellschaft punane Olek
Aadress Upheider Weg 94-98, D-33803 Steinhagen, Saksamaa kollane Valjund
Kaesolevaga deklareerib tootja, et kiesolev toode roheline Tédpinge
Seade Vastuvétja HET-E2-24-868-BS triikkplaat, pistikiihendusega 16.4 Rikete kérvaldamine
Mudel HET-E2-24-868-BS, tehas 41
Otstarbekohane kasutamine  uste ja véravate ajamite ja nende lisade juhtimine SGT (saatja) SGR (vastuvétja) Abindu
Edastussagedus 868 MHz R
LED-naidik TEATIS
Kiirgusvaimsus max 20 mW (EIRP) SG 16 ECO Symptom o e _
. . Enne veaotsingu jatkamist taaskaivitage vore-
roheline punane roheline kollane punane | cim
vastab oma Ulesehituselt ja tllbilt ning meie poolt turule toodud teostuses otstarbekohasel .
kasutamisel jargmiste direktiivide nduetele: Vastuvétjal SGR puudub optiline Ghendus
saatjaga SGT.
2014/53/EL (RED) EL-i direktiiv raadioseadmete kohta . Kontrollige, kas kdik valguskiired on
2011/65/EL (RoHS) Ohtlike ainete kasutamise piirang ) vabad ega ole esemetega takistatud.
Punane LED vilgub . . sees / i - . o .
. L N e sees véljas sees véljas N . Kontrollige, kas vore-fotosilm on digesti
Kasutatud standardid ja spetsifikatsioonid pusivalt. vilgub joondatud,
EN 62368-1:2014 + AC:2015  Ohutus (direktiivi 2014/53/EL artikkel 3.1(a)) . KO"“‘,"”%E"kést!ﬂk‘?”dusjum[“ef ning
EN 62479:2010 Tervis (direktiivi 2014/53/EL artikkel 3.1(a)) i”tatp;'ag uri pistiku ja pesa vanvi
(Vastavalt peatikile 4.2 vastab toode sellele normile automaatselt, kuna kiirgusvéimsus (EIRP), attuvad.
kontrollitud ETSI EN 300220-1 kohaselt, on madalam kui madala kiirgusvéimsuse valistuspiir Pmax 20 mWw) . Vahemalt ks kiir on blokeeritud.
EN 50581:2012 Ohtlike ainete kasutamise piirang Plks el Satal lahkuda dist «  Kontrollige, kas kdige tlemine valguskiir
ETSI EN 301489-1 V2.2.0 Elektromagnetiline tihilduvus bﬁ;"é?‘:lgtppase” st sees vélias sees vélias vélias (pilootkanal) on vaba.
ETSI EN 301489-3 V2.1.1 (direktiivi 2014/53/EL artikkel 3.1(b)) automaatselt. . Kontrollige, kas kdik kanalid on vabad
ETSI EN 300220-1 V3.1.1 Raadiospektri efektiivne kasutus ega ole esemetega takistatud.
ETSI EN 300220-2 V3.1.1 (direktiivi 2014/53/EL artikkel 3.2) . Kontrollige peitmiseseme suurust ukse
kiljeosas. Peitmisobjekt peab
Kui seadet muudetakse meiega kooskdlastamata, kaotab kéesolev deklaratsioon kehtivuse. olema = 50 x 50 mm.
Steinhagen, 01.09.2017 . Tekkinud vib olla EMU térkega
probleem.
" - . Kontrollige ukseslsteemi kaabeldust:
Uks liigub tagurpidi eri . . . .
- sees véljas sees sees véljas — Kas mootorikaabel on varjestatud
kdrgustes. ) - N [
ning varjestus juhtseadme ja ajami
poolel ihendatud?
Axel Becker, juhataja - Kas uks on &igesti maandatud?
- . —  Kas ferriithiilss on digesti paigas?
16 Vore-fotosilm TELCO e Kontrollige, kas ukse sulgemiskiirus on
o . . alla 1,6 m/s.
16.1 Kasutuselevott ja seadistamine — - —
- . . Vélistest valgusallikatest voi laheduses olevast
1. Lilitage juhtseade sisse. teisest SG16-st tingitud torge
2. Rohelised LED-id vastuvétjal SGR ja saatjal SGT naitavad, et toitepinge on olemas. (stroboskoobivalgus). - Liilitage voimalikud
3. Kollane LED vastuvétjal SGR naitab vore-fotosilma olekut. Kui vére-fotosilm on téévalmis ega ole katkenud, pdleb kollane LED. torget pohjustavad valgusallikad vélja ja
4. Lahtestamise ajal parast juhtseadme sisselulitamist vilguvad punased LED-id vastuvétjal SGR ja saatjal SGT. ) . kontrollige, kas probleem pusib.
- L e . . Lo ~ R L . Kollane LED vilgub valjas / ~ . .
5.  Kui stinkroonimiseks vajalikudvalged sooned ei ole iihendatud véi riistvaravea korral pélevad punased LED-id vastuvétjal SGR ja o sees véljas sees . sees . Muutke vore-fotosiima asendit. Vahetage
X pusivalt. vilgub L ) .
saatjal SGT vastuvotja SGR ja saatja SGT asukohad
— ukse kuljeosas.
TAHELEPANU! ¢ Voimaluse korral varjestage vastuvtja
SGR valistest valgusallikatest tingitud
Parast kasutuselevottu ei tohi vore-fotosilma elemente enam nihutada. térgete véltimiseks.
Punane LED pdleb ap Annab marku riistvara veast.
o sees sees sees véljas sees - . Al
16.2 Viljundiloogika plsivalt *  Vahetage vore-fotosilm vélja.
Objekt Valjund Kollane LED
olemas avatud véljas
puudub suletud sees
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16.5 Tehnilised andmed

SGT (saatja) SGR (vastuvotja)
Hoiustamistemperatuur -40 - +80 °C
Umbritseva keskkonna / kasutustemperatuur —20-+65°C
Kaitseklass IP 67

Kindlus voora valguse suhtes

- 100000 lux @5°

Toitepinge 10V-30VDC+/-7,5%

Voolutarbimine 70 mA (RMS) 35 mA

Viljund - 5V 900 Hz ristkulik, < 15 mA
Liihise / induktiivse koormuse kaitse - Jah/jah
Polaarsuse iimberp66ramise kaitse Jah

Valgusallikas

Infrapunane, 880 nm -

Valgusjooned

20, 21,22,23

Aktiivne hindamiskorgus

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Korpuse pikkus

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Valgusjoonte kaugus

45 mm: kuni 540 mm
180 mm: alates 540 mm kuni [6puni

Kaugus poérandast - 1. Valgusjoon 35 mm -
Makei Ine reageerimi ) - 40 ms
Maksimaalne jérjestikune varjestuskiirus 1,6 m/s
Minimaalne tuvastatav objekti suurus 50 mm /185 mm
Tooulatus 1...12m
Standardid EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015 EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019

EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
EL-i direktiivid 2011/65/EL, 2014/30/EL, 2006/42/EL
Ohutuskategooriad EN 12978:2003 + A1:2009

EN 12453:2017, tuip E
EN ISO 13849-1:2015, Cat. 2, PLd
IEC 61496-2, tlilip 2 ESPE

Sertifikaat EU tutibikinnitus TUV NORD

024446 / BK FU Z RE/04.2025

HORMANN

141



LATVIESU VALODA

Satura raditajs

5.1
52

53
5.4
5.5

71
72
7.3
7.4
7.5
7.6

8.1
8.2

9.1
9.2
9.3
9.4
9.5
9.6
9.7

9.8
9.9
9.10
9.11
9.12

10

11

1141
1.2
1.3

12

1241
12.2
123

13

14

141
14.2
14.3

142

Par $o instrukciju

Citi spéka esosie dokumenti..........cccvveeeiciiiiceieneenes
Lietotie bridinajumi
Lietotie simboli
Lietotie saisinajumi
Vadu, atsevisko dzislu un detalu krasas kodi

Drosibas noradijumi.
Visparigs apraksts un paredzétais pielietojums .
Personala kvalifikacija
Standarti un prieksraksti
Vispargji drosibas noradijumi
DroSibas noradijumi attieciba uz ekspluataci
Dro$ibas noradijumi saistiba ar uzturéSanu
darba kartiba un darbibas trauc€jumu novérsanu ..... 143

Vadibas ierices montaza 143
Elektropieslegums 144
Nopludstravas aizsargslédzis Fl .........ccuurreriensunsnns 145
Darbibas veids 145
Barosanas sprieguma pieslégums

bez galvena sledza 146
Motora pieslégums / izejas. 146
leeju parskats 147
Gala slédza pieslégums 147
Visparigas lietoSanas instrukcijas

par parametru iestatiSanu .......ccceeeerssnrsersessensansnns 147
Klienta parametrs 148
Skaititajs 148
Atverta stavokla laiki 148
Gala poziciju korekcija 148
Kladu atmina 148
Programmaturas versija 148
Seérijas numurs 148
Ekspluatacijas sakSana ar absoliatas

vértibas devéju TST-PD Multiturn.........ccocceeeeininns 149
Gala stavokl|u preciza iestatiSana..........cccceceveceriines 149
Jauns gala stavok|u programmésanas pieprasijums . 150
Servisa i parametri 150
Parametru iestati$ana servisa imenT............c.ccoceueueeee 150
Laiki 150
Motora iestatijumi 150
Jaudas palielinasana, Boost. 150
Gala stavokl|u korekttra 151
Atrums 151

Skerseniskas kustibas ieeja
P5x 0/PA x 0 =09 péc izvéles
Diagnostikas radijums displeja.
Apkopes skaititajs
Vadibas ierices darbibas reZims...
Rapnicas iestatijums, originalais parametrs
Parole

Parametru parskat:

Zinojumu parskat:
Vispariga kluda

Ar sistému saistitas iek$gjas kludas F.9xx ........c........
Informativie zinojumi

Lietotnes parametri
Islaiciga apstadinasana
leejas funkcija IN3
Izejas funkcijas pie OUT 1/ X14.....ccoviiiiiiiiiie

Tehniskie dati 157
Piesledzams indukcijas cilpas detektors............... 158
Vispariga informacija 158
lestatiSanas iesp€jam 158
Pieslegumi 158

14.4 Izejas un gaismas diozu indikatori...........cccceceeurinneuene
145 Tehniskie dati

15 Talvadiba 868 MHz BiSecur.........cccccevuiasnnnsnsnsannas
15.1 Drosibas noradijums

15.2 Pieslédzams radiosignalu uztvergjs .

15.3 ES atbilstibas deklaracija

16 TELCO rezgis

16.1 Ekspluatacijas saksana un iestati$ana

16.2 Izejas logika

16.3 Indikacijas gaismas diodes .........cc.ccerereeeiiiiinennns
16.4 Kladu novérsana

16.5 Tehniskie dati

Ar $o redakciju visas iepriek$€jas redakcijas zaudé speku.
Dokumenta sniegtos datus razotajs var mainit bez iepriek$éja bridi-
najuma.

Dokumenta sniegto uzstadi$anas ieteikumu pamata ir optimali aps-
takli.

L.. cien. kliente, a. god. klient!
Priecajamies, ka esat izvélgjusies / izvélgjies musu firma razotu
augstas kvalitates izstradajumu.

1 Par So instrukciju

STinstrukcija sastav no attélu un teksta sadalas. Attélu sadala ir
atrodama aiz teksta sadalas.

STinstrukcija ir originala lietoanas instrukcija EK Direktivas
2006/42/EK izpratné. Rupigi izlasiet visu instrukciju. STinstrukcija
shiedz svarigu informaciju par izstradajumu. levérojiet un sekojiet
dros$ibas noradijumiem un bridinajuma noradem.

Ladzam instrukciju ripigi uzglabat. Nodrosiniet, lai lietotajs
dokumentam var jebkura bridr brivi pieklut un atrast nepiecieSamo
informaciju.

Razotajs neuznemas nekadu atbildibu par bojajumiem, kas
radusies industrialo vartu neatbilstoSas lietoSanas rezultata. Tas
attiecas ari uz bojajumiem, kas radusies $is lietoSanas instrukcijas
un attiecigo noradijumu neievéro$anas rezultata.

Profesionala ekspluatacija un rupiga apkope loti pozitivi
ietekmé industrialo vartu iekartas darbibu un pieejamibu.
Vadibas kliida un neprofesionala apkope var izraisit darbibas
traucejumus. Lietpratiga vadiba un riipiga apkope nodrosina
ilgtermina ekspluatacijas drosibu.

Ja péc lietoSanas instrukcijas izlasi$anas vél ir jautajumi,
sazinieties ar musu klientu apkalposanas centru.

1.1 Citi speka esosie dokumenti

Atkariba no pasutitajiem piederumiem piegades komplekta var but
papildu instrukcijas, pieméram, vartu vadibai. Ripigi un pilniba
izlasiet art $is instrukcijas. levérojiet un sekojiet art Siem drosibas
noradijumiem un bridinajumiem.

1.2 Lietotie bridinajumi

Visparejais bridinajuma simbols apzimé apdraudé&jumu,
kas var radit traumas vai izraisit navi. Teksta sadala visparéjo
bridinajuma simbolu izmanto kopa ar aprakstitajam bridinajuma
pakapém. Attélu sadala papildu informacija norada uz
paskaidrojumiem teksta sadala.

A BISTAMI!

Apzimé bistamibu, kas tieSi izraisa navi, vai smagus
savainojumus.

/A BRIDINAJUMS

Apzimé bistamibu, kas var izraisit navi vai smagus
savainojumus.

A UZMANIBU

Apzimé apdraudéjumu, kas var radit vieglus vai vidéji smagus
savainojumus.

UZMANIBU

Apzimé apdraudéjumu, kas var radit izstradajuma bojajumus
vai to sabojat pilniba.

HORMANN

[y

.3 Lietotie simboli

Bridinajums par bistamu elektrisko spriegumu

Skatit vadibas ierices vai papildu elektrisko vadibas
panelu uzstadisanas instrukciju

Karstas virsmas

Elektrostatiskas izlades risks

1.4 Lietotie saisinajumi
EN Eiropas standarts
OFF Gatavas gridas augSmala
UPS Nepartraukta barosana
r tikai lasit
lastt un rakstit

15 Vadu, atseviSko dzislu un detalu
krasas kodi
Dzislu mark&juma, vadu markéjuma un detalu krasas nosaukumu

saisinajumi atbilst starptautiskajam krasu kodam saskana ar
standartu IEC 757:

BK Melna PK Roza

BN Briina RD Sarkana

BU Zila SR Sudraba

GD Zelts TQ Tirkiza

GN Zal$ VT Violeta

GN/YE Zala / dzeltena WH Balta

GY Peleka YE Dzeltena

oG Oranza LIBN | GaiSi brina
2 /\ Dros$ibas noradijumi

Industrialo vartu vadiba ir funkcionali drosa, ja to lieto atbilstosi
noteikumiem un paredzétajam mérkim. Lietojot pretéji noteikumiem
vai paredzétajiem mérkiem, industrialie varti var k|ut par
apdraudéjumu. levérojiet drosibas noradijumus atseviskajas
nodalas.

2.1 Visparigs apraksts un paredzétais
pielietojums

Aprakstita ierice ir elektroniska vadibas ierice motorizétam vartiem,

kurus izmanto rupnieciski vai komerciali saskana ar standartu

EN 13241. Vadibas ierice ir konstruéta asinhrona motora

ekspluatacijai jaudas diapazona fidz 1,2 kW ar 230 V barosanu.

Pateicoties pilnigai frekvences parveidotaja jaudas izejas pakapes

integracijai, vartu mehanikas darbinasana notiek saudzigi un ar

mainamu atvérSanas un aizvérSanas atrumu.
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Vadibas bloks kontrolé motoru, kas nodroSina vartu piedzinu.

Atkariba no izmanto$anas mérka $1 vadibas ierice var veikt art

$adus uzdevumus:

. Vartu pozicioné$ana gala stavok|os un starp tam (atverta,
aizvérta pozicija un starppozicija)

. Piedzinas vadi$ana ar dazadu atrumu (integréts frekvences
parveidotajs)

. Vartu dro$ibas sensoru izvértéjums, piem., noslégprofilu
kontrole, aizsargsistéma pret ievilkSanu u. c.

. Vartu papildu droSibas izvérté$ana, piem., gaismas
fotobarjera, gaismas rezgis u. c.

. Vartu komandieri€u izvértéSana, piem., pavelkamais slédzis,
radioiekarta, indukcijas cilpas u. c.

. Avarijas apstadinasanas komandiericu izvertésana

. Sensoru un komandieri¢u baro$ana ar 24 VV zemu spriegumu,
kas aizsargats ar elektronisku drosinataju

. Argjo ier¢u barosana ar 230 V

. Konkrétu lietojumu izejas kontrole, piem., relejs vartu poziciju
zinojumiem

. Diagnostikas pazinojumu izveide un paradi$ana

. Lietojumam specifisku parametru iestati$ana dazados
piekluves limenos dazadam lietotaju grupam

. levades paplasinasanas modulu un izvades paplasina$anas
modulu vadiba

. Vartu talvadibai paredzéto saskarnu signalu izvértésana

Paredzétais pielietojums paredz ari ievérot instrukciju, ka ar

parbaudes un apkopes nosacijumus.

Cita veida pielietojums, kas parsniedz minétas robezveértibas,

uzskatams par noteikumiem neatbilstosu. Razotajs / piegadatajs

neatbild par bojajumiem, kas ir tadéjadi radusies. Risku uznemas

vienigi lietotajs.

Informaciju par péc izvéles pieejamo un Hérmann apstiprinato

periférijas ieri¢u pieslégumu un iestati$anu skatiet attiecigo

periférijas iericu rokasgramatas.

Utilizacija

@ Elektriskas un elektroniskas ierices, ka art
akumulatorus nedrikst utilizet kopa ar
% sadzives un pargjiem atkritumiem.
Nododiet tos atbilstigajas pienemsanas
|

vietas un savaksanas punktos.

lepakojums sastav galvenokart no parstradajamam izejvielam.

2.2 Personala kvalifikacija

Industrialo vartu uzstadianu, ekspluataciju un apkopi drikst veikt
tikai kvalificéts un instruéts personals.

Darbiniekiem, kuriem uzdots veikt ar industrialajiem vartiem
saistitus darbus, pirms darbu uzsaksanas ir jaizlasa $T instrukcija,
Tpasi 2. nodala.

Nosakiet skaidras atbildibas sféras attieciba uz drosibu,
apkalposanu, apkopi un remontu.
2.3 Standarti un prieksraksti

Vartu sistémas lietotajs vai ipasnieks ir atbildigs par talak noradito
noteikumu ievéroSanu un izpildi (bez pretenzijam uz pilnigumu).

Eiropas standarti

EN 12445 Varti — Mehanisko vartu lietoSanas drosiba - Testa
metodes

EN 12604 Varti — Mehaniskie aspekti — Prasibas

EN 12978 Varti — Mehaniski darbinamu vartu

aizsargierices — Prasibas un testa metodes
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EN 13849- Masinu droSums — Ar drosibu saistitas vadibas

1.2015 ieriCu detalas

EN 60335- Majsaimniecibai un lidzigiem mérkiem paredzéto

1:2012/ elektrisko iericu drosiba - 1. dala: Visparigas

A11:2014 + prasibas, tips: stacionari uzstadama motora

A13/2017 ierice, 1. aizsardzibas klase

EN 60335 2 Majsaimniecibai un lidzigiem merkiem paredzéto

103:2015 elektrisko iefiéu drosiba - 2. — 103. dala: Ipasas
prasibas vartu, durvju un logu piedzinai

EN 61000-6- EMS visparéjs standarts: traucéjumnoturiba

1:2007 dzivojamam telpam

EN 61000-6- EMS vispargjs standarts: traucéjumnoturiba

2:2005/AC 2005 industriala vide

EN 61000-6- EMS visparéjs standarts: traucéjumemisija
3:2007/A1:2011/ dzivojama vidé

AC 2012

EN 61000-6- EMS visparéjs standarts: traucéjumemisija
4:2007/A1:2011 industriala vidé

EN 61508 Ar dro$ibu saistitu elektrisku / elektronisku /

programmeéjamu elektronisko sistému funkcionala
drosiba
EN62061:2005 + Masinu droSiba. Ar drosibu saistitu elektrisko,

Cor.:2010 + elektronisko un programmeéjamo elektronisko
A1:2013 + vadibas sistému funkcionalais drosums (IEC
A2 2015 62061:2005)

DroS$ibas integritates imenis (SIL): 1

5.2. sadala. Mehaniski darbinamu vartu
lietoSanas drosiba — Prasibas

5.2. nodala. Piedzinas sistémas un energoapgade

EN 12453:2017

EN 50110 Elektroiekartu ekspluatacija, 1. dala; visparigas
prasibas
EN 60204 Masinu elektroaprikojuma parbaude

VDE noteikumi

VDE 0100 Zemsprieguma sistému uzstadi$ana
VDE 0113 Elektriskas iekartas ar elektronisko aprikojumu
VDE 0700 Majsaimniecibai un lidzigiem mérkiem paredzéto

elektronisko iericu drosiba

Nelaimes gadijumu novérsanas prieksraksti

DGUV V3
ASRA1.7

Elektriskas iekartas un aprikojums
Tehniskie noteikumi darbavietam

Tipa parbaude
Apstiprinats ar TUV sertifikatu un razotaja CE mark&jumu.

Tipa parbaudes veikSanas bridi spéka ir aktuala standarta
redakcija.

24 Vispareji drosibas noradijumi

. Nemiet véra visparatzitos, likuma ieklautos un vél citus
saisto$os noteikumus par nelaimes gadijumu novérsanu un
apkartéjas vides aizsardzibu. Nemiet véra ekspluatacijas valstt
spéeka esosos priekSrakstus un nozarei piemérojamos
noteikumus attieciba uz profesionalu darbu izpildi, nemot véra
visus drosibas aspektus. Pirms darbu uzsaksanas atbilstosi
Siem noteikumiem un prieksrakstiem instrugjiet personalu.

. Turiet $o instrukciju vienmeér pieejamu industrialo vartu
uzstadisanas vieta.
Lai veiktu ar dro$ibu saistitas industrialo vartu izmainas, ka art
papildinajumus vai parbavi jums ir nepiecieSams piegadataja
atlauja.

. Neveiciet izmainas programmeéjamu vadibas sistému
programmatura.

. Apziméjiet ugunsdzé$amo aparatu atrasanas vietu un 2.6
izmanto$anu ar atbilsto§am norazu plaksnitém. leverojiet
likuma noteiktos noteikumus par ugunsgréka trauksmi un
ugunsdzésibu.

. Visus tiriSanas darbus un tehniskas apkopes darbus, ka arf *
parbaudes, veiciet tikai pilniba izslégta stavokii.

. Elektroinstalacijas darbu veikSanu uzticiet tikai kvalificétam

Drosibas noradijumi saistiba ar

traucéjumu noversanu

aprikojuma nomainu.

uzturesanu darba kartiba un darbibas

Veiciet aprakstitas parbaudes un apkopes. levérojiet tehniskas
apkopes intervalus. levérojiet norades saistiba ar dalu un dalu

elektrikim. . UzturésSanu darba kartiba un darbibas traucéjumu novérsanu
¢ Pirms jebkadu darbu uzsak$anas partrauciet sprieguma uzticiet tikai kvalificétiem darbiniekiem.
padevi iekartai. Nodrosiniet ierici pret neatlautu . Izmantojiet tikai tadas rezerves dalas, kas atbilst razotaja

ieslegSanu. Ja pieejama, atslédziet sviru, kas paredzéta

atvérsanai avarijas gadijumos. $o atbilstibu nodrosina vienmér.

2.5 Drosibas noradijumi attieciba uz
ekspluataciju

. Pirms vartu lietoSanas parliecinieties, vai kustibas amplitada
nav personu un priekSmetu.

e  Vartu darbibas laika nepieskarties vadotnei vai ievirziSanas
zonai.

. Industrialos vartus parvietojiet tikai tad, ja tie ir drosi un
funkciongjosi. Ir jabut pieejamam un pilniba funkciongjosam
visam dro$ibas iericém un ar drosibu un aizsardzibu saistitam
ietaisem, piemeéram, atvienojamam aizsargiericem un avarijas
izslégSanas iericem.

. Neveiciet droSibas mehanismiem izmainas. Nepartrauciet
dro$ibas mehanismu darbibu.

3 Vadibas ierices montaza

noteiktajam tehniskajam prasibam. Originalas rezerves dalas

> 100 mm

=B

>
B
>

ESD

> 100 mm OFF

HORMANN
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300

-— ~1300

OFF

UZMANIBU

»  Nedrikst pieskarties elektronikas detalam, it ipasi procesora kontiira detalam. Elektrostatiska izlade var sabojat vai iznicinat
elektroniskas detalas.

> Pirms korpusa vaka atvér$anas parliecinieties, vai korpusa iek$pusé nevar iekrist urbanas skaidas vai tml., kas atrodas uz vaka. Sie
priekSmeti var iekrist korpusa iekSpusé.

»  Montéjiet vadibas ierici bez mehaniska nospriegojuma.

»  Lai nodrosinatu korpusa aizsardzibas veidu IP 54, atbilstosi noslédziet neizmantotas kabelu ievades. Nepaklaujiet kabelu ievades
mehaniskai slodzei, Ipasi stiepes slodzei.

»  Darbinat vadibas ierici ar demontétu CEE spraudni atlauts tikai tad, ja elektroapgadi var atvienot no vadibas sistémas visiem poliem
ar atbilstosu slédzi. Tikla kontaktdaksai vai rezerves varianta iemontétajam slédzim jabat labi pieejamam.

»  Laiizvairitos no bistamibas, razotajam vai idzigas kvalifikacijas personai janomaina $is ierices bojatais piesléguma vads (saskana ar
piesléguma veidu Y atbilstosi standartam EN 60335-1).

»  Parliecinieties, ka lietotajam drogibas rezima ir labi parredzams vartu rajons. Saja darba rezima pastav risks, ka drosibas mehanismi,
pieméram, gaismas fotobarjera / rezgis var nedarboties. Ja vartu laukums konstrukcijas iemeslu dé| nav redzams, $o reZzimu drikst
izmantot tikai apmacitas personas. Pretéja gadijuma jums ir jadeaktivizé st funkcija.

/\ BRIDINAJUMS

»  Vadibas ierici atveriet tikai tad, ja visi elektroapgades poli ir atslégti. Nav atlauts ieslégt vai darbinat vadibas ierici atverta stavokli.

> Atslédziet visus elektroapgades kontirus pirms piekluves pie piesléguma spailém.

»  Pirms montazas parbaudiet, vai vadibas ieficé nav transporta vai citu bojajumu. Bojajumi vadibas ierices iek§pusé noteiktos

apstak|os var izraisit batiskus vadibas ierices bojajumus. Var ciest ar lietotaja veseliba.

Elektropieslegums

Montaza BK FU Z

UZMANIBU

Vaka montazas pozicija

144

»  Pirms vadibas ierices pirmas ieslégSanas un péc vadojuma pabeig$anas, parbaudiet, vai visi motora
pieslégumi vadibas ierices pusé un motora puse ir ciesi pievilkti. Parbaudiet, vai motors ir pareizi saslégts L1| L2| L3|
trisstlra sleguma. Nepievilkti motora piesléegumi saboja parveidotaju. l l l
Ja 24 V vadibas spriegums ir saslégts Issleguma vai parak parslogots, impulsbaro$anas bloks neieslédzas, uie vie wi
lai gan starpkonttru kondensatori ir uzladéti. Radijumi ir tumsi. Baro$anas bloks ieslédzas tikai pec
Tssavienojuma vai galéjas parslodzes novérsanas. o o o
»  EMS direkfiva nosaka izmantot ekranétus atseviskus motora vadus. Pieslédziet ekrangjumu abas pusés w2 U2 v2
(motora un vadibas ierices pusé). Vadam nedrikst bt nekadu citu pieslégumu. Maksimalais vada garums ir Zvaigznes slegums
20 m.
»  Nav atlauts ieslégt vai darbinat aprasojusu vadibas ierici. Tas var pilniba iznicinat vadibas ierici. L1| L2| L3
»  Pirms 1. tikla sprieguma pieslég$anas nodroSiniet, ka izvértéSanas kartes (iesprauzamie moduli) ir
iespraustas pareizaja pozicija. Nepareiza vai savérpta karsu ievietodana var sabojat vadibas ierici. Tas var ule vie wi
notikt ari, uzstadot neapstiprinatus treSo pusu izstradajumus.
»  Nedarbiniet vadibas ierici ar bojatu tastattru vai caurspidiga materiala logu. Nomainiet bojatu tastattiru un
skatlodzinu. Lai izvairitos no tastatlras bojajumiem, lietotajam ir aizliegts lietot asus priekSmetus. Tastatarai wf 7U2 )’z
pamata drikst pieskarties tikai ar pirkstiem. Trisstlra slegums
»>  lespiedshémas plates spailu maksimalie piesléguma Skérsgriezumi:
. _ - Smalkdzislas ar vai bez Maksimalais
Viendzislas, fikséts _ R —
dzislas uzgala pievilkSanas speks Nm
Motora k tdaksas tipa spail 2,5 2,5 0,5
Tikla pieslegums un PE 2,5 1,5 0,5
Skravspailes (rastrs 5 mm) 25 1,5 0,5
Kontaktdaksas tipa spaile (rastrs 5 mm) 1,5 1,0 0,4
Kontaktdaksas tipa spaile (rastrs 3,5 mm) 1,5 1,0 0,25
024446 / BK FU Z RE/04.2025
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/\ BRIDINAJUMS

»  Peéc vadibas ierices atslégSanas bistamais spriegums pastav vél lidz 5 minatem.

>  Jair bojats impulsbaro$anas bloks, starpkontiiru kondensatoru izlades laiks var ievérojami pagarinaties. Seit
izlades laiks var ilgt idz 10 minatém.

»  Peéc instaléSanas pabeig$anas, parbaudiet, vai iekarta ir pareizi iestatita. Parbaudiet, vai drosibas sistéma darbojas
pareizi.

»  Vadibas ierici darbiniet tikai ar pievienotu aizsargvadu. Ja nav pieslégts aizsargvads, vadibas ierices metala
korpusos izlades kapacitates dé| rodas bistami augsts spriegums. Pieslédziet aizsargvadu saskana ar standarta
EN 50178 5.2.11.1. sadalu attieciba uz paaugstinatu izlades kapacitati < 7 mA.

>  Procesora kontlra zonas ir galvaniski savienotas tiesi ar elektroapgadi. Ludzu, nemiet to véra, veicot iespgjamos
kontroles mérijumus. MériSanas kontlram neizmantojiet nekadas merierices ar PE atsauci.

>  Jareleja izeju bezpotenciala kontakti vai citas spailu vietnes tiek darbinatas ar bistamu spriegumu (aréja baro$ana),
spriegums var bt klatesoss vél péc vadibas ierices izslégsanas vai tikla kontaktdaks$as atvienoSanas. Uzliméjiet
atbilstoSu bridinajuma uzlimi skaidri redzama vieta uz vadibas ierices korpusa.
,BRIDINAJUMS: pirms piekluves piesléguma spailém jaatslédz visi elektroapgades konturi.“

>  Pie motora spailém spriegums var pienakt ari ierices dikstaves laika vai tad, kad ir tikusi aktivizéta avarijas
izslegsanas funkcija.

5 Nopludstravas aizsargsledzis FI
5.1 Darbibas veids

Fl slédzus izmanto personu aizsardzibai. Ja personas pieskaras stravu vado$am dalam, bojajuma strava caur kermeni plist uz zemi.
Fl sledzis tiek aktivizéts, piemeéram, pie stravas stipruma 30 mA.

Elektriskajas sistémas nopludes stravas parasti rodas ari, ja nav klumes, kas nevajadzigi aktivizé Fl sledzi.

51.1 Noplides stravas frekvences parveidotajos

Vadibas ierices ar frekvences parveidotaju nenovérsami rada izlades stravas, pieméram, zeméjuma virziena savienotu traucgjumu
slapésanas filtru kapacitates ietekmeé. Ari (ekranéti) motora vadi rada izlades stravas.

. Jo garaks ir motora kabelis, jo lielaka ir izlades strava

Izlades stravu stiprums vienam un tam pasam vartu sistémam var atSkirties atkariba no:

. Tikla struktdra

. Parveidotaja gala pakapes takts frekvence

. Vartu kustibas frekvence

. (Ekranéta) motora vada garums

Izlades strava miera stavokir atbilstosi razotaja mérjumiem saskana ar EN 60335-2-103 13. nod. ir mazaka par 7 mA. Ekspluatacijai ar
frekvences parveidotajiem izmantojiet FI slédza B+ tipu. Sie FI slédzi atpazist lidzstravu, ka ari 2 KHz stravu un lielaku.

5.1.2 Nopludstravas aizsargsledzu izmantoSana

Pieskirot nopludstravas aizsargierices (RDC) stravas kédém saskana ar DIN 18015, izslédzot Fl, nedrikst notikt visu stravas kézu atteice.
Viens Fl slédzis uz katru apaksSiedalijumu. Vienmér sadaliet stravas kontiirus uz vairakiem automatiskajiem slédziem.

Standarta ir ieteikts izmantot Tslaicigus aizkavétu RCD (maksimalas ieslégSanas stravas), pieméram, frekvencu parveidotaju ekspluatacijai.
Noteiktas darbibas situacijas RCD izslédzas ar laika aizkavé$anos, tomér personu aizsardzibai nepiecieSama laika perioda.

Stacionari piestiprinatam iericém bez kontaktligzdas nav nepiecieSams Fl slédzis. Ar tiesi pievienotu vartu piedzinas vadibas ierici
ugunsdrosibai parasti izmantojiet 300 mA tipu. Saja gadijuma ir jagaranté ari saskares aizsardziba, piem., tieSi iezeméjot vartu ramjus.

5.1.3 Tehniskie pasakumi vadibas darbibai ar Fl sledziem

Lai nodro$inatu, ka frekvences parveidotaja ekspluatacijas laika netiktu aktivizéts Fl slédzis, veiciet vismaz talak noraditos pasakumus.
. 1 Fl sledzis ar atseviSku pievadu katrai vartu piedzinas vadibas iericei

. Péc iespéjas 1si motora vadi

. Ja nepiecieSams, pielagojiet frekvences parveidotaja takts frekvenci

5.1.4 Vartu sistemu un vadibas ieri¢u ikgadéja parbaude

Izlades stravas mérijumus saskana ar EN 60335-1 veic, izmantojot lldzvértigu izlades stravas metodi. Méri$ana notiek bez pieslégtiem
sensoriem, kodétajiem un motora. Mérijumu laika vartus nevar parvirzit. Tiek mérita tikai vartu piedzinas vadibas ierice, nevis visa iekarta.

@Q =

A = parbaudes iefice S = zonde (nedarbojas) B = parbaudama detala

Atkartotais izolacijas pretestibas mérijums saskana ar DGUV V3 tiek veikts ar testa spriegumu, kas neparsniedz 500 V, un tadéjadi tas
neiznicina nevienu vartu piedzinas vadibas ierices elementu. Izolacijas parbaudes laika detalu pielaides var aktivizét ierice ieblvéta
parsprieguma aizsargierici. lzolacijas pretestibas mérijuma vertiba var but parak maza. Parbaude nav izturéta.

Saskana ar VDE0100-600 6.4.3.3. punktu aprikojums ir jaatdala ar parsprieguma aizsargierici, kas ietekmé& mérijumu vai var izraisit
aprikojuma bojajumus meérijuma laika. Ja aprikojumu nevar atdalit, testa spriegumu drikst samazinat uz 250 V. Turklat izolacijas pretestibai ir
jabat vismaz 1 MQ.

Visas Hormann vadibas ierices BK FU Z ir aprikotas ar sekojo$am parsprieguma aizsardzibas ieficém. Visas vadibas ierices tiek parbauditas
razotaja ripnica. Sis ierices drikst parbaudit ar testa spriegumu 250 V un pat atvienot. Ja ir pieejams galvenais sl&dzis, izslédziet to.
Joprojam var veikt izolacijas mérijumu. Joprojam tiek veikta zemé&juma savienojumu parbaude, piem., no korpusa. Ja vadibas ierices tests
ar 250 V un ieslégtu galveno slédzi ir veiksmigs, nav nepiecieSami papildu mérijumi. Ja parbaude tiek veikta, kad galvenais slédzis ir
izslégts, péc tam atseviski javeic motora parbaude.

UZMANIBU

»  Lai novérstu neatgriezeniskus ierices bojajumus, veicot $o parbaudi, atvienojiet dzin€ju no ierices.

L

A

I
U U

A = parbaudes ierice S = zonde B = parbaudama detala U = parsprieguma aizsardziba
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5.2 Barosanas sprieguma pieslégums bez galvena sledza 5.3 Motora pieslegums / izejas
SE ol
Ol 18
oL
o ] oL C =
= g:
o f 2k N
| O
) [ ] L
o H E L= —
L [ 5E — =
L %—f@: ol O O Ol
o 19 0000 T il 000000
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e | ©L
?? ooolooo — — o)
||@®®® HELLLL 2 2 D QOO100D
LN Lewen PE @) %l 101112 202122
_______ ! T1 T2 T3
16 A/ K-Typ
_____ L
-] v | Tmmmmmmmmmm—- PE
w R X14 | Izejas relejs - funkcija, ka pasutits — standarta B Vadibas kabelis ar bremzes un gala
variants: varti augséja gala stavokit slédza pieslegumu ~ B
. — - — Piesléguma piemérs: bremzes
CEE spraudnis / 3 kontakttapu Drosinatajs X15 | Bremzes relejs C Ferita iemava
230V /16 Azils 16 A/ Kraksturlikne A | Motora vada ekrangjums D | Bremzes taisngriezis

Lai nodrosinatu, ka piedzinas vadibas ierice BK FU Z darbojas pareizi, izmantojiet komplektacija ieklauto motora vadu. Caur So
vadu drikst izvadit tikai motora piesleguma dzislas. Motora vada ekranéjums ir japieslédz abas pusés. Péc vadu saisinasanas atkal
japiesledz kabela ekrangjums. Izolgjiet savienojuma vietas divkarsi.

Tikla kontaktdaksai jabut redzamai un pieejamai vadibas iericé.

146 HORMANN 024446 / BK FU Z RE/04.2025



LATVIESU VALODA

DOODOD

5.4 leeju parskats
| | |
i o |- I |
@D 86- +24Vv Islaiciga apstadinasana
l | | D 85- 7.iecja : :—\_—l
| Il g’ :;_ f2’\14Dv I I
i | © s2- 6.iecia : Vartu vadibas slédzis I_Zl
! @[ 81- GND | |
| | |
i - I |
| @ 76- +24V |
! i ($) L 75- 5. ieeja | Gaismas rezgis :I|
] ®[ 74- enp | |
@ 73- +24V |
| ] ($) [ 72- 4.iecja | Objekta aizsardziba / drosiba :Il
| | e 71- &no | |
i (S [ 66- 15.izeja | ++24 V/maks. 100 mA |
@[ 65- 10.ieeja | Impulss ATVERT, radars L=
| | @ F 64- 9. iecja | Rezerve L=
| | @ 63- aND | |
i @[ 62- +24v I |
| @ 61- 8.ieeja | Impulsa devéjs :_
| 54 - 3.ieeja : Impulsu vadibas rezims —
! 53 - 2.ieeja | Impulss AIZVERT —
| 52- 1.ieeja | Impulss ATVERT —
51- +24V |
| 45- 112V | |
! 44- GND | |
| | |
i | ]
| | |
|
|
| |
' |
| |
| |
| |
| |
| |
i |
|

{

43 - Kontaktsliede
42 - Avarijapture 1
41 - Avarijapture 1

36* - GND
35* - B kanals
34* - A kanals
33*- +12V

32* - Avarijapture 2
31* - Avarijapture 2

leeju funkcijas skatit komutacijas shema

UZMANIBU

>  Automatiska vartu AIZVERSANAS kustiba bez pieslégtas un funkciongjosas personu aizsardzibas nav iespéjama.
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5.5 Gala sledza pieslegums

Piedzinas vadibas ierice BK FU Z darbojas kopa ar pozicijas devéju Multiturn.

570 1235 Kontakttapa 1: VCC (+ +12 ...

2 24V DC)
! 1253 Kontakttapa 2: RS 485 B

= 3 4

— ‘ 252 ontakttapa 85

/ ‘ Kontakttapa 3: GND

4 4€> — Kontakttapa 4: RS 485 A
)

oS

L) —=~— ok

M/ﬂm(

/:(74

L

/A BRIDINAJUMS

Nemiet véra visus noradijumus par izmantotajiem izstradajumiem.
Nepareiza ekspluatacijas sak8ana var izraisit elektroSoku un nopietnus savainojumus.
»  Nepareiza lieto$ana var sabojat vai iznicinat absoldtas vertibas devéju un vartu piedzinas vadibas ierici.

. Pirms pieslégSanas jums jaizslédz visi saistitas vadibas ierices baro$anas kontdri.

. Ugunsgréka, spradziena un apdegumu risks! Absolitas vértibas devéju nedrikst sadedzinat vai sakarsét virs 85 °C / 185 °F.
Piesléguma aprakstu ar vartu piedzinas vadibas ierici var atrast attiecigas vartu sistémas komutacijas shéma. Pozicijas devéja montaza uz
durvim ir atrodama vartu sistémas uzstadisanas instrukcijas.

IEVERIBAI

Maksimali atlauta montazas pielaide starp sienas vidu un sensora vidu ir + / = 1 mm. Attalums starp magnétu un pozicijas devéju drikst bt
maks. 3,5 mm.

6 Visparigas lietoSanas instrukcijas par parametru iestatiSanu
Parametru iestatiSanas reZima atvérSana
Nospiediet apturé$anas membranas pogu. Tiek paraditi neapstiprinatie zinojumi
1. @ Turiet nospiestu apturéSanas membranas
pogu.

Papildus nospiediet taustinu Varti ATVERTI. Péc apm. 2 sekundém: parametru
@ Turiet nospiestu taustinu Varti ATVERTI. iestatiSanas reZima

Parametru izvéle ar atvértu parametru iestatiSanas rezimu

Atlasiet veélamo parametru. JUs varat paradit vai mainit parametra vértibu
(skatit zemak). Radijums mainas atkariba no

@ UZMANIBU: izvéles.

Ne visus parametrus var apskatit vai mainit
tiesi. Tas ir atkarigs no paroles un iestatita
pozicionésanas veida.
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Izvéléta parametra redigésana 7.2 Atverta stavokla laiki
1. Vadibas ierice parametru iestati$anas reZima | Vélama parametra nosaukuma radijums '-' '-' ' '—' P. Funkcija Apraksts, noradijumi
'-.'- j | l- ] 0..9999s | Atvérta stavokla laiks 1 | Varti apstajas gala stavoki visu iestafito laiku. Beigas notiek automatiska
varti ATVERTI vartu AIZVERSANAS kustiba.
2. Parametra atvér§ana Aktuala parametra vertibas radijums '-
@ | 0..9999s | Atvérta stavokla laiks 2,
— Tslaiciga apstadinasana,
3. Nospiediet taustinu Varti ATVERTI, lai Mainot pasreiz eso$o parametra vértibu, '- ) w ventilacijas pozicija
palielinatu parametra vértibu. mirgo decimalpunkti. Y-
'-’(.) 0..200s Minimalais atverta Atskiriba no atverta stavokla laika 1 vai 2, varti paliek atvérti vismaz uz
— stavokla laiks iestatito laiku. Beigas notiek automatiska vartu AIZVERSANAS kustiba.
vai Nospiediet taustinu Varti AIZVERTI, lai |-
samazinatu parametra vértibu. ,-' w _ S—
’((o) 0..20s leprieksgjs bridinajuma | Saja parametra noréthgis laiks aizkave vartu AIZVERSANAS kustibu péc
— — - — - - — laiks Pirrps vartu komandas Vartus AIZVERT pienak$anas vai péc atvérta stavok|a laika
4. Saglabajiet iestatito parametra vértibu. Jauqa vertiba ir saglabata, kad punkti vairs ,— ) w AIZVERSANAS kustibas | beigéanas (automatiska aizvarianas).
nemirgo. Y
o
3s Atvérta stavokla laika ilgums ir atkarigs no pieejama gala stavokla un izmantotas komandas Varti ATVERTI. Katrai komandai Varti
ATVERTI var atseviski iestatit atvérta stavok|a laiku.
vai Atceliet iestatito parametra vertibu. Partraukt un atkartoti paradit sakotnéjo ,— )
parametra vértibu V- . .
) 7.3 Gala poziciju korekcija
5. Parslédzieties uz parametra nosaukuma Tiek paradits parametra nosaukums. '-' '-' ' '-' Funkcija Apraksts, noradijumi
radijumu. '- 1 110 -120 ... Korekcijas vértiba gala | Sis parametrs parbida visu gala stavokli. Gala pozicija tiek parbidita kopa ar
i = 120 collas stavoklis Varti AIZVERTI | saistitajiem iepriek$&jiem gala slédziem.
Parametru reZima aizvérSana Palielinot parametra véertibu, gala stavoklis tiek parbidits uz augsu.
— — Samazinot parametra vértibu, gala stavoklis tiek parbidits uz leju.
Izie$ana no parametru reZima nekavéjoties P&déja saglabata vértiba tiek automatiski 60 ... 60 collas | Korekcijas vértiba gala
@ atkal aktivizé vartu darbibu. saglabata. stavoklis Varti ATVERTI
. L] L] .
5s
Vadibas ierices atiestate 7.4 K!Gdu atmirJa
+ + Nospiediet vienlaikus un turiet nospiestus apm. 3 s. P. Funkcija Apraksts, noradijumi
1..8 Kladu atmina Vadibas ierice kludu atmina saglaba pédéjas 8 kludas, kas radusas.
Péc pariesanas uz parametru P.920:

. Mainiet imeni ar membranas taustinu A un taustinu ¥
. Atveriet kltdu atminu ar taustinu @

. Aizveriet kludu atminu ar taustinu @

. Izejiet no parametra P.920 ar Eb-

Eb1  Kludas pazinojums 1 (pedéja kluda)
Eb8 Kludas pazinojums 8

Eb- iziet, atgriezieties pie P.920

Er- nav registréta neviena klida

7 Klienta parametrs
71 Skaititajs
Funkcija Apraksts, noradijumi
n Vartu darbibas ciklu Vartu darbibas ciklu skaititaja radijums
skaititajs
Attélojums: 1234567 =» 1234. ¥ nospiest. 567
Attélojums: 67 = 67
n Apkopes skaititajs Sis parametrs norada vartu ciklu skaitu, kas vél ir iespgjams lidz nakamajai

apkopei.

lestatijums -1 nozZimé, ka apkopes skaititajs vél nav aktivizéts.

Programmatiiras versija

Funkcija

Apraksts, noradijumi

Crash (avariju) skaititajs

Sis parametrs norada saskaitito avariju skaitu. Avarijas ieeja palielina avarija
skaititaja vertibu par 1. Ir iespgjams tikai drosibas rezims. Jums ir
jaapstiprina avarija vai tas rezultata radusas kludas.

Centrala procesora
programmatdiras versija

Pasreiz izmantotas programmaturas versijas radijums

148

Serijas numurs

Funkcija

Apraksts, noradijumi

Sérijas numurs

Sérijas numura indikacija.

HORMANN
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8 Ekspluatacijas sakSana ar absolutas vertibas deveju TST-PD Multiturn 8.1 Gala stavoklu preciza iestatiSana
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8.2 Jauns gala stavoklu programmeésanas pieprasijums

Ja ieprogrammeétie gala stavokli nav pieméroti vartiem, varat pieprasit ieprogrammésanu no jauna. Veiciet $adu iestatijumu: P210 = 5, visu

gala stavok|u jauna ieprogrammésana

9

Servisa Ilmena parametri

ekspluatacijas saksanai un apkopei.

1

2

lestatijumiem servisa liment varat piek|tt tikai tad, kad S500 programmésanas slédzis ir iestatits uz ON. lestatijumi ir nepiecieSami

Klienta imena parametri ir minéti zemak tikai tad, ja servisa limen ir aktivizétas papildu funkcijas.

9.1

Parametru iestati$ana servisa iment

Pamatdati ir iestatiti ripnica. Izmainas nav nepiecieSamas.

Lai mainitu parametrus, rikojieties, ka ir aprakstits talak.

[[TH 9!
1. Izslédziet vadibas ierici. L © ‘
2. leslédziet DIP slédzi S500. ‘ L D]
3. lesledziet vadibas iefici. ‘ () ‘ ON
4. Lai parametru iestatiSanas reZima pieklttu piedzinas vadibas iericei, aptuveni ! ON ‘
3 s vienlaicigi spiediet ® un A.
3 5.  Mainiet parametrus, ka vélaties. ‘ S0 ‘ $500
6. Peéc iestati$anas pabeigSanas izejiet no parametru iestatiSanas reZzima, apm. ‘ !
5 s spieZot @. ' || &) ‘
7. Péc darbu pabeigSanas, kad ir izslégta vadibas ierice, izslédziet S500. ‘ o Dl
| [Del;
Péc aptuveni 1 stundas servisa reZims atiski tiek fits. Lai atgrieztos servisa reZima, isi izsledziet vadibas ierici un péc
5 tam atkal ieslédziet to. Pretéja gadijuma javeic atiestate.
9.2 Laiki
Funkcija Apraksts, noradijumi
0..60s Komandu Varti ATVERTI | Komandu Varti ATVERTI saglabagana $eit iestatitajam laikam
saglabasanas laiks
0..20s lepriekséjs bridinajuma éajé parametra noraditais laiks aizkave vartu AIZVERSANAS kustibu péc
7 a
laiks pirms vartu komandas Vartus AIZVERT pienak$anas vai péc atvérta stavokla laika
AIZVERSANAS kustibas | beigdanas (automatiska aizvérsanas).
-
- Atvérta stavokla laikus skatiet nodala 7.2
9.3 Motora iestatijumi
10 Funkcija Apraksts, noradijumi
0..1 Motora rotacijas lauks Parametrs nosaka motora rotacijas lauku Vartu ATVERSANAS kustibai.
0: Rotacijas lauks pulkstena raditaju virziena
w 1: Rotacijas lauks pretéji pulkstena raditaju virzienam
9.4 Jaudas palielinasana, Boost
12 13 |_ B -ON . Paaugstinajumu izmanto, lai palielinatu piedzinu jaudu zemakaja apgriezienu skaita diapazona.
! Parak zems un parak liels paaugstinajuma iestatijums var izraisit klidu vartu gaita. Ja vértiba ir iestatita parak augsta, rodas virsstravas
klime (F.510 / F.410). Samaziniet paaugstinajuma vértibu. Ja vértiba ir parak zema vai vienada ar 0, motors nevar parvietot vartus. Palieliniet
$500 paaugstinajuma vertibu.
| Nemot vera, ka uz vietas pastav daudzv dazadu lietoSanas nosacijumu, vajadzibas gadijuma ar dazadiem izméginajumiem janosaka
|_ pareizais paaugstinajuma iestatijums. Seit noderiga ir motora stravas diagnostikas funkcija (skatit parametru P.910 = 2). Stravas radijums
- - - parada, vai mainitajam iestatijumam ir vélamais efekts.
Vienmeér izvélieties péc iespéjas mazaku paaugstinajumu, bet tik lielu, cik nepiecieSams.
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Funkcija

Apraksts, noradijumi

0...30%

Paaugstinajums Vartu
ATVERSANAS kustibai

Palielina izejas spriegumu un lidz ar to ari jaudu zemakaja apgriezienu skaita
diapazona, idz tiek sasniegta galéja frekvence (P.100).
Spriegumu palielina par parametra vértibu procentuali motora nominalajam
spriegumam (P.103).

U

u max

P140/145Y

1) Normala raksturlikne
2) Paaugstinajuma raksturlikne

0...30%

Paaugstinajums Vartu
AIZVERSANAS kustibai

skatit P.140

9.5 Gala stavoklu korektira

Funkcija

Apraksts, noradijumi

Gala stavoklu
programmésana no
jauna

Gala stavok|u iestatljumu restarté$ana
Aktivize attiecigos gala stavok|us drosibas rezZima. Gala stavokli tiek
saglabati, turot nospiestu apturé$anas taustinu.

lesp&jami sadi iestatijumi

0: Partrauk$ana: nenotiek gala stavoklu programmésana

1: Gala slédza leja, gala slédza augsa un, ja nepiecieSams,
gala sledza islaicigas apstadinasanas programmésana

2: Gala slédza augsa un, ja nepiecieS$ams, gala sledza
Tslaicigas apstadinasanas programmésana

3: Gala slédza leja un gala slédza aug$a programmésana

Gala slédza islaicigas apstadinasanas programmeésana

5: Visu gala slédzu un pagrieSanas virziena programmeésana.

»

Gala slédza Tslaicigas apstadinaSanas programmésana ir atkariga no
iestatljuma lietojuma parametra A.240.

9.6 Atrums

Péc gala slédzu ieprogrammésanas pirmo kustibas ciklu laika automatiski tiek iestatiti iepriek$gjie gala slédzi un gala slédzu enges. Péc
izmainam kustibas atruma tiek veikta automatiskas gala sleédza korekcijas restartésana.

Funkcija Apraksts, noradijumi

6 ... 200 Hz Kustibas frekvence atrai | Kustibas frekvence lidz iepriek$&jam gala slédzim aug$a
Vartu ATVERSANAS
kustibai

6 ... 200 Hz Kustibas frgkvvenmg atrai | Kustibas frekvence [dz iepriek$&jam gala slédzim apaksa
Vartu AIZVERSANAS levérojiet drosibas sliedes aizvérsanas spéeku.
kustibai
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9.7 Skerseniskas kustibas ieeja P.5 x 0 / P.A x 0 = 9 pec izvéles
lestatiet parametru P.5 x 0/ PA x 0 uz 9, lai Sai ieejai aktivizétu Skérseniskas kustibas pamatfunkciju. x = ievades numurs, kurai tiek iestatiti
parametri.
P. Funkcija Apraksts, noradijumi
0..30s Blokésanas laiks, induk- | Aktivizéjot Skérseniskas kustibas ieeju, tiek blokétas indukcijas cilpas
cijas cilpas detektors, detektora 1. kanala un ATVERTI 1 komandas uz $aja parametra noradito
1. kanals un ATVERTI 1 | laiku.
0..30s Blokésanas laiks, induk- | Aktiviz€jot Skérseniskas kustibas ieeju, tiek blokétas indukcijas cilpas
cijas cilpas detektors, detektora 2. kanala un ATVERTI 2 komandas uz $aja parametra noradito
w 2. kanals un ATVERTI 2 | laiku.
9.8 Diagnostikas radijums displeja
P. Funkcija Apraksts, noradijumi
0..41 Indikacijas reZima izvéle | Pateicoties Sim parametram, varat redzét talak noraditos mérijumu lielumus
tiesi piedzinas vadibas ierices displeja.
w 0: Vadibas procesa radijums (automatisks)
1: Aktualais kustibas atrums, noradits Hz
2: Aktuala motora strava, noradita A
3: Aktualais motora spriegums, noradits V
4: Aktuala starpkontura strava, noradita A
5: Aktualais starpkontura spriegums, noradits V
6: Gala pakapes temperatira, noradita °C
7 Gala pakapes temperatira, noradita °F
8: Motora darbibas laiks pédéjas vartu kustibas laika, s
9: Pasreizéja pozicija, collas
10:  Atsauces pozicija, collas
11:  Absolutas vertibas deveja vértibas 1. kanals
12:  Absolltas vértibas devéja vértibas 2. kanals
13:  Aktualais atsauces spriegums, noradits V
14: Temperatira korpusa, noradita °C
15:  Temperatura korpusa, noradita °F
16:  Motora parnesuma koeficients devajam Vartu ATVERSANAS kustiba
17:  Motora parnesuma koeficients devéjam Vartu AIZVERSANAS kustiba
21:  Pozcijas pieprasijumu skaits bez derigas atbildes no pozicijas devéja
22:  Nepareizi sanemtas rakstzimes TST-PD (vienlaikus tiek aktivizéta
izvade P.955)
39:  Aktuala cos phi radijums
40: Momentana starpkontira strava procentos no maksimali pielaujamas
starpkontdra stravas
41:  Motora aizsardzibas funkcijas izmantosana procentos
Kladu atmina skatit klienta imeni nodala 7.4
Ebcl: visas kludu atminas dzesana
s Motora darbibas laiks Pedejas vartu kustibas ilgums
\ leejas spriegums Paslaik pielietota tikla sprieguma lielums
r
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9.9 Apkopes skaititajs 10 Parametru parskats
kaititaju skatiet nodala 7.1
Skaititaju skatiet nodala P. Funkcija Mainits Nodala
P. Funkcija Apraksts, noradijumi izmainas veica:
0 ) 7 :,, 0..1 :t;ia:;zfé ;::lﬁté]a Apkopes skaititaja apstiprinasana Kad:
w = nTnln] Ciklu skaititajs 7.1
g
5= e Tu e Apkopes skaititajs 71
darbibas rezims ,0,_ HE b
Funkcija Apraksts, noradijumi or i Atvérta stavokla laiks 1 7.2
Darbibas rezims lespéjami $adi reZimi: g
0: Vartu ATVERSANAS un AIZVERSANAS kustiba ar pasfiksé$anos - - -
Atverta stavokla laiks 2 7.2
w (automatika) F’n ,’ vena stavokla falks
1:  Vartu ATVERSANAS kustiba pasfiksé$anas rezima, Vartu =
AIZVERSANAS kustiba manualaja rezima (daléja automatika) on ,q Minimalais atverta stavokla laiks 7.2
2: Vartu ATVERSANAS kustiba un Vartu AIZVERSANAS kustiba manualaja [
rezima (droSibas rezims) K Sas Vartl ATVERT! b3S 02
3: DroéTbas_ reZims — avarijas kustiba [n] : 7 Ia?kn;an as Vartl saglabasanas )
UZMANIBU L
Avarijas kustiba varti parvietojas tik ilgi, kamer ir aktiva parvirzes lepriek3gjs bridinajuma laiks pirms vartu 9.2

komanda. Varti neapstajas gala stavokli.
4: |zturibas parbaude ar drosibas iericém, automatisko vartu

AIZVERSANAS kustibas

0|0
-~
|| T

(|9

ATVERSANAS un vartu AIZVERSANAS kustibu Motora rotacijas lauks 9.3
Atverta stavokla laiks P.010 sakas pirms katras jaunas kustibas.
Izslédzot vadibas ierici, 3. un 4. iestatijums tiek zaudéts. Péc tam vadibas TR Paaugstinajums Vartu ATVERSANAS 9.4
ierice tiek parslégta 2. rezima. [N} kustibai
L i _ e O c Paaugstinajums Vartu AIZVERSANAS 9.4
9.11 Rupnicas iestatijums, originalais parametrs (] "/ ] kustibai
P. Funkcija Apraksts, noradijumi 09 1N Gala stavok|u programmésana no jauna 9.5
0..2 Rupnicas iestatijums lestatot So parametru uz 1, visi parametri tiek atiestatiti uz nokluséjuma r.Cong
vértibam. = St £ .
- Gala stavokla Varti AIZVERTI korekcijas 7.3
UZMANIBU P22 veriba :
Vartu profils un 1pasie iestatijumi tiek zaudéti. Obligati iestatiet P.991 -
atbilstosi vartu tipam. o2 1 Gala stavokla Varti ATVERTI korekcijas 7.3
Atiestatiet uz ripnica iestatitajam 1pasajam funkcijam: P.990 = 2. Redzams (g 3 [] vertiba
tikai tad, ja rtpnica ir iestatitas klienta Ipasas funkcijas.
Kustibas frekvence atrai Vartu 9.6

0000 .... 00FF | Vartu profils Vartu tipam raksturigie iestatijumi. ATVERSANAS kustibai

i
)

w = (] Kustibas frekvence atrai Vartu 9.6
o 5 [H] AIZVERSANAS kustibai
9.12 Parole ] T Blokésanas laiks, indukcijas cilpas 9.7
) 5' [[A] detektors, 1. kanals un ATVERTI 1
P. Funkcija Apraksts, noradijumi Biokas pE—— e 0 o7
— okésanas laiks, indukcijas cilpas .
oooC FFEE DIP sl&dza S500 leprieks definétas paroles ievadisana UZMANIBU P ,q E’ ,",' otk e e 2
) .b jb izlidzinajums programméjama DIP slédza S500 Parametru mainisana,  — .
w izlldzinajumam: pareizas paroles ievade neparzinot funkciju, ir o = Crash (avariju) skaititajs 74
aktivize sledzi. aizliegta. ) 8 ]
Lai izvairitos no klidam un —— ——
apdraudéjumiem neatlautas [} 9 T Indikacijas reZima izvéle 9.8
- ——— piekluves dél, paroles var ) ]
0 ... FFFF Parole Ilf'lek!lfves autorizacija dazadiem parametru sanemt tikai apmacits A e ™
imeniem | 1™ X
w P g )
Paroli var iestatit servisa iment (2. imenis). ,':' 9 5 Programmaturas versija I
] Seérijas numurs 7.6
[ el
O ] Motora darbibas laiks 9.8
. J 3 o
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LATVIESU VALODA

Traucejumi vartu gaita

Darbibas laiks ir parsniegts,
Vartu ATVERSANAS kustibas,
Vartu AIZVERSANAS kustibas
vai drosibas rezima laika

Pasreiz€jais motora darbibas laiks ir parsniedzis iestatito maksimalo darbibas
laiku.

Vartiem raksturiga smagnéja gaita vai tie ir bloketi.

Izmantojot mehaniskos gala slédzus, gala slédzis nedarbojas.

ParvietoSanas k|uda, vartu
pozicijas maina ir mazaka neka
gaidits

Varti vai motors ir blokéts.

Bremze neatbrivojas. Parbaudiet pieslégumu un bremzes taisngriezi.
PievilkS§anas spéka jauda ir parak maza. Parbaudiet baroS$anas spriegumu.
Atrums ir parak mazs.

Mehaniskais gala slédzis nav atlaists vai ir bojats.

Stiprinajums pie absoltas vértibas devéja ass nav ciesi pievilkts.
Nepareiza vartu profila izvéle (P.991)

Registrétais grie$anas virziens
at$kiras no gaidita grieSanas
virziena

Motora grie§anas virziens tiek mainits pretéji kalibrésanai. No jauna
ieprogrammeéjiet vartus ar P.210 = 5, skatiet nodalu 8.2, 150. Ipp.

Parak spéciga ,noséSanas*, sakot kustibu, bremze atbrivojas parak atri vai parak
mazs griezes moments

Ja nepiecieSams, mainiet paaugstinajuma vértibu.

PoZicijas devéja protokoli ir
kladaini

PoZicijas devéja kopnes traucéjums
Nav sanemti atrasanas vietas dati ilgaka laika posma

P. Funkcija Mainits Nodala
izmainas veica:
kad:
leejas spriegums 9.8
Apkopes skaititaja atiestati$ana 9.9
Darbibas rezims 9.10
Rupnicas iestatijums 9.11
Vartu profils 9.11
DIP sledza izlidzinajums 9.12
Parole 9.12
11 Zinojumu parskats

1.1 Vispariga kluda

Ja nav automatiskas atiestati$anas, varat apstiprinat kltadu.

Noveérsiet kludas céloni, pirms apstiprinat atbilstoSo zinojumu.

O

5 S Nospiediet @ un turiet apm. 5 s

)

Gaismas fotobarjeras / gaismas
rezga iepriek$€ja gala slédza
traucéjums

lepriek$€éjs gala slédzis gaismas fotobarjerai / gaismas rezgim paliek aiznemts art
vidéja gala stavokli vai augséja gala stavokir.

Atkal programméjiet absolitas véertibas devéja gala stavokli. Attalumam starp Eu
un Eo jabat vismaz 1 m.

iestatits

Vadibas iericei nav iestatiti
parametri

Vadibas ierices pamatparametri vél nav registréti, skatiet P990 un P.991.

Drosibas kédes traucéjumi

Nostradajusi aréja avarijas
apturésana Nr. 1

Avarijas apturé$anas konturs ir partraukts no avarijas apturé$anas 1. ieejas (skatit
komutacijas shemu).

Nostradajusi aréja avarijas
apturé$ana Nr. 2

Avarijas apturésanas kontars ir partraukts no avarijas apturésanas 2. ieejas (skatit
komutacijas shému).

Gala stavok|u kluda

Drosibas traucéjumi

. Augseja

Varti nav augsgéja pozicija . Mehaniska bremze bojata vai nepareizi iestatita.

. Drosibas reZima parvietojiet vartus atpakal atlautaja pozicijas amplituda.
AVARIJAS gala slédza parametra vértiba ir parak zema.

. Augséja gala slédza diapazons (gala slédza josla) ir parak mazs.

Drosibas A aktivizéSanas skaita
parsniegS$ana

Parsniegts parametros iestatitais maksimalais Drosibas A aktivizésanas skaits
vartu cikla laika (vartu vadibas sl&dzis). ATIESTATIT: turiet nospiestu apturé$anas
membranas pogu 5 s.

Varti nav apak$gja pozicija . Mehaniska bremze bojata vai nepareizi iestatita.
. Dros$ibas reZima parvietojiet vartus atpakal atlautaja pozicijas amplittda.
. Apaksgja AVARIJAS gala slédza parametra vértiba ir parak zema.

. Apakséja gala sledza diapazons (gala slédza josla) ir parak mazs.

DroSibas B aktivizé$anas skaita
parsniegS$ana

Parsniegts konfigurétais maksimalais DroSibas B aktivizé$anas skaits vartu cikla
laika.

Drosibas C aktivizé$anas skaita
parsnieg$ana

Parsniegts parametros iestatitais maksimalais DroSibas C aktivizéSanas skaits
vartu cikla laika.

Tsslégums

L— I Membranas klaviatlras . Membranas klaviattra ATVERTI vai AIZVERTI tika aktivizéta ilgak par 15 s.
(u]

Vispariga aparaturas klume

024446 / BK FU Z RE/04.2025

Atpazita vadibas ierices
aparatiras atiestate

Pastav spécigi baro$anas sprieguma trauc&jumi.
Aktiviz&jas iek$&jais parraugs.
RAM kltda

Virsstrava
(motora strava vai starpkontars)

Motora nominalie dati ir nepareizi.

Sprieguma palielinajums vai paaugstinajums (P.140 vai P.145) neatbilst.
Motors nav piemérots izvélétajiem izmériem.

Vartiem ir smagnéja gaita.

Bremze neatbrivojas. Parbaudiet savienojumu un bremzes taisngriezi.

Starpkontura parspriegums,
1. robeza

Bremzésanas partraucéja darbiba ir traucéta, tas ir bojats vai nav uzstadits.
BaroSanas spriegums ir parak liels.

Motors padod atpakal parak daudz energijas generatora darbiba, jo jasamazina
vartu kustibas energija. Varti nevar pietiekami samazinat vartu kustibas energiju.
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Vispariga aparaturas klume

Vispariga aparaturas klume

Tikla parspriegums

Vadibas ierices baro$anas spriegums ir parak augsts.

Pazeminats tikla spriegums

Vadibas ierices barosanas spriegums ir parak zems.

Starpkontra virsstrava,
2. robeza

Sprieguma palielinajums vai paaugstinajums neatbilst.
Motors nav piemeérots izvelétajiem izmériem.
Vartiem ir smagnéja gaita.

Dzesétaja temperatira arpus
darba diapazona, 1. robeza

Gala pakapju vai bremzé$anas partraucéja noslogojums ir parak liels.
Parak zema apkartéja temperatura vadibas ierices darbibai.
Parak liela gala pakapes takts frekvence (parametrs P.160).

Klida pozicionésanas sistema

Darbibas traucéjums:
temperatira korpusa parsniedz
75°C

Frekvences parveidotaja slodze ir parak liela.
Vadibas skapis nav pietiekami atdzeséts.

PoZicijas noteik$ana kludaina

Péc aicinajuma aktivizét ripnicas parametrus (parametrs F.990) atbilstoSajai
pozicionésanas sistémai netika iestatiti parametri.

Kalibré$ana nav pabeigta vai ir klidaina. Atkartojiet kalibrésanu ar P210 =5
(skatiet nodalu 8.2, 150. Ipp.).

Aktivizéjot starpapturé$anu, starpapturésana nav ticama.

Starpkontra virsstrava,
1. robeza

Sprieguma palielinajums vai paaugstinajums neatbilst.
Motors nav piemérots izvéletajiem izmeériem.
Vartiem ir smagnéja gaita.

Motora / starpkonttra
virsstrava, 2. robeza

Motora nominalie dati ir nepareizi.

Sprieguma palielinajums vai paaugstinajums (P.140 vai P.145) neatbilst.
Motors nav piemérots izvéletajiem izmeriem.

Vartiem ir smagnéja gaita.

Traucéjums DC baro$anas
sistéma

DC baro$anu nav iesp&jams veikt $adu iemeslu dél: virsstrava, IGBT kluda F.519,
zemesslegums, 24 V kluda vai virstemperatara.
Aktivizéta avarijas izsleg$ana.

Protokola parraides noildze

Saciet aparaturas atiestatiSanu: izslédziet vadibas ierici. Nonemiet pozicijas
devéju Multiturn. Péc dazam minatém atkal iespraudiet pozicijas devéju. Atkartoti
iesleédziet vadibas ierici.

Kludains vai parrauts saskarnes vads.

Izvértésanas elektronikas absolltais vértibas devéjs ir kludains.

Aparatira ir bojata vai vide ir nopietni traucéta.

Parbaudiet vartu sistémas iezeméjumu.

Ekrangjiet vadibas kabeli.

Piestipriniet RC elementu (100 Q + 100 nF) pie bremzes.

c ,: 19 Kludaina motora stravas,
) 1IC | starpkontira stravas nobides
vértiba

Aparaturas kluda.

Pozicijas devéja Multiturn
aparaturas kluda

ROM k|tda

RAM kluda

Kustibas laika klida
EEPROM kluda

Bojata aparatiira =» nomainit

Motora aizsardzibas funkcija ir
atpazinusi virsstravu

lestatita nepareiza motora raksturiikne (motora nominala strava) (P.101).
Sprieguma palielinajums vai paaugstinajums (P.140 vai P.145) ir parak liels.
Motors nav piemérots izvéletajiem izmeériem.

PoZicijas devéja Multiturn
iekséja kluda

PoZicijas devéja Multiturn traucéjums. =» Atiestatit
PoZicijas devéjs Multiturn ir noteicis atiestatiSanu =» apstiprinat klidu un no jauna
ieprogrammet gala stavok|us.

IGBT draivera bloks identific€jis
virsstravu

Zems baro$anas spriegums vai uz bivniecibas vietas eso$a sprieguma
barosanas avota kapacitate.

Nodrosiniet pareizu baro$anu:

- BKFU Z: pievads > (3 x 2,56 mm?)

Pie motora spailém ir isslégums vai zemesslégums.

Motora nominala frekvence ir nepareiza.

Sprieguma palielinajums vai paaugstinajums (P.140 vai P.145) ir daudz par lielu.
Motors nav piemérots izvéletajiem izmeériem.

Motora tinums ir bojats.

Avarijas izslégSanas kontdrs ir Tslaicigi partraukts.

PoZicijas devéja Multiturn
virstemperatira

Parak augsta temperatura devéja korpusa

Parak zems baterijas
spriegums

PoZicijas devéja Multiturn buferbaterijas spriegums ir parak zems =» nomainit
pozicijas devéju Multiturn

Parak liels pozicijas devéja
Multiturn varpstas atrums

Varpstas, pie kuras ir piestiprinats pozicijas devéjs Multiturn, grieSanas atrums ir
parak liels =» piemontét devéju pie citas varpstas.

Starpkontara parspriegums,
2. robeza

Bremzésanas partraucéja darbiba ir traucéta, tas ir bojats vai nav uzstadits.
leejas baro$anas spriegums ir parak liels.

Motoram ir jasamazina vartu kustibas energija. Tapéc motors generatora darbiba
rada parak daudz energijas.

Starpkontira pazeminats
spriegums

leejas baroSanas spriegums ir parak mazs, galvenokart zem slodzes.
Slodze ir parak liela. Ir traucétas gala pakapes vai bremzes partraucéjs.

PoZicijas devéja Multiturn
magnétiska lauka amplitida ir
parak zema

IEVERIBAI

Ja amplittda samazinas ekspluatacijas laika, pieméram, magnétam novecojot,
vispirms tiek paradits informativais zinojums |.76A. Ta ka izslegta stavokli vartu kustiba
var netikt atpazita, klidas zinojums tiek aktivizéts tikai péc piedzinas vadibas ierices
restartéSanas.

Sis kludas gadijuma no jauna jakalibré piedzinas vadibas ierice.

Nostradajusi magnétiska lauka uzraudziba: magnétiska lauka amplittida tiek
uzraudzita ieprogrammésanas un ekspluatacijas laika. Amplitida ir parak maza.
=» Magneéts janovieto tuvak sensoram.

Nav 24 V baro$anas vai ta ir
parak maza.

Parslodze, bet nav 1ssleguma
24 V issleguma gadijuma nenotiek vadibas ierices baroSana. Deg Power
kvélspuldze.

Tikla ieejas parspriegums

Barosanas spriegums ir parak augsts.

Baro$anas spriegums stipri svarstas.

Vadibas iericém ar UPS akumulators nodrosina UPS darbibu. Atkartoti aktivizgjiet
elektroapgadi.

Parak liels vartu cels, tapec
neatbilst parametra iestatitajai
devéja iz8kirtspéjai

Ja avarijas kustibas darbibas reZzima (P.980 = 3) parsniedzat gala stavokli Varti
AIZVERTI, gala stavok|i ir jaieprogrammé no jauna, skatiet nodalu 8.2, 150. Ipp.
Gala stavok|u jauna ieprogrammésana.

Parametra P.202 iestatita devéja izSkirtspéja ir parak liela un neatbilst devéja un
vartu kombinacijai.

Dzesétaja temperatiras darba
diapazons, 2. robeza

Gala pakapju vai bremzésanas partraucéja noslogojums ir parak liels.
Parak liela gala pakapes takts frekvence (P.160).
Parak zema vadibas ierices apkartéja temperatira.

Darbibas traucéjums:
temperatira korpusa parsniedz
kritisko robezu 80 °C

lek$gja temperatira ir parak augsta.

154

11.2

Ar sistemu saistitas iek$éjas kludas F.9xx

Sis klldas ir iek$ejas kludas. Operators nevar novérst §is kltdas. Ja rodas $ada kllda, nekavéjoties sazinieties ar klientu apkalpo$anas

dienestu.

Avarijas apturésanas konturs ir
nepilnigs

Ne visas avarijas apturé$anas ieejas tiek savienotas atseviski, lai gan viss avarijas
apturéSanas kontdrs ir parvienots.
Ir aktivizéta avarijas apturé$anas kontlra redundanta parbaude.

HORMANN
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leksejas kludas

Visparigie zinojumi

C ] l:' Tre$as atslégSanas opcijas . Bojata aparatira

. JC 1 | parbaude neveiksmiga e Vadibas ierices nomaina
Gaismas rezga ieejas testa . Gaismas rezga parbaude neveiksmiga.
klida e Parbaudiet gaismas rezga pieslégumu.

Automatiski apzime stavokli no ,Manuali“ uz ,,Automatiski*

Motora vadu savienojumu tests | ¢ Motora vads ir bojats vai nav pareizi pieslégts.
. Motors ir bojats.

Dalgji automatiski apzimé stavokli no ,Manuali“ uz ,Dal&ji automatiski“

Argja parrauga klida . 24V spriegums ir parslogots.
. Aparatira ir bojata vai vide ir nopietni traucéta.

1. Radijums péc ieslégSanas (pastests)

Statusa pazinojums kalibréSanas laika

Kladaina parametru kontroles . Izsledziet un atkal ieslédziet vadibas ierici.

Pieprasita apakséja gala stavokla kalibré$ana

summa ®  Sazinieties ar servisu.
Kontrolsummas, izmantojot . Jauna programmatras versija ar izmainitu EEPROM struktaru.
etalonvertibas, kluda e Vel neinicializéta vadibas ierice.

. Sazinieties ar servisu.

Pieprasita augséja gala stavokla kalibrésana

113 Informativie zinojumi

Starpapturésanas pozicijas kalibrésana

Visparigie zinojumi

Apturésanas statuss vai atiestates statuss: gaidiet nakamo ienako$o komandu

Apaksgjais gala stavoklis

Apak$éjais gala stavoklis blokéts, Vartu ATVERSANAS kustiba nav iesp&jama

®
@

Sasniegts apakséjais gala stavoklis

Vartu AIZVERSANAS kustiba akfiva

Sasniegts aug$éjais gala stavoklis

Augsgjais gala stavoklis

Arpus atlauta aug$éja gala stavokla

Augséjais gala stavoklis blokéts, Vartu AIZVERSANAS kustiba nav iesp&jama (pieméram, partraukta drogiba)

Informativie zinojumi automatiska rezima laika

Vartu ATVERSANAS kustiba aktiva

Lo
[

NepiecieSama apkope. Servisa skaititaja laiks ir beidzies.
Skatit montazas, ekspluatacijas un apkopes instrukcijas

Vidgjais gala stavoklis (starpapturé$anas pozicija)

Atrums, sashiedzot aug$éjo gala stavokli, ir parak liels.

Vidéjais gala stavoklis blokeéts, Vartu AIZVERSANAS kustiba nav iesp&jama (pieméram, partraukta drosiba)

Atrums, sasniedzot apak$gjo gala stavokli, ir parak liels.

Trauc&jums: iespé&jams tikai dro§ibas reZims, ja pieejama, automatiska Vartu ATVERSANAS kustiba.

Pastavigi ATVERTI vél ir aktivs.

Absolitas vertibas devéju gala stavoklu kalibréSana vai iestatiSana drosibas reZima: saciet procesu ar apturésanas
membranas pogu.

Ir aktiva Vartu ATVERSANAS komandierices prioritate. Vartu AIZVERSANAS kustiba notiek tikai ar tadas pasas

prioritates komandierici (salidzinat P5 x 4).

Avarijas izslégSana: parvietoSana nav iespéjama. Aparatiras droSibas kontdrs ir partraukts.

Notiek piespiedu atvérsana

Avarijas kustiba: kustiba drosibas rezima, nenemot véra drosibas funkcijas u. c.

Komandas gaidi$ana no membranas tastatiras

Manuali, droSibas reZims

Apstiprinajuma gaidi$ana (lietotaja izsaukums)

Parametru iestatiSana

Vartu cikla skaititajs nav ticams. Veiciet vartu cikla skaititaja inicializaciju no jauna.

Sinhronizacija

Korigéta vai atpazita references pozicija péc kalibréSanas

024446 / BK FU Z RE/04.2025
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Informativie zinojumi automatiska reZzima laika

Visparigas ieejas - funkcijas

ko

References pozicija ir inicializéta no jauna

Augséjais iepriekséjais gala slédzis nav ticams

8. ieeja

Apaksegjais ieprieksé€jais gala slédzis nav ticams

9. ieeja

£ L0

10. ieeja

Gala slédza korekcija ir pabeigta.

Drosibas kontirs, avarijas apturésanas kontirs

Vadibas ierice sagatavo gala slédzu automatisku programmésanu.

Aréja avarijas apturé$ana 1

Automatiskas gala sledzu korekcijas laika nav sasniegts maksimalais atrums.

g

Aréja avarijas apturé$ana 2

Notiek gala sledzu korekcija.

Radiosignalu u:

ztverejs / indukcijas cilpas izvertetajs, iesprauzamie moduli

Zems baterijas uzlades lImenis: ieplanot pozicijas deveja Multiturn nomainu nakamaja vartu apkopes reize.

i

1. kanals

Zems pozicijas devéja Multiturn baterijas uzlades limenis. leteicama tifitéja iekartas nomaina.

£ug2

C.

2. kanals

lekséjas ieejas

Informativie zinojumi parametru iestatiSanas laika

Kladu atmina nav nevienas kltdas

Vadibas modula bojajuma signals

Klidu atmina zino par kladu, bet neviens atbilsto$s pazinojums nav atrasts.

o
]

(]

o5

Programmeésanas pazinojums

Visparigas ieejas - funkcijas skatiet komutacijas shema

Membranas poga ATVERTI

I

Membranas poga STOP

Membranas poga AIZVERTI

apstadinasanas

12 Lietotnes parametri
12.1 Islaiciga apstadinasana
A. Funkcija Apraksts, noradijumi
: I} 0 Bez 1slaicigas
OJ.L (2]

1 Tslaicigas apstadinasanas
izvéles slédzis

Pieslegumu skatiet komutacijas shema

2 Impulsa devejs ,,Personu
pieprasi$ana“

Pieslegumu skatiet komutacijas shema

12.2 leejas funkcija IN3

A. Funkcija Apraksts, noradijumi
- I] 0 Impulsu vadibas rezims NepiecieSams NO kontakts
'." o
1 APTURESANA NepiecieSams NC kontakts
2 Aizbidnis NepiecieSams NO kontakts
3 Atlauja NepiecieSams NC kontakts

T ) 1. ieeja
i
o) |2 ieeja
T 3. ieeja
£i03
TN 4. ieeja
E ]
5. ieeja
6. ieeja
7. ieeja
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seriala saskarne
RS-485 A un B (X20)

tikai elektroniskajam gala sledzim

RS-485 limenis (A, B), partraukts ar 100 Q

Rekomendeétais vads: ekranéts vita para vads vidé ar traucéjumiem, vita para vads
standarta vidé

Izmantojot Hérmann gala slédzus, TST PD / PE paraléli arT perspektiva iesp&jamiem | /
O paplasinajumiem

Drosibas kontirs, avarijas apturésana
Spailes: aréja avarijas apturésana 31 /32 un
41/42

Digitala izeja OUT 15
(X24:66)

Pieslédziet visas ieejas bez potenciala.

Kontaktu slogojamiba: + 26 V DC / < 120 mA

DroSibas kédes partrauces gadijuma piedzinas kustiba vairs nav iespéjama, tas
attiecas arl uz droSibas reZzimu.

UZMANIBU! Spailu parus nevar slégt paralélaja siégumal

24V DC, min. 10 mA / maks. 120 mA

Visparéjs pielietojums: visu veidu omiskas, induktivas un kapacitativas slodzes
industrialajos pielietojumos

123 Izejas funkcijas pie OUT 1/ X14
A Funkcija Apraksts, noradijumi
0 Deaktivizéts
1 Pazinojums ,,Varti ATVERTI | e Bez parslégsanas aizkaves
2 Standarta R / G luksofors . Bez piesaistes virzienam
. lepriekséja bridinajuma laiks P.025 =3 s
3 Mirgojosa gaisma / . Bez piesaistes virzienam
rotéjosa bridinajuma e leprieks&ja bridinajuma laiks P.025 =3 s
gaisma e Aktiva vartu parvirzes un iepriek$éja bridinajuma laika
4 Luksofors ,Austrija“ . Bez piesaistes virzienam
. lepriek$éja bridinajuma laiks P.025 =3 s
. Akfiva vartu parvirzes un iepriekséja bridinajuma laika
. Apstiprinajums péc avarijas izslegSanas ar membranas taustinu
STOP
5 Atlauja . Pazinojums ,Varti ir AIZVERTI*
. leslegsanas aizkave 1s
. NO kontakts
6 Aizbidnis . Pazinojums ,,Varti nav AIZVERTI*
. Izslég$anas aizkave 1's
. NO kontakts
7 Pazinojums ,Varti ir . Bez parslégSanas aizkaves
AIZVERTI®

Releja izejas Out 1/ 2
(X14/ 15)

Alternativi izmantojams ka bremzes relejs
(Out 1/2,X14/ 15)

Traucéjums, vartu pozicijas signali, luksofora funkcijas un citas

Komutgjot induktivas slodzes (pieméram, papildu relejus vai bremzes), tam ir jauzstada
attiecigas traucéjumu slapésanas ietaises (brivgajiena diode, varistori, RC elementi).
Bezpotenciala parslédzéejkontakts
. Vismaz 10 mA

e maks.230VAC/3A
(izmantot aizsargatu fazi L)

Jaudas parslégs$anai izmantoti kontakti
vairs nevar komutét mazas stravas.
IEVERIBAI

Mirgosanas funkcijas saisina mehanisko
kalposanas laiku.

Parslédzejkontakts elektromehanisko bremzu aktivizé$anai ar ieprieks ieslégtiem
bremzu taisngrieziem

UZMANIBU! Nepilda drosibas funkciju

maks. 230 V AC / 3 A, izmantot aizsargatu fazi L'.

13 Tehniskie dati

Plasu komplekta izméri
(garums x platums x augstums)

apm. 328 x 182 x 121 mm

Montaza

Piekarts vertikali caur sienas stiprinajumu pie korpusa pamatnes

Dzesésanas elements

Aluminijs, dabigs, piemontéts aizmuguré

Membranas klaviattra (X502)

3 taustini ,ATVERT — APTURET - AIZVERT*

Kludaina darbiba nepareizas uzsprausanas gadijuma bez sabojasanas
Pieslegums, izmantojot 4 polu nekodétu kontaktu savienotaju

Bez apgaismojuma, bez signallampam

Barosanas spriegums
L, N, PE

Nominalais spriegums 1N ~230VAC+10%

Piedzinas izeja (X13):

Piedzinam lidz 1,2 KW un 230 V

Motora ilgsto$a strava pie 100% ED / 40 °C Apkartéja vides temperatira: 5 A

Motora strava pie 40% ED / 50 °C Apkartéja vides temperatira: 8 A
Parslogojamiba uz 0,5 s: 16 A

e Maksimalais motora vada garums ir 20 m.

. Ir nepiecieS§ams ekrangjums. Ekrangjums ir uzstadits motora un vadibas ierices
pusé.

. Nesajauciet motora vada dzislas ar citam dzislam.

. Pieversiet uzmanibu parametru vértibu samazinajumam vai temperaturas
diapazoniem: 50% ieslégSanas ilguma

IEVERIBAI

Pie motora spailém spriegums var pienakt ari iefices dikstaves laika vai tad, kad ir

tikusi aktivizeta avarijas izslégSana.

Sprieguma amplitida 110... 240V £ 10%

uz vietas uzstadita

drosinatajaizsardziba 16 A/ K raksturlikne

Nominala frekvence 50...60 Hz

Vadibas ierices paspaterins

maks. 30 W, pilniba noslogota

Ar&ja barosana 1 (X10: LY/NY)

Fazes L1 un N. talaknodo$ana (tip. nomin. spriegums L‘ pret N‘: 230 V AC)
L‘ ir aizsargats ar droSinataju iespiestaja platé: F200 / 4 AT

Bremzes partraucéjs un pretestiba

UZMANIBU!

Pie dzeséSanas elementa un
bremzésanas pretestibas korpusa
aizmuguré temperatira var sasniegt

85 °C. Kludas gadijuma temperatira uz
neilgu bridi var sasniegt 280 °C ( < 5 min).

lebuvéta bremzesanas pretestiba
maks. 1,5 kW maks. 0,5 sekundes
Atkartosanas atrums > 20 sekundes
IEVERIBAI

Elektroniska kontrolietice

Termiska ieprieks noteikta l0zuma vieta,
notiekot parslodzei

Vadibas spriegums, aréja barosana 2

24V pc (+ 10% pie nominala sprieguma 230 V) maks. 500 mA

. ar visiem aréjiem patérétajiem, piemeéram, izvéles iesprauzamie moduli
. nodrosinats ar atiestatamu pusvaditaju drosinataju

. pret 1sslégumiem izturigs impulsbaro$anas bloks

Vadibas spriegums, aréja barosana 3 (sp. 33,
38)

Elektroniskajam gala sledzim
Nominala vértiba 11,3 V, maks. 130 mA

Vadibas ieejas ,Digitali“ IN 1 ... 10
(sp. 52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65)

24V DC / tip. 15 mA, maks. 26 V DC / 20 mA

Visas ieejas piesledzamas bez potenciala vai:

< 2 V: neaktivi =» logiski 0

> 10,5 V: aktivi = logiski 1

leejoSo vadibas komandu minimalais signala ilgums: > 100 ms

Galvanisks atdalijums, pateicoties optoelektroniskajiem savienotajiem iespiestaja platé

Temperatiiras diapazons
Ekspluatacija
Uzglabasana:

Apkartéja gaisa temperatira

—-20 ... +40 °C

-25...470°C

Nemiet véra ventilaciju ap korpusu un passilSanu korpusa.

IEVERIBAI

Pirms montazas vietas izvéles nemiet véra uzstadiSanas instrukcijas ieklautas
prasibas.

Nemiet véra no temperatiras atkarigo piedzinas ieslégsanas ilguma samazinajumu,
skatit ,Piedzinas izeja“.

lerices mobilitate

Stacionara uzstadisana

lerices tips

Motora ierice. Ar&ja piedzina neietilpst Hormann piegades komplekta.

024446 / BK FU Z RE/04.2025

Aizsardzibas klase, aizsardzibas veids

Aizsardzibas klase |, aizsardzibas veids IP 54

Svars

apm. 5,0 kg
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Augstums

<2500 m

Jutibas pakape

Standarti un direktivas

Detalizetu informaciju skatit atsevi$ka nodala

1. kanals: 1., 2. DIL sledzis
2. kanals: 5., 6. DIL slédzis (tikai SUVEK2)

Masinu direktiva | Eiropa, tipa parbaude 3 (0,03% Af/f) ON OFF / ON
Zemsprieguma direktiva | Eiropa. Specialie izpildijumi Amerikas tirgum ar UL sertifikatu 1 8
EMS direktiva | Eiropa
RoHS / WEEE / REACH | Eiropa 4 fiels (0.01% 4#/f) ON ON/ON
1 8
14 Piesledzams indukcijas cilpas detektors
SUVEK1 - parastais detektors Jutibas iestatijums katram kanalam nosaka, kura induktivitates maina ir jaaktivize transportlidzeklim, lai varétu iestatit attiecigo
SUVEK2 - dubultais detektors indukcijas cilpas detektora izeju.
Jutiba tiek iestatita atseviski katram kanalam, izmantojot 2 DIL slédzus.
1: Diagnostika 14.2.2 Apturésanas laiks
2: Zala gaismas diode, CH1 i $= Apturésanas laiks ir iestatits atbilstosi vertibai ,bezgaligs”. Kamer cilpa ir noslogota, izeja ir komutéta. 3. un 7. DIL slédzis ir bez funkcijas.
3: Sarkana gaismas diode, CH1 H 8 14.2.3 Frekvences iestatiSana un jauna pielagosana
4: DIL sledzis 1— - i $= Frekvence 1. kanals: 4. DIL sl&dzis
5. Zala gaismas diode, CH2 2 K [EN 2. kanals: 8. DIL slédzis (tikai SUVEK2)
: : 3 of |2 zems ON OFF
6: Sarkana gaismas diode, CH2 0 &)
7: Loop pieslégums 4— : g: 1 8
O N ar -
5| TR ( g, liels ON ON
@ 66— NN IN G O a D 1 8
0¢ al|la | || OL
0¢ (==} o g oL
ug a (&) o N o I . o
0 M (e==) O [:l o ol Indukcijas cilpas detektora darba frekvenci var iestatit divas pakapés, izmantojot 4. un 8. DIL slédzi.
; i : (&) : Pielaujamais frekvenéu diapazons ir no 30 kHz lidz 130 kHz. Frekvence ir atkariga no induktivitates no cilpas geometrijas, pagriezienu
L (Y im | of | skaita, cilpas novadiSanas un izvéléta frekvences imena. JUs varat manuali aktivizet jaunu pielégoéang, mainot kanala frekvences
iestatijumu. Kad barosana ir ieslégta, indukcijas cilpas detektors automatiski pielago cilpas frekvenci. Isas stravas padeves partraukuma
141 Vispériga informécija gadijuma, kas ir < 0,1 s, atkartota pielago$ana netiek veikta.

Indukcijas cilpas detektors SUVEK1 / 2 ir sistéma transportiidzeklu induktivai atpazi$anai ar $a3dam ipasibam: 14.3 Pieslegumi
. 1. (SUYEK1) vai 2: (SUVEK2) §|Ipas novértéjums . Pieslegums e s
. Galvaniska atdali$ana starp cilpas un detektora elektroniku —
o s = IR X1/1 Barosana GND
. Automatiska sistémas pielago$ana péc ieslégSanas
e Nepartraukta frekvences novirzi$anas pielago$ana X1/2 Baro$ana 24 V DC
e 1.un 2. cilpa savstarpgji neietekmé multipleksé$anu ar SUVEK2 X1/3 Optrons GND
. Jutigums neatkarigi no cilpas induktivitates X1/4 Optrona izeja, 2. kanals (tikai SUVEK2)
. Pazjnojums par n0§logzi ar gaisma§ diodes inf:likatoru‘ X1/5 Optrona izeja, 1. kanals
. Atve.rtas. ko.lektora |.zejas, gal\./an.lskl atdaﬁtas, |zm::-1nt010t optronus X2 /1 Optrona papildu izeja
. Papildu ieeja un izeja, galvaniski atdalita, izmantojot optronus o
. Cilpas frekvences signalizé$ana, izmantojot gaismas diodi X2/2 Optrona papildu ieeja
¢ Diagnostikas iespéja ar diagnostikas ierici VEK FG2 X2/3 Izeja 24 V DC (savienojums X1/ 2)
X2/4-X2/5
14.2 lestatiSanas iespejam X5/1-X5/2 Cilpa, 1. kanals
14.2.1 Jutiba X5/3-X5/4 Cilpa, 2. kanals (tikai SUVEK2)
Jutibas pakape 1. kanals: 1., 2. DIL sledzis . . s x s e .
2. kanals: 5., 6. DIL sladzis (tikai SUVEK2) 14.4 Izejas un gaismas diozu indikatori
1 zems (0,27% Af/f) ON OFF / OFF 14.4.1 lzejas
1 8 Optronaizeja1/2 Detektora stavokli
Augsta Cilpa briva, atiestate, regulésana
2 0,09% Af/A ON / OFF - N - _
( % L) ON Zema Cilpa aiznemta, cilpas traucgjums
1 8
Signals tiek izvadits, izmantojot optoelektronisko savienotaju izeju spraudna X1 4. un 5. kontakttapu. GND atsauce ir X1 3. kontakttapa.
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14.4.2 Gaismas diodes indikacija

Zala gaismas diode, cilpas vadiba Sarkana gaismas diode, cilpas Detektora stavoklis
stavoklis
Izslegts Izslegts Nav baro$anas sprieguma
Mirgo Izslégts Pielagosana vai frekvences izvade
leslegts Izslegts Indukcijas cilpas detektors gatavs, cilpa briva
leslégts leslégts Indukcijas cilpas detektors gatavs, signala izvade
Izslégts leslégts Cilpas traucgjums

Zala gaismas diode signalizé indukcijas cilpas detektora darbgatavibu. Sarkana gaismas diode norada releja izejas aktivizésanu atkariba no
cilpas noslogojuma stavok|a.

14.4.3 Cilpas frekvences izvade

Aptuveni 1 s péc indukcijas cilpas detektora pielago$anas cilpas frekvence tiek izvadita, izmantojot zalas gaismas diodes mirgojos$o signalu.

57 kHz cilpas frekvences piemérs:

T s yduduyT T

5x 10 kHz 7x 1 kHz

14.5 Tehniskie dati

Izmeri (G x P x A) 72,5 x 50 x 18 mm

Aizsardzibas veids IP 00

Barosana 24V DC + 20% maks. 2,0 W

Darba temperatiira —20 °C ldz +70 °C

Uzglabasanas temperatiira —20 °C idz +70 °C

Gaisa mitrums maks. 95% bez kondensata

Cilpas induktivitate 20 - 800 pH, ieteicams 75 — 400 pH

Frekvences diapazons 30 - 130 kHz, 2 pakapés

Jutiba 0,01% lidz 0,27% (Af/f) 4 pakapés
0,02% lidz 0,54% (AL/L)
Apturésanas laiks fo'e)

Cilpas pievads Maks. 100 m

Cilpas pretestiba maksimali 20 Q (ieskaitot pievadu)

Optrona izeja 45V /10 mA /100 mW

Sanems$anas aizkave 50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms

Releja atbrivosanas aiztures 25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

signala ilgums

2 x MOLEX savienojuma vieta, sérija 3215, 5 kontakttapu
1 x kontaktdaksas tipa spaile, 4 kontakttapu, RM 3,81

Pieslegums

15 Talvadiba 868 MHz BiSecur

15.1 Drosibas noradijums
Paredzeétais pielietojums

Uztvérejs HET-E2 868-BS ir divvirzienu uztvéréjs piedzinu un vadibas ieri¢u darbinasanai. Uztvergjam ir divi kanali. Darbiba notiek,
izmantojot BiSecur radiosignalu uztvergju.

Citi lietoSanas veidi ir aizliegti. Razotajs neatbild par bojajumiem, kas ir radusies noteikumiem neatbilsto$as vai nepareizas lietoSanas dél.

IEVERIBAI
Sakot radiovadibas sistémas ekspluataciju, to paplasinot vai veicot taja izmainas:
— Veiciet darbibas parbaudi.
- Izmantot vienigi originalas detalas.
— Vietégjie apstakli var ietekmét radiovadibas sistémas darbibas radiusu.
- GSM-900 mobilie talruni, tos lietojot vienlaicigi ar radiovadibas sistému, var ietekmét sistémas darbibas attalumu.
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»  UzstadiSanu drikst veikt tikai izslegta stavokir.

15.2 Piesledzams radiosignalu uztverejs
1. kanals: impulsa ATVERTI funkcija, pieméram, IN1

2. kanals: impulsa ATVERTI funkcija, pieméram, IN1

M2a

loocooclpoossns Zlooocoos

15.2.1 Radio koda ieprogrammeésana

Aktiviz€jiet vai mainiet kanalu.
»  Lai aktivizétu 1. kanalu, vienu reizi nospiediet P taustinu.
»  Lai aktivizeétu 2. kanalu, divas reizes nospiediet P taustinu.

Partrauciet reZimu Programmeésana.
> Tris reizes nospiediet P taustinu vai pagaidiet taimautu.
Taimauts: ja 25 sekunzu laika netiek atpazits neviens derigs radio kods, uztvéréjs automatiski parslédzas atpaka| uz darbibas reZzimu.
1. Nospiezot taustinu P, aktiviz&jiet nepiecieSamo kanalu.
—  Zila gaismas diode 1 x nomirgo, noradot uz 1. kanalu
— Zila gaismas diode 2 x nomirgo, noradot uz 2. kanalu

2. Rokas raiditaju, kuram ir janodod talak savs radio kods, iestatiet SatiSanas reZzima (nospiediet vélamo taustinu).
Ja tiek identificéts derigs radio kods, gaismas diode atri mirgo zila krasa un péc tam nodziest.

Uztverejs atrodas darbibas rezima.
Darbibas rezZima, iedegoties zilajai gaismas diodei, uztvéréjs signalizé par deriga radio koda atpazi$anu.

IEVERIBAI
Ja talvadibas pults taustina programmetais radio kods ir no citas talvadibas pults, nospiediet talvadibas pults taustinu 1. ekspluatacijas
ciklam divas reizes.
. Tiek identificéts derigs 1. kanala radio kods = gaismas diode 1 reizi Isi iedegas
. Tiek identificéts derigs 2. kanala radio kods = gaismas diode 2 reizes Tsi iedegas
lerices atiestate: veicot talak noraditas darbibas, tiek dzésti visi radio kodi.
1. Nospiediet P taustinu. Turiet P taustinu nospiestu.
— Gaismas diode 5 sekundes |éni mirgo zila krasa.
— Gaismas diode 2 sekundes atri mirgo zila krasa.
2.  Atlaidiet P taustinu.
Visi radio kodi ir dzésti.
Atbildes zinojums par vartu poziciju: atbildes zinojums talvadibas pultij HS 5 BiSecur tiek raidits tikai tad, ja pie 3 polu ieejas (E1 / GND /
E2) ir pieslegti gala stavok|u signali Varti AIZVERTI un Varti ATVERTI.

Funkcija ir atrodama attiecigajas HS 5 BiSecur instrukcijas.

Pieslégums: A710
Piemeérs, relejs X14 10. Zinojums ,Varti AIZVERTI* - E
Programmé&sanas zinojums ,Varti AIZVERTI“  11. Kop. = GND

A710-7 12. Pazinojums ,Varti nav AIZVERTI* = E2 X14 111 12 —| 10
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15.3 ES atbilstibas deklaracija 16.3 Indikacijas gaismas diodes
Razotajs Hérmann KG Verkaufsgesellschaft Sarkans Statuss
Adrese Upheider Weg 94-98, D-33803 Steinhagen, Vacija Dzeltens Izeja
Ar $0 augstak minétais razotajs apliecina, ka $is izstradajums Zals Darba spriegums
lerice Uztveréja HET-E2-24-868-BS shémas plate, pieslédzama 16.4 Kladu novérsana
Modelis HET-E2-24-868-BS Werk 41 ) 3
Paredzétais pielietojums Piedzinu un tas piederumu darbinasana durvim un vartiem SGT (raiditajs) SGR (uztvérgjs) Risinajuma pasakumi
Raidi$anas frekvence 868 MHz n . PR ERll
Gaismas diodes indikacija IEVERIBAI
Starojuma jauda maks. 20 mW (EIRP) SG 16 ECO Symptom ! - o . o
Zals Sarkana Zals Dzeltena | Sarkana Plrims turpl?é.t k!ugas mekleSanu aktivizsjiet
saskana ar izstrades koncepciju un konstrukcijas Tpasibam versija, kada tas ir laists tirgQ, gaismas rezgi no jauna.
atbilst talak uzskaitito direktivu attiecinamajam pamatprasibam, ja to izmanto atbilstosi noteikumiem. Uztvéréjam SGR nav vizuala savienojuma ar
raiditaju SGT.
2014/53/ES (RED) ES direktiva par radioiekartam . Parbaudiet, vai visi gaismas stari ir brivi un
2011/65/ES (RoHS) Par bistamu vielu izmanto$anas ierobezo$anu s . . , tos nenoblok& nekadi objekti.
arkana gaismas diode leslégts | Izslegts leslégts Izslégts deg e Parbaudiet, vai gaismas rezgis ir pareizi
Piemérotas tiesibu normas un specifikacijas mirgo pastavigi. mirgo novietots.
EN 62368-1:2014 + AC:2015 Drogums (Direktivas 2014/53/ES 3.1. panta a) apakpunkts) . Péfbﬂgdiz" F’ﬁi’ Pagari”ji“ma vada, ka art
EN 62479:2010 Veseliba (Direktivas 2014/53/ES 3.1. panta a) apakspunkts) spraucsadalitaja spraudna un savienojuma
i e . i . vietas krasas atbilst.
(Saskana ar 4.2. nodalu izstradajums atbilst $im standartam automatiski, jo starojuma jauda (EIRP),
parbaudita saskana ar standartu ETSI EN 300220-1, ir zemaka neka mazjaudas izslégsanas robezvértiba Pmax 20 mW) Viens vai vairaki stari ir blokéti.
EN 50581:2012 Par bistamu vielu izmanto$anas ierobezosanu Varti nevar atstat aug$éjo . Parbaudiet, vai aug$éjais gaismas stars
ETSI EN 301489-1 V2.2.0 Elektromagnétiska saderiba gala stavokli. Varti leslegts Izslégts leslegts Izslegts Izslegts (vadibas kanals) ir brivs.
ETSI EN 301489-3 V2.1.1 (Direktivas 2014/53/ES 3.1. panta b) apakspunkts) neaizveras automatiski. e Parbaudiet, vai visi kanali ir brivi un tos
ETSI EN 300220-1 V3.1.1 Radiofrekvences spektra efektiva izmanto$ana nenobloké nekadi objekti.
ETSI EN 300220-2 V3.1.1 (Direktivas 2014/53/ES 3.2. pants) . Parbaudiet paslépsanas objekta izméru
vardu sanu dala. Paslépsanas objektam
Ja iericei tiek veiktas izmainas, tas nesaskanojot, $i deklaracija zaudé spéku. jabit = 50 x 50 mm.
Steinhagena, 01.09.2017. *  Var but elektromagnétiskas saderibas
traucejuma problema.
Varti izpilda reversivo . Parbaudiet vartu sistémas vadojumu:
kustibu dazados leslegts Izslegts leslegts leslégts Izslegts — Vai motora vads ir ekranéts un
augstumos. ekranéjums ir pieslégts vadibas ierices
un piedzinas pusé?
prokarists Axel Becker, vaditajs —  Vai varti ir pareizi iezeméti?
. - - Vai ferita iemava ir iestatita pareizi?
1 6 TELCO galsmaS reZQIS . Parbaudiet vai vartu aizvér§anas atrums ir
— —Lx . _— mazaks par 1,6 m/s.
16.1 Ekspluatacijas sakSana un iestatiSana — P - —
I . Argju gaismas avotu vai tuvuma esosa SG16
1. lesledziet vadibas ierici. (stroboskopa gaismas) radits traucgjums. -
2. Uztvergja SGR un raiditaja SGT zalas gaismas diodes norada, ka ir nodroSinats baroSanas spriegums. Izsl&dziet iesp&jamos traucgjumu gaismas
3. SGR uztvéréja dzeltena gaismas diode parada gaismas rezga statusu. Ja gaismas rezgis ir darbgataviba un nav partraukts, deg avotus un parbaudiet, vai probléma joprojam
dzeltena gaismas diode. Dzeltena gaismas diode leslaat Izslaat leslaat nedeg / |eslaat pastav.
4. |Inicializacijas procesa laika péc vadibas ierices ieslég$anas mirgo uztvéréja SGR un raiditaja SGT sarkanas gaismas diodes. mirgo pastavigi. esiegts Zslegts eslegts mirgo eslegts |, Mainiet gaismas rezga poziciju. Mainiet
5.  Ja sinhronizacijai nepiecie$amas baltas dzislas nav savienotas vai aparatiras kludas gadijuma deg uztvéréja SGR un raiditaja SGT uztveréja SGR un raiditaja SGT poziciju
sarkanas gaismas diodes vartu sanu dala)
— . Ja iespéjams, ekrangjiet uztvergju SGR
UZMANIBU pret argju gaismas avotu traucé&jumiem.
- : Para tdras kltdu.
Péc ekspluatacijas sakSanas jus vairs nevarat parvietot gaismas rezga elementus. Sarkana gaismas diode leslégts | leslégts leslégts Izslégts leslegts arada apa.ra' uras. udu ves
deg pastavigi . Nomainiet gaismas rezgi.

16.2 Izejas logika

Objekts Izeja Dzeltena gaismas diode
pieejami atverti Izslegts
nav pieejami aizverti leslegts
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16.5 Tehniskie dati

SGT (raiditajs) SGR (uztverejs)
Uzglabasanas temperatiira -40 - +80 °C
Apkartéja vides / darba temperatiira —20-+65°C
Aizsardzibas klase IP 67

Noturiba pret parazitgaismu

- 100000 luksi @5°

Barosanas spriegums

10V-30VDC+/-7,5%

Stravas paterins

70 mA (RMS) 35 mA

Izeja

- 5V 900 Hz taisnsturveida, < 15 mA

TIsslégums / induktivas slodzes aizsardziba

- Ja/Ja

Aizsardziba pret polaritates sajaukSanu

Ja

avots

Infrasarkanie stari, 880 nm -

Gaismas Mnijas

20, 21,22,23

Aktivais izmantosanas augstums

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Korpusa garums

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Gaismas [iniju attalums

45 mm: idz 540 mm
180 mm: no 540 mm [idz galam

Attalums no zemes Iidz 1. gaismas lnijai 35 mm -
Maksimalais nostrades laiks - 40 ms
Maksimalais secigas aptumsosanas atrums 1,6 m/s

Minimalais nosakamais objekta lielums 50 mm /185 mm

Darbibas diapazons 1..12m

Standarti

EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015 EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

ES direktivas

2011/65/ES, 2014/30/ES, 2006/42/ES

Drosibas kategorijas

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, E tips
EN ISO 13849-1:2015, 2. kat, PL d
IEC 61496-2, 2. tips ESPE

Sertifikacija

EK tipa parbaude veikta uznémuma TUV NORD
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Dissemination as well as duplication of this document and
the use and communication of its content are prohibited
unless explicitly permitted. Noncompliance will result in
damage compensation obligations. All rights reserved in the
event of patent, utility model or design model registration.
Subject to changes.

Videreformidling og distribusjon av dette dokumentet samt
anvendelse og spredning av innholdet er ikke tillatt, med
mindre det foreligger uttrykkelig tillatelse. Krenkelse av
denne bestemmelsen medferer skadeerstatningsansvar. Alle
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tillstand. Overtradelse leder till skadestand. Med férbehall
fér &ndringar vad géller patent, anvandning eller ménster.
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eteenpain on kiellettyd, mikali sita ei ole nimenomaisesti sal-
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musten maksamiseen. Kaikki patentointia ja kdyttémallien
tai ndytemallien kirjaamista koskevat oikeudet pidatetaan.
Oikeudet muutoksiin pidatetaan.

Det er ikke tilladt at give dette dokument videre eller at
mangfoldiggere det, bruge det i anden sammenhzeng eller
at meddele dets indhold til andre, medmindre der udtrykke-
ligt er givet tilladelse hertil. Overtraedelser medfarer pligt til
skadeserstatning. Alle rettigheder forbeholdes i tilfeelde af
patenttildeling, registrerede varemaerker eller beskyttet
design. Ret til zendringer forbeholdes.

Be atskiro aiSkaus leidimo, draudziama §j dokumenta pla-
tinti, kopijuoti, naudoti ir perduoti jo turinj. Pazeidus Siuos
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iepriek$ nav sanemta ipasa atlauja. ST noteikuma
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