023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE - 1/Stand: 11.2024 /Druck: 11.2024

Door control
BK/BS 150 FUE-1/AK/AS 500 FUE -1

Sterowanie bramy
BK/BS 150 FUE - 1/AK/AS 500 FUE - 1

Kapuvezérlés
BK/BS 150 FUE - 1/AK/AS 500 FUE - 1

Ridici jednotka vrat
BK/BS 150 FUE - 1/AK/AS 500 FUE- 1

Bnok ynpasneHust BOpoT
BK/BS 150 FUE - 1/AK/AS 500 FUE - 1

Krmiljenje vrat
BK/BS 150 FUE - 1/AK/AS 500 FUE - 1

Ovladanie brany
BK/BS 150 FUE - 1/AK/AS 500 FUE - 1

HORMANN

33

65

96

127

161

192



ENGLISH

Contents
1 About these instruction: 2
1.1 Further applicable documents ...........ccccceoeevriinenicneenns 2
1.2 Warnings used. .2
1.3 Symbols used.. .2
1.4 Abbreviations used .2
1.5 Colour codes for cables, individual

conductors and COMPONENtS ........c.cevveveeeererieenrereeenne 2
2 Safety instructions 2
2.1 General description and intended US€ .........cccceveeruenenne 2
2.2 Qualification of personnel 3
23 Standards and regulations 3
2.4 General safety instructions 3
2.5 Safety instructions for operation ............ccccceeiviiiienens 3
2.6 Safety instructions for maintenance

and troubleshooting
3 Fitting the control
4 Electrical cor tion
5 Residual current circuit breaker Fl.........ccccociueurienannns 5
5.1 Mode of operation 5
5.2 Connection of the supply voltage

BK/BS 150 FUE-1 6
5.3 Connection of the supply voltage

AK/AS 500 FUE-1 6
5.4 Motor connection 7
5.5 Motor connection 7
5.6 Output overview 8
5.7 Input overview 8
5.8 Connecting the safety strip 8
5.9 Connecting the limit switch 8
6 Control replacement 9
6.1 Control replacement for

BK 150 FUE-1, AK 500 FUE-T ....c.cueviueiieiiniririeeecene 9
6.2 Control replacement for

BS 150 FUE-1, AS 500 FUE-T.......ccociiiiiiiiccccne 10
7 General operating instructions

for parameterisation 10
8 Customer parameter: 11
8.1 Counter. 1
8.2 Hold-open phases 11
8.3 Correction of the end-of-travel positions...................... 11
8.4 Error memory 11
8.5 Software version 1
8.6 Serial number 1
9 Initial start-up.
9.1 Absolute encoder DES and TST-PD multi-turn
9.2 Fine adjustment of the end-of-travel positions
9.3 with mechanical limit switches
9.4 Repeat request for teaching

in the end-of-travel positions ... .13
10 Parameters of the service level.. .13
10.1 Setting parameters on the service level
10.2 Times
10.3 UPS self-test
10.4 Motor settings
10.5 Power increase, boost
10.6 End-of-travel position correction..
10.7 Speeds
10.8 CAN bus terminating resistor
10.9 Cross traffic input P.5 x 0/PA x 0 = 9 optional
10.10 Diagnostic indication on the display
10.11 USB functions
10.12 Maintenance counter.
10.13 Operating mode of the control
10.14 Factory setting, original parameters
10.15 Password
10.16 Fabric length compensation function..........cc.ccccceeeeeee.
2

1 Parameter overview 16
12 Overview of 17
12.1 General errors 17
12.2 Internal system faults F.9 xx. .20
12.3 Information messages 20
13 Application parameters

BK/BS 150 FUE-1, AK/AS 500 FUE-1........cccoeeeununnn 22
131 Intermediate stop 22
13.2 UPS emergency opening 22
13.3 Input function IN3 23
13.4 Traffic light function application

parameters A.710/A.720 23
13.5 Locking / automatic air lock function............ccccecevuenene 23
14 Technical data 24
15 Plug-in traffic detector. 25
15.1 General rules 25
15.2 Setting options 25
15.3 Connections 26
15.4 Outputs and LED display 26
155 Technical data 26
16 Remote control 868 MHz BiSecur...........ccocuuucucununns 26
16.1 Safety instruction:

16.2 Control FUE-1 (MOa + M2a)
16.3 EU Declaration of Conformity .

17 TELCO light grille 27
171 Initial start-up and set-up 27
17.2 Output logic 27
17.3 Display LEDs 27
17.4 Troubleshooting 28
175 Technical data 28
18 FEIG light grille

18.1 Electrical connection and mechanical alignment

18.2 Function

18.3 Initial start-up and set-up

18.4 Output logic and status displays...

18.5 Operating messages and troubleshooting .

18.6 Technical data

18.7 Fabric length compensation function..

18.8 Break-in message

19 Radio crash switch

19.1 Technical data: Transmitter module..

19.2 Technical data: Receiver module .
19.3 Function description 30
20 Extension cards 30
201 TST-SRA 30
20.2 TST-RFUxIO 31
20.3 TST-UTH 32
20.4 Circuit board E FUE-1 32

All earlier editions are voided with this version.
The information in this document may change without prior notice.

The installation recommendations in this document assume
favourable conditions.

Dear Customer,
We are delighted that you have chosen a quality product from our
company.

1 About these instructions

These instructions are divided into an illustrated section and a text
section. The illustrated section can be found after the text section.

These instructions are original operating instructions as outlined
in the EC Directive 2006/42/EC. Read these instructions carefully
and completely. These instructions contain important information
on the product. Please pay attention to the safety instructions and
warnings and follow them.

Keep these instructions in a safe place for later reference. The
document must be available to the product user at all times.

The manufacturer is not liable for any damage resulting from
incorrect use of the industrial door. This also applies to damages
caused by failure to observe the operating instructions and other
information.

Competent operation and proper maintenance influence the
performance and availability of your industrial door. Operating
errors and inadequate maintenance will lead to failures. Only
competent operation and proper maintenance guarantee long-term
operational safety.

Should you have any questions after having read these instructions,
please feel free to contact our customer service.

1.1 Further applicable documents
Depending on the ordered accessories, further instructions, such
as for the door control, are included in the scope of delivery. Read
these instructions carefully and thoroughly as well. Please also pay
attention to the safety instructions and warnings and follow them.

1.2 Warnings used

A The general warning symbol indicates a danger that can

lead to injury or death. In the text, the general warning symbol
will be used in connection with the described caution levels. In
the illustrated section, additional instructions refer back to the
explanation in the text section.

/A DANGER

Indicates a danger that immediately leads to death or serious
injuries.

/A WARNING

Indicates a danger that can lead to death or serious injuries.

A CAUTION

Indicates a danger that can lead to minor or moderate injuries.

ATTENTION

Indicates a danger that can lead to damage or destruction of
the product.

1.3 Symbols used

Warning of dangerous electrical voltage

HORMANN

See separate fitting instructions for the control or
for the additional electrical control elements

Hot surface

Danger from electrostatic discharge

b

ESD
1.4 Abbreviations used
EN European standard
OFF Finished floor level (FFL)
UPS uninterruptible power supply
r Read only
w Read and write
1.5 Colour codes for cables, individual

conductors and components

The colour abbreviations for conductor identification, cable
identification and components comply with the international colour
code in accordance with IEC 757:

BK Black PK Pink
BN Brown RD Red
BU Blue SR Silver
GD Gold TQ Turquoise
GN Green vT Violet
GN/YE Green / Yellow WH White
GY Grey YE Yellow
0G Orange

2 /\ Safety instructions

Controls of industrial doors are operationally safe if used in the
correct and intended way. Nevertheless, when used incorrectly or
for purposes other than those intended, industrial doors can be
dangerous. Follow all safety instructions in the individual sections.

2.1 General description and intended use

The described device is an electronic control for motor-driven

doors that are industrially or commercially used according to

EN 13241. The control is designed for the operation of an

asynchronous motor up to 1.5 kW power with a 230 V power

supply. The complete integration of a frequency converter power

stage allows you to operate the door in a way that is gentle on the

mechanics, with a variable opening speed and closing speed.

The control unit controls the motor that drives the door. Depending

on the application, this control unit can also perform the following

tasks:

. Positioning of the door on and between the end-of-travel
positions (OPEN, CLOSE and intermediate positions)

. Moving the operator at different speeds (integrated frequency
converter)

. Evaluation of safety sensors on the door, e.g. closing edge
monitoring, lintel trap guard etc.

. Evaluation of additional safety elements on the door, e.g.
photocells, light grilles etc.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024



ENGLISH

. Evaluation of command units on the door, e.g. pull switch,
radio, induction loops etc.

. Evaluation of emergency stop command units

. Supply of sensors and command units with electronically
fused 24 V low safety voltage

. Supply of third party equipment with 230 V

. Actuation of application-specific outputs, e.g. relay for door
position signals

. Generation and output of diagnosis messages

. Setting of application-specific parameters at different access
levels for various user groups

. Actuation of input extension modules and output extension
modules

. Evaluation of interface signals for remote control of the door

. Diagnosis, parameterisation and program update via an
integrated USB interface

Intended use includes following the information in these
instructions and complying with the inspection and maintenance
conditions.

Any other use beyond that is considered non-intended. The
manufacturer/supplier is not liable for any damage resulting from
this. The risk is borne solely by the user.

For the connection and setting of optional peripheral devices
approved by HORMANN KG, refer to the manuals of the respective
devices.

Disposal
@ You must not dispose of electrical and
electronic devices or batteries in your
% household rubbish. Return them to the
responsible recycling facilities.
|

The packaging consists largely of recyclable materials.

2.2 Qualification of personnel

Only qualified and instructed personnel may fit, operate and
maintain the industrial door.

All members of personnel commissioned to work on the industrial
door must have read these instructions, especially section 2, before
beginning work.

Specify clear assignments regarding safety, operation, maintenance
and repairs.

2.3 Standards and regulations

As the operator or owner of the door system, you are responsible
for ensuring that the following regulations are observed and
complied with (without any claim to completeness).

European standards

EN 12445 Industrial, commercial and garage doors
and gates — Safety in use of power operated
doors - Test methods

Industrial, commercial and garage doors
and gates — Mechanical aspects —
Requirements and test methods
Industrial, commercial and garage doors
and gates — Safety devices for power
operated doors and gates — Requirements
and test methods

Safety of machinery — Safety-related parts
of control systems

EN 12604

EN 12978

EN 13849-1.2015
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EN 60335-1:2012/ Household and similar electrical appliances
A11:2014 + A13/2017 - Safety — Part 1: General requirements,
type: stationary motor devices, protection
class 1
EN 60335 2 103:2015 Safety of household and similar electrical
appliances - Part 2-103: Particular
requirements for drives for gates, doors and
windows
EMC generic standard: Interference
immunity, residential environments
EN 61000-6-2:2005/ EMC generic standard: Interference
AC:2005 immunity, industrial environments
EN 61000-6-3:2007/ EMC generic standard: Interference
A1:2011/AC:2012 emission, residential environments
EN 61000-6-4:2007/ EMC generic standard: Interference
A1:2011 emission, industrial environments
EN 61508 Functional safety of
electrical/ electronic / programmable
electronic safety-related systems
EN62061:2005 Safety of machinery — Functional safety of
+ Cor.:2010 safety-related electrical, electronic and
+A1:2013 + A2:2015 programmable electronic control systems
(IEC 62061:2005)
Safety Integrity Level (SIL): 1
Section 5.2 Safety in use of power operated
doors — Requirements
Section 5.2 Drive systems and power
supply

EN 61000-6-1:2007

EN 12453:2017

VDE regulations

VDE 0113
VDE 0700

Electrical equipment of machines
Safety of household and similar electrical
appliances

Accident prevention regulations

BGV A3 Electrical installations and equipment
ASRA1.7 Technical rules for workplaces
Type test

Confirmed by TUV certificate and the manufacturer’s CE.

The standard version available at the time of the type test applies.

2.4 General safety instructions

. In addition, also observe the generally applicable statutory
regulations and other binding regulations for accident
prevention and environmental protection. Observe the
country-specific regulations and the recognised technical
rules for safe and competent working. Before beginning work,
instruct personnel in accordance with these rules and
regulations.

. Always keep these instructions at hand where the industrial
door is being used.

. You need the supplier’s approval for safety-relevant
modifications and attachments or conversions to the industrial
door.

. Do not change the software of programmable control
systems.

. Identify the location and operation of fire extinguishers by
using the corresponding information signs. Observe the legal
regulations for fire detection and fire fighting.

. Only perform cleaning and maintenance work as well as
inspections at a standstill.

. Electrical connections may only be made by a qualified
electrician.

2.6

Before all electrical work, the system must be
de-energised. Safeguard the system against being
switched on again without authorisation. If available,

disable the emergency opening lever.

Safety instructions for operation

Before actuating the door, make sure that no persons or

objects are in the area of travel.

3

Do not reach into the guide or inlet during door operation.
Only move the industrial door when it is safe and functional.

All protective devices and safety equipment, such as

removable protective devices and emergency-off devices,

must be available and functional.

Do not change the safety equipment. Do not deactivate the

safety equipment.

Safety instructions for maintenance

and troubleshooting

Perform the specified inspections and maintenance. Comply
with the maintenance intervals. Observe the information on

the replacement of parts/ partial equipment.

Only arrange for maintenance and troubleshooting to be

carried out by qualified personnel.

Only use spare parts that comply with the technical

requirements specified by the manufacturer. This is always

guaranteed when original spare parts are used.

Fitting the control
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ATTENTION

Touching the electronic parts, especially parts of the processor circuit, is prohibited. Electrostatic discharge can damage or destroy
electronic components.

Before opening the housing cover, make sure that there are no drilling chips or similar objects on the cover. These objects can fall
inside the housing.

Fit the control without mechanical strain.

To ensure protection category IP 65 of the housing, close off unused cable ducts by appropriate means. Do not subject the cable
ducts to mechanical loads, especially pull loads.

You may only operate the control without a CEE plug if you can disconnect the power supply all-pole from the control by a
corresponding switch. The mains plug or alternately used switch must be easily accessible.

To prevent danger, the manufacturer or a similarly qualified person must replace a damaged connecting lead of this device (in line
with connection type Y acc. to EN 60335-1).

Make sure that the operator can see the door area in press-and-hold operation. In this operation type, there is a risk that safety
equipment such as the safety strip and photocell may not be effective. If the door area cannot be seen for structural reasons, only
instructed persons may use this operating mode. Otherwise you must deactivate this function.

A\ WARNING

Only open the control with all poles of the power supply switched off. Switching on or operating the control while open is not
permissible.

Switch off all power supply circuits before accessing the connecting terminals.

Prior to fitting, check the control for transport damage or other damage. Damage to the interior of the control can lead to
considerable follow-up damage to the control. The health of the user can also suffer.

Electrical connection

ATTENTION

Before switching on the control for the first time and after all wiring is complete, check that all motor

connections are tightened on both the control and motor. Check that the motor is correctly connected as a L1| L2| L3|
star or delta connection. Loose motor connections damage the inverter. l l l
In case of a short circuited or extremely overloaded 24 V control voltage, the switching power supply unit utie vie wi
does not start even though the DC bus capacitors are charged. The displays remain unlit. The power supply
unit will not start until the short circuit or the extreme overload has been eliminated. o R o
The EMC directives prescribe the use of shielded separate motor cables. You must connect the shield on w2 U2 v2
both sides (motor side and control side). The cable must not have any other connections. The maximum Star connection
cable length is 20 m.
Switching on or operating a bedewed control is not permissible. This can destroy the control. L L2| L3
Prior to the first connection of the control power supply, make sure that the evaluation cards (plug-in
modules) are inserted in the correct position. Misaligned or twisted insertion of the cards can damage the uie vie wi
control unit. This also happens when non-approved third-party products are installed.
Do not operate the control with a damaged keypad or defective vision field. Replace damaged keypads and
vision fields. To prevent damage to the keypad, the use of pointed objects is prohibited. The keypad is w2 U2 vz -
designed for finger operation only. Delta connection
Maximum connection cross-sections of the circuit board terminals:
Single stranded, rigid Finely stranded, with or Maximum torque Nm
without cable end sleeve

Plug-in motor terminals 2,5 2,5 0,5

Mains voltage and PE 2,5 1,5 0,5

Screw terminals (5 mm grid) 2,5 1,5 0,5

Plug-in terminals (5 mm grid) 1,5 1,0 0,4

Plug-in terminals (3.5 mm grid) 1,5 1,0 0,25

HORMANN
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A\ WARNING

»  After the control is switched off, dangerous voltage remains in place for up to 5 minutes.

»  If the switching power supply unit is faulty, the discharge time of the DC bus capacitors can be considerably
longer. Discharge times of up to 10 minutes can occur in this case.

> After the installation is complete, check whether the system is set correctly. Check whether the safety system
functions properly.

»  Only operate the control with a connected earth conductor. If the earth conductor is not connected, dangerously
high voltage occurs on metal control housings due to discharge capacities. Connect the earth conductor in line
with EN 50178 section 5.2.11.1 for increased discharge currents > 3.5 mA.

>  Parts of the processor circuit are galvanically directly connected to the mains supply. Take this into account for
possible control measurements. Do not use measuring devices with PE reference of the measuring circuit.

»  If you externally power volt-free contacts of the relay outputs or other terminal connections, i.e. operate them with
a dangerous voltage, the voltage may remain in place after the control is switched off or the mains plug is pulled.
Attach a corresponding warning label so that it is clearly visible on the control housing.

“WARNING: All power supply circuits must be switched off before accessing the connecting terminals.”

> \Voltage may still be present at the motor terminals even when at a standstill or after the emergency-off has been

actuated. Observe the warning label on the operator.

5.1.4 Annual inspection of door systems and controls

The leakage current measurement according to EN 60335-1 is carried out using the substitute leakage current method. The measurement is
carried out without sensors, encoders or the motor connected. The door cannot be moved during the measurement. Only the operator
control is measured, not the entire system.

el ™ [

S B

=§’I-’IQ=

5 Residual current circuit breaker FI
5.1 Mode of operation

Fl circuit breakers are for personal protection. If a person touches a live electrical conductor, a residual current flows through the body in
the direction of earth, causing the FI circuit breaker to trip from a current strength of e.g. 30 mA.

Leakage current occurs in electrical installations even in normal cases without faults, which cause the FI circuit breaker to trip
unnecessarily.

5.1.1 Residual currents on frequency converters

Frequency converter controls inevitably produce leakage currents, e.g. due to capacitances of the interference suppression filters wired
towards earth. (Shielded) motor cables also generate leakage currents:

. The longer the motor cable, the higher the leakage current

The level of leakage currents varies with apparently identical door systems, depending on:

. Mains structure

. Clock frequency of the inverter terminal stage

. Door travel frequency

. Length of the (shielded) motor cable

The leakage current at rest is less than 7 mA according to manufacturer measurements in accordance with EN 60335-2-103 section 13. For

operation with frequency converters, use type B or B+ Fl circuit breakers that can detect DC currents as well as currents up to 2 kHz and
higher.

5.1.2 Use of residual current circuit breakers

The assignment of residual current devices (RCDs) to the circuits according to DIN 18015 must not lead to the failure of all circuits due to
the disconnection of one FI circuit breaker. One Fl circuit breaker per sub-distribution is not sufficient. Always distribute the circuits sensibly
over several circuit breakers.

The standard recommends the use of short-time delayed RCDs (inrush peak currents) for frequency converter operation, for example. The
RCDs switch off with a time delay in certain operating situations but within the range of the time required for personal protection.

A Fl circuit breaker is not required for permanently connected devices without a socket. In the case of a directly connected operator
control, typically use a 300 mA type for fire protection. Protection against contact must also be ensured in this case, e.g. by direct earthing
of the door frames.

5.1.3 Technical measures for control operation on Fl circuit breakers

To avoid tripping Fl circuit breakers during frequency converter operation, take at least the following measures:
. 1 Fl circuit breaker with a separate connecting lead for each operator control

. Motor cables as short as possible

. Adjust the clock frequency of the frequency converter if necessary

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

A =Testing device S =Probe (not in operation) B =Specimen
The recurring insulation resistance measurement according to DGUV V3 is carried out with max. 500 V test voltage and thus does not
destroy any elements of the operator control. Due to component tolerances, the overvoltage protective device built into the device can trip

during the insulation test, resulting in an insulation resistance that is too low. The test failed.

According to VDE 0100-600 paragraph 6.4.3.3, equipment must be disconnected if it is fitted with overvoltage protective devices that affect
measurements or if the equipment is damaged during measurements. If it is not possible to disconnect the equipment for practical reasons,
the test voltage can be reduced to 250 V, but the insulation resistance must be at least 1 MQ.

All SEUSTER KG FUE-1 controls are equipped with such overvoltage protective devices. In addition, all controls are tested piece by piece
at the manufacturer’s plant. In practice, this means that these devices can be tested with a test voltage of 250 V and can even be
disconnected (if the device has a main switch, it can be disconnected by switching off the main switch). The insulation can still be
measured and the earth connections of e.g. the housing are still tested. If the control has successfully passed the test with 250 V and the
main switch is switched on, no further measurements are required. However, if the insulation is measured when the main switch is switched
off, the motor must then be tested again separately.

ATTENTION

»  The motor must be disconnected from the device during this test, otherwise it can be irreparably damaged.

A L

A=Testing device S =Probe B =Specimen U =Overvoltage protection
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5.2 Connection of the supply voltage BK/BS 150 FUE-1 5.3 Connection of the supply voltage AK/AS 500 FUE-1
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CEE plug /3-pole 230 V/16 A blue

Fuse 16 A/ slow-acting

CEE plug /5-pole 400 V 16 A red

Fuse 16 A/ slow-acting

The mains plug must be visible and accessible from the control.

The mains plug must be visible and accessible from the control.
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5.4 Motor connection 5.5 Motor connection
o o o o
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Connection example: 24 V DC brake Connection example: Brake after working current
To ensure fault-free operation of the BK/BS 150 FUE-1/AK/AS 500 FUE-1 operator control, use the supplied motor cable. You To ensure fault-free operation of the BK/BS 150 FUE-1/AK/AS 500 FUE-1 operator control, use the supplied motor cable. You

may only lead the wires of the motor connection through this cable (exception: A 4012 SEL R). You must connect the shield of the

motor cable on both sides.

After shortening the cables, the cable shields must be reconnected and their connection points must be insulated twice.
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motor cable on both sides.

may only lead the wires of the motor connection through this cable (exception: A 4012 SEL R). You must connect the shield of the

After shortening the cables, the cable shields must be reconnected and their connection points must be insulated twice.
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5.6 Output overview 5.9 Connecting the limit switch
You can use different limit switch systems with the BK/BS 150 FUE-1/AK/AS 500 FUE-1 operator control. In the default setting, an
oo absolute encoder is used as a limit switch (section 5.9.1). You can also use mechanical cam limit switches (section 5.9.3).
H H H 5.9.1 Absolute encoder DES
o _|[@
o 0 0 o i - - -
x1olO0] Oolg xe |
pdde |ddezlele] @ @ @@él @@él @@él | Or3 s
LLNN PEE T2 T3 10 1112 202122 30 31 32 ‘ _O=2 2
- || . o]
PE| u| v|w LKJ LKJ ij 1 Ol = 4
| = 3 DES
i v Q
:\ i O EQ o EQ o EQ ] O=j(7) 6
2832 232 zg2 Ol o 1
L N PE ©gE $g¥ 2g¢ ! Ol 3 5
230 VAC — —
|Gt
[1OL&
—
X14: Output relay — Function as ordered — Standard: Door in upper end-of-travel position —
X15: Output relay — Function as ordered — Standard: Door in lower end-of-travel position T
X16: Output relay — Function as ordered - Standard: No function
N W Vo i
5.7 Input overview 1 +24 V emergency-off chain 4 RS 485-A . Connection example
2 RS485-B 5 Emergency-OFF chain
3 GND 6 +12V
OF 2 GND
] O[ 8-rieeR o 5.9.2 Absolute encoder TST-PD multi-turn
| 8= g_ +12V. Fitting, connections
H of =1
HSf e = : L S0 . w85
TOF e e B,
b o
— ‘ 252
N ||
:] 5
x ‘ ‘

o'vg

11 1!|r |r11111 11 3L@ “' + :D%
5

Hooooloo ﬁoooﬁooooooooo Ho coool

4| 4i 4|24|3 4|44|545 4|74|849 5IU 5|1 5|2535|45|55|55|75|85|9 7|0 71 727|37475 ‘
>‘—88>8 >B >eg 8>">8>ﬁ a >

§Emm§m §2% §m.u maE§m§m ggs

/ <35 ‘ D
\ i
For input functions, see wiring diagram /

xﬁ

When using mechanical limit switches, see section 5.9.3 _‘—
5.8 Connecting the safety strip

You can connect different types of safety strips, such as e.g.: I I (

. Electrical safety strips with 8.2 kQ terminating resistor
. Dynamic optical systems k

y
The safety strip type is set in the control. The used type and the correct connection are shown in the wiring diagram of the door system. E‘E t\:‘ :m 4t L
) ﬁ

»  Automatic CLOSE door travel is not possible without connected and functioning personal protection. Pin 1: VCC (+12 to 24 V DC) Pin2: RS485B Pin 3: GND Pin4: RS485A
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A\ WARNING

6

Follow all instructions for the products used.

Incorrect initial start-up can cause an electric shock and serious injuries.
»  Improper use can damage or destroy the absolute encoder and the operator control.

6.1

Control replacement

Observe the safety regulations for work on electrical systems. Only instructed personnel may replace the control.

Control replacement for BK 150 FUE-1, AK 500 FUE-1

. Before connecting, you must switch off all supply circuits of the associated control.
. Danger of fire, explosion and burns! You must not burn the absolute encoder or heat it above 85 °C/185 °F.

You will find a description of the connection to the operator control in the wiring diagram for the door system in question. The fitting of the
position encoder on the door can be found in the fitting instructions for the door system.

NOTE:

The maximum permissible fitting tolerance between the centre of the shaft and the centre of the sensor is +/-1 mm. The distance between
the magnet and the position sensor housing must not exceed max. 3.5 mm.

5.9.3 Mechanical limit switches

9
I
\

Il
|

9091 60618

o+

o+

JO
10
10
JO
10
JO
10
JO
10
10
JO
19
JO
10
JO
o
T

ok

150 51525354 5556575859 70 71 72737475

‘I | | |
> [=] > > >
'S 3|83
‘+ + + +

oF

Input assignment

51: Lower limit switch

52: Upper limit switch

54: Lower pre-limit switch

56: Upper pre-limit switch

58: Pre-limit switch safety strip

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

60—
S1:
S2:
S3:
S4:

61: Emergency-off circuit with
Lower emergency-off switch
Upper emergency-off switch
Thermal cutout
Manual crank handle switch
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6.2

Control replacement for BS 150 FUE-1, AS 500 FUE-1

7

General operating instructions for parameterisation

Activating the parameterisation mode

Press the stop button. Keep the stop button
pressed.

Pending messages are displayed, e.g.:

[}
S
| |:|
<
-

©O®

ATTENTION:

Not all parameters can be viewed or changed
directly. This depends on the password and
the set positioning type.

value (see below). The display varies with the
selection.

@ Lo
Additionally press the OPEN door button. After approx. 2 seconds: in parameterisation - e e
2. Keep the OPEN door button pressed. mode '-" i
N
Parameter selection with parameterisation mode open
Select the desired parameter. You can display or change the parameter '-,

Parameter processing with a selected parameter

1.

Control in parameterisation mode

Display of the desired parameter name

Opening of the parameter

Display of the current parameter value

Press the OPEN door button to increase the
parameter value.

or

Press the CLOSE door button to decrease
the parameter value.

When you change the currently valid
parameter value, the decimal points flash.

OIOIOIO

w
%)

Save the set parameter value.

When the points are no longer flashing, the
parameter has been saved.

or

Discard the set parameter value.

Cancellation and redisplay of the original
parameter value

OJlO

Switch to the display of the parameter name.

The parameter name appears.

Exiting the parameterisation mode

O

5s

Exiting the parameterisation mode
immediately reactivates the door operation.

The last stored value is automatically
retained.

Resetting the control

@+@+©

Press and hold at the same time for approx. 3 s.

HORMANN
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8 Customer parameters
8.1 Counter
P. Function Description, notes
InTnlx] n Door cycle counter Display of the door cycle counter
g
r Display: 1234567 =» 1234. Press V. 567
Display: 67 = 67
ornc n Maintenance counter This parameter indicates the number of door cycles still possible until the
RN b next maintenance.

=

The setting -1 indicates that the maintenance counter has not been
activated yet.

r

Crash counter

This parameter indicates the number of crashes counted. A crash input
increases the crash counter by the value 1 each time. Only press-and-hold
operation is still possible. You must acknowledge the crash or the resulting
error.

before CLOSE door
travel

8.2 Hold-open phases
P. Function Description, notes
O,-, T 0..9999 s Hold-open phase 1, The door remains open in the end-of-travel position for the set time. An
R N OPEN door automatic CLOSE door travel then takes place.

0..9999 s Hold-open phase 2,
intermediate stop,
partial opening

0..200s Minimum hold-open Deviating from hold-open phase 1 or 2, the door remains open for at least
phase the set time. An automatic CLOSE door travel then takes place.

0..20s Pre-warning phase The time indicated in this parameter delays the CLOSE door travel after the

input of a CLOSE door command or after the hold-open phase (forced
closing) has elapsed.

The duration of the hold-open phase depends on the approached end-of-travel position and the OPEN door command. You can set the

hold-open phase separately for each OPEN door command.

8.3 Correction of the end-of-travel positions
P. Function Description, notes
[ =} —120 ... 120 Inc | Correction value of the | This parameter shifts the entire end-of-travel position. The end-of-travel
C CLOSE door end-of- position is shifted together with the associated pre-limit switches.
w travel position Increasing the parameter value shifts the end-of-travel position upwards.
- Decreasing the parameter value shifts the end-of-travel position
o331 —60 ... 60 Inc | Correction value of the | yownwards.
20 OPEN door end-of-

travel position

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

Error memory

Function

Description, notes

Error memory

The control stores the last 8 errors that have occurred in the error memory.
After opening in parameter P.920:

. Changing the level using the A key and ¥ key

. Opening the error memory with the @ button

. Closing the error memory with the @ button

. Exiting parameter P.920 with Eb-

Eb1  Error message 1 (most recent error)
Eb8  Error message 8

Eb-  Exit, jump back to P920

Er- No error entered

8.5 Software versiol

n

Function

Description, notes

Software version of
main processor

Display of the currently used software version

8.6 Serial number

P.

Function

Description, notes

SEE

=
-
1

Serial number

Display of serial number

HORMANN
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9 Initial start-up 9.2 Fine adjustment of the end-of-travel positions
9.1 Absolute encoder DES and TST-PD multi-turn 1
1
2a 2b
3
5 3a 3b
7
—
10
4a 4b
12 3s
5a 5b
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9.3 with mechanical limit switches 10.2 Times
1.  Move the door with ¥ approx. 50 cm before the closed position.
If the door does not move, the motor lacks power. Check the brake release if necessary.

P. Function Description, notes

0..60s Storage time for OPEN | Storage of the OPEN door commands for the time set here
door commands

The distance depends on the door type and the speed. Increase the value for fast doors. If the direction of movement of the
door is incorrect, the motor rotation field is wrong. Switch off the control. Swap 2 motor connections.

2.  Set the lower pre-limit switch so that it just trips.

3. Move the door with ¥ approx. 10 cm before the closed position. 0..20s Pre-warning phase The time indicated in this parameter delays the CLOSE door travel after the
The distance depends on the door type and the speed. Increase the value for fast doors. ?g/oerle CLOSE door gg:ltn‘;; :;Lé?:pigg-m command or after the hold-open phase (forced
4.  Set the lower limit switch so that it just trips. w
The door must not pass over the limit switch in the end-of-travel positions. For hold-open phases, see section 8.2
5.  Move the door with A approx. 50 cm before the open position.
The distance depends on the door type and the speed. Increase the value for fast doors. 10.3 UPS self-test
6.  Set the upper pre-limit switch so that it just trips.
7.  Move the door with A approx. 10 cm before the open position. P. Function Description, notes
The distance depends on the door type and the speed. Increase the value for fast doors. 0..1 Activation of the This parameter allows you to activate or deactivate the emergency opening

8.  Set the upper limit switch so that it just trips. emergency opening test | test.

The door must not pass over the limit switch in the end-of-travel positions. 0: Emergency opening test deactivated
9.  Set the upper and lower emergency-off switch. 1:  Emergency opening test activated
10. Switch to parameterisation mode by pressing ® and A. Select and open parameter P.980 “Service mode”. Set the parameter value
“2” to “0” (automatic mode).
11. If necessary, correct the limit switch positions OPEN door and CLOSE door in automatic mode by fine tuning the end-of-travel

NOTE:
This parameter is only visible if A.490 = 0.

positions.
To prevent unintentional door travel, only adjust the limit switches after emergency-off or when the control is switched off. 10.4 Motor settings
12. You can now move the door in automatic mode. - A
P. Function Description, notes
9.4 Repeat request for teaching in the end-of-travel positions 0..1 Motor rotation field The parameter sets the rotation field of the motor for OPEN door travel.
If the end-of-travel positions have already been taught in when using electronic limit switches but are unsuitable for the door, you can 0: Clockwise rotation field
request that the end-of-travel positions be taught in again. w 1: Anticlockwise rotation field
To do this, set the following parameter: 10.5 Power increase, boost
- 3

P210 value 5= Teach in all end-of-travel positions again The boost is used to increase the power of operators in the lower speed range.

1 0 Parameters Of the service |eve| Setting the boost too low or too high can cause an error during door travel. If the value is set too high, an overcurrent error occurs

(F510/F410). Decrease the boost. If the value is too low or equal to 0, the motor cannot move the door. Increase the boost.
You can only access the settings on the service level if the programming switch S1300 is set to ON. The settings are necessary for initial

start-up and maintenance. Because of the many different operating conditions on-site, you must determine the correct boost setting by trial and error if necessary. The

diagnostic function for the motor current is helpful (see parameter P910 = 2). The current display shows whether the changed setting has

The parameters of the customer level are only mentioned in the following if additional functions are enabled on the service level. the desired effect.
10.1 Setting parameters on the service level Always set the boost as low as possible but as high as necessary.
Since the basic data is set at the factory, no change to the basic data is necessary. P. Function Description, notes
0...30% Boost for OPEN door Increases the output voltage and thus the power in the lower speed range
To change parameters, proceed as follows: | travel until the cut-off frequency (P100) is reached.
1. Switch off the control. ‘ ON w The voltage is increased by the value in the parameter as a percentage of
2. Switch on DIP switch S1300. ON the rated motor voltage (P103).
3.  Switch on the control. ‘ $1300 |E| —- (51300 U
4. To switch to the parameterisation mode of the operator control, press ® and A i “
simultaneously for approx. 3 s. ‘ ,,,,,,,,,,,,,,,,
H oo U max
5. Change the desired parameters. ‘ 3 4
6. After completing the settings, exit the parameterisation mode by pressing @ for 1 S8 by }
approx. 5 s. ‘ 13 P 7, i
oo
7.  After completing the work, you must switch off S1300 when the control is off. | oo }
‘ S 2) 7 ‘
oo |
{ 0o P 7 1) i
e P140/145¢ !
After approx. 1 hour the service mode is deactivated automatically. To return to the service mode, you must switch off the control }
briefly and then switch it on again. Otherwise, a reset must take place. | f
I —
feck
1) Normal characteristic
2) Boost characteristic

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024 HORMANN 13
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Function

Description, notes

0...30%

Boost for CLOSE door
travel

see P140

10.10

Diagnostic indication on the display

Function

Description, notes

End-of-travel position correction

Function

Description, notes

New teaching in of the
end-of-travel positions

Restart of the end-of-travel position setting

Activates the corresponding end-of-travel positions in press-and-hold
operation. Long pressing of the stop button saves the end-of-travel
positions.

The following setting options are possible:

0: Cancel: No teaching in of the end-of-travel positions

1: Teaching of lower limit switch, upper limit switch and, if
appropriate, intermediate stop limit switch

2: Teaching in of upper limit switch and, if appropriate,
intermediate stop limit switch

3: Teaching in of lower limit switch and upper limit switch

Teaching in of intermediate stop limit switch

5: Teaching in of all limit switches and the rotation direction.

ol

The teaching in of the intermediate stop limit switch depends on the setting
in the application parameter A240.

10.7

Speeds

The automatic setting of the pre-limit switches and limit switch bands is used. This results in the automatic change of the pre-limit switches
and limit switches in the first travel cycles after the limit switches have been taught in. The change in the travel speed causes the automatic
limit switch correction to restart.

OPEN door travel

P. Function Description, notes
‘:, = 6 ... 200 Hz Travel frequency for fast | Travel frequency to lower pre-limit switch
. 3 ] CLOSE door travel Observe the closing forces on the safety strip.
w
6 ...200 Hz Travel frequency for fast | Travel frequency to upper pre-limit switch

10.8 CAN bus terminating resistor
P. Funktion Beschreibung, Hinweise
o -"-,q 0..1 Activating the CAN This parameter can be used to switch the CAN terminating resistor; see
I .b o terminating resistor also the instructions for the Scanprotect laser scanner
w 0: Resistor deactivated
1: Resistor activated
10.9 Cross traffic input P.5 x 0/P.A x 0 = 9 optional

Set the parameters P.5 x 0/PA x 0 to 9 to activate the cross traffic basic function for this input. x = Number of the input to be

parameterised.

0..

22

Display mode selection

These parameters can show the variables listed below directly in the display
of the operator control.

0: Display of the control sequence (automatic)

1: Current travel speed in Hz

2: Current motor current in A

3: Current motor voltage in V

4: Current DC bus current in A

5: Current DC bus voltage in V

6: Terminal stage temperature in °C

7: Terminal stage temperature in °F

8: Run time of the motor during the most recent door run in s

9: Actual position in Inc

10:  Position of the reference in Inc

11:  Channel 1 value of the absolute encoder

12:  Channel 2 value of the absolute encoder

13:  Current reference voltage in V

14:  Temperature in the housing in °C

15:  Temperature in the housing in °F

16:  Transmission factor of the motor to the encoder in OPEN door travel

17:  Transmission factor of the motor to the encoder in CLOSE door travel

21:  Number of position requests without a valid answer from the position
encoder

22: Incorrectly received characters in the TST-PD (simultaneously

activates the output in P.955)
32:  Actual current of the mechanical 24 V brake connected to X 17

34:  Number of connected network phases. Detection of the connected
mains phases is only possible with a larger DC bus.

39: Display of current cos phi

40:  Current DC bus current in % of the maximum permissible DC bus
current

41:  Utilisation of the motor protection function in %

271: CAN error counter per movement for CAN1
(2nd TST-UTH on extension card)

272: CAN error counter per movement for CAN2 (e.g. FEIG light grille)

Error memory

See customer level section 8.4
Ebcl: Deletion of the complete error memory

Software version of
extension card

Software version of /0
processor

These parameters show the current software versions.

Motor run time

Duration of the last door run

Function

Description, notes

0..30s Blocking time detector | Activating a cross traffic input locks the commands Detector channel 1 and
channel 1 and OPEN 1 OPEN 1 for the time indicated in this parameter.
0..30s Blocking time Detector | Activating a cross traffic input locks the commands Detector channel 2 and

channel 2 and OPEN 2

OPEN 2 for the time indicated in this parameter.

Input voltage:

Level of the currently present mains voltage

HORMANN
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10.11 USB functions

10.13

Operating mode of the control

P.

Function

Description, notes

Function

Description, notes

',3.9'_"‘-:, 0..1

Copy protection for
parameter file

If copy protection is activated, you cannot create a parameter file to transfer
the parameter set of this (source) control to a different (target) control.

0: Copy protection deactivated

1: Copy protection activated

Save parameter file

The parameter value determines the purpose of the parameter file to be
saved.

Operation mode

The following modes are possible:
0:  OPEN door travel and CLOSE door travel in press-and-release

-w 0: No parameter file selected
1: Saving of the parameters in a parameter file for loading in another
control,
overwriting an existing file
2: Saving the parameters as a backup in a parameter file for this control,
overwriting an existing file for this control
3: Saving the parameter file to pass on to the door manufacturer (all
parameters are included),
creating a new file with a file name not already in use
4: Saving the parameter file without encryption
Only the visible parameters are saved. Creating a new file with a file
name not already in use
o0 '7, L’ 0..4 Load parameter file Selection of the parameter file to be loaded
r.J 0: No parameter file selected
-w 1: Loading the parameter file on the stick for copying the parameters of

another control

2: Loading the parameter file that is stored as a backup for this control

3: Loading the parameter file with the number nnnn from the root directory
of the USB stick

USB communication

When a USB stick or a SmartModule is plugged into the USB connection,

this parameter is responsible for the communication.

-1: Automatic activation of the event logging when the SmartModule is
detected at the USB connection

0: Event logging switched off

1:  Event logging switched on when the USB stick is in the USB
connection

2: Manual activation of the event logging when the SmartModule is at the
USB connection

0...65535

Starting software
system update

You use this parameter to select the update file with the desired software
version on the USB stick that is to be programmed into the control. Select
updates for the control and also for the FEIG light grille. Open the
parameter with the stop button. You see the update files saved on the USB
stick. Select a software version with the arrow keys. The selected update
starts when the stop button is pressed for a long time. After the update, the
display stops at 100%. You can exit the parameter. After the update has
finished, the control reboots.

10.12

For counter see section 8.1

Maintenance counter

w

Function

Description, notes

Resetting the
maintenance counter

Acknowledging the maintenance counter

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

w operation (automatic)
1:  OPEN door travel in press-and-release operation, CLOSE door travel in
manual mode (partial automatic)
2: OPEN door travel and CLOSE door travel in manual mode (press-and-
hold)
3: Press-and-hold emergency operation
ATTENTION
In emergency operation, the door travels as long as a travel
command is present. The door does not stop at the end-of-travel
positions.
4: Endurance test with safety processes, automatic OPEN door travel and
CLOSE door travel
The hold-open phase P010 runs before each new travel.
Settings 3 and 4 are lost after the control is switched off. The control then
reverts to 2.
10.14 Factory setting, original parameters
P. Function Description, notes
0..2 Factory setting Setting this parameter to 1 resets all parameters to default values.
ATTENTION
w Door profile and special settings are lost! It is imperative to set P991
according to the door type.
Resetting to special functions set at the factory: P990 = 2. Only visible
when customer-specific special functions have been set at the factory.
0000 .... 00FF | Door profile Door type specific settings.
w
10.15 Password
P. Function Description, notes
FFEE Bridging of the DIP Entering the pre-defined password to ATTENTION
switch bridge the programming DIP switch: Changing parameters
w Entering the correct password activates without knowledge of the
the switch. function is forbidden.
To avoid failure and dangers
NOTE: caused by unauthorized
This parameter is only visible if a TST UT-H access, only authorized
control panel is connected. personnel should receive
0... FFFF Password Access permission for various passwords.

parameterisation levels

The password can be set on level 2.

HORMANN
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10.16  Fabric length compensation function P. Function Modified Section
P. Funktion Beschreibung, Hinweise by:
0..1 End-of-travel position This parameter can be used to activate / deactivate the lower end-of-travel on:
| rave’ pa f : : i
[y correction with light position correction function due to temperature-related changes in fabric Correction value of the end-of-travel 8.3
w grille reference length using the light grille as a reference. After the teach-in process, the P,J p] ,’ osition CLOSE door :
positions of the reference light lines are determined over 5 door cycles. = P
Each time the CLOSE door travel is completed, the positions of the oo 1 Correction value of the end-of-travel 8.3
reference light lines are measured. If the position deviates by more than a g 3 ] position OPEN door
standard value after 5 door cycles, parameter P.221 (EU correction value) is
corrected by the standard value amount. The correction is limited to the 3 " Travel frequency for fast OPEN door 10.7
fixed limits of parameter P.221 (min./max. values: =120/ +120). ) n travel
If the end-of-travel position correction function is active, the average
position value of the lowest 8 active light lines is used as the reference P ;’ 5, ,' ;I'ravell frequency for fast CLOSE door 10.7
position for any corrections. = - rave
IfL.222 is activef the light grille takes precedence as a reference switch o Ta) Blocking time Detector channel 1 and 10.8
over the control inputs. h g [N OPEN 1
0: Deactivated Blocking time Detector channel 2 and 108
1 Activated F',qc-'l-,' OSENng ime Detector channel 2 an .
[} :, - L" 0...999 Sequential quality Outputs a 3-digit number that indicates the light path quality of each third of Crash counter a1
. b the monitoring height. See section 18.4, Output logic and status displays PB -,' 'l :
w
' :,q q 0..9 Light path quality Indicates the quality of the optical connection of a light path in numbers :_-19 :ﬁ Selection of the display mode 10.9
[ [ from 0 to 9. See section 18.4, Output logic and status displays L
w Tl Error memory 10.9
11 Parameter overview fu] 9 Jar] S Software version 8.5
Function Modified Section — Serial
by: Pb’t’ -‘, erial number 8.6
on: q 3 ] Motor run time 10.9
Cycle counter 8.1 | [N}
. IxIRIx] Input voltage: 10.9
Maintenance counter 8.1 AN
o - ; = PS"‘.’ ] Copy protection for parameter file 10.10
old-open phase . X
) Save parameter file 10.10
Hold-open phase 2 8.2 P 9‘1’ (]
Load parameter file 10.10
Minimum hold-open phase 8.2
Resetting the maintenance counter 10.11
Storage time for OPEN DOOR 10.2
commands 5 " " 042
peration mode X
Pre-warning phase before CLOSE door 10.2
travel Starti ft dat 10.10
arting a software update .
Activation of the emergency opening test 10.3
Factory setting 10.13
Motor rotation field 10.4
Door profile 10.13
Boost for OPEN door travel 10.5
Bridging of the DIP switch 10.14
Boost for CLOSE door travel 10.5
Password 10.14
New teaching in of the end-of-travel 10.6
positions

HORMANN
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12 Overview of messages

121 General errors

If an independent reset does not occur, you can acknowledge the error.

Eliminate the cause of the error before acknowledging the corresponding message.

@

5 S Press @ for approx. 5 s.
P

)

Crash system operator call

Faulty end-of-travel positions

Door position external top

The mechanical brake is defective or incorrectly set.

Move back to the permissible parameter range with press-and-hold operation.
The parameter value for the upper emergency limit switch is too low.

The upper limit switch range (limit switch band) is too low.

Door position external bottom

The mechanical brake is defective or incorrectly set.

Move back to the permissible parameter range with press-and-hold operation.
The parameter value for the lower emergency limit switch is too low.

The lower limit switch range (limit switch band) is too small.

Crash recognised

For the reset procedure see:

If resetting the error is not successful:

The control has just been switched on. The error must be reset once.
The bottom part of the door has been pushed out of the lateral guides.

Fitting instructions
Wiring diagram
Outside control cabinet

During IR transmission

— Check the optical path in the side element. The optical path must be free of
dirt.

—  Check the battery voltage.

With the spiral cable:

—  Check the spiral cable.

With a radio crash

- Both transmitters have not yet been taught in at the receiver (see radio crash
instructions).

— Atransmitter is faulty or the batter is empty.

Implausibilities in the door travel

Run time exceeded during
OPEN door travel, CLOSE door
travel or in press-and-hold
operation

The current motor run time has exceeded the set maximum run time.
The door is sluggish or blocked.
A limit switch does not trip when mechanical limit switches are used.

Test of emergency opening
failed

Call customer service.

The maximum permissible run time was exceeded during the test.
Press the stop button for a long time for reset.

The door is sluggish or blocked.

The batteries of the UPS have been discharged too much or are faulty.

Belt break

An input configured as a belt break detector (P.50X = 0416) is activated.

When the display flashes quickly, no travel is permitted. = Acknowledgement
request

Press-and-hold operation to Close end-of-travel position is enabled by briefly
pressing the STOP membrane key

The broken belt has been mechanically repaired and the input is no longer active.
Automatic acknowledgement will take place as soon as press-and-hold CLOSE
door travel has reached the CLOSE door position.

Maintenance counter exceeded

Fault: Maintenance required

The service counter has expired.

Lag error,
Position change of the door is
less than expected

The door or motor is blocked.

The brake does not open. Check the connection and brake rectifier.

The power for the tightening torque is too low. Check the supply voltage.
The speed is too low.

The mechanical limit switch was not left or is defective.

The fastening at the axis of the absolute encoder is not tightened.
Wrong door profile selected (P991)

Parameters not set

Control not parameterised

The basic parameters of the control have not been recorded yet; see P990 and
P991.

Error messages of the CAN bus

Detected rotational direction
deviates from the expected
rotational direction

When using incremental encoders, channel A and B were switched.

The direction of motor rotation is reversed in relation to the calibration. Teach in
the door again with P.210 = 5.

Too much “sagging” when starting to move, the brake releases too early, too little
torque

Change the boost if necessary.

Unknown device on the CAN
bus

Teach in devices that have not been taught in yet.

g
Te)

CAN bus, communication
error 1

Self-healing. Check the ferrite sleeve and connect the shielding. It may be
necessary to restart the control.

Position encoder protocols
faulty

Fault in the position encoder bus
Lack of reception of position data over a longer period of time

E
'JJ

CAN bus, communication
error 2

Self-healing. Check the cables for damage. It may be necessary to restart the
control.

Malfunction of the pre-limit
switch for the photocell

The pre-limit switch for the photocell also remains occupied in the centre end-of-
travel position or the upper end-of-travel position.

Teach in the end-of-travel positions of the absolute encoder again. The distance
between Eu and Eo must be at least 1 m.

Ny
3
)

A sensor/actuator component
was not detected or is not
present

This message is shown on the control display if only one sensor/actuator
component is detected on the CAN bus (e.g. only the transmitter in the case of a
light grille)

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024
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The control has an active
parameter range for light grilles
in position sensor mode. LCD
text message “LGx missing”.

Connect the light grille, designed to operate in position sensor mode, to the CAN
bus and assign it to the parameter range.
Change parameters for position sensor mode. L.210 must not be set to 4.

Light grille: Receiver faulty

Replace both light grille components.

Light grille: Transmitter faulty

Replace both light grille components.

Position of the door not
plausible

Start a new teach-in process.

HORMANN
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Error messages of the CAN bus

Faults in the safety contact bar

Redundancy error with
interruption

One of the evaluation channels for interruption detection does not react
identically to the 2nd channel. The control print is defective.
The dynamic optical system is connected but not configured in parameter P.460.

1 =) = | Error in light grille It is necessary to restart the control. If this occurs again, the light grille must be
[
[ g} replaced.

C 13 "I Compatibility error Consult with the factory
[

c ' 3 = | Power supply Reconnect the power supply of the light grille. Eliminate the overload of the 24 V
[ b power supply unit.

Pulse frequency for optical
safety strip too high

The optical safety strip is faulty.
The input for the internal safety strip is faulty.

Light grille reset

.M
oY
oS

It is necessary to restart the control.

Redundancy error of the 8K2
wicket door switch on the
internal safety strip evaluation
unit

A redundant contact of the 8k2 wicket door switch is faulty.
The wicket door has not been completely opened or closed

Faulty parameterisation of the
internal safety strip

An internal safety strip is connected but deactivated or vice versa.

Malfunction of the pre-limit
switch for the safety strip

The pre-limit switch for switching off the safety strip or reversal after safety strip
actuation remains occupied in the upper end-of-travel position as well.

Exceeding the number of safety
triggers A

The parameterized maximum number of safety triggers A during a door cycle has
been exceeded.

Exceeding the number of safety
triggers B

The parameterized maximum number of safety triggers B during a door cycle has
been exceeded.

manually

C 137 Communication error light grille Check the cables for damage. Avoid cable twists.
1=, IC 1 | receiver
= 1 IO Communication error light grille Check the cables for damage. Avoid cable twists. Place a ferrite sleeve.
I—, 1100 | transmitter
C 1J0 Test error Self-healing. It may be necessary to restart the control. Avoid cable twists. Place
[ :’ a ferrite sleeve.
c 1 jq Light grille FEIG failed quality Optimise alignment between transmitter and receiver.
U ) test. The error will reset automatically in the event of a successful test.
To bypass the error and continue teach-in, press and hold the stop button.

C 134 Break-in message The lowest light line is clear again in the CLOSED end-of-travel position without
1=, 1IC 10 | Door curtain was lifted the positioning system detecting a change in position.

Exceeding the number of safety
triggers C

The parameterized maximum number of safety triggers C during a door cycle has
been exceeded.

General hardware errors

Faults in the safety chain

Internal emergency-OFF
mushroom button

or watchdog trips (computer
monitoring)

The emergency STOP chain has been interrupted since the input of internal
emergency-off without a parameterisation mode having been selected.
Internal parameter checks or EEPROM checks are faulty. Pressing the STOP
membrane push button provides more details on the cause.

171 | Hardware reset of the control
[z I_l | | detected

There are significant disruptions of the supply voltage.
The internal watchdog trips.
RAM error

External emergency stop 1
trips

The emergency STOP chain is interrupted from emergency STOP input 1 (see
wiring diagram).

[
[

Disruption in communication between the main circuit board and extension PCB

External emergency stop 2
trips

The emergency STOP chain is interrupted from emergency STOP input 2 (see
wiring diagram)

17

L

17 Extension PCB communication

(1 I_II'J error
Overcurrent

IC. Y "_-l' (motor current or DC bus)

The motor rated data are incorrect.

The voltage increase or the boost (P140 or P145) does not fit.

The motor is incorrectly dimensioned.

The door is sluggish.

The brake does not open. Check the connecting lead and brake rectifier.

Faults in the safety contact bar

Obstacle blocks OPEN door
travel

During the OPEN door travel, the door touches an obstacle (only with obstacle
detection via P480)

Obstacle blocks CLOSE door
travel

During the CLOSE door travel, the door touches an obstacle (only with obstacle
detection via P480)

Overvoltage in DC bus limit 1

The brake chopper is malfunctioning, defective or not available.

The feed voltage is much too high.

The motor returns too much energy in dynamic operation. The door cannot
sufficiently dissipate the kinetic energy.

Short circuit detected on strip
input

The connection of the safety strip is short-circuited.
The light beam of the optical safety strip is interrupted.
The jumper 1K2/8K2 is set incorrectly.

Overvoltage of the power
supply

The supply voltage for the controller is to high

Undervoltage of the power
supply

The supply voltage for the control is to low

Set limit of the safety strip trips
is reached during CLOSE door
travel

The parameterized maximum number of safety strip trips during a door cycle has
been exceeded.

Acknowledge the error by completely closing the door in press-and-hold
operation.

Temperature of the cooling
element outside the operation
range limit 1

The load on the terminal stages or the brake chopper is too high.
The ambient temperature for operating the control is too low.
The clock frequency of the terminal stage (parameter P.160) is too high.

Redundancy error in case of
short circuit

One of the evaluation channels for short circuit recognition does not react
identically to the 2nd channel. The control print is defective.
The dynamic optical system is connected but not configured in parameter P.460.

Fault: Temperature in the
housing rises above 75 °C

The load on the frequency converter or the circuit is too high.
The control box is not sufficiently cooled.

Strip input interrupted

The connecting lead is defective or not connected.
The terminating resistor is faulty or missing.
The jumper is incorrectly set.

Overcurrent in DC bus limit 1

The voltage increase or the boost does not fit.
The motor is incorrectly dimensioned.
The door is sluggish.

Test of the safety strip failed

The safety strip is not activated when the test is requested.
The time period between the prompt for testing and the test triggering is not
coordinated.

Overcurrent in motor/DC bus
limit 2

The motor rated data are incorrect.

The voltage increase or the boost (P140 or P145) does not fit.
The motor is incorrectly dimensioned.

The door is sluggish.

No DC supply

The DC supply is not possible because of: overcurrent, IGBT error F.519, phase-
to-earth fault, 24 V error or excess temperature.
Emergency-OFF is actuated.

HORMANN
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General hardware errors

Positioning system faults

F5 i

Offset motor current, DC bus
current faulty

. The hardware is faulty.

i
(]
L]

Brake chopper overloaded, not
available or defective

. The hardware is faulty.
. The door has been generator-operated too long without interruption.
. The brake choppers are faulty or incorrectly connected.

Motor protection function
detected overcurrent

e The wrong motor characteristic (motor rated current) is set (P.101).
. The voltage increase or the boost (P140 or P145) is too high.
e The motor is incorrectly dimensioned.

Timeout with protocol
transmission

. Start the hardware reset: Switch off the control. Unplug DES. After a few minutes,
plug DES back on. Switch on the control again.

. The interface line is faulty or interrupted.

. The absolute encoder of the evaluation electronics is faulty.

. The hardware is faulty or the environment is strongly disturbed.

. Check the earthing of the door system.

. Shield the connection cable.

. Fasten the RC element (100 Q + 100 nF) to the brake.

IGBT driver chip has detected
overcurrent

. The supply voltage or the construction power supply is too weak.
Ensure the correct supply:
— BK/BS 150 FUE-1: Connecting lead at least 3 x 2.5 mm?
— AK/AS 500 FUE-1: Connecting lead at least 5 x 2.5 mm?
. At the motor terminals there is a short circuit or ground fault.
. The motor rated frequency is wrong.
*  The voltage increase or the boost (P140 or P145) is much too high.
. The motor is incorrectly dimensioned.
. The motor coil is defective.
e The emergency-off circuit is briefly interrupted.

Position outside the window
area

e The operator of the position encoder is faulty.
. The absolute encoder of the evaluation electronics is faulty.
. The hardware is faulty or the environment is strongly disturbed.

Hardware error TST PD2

. ROM error

. RAM error

. Runtime error

. EEPROM error

. Faulty hardware =» Exchange

Overvoltage in DC bus limit 2

. The brake chopper is malfunctioning, defective or not available.

e  Theinput supply voltage is too high.

. The motor returns too much energy in dynamic operation, as it must dissipate
the kinetic energy of the door.

Internal error TST PD / PE

. Position sensor TST PD / PE is malfunctioning. = Perform a reset. (see TST PD
fitting instructions)

. The TST PD2 position sensor has detected a reset = Acknowledge error and
teach-in the end-of-travel positions again.

Overheated TST PD

e The temperature in the sensor housing is too high

Undervoltage in DC bus

] The input supply voltage is too low, primarily at load.
. The load is too high. The terminal stages or the brake chopper are faulty.

Battery undervoltage

. The voltage of the TST PD buffer battery is too low — replace TST PD

F52¢

DC bus current for one-phase
supply too high

. 1-phase supply was detected with AK/AS 500 FUE-1. The permissible DC bus
current for 1-phase supply is too high. This error always occurs in conjunction
with F.520

The speed of the PD shaft is
too high

. The rotation speed of the shaft to which the TST PD is attached is too high =»
install sensor on a different shaft.

External 24 V supply is missing
or too low

. Overload but no short circuit
. If the 24 V short circuits, the control supply does not start up. The glow lamp
V306 is illuminated.

Overvoltage at the power
supply input

. The supply voltage is too high.

. The supply voltage fluctuates very extremely

. In the case of controls with UPS, UPS is in battery operation. Reactivate the
mains supply.

Temperature of the cooling
element operation range limit 2

. The load on the terminal stages or the brake chopper is too high.
. The clock frequency of the terminal stage (P160) is too high.
. The ambient temperature of the control is too low.

TST PD2 Magnetic field
amplitude too low

. Magnetic field monitoring has been activated: The amplitude of the magnetic
field is monitored during the teach-in process and operation. The amplitude is
too low. =» The magnet must be placed closer to the sensor.

NOTE:

If the amplitude decreases during operation, e.g. because the magnet has aged, the
info message |.76A appears first. As door travel may not be detected in the
switched-off state, the error message is not issued until the operator control is
restarted.

The error requires the operator control to be recalibrated.

Fault: Temperature in the
housing rises above critical
80°C

. The inside temperature is too high.

Overcurrent in DC bus limit 2

. The voltage increase or the boost is not suitable.
. The motor is incorrectly dimensioned.
. The door is sluggish.

Positioning system faults

Position sensing faulty

With mechanical limit switches:
. At least one limit switch does not comply with the parameterised active state.
. The combination of at least 2 active limit switches is implausible.

With electronic limit switches:

. After the call up for the activation of the factory parameters (parameter P.990) the
corresponding positioning system was not parameterised.

. The calibration is not complete or faulty. Repeat the calibration.

. When activating the intermediate stop, the intermediate stop is implausible.

. The synchronisation is not complete or the reference switch is faulty.

TST PD2 wake-up switch
defective

. The wake-up switches on the TST PD2 do not work as expected. If the door is
moved when the operator control is switched off, an undetectable change in
position may occur. Replace the TST PD2.

NOTE:

The error only appears after the operator control has been restarted. The error has no
effect when the power supply is active.

The error requires you to recalibrate the operator control.

Acknowledge the error and recalibrate to enable operation of the operator control until
the next reset. If the cause of the error is not eliminated, the error will only appear at
the next reset.

F.

-J

an
i

Door travel for parameterised
sensor resolution too high

. The sensor resolution set with parameter P.202 is too high for the combination of
sensor and door.

Communication error

Communication between
controls disrupted

. The cable between 2 doors that are interlocked or operate in a loading house is
missing or disrupted.

. Parameter A.831 is incorrectly programmed.

. For doors without locking or loading house function: Set A.831 =0000.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024
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12.2

Internal system faults F.9 xx

These errors are internal errors. The operator cannot eliminate the errors. If such an error occurs, immediately call the customer service.

General messa,

ges

Internal errors

Malfunction: Only press-and-hold operation is possible, potentially also automatic OPEN door travel.

FS 10

No communication with
extension card possible

The communication with extension card is disrupted.
The extension card is missing.

Calibration or setting of the end-of-travel positions for absolute encoders with press-and-hold operation: Start the
procedure with the STOP button.

The CAN connection is disrupted (cable break or missing power supply for the
extension card).

Communication error between
main processor and 1/0O
processor

Emergency-off: Travel not possible. The hardware safety chain is interrupted.

The hardware is faulty.
The environment is strongly disturbed.
The temperature is too high.

Emergency run: Press-and-hold operation without observing safety processes, etc.

Emergency STOP chain
incomplete

Not all emergency stop inputs are separately bridged although the entire
emergency STOP chain is bridged.

Manual, press-and-hold operation

The redundant checking of the emergency STOP chain has tripped.

Self-testing of the third shut-off
path failed

Defective hardware

Parameterisation

Replace the control print

Braking current is not OK

The braking current is not suitable. The braking current set with parameter P.183
has been exceeded by at least +0.5 A.

Synchronisation

Incorrect brake

Faulty input test

The test of the monitoring function has failed.

Automatic indicates the switch from “manual” to “automatic”

Check the connection of the monitoring device.

Motor wiring test

The motor cable is damaged.

Semi-automatic indicates the switch from “manual” to “semi-automatic”

The motor is damaged.

The external watchdog is faulty

The 24 V voltage is overloaded.

1st display after switching on (self-test)

The hardware is faulty or the environment is strongly disturbed.

Second cut-out option faulty

The 2nd microcontroller no longer triggers the watchdog in the 1st

es during calibration

microcontroller.

Parameter check sum faulty

Switch the control off and then on again.

Calibration of the lower end-of-travel position requested

Inform Service.

Incorrect checksum for
calibration values

New software version with modified EEPROM structure.

Calibration of the upper end-of-travel position requested

Control not yet initialised.
Inform Service.

123

Information messages

Calibration of the intermediate stop position

les during press-and-hold operation

General messages

Stop state or reset state: Wait for the next incoming command

Lower end-of-travel position

®
@

Lower end-of-travel position locked, OPEN door travel not possible (e.g. loading house)

Lower end-of-travel position reached

Active CLOSE door travel

Upper end-of-travel position reached

Upper end-of-travel position

Outside of the permissible upper end-of-travel position

Upper end-of-travel position locked, CLOSE door travel not possible (e.g. safety loop)

Information messages of the FEIG light grille

1 ROD

Active OPEN door travel

New device on the CAN bus . Teach in the new or unknown device.

Centre end-of-travel position (intermediate stop position)

CAN bus quality check . Check the ferrite sleeve, terminal resistor and cables.

Centre end-of-travel position locked, CLOSE door travel not possible (e.g. safety loop)

Initial start-up completed

20
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Information messages of the FEIG light grille

Information

during operation

P RSE

Initial start-up active

Obstacle recognised in CLOSED door travel

1AM

Quality reserve not reached . You can acknowledge with STOP. In L.255, check at which position the reception
quality is reduced. Take remedial action.

Malfunction safety strip NC during last CLOSE door travel: Deletion of the message when CLOSE door position is

reached without malfunction

Information messages during automatic operation

Emergency opening message

Malfunction safety strip NO during last CLOSE door travel: Deletion of the message when CLOSE door position is

reached without malfunction

The maintenance is required. The service counter will soon expire.

The correction of the upper limit switch is running.

The speed when reaching the upper end-of-travel position is too high.

The correction of the limit switches is completed.

The speed when reaching the lower end-of-travel position is too high.

The control is preparing automatic teach-in of the limit switches.

Continuous OPEN is still active.

The maximum speed during the automatic limit switch correction is not reached.

The OPEN door command unit priority is active. The CLOSE door travel only occurs with a command unit of the same
priority (see P5x4).

The correction of the limit switches is performed.

Forced opening takes place

FEIG light grille
. Light path alignment requested.

Waiting for a command from the membrane keypad

Waiting for USB stick

Waiting for acknowledgement (operator call)

No update file is on the stick.

TST PD2: Schedule a change for the next door maintenance

The file cannot be opened.

TST PD2: Battery low, should be replaced soon

The ROM is deleted.

TST PD2: Weak magnetic field, position magnet closer to sensor

The ROM is programmed.

The door cycle counter is not plausible. Re-initialise the door cycle counter.

The format of the update file is incorrect or not yet implemented.

Reference position corrected or recognized after calibration

Error when accessing the USB stick (storage medium):
. The SPI or USB communication is disrupted.

. The USB stick is write protected, full or formatted with an unknown file system.

Reference position re-initialized

Error when accessing the SmartModule

. Check the USB connection between the operator control and the SmartModule.

Reference position missing

Reference position incorrect

Automatic detection of SC module hardware active

. Check the communication interface for connected devices = Control in M2M list mode (P.988 =—1) or in M2M mode

(P988=2).

. The display only occurs within approx. 15 seconds after the control has been started or reset.

Upper pre-limit switch not plausible

Writing the parameter file is not possible. Free directory entries are missing.

Lower pre-limit switch not plausible

.94

Writing the parameter file is not possible. The storage medium is full.

Information messages during parameterisation

OPEN door command goes to door 2

Obstacle recognised in OPEN door travel

No error in the error memory

The error memory reports an error but no associated message appears.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024
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Information messages during parameterisation

Safety strip in general

Internal safety strip

- Programming message C M
Prof £360
Input messages of the FEIG light grille Radio plug-in module
cC1 2 Light grille input message . The personal protection has tripped in the area of 20 cm under the bottom part. cCuro Channel 1
gt A g | | You may have to teach in the end-of-travel positions again. L,L,l_l ]

cCit 220 Light grille input message e  The object protection has tripped in the area of 20 cm under the bottom part. F 1171 o) | Channel 2
cCLCC You may have to teach in the end-of-travel positions again. _,HI_N:

General inputs - for function see wiring diagram

Induction loop evaluation unit, plug-in module

Security chain, emergency STOP chain

Internal EMERGENCY-OFF mushroom button

n
=
3

Coo

External EMERGENCY STOP

(n]
"y

External EMERGENCY STOP 2

M
my
7

22

with self-test, locking priority

cCrmn OPEN key of the membrane keypad Channel 1
oo
g n,; 171 | STOP key of the membrane keypad Channel 2
[N e ]
] L-,' ] CLOSE key of the membrane keypad Channel 3
[N g N
[l I Y | Input 1 Channel 4
e N |
T ] Input 2
E [N Internal inputs
c ng Input 3 =471 | Fault signal of the control module
ol C.oug
,: "o Ll Input 4 ) .
C.g 13 Application parameters BK/BS 150 FUE-1, AK/AS 500 FUE-1
E ! 0 C' Input 5 13.1 Intermediate stop
A. Function Description, notes
Tl Input 6 - -
i ,5 0 No intermediate stop
— C g
Input 7
E :3 -,' P 1 Intermediate stop selection See wiring diagram for connection
* switch
Input 8
(e ] P 2 Impulse generator “Opening | See wiring diagram for connection
C.g ; "
height requested by user’
Input 9
Py 3 Eco-Open function/height- Only in conjunction with Scanprotect laser scanner.
dependent object detection The object height detected by the Scanprotect laser scanner plus the
Input 10 safety distance is approached. See the Scanprotect instructions.
© 13 1] | neut2 13.2 UPS emergency opening
5 unction escription, notes
L. e ! A F i D ipti
C 1 :,q Input 28 0 No UPS emergency opening
.o 1C o
1 UPS emergency opening See wiring diagram for connection; self-test activated

2 UPS emergency opening
with self-test, emergency
opening test priority

See wiring diagram for connection, self-test active

3 UPS emergency opening
with self-test, emergency
opening test priority

UPS emergency opening with self-test, only with RW kit

4 UPS emergency opening
with self-test, locking priority

HORMANN
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Impulse operation NO contact required

A. Function Description, notes Value Description, notes
UPS emergency opening Only in the case of service when replacing controls of previous models 0201 Locking
with §elf—test, emergency e Simple remote locking as master
opening test priority +  Selection switch “Locking ON / OFF” set to IN9
13.3 Input function IN3 Circuit board expansion card E FUE-1, art. no. 018294, conveniently performs the following special functions. For the wiring of expansion
card E-FUE-1, see wiring diagram of the door system. The two communicating FUE-1 controls are provided with an expansion card. The
A. Function Description, notes two controls constantly exchange data via a serial RS-485 interface by means of a standard system cable.

Additional hardware may be required for specific orders.

To ensure proper functioning when setting the A.831, program one control as the master, A.831 = 0 x 01 and one control as the slave,

1 STOP NC contact required
2 Locking NO contact required
3 Release NC contact required

13.4 Traffic light function application parameters A.710/A.720
A Function Description, notes
A.710/A.720 0 Deactivated
A.710/A.720 1 “Door OPEN” signal . No switching delay
A.710/A.720 2 Standard red / green traffic | No dependence on direction
light . Pre-warning phase P.025=3 s
A.710/A.720 3 Flashing / rotating warning | ¢ No dependence on direction
light . Pre-warning phase P.025=3 s
. Active during door travel and pre-warning phase
A.710/A.720 4 “Austria” traffic light . No dependence on direction
. Pre-warning phase P.025=3 s
. Active during door travel and pre-warning phase
. Acknowledgement after emergency-OFF via STOP membrane
push button
A.710/A.720 5 Release . “Door CLOSED” signal
. Power ondelay 1s
. NO contact
A.710/A.720 6 Locking . “Door not CLOSED” signal
. Power off delay 1 s
. NO contact
A.710/A.720 7 “Door CLOSED” signal . No switching delay
A.710/A.720 8 Break-in message . The bottom part of the door has been mechanically raised.
13.5 Locking / automatic air lock function

Value Description, notes

0000 No locking or air lock function, solitary door

0100 Air lock function

. Air lock with passage detection as slave

e Selection switch “Air lock ON / OFF” set to IN9
0101 Air lock function

. Air lock with passage detection as master

. Selection switch “Air lock ON / OFF” set to IN9
0200 Locking

. Simple remote locking as slave
. Selection switch “Locking ON / OFF” set to IN9

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

A.831 =0 x 00.

If both controls are master, they both display the message F.7A2.
If both controls are set as slaves, there is neither an error message nor a special function.
If the setting is correct but no connection is established by the system cable, F.7A2 appears in the master.

No locking or air lock function, solitary door, A.831 = 0000

— Function: The door operates as a single, free-standing door.

Locking function, A.831 = 0200 / 0201

In the initial position, both doors are closed. The “Locking OFF / ON” switch is set to ON. When one door is opened, the OPEN
impulse locks the other door via the interface. The door cannot open.

A locked door shows “E111” on the display.

If a locked door receives the OPEN impulse, this impulse is buffered intermediately. The door, however, remains closed. A timer with a
starting value from P.017, default 60 s, elapses. If the locking is released before the timer reaches 0, the buffered OPEN impulse is still
valid. The door opens. The first door is now locked. If the timer elapses before the locking is released, the buffered OPEN impulse is
deleted. The door remains closed.

You can set the buffer time for OPEN impulses at service level in P.017 when locking is pending in the range of 0 ... 999 s.

Each door requires an OPEN opening device on each side of the door, inside and outside. Two locked doors therefore have a total of
four OPEN opening devices, including the membrane push buttons on the controls.

A crossing operation during entry and exit is permissible and limited only by the mechanical properties of the doors.

Automatic air lock function, A.831 = 0100/ 0101

—  Function: IN1/ CH1 plug-in print radio / induction loop are assigned a “from outside to inside” direction. The connected light
grille / photocell is provided with the special “passage detection” feature.

In the initial position, both doors are closed. The “Air lock OFF / ON” switch is set to ON. The entrance door receives an OPEN

command with the “from outside to inside” direction. The exit door locks via the interface. The exit door displays “E111”.

When the entrance door is in the OPEN end-of-travel position, you can pass through the light grille / photocell and enter the space

between the doors (air lock).

The entrance door closes after the minimum hold-open phase from P.015, default 3 s.

When the entrance door reaches the CLOSE end-of-travel position, the exit door unlocks. An OPEN air lock impulse is automatically

triggered via the interface. The exit door displays “E112”.

As soon as the exit door accepts this impulse, the entrance door locks (= “E111”). The exit door opens.

If you pass the light grille / photocell of the door in the OPEN end-of-travel position as you leave the air lock, the minimum hold-open

phase from P015 will also elapse here before the closing process begins.

When the CLOSE end-of-travel position is reached, the exit door releases the entrance door locking. The air lock process is complete.

Special features

If you do not enter the air lock when the entrance door is open, the hold-open phase from P.010 elapses. The entrance door closes.

The exit door locking is released. The doors return to their original position.

If you do not leave the air lock when the exit door is open via “Air lock impulse OPEN” the hold-open phase from P.010 will elapse

before the door closes. If both doors are in the CLOSE end-of-travel position, you may be trapped in the air lock between the doors.
To open a door as an exit, therefore, you must install a secondary exit or an OPEN opening device with the “from inside to
outside” direction inside the air lock. The OPEN membrane push buttons on the controls already perform this function.

You cannot generate an air lock OPEN impulse using the OPEN membrane push button. The OPEN membrane push button does not

have the direction required. Always use an external opening device for the automatic air lock sequence.

If you pass through the air lock while the safety test of the TELCO light grille is running, there is no air lock OPEN impulse for the exit

door. Entry is only permitted when the entrance door is in the Open end-of-travel position. A green traffic light can help indicate the

time.

As with the locking function, the buffering of OPEN impulses is also active for the automatic air lock sequence when the doors are

locked. Here too, P017 is set to a default of 60 s. Entry into the air lock from outside when the exit door is open is only allowed when

the outgoing vehicle has passed through the light grille. In this case, any previously given OPEN impulse will automatically apply. The

next time the light grille / photocell is crossed, the air lock OPEN impulse for the other door is triggered.

Since there is no automatic air lock OPEN impulse for the corresponding exit door, there may be no entry / exit crossing operation.
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14 Technical data

Circuit board set dimensions
(LxWxH)

Approx. 270 x 195 x 140 mm on frame with quick-release fastener and heat sink
without extension PCBs such as TST RFUxK or TST RFUxCom

Dimensions in standard housing (L x W x H)

BS 150 FUE-1, AS 500 FUE-1

500 x 300 x 200 mm, RAL 7035 + VA
BK 150 FUE-1, AK 500 FUE-1

450 x 230 x 230 mm

Serial interface 5
CAN-0 (X701) for extension PCB TST RFUxK

Suitable for operation of the module TST RFUxK or for other communication partners
approved by HORMANN in the housing

TTL level (Cx, Rx)

Maximum cable length: 10 cm for internal wiring to module

(wire black (L1...3)/blue (N))

Assembly Electronics and cooling system are suitable for low-vibration and vertical fitting, e.g.
on a brickwork wall.
Heat sink Aluminium, natural finish - fitted on the rear wall
Keypad (X400) 3 buttons: "OPEN-STOP-CLOSE"
Malfunction if incorrectly inserted without destruction
Connection via 4-pin uncoded plug connector, plus-switching
Without lighting, without warning lights
Supply voltage Variant BK/BS 150 FUE-1 AK/AS 500 FUE-1

Nominal voltage 1N~230V 3(N)~/2~ 400V

Voltage range 110t0 240V £10% 200 to 480 V +10%

Safeguarding on-site 16 A, slow-acting 16 A, slow-acting

Nominal frequency 50 to 60 Hz

Connections on the circuit board are not plug-in type

USB host (X403)

Alternatively as a USB device (X401)

Low-power USB memory stick with FAT32 file structure

USB profile “mass storage device” (8), sub class code “SCSI transparent command
set” (6), interface log “bulk-only transfer” (0x50), logical unit number (LUN 0), SCSI
‘request sense’ < 2.5 s, USB request time < 2.5 s, USB-NAK < 36684x, no
hubs/compounds possible!

Plug: USB type A

Maximum supply: 100 mA

Maximum cable length: 2 m

Typical data record size per door cycle (log storage function): approx. 2 KByte
Observe the temperature range if the USB sticks are used continually within the
control, e.g. as a log memory. Recommendation:

¢ “Industrial grade“ (typ.): 0 °C ... +70 °C

¢ “Extended industrial grade” (typ.): -40°C ... +85 °C.

PC communication with HORMANN service protocol
“Communication device =¥ virtual serial port”

Plug USB-type B (mini USB)

Maximum cable length: 2 m

Only one USB participant on the interface

Control without operator

Max. 140 W at full use of the 24 V supply

External supply 1 (X10: L‘/N¢)

Transfer of phase L1 and N. (typical nominal voltage L* to N‘: 230 V AC)
L‘ is fused on the printed circuit board: 4 AT
Not with UL variants

Control voltage, external supply 2
(among others, terminal “+ 24 V:
40, 44, 47, 50, 55, 57, 59

.“GND”: 36, 46, 49, 53, 73, 83)

24 V DC +5% max. 3500 mA low safety voltage acc. to EN 60335-1

. with all external consumers such as e.g. plug-in modules, I/O modules, 24 V
brakes, switched transistor outputs and other control voltages

. Fused and short-circuit-proof thanks to a self-resetting central switching
regulator

. GND potential internally earthed to PE (protective earth potential)

Security chain, emergency-OFF
(X24a-70/71, X26-90/91,
X23-60/61 or X25b

Connect all inputs volt-free.

Contact load: +26 V DC/<120 mA

If the security chain is disrupted, the operator can no longer move, even in press-and-
hold operation.

ATTENTION: No parallel connection between X25 and X25b

Input safety strip 1-“Si-Lei”
(X24b-tml. 72 or X27)

For electrical safety strips with 8.2 kQ terminating resistor and for dynamic optical
systems
ATTENTION: No parallel connection between X24b and X27

Control voltage, external supply 3 (cl. 74, 80)

For electronic limit switches and safety strips
Nominal value 11.5 V, max. 130 mA

Transistor output-Out 26
(TML. 75)

Main function: Test

24V DG, at least 10 mA, max. 100 mA
Normally open, +24 V switching

Only ohmic loads, electronically fused

Control inputs “Digital” IN 1 ... 10
(tml. 41, 42, 43, 45, 48, 49, 58, 56, 54, 52, 51)

24V DC/typ. 15 mA, max. 26 V DC/20 mA

Connect all inputs volt-free or:

< 5 V:inactive =¥ logically 0

> 7 V: active =» logically 1

Minimum signal duration for input control commands: > 100 ms

Galvanic separation via optoelectronic coupler on the printed circuit board

Communication interfaces

Transistor outputs - Out 28/29
(X18-tml. 35/37)

Brake 24 V-Out 4
(X17-33/34)

24V DC, at least 10 mA / max. 200 mA

Normally open, +24 V switching

Only ohmic loads, electronically fused

24V DC, at least 100 mA / max. 2500 mA

Electronically fused

With monitoring of the switching behaviour

NOTE:

Because the security chain is interrupted, the output is voltage-free.

Serial interface 1 DoorCom

For electronic limit switches DES or TST PD/PE or other communication partners

Relay outputs Out 1/2/3

Malfunction, door position signals, traffic light functions

If inductive loads are connected (e.g. additional relays or brakes), they must be
equipped with appropriate interference suppression measures (recovery diode,
varistors, RC elements).

Change-over contact volt-free
. At least 10 mA

Contacts used for power switching can
no longer be used for connecting low

. Max. 230 VAC/3 A voltages.

(use fused phase L) NOTE:
Flash functions limit the mechanical
service life.

Change-over contact for releasing electromechanical brakes with upstream brake
rectifiers

ATTENTION: no safety function

Max. 230 V AC/3 A, use the fused phase from L".

RS485-0 (X25/25 b) approved by HORMANN (X14/15/16)
RS 485 level (A, B), terminated by 120 Q
Recommended cable: shielded twisted-pair cable in disruptive environment, twisted
pair in normal environment
If using HORMANN limit switches TST PD/ PE in parallel also for future I/ O extensions
Serial interface 2 AdvDoorCom For control panel TST UTH, external operation of extension PCB TST RFUxK or other
CAN-2 (X28/28b) communication partners approved by HORMANN
CAN level (CH, CL), terminated by 120 Q
Recommended cable: shielded twisted-pair cable in disruptive environment, twisted
pair in normal environment Alternative use as braking relay
Serial interface 3 For module TST RFUHCom or other communication partners approved by HORMANN (Out 1/20r3/X14/15/16)
CAN-1 for communication module TTL level (Tx, Rx)
TST RFUHCom Maximum cable length: 10 cm for internal wiring to module
Serial interface 4 For module TST RFUHCom or other communication partners approved by HORMANN
RS485-1 for communication module Typ. for communication between 2 doors (loading house, locking)
TST RFUHCom TTL level (Tx, Rx, DDR)
Maximum cable length: 10 cm for internal wiring to module
24 HORMANN
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Operator output (X13):

Variant BK/BS 150 FUE-1 AK/AS 500 FUE-1

Nominal voltage 3~230V 3~400V

Voltage range 110...240V £10% 200...480 V +10%

Maximum voltage output < voltage supply

Maximum motor rated 10A 125A
current
Maximum motor nominal 1.5 kW 5 KW
power @ Unom
Overload for 0.5 s
>2x

Frequency
On-time in housing 50%/50 °C

100%/40 °C
Frequency 5 to 200 Hz

. The maximum length of the motor cable is 20 m.

. Shielding is required. The shield is placed on the motor side and control side.

. Do not mix up the wires for the motor cable with other wires.

. Note the derating or temperature ranges: 50% on-time, tested at 10 s ON and
10 s OFF with automatic PWM frequency preselection

. During single-phase operation of the AK/AS 500 FUE-1 controls, the maximum
performance is reduced by at least 30%.

NOTE:

Voltage may still be present at the motor terminals even at a standstill or after

emergency-OFF.

Brake resistance load

ATTENTION:

The temperature can reach up to 85 °C at
the heat sink and brake resistor on the
rear of the housing. In the case of
malfunctions, the temperature can briefly
reach 280 °C (< 5 min.).

Integrated brake resistance

Max. 1.5 kW for max. 0.5 seconds
Repetition rate > 20 seconds

NOTE:

Electronic monitoring

Thermal predetermined breaking point in
the case of overload

Temperature range
Operation of circuit board set without housing
Operation in housing:
Storage:

Ambient air temperature

-20...+70°C
-20 ... +50 °C
-25...+50 °C

15 Plug-in traffic detector

SUVEK1 - Simple detector
SUVEK2 - Double detector

1: Diagnosis
Green LED, CH1
Red LED, CH1
DIL switches
Green LED, CH2
Red LED, CH2

A

Loop connection

15.1 General rules
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The inductive loop detector SUVEK1/2 is a system for inductive detection of vehicles with the following features:

. Evaluation of 1 (SUVEK1) or 2 (SUVEK2) loops

. Galvanic isolation between loop and detector electronics
. Automatic adjustment of the system after switch-on

. Continuous adjustment of frequency drifts

. No mutual interference between loop 1 and loop 2 due to multiplexing in SUVEK2

. Sensitivity independent of loop inductivity
. Occupancy indication through LED display

. Open-collector outputs, galvanically isolated via optoelectronic couplers
. Additional looped-through input and output, galvanically separated via optoelectronic couplers

. Signalling of loop frequency via LED

. Diagnostic possibility with diagnostic unit VEK FG2

15.2 Setting options
15.2.1  Sensitivity

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

Note the ventilation around the housing and the self-heating in the housing. Sensitivity level Channel 1: DIL switch 1, 2
Notw i f the fitting instructions before selecting the fitting location Channel 2 DIL switch 3,6 (only SUVEK?)
sg:: :::tr?t?:::girt}fnoof the on—ﬁme of the operator is tempe?ature—de;fendent; s.ee ! Low (0.27% At/f) ON ﬁ ﬁ ﬁ ﬁ OFF/OFF
Operator output. 1 8
Device mobility Stationary e e
Device type Motor device. The external operator is not included in the scope of delivery of 2 (0.09% Af/1) oN[ml[m] r=iiEl ON/OFF
HORMANN. 1 H H H H 8
Protection class Protection class IP 65 ] ]
Weight Approx. 5.0 kg 3 (0.03% Af/f) oN[=1[E! —1M=] OFF/ON
Height <2500 m 1 H H H H 8
Standards and directives For details, see the specific section el el
Machinery Directive | Europe, type test 4 High (0.01% Af/f) oNI[mIm] =1 ON/ON
Low Voltage Directive | Europe. Separate variants for the US market with UL certificate 1 H H H H 8
EMC directive | Europe — —
RoHS/WEEE/REACH | Europe

Setting the sensitivity determines for each channel what inductivity change a vehicle has to trigger in order to set the respective

output of the detector.

The sensitivity is set separately for each channel via 2 DIL switches each.

156.2.2 Hold time

The hold time is permanently set to a value of “indefinite”. As long as a loop is activated, the output is connected. DIL switches 3 and 7

have no function.

HORMANN
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15.2.3 Frequency setting and rebalancing

Channel 1: DIL switch 4
Channel 2: DIL switch 8 (only SUVEK2)

Frequency

Low ON OFF
O

High ON ON
R

The actual frequency of the detector can be adjusted in 2 levels via DIL switches 4 and 8.

The permissible frequency range is 30 kHz to 130 kHz. The frequency depends on the inductivity from the loop geometry, number of turns,
loop supply line and the frequency level selected. You can manually trigger a rebalancing by changing the frequency setting of a channel.
As soon as the power supply is switched on, the detector automatically carries out an adjustment of the loop frequency. In case of a short-
term power failure < 0.1 s, no rebalancing takes place.

15.3 Connections
Connection Designation
X1/1 Supply GND
X1/2 Supply 24 V DC
X1/3 Optoelectronic coupler GND
X1/4 Optoelectronic coupler output channel 2 (only SUVEK2)
X1/5 Optoelectronic coupler output channel 1
X2/1 Additional optoelectronic coupler output
X2/2 Additional optoelectronic coupler input
X2/3 Output 24 V DC (connection X1/2)
X2/4-X2/5
X5/1-X5/2 Loop channel 1
X5/3-X5/4 Loop channel 2 (only SUVEK2)

15.4 Outputs and LED display

15.4.1 Outputs

Optoelectronic coupler output 1/2 Detector states

15.4.3

Output of the loop frequency

Approx. 1 s after the adjustment of the detector, the loop frequency is output via flashing signals of the green LED.

Example of 57 kHz loop frequency:

U s yduuuT T

5x 10 kHz

15.5 Technical data

7x 1 kHz

Dimensions (L x W x H)

72.5x50x18 mm

Protection category

IP 00

Supply

24V DC +20% max. 2.0 W

Operating temperature

-20°Cto +70°C

Storage temperature

-20°Cto +70°C

Humidity

Max. 95% non-condensing

Loop inductivity

20-800 pH, recommended 75-400 puH

Frequency range

30-130 kHz in 2 steps

Sensitivity 0.01% to 0.27% (Af/f) in 4 steps
0.02% to 0.54% (AL/L)

Hold time fo%)

Loop lead Max. 100 m

Loop resistance

Max. 20 Q (incl. connecting lead)

Optoelectronic coupler output

45V/10 mA/100 mW

Pick-up delay

50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 >200 ms

Signal duration slow release

25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

Connection

2 x MOLEX bushing series 3215, 5-pin
1 x plug-in terminal 4-pin, RM 3.81

16 Remote control 868 MHz BiSecur

16.1 Safety instructions

Intended use:

High

Loop free, reset, adjustment

The receiver HET-E2 868-BS is a bidirectional receiver for the actuation of operators and controls. The receiver has two channels. The
operation takes place via BiSecur radio.

Low

Loop occupied, loop malfunction

The signal output takes place via optoelectronic coupler outputs pin 4 and 5 at plug X1. GND reference is X1 pin 3.

15.4.2 LED display
Green LED loop control Red LED loop state Detector state
Off Off Supply voltage missing
Flashes Off Adjustment or frequency output
On Off Detector ready, loop free
On On Detector ready, signal output
Off On Loop malfunction

The green LED signals the operational readiness of the detector. The red LED signals the activation of the relay output, depending on the
occupancy status of the loop.

Other types of application are prohibited. The manufacturer is not liable for damage caused by improper use or incorrect operation.

NOTE:

If you start up, enhance or change the radio system:

—  Perform a function check.
—  Only use original parts.

— Local conditions may affect the range of the radio system.
—  When used at the same time, GSM 900 mobile phones may affect the range.
» Installation may only be carried out when switched off. Note: Operator control description.

26 HORMANN
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16.2 Control FUE-1 (MOa + M2a)

Channel 1: Function impulse OPEN as IN1 ’7
Channel 2: Impulse operation as IN3 | o] o
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16.2.1 Teaching in a radio code

Activating or changing a channel
»  To activate channel 1, press the P button 1 x.
» To activate channel 2, press the P button 2 x.

Cancelling teach-in mode
> Press the P button 3 x or wait for the timeout.
Timeout: If no valid radio code is detected within 25 seconds, the receiver automatically returns to operation mode.
1. Press the P button to activate the desired channel.
- The blue LED flashes once for channel 1
— The blue LED flashes 2 x for channel 2

2. Put the hand transmitter with the radio code to be passed on into transmit mode (press the desired button).
If a valid radio code is detected, the LED flashes quickly in blue and then goes out.

The receiver is in operation mode.
In operation mode, the receiver signals the detection of a valid radio code by illuminating the blue LED.

NOTE:
If the radio code of the taught-in hand transmitter button comes from another hand transmitter, you must press the hand transmitter button
for initial operation twice.
. A valid radio code channel 1 is detected = The LED flashes briefly 1x
. A valid radio code channel 2 is detected = The LED flashes briefly 2x
Device reset: All radio codes are cleared by the following steps.
1. Press the P button. Keep the P button pressed.

- The LED slowly flashes in blue for 5 seconds.

— The LED flashes rapidly in blue for 2 seconds.
2.  Release the P button.

All radio codes have been deleted.

Feedback of the door position: Feedback is only sent to the HS 5 BiSecur hand transmitter if Open and Close limit switch reporting is
connected to the 3-pin input (E1 / GND / E2).

16.3 EU Declaration of Conformity

Manufacturer Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Address Upheider Weg 94 -98, 33803 Steinhagen, Germany

The above-stated manufacturer herewith declares that this product

Device Circuit board for receiver HET-E2-24-868-BS plug-in
Model HET-E2-24-868-BS factory 41

Intended use Controlling operators and operator accessories for doors
Transmission frequency 868 MHz

Radiant power max. 20 mW (EIRP)

conforms to the respective essential requirements of the directives listed below with intended use, on the basis of its design and type in the
version marketed by us:

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

EU Directive for Radio Equipment
Restriction of the use of certain hazardous substances

Applied standards and specifications

EN 62368-1:2014 + AC:2015
EN 62479:2010

Security (Article 3.1(a) of 2014/53/EU)
Health (Article 3.1(a) of 2014/53/EU)

(According to section 4.2 the product automatically complies with this standard, as the radiant power (EIRP), tested according to
ETSI EN 300220-1, is lower than the low power exclusion level Pmax of 20 mW)

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with respect to the
restriction of hazardous substances

Electromagnetic compatibility

(Article 3.1(b) of 2014/53/EU)

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 V2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1
ETSI EN 300220-2 V3.1.1

Efficient use of the radio spectrum
(Article 3.2 of 2014/53/EU)

Any modification made to this device without our express permission and approval shall render this declaration null and void.
Steinhagen, 01.09.2017

Axel Becker, Management

17 TELCO light grille
171 Initial start-up and set-up

1. Switch on the control.

2, During the set-up process, the status display (red LED on the receiver) flashes rapidly.

3.  When the green LEDs are illuminated, the system is ready for operation.

4, If the status display (red LED) of the receiver is illuminated, at least one light beam is disrupted.

ATTENTION

After initial start-up, you must not move the light grille elements anymore.

17.2 Output logic

. . . . Object Output Yellow LED
The function can be found in the corresponding HS 5 BiSecur manual. -
Available Open Off
Connection: A720 Not available Closed On
Example relay X15 20. Door CLOSED signal - E1
Door CLOSED signal programming 21. Common = GND —| 17.3 Display LEDs
A720-7 22, Door not CLOSED signal =» E2 X15 121 22 20
Red Status
Yellow Output
Green Operating voltage
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17.4 Troubleshooting

Possible cause Troubleshooting
Red status LED in the receiver SGT . The transmitter is inactive. Check wiring and test signal.
constantly illuminated e The lowest beam is interrupted. Eliminate the interruption.

. Extraneous light irradiation in the the lowest beam

Extraneous light irradiation by another system: Change the fitting position of the
other system. Visually block the incidence of light from the other system.

Yellow output LED flickering .

17.5 Technical data

Transmitter Receiver
Storage Temperature —40 - +80°C
Ambient temperature -20 - +55°C
Protection category IP 67
Immunity to extraneous light - 100000 lux @5°
Supply voltage 10V-30VDC
Power consumption 70 mA (RMS) 40 mA (RMS)
Connection to operator control - Transistor < 100 mA
Short-circuit protection - Yes
Reverse polarity protection Yes
Light source Infrared, 880 nm -
Light paths 20,21,22,23

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm
1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

45 mm: to 540 mm
180 mm: from 540 mm to end

Active evaluation height

Housing length

Light path distance

Distance to floor - 1st light path 35 mm -

Maximum reaction time - 40 ms

Maximum sequential blanking speed 1.6 m/s
Minimum detectable object size 50 mm /165 mm
Range 1...12m
Standards EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015n EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
2011/65/EU, 2014/30/EU, 206/42/EU
EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, Type E
EN ISO 13849-1:2015, Cat.2, PL d
IEC 61496-2, Type 2 ESPE

EC-Type Examination by TUV NORD

EU Directives

Safety categories

Certification

18  FEIG light grille

18.1 Electrical connection and mechanical alignment

The connection is made at the snap distributor. Connect the transmitter and receiver with a 6-pin snap cable with a white plug. On the
control side, the connection is ready to plug in. The light grille works on the CAN bus of the control. For this reason the connection on the
control side is important.

Do not connect any other cable in parallel on terminal strip X28.

The terminating resistor of the CAN bus is included in the accessories of each door. Plug the terminating resistor of the CAN bus into its slot
on the snap distributor when installing the door. If you connect another device such as a laser scanner, ScanProtect or radar detector
MWD-C, the CAN bus terminating resistor moves from the snap distributor to the last device in the row.

The fitting in the door side elements determines the mechanical alignment of the light grille. To establish an optical connection,
mechanically align the side elements according to the fitting instructions. The fitting position of the transmitter and receiver is predefined at
the factory but can be exchanged due to the symmetrical design.

28 HORMANN

NOTE:

If you mechanically change the position of the light grille, you must teach in the end-of-travel positions again with P.210=5. If you optionally
operate a remote display unit or control panel TST-UTH on the door, you must move the DIL switch J 800 to the lower position. Do not
shorten or otherwise change the connecting lead of the snap distributor. Stow away excess cables, e.g. in the cable duct.

Wire colour of snap distributor Terminal designator Terminal strip X28
BN +
WH CH
vT CL
BU G

18.2 Function

The FEIG light grille provides personal protection for the high-speed door. In case of optical interruption of individual beams, the FEIG light

grille triggers a reversal of the door in two ways:

. Hard stop: If the FEIG light grille triggers up to 20 cm below the current bottom section position, reversing with maximum braking
function takes place before reopening (personal protection “E.L21”).

. Soft stop: If the FEIG light grille is triggered more than 20 cm below the bottom part, a soft and material-protecting braking takes
place before reopening (object protection “E.L22”).

In order for the control to be able to detect the exact position of the bottom part of the door in conjunction with the FEIG light grille, a light

line adjustment must be carried out (see 18.3). In this process, the active position sensor assigns a defined door leaf position to the

individual light lines (light beams).

18.3 Initial start-up and set-up

IMPORTANT: Remove the protective film before initial start-up.

The light grille is self-learning. After setting the end-of-travel positions, the control performs an automatic light line adjustment. During this
process, the display shows:

. 1.A21: Automatic light line adjustment is complete
. 1.A22: Automatic light line adjustment is being carried out
NOTE:

If the light grille is triggered optically during the light line adjustment, the adjustment fails with error message F.122. The end position
adjustment must then be carried out again with P210=5.

18.4 Output logic and status displays

Transmitter | LED Status Function
Green Off No supply voltage
On The light grille has detected an error.

Flashes 0.5 Hz The light grille is operational.

Yellow Flashes The light grille has detected an error.

Receiver Blue Off No supply voltage
On The light grille has detected an error.
Flashes 0.5 Hz The light grille is operational.
Red Off No occupancy
On The light grille is occupied.
Flashes Light grille has detected an error

If the light grille is occupied (red LED on the receiver is illuminated), you can check in parameters L254 and L255 at which position (height)
the interruption takes place.

L254: | »  Outputs a 3-digit sequence of digits.

»  Each digit indicates the quality of an evaluation level.

. Top: left digit . Centre: middle digit . Bottom: right digit

In the range 0 ... 9 using example: L.254 = 909

. There is an interruption in the medium range.

L.255: | »  Indicates the quality of each light line (light beam) in the range 0 ... 9.

»  The specification starts with the lowest light line: 01 -0 ... 9.
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For both parameters, the value 9 means an excellent reception quality, while the value 0 indicates an interruption. The light line distance is

45 mm.

18.5

Operating messages and troubleshooting
To guarantee fault-free operation of all active door components, follow the factory specifications in the fitting instructions and control

documents during fitting and initial start-up of the door system.

This includes, in particular:

The correct connection of all components

Only one cable to X28

Setting the interference suppression ferrite as described

Shielding the motor cable on both sides to PE

Integration of the door system into the potential equalisation system in accordance with regulations

Correct setting of the CAN terminating resistor

You will find error messages and remedial measures in the event of an error or malfunction in the following list.

18.6 Technical data

Transmitter Receiver
Storage temperature -40 to +70 °C
Ambient temperature —25 to +60 °C
Protection category IP 67

Immunity to extraneous light

>100000 lux @ 5°

Humidity <90%, non-condensing

Supply voltage 24V DC +/- 10%

Power consumption 50 mA 25 mA
Connection to operator control CAN bus

Short-circuit protection Yes Yes
Reverse polarity protection Yes Yes

Light source

Infrared, 850 nm -

Light lines 24, 32, 40, 48, 56
Active evaluation height 1081, 1441, 1801, 2161, 2521 mm
Light line distance 45 mm
Range <12m
Standards 2006/42/EC — Machinery Directive EN 61000-6-2:2005/AC 2005
2014/30/EU - EMC directive EN 61000-6-3:2012-11
20011/65/EU — RoHS 2 Directive EN 61000-6-4:2011-09
DIN EN 13849-1:2015, Cat 2/PL d EN 60529:2000-09, IP 67
DIN EN 12978: 2009-10 DIN EN 12453:2017-11, level of protection E
EN 61000-6-1:2007-10
18.7 Fabric length compensation function

Depending on the temperature, age and use, the length of the door curtain can vary during operation.

This is directly visible and noticeable in the CLOSED end-of-travel position:
There is a gap between the bottom part of the door and the floor which causes draughts.
The curtain will crease and the bottom profile will be deformed which can cause permanent crease marks in the curtain.

The fabric length compensation function ensures that the CLOSED end-of-travel position is permanent.

After the end-of-travel positions have been taught and then adjusted automatically, a reference position is determined during the following
10 complete CLOSE door travels. If the actual position of the door in the CLOSED end-of-travel position deviates by a permissible value

during operation, parameter P.221 (correction value for end-of-travel position CLOSED / see section 8.3) is automatically adjusted.

The function is

tivated / deacti

ter L.222

Le

c

reference

] End-of-travel position
IZ | correction with light grille

0: Deactivated
1: Active
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18.8 Break-in message

If the door is in the CLOSED end-of-travel position, the door curtain is raised manually and the lowest light line of the FEIG light grille is
clear without the positioning system indicating a change in position, an intruder alarm can be issued.

The application parameters A.710 and A.720 (see section 13.4) activate this function and determine which output relay will issue the
message (NO/normally open contact, contact closed when an attempted intrusion is detected).

Only one relay can transmit the message - not both!

The last relay which was programmed with the function is active. At the same time as the relay is activated, the following message is
displayed: F.12d. Both this message and the relay remain activated until a travel command moves the door out of the CLOSED end-of-
travel position.

19 Radio crash switch
19.1 Technical data: Transmitter module
Frequency range 433 MHz, FM
Coding Fixed coding, max. 65000 different transmitter codes
Protection category IP 65, grouted
Application temperature —20 to +60 °C
Range 100 m unobstructed
Housing material TPE/DuPont Hytrel 7246, black
Keypad material Silicone, translucent
LED display Red, shining through the keypad
Battery Lithium CR 1/3 1A2H, 3.0 V, 170 mAh, integral
Battery service life approx. 3 years
Module disposal Hazardous waste due to the integrated battery
19.2 Technical data: Receiver module
Receiver channels 2
Reaction time At least 35 ms (without disruptions of the transmission path)
Protection category IP 65, screwed
Housing material ABS transparent, grey, PA6 GF30, TPE
Dimensions 75 x 40 x 13 mm without cables
Connection 3-wire connection cable LIYY 3 x 0.142, for configuration, see operator control wiring diagram
Signal output Transistor output
Status OK +24 V (current limited)
Status crash, error Open
LED display Green

1 Programming button
2  Status LED

3 Cover made of transparent grey plastic

Connection cable: For configuration, see operator control wiring
diagram
5  Antenna
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19.3 Function description Normal transmission operation

Delivery condition When you press the crash switch, the transmitter generates the radio code. The transmitter transmits the radio code to the receiver. The
N o . o o ) ) LED of the transmitter flashes 1x. The LED in the receiver is illuminated for 4 s when the signal is received. At the same time, the release

The transmitter is permanently coded. The receiver is not programmed; you must program it first. Once the receiver is switched on, its signal of the transistor output goes out for 4 s.

green LED lights up permanently. If a compatible transmitter is received, it flashes briefly and then lights up again permanently. The

transistor output remains open. The door is without function. The radio data log of each crash switch contains the total number of actuations in encrypted form (maximum 65000).
Decreasing battery voltage

If the voltage of the built-in battery falls below the specified value, the LED flashes 2 x instead of normally 1 x when the crash switch is
actuated. The LED in the receiver signals the status by lighting up continuously. This switch should not be used as a new switch anymore.

If a second, lower threshold value is undershot, the flashing in the receiver slows down. The release signal for the operator control is
interrupted.

Immediately replace the corresponding crash switch in the event when the following displays occur.

LED displays
Tr itter | Receiver Note:
Off Off Resting state
Flashes once | Flashes once When actuated:
The function is OK. The crash signal is transmitted.
Flashes 2 x Continuous When actuated:
flashing The battery voltage decreases. The crash signal is transmitted. Replace the transmitter.
Flashes 2 x Continuous When actuated:
flashing The battery voltage is very low. The crash signal is transmitted. Replace the transmitter.
— Permanent light The unit is not programmed. Teach in 2 transmitters.
20 Extension cards

20.1 TST-SRA

The extension card provides a volt-free relay output. Plug the extension card into the M2a slot of the operator control if no radio receiver
module is in operation there yet. The relay functions can be universally set via parameters.

m) . o
HO m} ol
o L] o
1o [ s | 1IN :||<
HO m] 2
— T |
Dimensions 30x36x43 mm (LxW xH)
4 | Supply voltages 24V DC +/- 20%
1x = N/ . g
. 1 * D Connection 1 x MOLEX socket strip
min. 5 sec.\ ) \7 :
) (AN Operating temperature —20 °C to +50 °C
Crash teach-in for the A 4012 SEL R Storage temperature —20°Gt0 +70°C
Power consumption 25 mA
Programming Protection category IPOO
Press the programming button for 5 s. The LED flashes slowly. Within 5 min, press the 1st crash switch and then the 2nd crash switch. Weight 279
When receiving the radio signals of the 1st crash switch, the LED flashes quickly 8 x. The code is stored. During this time, it is not possible Relay contact Change-over contact volt-free | Min. 10 mA Max. 230 VAC /3 A

to teach in a 2nd code. The LED then flashes slowly again. You can now teach in the 2nd transmitter. When receiving the radio code of the
2nd crash switch, the LED flashes again 8 x and goes out. You must always teach in two different crash switches at one receiver.

Deleting the programming

Switch on the supply voltage. Press the programming button. Hold the programming button. The LED flashes slowly. Switch off the supply
voltage. The programming of the transmitter goes out.

Parameterisation: The output is designated as “2A” and set via parameter P.DOA.
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20.2 TST-RFUxIO

The extension card adds 6 relay outputs and 6 digital inputs to the control. Fit the extension card on spacers. Connect the extension card
to the operator control via connector X30a. All functions can be universally set via parameters. Activate the extension card with P800 = 8.

LED

Dimensions 83x112x30 mm (LxW x H)
Supply voltages 24V DC +/-20%
Operating temperature —20 °C to +65 °C

Storage temperature -20°Cto +70°C

Power consumption (without | < 100 mA

relay)

Protection category IPOO

Weight

Approx. 150 g

Relay contact

Max. 230 V AC /3 A, min. 10 mA
ATTENTION: Contacts used for power switching can no longer switch small currents.

ouT9-10

Change-over contact volt-free. You must use the same switching voltage for both relays.

OuUT5-8

Normally open contact with common com
ATTENTION: Max. 230 V AC / 3 A in total for OUT 5 - 8.

Transistor output OUT 11
OUT 2B-2F
(only version B)

1 x 24V / min. 10 mA / max. 200 mA, NO contact, +24 V switching.
ATTENTION: Only ohmic loads, electronically fused. The outputs may draw a total of max. 1.8 A.

Control inputs IN 21 - 26,
24 V terminals can be loaded
with max. 2 A

24V DC/typ. 15 mA, max. 26 V DC / 20 mA
Connect all inputs volt-free or: < 4 V: inactive =» logical 0, > 16 V: active =» logical 1 min. signal duration
for input control commands: > 100 ms
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Interface System interface (internal connection to the operator control)

X30a 1 x RS485 as external interface

X30b 1 x RS485 as external interface parallel to X30a e.g. for connecting a diagnostic tool
LED display Description

Off No power supply

Slow flashing at 0.5 Hz

No bus connection present, no communication partner found

Flashing at 1 Hz

The extension card is ready for operation.

Faster flashing at 2 Hz

Bootloader mode
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GND
IN21
+24V
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20.3 TST-UTH

20.4.2 Technical data

20.4 Circuit board E FUE-1

X1

O

ooooao
X2

i@%ng e
5 mnfm

O n

CAN

20.4.1  Product specification

“Circuit board E FUE-1”, art. no. 018294 is a SEUSTER KG accessory. The circuit board provides an interface extension with an RS-485
and a CAN interface. All functions can be set in the control using parameters, specifically parameter A.831. The circuit board is used in
master / slave operation between two FUE-1 controls to implement the locking or automatic air lock function.

Connections

RS-485 CAN
1 RS-485 A 4 GND 1 CAN-H GND
2 RS-485B 5 +24 V (RS-485) 2 CAN-L +24 V (CAN)
3 N/A 6 N/A 3 N/A N/A
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Mech. dimensions Approx. 165 * 95 * 25 mm (Lx W x H) Dimensions ‘ 80 x 23 x22.2 mm (L x W x H)
Protection category IP 54 Temperature Operation | -20°C ... +70°C
Storage temperature, operating Storage —20°C ... +70°C
temperature -20°C ... +50 °C Weight 129
Rel. humidity Max. 80% non-condensing Protection category P00
Connection CAN bus with control family FUE-1 and extension cards with CAN interface Supply voltage 24V DC +20%
Maximum cable length 30m Power input Max. 1 W
Connection cable, connection RJ25, 6-pin Current capacity Max. 200 mA
Interface connection Modular socket RJ12, 2 x 6-pin, CAN, RS-485
FUEH FUE-1

[ | [

1 1 1

| 1 i

| ‘ | X28B

I 1 1

 x |

! 1 !

Lo — e Il
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Z dniem opublikowania niniejszej instrukciji wszystkie jej poprzednie
wydania traca swojg waznosc.

Zastrzegamy mozliwo$¢ wprowadzenia zmian w tresci niniejszego
dokumentu bez wczesniejszego uprzedzenia.

Podane w niniejszym dokumencie zalecenia dotyczace instalaciji
zaktadajg najkorzystniejsze warunki ramowe.

Szanowni Klienci, cieszymy sig, ze wybrali$cie Paristwo wysokiej
jakosci produkt naszej firmy.

1 Informacje dotyczace
niniejszej instrukcji

Niniejsza instrukcja dzieli sie na cze$¢ ilustrowana i cze$¢ opisowa.

Czes¢ ilustrowana znajduje sie bezposrednio po czesci opisowe;.

Niniejsza instrukcja jest oryginalna instrukcja eksploatacji w
rozumieniu dyrektywy 2006/42/WE. Prosimy o doktadne
przeczytanie catej instrukcji. Instrukcja ta zawiera wazne informacje
na temat produktu. Prosimy stosowac sie do ostrzezen i
wskazdéwek dotyczacych bezpieczenstwa.

Prosimy o staranne przechowywanie niniejszej instrukciji. Dokument
musi by¢ caty czas dostepny, a uzytkownik urzadzenia powinien
mie¢ w kazdej chwili mozliwo$¢ wgladu do niego.

Producent nie odpowiada za szkody wynikajace z nieprawidtowego
uzytkowania bramy przemystowej. Dotyczy to réwniez szkéd
spowodowanych nieprzestrzeganiem instrukcji eksploataciji i
odpowiednich wskazéwek.

Fachowa obstuga i staranna konserwacja maja wptyw na
utrzymanie parametréw uzytkowych i dostepnosci zakupionej przez
Panstwa bramy przemystowej. Btedy w obstudze i nieprawidfowa
konserwacja prowadza do zaktécen dziatania. Wytacznie
prawidtowa obstuga i nalezyta konserwacja zapewniaja dfugotrwate
bezpieczenstwo dziatania.

W przypadku jakichkolwiek watpliwosci po zapoznaniu sie z
instrukcja eksploatacji prosimy skontaktowac sie z naszym dziatem
serwisu.

1.1 Obowigzujagce dokumenty

W zaleznos$ci od zaméwionego wyposazenia dostawa obejmuje
dodatkowe instrukcje, na przyktad instrukcje sterowania bramy.
Prosimy o doktadne przeczytanie tych instrukcji w catosci. Nalezy
stosowac sig takze do zawartych w nich ostrzezen i wskazéwek
dotyczacych bezpieczeristwa.

1.3 Stosowane symbole

Ostrzezenie przed niebezpiecznym napigeciem
elektrycznym

Patrz oddzielna instrukcja montazu sterowania lub
dodatkowych elektrycznych elementéw obstugi

Goraca powierzchnia

Niebezpieczenstwo na skutek wytadowar
elektrostatycznych

ESD

14 Stosowane skréty

EN norma europejska

OFF gorny poziom gotowej posadzki

UPS zasilacz awaryjny

r tylko do odczytu

w mozliwo$é odczytu i zapisania

15 Kody koloréw dla przewodoéw,
pojedynczych zyt i elementéow
konstrukcyjnych

Skréty koloréw stuzacych do oznaczenia zyt, przewodow i
elementéw konstrukeyjnych sa zgodne z migdzynarodowym kodem
koloréw IEC 757:

- BK czarny PK rézowy
1.2 Stosowane ostrzezenia BN brazowy RD | czerwony
BU niebieski SR srebrny
A GD ztoty TQ turkusowy
Ogdlny symbol ostrzegawczy oznacza GN zielony VT fioletowy
niebezpieczenstwo, ktére moze prowadzi¢ do urazéw lub GN/YE Zielony/ zotty WH biaty
$mierci. W czegsci opisowej ogélny symbol ostrzegawczy GY szary YE 26ty
stosowany jest w potgczeniu z opisanymi stopniami zagrozenia. -
W czesci ilustrowanej dodatkowe odnosniki wskazuja na oG pomaranczowy
wyjasnienia zawarte w czesci opisowe;j.
A NIEBEZPIECZEN 2 A Wskazéwki dotyczace
Oznacza niebezpieczenstwo, ktére prowadzi bezposrednio do bezpleczenStwa

ciezkich urazéw lub $mierci.

A\ OSTRZEZENIE

Oznacza niebezpieczeristwo, ktére moze prowadzi¢ do ciezkich
urazéw lub $mierci.

A PRZESTROGA

Oznacza niebezpieczerstwo, ktére moze prowadzi¢ do
skaleczen niskiego lub $redniego stopnia.

UWAGA

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére moze spowodowac

uszkodzenie lub zniszczenie wyrobu.

HORMANN

Sterowania do bram przemystowych sg bezpieczne w eksploataciji
pod warunkiem ich wtasciwego i zgodnego z przeznaczeniem
uzytkowania. Niefachowa obstuga badz eksploatacja bram
przemystowych w sposéb niezgodny z przeznaczeniem moze by¢
zrédtem réznego rodzaju zagrozen. Nalezy stosowac sie do
wskazowek dotyczacych bezpieczenstwa zawartych

w poszczegdlnych rozdziatach.

2.1 Ogolna charakterystyka i stosowanie
zgodne z przeznaczeniem

Opisane urzadzenie stanowi sterowanie elektroniczne
przeznaczone do bram wyposazonych w naped mechaniczny i
stosowanych w sektorze przemystowym i komercyjnym

w rozumieniu normy EN 13241. Sterowanie jest skonstruowane do
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pracy z silnikiem asynchronicznym w zakresie mocy do 1,5 kW przy
zasilaniu 230 V. Dzigki petnej integracji wzmacniacza przetwornicy
czestotliwosci brame mozna uzytkowaé w sposéb oszczedzajacy
mechanike, ze zmienng predkoscig otwierania i zamykania.

Jednostka sterujgca steruje silnikiem, ktéry napedza brame. W
zaleznosci od przeznaczenia jednostka sterujaca moze dodatkowo
petni¢ nastepujace funkcje:

. Pozycjonowanie bramy w jej potozeniach kraricowych oraz
pomiedzy nimi (borama OTWARTA, brama ZAMKNIETA i brama
w potozeniu posrednim)

. Uruchamianie napedu z r6zna predkoscig (zintegrowana
przetwornica czestotliwosci)

. Analiza czujnikéw bezpieczeristwa na bramie, np.
nadzorowanie krawedzi zamykajacych, zabezpieczenie przed
wciagnieciem itp.

. Analiza dodatkowych zabezpieczen na bramie, np.
fotokomdrki, kraty $wietlne itp.

. Analiza sterownikéw bramy, np. sterownik linkowy, sterownik
radiowy, petle indukcyjne itp.

. Analiza sterownikdw zatrzymania awaryjnego

. Zasilanie czujnikéw i sterownikéw bezpiecznym niskim
napieciem 24 V z zabezpieczeniem elektronicznym

. Zasilanie urzadzen innych producentéw napieciem 230 V

. Sterowanie wyjsciami specyficznymi dla danego
zastosowania, np. przekaznik dla komunikatéw o potozeniu
bramy

. Generowanie i eksport komunikatéw diagnostycznych

. Ustawianie parametréw specyficznych dla danego
zastosowania na réznych poziomach dostepu dla réznych
grup uzytkownikéw

. Sterowanie modutami rozszerzen wejs¢ i modutami rozszerzen
wyjsé

. Analiza sygnatéw interfejsu do zdalnego sterowania brama

. Diagnostyka, parametryzacja i aktualizacja programu poprzez
zintegrowany interfejs USB

Pod pojeciem stosowania zgodnego z przeznaczeniem nalezy
rozumiec takze stosowanie sig do niniejszej instrukcji oraz
przestrzeganie warunkéw wykonywania przegladéw i konserwaciji.
Inny sposdb uzytkowania, wykraczajacy poza wyzej wymieniony
zakres, uznaje sie za niezgody z przeznaczeniem.
Producent/dostawca nie odpowiada za szkody wynikajace z jego
nieprawidtowego uzytkowania. Ryzyko w tym zakresie ponosi
wytacznie uzytkownik.

Informacje na temat podtaczania i ustawiania opcjona!nych
urzadzen peryferyjnych zatwierdzonych przez firmg HORMANN KG
znajduja sie w instrukcjach obstugi poszczegdinych urzadzen.

Utylizacja

@ Urzadzenia elektryczne i elektroniczne oraz

baterie nie moga by¢ utylizowane wraz z
% odpadami komunalnymi ani z odpadami
I

zmieszanymi. Nalezy je zwrdci¢ do
odpowiednich punktow zbidrki.

Opakowania sg wykonane w wiekszosci z surowcoéw nadajacych
sie do ponownego przetworzenia.

2.2 Kwalifikacje personelu

Brama przemystowa moze by¢ instalowana, uzytkowana i
konserwowana wytacznie przez wykwalifikowany i przeszkolony
personel.

Osoby, ktérym powierzono wykonanie prac na bramie przemystowej,
sa zobowigzane do zapoznania sie z trescia niniejszej instrukcji przed
rozpoczeciem prac, w szczegolnosci z rozdziatem 2.
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Nalezy ustali¢ jednoznaczny zakres odpowiedzialnosci dotyczacy
bezpieczeristwa, obstugi, konserwacji i napraw.

23 Normy i przepisy

Jako uzytkownik lub wtasciciel bramy jestescie Paristwo
odpowiedzialni za przestrzeganie i dotrzymywanie nizej
wymienionych przepiséw (wytacza sie roszczenia z tytutu
niekompletnosci informacii).

Normy europejskie

EN 12445 Bramy - Bezpieczeristwo uzytkowania bram z
napedem — Metody badania

EN 12604 Bramy — Aspekty mechaniczne - Wymagania

EN 12978 Bramy — Urzadzenia zabezpieczajgce do bram z
napedem - Wymagania i metody badan

EN 13849- Bezpieczeristwo maszyn — Elementy systeméw

1.2015 sterowania zwigzane z bezpieczeristwem

EN 60335- Bezpieczeristwo elektrycznego sprzetu do uzytku

1:2012/ domowego i podobnego zastosowania — Czesé

A11:2014 1: Wymagania ogdlne, typ: stacjonarne

+A13/2017 urzadzenie silnikowe, klasa ochronnosci 1

EN 60335 2 Bezpieczenstwo elektrycznych urzadzen do

103:2015 uzytku domowego i podobnego zastosowania —
Czes¢ 2 - 103: Wymagania szczegétowe
dotyczace uktadéw napedowych do bram, drzwi i
okien

EN 61000-6- Norma podstawowa EMC: Odpornoscé

1:2007 w $rodowiskach mieszkalnych

EN 61000-6- Norma podstawowa EMC: Odpornos¢

2:2005/AC:2005 w $rodowiskach przemystowych
EN 61000-6-
3:2007/A1:2011/ Norma podstawowa EMC: Norma emisji

AC:2012 w $rodowiskach mieszkalnych

EN 61000-6- Norma podstawowa EMC: Norma emisji
4:2007/A1:2011  w Srodowiskach przemystowych

EN 61508 Bezpieczeristwo funkcjonalne

elektrycznych/ elektronicznych /
programowalnych elektronicznych systemoéw
zwigzanych z bezpieczeristwem

EN62061:2005 Bezpieczeristwo maszyn — Bezpieczeristwo

+ Cor.:2010 funkcjonalne elektrycznych, elektronicznych,
+A1:2013 + programowalnych elektronicznych systemoéw
A2:2015 sterowania zwigzanych z bezpieczeristwem (IEC

62061:2005): Poziom integralnosci
bezpieczeristwa (SIL): 1

Punkt 5.2 Bramy - Bezpieczenstwo uzytkowania
bram z napedem - Wymagania

Rozdziat 5.2 Uktady napedowe i zasilanie energia
elektryczng”

EN 12453:2017

Przepisy branzowe VDE

VDE 0113 Urzadzenia elektryczne z elektronicznymi
elementami obstugi
VDE 0700 Bezpieczenstwo elektronicznych urzadzen do

uzytku domowego i podobnego zastosowania

Przepisy o zapobieganiu wypadkom

BGV A3 Urzadzenia elektryczne i elektryczne elementy

obstugi

ASRA1.7 Regulacje techniczne obowigzujace w miejscach
pracy

Badanie typu

Potwierdzenie przez certyfikat TUV i znak CE producenta.

Obowigzuje wersja normy z dnia badania typu.

2.4 Ogolne wskazowki dotyczace

bezpieczenstwa

. Nalezy przestrzega¢ ogdlnie obowigzujgcych przepiséw
prawa i innych wiazacych postanowien z zakresu
bezpieczenistwa i higieny pracy oraz ochrony $rodowiska.
Nalezy przestrzegac przepiséw wiasciwych dla kraju odbiorcy,
a takze stosowacé sie do uznanych zasad technicznych
dotyczacych bezpiecznego i nalezytego wykonywania prac. W
mys$| powyzszych zasad i przepiséw przed przystapieniem do
pracy nalezy poinstruowac personel.

. Niniejsza instrukcje nalezy zawsze przechowywacé w miejscu
instalacji bramy przemystowe;j.

. Wprowadzanie zmian lub przebudowa bramy przemystowej
zwigzana z bezpieczeristwem wymaga uzyskania zgody
dostawcy.

. Nie nalezy zmienia¢ oprogramowania w programowalnych
systemach sterowania.

. Nalezy oznaczyé miejsce przechowywania i sposéb uzycia
gasnic na odpowiednich tabliczkach informacyjnych. Nalezy
przestrzegac przepiséw prawnych z zakresu sygnalizacji i
zwalczania pozaréw.

. Czyszczenie, czynnosci konserwacyjne i kontrole wolno
przeprowadzaé tylko po uprzednim wytgczeniu bramy.

. Wykonanie podtaczen elektrycznych nalezy powierzyé
wytgcznie wykwalifikowanym elektromonterom.

. Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac nalezy
odtaczyé napiecie. Zabezpieczy¢ urzadzenie przed
ponownym wigczeniem przez osoby niepowotane.
Odtaczy¢ dzwignie otwierania awaryjnego (jesli
przewidziano).

3 Montaz sterowania

2.5 Wskazowki dotyczace bezpiecznej
eksploatacji

. Przed uruchomieniem bramy nalezy sie upewni¢, ze w
obszarze pracy bramy nie znajduja si¢ zadne przedmioty ani
nie przebywaja ludzie.

. Podczas biegu bramy nie nalezy chwyta¢ za prowadnice lub
profil wpustowy.

. Zezwala sie na korzystanie wytacznie z bezpiecznej i sprawnej
bramy przemystowej. Wszystkie urzadzenia ochronne i
zabezpieczajace (np. odtgczane mechanizmy,
zabezpieczajgce i wytgczniki awaryjne) musza by¢
zainstalowane i sprawne.

. Zabrania si¢ dokonywania zmian w urzagdzeniach
zabezpieczajacych. Zabrania sie wytaczania urzadzen
zabezpieczajacych.

2.6 Wskazéwki dotyczace bezpiecznego
wykonywania konserwacji i usuwania
awarii

. Nalezy przeprowadza¢ wymagane kontrole i prace

konserwacyjne. Przestrzega¢ terminéw wykonywania
konserwaciji. Nalezy stosowac sie do wytycznych dotyczacych
wymiany czesci i podzespotéw.

. Wykonanie prac konserwacyjnych i usuwanie awarii nalezy

powierzy¢ wytacznie wykwalifikowanemu personelowi.

. Stosowac tylko czesci zamienne, ktére spetniaja wymogi

techniczne ustalone przez producenta. Warunki te spetniaja
zawsze oryginalne czesci zamienne.
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UWAGA

Zabrania sie dotykania czesci elektronicznych, w szczegélnosci elementéw obwodu procesora. Elektroniczne elementy moga ulec
uszkodzeniu lub zniszczeniu w skutek wytadowarn elektrostatycznych.

Przed otwarciem pokrywy obudowy nalezy sie upewnic, ze nie lezg na niej zadne opitki itp. przedmioty, ktére moga wpas¢ do
wnetrza obudowy.

Montaz sterowania nalezy wykonaé bez jakichkolwiek naprezeri mechanicznych.

Nieuzywane przepusty kablowe nalezy odpowiednio zabezpieczy¢, aby zagwarantowaé stopieri ochrony obudowy IP 65.
Przepustéw kablowych nie nalezy poddawaé zadnym naprezeniom mechanicznym, w szczegdélnosci naprezeniom rozciagajacym.
Dopuszcza sie eksploatacje sterowania bez wtyczki CEE, jesli sterowanie mozna odtaczy¢ od zasilania sieciowego na wszystkich
biegunach za pomocg odpowiedniego wytacznika. Nalezy zapewni¢ wygodny dostep do wtyczki sieciowej lub wytacznika
stosowanego zamiast wtyczki.

W celu unikniecia zagrozer wymiane uszkodzonego przewodu przytaczeniowego tego urzadzenia nalezy zleci¢ producentowi lub
osobie o podobnych kwalifikacjach (zgodnie z potgczeniem typu gwiazda wg EN 60335-1).

Podczas korzystania z bramy w trybie czuwakowym nalezy sie upewnié, ze obszar pracy bramy pozostaje w zasiggu wzroku osoby
ja obstugujacej. Dziatanie takich urzadzen zabezpieczajacych, jak listwa zabezpieczajaca i fotokomoérka, moze by¢ nieskuteczne w
tym trybie pracy. Z tego trybu pracy moga korzysta¢ wytacznie osoby przeszkolone, jezeli obszar pracy bramy jest niewidoczny z
przyczyn konstrukcyjnych. W przeciwnym razie nalezy wytaczy¢ te funkcje.

/\ OSTRZEZENIE

Sterowanie mozna otwieraé tylko przy wytaczonym zasilaniu wszystkich biegunéw. Zabrania si¢ wiaczania lub obstugi sterowania z
otwartg obudowa.

Przed kontaktem z zaciskami przytaczeniowymi nalezy wytaczyé wszystkie obwody zasilajace.

Przed przystapieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ sterowanie pod katem réznych uszkodzen, w tym uszkodzer powstatych w
czasie transportu. Uszkodzenia wewnatrz sterowania moga prowadzié¢ do powaznych szkéd posrednich samego sterowania. Moga
by¢ tez niebezpieczne dla zdrowia uzytkownikow.

Podiaczenie do instalacji elektrycznej

UWAGA

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

Przed 1. wiagczeniem sterowania oraz po wykonaniu okablowania nalezy sprawdzi¢ prawidtowe

zamocowanie wszystkich przytaczy silnika po stronie mocowania sterowania i silnika. Nalezy tez sprawdzi¢ L1| L2| L3|
poprawne potaczenie silnika typu gwiazda lub tréjkat. Luzne przytacza silnika powoduja uszkodzenia l l l
przetwornicy. Uie vie wi

W przypadku zwarcia lub przy ekstremalnym przeciazeniu napiecia sterowania 24 V zasilacz nie zadziata
mimo natadowania kondensatoréw obwodéw posrednich. Wyswietlacze pozostajg zgaszone. Uruchomienie

zasilacza jest mozliwe dopiero po usunigciu zwarcia lub ekstremalnego przeciazenia. w2 U2 Vv2
Dyrektywy EMC nakazuja stosowanie oddzielnych ekranowanych przewodéw silnikowych. Ekran nalezy Potaczenie typu
podtaczy¢ po obu stronach (strona silnika i strona mocowania sterowania). Przewod nie moze zawiera¢ gwiazda
zadnych innych przytagczy. Maksymalna dtugos$¢ przewodu wynosi 20 m.
Zabrania sig¢ wtgczania lub korzystania ze sterowania pokrytego rosg. Sterowanie moze ulec zniszczeniu. I-1| L2 I-3|
Przed 1. podtaczeniem sterowania do zasilania nalezy sie upewnié, ze wszystkie ptyty wymienialne
. o - ; " . ) uie vie wi
obwoddw scalonych (moduty wtykowe) znajduja sie w prawidtowej pozycji. Przesunigte lub odwrotnie
wiozone ptyty moga spowodowac uszkodzenie sterowania. To samo dotyczy instalacji niezatwierdzonych
elementéw innych producentéw. w2® u2® ve
Nie nalezy obstugiwac sterowania z uszkodzona klawiaturg lub uszkodzonym okienkiem. Uszkodzone -
klawiatury lub okienka nalezy wymieni¢. Nie nalezy operowaé ostrymi przedmiotami, ktére moga uszkodzi¢ PO{QCZ?I’\IG typu
klawiature. Klawiatura jest przeznaczona wytgcznie do obstugi palcami. trojkat
Maksymalny przekréj przytaczeniowy zaciskéw na ptycie obwodu drukowanego wynosi odpowiednio:
wspotziemny, sztywny z cienkiego drutu, z maksymalny moment
tuleja koricowa lub bez rozruchowy Nm
Zaciski wtykowe silnika 2,5 2,5 0,5
Przytacze sieciowe i PE 2,5 1,5 0,5
Zaciski Srubowe (odstepy 5 mm) 2,5 1,5 0,5
Zaciski wtykowe (odstepy 5 mm) 1,5 1,0 0,4
Zaciski wtykowe (odstepy 3,5 mm) 1,5 1,0 0,25
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/\ OSTRZEZENIE

»  Po wylaczeniu sterowania niebezpieczne napiecie utrzymuije sie jeszcze przez 5 minut.

»  Uszkodzenie zasilacza moze spowodowac znaczne wydtuzenie czasu roztadowywania kondensatoréw obwodéw
posrednich. W takim przypadku czas roztadowania moze wynosi¢ nawet do 10 minut.

»  Po zakoriczeniu instalacji nalezy sprawdzi¢, czy urzadzenie jest prawidtowo wyregulowane. Sprawdzi¢, czy system
bezpieczenstwa dziata prawidtowo.

»  Dopuszcza sig korzystanie ze sterowania tylko z podtaczonym przewodem ochronnym. W przypadku
niepodtaczonego przewodu ochronnego na metalowych obudowach sterowania utrzymuije sie niebezpieczne
wysokie napigcie, uwarunkowane pojemnoscia odprowadzanego pradu. Przewdd ochronny nalezy podtaczy¢
zgodnie z przepisami EN 50178, punkt 5.2.11.1, dla wigkszych pradéw uptywowych > 3,5 mA.

»  Obszary obwodu procesora sa galwanicznie potaczone bezposrednio z zasilaniem sieciowym. Nalezy to
uwzglednié¢ podczas wykonywania ewentualnych pomiaréw kontrolnych. Nie stosowac miernikéw z powtoka PE
obwodu pomiarowego.

> Jedli styki bezpotencjatowe wyj$¢ przekaznikowych lub inne punkty zaciskowe sg zasilane z zewnatrz, tzn.
niebezpiecznym napigciem, napigcie moze utrzymywac sie jeszcze przez pewien po wytaczeniu sterowania lub
wyciagnieciu wtyczki sieciowej. W takim przypadku w widocznym miejscu na obudowie sterowania nalezy
umiesci¢ odpowiedni napis ostrzegawczy.

LOSTRZEZENIE: Przed kontaktem z zaciskami przytaczeniowymi nalezy wytaczy¢ wszystkie obwody
zasilajace.”

»  Na zaciskach silnika moze wystepowac napigcie nawet, gdy silnik nie pracuje lub po uruchomieniu wytacznika
awaryjnego. Zwréci¢ uwage na naklejke ostrzegawcza na napedzie.

5 Wytacznik réznicowopradowy Fl
5.1 Sposob dziatania

Zadaniem wytgcznikdw réznicowopradowych jest ochrona ludzi. W przypadku dotkniecia przez cztowieka przewodu elektrycznego pod
napigeciem przez jego ciato przeptywa prad uszkodzeniowy w kierunku ziemi, ktéry powoduje zadziatanie wytacznika réznicowopradowego
przy natezeniu pradu np. powyzej 30 mA.

Prady uptywowe wystepuja w instalacjach elektrycznych nawet w normalnych przypadkach bez usterek, powodujac niepotrzebne
zadziatanie wytgcznika réznicowopragdowego.

5.1.1 Prady uszkodzeniowe w przetwornicach czestotliwosci

Sterowania z przetwornica czestotliwosci wytwarzaja prady uptywowe, np. wskutek pojemnosci filtréw przeciwzakiéceniowych
podtaczonych do ziemi. Takze (ekranowane) przewody silnika wytwarzaja prady uptywowe:

. Im dtuzszy przewdd silnika, tym wigkszy prad uptywowy

Wartos¢ pradéw uptywowych jest rézna w pozornie identycznych bramach i zalezy od:

e struktury sieci

. czestotliwosci taktowania wzmacniacza przetwornicy

. czestotliwosci pracy bramy

. ditugosci (ekranowanego) przewodu silnika

Wedtug pomiaréw producenta wykonanych zgodnie z EN 60335-2-103 rozdz. 13 prad uptywowy w stanie spoczynku nie przekracza 7 mA.

W przypadku eksploataciji z zastosowaniem przetwornic czestotliwosci nalezy stosowac wytaczniki réznicowopradowe typu B lub B+, ktére
moga wykrywaé zaréwno prady state, jak i prady o czestotliwosci do 2 kHz i wyzszej.

51.2 Zastosowanie wytacznikéw réznicowopradowych

Przyporzadkowanie wytacznikdéw réznicowopradowych (RDC) do obwoddéw zgodnie z norma DIN 18015 nie moze prowadzi¢ do usterki
wszystkich obwodéw pradu na skutek odtaczenia jednego RCD. Jeden wytacznik réznicowopradowy na podrozdzielnice jest
niewystarczajacy. Zawsze nalezy odpowiednio rozdziela¢ obwody pradéw na kilka wytacznikéw RCD.

Np. dla eksploataciji z przetwornica czestotliwosci norma zaleca stosowanie wytacznikéw RCD o krétkim czasie opdznienia (szczytowe
prady rozruchowe). W pewnych sytuacjach wytaczniki RCD odtaczajg z opdznieniem, ale w zakresie czasu wymaganego dla ochrony ludzi.
Urzadzenia podtaczone na state bez gniazda elektrycznego nie wymagaja zastosowania wytacznika RCD. W przypadku bezposrednio
podtaczonego sterowania bramy nalezy stosowac typowy wytacznik 300 mA w celu zapewnienia ochrony przeciwpozarowej. Réwniez w
tym przypadku nalezy zapewni¢ ochrong przed dotykiem, np. poprzez bezposrednie uziemienie ramy bramy.

51.3 Rozwiazania techniczne w zakresie wytacznikéw réznicowopradowych do eksploatacji
sterowania

W celu uniemozliwienia wyzwalania wytacznikéw réznicowopradowych podczas eksploataciji urzadzen z przetwornica czestotliwosci nalezy

zastosowaé co najmniej nastepujace rozwigzania:

. 1 wytacznik réznicowopradowy z oddzielnym przewodem zasilajagcym na kazde sterowanie bramy

. mozliwie krétkie przewody silnika

36 HORMANN

. w razie potrzeby dostosowaé czestotliwosc taktowania przetwornicy czestotliwosci

5.1.4 Coroczna kontrola bram i sterowan

Pomiar pradu uptywowego zgodnie z norma EN 60335-1 wykonuje si¢ metoda zastepczego pradu uptywowego. Pomiar przeprowadza sie
bez podtaczonych czujnikéw, sterownikdw i silnikéw. Podczas pomiaru nie mozna korzystaé z bramy. Pomiar obejmuje wytacznie
sterowanie bramy, nie catg konstrukcje.

A =proébnik S =sonda (bez funkcji) B =prébka

Okresowy pomiar rezystanciji izolacji zgodnie z przepisami branzowymi DGUV V3 przeprowadza si¢ przy napieciu probierczym maks. 500 V,
co nie powoduje zniszczenia zadnych elementédw sterowania bramy. Ze wzgledu na tolerancje komponentéw moze sie zdarzy¢, ze podczas
testowania izolacji zadziata wbudowane w urzadzenie zabezpieczenie przepieciowe, a tym samym zmierzona zostanie zbyt niska

rezystancja izolacji. W takim przypadku test nie jest zaliczony.

Zgodnie z VDE0100-600 ustep 6.4.3.3 urzadzenia musza by¢ odtaczone, jesli posiadaja zabezpieczenia przepigciowe, ktére maja wptyw na
pomiar lub jesli urzadzenie zostato uszkodzone podczas pomiaru. Jesli odtaczenie urzadzen nie jest mozliwe ze wzgledéw praktycznych,
napiecie probiercze mozna obnizy¢ do 250 V, ale rezystancja izolacji musi wynosi¢ co najmniej 1 MQ.

Wszystkie sterowania FUE-1 firmy Seuster KG sa wyposazone w tego rodzaju zabezpieczenie przepigciowe. Ponadto wszystkie sterowania
sg pojedynczo testowane w fabryce. W praktyce oznacza to, ze urzadzenia te moga by¢ badane z zastosowaniem napiecia probierczego
250V, a nawet moga by¢ odtgczone (w przypadku zainstalowanego wytacznika gtéwnego wystarczytoby go wytaczyc¢). Mimo to mozna
przeprowadzi¢ pomiar izolacji i sprawdzi¢ uziemienie np. obudowy. Jesli test sterowania przy napieciu 250 V i wigczonym wytaczniku
gtéwnym powiédt sie, dalsze pomiary nie sa konieczne. Jednak w przypadku testu przeprowadzanego przy wytaczonym wytaczniku
gtéwnym silnik nalezy ponownie sprawdzi¢ oddzielnie.

UWAGA

»  Zaciski silnika nalezy odtaczy¢ od urzadzenia podczas tego testu, w przeciwnym razie moze doj$é do nieodwracalnego
uszkodzenia silnika.

A =

120 MQ

500 V
DC

A=prébnik S=sonda B = prébka U =ochrona przed przepieciem
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5.2 Podtaczenie napigcia zasilania BK/BS 150 FUE-1 5.3 Podtaczenie napiecia zasilania AK/AS 500 FUE-1
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bezpiecznik
16 A/charakterystyka wyzwalania K

wtyczka CEE/5-stykowa
400 V/16 A czerwona

bezpiecznik 16 A/ charakterystyka
wyzwalania K

Wtyczka sieciowa powinna by¢ widoczna ze sterowania i tatwo dostepna.
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Wtyczka sieciowa powinna by¢ widoczna ze sterowania i tatwo dostepna.

HORMANN

37



POLSKI

5.4 Podtaczenie silnika 5.5 Podtaczenie silnika
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Przyktad podtaczenia: hamulec 24 V DC Przyktad podtaczenia: hamulec na prad zwierny

W celu zagwarantowania prawidtowego dziatania sterowania bramy BK/BS 150 FUE - 1/ AK/AS 500 FUE - 1 nalezy stosowac W celu zagwarantowania prawidtowego dziatania sterowania bramy BK/BS 150 FUE - 1/ AK/AS 500 FUE - 1 nalezy stosowac
dostarczony przewdd silnika. Przez ten przew6d mozna poprowadzi¢ tylko zyly przytacza silnika (wyjatek: A 4012 SEL R). Ekran dostarczony przewdd silnika. Przez ten przew6d mozna poprowadzi¢ tylko zyly przytacza silnika (wyjatek: A 4012 SEL R). Ekran
przewodu silnika nalezy podtaczy¢ z obu stron. przewodu silnika nalezy podtaczy¢ z obu stron.
Po skréceniu przewodéw nalezy ponownie potaczyé ekrany kabli i podwdjnie zaizolowaé miejsca ich faczenia! Po skréceniu przewodéw nalezy ponownie potaczy¢ ekrany kabli i podwdjnie zaizolowaé miejsca ich taczenia!
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5.6 Wyijscia - przeglad
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X14: przekaznik wyjsciowy — dziatanie zgodnie z zaméwieniem - standardowo: brama w gérnym potozeniu kraicowym
X15: przekaznik wyjsciowy — dziatanie zgodnie z zaméwieniem - standardowo: brama w dolnym potozeniu kraricowym
X16: przekaznik wyjsciowy — dziatanie zgodnie z zaméwieniem - standardowo: bez funkgcji

5.9 Podtaczenie wytacznika krancowego

Sterowanie bramy BK/BS 150 FUE - 1/AK/AS 500 FUE - 1 moze by¢ uzytkowane w potaczeniu z réznymi systemami wytgcznikow
kraricowych. W ustawieniach standardowych jako wytgcznik kraicowego stosuje sie enkoder absolutny (rozdz. 5.9.1). Ponadto istnieje
mozliwo$é stosowania mechanicznych krzywkowych wytacznikéw kraricowych (rozdz. 5.9.3).

5.9.1 Enkoder absolutny DES

DES

)

oolloooood
90 91 606180 818283

cl

[ T T
A /aVaVal

5.7 Wejscia - przeglad — —
] p g'a 1 +24 V taicuch wytacznika awaryjnego 4 RS 485-A Podtaczenie przyktadowe
2 RS 485-B 5 tancuch wytacznika awaryjnego
OF 19 —sno 3 GND 6 +12V
| Of g fseese|
i 825-% 5.9.2  Enkoder absolutny TST-PD Multiturn
ol g_ Montaz, przytacza
Mo Fo.l E211
©
0T 54 2 570 123,5
Bhr -
l Sl |- 104’35 >
BE | 22
- & ‘ ‘
T 1 - ) | T 1 3\\\ m Vg
Hooooloo ﬁoooﬁoooooooooo oooot! ‘ + :IIT >
40 4 4243 44 45 46 4748 49 50 5152 53 54 55 56 57 58 59 70 71 72737475 5
T T T T i e !
13 2 5 o a
§mmm§m §2% §m mamam§m ggs
Funkcje wej$¢ — patrz schemat potgczen / \<3’51 ;
Przy zastosowaniu mechanicznych wytacznikéw kraricowych — patrz rozdziat 5.9.3 / xﬁ
N
5.8 Podtaczenie listwy zabezpieczajacej
Mozna podtaczac rézne typy listew zabezpieczajacych, np.:
. elektryczne listwy zabezpieczajgce o impedancji obciazenia 8,2 kQ I I (
. dynamiczne systemy optyczne .
i
Typ listwy zabezpieczajacej jest okreslony w sterowaniu. Stosowany typ i poprawne podtaczenie przedstawiono na schemacie potaczen < 3l51 ‘
bramy. m :t,‘ ;:[:1 \ j L /
UWAGA
»  Nie mozna realizowaé automatycznego biegu w kierunku BRAMA ZAMKNIETA bez podtaczonego i dziatajacego urzadzenia Pin 1: VCC (+12 ... 24V DC) Pin2: RS4858B Pin 3: GND Pin4: RS485A

stuzacego do ochrony ludzi.
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/\ OSTRZEZENIE

Nalezy stosowac sie do wszystkich instrukcji dotyczacych stosowanych produktéw.
Nieprawidtowe uruchomienie moze spowodowac porazeniem pradem lub ciezkie obrazenia.
»  Nieprawidtowe uzytkowanie moze spowodowaé uszkodzenie lub zniszczenie enkodera absolutnego i sterowania bramy.

. Przed podtaczeniem nalezy odtaczy¢ wszystkie obwody zasilania odpowiedniego sterowania.

. Niebezpieczeristwo pozaru, wybuchu i poparzenia! Zabrania si¢ spalania enkodera absolutnego lub nagrzewania go do temperatury
powyzej 85 °C/185 °F.

Opis podtaczenia do sterowania bramy znajduje si¢ na schemacie potaczen danej bramy. Montaz enkodera pozycyjnego na bramie opisano

w instrukcji montazu bramy.

WSKAZOWKA

Maksymalna dopuszczalna tolerancja montazu miedzy srodkiem watu a srodkiem czujnika wynosi +/- 1 mm. Odlegto$¢ miedzy magnesem

a obudowa enkodera pozycyjnego moze wynosi¢ maks. 3,5 mm.

5.9.3 Mechaniczne wylaczniki krancowe

il

1
I

Il
|

ootoog
90 91 60 61

I

o %

[ T T T T T T T T [ [ T T
L L

5051525354 5556575859 7071 72737475

T

ok

‘ [ [ [ |
> [=] > > >
& g & & &

‘ + + + +

| 1] e
Przyporzadkowanie wejsé
51: wytacznik kraricowy dolny 60-61: obwdd wytacznika awaryjnego
52: wytacznik kraricowy gérny S1: awaryjny wytacznik kraricowy dolny
54: wstepny wytacznik kraricowy dolny S2:  awaryjny wytacznik kraricowy gérny
56: wstepny wytacznik kraricowy gérny S3: bezpiecznik termiczny
58: wstepny wytacznik kraricowy dla listwy S4: przetacznik korby recznej

zabezpieczajgcej
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Wymiana sterowania

Nalezy przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczeristwa wykonywania prac elektroinstalacyjnych. Wymiane sterowania moze
przeprowadzaé tylko przeszkolony personel.

6.1

Wymiana sterowania BK 150 FUE-1, AK 500 FUE-1

N4
7y

1
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6.2

Wymiana sterowania BS 150 FUE-1, AS 500 FUE-1

7

Ogdlne informacje dotyczace wprowadzania parametréw

Otwarcie trybu wprowadzania parametréw

Nacisna¢ przycisk Stop. Przytrzymac

Wyswietlg sie biezace komunikaty, np.:

©O®

UWAGA:
Nie wszystkie parametry sa widoczne badz

nie wszystkie mozna zmienia¢ bezposrednio.

Jest to zalezne od hasta i ustawionego
sposobu pozycjonowania.

1. wcisniety przycisk Stop. '- -‘ ' ] '
@ Lo u
Nacisna¢ dodatkowo przycisk OTWIERANIE | Po uptywie ok. 2 sekund: w trybie - e
2. bramy. Przytrzymac wecisnigty przycisk wprowadzania parametréow '-' ' ' ' ' ' '
OTWIERANIE bramy. G
Wybor parametréw w otwartym trybie wprowadzania parametrow
Nalezy wybra¢ zadany parametr. Mozna wyswietli¢ lub zmieni¢ wartos¢ '-,

parametru (patrz nizej). Wskazania zmieniaja
sie wraz z dokonaniem wyboru.

Edycja wybranego parametru

1.

Sterowanie w trybie wprowadzania

Wyswietla sie wybrana nazwa parametru

5s

parametrow '-' [
(A YN}
2. Otwarcie parametru Wyswietla sie biezgca warto$¢ parametru ’- )
@ <!
3. Nacisnag¢ przycisk OTWIERANIE bramy, aby | Podczas zmiany biezacej waznej wartosci -
@ zwigkszy¢ wartos$¢ parametru. parametru migaja punkty dziesietne. :-’
Q)
albo Nacisna¢ przycisk ZAMYKANIE bramy, aby )
zmniejszy¢ warto$¢ parametru. '-'
[
©
4. Zapisa¢ ustawiong warto$¢ parametru. Jezeli zadne punkty nie migajg, oznacza to, '- )
ze parametr zostat zapisany. 2
ol
3s
albo Anulowac ustawiong warto$¢ parametru. Anulowanie lub ponowne wyswietlenie '- )
pierwotnej wartosci parametru -
<
5. Przej$¢ do wyswietlenia nazwy parametru. Pojawia sie nazwa parametru. - -
it i
A YN}
Wyijscie z trybu wprowadzania parametrow
Natychmiastowe wyjscie z trybu Ostatnio zapisana warto$¢ zostaje
wprowadzania parametréw reaktywuije tryb automatycznie zachowana.
pracy bramy. S e e

Resetowanie sterowania

@+@+©

nacisnac¢ jednoczesnie i przytrzymac wcisniete przez ok. 3 s.
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8 Parametry Klienta 8.4 Pamie¢ btedéw
8.1 Licznik P. Funkcja Opis, wskazéwki
" " —— = ] 1.8 Pamig¢ btedow Sterowanie zapisuje w pamieci btedéw 8 ostatnich btedéw.
R TG Opis, wskazowki ) .SII_: [N Po przejsciu do parametru P.920 nalezy:

Licznik cykli bramy Wyswietlanie licznika cykli bramy

r . Zmieni¢ poziom przyciskiem A i przyciskiem ¥
) o . Przyciskiem @ otworzy¢ pamieé btedéw
Wskazania: 1234567 =» 1234. Nacisng¢ V. 567 . Przyciskiem @ zamknaé pamieé btedéw

Wskazania: 67 - 67 e Wyj$é z parametru P.920 przez Eb -

C3
3
3

=

ornC n Licznik konserwacyjny Parametr ten okresla liczbe mozliwych cykli bramy, jakie pozostaty do
o b czasu nastgpnej konserwacji. Eb1  komunikat o btedzie 1 (najbardziej aktualny btad)

Eb8  komunikat o btedzie 8
Ustawienie -1 oznacza, ze jeszcze nie aktywowano licznika Eb-  wyjscie, cofniecie si¢ do P920
konserwacyjnego. Er- nie wpisano zadnego btedu

=

Licznik zderzen Ten parametr podaje liczbe naliczonych zderzen. Wejécie sygnatu zderzenia
zwigksza licznik zderzen o warto$é 1. Mozliwy jest tylko bieg bramy w trybie 85

czuwakowym. Nalezy skasowaé zderzenie lub wynikajacy z niego bfad.

r

Wersja oprogramowania

biegiem w kierunku
BRAMA ZAMKNIETA

ZAMKNIETA po otrzymaniu polecenia zamknigcia lub po uptywie czasu
zatrzymania w potozeniu otwartym (zamykanie wymuszone).

Dtugos¢ czasu zatrzymania w potozeniu otwartym zalezy od potozenia kraricowego, w jakim znajduje sie brama, oraz od stosowanego
polecenia otwarcia bramy. Czas zatrzymania w potozeniu otwartym mozna ustawia¢ oddzielnie dla kazdego polecenia otwarcia bramy.

8.3 Korekta pozycji krancowych
P. Funkcja Opis, wskazowki
o —120 ... 120 Inc | Wartos$¢ korekty dla Ten parametr powoduje przesuniecie catego potozenia kraricowego.
I, potozenia kraricowego | Pozycja kraicowa przesuwa sig wraz z przyporzadkowanym wstepnym
w brama ZAMKNIETA wytacznikiem kraricowym.
— Zwigkszenie wartosci parametru powoduje przesuniecie potozenia
o —60 ... 60 Inc Wangsz:_ korek}y dla kraricowego w gére.
(Y potozenia kraricowego | zmniejszenie wartosci parametru powoduje przesuniecie polozenia
w brama OTWARTA kraricowego w dét.
42 HORMANN 023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

P. Funkcja Opis, wskazowki
- lersja oprogramowania $wietlenie aktualnej stosowanej wersji oprogramowania
. L. ] Wersja oprog ia | Wyswietlenie aktualnej ] ji oprog i
8.2 Czasy zatrzymania w potozeniu otwartym l_' gtéwnego procesora
P. Funkcja Opis, wskazowki r
0..9999 s Czas zatrzymania 1 Brama pozostaje otwarta w potozeniu kraricowym przez ustawiony czas. A
brama OTWARTA Nastepnie wykonany zostanie automatyczny bieg w kierunku BRAMA 8.6 Numer seryjny
ZAMKNIETA.
P. Funkcja Opis, wskazowki
0...9999 s Czas zatrzymania 2 w — — : i : :
> < . c ] Numer seryjny Wyswietlanie numeru seryjnego.
potozeniu posrednim, ! HC i
brama czeséciowo o=
otwarta r
0..200s Minimalny czas W odréznieniu do czasu zatrzymania 1 i czasu zatrzymania 2 brama
zatrzymania pozostaje otwarta co najmniej przez ustawiony czas. Nastepnie wykonany
zostanie automatyczny bieg w kierunku BRAMA ZAMKNIETA.
0..20s Czas ostrzegania przed | Czas podany w tym parametrze opéznia bieg w kierunku BRAMA
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9 Uruchomienie 9.2 Precyzyjna regulacja potozen kraricowych
9.1 Enkoder absolutny DES i TST-PD Multiturn 1

2a

3a

4a

5a
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9.3 z zastosowaniem mechanicznych wytacznikéw krancowych
1. Przyciskiem ¥ przemiesci¢ brame na odlegtos¢ ok. 50 cm przed potozenie zamkniete.
Jezeli brama nie porusza sig, oznacza to, ze silnik nie ma dostatecznej mocy. W razie potrzeby nalezy sprawdzi¢ zwolnienie
hamulca.
Odlegtos¢ zalezy od typu bramy i predkosci. W przypadku szybkich bram nalezy zwigkszy¢ wartos¢. Nieprawidtowy kierunek
biegu bramy oznacza nieprawidtowe pole wirowania silnika. Wytaczy¢ sterowanie. Zamienié¢ miejscami 2 przytacza silnika.
2. Ustawi¢ dolny wstepny wytgcznik kraricowy tak, aby dopiero co wyzwalat.
3.  Przyciskiem ¥ przemiesci¢ brame na odlegto$é ok. 10 cm przed potozenie zamkniete.
Odlegtosc zalezy od typu bramy i predkosci. W przypadku szybkich bram nalezy zwiekszy¢ wartosc.
4.  Ustawi¢ dolny wytacznik kraricowy tak, aby dopiero co wyzwalat.
Brama nie moze przekroczy¢ wytacznika kraricowego w potozeniach kraricowych.
5.  Przyciskiem A przemiesci¢ brame na odlegtosé ok. 50 cm przed potozenie otwarte.
Odlegtos¢ zalezy od typu bramy i predkosci. W przypadku szybkich bram nalezy zwigkszy¢ wartosé.
6.  Ustawi¢ gérny wstepny wytacznik kraricowy tak, aby dopiero co wyzwalat.
7. Przyciskiem A przemiesci¢ brame na odlegto$¢ ok. 10 cm przed potozenie otwarte.
Odlegtos¢ zalezy od typu bramy i predkosci. W przypadku szybkich bram nalezy zwigkszy¢ wartos¢.
8.  Ustawi¢ gorny wytacznik kraricowy tak, aby dopiero co wyzwalat.
Brama nie moze przekroczy¢ wytacznika kranncowego w potozeniach kraricowych.
9. Ustawi¢ gorny i dolny awaryjny wytacznik kraricowy.
10. Przej$¢ w tryb wprowadzenia parametréw przez nacisniecie @ i A. Wybrac¢ i otworzyé parametr P.980 , Tryb serwisowy”. Ustawi¢
warto$¢ parametru ,,2” na ,,0” (tryb automatyczny).
11. W razie potrzeby poprawi¢ potozenie wytacznikéw kraricowych brama OTWARTA i brama ZAMKNIETA w trybie automatycznym za
pomoca regulacji precyzyjne;j.
Aby zapobiec nieoczekiwanemu uruchomieniu bramy, nalezy przestawia¢ wytgczniki kraricowe tylko po wytaczeniu
awaryjnym lub przy odtaczonym sterowaniu.

12. Teraz mozna uruchomi¢ brame w trybie automatycznym.

9.4 Przeprogramowanie potozen kraricowych

Jesli przy zastosowaniu elektronicznych wytacznikéw kraricowych potozenia kraricowe zostaty juz zaprogramowane, ale nie pasujg do
danej bramy, mozna je przeprogramowac.

W tym celu nalezy ustawi¢ ponizszy parametr:

P210 warto$¢ 5 = przeprogramowanie wszystkich pofozer kraricowych

10 Parametry na poziomie serwisowym

Ustawienia na poziomie serwisowym mozna zmienia¢ tylko, jezeli programator S1300 znajduje si¢ w pozycji ON. Ustawienia sa wymagane
do uruchomienia i konserwacji.

Parametry na poziomie Klienta sa wymienione ponizej tylko wtedy, gdy na poziomie serwisowym sa wtaczone dodatkowe funkcje.

10.1 Ustawianie parametréow na poziomie serwisowym
Podstawowe dane zostaty ustawione fabrycznie, dlatego ich zmiana nie jest konieczna.

W celu zmiany parametréw nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:
ON

ON

1. Wylgczy¢ sterowanie. ‘

2.  Wigczyc przetacznik DIP S1300.

3.  Wigczyc¢ sterowanie. ‘ S1300 |E| —- (S 1300

4. Przez ok. 3 s przytrzymaé jednoczesnie wcisnigte przyciski @ i A, aby przejs¢ i

do trybu zmiany parametréw sterowania bramy. ‘

Zmieni¢ wybrane parametry. ‘

6. Po zakoriczeniu wprowadzania ustawier wyj$¢ z trybu zmiany parametréw, i
naciskajac @ przez ok. 5 s. ‘

7.  Po zakoriczeniu prac nalezy wytaczy¢ S1300 przy odtaczonym sterowaniu. ‘

o

0000000000000
0000000000000

Po uptywie ok. 1 godziny tryb serwisowy wylaczy sie¢ samoczynnie. Aby powrécié¢ do trybu serwisowego, nalezy na chwile
odtaczyé, a nastepnie ponownie witaczy¢ sterowanie. W innym przypadku nalezy wykonac reset.

44 HORMANN

P. Funkcja Opis, wskazowki

0..60s Czas zapisywania Zapisywanie polecen otwarcia bramy przez czas ustawiony w tym
polecen otwarcia bramy | parametrze

0..20s Czas ostrzegania przed | Czas podany w tym parametrze opdznia bieg w kierunku BRAMA
biegiem w kierunku ZAMKNIETA po otrzymaniu polecenia zamknigcia lub po uptywie czasu
BRAMA ZAMKNIETA zatrzymania w potozeniu otwartym (zamykanie wymuszone).

Czasy zatrzymania w potozeniu otwartym - patrz rozdziat 8.2

10.3 Samoczynne testowanie UPS

P. Funkcja Opis, wskazowki

0..1 Aktywacja testowania Ten parametr umozliwia aktywacje lub dezaktywacje testowania otwierania
otwierania awaryjnego awaryjnego.

0: test otwierania awaryjnego wytgczony
1: test otwierania awaryjnego wtaczony

WSKAZOWKA:
Ten parametr jest widoczny tylko przy A.490+0.

10.4 Ustawienia silnika
P. Funkcja Opis, wskazowki
0..1 Pole wirowania silnika Ten parametr ustala pole wirowania silnika dla biegu w kierunku BRAMA
OTWARTA.
w 0: prawe pole wirowania

1: lewe pole wirowania

10.5 Wzrost mocy, Boost
Funkcja Boost jest uzywana do zwigkszenia mocy napedéw w dolnym zakresie predkosci obrotowe;j.

Zbyt mate lub zbyt wysokie ustawienie funkcji Boost moze spowodowac btedy w biegu bramy. Przy ustawieniu zbyt wysokiej wartosci
wystapi btad nadpradowy (F510/F410). Zmniejszy¢ Boost. Jezeli wartos¢ jest zbyt mata lub réwna 0, silnik nie moze uruchomi¢ bramy.
Zwigkszy¢ Boost.

Ze wzgledu na wiele ré6znych warunkéw uzytkowania w miejscu instalacji w razie potrzeby nalezy okresli¢ prawidtowe ustawienie Boost
metoda préb. Pomocna jest funkcja diagnostyczna pradu silnika (patrz parametr P910 = 2). Wskaznik pradu sygnalizuje, czy zmienione
ustawienia przynosza pozadany efekt.

Zawsze nalezy wybiera¢ mozliwie niski Boost, ale tak wysoki, na ile jest to konieczne.
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P. Funkcja Opis, wskazowki P. Funkcja Opis, wskazowki
0..30% Boost dla biegu w Zwieksza napigcie wyjsciowe, a tym samym moc w dolnym zakresie o3 1 6 ...200 Hz Czestotliwos¢ dla Czestotliwo$¢ biegu do wstepnego wytacznika kraricowego gérnego
kierunku BRAMA predkosci obrotowej, az do osiagniecia czestotliwosci skrajnej (P100). [ TN ] szybkiego biegu w
OTWARTA Napiecie zwigksza sie o warto$¢ parametru jako procent napiecia w kierunku BRAMA
znamionowego silnika (P103). OTWARTA
U
A 10.8 Rezystor koncowy magistrala CAN
Unax[~~"""—————""4 q P. Funkcja Opis, wskazoéwki
/, 7 } Iw Il nIn) 0..1 Aktywacja rezystora Ten parametr umozliwia przetaczanie rezystora koricowego CAN; patrz
7 } l-,g [N I'-l koricowego CAN takze instrukcja skanera laserowego Scanprotect
2) 7/ g } w 0: dezaktywowany rezystor
} 1: aktywowany rezystor
7 1) |
. |
V S .
P140/145 1 10.9 Wejscie dla ruchu poprzecznego P.5 x 0/P.A x 0 = 9 opcjonalny
|
} Ustawic¢ parametr P5x0/P.Ax0 na 9 w celu aktywacji funkcji podstawowej ,,ruch poprzeczny” dla tego wejscia. x = numer
I - f parametryzowanego wejscia.
fECK . B e .
1) normalna charakterystyka 3 ke OpisAWskazowk
2) charakterystyka Boost Oq T 0..30s Blokada czasowa Aktywagja wejécia dla ruchu poprzecznego blokuje polecania Detektor
[ N Detektor kanat 1 i kanat 1 i OTWIERANIE 1 przez czas podany w tym parametrze.
0..30% Boost dla biegu w patrz P140 w OTWIERANIE 1
kierunku BRAMA - — - "
ZAMKNIETA = 1 0..30s Blokada czasowa} Aktywa(_:]a wejécia dla ruchu poprzecznego blokuje polecania Detektor
[N} Detektor kanat 2 i kanat 2 i OTWIERANIE 2 przez czas podany w tym parametrze.
w OTWIERANIE 2
10.6 Korekta potozen krancowych
P. Funkcja Opis, wskazowki
0..5 Ponowne Ponowne uruchomienie regulaciji potozer kraricowych
programowanie potozeri | Aktywuje odpowiednie potozenia kraricowe w trybie czuwakowym. Diugie
w kraricowych nacisniecie przycisku Stop zapisuje potozenia kraricowe.
Mozliwe s3g nastepujace ustawienia:
0: Anulowanie: brak programowania potozen kraricowych
1: Programowanie dolnego wytacznika kraricowego,
gornego wytacznika kraricowego i ew. wytacznika
kraricowego zatrzymania posredniego
2: Programowanie gérnego wytacznika kraricowego i ew.
wytacznika kraricowego zatrzymania posredniego
3: Programowanie dolnego wytacznika kraricowego i
wytacznika kraricowego zatrzymania posredniego
4: Programowanie wytacznika kraricowego zatrzymania
posredniego
5: Programowanie wszystkich wytgcznikéw kraricowych i
kierunku wirowania silnika.
Programowanie wytacznika kraricowego zatrzymania posredniego zalezy od
ustawienia w parametrze aplikacji A240.
10.7 Predkos¢
Stosuije sie automatyczna regulacje wstepnych wytacznikdw kraricowych i zasiegu wytacznikéw kraricowych. Z powyzszego wynika
automatyczna zmiana wstepnych wytacznikdéw kraficowych i wytacznikéw kraricowych w pierwszych cyklach biegu bramy po
zaprogramowaniu wytacznikéw kraricowych. Zmiana predkosci biegu bramy prowadzi do ponownego uruchomienia automatycznej korekty
wytacznikéw kraficowych.
P. Funkcja Opis, wskazowki
C 6 ...200 Hz Czestotliwos¢ dla Czestotliwos$¢ biegu do wstepnego wytacznika kraricowego dolnego
D o szybkiego biegu w Nalezy uwzgledni¢ sity zamykania na listwie zabezpieczajacej.
w kierunku BRAMA
ZAMKNIETA
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10.10 Wskazania diagnostyczne na wyswietlaczu 10.11 Funkcje USB
P. Funkcja Opis, wskazowki P. Funkcja Opis, wskazowki
0..22 Wybor trybu Te parametry moga wyswietla¢ ponizsze warto$ci pomiarowe bezposrednio o0 0.. Zabezpieczenie przed W przypadku wigczonego zabezpieczenia przed skopiowaniem nie mozna
wyswietlania na wyswietlaczu sterowania bramy. ) ,E' Iy skopiowaniem pliku z utworzy¢ pliku z parametrami w celu skopiowania zbioru parametréw tego
0: wy$wietlanie przebiegu sterowania (tryb automatyczny) w parametrami sterowania (zrédtowego) do innego sterowania (docelowego).
1: aktualna predko$é biegu w Hz 0: zabezpieczenie przed kopiowaniem wytaczone
2: aktualny prad silnika w A 1: zabezpieczenie przed kopiowaniem wtaczone
3 aktualne napigcie silnika W v 0.. Zapisywanie pliku z Warto$¢ parametru okresla cel zapisywanego pliku z parametrami.
4: aktualny prad obwodu posredniego w A parametrami . . i .
X . . . 0: nie wybrano zadnego pliku z parametrami
5: aktualne napiecie obwodu posredniego w V o > ) ) , )
) . o -w 1: zapisanie parametréw do pliku, ktéry ma by¢ wezytany w innym
6: temperatura wzmacniacza w °C sterowaniu
7 temperatura 'w?macnlacza w °F ) . zastapienie istniejacego pliku
8: czas pracy S"r"ké podczas ostatniego biegu bramy w s 2: zapisanie parametréw w formie kopii zapasowej do pliku dla tego
9: aktualne potozenie w Inc sterowania
10:  pozycja referencyjna w Inc zastgpienie pliku istniejacego dla tego sterowania
11: wartosc kanat 1 enkodera absolutnego 3: zapisanie pliku z parametrami w celu przekazania firmie instalujacej
12:  warto$¢ kanat 2 enkodera absolutnego brame (zawiera wszystkie parametry),
13:  aktualne napiecie referencyjne w V utworzenie nowego pliku o jeszcze nieistniejacej nazwie
14:  temperatura obudowy w °C 4: zapisanie pliku z parametrami niezabezpieczonego hastem
15:  temperatura obudowy w °F Zapisane zostang tylko widoczne parametry. utworzenie nowego pliku
16:  wspdtczynnik przetozenia silnika do enkodera w biegu w kierunku o jeszcze nieistniejacej nazwie
BRAMA OTWARTA 0.. Pobieranie pliku z Wybér pliku z parametrami do pobrania
17:  wspotczynnik przetozenia silnika do enkodera w biegu w kierunku parametrami . X . .
BRAMA ZAMKNIETA 0: nie \fvybre.mo .zadnego pliku z p.arametrarnl . .
21:  liczba zapytar o pozycje bez waznej odpowiedzi enkodera -w 1: pobleranlle p!lku z parametrar_nl na nosniku w celu skopiowania
pozycyinego paralmetr.ow |r1nego sterowanlg . ) ) )
22:  blednie odebrane znaki w TST-PD (jednoczesnie aktywuje eksport w 2: pobieranie pliku zlparametraml zapisanego w formie kopii zapasowe;j
P955) dla tego sterowania
32:  biezacy prad hamulca mechanicznego 24 V podiaczonego do X17 3: pok’)ielranie pliku z parametrami o numerze nnnn z katalogu gtéwnego
nosnika USB
34:  liczba podtgczonych faz sieci. Rozpoznanie podtgczonych faz sieci 1. Komunikacja USB Ten parametr jest odpowiedzialny za komunikacje, jesli do portu USB
jest mozliwe dopiero od wigkszego pradu obwodu posredniego. podtaczono nosnik USB lub modut Smart.
39: blezgce wskazania cos ph', . -1: automatyczna aktywacja rejestracji zdarzen po wykryciu modutu Smart
40:  chwilowy prad obwodu posredniego w % maksymalnego w porcie USB
dopuszczalnego pradu obwodu posredniego 0: rejestracja zdarzen wylaczona
i . Lo o
41 wykorzystan[e funkgji S""'k_a w A’ 1: wiaczona rejestracja zdarzen przy podtaczonym nos$niku USB do portu
271: czytnik btedéw CAN na kazdy bieg dla CAN1 USB
(@-gi TST—UT,H na karcie do_ rozb‘udowy elektroniczne]) L 2: reczna aktywacia rejestracji zdarzen przy podtaczeniu modutu Smart do
272: czytnik btedéw CAN na kazdy bieg dla CAN2 (np. krata $wietlna portu USB
FEIG)
— - - - 0... 65535 Uruchomienie Ten parametr umozliwia wybor pliku aktualizacji z wybrang wersja
Pamig¢ bledow patrz- poziom Klienta rozdz. 8.4 aktualizacii oprogramowania na no$niku USB, ktéra ma by¢ zaprogramowana w
Ebcl: kasowanie catej pamieci bledow oprogramowania sterowaniu. Nalezy wybraé aktualizacje dla sterowania, a takze kraty
systemowego Swietlnej FEIG. Przyciskiem Stop otworzy¢ parametr. Wyswietlone zostang
Wersja oprogramowania | Te parametry wskazuja aktualne wersie oprogramowania. pliki aktualizaci zapisane na nosniku USB. Przyciskami ze strzatka nalezy
karty do rozbudowy wybra¢ wersje oprogramowania. Diugie nacisniecie przycisku Stop
elektronicznej uruchamia wybrana aktualizacje. Po aktualizacji wyswietlacz zatrzymuije sie
na wskazaniu 100 %. Mozna opusci¢ parametr. Po zakoriczeniu aktualizacji
Wersja oprogramowania sterowanie uruchomi sie ponownie.

procesora IO

Czas pracy silnika

Czas trwania ostatniego biegu bramy

10.12

Licznik - patrz rozdziat 8.1

Licznik konserwacyjny

Napiecie na wejsciu

Wysokos$¢ biezacego napiecia sieciowego

Funkcja

Opis, wskazowki

46

Zerowanie licznika
konserwacyjnego

Zatwierdzenie licznika konserwacyjnego
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10.13  Tryb pracy sterowania 10.16  Wyréwnanie diugosci kurtyny
P. Funkcja Opis, wskazowki P. Funkcja Opis, wskazowki
o In] 0..5 Tryb pracy Mozliwe s3g nastepujace tryby: T e ) 0..1 Korekta potozen Ten parametr umozliwia aktywacje / dezaktywacje korekty dolnego
I .9 EI [N 0: bieg w kierunku BRAMA OTWARTA i w kierunku BRAMA ZAMKNIETA w _CCC kraricowych z potozenia kraricowego ze wzgledu na uwarunkowane temperatura zmiany
w trybie samoczynnego zatrzymania (tryb automatyczny) w zastosowaniem kraty dtugosci kurtyny z wykorzystaniem kraty swietlnej jako punktu odniesienia.
1: bieg w kierunku BRAMA OTWARTA w trybie samoczynnego Swietnej jako punktu Po procesie programowania podczas 5 cykli bramy ustalane sa pozycje
‘ zatrzymania, bieg w kierunku BRAMA ZAMKNIETA w trybie recznym odniesienia referencyjnych wigzek $wietlnych. Pomiar pozycji referencyjnych wiazek
(tryb pélautématyczny) Swietlnych przeprowadzony jest podczas kazdego petnego biegu w
oL N - X kierunku BRAMA ZAMKNIETA. Jesli po 5 cyklach bramy pozycja rézni sie o
2 ;::'g\;ﬂ&leiler;nkut BE_AMA OTWAtRTs i bieg \: kierunku BRAMA wieksza warto$¢ niz zadana, parametr P221 (warto$¢ korekty — dolne
- ET wiry 'é recznym (tryb czuwakowy) potozenie kraricowe) jest korygowany o zadang warto$¢. Granice korekty
3: bieg awaryjny w trybie czuwakowym stanowig state granice parametru P221 (warto$¢ min./maks.: =120/ +120).
] . . . . . . Jesli korekta potozen kraricowych jest aktywna, wartosci pozyciji $rednio 8
W trybie awaryjnym brama. przemieszcza sie dopokl.odt_)lerany jest najnizszych aktywnych wigzek $wietinych stuza jako pozycja odniesienia dla
sygnat polecenia uruchomienia. Brama nie zatrzymuje sie w korekty.
potozeniach kran(.:owyc.h. ) ) ) Jesli L.222 jest aktywny, to krata $wietina dominuje jako przetacznik
4: Staty test z zabezpieczeniami, automatyczny bieg w kierunku BRAMA odniesienia w stosunku do wej$¢ sterujacych.
OTWARTA i w kierunku BRAMA ZAMKNIETA o .
Przed kazdym nowym biegiem odliczany jest czas zatrzymania w wytgczona
potozeniu otwartym P010. 1: aktywowano
Po wylaczeniu sterowania ustawienia 3 i 4 zostana utracone. Sterowanie  JC 0...999 Jakos¢ sekwencyjna Wyswietla sig 3-cyfrowa liczba wskazujgca jakos¢ wigzek swietlinych dla
przefaczy sig na ustawienie 2. ) b L’ kazdej jednej trzeciej wysokosci monitorowania. Patrz rozdziat 18.4, uktad
w logiczny wyjscia i wskazniki statusu
10.14 Ustawienie fabryczne, oryginalne parametry 0..9 Jako$¢ wigzek Wskazuje jako$¢ potaczenia optycznego wigzki Swietinej w cyfrach od 0 do
Swietinych 9. Patrz rozdziat 18.4, ukfad logiczny wyjscia i wskazniki statusu
P. Funkcja Opis, wskazowki
0..2 Ustawienie fabryczne Ustawienie tego parametru na 1 powoduje przywrécenie domysinych
wartos$ci wszystkich parametrow. . R ,
UWAGA 11 Zestawienie parametrow
Profil bramy i ustawienia specjalne zostang utracone! Nalezy
bezwzglednie ustawi¢ P991 zgodnie z typem bramy. P. Funkcja Zmiane wprowadzit: Rozdziat
Resetowanie do ustawionych fabrycznie funkcji specjalnych: P990=2.
Widoczny tylko wtedy, gdy fabrycznie ustawione sa funkcje specjalne z
uwzglednieniem specyfiki danego zastosowania. w dniu:
oo 7] | 0000 ... 00FF | Profil bramy Ustawienia charakterystyczne dla typu bramy. wInlnln] Licznik cykli 8.1
~.J 9 ] ooy
w I T i Licznik konserwacyjny 8.1
(M) 'J
10.15  Haslo Czas zatrzymania w pofozeniu otwartym 8.2
1
P. Funkcja Opis, wskazowki
] FFEE Bocznikowanie Wprowadzenie predefiniowanego hastaw | UWAGA I} Czas zatrzymania w potozeniu otwartym 8.2
I ._q_ql'_:l przetgcznika DIP celu bocznikowania programowego Zabrania si¢ dokonywania () 2
w przetacznika DIP: wprowadzenie zmiany parametrow bez — -
. . . - " I} Minimalny czas zatrzymania 8.2
poprawnego hasta aktywuje przetacznik. znajomosci funkcji. P, H
i Hast lez ¢ tylk -
WSKAZOWKA: asta nalezy wydawac tylko : : i :
. . przeszkolonemu o 1 Czas zapisywania polecer otwarcia 10.2
Ten parametr jest widoczny tylko po personelowi, aby uniknaé It A ] bramy
podtaczeniu jednostki sterujacej TST UT-H. | ptedéw i zagrozen -
0..FFFF | Hasfo Uprawnienie dostepu do réznych wynikajacych z 020 Czas ostrzegania przed biegiem w 10.2
pgzi e paramgtpryzacji 4 nieuprawnionego dostepu. Pt I I S kierunku BRAMA ZAMKNIETA
w 0 I IR In] Aktyw'acja testowania otwierania 10.3
(N A TN ] awaryjnego
Hasto mozna ustawic na poziomie 2.
"I =Ix] Pole wirowania silnika 10.4
¥
o on Boost dla biegu w kierunku BRAMA 10.5
.1 L' [ OTWARTA
— Boost dla biegu w kierunku BRAMA 10.5
ot
P ] "l ) ZAMKNIETA
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Funkcja Zmiane wprowadzit: Rozdziat P. Funkcja Zmiane wprowadzit: Rozdziat
w dniu: w dniu:

Ponowne programowanie potozer 10.6 = Hasto 10.14

kraricowych lq _q 9 EI

Wartos$¢ korekty dla potozenia 8.3

kraricowego brama ZAMKNIETA - . . -

9 5 12 Zestawienie komunikatéw

Wartos$¢ korekty dla potozenia 8.3 .

kraricowego brama OTWARTA 121 Btedy ogolne

Czestotliwosé dla szybkiego biegu w 107 Btedy mozna kasowad, jesli nie nastapi samoczynny reset.

kierunku BRAMA OTWARTA Przed skasowaniem danego komunikatu nalezy usuna¢ przyczyne biedu.

Czestotliwos¢ dla szybkiego biegu w 10.7 @

kierunku BRAMA ZAMKNIETA

Blokada czasowa Detektor kanat 1 i 10.8 5 S Nacisna¢ @ przez ok. 5 s.

OTWIERANIE 1 D

Blokada czasowa Detektor kanat 2 i 10.8 @

OTWIERANIE 2

Licznik zderzen 8.1 Btedne potozenia kraricowe

cCrnn Brama poza potozeniem Uszkodzony lub nieprawidtowo ustawiony hamulec mechaniczny.
ornym : . )

Wybor trybu wyéwietlania 10.9 AL | gomy w twb]? czuwakowym colfnqc brame w dozwolony zakre_s parametrow. .
Wartos$¢ parametru dla gérnego AWARYJNEGO wytacznika kraricowego jest za
mata.

Pamieé btedow 10.9 Za maly zakres gérnego wytacznika krancowego (zasieg wytacznika
kraricowego).

Wersja oprogramowania 8.5 cCrn Brama poza potozeniem Uszkodzony lub nieprawidtowo ustawiony hamulec mechaniczny.

raog 5 dolnym W trybie czuwakowym cofna¢ brame w dozwolony zakres parametréow.
Wartos$¢ parametru dla doinego AWARYJNEGO wytacznika kraricowego jest za
Numer seryjny 8.6 mala.
Za maty zakres dolnego wytgcznika kraricowego (zasieg wytacznika
Czas pracy silnika 10.9 kraricowego).
Nieprawidtowosci biegu bramy
Napiecie na wejsciu 10.9 - -
cCrJn Przekroczony czas pracy Aktualny czas pracy silnika przekroczyt ustawiony maksymalny czas pracy.
1 L1 | podczas biegu w kierunku Brama pracuije z oporem lub jest zablokowana.
Zabezpieczenie przed skopiowaniem 10.10 BRAMA OTWARTA, w kierunku W przypadku zastosowania mechanicznych wytacznikéw kraricowych jeden z
pliku z parametrami BRAMA ZAMKNIETA lub w wytacznikéw nie wyzwala.
- — - trybie czuwakowym

Zapisywanie pliku z parametrami 10.10 cCO o Nieudane testowanie Nalezy skontaktowac sig z serwisem.

VL 1] | otwieranie awaryjnego Podczas testowania zostat przekroczony maksymalny dopuszczalny czas pracy.

Pobieranie pliku z parametrami 10.10 Nacisna¢ przycisk Stop w celu zresetowania.

Brama pracuje z oporem lub jest zablokowana.
Zerowanie licznika konserwacyjnego 10.11 Baterie UPS sa zbyt roztadowane lub uszkodzone.
=0 0 Btad ciagnienia, Zablokowana brama lub silnik.
o 012 [N N ] zmiana potozenia bramy jest Hamulec nie zwalnia. Sprawdzi¢ podfaczenie i prostownik hamulca.
ryb pracy ) mniejsza od oczekiwanej Moc dla momentu rozruchowego jest zbyt mata. Sprawdzi¢ napiecie zasilania.
Predkos$¢ jest za mata.

Uruchomienie aktualizacji 10.10 Mechaniczny wytacznik kraricowy nie zostat zwolniony lub jest uszkodzony.

oprogramowania Nie dokrecono mocowania do osi enkodera absolutnego.

Ustawienie fabryczne 10.13 Wybér nieprawidtowego profilu bramy (P991)

! Zarejestrowany kierunek W przypadku enkoderéw przyrostowych zamieniony zostat kanat A i B.
- ! | | wirowania niezgodny z Kierunek wirowania silnika jest odwrécony w stosunku do kalibracji. Ponownie

Profil bramy 10.13 oczekiwanym zaprogramowac brame przez ustawienie P.210 = 5.

Zbyt silne ,,opadanie” w momencie uruchomienia, hamulec zwalnia za wczesnie,

Bocznikowanie przefacznika DIP 10.14 zbyt niski moment obrotowy
W razie potrzeby zmienic funkcje Boost.
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Nieprawidtowosci biegu bramy

Komunikaty o btedach magistrali CAN

Btedne protokoty enkodera

]
F £ pozycyjnego

33

Usterka magistrali enkodera pozycyjnego
Przez diuzszy czas btedny odbiér danych o potozeniu bramy

Usterka wstepnego wytgcznika
kraricowego dla fotokomorki

Wstepny wytacznik kraricowy dla fotokomérki pozostaje zajety takze w
$Srodkowym lub gérnym potozeniu kraricowym.

Ponownie zaprogramowac potozenia kraricowe enkodera absolutnego.
Odlegto$¢ miedzy Eu a Eo musi wynosi¢ co najmniej 1 m.

Sterowanie ma aktywny zakres
[ parametréw dla kraty $wietlnej
w trybie enkodera pozycyjnego.
Komunikat tekstowy LCD ,Brak
LGx”.

Krate $wieting, ktéra ma dziataé w trybie enkodera pozycyjnego, podtaczy¢ do
magistrali CAN i przyporzadkowaé do zakresu parametrow.
Zmieni¢ parametr trybu enkodera pozycyjnego. L.210 nie moze wskazywac 4.

Krata $wietlna: uszkodzony
odbiornik

M !
o 3
gy o

Wymieni¢ komponenty kraty $wietnej.

Wezwanie obstugi - system Crash

i Wykryto zderzenie
Ic (N b [

Sterowanie wtasnie zostato wtaczone. Wymagane jest jednorazowe zresetowanie
bfedu.
Dolna cze$¢ bramy zostata wypchnigta z bocznych prowadnic.

Procedura resetowania, patrz:

instrukcja montazu
schemat potaczen
zewnetrzna strona drzwiczek skrzynki sterujacej

W przypadku nieudanego resetowania btedu:

W przypadku transmisji IR:

— Sprawdzi¢ odcinek optyczny w elemencie bocznym. Odcinek optyczny nie
moze by¢ zanieczyszczony.

— Sprawdzi¢ napigcie baterii.

W przypadku kabla spiralnego:

— Sprawdzi¢ kabel spiralny.

W przypadku radiowego wytacznika zderzeniowego

— Na odbiorniku nie zaprogramowano jeszcze obu nadajnikéw (patrz instrukcja
radiowego wytacznika zderzeniowego).

- Uszkodzony nadajnik lub roztadowana bateria.

C 13 Krata $wietlna: uszkodzony . Wymieni¢ komponenty kraty $wietinej.
1=, IC 1] |nadajnik

a6 Niepoprawne potozenie bramy | ¢ Uruchomi¢ nowy proces programowania.
LR [y

C 109 Btad w kracie $wietinej . Konieczne ponowne uruchomienie sterowania. W przypadku powtarzajacego sie
i g | btedu nalezy wymienic kraty $wietine.

M) Btad kompatybilno$ci . Nalezy skontaktowac sie z zaktadem produkcyjnym

r. iy

C 1JcC Zasilanie . Ponownie podtaczy¢ zasilanie kraty $wietinej. Usunaé przeciazenie zasilacza
roeJ 24 V.

Reset kraty sSwietlnej

Konieczne ponowne uruchomienie sterowania.

Btad komunikacji odbiornika
kraty $wietinej

O
Gy,
<~ |12

Sprawdzi¢ przewody pod katem uszkodzenia. Unika¢ skrecania kabli.

Btad komunikacji nadajnika
kraty $wietinej

(]

X
oD

Sprawdzi¢ przewody pod katem uszkodzenia. Unika¢ skrecania kabli. Natozy¢
tuleje ferrytowa.

Btad testowania

Ly
l‘l:,
l_|:|

Samonaprawiajacy sie. Ewentualnie konieczne ponowne uruchomienie
sterowania. Unika¢ skrecania kabli. Natozy¢ tuleje ferrytowa.

Zerwanie pasa

Aktywowane jest wejscie skonfigurowane jako wykrycie zerwania pasa

(P.50X = 0416).

Bieg bramy jest niedozwolony, jezeli wyswietlacz szybko miga. =% zadanie
skasowania

Dozwolone zamknigcie bramy w trybie czuwakowym poprzez krétkie nacisniecie
przycisku foliowego Stop

Zerwany pas zostat naprawiony mechanicznie i wejécie nie jest juz aktywne.
Nastapi samoczynne skasowanie btedu po osiagnieciu przez brame potozenia
zamknietego w trybie czuwakowym.

C 10 Test jakosci kraty $wietlnej e  Zoptymalizowa¢ ustawienie nadajnika wzgledem odbiornika.
I, 1I_ 11| | FEIG nie powiddt sie. e Blad resetuje sig automatycznie po pozytywnym wyniku testu.
e Aby pomingé btad i kontynuowac¢ programowanie, nalezy przytrzymac wcisnigty
przycisk Stop.
C 134 Komunikat o wtamaniu . Najnizsza wiazka $wietlna jest ponownie zwolniona w potozeniu kraricowym
I~. 11Z 121 | | Nastapito reczne podniesienie BRAMA ZAMKNIETA bez wykrycia przez system pozycjonowania zmiany

kurtyny / pancerza bramy

potozenia.

Usterki taricucha bezpieczenstwa

Przekroczony licznik konserwacyjny

Awaria: wymagana
konserwacja

F080

Przekroczony licznik serwisowy.

Nie ustawiono parametréw

Nie wprowadzono parametrow
sterowania

FOIC

Jeszcze nie zarejestrowano podstawowych parametréw sterowania, patrz P990 i
P991.

Komunikaty o btedach magistrali CAN

CJm Zadziatat wewnetrzny wytgcznik | © kancuch zatrzymania awaryjnego zostat przerwany od wejscia wewnetrznego
I~JC I 1| | awaryjny — ,przycisk sygnatu wytgczenia awaryjnego bez wybrania trybu zmiany parametréw.
grzybkowy” e Btedne wewnetrzne weryfikacje parametréw lub weryfikacje EEPROM. Po
lub ,,watchdog” (kontrola nacisnieciu przycisku foliowego STOP wyswietla sie szczegdtowe informacje na
komputerowa) temat przyczyny.
] Wyzwolenie zewnetrznego . kancuch zatrzymania awaryjnego zostat przerwany od wejscia 1 sygnatu
_ | || |zatrzymania awaryjnego 1 zatrzymania awaryjnego (patrz schemat potgczen).
30 Wyzwolenie zewnetrznego . kancuch zatrzymania awaryjnego zostat przerwany od wejscia 2 sygnatu
Uil | zatrzymania awaryjnego 2 zatrzymania awaryjnego (patrz schemat potaczen)

Nieznane urzadzenie na

[ ene
magistrali CAN

(IR

:

Nalezy zaprogramowacé jeszcze niezaprogramowane urzadzenia.

Usterki zabezpieczajacej szyny stykowej

Magistrala CAN, btad

:~
=
U]
=

U]

Samonaprawiajacy sie. Sprawdzi¢ tuleje ferrytowa i natozy¢ ostone. Ewentualnie

CJJ0M Przeszkoda blokuje bieg w
1=, 211 10 | | kierunku BRAMA OTWARTA

Podczas biegu w kierunku BRAMA OTWARTA brama dotkneta przeszkody (tylko
w przypadku wykrycia przeszkody przez P480)

Przeszkoda blokuje bieg w
kierunku BRAMA ZAMKNIETA

(AN]
l|_|
(]

Podczas biegu w kierunku BRAMA ZAMKNIETA brama dotkneta przeszkody
(tylko w przypadku wykrycia przeszkody przez P480)

(ot komunikaciji 1 konieczne ponowne uruchomienie sterowania.

C 10 Magistrala CAN, btad . Samonaprawiajacy sie. Sprawdzi¢ przewody pod katem uszkodzen. Ewentualnie
1=, 1) 0 | komunikacji 2 konieczne ponowne uruchomienie sterowania.

C im0 Element czujnika/aktuatora nie | ¢ Ten komunikat pojawi sie na wyswietlaczu sterowania, jesli zostanie stwierdzone,
[ I N] | zostat rozpoznany lub nie jest ze na magistrali CAN znajduije sig tylko jeden element czujnika/aktuatora (np.

zainstalowany

tylko nadajnik w przypadku kraty $wietinej)

Wykryto zwarcie na wejsciu
listwy

)

)
Dy
(i

Nastgpito na zwarcie na przytaczu listwy zabezpieczajgce;.
Przerwana zostata wigzka $wiatta optycznej listwy zabezpieczajace;j.
Nieprawidtowo ustawiona zworka 1K2/8K2.
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Usterki zabezpi

ieczajacej szyny stykowej

Osiagnigto ustawiony prég
wyzwolen listwy dla biegu w
kierunku BRAMA ZAMKNIETA

Ogodlne btedy sprzetu

Przekroczona zostata ustawiona gérna granica liczby wyzwolen listwy
zabezpieczajacej podczas jednego cyklu bramy.

Za wysokie napigcie sieciowe

Za wysokie napigcie zasilania sterowania.

Btad nalezy skasowac poprzez catkowite zamkniecie bramy w trybie
czuwakowym.

Btad redundanciji w przypadku
zwarcia

Kanat analizujacy wykrywanie zwarcia nie reaguje identycznie z 2. kanatem.

Za niskie napiecie sieciowe

Za niskie napiecie zasilania sterowania.

Uszkodzona ptytka uktadu sterowania.
Podtaczono dynamiczny system optyczny, ale nie ustawiono go w parametrze
P.460.

Przerwane wejscie listwy

Temperatura radiatora poza
zakresem roboczym prog 1

Przecigzenie wzmacniaczy badz opornika hamulcowego.
Za niska temperatura otoczenia dla eksploatacji sterowania.
Za wysoka czestotliwosé taktowania wzmacniacza (parametr P160).

Uszkodzony lub niepodtaczony przewdd przytaczeniowy.
Wadliwy rezystor koricowy lub brak rezystora.

Awaria: temperatura w
obudowie przekracza 75 °C

Przecigzenie przetwornicy czestotliwos$ci badz przetacznika.
Skrzynka rozdzielcza nie jest dostatecznie schtodzona.

Nieprawidtowo ustawiona zworka.

Niepowodzenie testu listwy
zabezpieczajacej

Sygnat zadania testowania nie powoduje aktywaciji listwy zabezpieczajacej.
Nieuzgodniony czas migdzy sygnatem zadania testowania a wyzwoleniem

Prad przeciazeniowy obwodu
posredniego prég 1

Nie dostosowano wzrostu napigecia lub Boost.
Silnik ma nieprawidtowe wymiary.
Brama pracuje z oporem.

testowania.

Btad redundancji w przypadku
przerwania

Kanat analizujacy wykrywanie przerwania nie reaguje identycznie z 2. kanatem.
Uszkodzona ptytka uktadu sterowania.

Podtaczono dynamiczny system optyczny, ale nie ustawiono go w parametrze
P.460.

Prad przecigzeniowy
silnika/ obwodu posredniego
prog 2

Nieprawidtowe dane znamionowe silnika.

Nie dostosowano wzrostu napiecia lub Boost (P140 lub P145).
Silnik ma nieprawidtowe wymiary.

Brama pracuje z oporem.

Zbyt wysoka czestotliwo$é
impulséw dla optycznej listwy
zabezpieczajgcej

Wadliwa optyczna listwa bezpieczenstwa.
Uszkodzone wejécie wewnetrznej listwy zabezpieczajace;j.

Btad redundanciji wytacznika
kraricowego 8K2 drzwi
przej$ciowych na wewnetrznym
uktadzie analizujgcym listwy
zabezpieczajacej

Awaria zasilania DC

Zasilanie pradem statym nie jest mozliwe z nastepujacych powodéw: prad
przeciazeniowy, btad IGBT F.519, krétkie zwarcie doziemne, btad 24 V lub za
wysoka temperatura.

Uruchomiono wytgcznik awaryjny.

Uszkodzony redundantny zestyk wytgcznika kraricowego 8k2 drzwi
przejsciowych.
Drzwi przejéciowe nie zostaty catkowicie otwarte badz zamkniete

Offset pradu silnika, btad pradu
obwodu posredniego

Wadliwy sprzet.

Nieprawidtowo wprowadzone
parametry dla wewnetrznej
listwy zabezpieczajacej

Wewnetrzna listwa bezpieczenstwa jest podtaczona, ale dezaktywowana lub
odwrotnie.

Przecigzony lub uszkodzony
opornik hamulcowy badz brak
tego opornika

Wadliwy sprzet.
Zbyt diugi czas pracy bramy bez przerwy z wykorzystaniem pradnicy.
Uszkodzony lub nieprawidtowo podtaczony opornik hamulcowy.

Usterka wstepnego wytacznika
kraricowego dla listwy
zabezpieczajacej

Wstepny wytacznik kraricowy wytaczajacy listwe zabezpieczajaca lub bieg
zwrotny po wyzwoleniu listwy pozostaje zajety takze w gérnym potozeniu
kraficowym.

Zabezpieczenie silnika wykrylo
prad przecigzeniowy

Ustawiona nieprawidfowa charakterystyka silnika (prad znamionowy silnika)
(P101).

Za wysoki wzrost napigcia lub Boost (P140 lub P145).

Silnik ma nieprawidtowe wymiary.

Przekroczenie liczby wyzwoler
urzadzenia zabezpieczajacego
A

Przekroczona zostata ustawiona gérna granica liczby wyzwolen urzadzenia
zabezpieczajacego A podczas jednego cyklu bramy.

Przekroczenie liczby wyzwoler
urzadzenia zabezpieczajacego
B

Przekroczona zostata ustawiona gérna granica liczby wyzwolen urzadzenia
zabezpieczajacego B podczas jednego cyklu bramy.

Przekroczenie liczby wyzwoler
urzadzenia zabezpieczajacego
C

Przekroczona zostata ustawiona gérna granica liczby wyzwolen urzadzenia
zabezpieczajgcego C podczas jednego cyklu bramy.

przetu

Zespot napedowy IGBT wykryt
prad przecigzeniowy

Za stabe napigcie zasilania lub zasilanie pradem budowlanym.

Nalezy zapewni¢ prawidtowe zasilanie:

- BK/BS 150 FUE - 1: przewdd zasilajacy co najmniej 3 x 2,5 mm?2
— AK/AS 500 FUE - 1: przewéd zasilajgcy co najmniej 5 x 2,5 mm?2
Krétkie spiecie lub zwarcie doziemne na zaciskach silnika.
Nieprawidtowa czestotliwo$é znamionowa silnika.

O wiele za wysoki wzrost napiecia lub Boost (P140 lub P145).

Silnik ma nieprawidtowe wymiary.

Uszkodzone uzwojenie silnika.

Obwadd wytacznika awaryjnego jest na krétko przerwany.

Wykryto reset sprzetowy
sterowania

Silne usterki w napigciu zasilania.
Wyzwolenie wewnetrznego ,watchdoga”.
Btad pamieci RAM

Btad komunikaciji ptytki uktadu
rozbudowy elektronicznej

Przepiecie obwodu
posredniego prég 2

Awaria lub uszkodzenia opornika hamulcowy badz brak opornika.

Za wysokie wejsciowe napiecie zasilania.

Silnik oddaje zbyt duzo energii w trybie generatora, gdyz musi odbudowac
energie kinetyczng bramy.

Zaktécenia w komunikaciji miedzy ptyta gtéwna a ptytka uktadu rozbudowy
elektronicznej

Prad przeciazeniowy
(prad silnika lub obwaéd
posredni)

Niedomiar napiecia w
obwodzie posrednim

Za niskie wej$ciowe napiecie zasilania, przede wszystkim przy obciazeniu.
Za duze obcigzenie. Usterka wzmacniaczy badz opornika hamulcowego.

Nieprawidtowe dane znamionowe silnika.
Nie dostosowano wzrostu napiecia lub Boost (P140 lub P145).
Silnik ma nieprawidtowe wymiary.

Za wysoki prad obwodu
posredniego przy zasilaniu
jednofazowym

W przypadku AK/AS 500 FUE - 1 rozpoznano zasilanie 1-fazowe. Za wysoki
dozwolony prad obwodu posredniego przy zasilaniu 1-fazowym. Ten btad
wystepuje zawsze w potaczeniu z F.520

Brama pracuje z oporem.
Hamulec nie zwalnia. Sprawdzi¢ przewdd zasilajacy i prostownik hamulca.

Przepiecie obwodu
posredniego prog 1

Awaria lub uszkodzenia opornika hamulcowy badz brak opornika.

Za niskie zasilanie 24 V lub
brak zasilania

Przecigzenie, ale brak zwarcia
Zwarcie 24 V nie powoduje uruchomienia zasilania sterowania. Swieci sie
jarzeniéwka V306.

Napiecie zasilania jest o wiele za wysokie.
Silnik oddaje zbyt duzo energii w trybie generatora. Brama nie moze dostatecznie
odbudowacé energii kinetycznej.

50

Przepiecie na wejsciu
sieciowym

Za wysokie napiecie zasilania.

Bardzo silne wahania napigcia zasilania.

W sterowaniach wyposazonych w UPS UPS jest w trybie zasilania z baterii.
Nalezy przywrécié¢ zasilanie z sieci.
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Ogolne btedy sprzetu

Btedy w systemie pozycjonowania

Temperatura radiatora poza
zakresem roboczym prog 2

. Przecigzenie wzmacniaczy badz opornika hamulcowego.
. Za wysoka czestotliwo$é taktowania wzmacniacza (P160).
. Za niska temperatura otoczenia sterowania.

Awaria: temperatura w
obudowie przekracza krytyczne
80°C

. Za wysoka temperatura wewnetrzna.

Prad przeciazeniowy obwodu
posredniego prég 2

. Nie dostosowano wzrostu napiecia lub Boost.
. Silnik ma nieprawidtowe wymiary.
. Brama pracuje z oporem.

Zbyt niska amplituda pola
magnetycznego TST PD2

. Monitorowanie pola magnetycznego zostato aktywowane: amplituda pola
magnetycznego jest monitorowana podczas programowania i eksploatacji.
Amplituda jest za mata. < Magnes nalezy umiesci¢ blizej czujnika.

NOTYFIKACJA:

Jesli amplituda zmniejszy sie podczas eksploatacji, np. z powodu zuzycia magnesu,
pojawi sig najpierw komunikat informacyjny 1.76A. Poniewaz ruch bramy moze nie
zostac rozpoznany, gdy urzadzenie jest wytaczone, komunikat o btedzie jest
wys$wietlany dopiero po ponownym uruchomieniu sterowania bramy.

Btad powoduje konieczno$¢ ponownej kalibracji sterowania bramy.

Btedy w systemie pozycjonowania

Btedne rozpoznanie potozenia

W przypadku mechanicznych wytacznikéw krancowych:

. Co najmniej jeden wytacznik kraficowy jest niezgodny z parametryzowanym
stanem aktywnym.

. Niepoprawne potaczenie co najmniej 2 aktywnych wytacznikéw kraricowych.

W przypadku elektronicznych wytacznikéw kraricowych:

. Po wywotaniu aktywacji parametréw fabrycznych (parametr P.990) nie zostaty
wprowadzone parametry odpowiedniego systemu pozycjonowania.

. Kalibracja nie zostata zakoriczona wzgl. zostata przeprowadzona btednie. Nalezy
powtérzy¢ kalibracje.

. W przypadku aktywowanej funkcji zatrzymania w potozeniu po$rednim
zatrzymanie posrednie jest niepoprawne.

. Synchronizacja nie zostata zakoriczona lub wadliwy przetacznik referencyjny.

Uszkodzone przetgczniki
wybudzania TST PD2

. Przefaczniki wybudzania TST PD2 nie dziatajg w nalezyty sposéb. Uruchomienie
bramy przy wytaczonym sterowaniu moze spowodowac, ze zmiana potozenia nie
zostanie rozpoznana. Wymieni¢ TST PD2.

NOTYFIKACJA:

Btad pojawia sie dopiero po ponownym uruchomieniu sterowania bramy. Btad nie
wywotuje zadnego skutku, gdy zasilanie jest aktywne.

Z powodu btedu nalezy ponownie skalibrowaé¢ sterowanie bramy.

Skasowanie btedu i ponowna kalibracja umozliwia dziatanie sterowania bramy do
nastepnego zresetowania. Jesli przyczyna btedu nie zostata usunieta, btad pojawi sie
dopiero przy nastepnym zresetowaniu urzadzenia.

Droga bramy za duza dla
sparametryzowanej
rozdzielczo$ci enkodera

. Rozdzielczo$¢ enkodera ustawiona za pomoca parametru P.202 jest zbyt wysoka
dla tej kombinacji enkodera i bramy.

Uptynat limit czasu dla
kopiowania protokotu

. Uruchomic¢ reset sprzetowy: wytaczyé sterowanie. Wyjaé DES. Po uptywie kilku
minut ponownie wiozy¢ DES. Ponownie wiaczy¢ sterowanie.

e Wadliwy lub przerwany przewdd interfejsu.

. Wadliwy enkoder absolutny analizujacego uktadu elektronicznego.

. Usterka sprzetu lub silne zaktécenia w otoczeniu.

cji

Zaktoécenia w komunikaciji
pomiedzy sterowaniami

. Usterka przewodu migedzy 2 bramami ryglowanymi wzajemnie lub pracujgcymi w
$luzie badz brak przewodu.

. Nieprawidtowo zaprogramowany parametr A.831.

e W bramach bez ryglowania lub bez funkcji $luzy: ustawi¢ A.831 = 0000.

. Skontrolowa¢ uziemienie bramy. 12.2
. Wykona¢ ekranowanie przewodu sterowania.

. Zamocowac uktad RC (100 Q + 100 nF) na hamulcu.

Potozenie poza obszarem okien | ¢ Wadliwy naped enkodera pozycyjnego.

. Wadliwy enkoder absolutny analizujacego uktadu elektronicznego.

Wewnetrzne btedy systemowe F.9 xx

Opisane btedy sa btedami wewnetrznymi. Obstuga nie ma mozliwosci skasowania tych btedéw. W przypadku wystapienia ktéregokolwiek z
tych btedéw nalezy niezwtocznie skontaktowad sie z dziatem obstugi klienta.

Btedy wewnetrzne

¢ Usterka sprzetu lub silne zakidcenia w otoczeniu. Brak komunikacji z karta e Zaktécenia w komunikacii z karta uktadu rozbudowy elektroniczne;j.
C CC Blad sprzetowy TST PD2 e Btgd pamigci ROM ukfadu rozbudowy e Brak karty ukladu rozbudowy elektroniczne;.
. lb b e  Biad pamieci RAM elektronicznej e Przerwano potaczenie CAN (przerwany kabel lub brak zasilania karty uktadu

. Btad czasu rozbudowy elektronicznej).

. Btad EEPROM Btad komunikacji miedzy . Usterka sprzetu.
. Uszkodzony sprzet =» Wymieni¢ procesorem gtéwnym a . Silne zaktécenia w otoczeniu.
0 0 q ':' Btad wewnetrzny TSTPD/PE | e  Usterka enkodera pozycyjnego TST PD / PE. = Zresetowad. (patrz instrukcja procesorem /O e Zawysoka temperatura.
R montazu TST PD) Niekompletny taricuch e Nie wszystkie wejscia zatrzymania awaryjnego sa zmostkowane oddzielnie,

¢ Enkoder pozycyjny TST PD2 rozpoznat reset =» Skasowac bfad i ponownie zatrzymania awaryjnego mimo ze cafy taricuch zatrzymania awaryjnego jest zmostkowany.

zaprogramowac potozenia kraricowe. . Uruchomiona zostata redundantna kontrola taricucha zatrzymania awaryjnego.
CC T Nadmierna temperatura TST e  Temperatura w obudowie sterownika jest za wysoka Nie powiodto sie testowanie e Uszkodzony sprzet
., 11 | PD X trzeciej $ciezki odfgczania e Wymagana wymiana ptytki sterowania
C -“-8 Niedomiar napigcia baterii . Napiecie baterii buforowej TST PD jest za niskie > Wymieni¢ TST PD COooc Nieprawidiowy prad . Nieodpowiedni prad hamowania. Prad hamowania ustalony przy pomocy
[ ] [t 1y I':l hamowania parametru P.183 zostat przekroczony o +0,5 A.
Coc Za duza predko$¢ watu PD e Predko$¢ obrotowa watu, na ktérym zamocowano TST PD, jest za wysoka = *  Nieprawidiowy hamulec
(ol H'_'l _q Zamontowac enkoder na innym wale. Btedny test wejscia . Nie powiddt sie test funkcji nadzorowania.

. Skontrolowac¢ podtaczenie urzadzenia nadzorujacego.

Test okablowania silnika e Uszkodzony kabel silnika.
. Uszkodzony silnik.

Wadliwy zewnetrzny watchdog | © Przecigzone napigcie 24 V.
. Usterka sprzetu lub silne zaktécenia w otoczeniu.
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Btedy wewnetrzne

Komunikaty statusu wyswietlane podczas kalibraciji

Btad drugiej $ciezki odtaczania | ¢ 2. mikrokontroler nie wyzwala watchdoga w 1. mikrokontrolerze.

Wymagana kalibracja dolnego potozenia kraricowego

Wymagana kalibracja gérnego potozenia kraricowego

F937

q I} Btedna suma kontrolna . Wytaczyé i ponownie wiaczy¢ sterowanie.
9 VLI | | parametrow ] Poinformowac dziat serwisu.

C [ Btedna suma kontrolna . Nowa wersja oprogramowania ze zmieniona struktura EEPROM.
! .:" 5 I | powyzej wartosci kalibracii e Sterowanie nie zostalo jeszcze zainicjowane.

. Poinformowac dziat serwisu.

Kalibracja posredniego potozenia kraricowego

12.3 Komunikaty informacyjne

Komunikaty ogéine

SraP

Stan po zatrzymaniu lub stan po reset: oczekiwanie na nastepne polecenie

Dolne potozenie kraricowe

©
@

Dolne potozenie kraricowe zaryglowane, bieg w kierunku BRAMA OTWARTA niemozliwy (np. $luza)

Osiagnigte dolne potozenie kraricowe

aktywny bieg w kierunku BRAMA ZAMKNIETA

Osiagniete gorne potozenie kraricowe

uZ

Gorne potozenie kraricowe

Poza dozwolonym gérnym potozeniem kraricowym

Gorne potozenie kraricowe zaryglowane, bieg w kierunku BRAMA ZAMKNIETA niemozliwy (np. petla zabezpieczajaca)

Nowe urzadzenie na magistrali Nalezy zaprogramowacé nowe lub nieznane urzadzenie.

CAN

aktywny bieg w kierunku BRAMA OTWARTA

Kontrola jako$ci na magistrali
CAN

Sprawdzi¢ tuleje ferrytowa, rezystor koricowy i przewody.

Srodkowe potozenie krarficowe (zatrzymanie w potozeniu posrednim)

Zakoriczono uruchomienie

Srodkowe potozenie kraricowe zaryglowane, bieg w kierunku BRAMA ZAMKNIETA niemozliwy (np. petla
zabezpieczajaca)

Aktywne uruchomienie

Usterka: mozliwe tylko biegi w trybie czuwakowym, ew. automatyczny bieg w kierunku BRAMA OTWARTA.

Za mata rezerwa jakosci . Mozna skasowac przyciskiem STOP. Sprawdzi¢ w L.255, w ktdrej pozycji jakosé
odbioru jest obnizona. Wdrozy¢ rozwiazanie.

Kalibracja lub regulacja potozen kraricowych w przypadku enkoderéw absolutnych podczas biegu w trybie
czuwakowym: uruchomi¢ proces przyciskiem STOP.

Komunikaty informacyjne wyswietlane podczas trybu automatycznego

Wytaczenie awaryjne: bieg nie jest mozliwy. Przerwany sprzetowy taficuch bezpieczeristwa.

Komunikat o otwieraniu awaryjnym

Bieg awaryjny: uruchomienie bramy w trybie czuwakowym bez uwzgledniania zabezpieczen itp.

Wymagana konserwacja. Wkrétce zostanie przekroczony licznik serwisowy.

Tryb reczny, czuwakowy

Za wysoka predkos¢ przy osigganiu gérnego potozenia kraricowego.

Wprowadzanie parametrow

Za wysoka predkosé przy osiaganiu dolnego potozenia kraricowego.

Synchronizacja

Nadal aktywna funkcja statego otwarcia.

Tryb automatyczny oznacza przejscie z trybu recznego na automatyczny

Aktywny priorytet sterownika otwierania bramy. Bieg w kierunku BRAMA ZAMKNIETA jest realizowany tylko za pomoca
sterownika posiadajacego identyczny priorytet (patrz P5x4).

Tryb pétautomatyczny oznacza przejscie z trybu recznego na pétautomatyczny

Wymuszone otwarcie

1. komunikat na wyswietlaczu po wtaczeniu (samoczynne testowanie)

Oczekiwanie na polecenie z klawiatury
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Komunikaty informacyjne wyswietlane podczas trybu automatycznego

Komunikaty informacyjne wyswietlane podczas trybu automatycznego

Oczekiwanie na zatwierdzenie (wezwanie obstugi)

L]

Nie mozna otworzy¢ pliku.

TST PD2: Zaplanowa¢ wymiane przy nastepnej konserwaciji bramy

=

o
~J

Nastapi skasowanie pamigci ROM.

TST PD2: Niski poziom natadowania baterii, zalecana szybka wymiana

('t
‘;l'l
Ln]

Nastapi zaprogramowanie pamigeci ROM.

TST PD2: Stabe pole magnetyczne, umiesci¢ magnes blizej czujnika

Nieprawidtowy format pliku aktualizaciji lub plik nie zostat jeszcze zaimplementowany.

Niepoprawny licznik cykléw bramy. Ponownie zainicjalizowac licznik cykléw bramy.

- ||[=
0 |00
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Btad dostepu do pamigci USB (nosnik danych):
. Zaktocenia w komunikacji SPI lub USB.
. Pamigé USB jest zapetniona, zabezpieczona przed zapisem lub sformatowana w nieznanym systemie plikow.

Rozpoznana przeszkoda podczas biegu w kierunku BRAMA OTWARTA

Nastgpita korekta lub rozpoznanie pozyciji referencyjnej po kalibracji
'_:' ,'-,'g a P pozyel vinelp ! Btad dostepu do modutu Smart
— . Nalezy sprawdzi¢ potaczenie USB miedzy sterowaniem bramy a modutem Smart.
Ponowna inicjalizacja pozyciji referencyjnej
" ,3 3 ,’ 4 d Aktywne automatyczne wykrywanie sprzetu modutu SC
— . Sprawdzi¢ interfejs komunikacyjny pod katem podtaczonych urzadzen = sterowanie w trybie listy M2M (P.988 = —1)
] Brak pozyciji referencyjnej lub w trybie M2M (P.988 = 2).
coc e Komunikat wyswietli sie tylko w ciggu ok. 15 sekund od uruchomienia lub zresetowania sterowania.
D Btedna pozycja referencyjna Nie mozna zapisac pliku z parametrami. Brakuje wpiséw w wolnym katalogu.
203
o N Niepoprawny wstepny wytacznik kraicowy goérny Nie mozna zapisac pliku z parametrami. Nosnik pamieci jest zapetniony.
o
] Niepoprawny wstepny wytacznik kraricowy dolny
gl | Komunikaty informacyjne wyswietlane podczas wprowadzania parametrow
- - Brak btedu w pamigci btedow
q ', ‘,-,, Polecenie otwarcia wystano do bramy 2 o

Pamigé btedéw zgtasza btad, lecz nie wyswietla sie odpowiedni komunikat.

Rozpoznana przeszkoda podczas biegu w kierunku BRAMA ZAMKNIETA

Xn)

roY

i

Komunikat programowania

(]
o
gy

skasowany po bezawaryjnym osiagnigciu pozycji BRAMA ZAMKNIETA

Btad listwy zabezpieczajacej NC podczas ostatniego biegu w kierunku BRAMA ZAMKNIETA: komunikat zostanie

Komunikaty na wejsciu kraty swietinej FEIG

L]

skasowany po bezawaryjnym osiagnigciu pozycji BRAMA ZAMKNIETA

Btad listwy zabezpieczajacej NO podczas ostatniego biegu w kierunku BRAMA ZAMKNIETA: komunikat zostanie

Trwa korekta gérnego wytgcznika kraricowego.

2
(ngn

C1 O Komunikat na wejsciu kraty . Nastgpito wyzwolenie urzadzenia do ochrony ludzi w zakresie 20 cm pod

. I 1] | Swietlnej elementem dolnym. W razie potrzeby nalezy ponownie zaprogramowac
potozenia kraricowe.

cCi1 O Komunikat na wejsciu kraty . Nastagpito wyzwolenie urzadzenia do ochrony obiektu powyzej zakresu 20 cm

[ I: Swietinej pod elementem dolnym. W razie potrzeby nalezy ponownie zaprogramowac

potozenia kraricowe.

Zakoriczona korekta wytacznikéw kraricowych.

im
3

Wejscia ogoélne - funkcja patrz schemat potaczen

Sterowanie przygotowuje automatyczne programowanie wytacznikow kraricowych.

)
0y

Przycisk OTWIERANIE na klawiaturze foliowej

-~

-

Wy
"y
J

Nie zostata osiggnieta maksymalna predkos$¢ podczas automatycznej korekty wytacznikdw kraricowych.

Przycisk STOP na klawiaturze foliowej

Nastagpi korekta wytacznikéw kraricowych.

L]

Przycisk ZAMYKANIE na klawiaturze foliowej

Krata $wietina FEIG
. Monit strojenia linii $wietinych.

k‘:':l

Wejscie 1

Oczekiwanie na nosnik USB

-
&
-

-~
-

Wejscie 2

Na nosniku nie ma pliku aktualizacji.

Co

Wejscie 3
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kancuch bezpieczenstwa, taricuch zatrzymania awaryjnego

Wewnetrzny wytacznik awaryjny — ,,przycisk grzybkowy’

Zewnetrzne zatrzymanie awaryjne

Zewnetrzne zatrzymanie awaryjne 2

Listwa zabezpi

eczajgca ogotem

£3560

Wewnetrzna listwa zabezpieczajgca

Modut wtykowy sterowania radiowego

T ) Kanat 1
E '7'.' !
Kanat 2

funkcja samoczynnego
testowania, pierwszeristwo
ryglowania

Wejscia ogélne - funkcja patrz schemat pofaczen 13 Parametry aplikacji BK /BS 150 FUE-1, AK/AS 500 FUE-1
Wejscie 4 13.1 Zatrzymanie w potozeniu posrednim
Wejscie 5 A. Funkcja Opis, wskazowki
0 Bez zatrzymania w potozeniu
posrednim
Wejscie 6
1 Przetacznik wyboru Podtaczenie - patrz schemat potaczen
zatrzymania w potozeniu
Wejscie 7 posrednim
2 Nadajnik impulséw ,Zadanie | Podtaczenie - patrz schemat potaczen
Wejscie 8 obstugujacego”
3 Eco-Open- Tylko w potaczeniu ze skanerem laserowym Scanprotect.
Wejécie 9 Function/wykrywanie Brama przemiesci sie w potozenie odpowiadajace wysokosci obiektu
obiektéw w zaleznosci od ich | wykrytego przez skaner laserowy Scanprotect plus bezpieczny odstep.
wysokosci Patrz instrukcja Scanprotect.
Wejscie 10
13.2 Otwieranie awaryjne UPS
Wejscie 21 A Funkcja Opis, wskazéwki
0 Bez otwierania awaryjnego
Wejscie 28 Dl"l 5’:’:1' upPs
1 Otwieranie awaryjne UPS z Podtaczenie - patrz schemat potaczen, aktywowana funkcja

samoczynnego testowania

2 Otwieranie awaryjne UPS z
funkcjg samoczynnego
testowania, pierwszenstwo
testowania otwierania
awaryjnego

Podtaczenie - patrz schemat potaczer, aktywowana funkcja
samoczynnego testowania

3 Otwieranie awaryjne UPS z
funkcja samoczynnego
testowania, pierwszeristwo
testowania otwierania
awaryjnego

Otwieranie awaryjne UPS z funkcjg samoczynnego testowania, tylko w
przypadku zestawu RW

4 Otwieranie awaryjne UPS z
funkcja samoczynnego
testowania, pierwszeristwo
ryglowania

Tylko w przypadku prac serwisowych polegajacych na wymianie
poprzednich modeléw sterowania

5 Otwieranie awaryjne UPS z
funkcjg samoczynnego
testowania, pierwszenstwo
testowania otwierania
awaryjnego

Tylko w przypadku prac serwisowych polegajacych na wymianie
poprzednich modeléw sterowania

Analizator petli indukcyjnej, modut wtykowy

Funkcja wejscia IN3

Funkcja

Opis, wskazéwki

Kanat 1 13.3
A.

Kanat 2

Kanat 3

Kanat 4

Wejscia wewnetrzne

Sygnat usterki modutu sterujacego

0
(A ]
L}
22

Impulsowy tryb pracy

Wymagany zestyk NO

1 STOP Wymagany zestyk NC
2 Ryglowanie Wymagany zestyk NO
3 Zwolnienie Wymagany zestyk NC
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13.4 Parametry aplikacji - funkcja sygnalizacji Swietinej A.710/A.720

A Funkcja Opis, wskazowki
A.710/A.720 0 wytaczony
A.710/A.720 1 Komunikat ,,Brama jest . Bez opdznienia przetaczania
OTWARTA”
A.710/A.720 2 Standardowa sygnalizacja | ¢ Niezaleznie od kierunku
SwietlnaC/Z e Czas ostrzegania P025=3s
A.710/A.720 3 Lampa btyskowa/lampa . Niezaleznie od kierunku
obrotowa . Czas ostrzegania P.025 =3 s
. Wiaczony podczas biegu bramy i czasu ostrzegania
A.710/A.720 4 Sygnalizacja swietlna . Niezaleznie od kierunku
»Austria” e Czas ostrzeganiaP025=3s
. Wiaczony podczas biegu bramy i czasu ostrzegania
. Skasowanie po uruchomieniu wytacznika awaryjnego za pomoca
przycisku foliowego STOP
A.710/A.720 5 Zwolnienie . Komunikat ,,Brama jest ZAMKNIETA”
. Opoznienie zatgczenia 1 s
. Zestyk NO
A.710/A.720 6 Ryglowanie . Komunikat ,,Brama nie jest ZAMKNIETA”
. Opdznienie wytaczenia 1 s
. Zestyk NO
A.710/A.720 7 Komunikat ,Brama jest . Bez opdznienia przetaczania
ZAMKNIETA”
A.710/A.720 8 Komunikat o wtamaniu . Dolna cze$é bramy zostata podwazona mechanicznie.
13.5 Blokowanie / automatyczna funkcji sluzy
Wartosé Opis, wskazowki
= = 0000 Brak funkcji blokowania lub funkcji sluzy, pojedyncza brama
RES
0100 Funkcja sluzy
. Sluza z wykrywaniem przejazdu jako slave
. Przetagcznik wyboru Sluza WE. / WYL.” na IN9
0101 Funkcja sluzy
. Sluza z wykrywaniem przejazdu jako master
. Przetacznik wyboru ,Sluza Wk. / WYE.” na IN9
0200 Ryglowanie
. Pojedyncze blokowanie bramy innego producenta jako slave
. Przefacznik wyboru ,,Blokowanie Wk. / WYL.” na IN9
0201 Ryglowanie
. Pojedyncze blokowanie bramy innego producenta jako master
. Przefacznik wyboru ,,Blokowanie Wk. / WYL.” na IN9

Ptytka drukowana z kartg rozszerzen E FUE-1, nr art. 018294 umozliwia realizacje ponizszych funkcji specjalnych. Okablowanie karty
rozszerzen E-FUE-1 opisano na schemacie ideowym bramy. Kazde z dwéch komunikujacych sie sterowan FUE-1 otrzymuije karte
rozszerzen. Oba sterowania sa w ciggtej wymianie danych za posrednictwem interfejsu szeregowego RS485 przy uzyciu standardowego
kabla systemowego.
W zaleznosci od zaméwienia moze by¢ wymagany dodatkowy sprzet.
W celu zapewnienia prawidtowego dziatania podczas ustawiania A.831 jedno sterowanie nalezy zaprogramowac jako master,
A.831 =0 x 01, a jedno jako slave, A.831 = 0 x 00.
. Jesli oba sterowania sa jednostkami master, na obu wyswietla sie komunikat F.7A2.
. Jesli oba sterowania sg ustawione jako slave, nie pojawia sie ani komunikat o btedzie, ani funkcja specjalna.
. Jesli ustawienie jest prawidtowe, ale nie ma potaczenia za pomoca kabla systemowego, na jednostce master pojawi sie komunikat
F.7A2.
Brak funkcji blokowania lub funkciji sluzy, pojedyncza brama, A.831 = 0000
- Funkcja: Brama dziata jako pojedyncza, niezalezna brama.
Funkcja blokowania, A.831 = 0200 / 0201

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

. W potozeniu wyjsciowym obie bramy sa zamknigte. Przetacznik ,,Blokowanie WYk. / WE.” znajduje sie w pozycji Wk. Gdy jedna brama
otwiera sie, impuls OTWORZ rygluje druga brame przez interfejs. Brama nie moze sie otworzyé.

. Na wyswietlaczu zablokowanej bramy pojawia sig ,E111”.

. Jesli zablokowana brama otrzyma impuls OTWORZ, zostanie on tymczasowo zapisany. Jednak brama pozostaje zamknieta. Licznik
czasu ma warto$¢ poczatkowa wynikajaca z P.017, odliczana jest warto$é domysina wynoszaca 60 s. W przypadku anulowania
blokady przed osiagnieciem przez licznik czasu wartosci 0 zapisany impuls OTWORZ jest nadal wazny. Brama otwiera sie. Teraz
pierwsza brama zostanie zablokowana. Jesli licznik czasu zakoriczy odliczanie przed anulowaniem blokady, zapisany impuls
OTWORZ zostanie usuniety. Brama pozostaje zamknieta.

. Czas zapisu impulséw OTWORZ mozna ustawié przy aktywnej blokadzie w zakresie 0 ... 999 s na poziomie serwisowym w P.017.

. Kazda brama wymaga po jednym sterowniku impulsowym OTWORZ z kazdej strony: wewnatrz i na zewnatrz. Dwie blokowane bramy
majg zatem tacznie cztery sterowniki impulsowe OTWORZ, przy czym zalicza sie do nich takze przyciski foliowe na sterowaniach.

. Krzyzowy tryb pracy: wjazd podczas wyjazdu jest dozwolony i ograniczony jedynie przez wtasciwosci mechaniczne bram.

Automatyczna funkcja sluzy, A.831 = 0100 / 0101
— Funkcja: IN1/ nasadzana ptytka drukowana sterowania radiowego / petla indukcyjna CH1 otrzymuja przypisany kierunek ,,od
zewnatrz do wewnatrz”. Do podtaczonej kraty $wietinej / fotokomérki przypisana jest specjalna funkcja ,, Wykrywanie przejazdu”.

. W potozeniu wyj$ciowym obie bramy sa zamknigte. Przetgcznik ,Sluza WYL / WE.” znajduje sie w pozycji Wk. Brama wjazdowa
otrzymuije polecenie OTWORZ w kierunku ,,od zewnatrz do wewnatrz”. Teraz blokowana jest przez interfejs brama wyjazdowa. Brama
wyjazdowa wskazuje ,E111”.

. Gdy brama wjazdowa znajduje sie w OTWARTYM potozeniu kraicowym, mozna ming¢ krate $wietlng / fotokomorke i wejsé do
przestrzeni miedzy bramami ($luza).

. Brama wjazdowa zamyka sig po uptywie minimalnego czasu zatrzymania w potozeniu otwartym z P.015, ustawienie domyslne 3 s.

. Gdy brama wjazdowa osiagnie zamkniete potozenie kraricowe, nastepuje odblokowanie bramy wyjazdowej. Wystanie impulsu
OTWARCIA odbywa sie automatycznie przez interfejs. Brama wyjazdowa wskazuje ,E112”.

. Gdy brama wyjazdowa zaakceptuje ten impuls, brama wjazdowa blokuje sig (=»,E111”). Brama wyjazdowa otwiera sie.

. Miniecie kraty $wietlnej / fotokomérki podczas opuszczania $luzy, gdy brama znajduje sie w otwartym potozeniu kraricowym, takze
spowoduje uptyw minimalnego czasu zatrzymania bramy w potozeniu otwartym z P015 przed rozpoczeciem zamykania.

. Brama wyjazdowa wytacza blokade bramy wjazdowej w momencie, gdy osiagnie zamkniete potozenie kraricowe. Sekwencyjna praca
$luzy zostata zakoriczona.

Szczegoblne rozwigzania

. Jesli nikt nie wejdzie do $luzy, gdy brama wjazdowa jest otwarta, uptynie czas zatrzymania w potozeniu otwartym z P.010. Brama
wjazdowa zamyka sie. Blokada bramy wyjazdowej zostanie wytagczona. Bramy ponownie osiagna swoje potozenia wyjsciowe.

. Jesli uzytkownik nie opusci $luzy, gdy brama wyjazdowa jest otwarta po otrzymaniu impulsu otwarcia $luzy, czas zatrzymania bramy
w potozeniu otwartym z P.010 uptynie zanim brama sie zamknie. Jesli obie bramy znajduja sie w zamknigtym potozeniu kraricowym,
uzytkownik moze zostac ,uwieziony” w przestrzeni miedzy bramami.

Dlatego, aby otworzy¢ brame jako wyjscie, nalezy zainstalowa¢ wewnatrz sluzy sterownik impulsowy OTWORZ w kierunku
»od wewnatrz na zewnatrz” lub przewidzie¢ boczne wyjscie. Taka funkcje petnia przyciski foliowe OTWORZ na sterowaniach.

. Za pomoca przycisku foliowego OTWORZ nie mozna wygenerowad impulsu otwarcia $luzy. Przycisk foliowy OTWORZ nie ma
wymaganego kierunku. Do automatycznej sekwencyjnej pracy $luzy nalezy zawsze uzywacé zewnetrznych sterownikéw impulsowych.

. Jesli uzytkownik przejdzie przez sluze w trakcie testu bezpieczenstwa kraty Swietinej TELCO, brama wyjsciowa nie otrzyma impulsu
otwarcia $luzy. Wjazd jest dozwolony dopiero wtedy, gdy brama wjazdowa znajdzie si¢ w otwartym potozeniu kraicowym. Pomocna
moze by¢ zielona sygnalizacja $wietlna wskazujaca odpowiedni moment.

. Podobnie jak w przypadku funkcji blokowania aktywna jest funkcja zapisu impulséw OTWARCIA dla automatycznej sekwencyjnej
pracy $luzy, gdy bramy sa zablokowane. Ustawienie domysine w P.017 wynosi réwniez 60 s. Dopiero gdy wyjezdzajacy pojazd minie
krate $wietlng, dozwolone jest wejscie z zewnatrz do $luzy przy otwartej bramie wyjazdowej. W takim przypadku automatycznie
obowigzuje wystany wczesniej ewentualny impuls otwarcia. Nastepne miniecie kraty $wietlnej / fotokomoérki wyzwala impuls otwarcia
$luzy dla drugiej bramy.

. Poniewaz impuls otwarcia $luzy dla odpowiedniej bramy wyjazdowej nie jest wysytany automatycznie, nie zezwala sie na krzyzowy
tryb pracy — wjazd podczas wyjazdu.

14 Dane techniczne

Wymiary zestawu plytek
(dt. x szer. x wys.)

ok. 270 x 195 x 140 mm na ramie z btyskawicznym zamykaniem i z radiatorem, bez
ptytek uktadu rozbudowy elektronicznej, takich jak TST RFUxK lub TST RFUxCom

BS 150 FUE-1, AS 500 FUE-1

500 x 300 x 200 mm, RAL7035 + VA
BK 150 FUE-1, AK 500 FUE-1

450 x 230 x 230 mm

Montaz Uktad elektroniczny i chtodzenie przeznaczone do montazu na powierzchniach
pionowych nienarazonych na wibracje, np. na $cianie murowanej.

Wymiary w obudowie standardowej
(dt. x szer. x wys.)

Radiator Aluminium, kolor naturalny, zamontowany na tylnej $ciance
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Klawiatura foliowa (X400)

3 przyciski: OTWORZ-STOP-ZAMKNIJ

Nieprawidtowe dziatanie po btednym natozeniu, bez uszkodzenia

Podtgczenie za pomoca 4-biegunowej niekodowanej listwy kotkowej, przetaczanie
dodatnie

bez oswietlenia, bez lamp sygnalizacyjnych

Napigcie zasilania
(przewad licowy, kolor czarny
(L1...3)/ niebieski (N))

Wariant BK/BS 150 FUE - 1 AK/AS 500 FUE -1
Napiecie znamionowe 1TN~230V 3(N)~/2~ 400V

Zakres napiecia 110...240V+ 10 % 200...480V+ 10 %
bezpiecznik zapewnia 16 A charakterystyka 16 A charakterystyka

odbiorca wyzwalania K wyzwalania K

Czestotliwos¢ znamionowa 50...60 Hz

Przytacza po stronie ptytek nie sg wtykowe

Sterowanie bez napedu

maks. 140 W przy petnym wykorzystaniu zasilania 24 V

Obce zasilanie 1 (X10: L‘/N%)

Przekazanie fazy L1 i N (typ. napiecie znamionowe L‘ w odniesieniu do N‘: 230 V AC)
L‘ jest zabezpieczony na ptycie obwodu drukowanego: 4 AT
nie dotyczy wariantéw UL

Napiecie sterowania, zasilanie zewnetrzne 2
(m.in. zacisk ,,.+ 24 V”:

40, 44, 47, 50, 55, 57, 59

.»GND”: 36, 46, 49, 53, 73, 83)

24 V pc+ 5 % maks. 3500 mA bezpieczne niskie napiecie zgodnie z EN 60335-1

. Ze wszystkimi urzadzeniami zewnegtrznymi, np. modutami wtykowymi, modutami
1/0, hamulcami 24 V, przetaczanymi wyjsciami tranzystora i innym napieciem
sterowania

. Zabezpieczone i odporne na zwarcie przez samoczynnie nastawiany centralny
regulator przetaczania

. Potencjat GND uziemiony wewnetrznie w odniesieniu do PE

USB Host (X403)

Alternatywnie jako USB Device (X401)

Pamie¢ USB Low Power ze struktura plikow FAT32

Profil USB ,,mass storage device” (8), Sub Class Code ,,SCSI transparent command
set” (6), Interface protokét ,,Bulk-only transfer” (0x50), Logical Unit Number (LUN 0),
SCSI ,Request Sense” < 2,5 s, USB-Request-Time < 2,5 s, USB-NAK < 36684x, nie
ma mozliwosci zastosowania hubéw / komponentow!

Wtyczka: USB typu A

Maksymalne zasilanie: 100 mA

Maksymalna dtugo$c¢ przewodu: 2 m

Typ. rozmiar rekordu danych na kazdy cykl bramy (funkcja zapisu do logu): ok. 2 kB
W przypadku dtugotrwatego uzywania nosnika USB wewnatrz sterowania, np. jako
pamieci log, nalezy przestrzega¢ zakresu temperatur. Zalecenie:

e Industrial grade” (typ.): 0 °C ... +70 °C

¢ Extended industrial grade” (typ.): =40 °C ... +85 °C.

Komunikacja PC z zastosowaniem protokotu serwisowego HORMANN
,Communication Device =¥ virtual serial port”

Wtyczka USB typu B (USB mini)

Maksymalna dtugos¢ przewodu: 2 m

Tylko jedno urzadzenie USB w tym interfejsie

tancuch bezpieczenstwa, wytacznik
awaryjny

(X24a-70/71, X26-90/91,

X23-60/61 lub X25b

Wszystkie wejscia nalezy podtaczaé bez potencjatu.

Obciazenie zestykéw: + 26 V DC/< 120 mA

Przerwanie faricucha bezpieczeristwa uniemozliwia dalsza prace napedu, nawet w
trybie czuwakowym.

UWAGA: brak mozliwosci podtaczenia réwnolegtego do X25 z X25b

Napigcie sterowania, zasilanie zewnetrzne 3
(zacisk 74, 80)

do elektronicznych wytacznikéw kraricowych i listwy zabezpieczajacej
warto$¢ znamionowa 11,5 V, maks. 130 mA

Wejscie listwy zabezpieczajacej 1-,,Si-Lei”
(X24b - zacisk 72 lub X27)

do elektrycznych listew zabezpieczajacych o impedancji obciazenia 8,2 kQ oraz do
dynamicznych systeméw optycznych
UWAGA: brak mozliwosci podtaczenia réwnolegtego do X24b z X27

Wejscia sterowania ,,cyfrowe” IN 1 ... 10
(zacisk 41, 42, 43, 45, 48, 49, 58, 56, 54, 52, 51)

24V DC/typ. 15 mA, maks. 26 V DC/20 mA

wszystkie wejécia nalezy podtaczac bez potencijatu lub:

< 5 V: nieaktywne =» logiczne 0

> 7 V: aktywne =» logiczne 1

minimalny czas sygnatu dla polecen sterujacych na wejsciu: > 100 ms
separacja galwaniczna przez transoptory na ptycie obwodu drukowanego

Wyjscie tranzystora-Out 26
(zacisk 75)

Funkcja podstawowa: test

24V DC, min. 10 mA, maks.100 mA

Normally open, przetaczajacy +24 V

Tylko obcigzenia omowe, zabezpieczenie elektroniczne

Interfejsy komunikacyjne

Seryjny interfejs 1 DoorCom
RS485-0 (X25/25 b)

do elektronicznych wytacznikéw kraricowych DES lub TST PD/PE lub innych
partneréw komunikacyjnych dopuszczonych przez HORMANN

Poziom RS 485 (A, B), zamkniety 120 Q

Zalecany przewdd: ekranowany przewdd ,twisted-pair” przy zaktéceniach otoczenia,
Htwisted-pair” w normalnym otoczeniu

W przypadku zastosowania wytacznikéw kraricowych HORMANN TST PD/PE réwniez
réwnolegle dla przysztych rozszerzen 1/0

Wyijscia tranzystora-Out 28/29
(X18-zacisk 35/37)

Hamulec 24 V-Out 4
(X17-33/34)

24V DC, min 10 mA/maks. 200 mA

Normally open, przetaczajacy +24 V

Tylko obcigzenia omowe, zabezpieczenie elektroniczne

24V DC, min 100 mA/maks. 2500 mA

Zabezpieczenie elektroniczne

Z nadzorowaniem charakterystyki przetaczania

WSKAZOWKA:

Przerwanie faricucha bezpieczeristwa powoduje odtaczenie napiecia na wyjsciu.

Seryjny interfejs 2 AdvDoorCom
CAN-2 (X28/28 b)

do jednostki sterujacej TST UTH, zewnetrznej eksploatacii ptytki uktadu rozbudowy
elektronicznej TST RFUxXK lub innych partneréw komunikacyjnych dopuszczonych
przez HORMANN

Poziom CAN (CH, CL), zamknigty 120 Q

Zalecany przewdd: ekranowany przewod ,twisted-pair” przy zaktéceniach otoczenia,
»twisted-pair” w normalnym otoczeniu

Seryjny interfejs 3
CAN-1 do modutu komunikacyjnego
TST RFUHCom

do modutu TST RFUHCom lub innych partneréw komunikacyjnych dopuszczonych
przez HORMANN

Poziom TTL (Tx, Rx)

Maksymalna dtugo$¢ przewodu: 10 cm do wewnetrznego okablowania do modutu

Seryjny interfejs 4
RS485-1 do modutu komunikacyjnego
TST RFUHCom

do modutu TST RFUHCom lub innych partneréw komunikacyjnych dopuszczonych
przez HORMANN

Typ. do komunikacji miedzy 2 bramami ($luza, ryglowanie)

Poziom TTL (Tx, Rx, DDR)

Maksymalna dtugos¢ przewodu: 10 cm do wewnetrznego okablowania do modutu

Wyjscia przekaznika Out 1/2/3
(X14/15/16)

Alternatywne zastosowanie w funkcji
przekaznika hamowania
(Out 1/21ub 3/X14/15/16)

Usterka, komunikaty o potozeniu bramy, funkcje sygnalizacji Swietlnej

W przypadku przetaczania obciazen indukcyjnych (np. kolejnych przekaznikéw lub
hamulcéw) nalezy przewidzie¢ odpowiednie elementy do usuwania fadunkéw
elektrostatycznych (transil, warystory, uktady RC).

Zestyk przemienny bez potencjatu
. min. 10 mA

. maks. 230 VAC/3 A
(stosowac zabezpieczong faze L)

Zestyki zastosowane do przetgczania
obciazenia nie moga wiecej przetaczaé¢
matych pradow.

WSKAZOWKA:

Funkcje migania ograniczaja zywotnos$é
mechaniczna.

Zestyk przemienny do zwalniania hamulcéw elektromechanicznych ze stabilizacyjnymi
prostownikami hamulcéw

UWAGA: brak funkcji zabezpieczajacej

maks. 230 V AC/3 A, nalezy stosowac zabezpieczong faze L .

Seryjny interfejs 5
CAN-0 (X701) do ptytki uktadu rozbudowy
elektronicznej TST RFUxK

nadaje sie do obstugi modutu TST RFUXK wewnatrz obudowy lub innych partneréw
komunikacyjnych dopuszczonych przez HORMANN

Poziom TTL (Cx, Rx)

Maksymalna dtugo$¢ przewodu: 10 cm do wewnetrznego okablowania do modutu
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Wyjscie napedu (X13):

Wariant BK/BS 150 FUE-1 AK/AS 500 FUE-1

Napiecie znamionowe 3~230V 3~400V

Zakres napiecia 110...240V £ 10 % 200...480V +10 %

maksymalny pobor < napiecie zasilania

napiecia

maksymalny prad 10 A 125A
znamionowy silnika

maksymalna moc

znamionowa silnika 1,5 kW 5 kW

@ Unenn

Przecigzenie przez 0,5 s

Czestotliwosé > 2-krotnie

50 %/50 °C
100 % /40 °C

Efektywny czas pracy przy
otoczeniu w obudowie

Czestotliwosé 5...200 Hz

. Maksymalna dtugo$¢ przewodu silnika wynosi 20 m.

. Wymagane ekranowanie. Ekran jest natozony od strony silnika i sterowania.

. Nie nalezy mieszac¢ zyt przewodu silnika z innymi zytami.

. Uwzgledni¢ maksymalne dopuszczalne zmniejszenie mocy wzgl. zakresy
temperatur: 50 % efektywnego czasu pracy testowanego w czasie 10 s Wk.. i
10 s WYL. z automatycznie predefiniowana czestotliwoscia PWM

. W przypadku jednofazowej pracy sterowari AK/AS 500 FUE-1 moc maksymalna
zmniejsza si¢ o min. 30 %.

WSKAZOWKA:

Na zaciskach silnika moze wystepowac napigcie nawet, gdy silnik nie pracuje lub po

uruchomieniu wytacznika awaryjnego.

Obciazenie rezystora hamowania

UWAGA:

Z tylnej strony obudowy przy radiatorze i
rezystorze hamowania moga wystepowaé
temperatury do 85 °C. W razie usterki
temperatura moze krétkotrwale osiagnac¢
280 °C (< 5 min).

Zintegrowany rezystor hamowania
maks. 1,5 kW przez maks. 0,5 sekundy
Czestotliwo$¢ powtorzen > 20 sekund
WSKAZOWKA:

nadzorowanie elektroniczne

Termiczny punkt kontrolowanego
przetamania na skutek przeciazenia

15 Nasadowy detektor ruchu
SUVEK1 - pojedynczy detektor [—’ Ta [
SUVEK2 - podwodjny detektor |
1:  diagnostyk = ‘
: agnostyka ]
a9 Y 2 B O =] |_: o)
2:  dioda LED zielona, CH1 3—E B X2 III HIES
(=]
3:  dioda LED czerwona, CH1 E & b ‘ |—“
4
4: przetaczniki DIL % Oi
ED i
5:  dioda LED zielona, CH2 5—!g .06;' ‘
6: dioda LED czerwona, CH2 @ 6—8 ANOX O% |_:
e £E bx1 III al|8
7 przytacze petli “E (=] B |_,, s
@ 18 S O [] E__| cLe
I
_I 7 (I
15.1 Informacje ogélne

Detektor petli indukcyjnej SUVEK1/2 jest systemem stuzacym do indukcyjnego wykrywania pojazdéw. Detektor posiada
nastepujace wiasciwosci:

Analiza 1 (SUVEK1) lub 2 (SUVEK2) petli

Galwaniczna separacja petli i uktadu elektronicznego detektora

Automatyczne strojenie systemu po wiaczeniu

Ptynna regulacja powolnych zmian czestotliwosci w czasie

Brak wzajemnych zaktéceri miedzy petla 1 a petla 2 dzigki wykorzystaniu metody multipleksowania w SUVEK2
Czuto$¢ niezalezna od indukcyjnosci petli

Zgtoszenie zajecia za pomoca wskaznika LED

Wyijscia z otwartym kolektorem, separowane galwanicznie przez transoptory
Dodatkowe zapetlone wejscie i wyjécie, separowane galwanicznie przez transoptory
Sygnalizacja czestotliwosci petli za pomoca diody LED

Mozliwos¢ diagnostyki za pomoca urzadzenia diagnostycznego VEK FG2

Dyrektywa niskonapieciowa

Europa. Specjalne warianty wykonania na rynek amerykariski z certyfikatem UL

Dyrektywa EMC

Europa

RoHS/WEEE/REACH

Europa
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odpowiedniego wyjscia detektora.

Ustawienie czutosci odbywa sig oddzielnie dla kazdego kanatu za pomoca 2 przetacznikéw DIL.

15.2.2

Czas zatrzymania

Zakres temperatur Dopuszczalna temperatura powietrza w otoczeniu 15.2 Mozliwosci ustawien
Eksploatacja zestawu ptytek obwodu Lz
drukowanego bez obudowy: | -20 ... +70°C 15.2.1 Czutos¢
Eksploatacja w obudowie: | =20 ... +50°C Poziom czutosci Kanat 1: przetaczniki DIL 1, 2
Przechowywanie: | -25 ... +50°C Kanat 2: przetaczniki DIL 5, 6 (tylko SUVEK2)
Uwzgledni¢ koniecznosé wentylacji wokot obudowy oraz zjawisko nagrzewania sie 1 niski 0,27 % Af/1) oN[F1[H] =i OFF/OFF
obudowy od strat wtasnych. 1 H H H H 8
WSKAZOWKA: 1= 1=
Przec'i dokopan'iem wykzoru miejlsca instalacji nalezy zapoznaé sie z wymaganiami 2 (0,09 % Af/f) oN[SI=] S — ON/OFF
okreslonymi w instrukcji montazu.
Uwzgledni¢ zalezne od temperatury zmniejszenie efektywnego czasu pracy napedu, 1 8
patrz Wyjscie napedu. e e
Mobilnosé urzadzenia stacjonarne 3 (0,03 % Af/f) oN[=1El — 1= OFF/ON
Typ urzadzenia urzadzenie silnikowe. Zewnetrzny naped nie wchodzi w zakres dostawy HORMANN. 1 H H H H 8
Klasa ochronnosci klasa ochronnosci IP 65 — —
Cigzar ok. 5,0 kg 4 wysoki (0,01 % Af/f) oN[ml Ml 1= ON/ON
Wysokosé <2500 m 1 H H H H 8
Normy i dyrektywy Szczegdty - patrz poszczegodlne rozdziaty E—— E—
Dyrektywa maszynowa | Europa, badanie typu ) L. . . ) ) 3 L. ; L. . L.
ety Y P P U lie czutosci okresla dla kazdego kanatu, jaka zmiane indukcyjnosci musi wywotaé pojazd, aby nastapito ustawienie

Czas zatrzymania jest ustawiony na statg warto$c¢ ,,czas nieskoriczony”. Wyjécie pozostaje otwarte przez caty czas, gdy petla jest zajeta.

Przetaczniki DIL 3 i 7 nie petnig zadnej funkciji.

HORMANN
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15.2.3 Ustawienie czestotliwosci i ponowne strojenie

Czestotliwosé Kanat 1: przetacznik DIL 4

Kanat 2: przetacznik DIL 8 (tylko SUVEK2)

niski ON OFF
s

wysoki ON ON
o A

Czestotliwos$¢ pracy detektora mozna ustawia¢ w 2 poziomach za pomoca przetacznikéw DIL 4 i 8.

Dopuszczalny zakres czestotliwosci wynosi od 30 kHz do 130 kHz. Czestotliwos$¢ zalezy od indukcyjnosci wynikajacej z geometrii petli,
liczby zwojéw, przewodu zasilajacego petle i wybranego poziomu czestotliwosci. Mozna recznie wyzwoli¢ ponowne strojenie poprzez
zmiane ustawienia czestotliwosci kanatu. Po wiaczeniu zasilania detektor automatycznie przeprowadza strojenie czestotliwosci petli. W
przypadku chwilowej awarii zasilania < 0,1 s ponowne strojenie nie zostanie wykonane.

15.3 Przytacza

Przytagcze Oznaczenie

X1/1 zasilanie GND

X1/2 zasilanie 24 V DC

X1/3 transoptor GND

X1/4 wyjécie transoptora kanat 2 (tylko SUVEK2)
X1/5 wyjscie transoptora kanat 1

X2/1 dodatkowe wyjscie transoptora
X2/2 dodatkowe wejscie transoptora
X2/3 wyjscie 24 V DC (potaczenie X1/2)
X2/4-X2/5

X5/1-X5/2 petla kanat 1

X5/3-X5/4 petla kanat 2 (tylko SUVEK2)

15.4 Wyijscia i wskaznik LED
15.41 Wyjscia

Wyjscie transoptora 1/2 Stany detektora
High petla wolna, reset, strojenie
Low petla zajeta, usterka petli

Sygnat wyprowadzany jest przez wyjscia transoptora pin 4 i 5 na wtyku X1. Odniesieniem GND jest X1 pin 3.

15.4.2 Wskazania diod LED

15.4.3

Sygnalizacja czestotliwosci petli

Po uptywie ok. 1 s od dostrojenia detektora czestotliwosc petli jest podawana w postaci sygnatéw pulsowania zielonej diody LED.

Przyktad dla czestotliwosci petli 57 kHz:

NN N T AT .

5x 10 kHz

15.5 Dane techniczne

7x 1 kHz

Wymiary (dt. x szer. x wys.)

72,5 x50 x 18 mm

Stopien ochrony

IP 00

Zasilanie

24V DC +£20 % maks. 2,0 W

Temperatura robocza

-20°Cdo +70°C

Temperatura przechowywania

-20°Cdo +70°C

Wilgotnos¢ powietrza

maks. 95 % bez kondensac;ji

Indukcyjnosé petli

20-800 pH, zalecana 75-400 pH

Zakres czestotliwosci

30-130 kHz na 2 poziomach

Czutosé

od 0,01 % do 0,27 % (Af/f) na 4 poziomach
0d 0,02 % do 0,54 % (AL/L)

Czas zatrzymania

o

Przewdd zasilajacy petle

maks. 100 m

Opor petli

maks. 20 Q (w tym przewdd zasilajacy)

Wyjscie transoptora

45V/10 mA/100 mW

Opdznienie rozruchu

50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms

Czas trwania sygnatu op6znienia
odpadania

25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

Przytacze 2 x gniazdo MOLEX seria 3215, 5-stykowe
1 x zacisk wtykowy 4-stykowy, RM 3,81
16 Zdalne sterowanie radiowe 868 MHz BiSecur
16.1 Wskazéwka dotyczaca bezpieczenstwa

Stosowanie zgodne z przeznaczeniem:

Odbiornik HET-E2 868-BS jest dwukierunkowym odbiornikiem do sterowania napedami i sterowaniami. Odbiornik posiada dwa kanaty.
Obstugiwany jest przez sterowanie radiowe BiSecur.

Kazdy inny sposéb uzytkowania jest niedopuszczalny. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody powstate wskutek stosowania
niezgodnego z przeznaczeniem lub nieprawidtowej obstugi urzadzenia.

WSKAZOWKA:

zielona dioda LED kontrola petli czerwona dioda LED stan petli stan detektora
wyt. wyt. brak napigcia zasilania
miga wyt. strojenie lub sygnalizacja czestotliwosci
wt. wyt. detektor gotowy, petla wolna
wi. wh. detektor gotowy, wystanie sygnatu
wyt. wt. usterka petli

Zielona dioda LED sygnalizuje gotowo$¢ detektora do pracy. Czerwona dioda LED sygnalizuje aktywacje wyjscia przekaznika w zaleznosci
od stanu zajecia petli.

58 HORMANN

Uruchamianie, rozbudowa lub zmiana systemu sterowania radiowego:

— Nalezy przeprowadzi¢ kontrole dziatania.

— Stosowac wytacznie oryginalne czesci.

— Lokalne warunki moga zmniejsza¢ zasieg dziatania systemu radiowego.

— Roéwnoczesne korzystanie z telefonéw komérkowych GSM-900 moze takze zmniejszy¢ zasieg zdalnego sterowania.
»  Montaz nalezy przeprowadzacé tylko przy wytaczonym urzadzeniu. Wskazéwka: opis sterowania bramy.
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16.2 Sterowanie FUE-1 (MOa + M2a)

Kanat 1: funkcja Impuls OTWIERANIE jak IN1 ’7
Kanat 2: impulsowy tryb pracy jak IN3 \ . o
o
e :|<
o
T
&'l
# H o=
(DC)
SO
OO0 11
18
oo = O : .
1B
o 5

16.2.1 Programowanie kodu radiowego

Aktywacja lub zmiana kanatu
>  Aby aktywowa¢ kanat 1 nalezy nacisna¢ 1 x przycisk P.
»  Aby aktywowac kanat 2 nalezy nacisna¢ 2 x przycisk P.

Anulowanie trybu programowania
»  Nacisnaé przycisk P 3 x lub poczekaé na uptyw limitu czasu.
Limit czasu: odbiornik automatycznie powrdci do trybu pracy, jesli w ciagu 25 sekund nie zostanie rozpoznany zaden wazny kod radiowy.
1. Aktywowaé wybrany kanat poprzez nacisnigcie przycisku P.
- Niebieska dioda LED miga 1 x dla kanatu 1
— Niebieska dioda LED miga 2 x dla kanatu 2
2. Nadajnik, ktérego kod radiowy ma zosta¢ skopiowany, nalezy przetaczy¢ na tryb Wysyfanie (nacisna¢ wybrany przycisk).
W przypadku waznego kodu radiowego dioda LED szybko miga $wiattem niebieskim, a nastgpnie gasnie.

Odbiornik znajduje si¢ w trybie pracy.
Zaswiecenie sig¢ niebieskiej diody LED w trybie pracy odbiornika sygnalizuje rozpoznanie waznego kodu radiowego.

WSKAZOWKA
Jezeli kod radiowy zaprogramowanego przycisku na nadajniku pochodzi z innego nadajnika, to przycisk nadajnika na pilocie nalezy
nacisna¢ dwukrotnie podczas 1. uruchomienia.
. Rozpoznano wazny kod radiowy - kanat 1 = dioda LED $wieci sig krétko 1 x
. Rozpoznano wazny kod radiowy - kanat 2 = dioda LED $wieci sig krétko 2 x
Resetowanie urzadzenia: po wykonaniu ponizszych czynnosci wszystkie kody radiowe zostana skasowane.
1. Nacisna¢ przycisk P. Przytrzymac wcisnigty przycisk P.
- Dioda LED miga wolno przez 5 sekund w kolorze niebieskim.
- Dioda LED miga szybko przez 2 sekundy niebieskim swiattem.
2. Zwolni¢ przycisk P.
Wszystkie kody radiowe zostaly skasowane.

Komunikat zwrotny o potozeniu bramy: wystanie komunikatu zwrotnego do nadajnika HS 5 BiSecur nastapi tylko wtedy, gdy na
3-stykowym wejsciu (E1/GND/E2) podtaczono sygnalizacje potozer kraricowych Brama zamknigta i Brama otwarta.

Opis dziatania podano we wtasciwej instrukcji nadajnika HS 5 BiSecur.

16.3 Deklaracja zgodnosci UE

Producent
Adres

Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Upheider Weg 94-98, D-33803 Steinhagen, Niemcy

Wyzej wymieniony producent o$wiadcza niniejszym, ze ponizszy produkt:

Urzadzenie
Model

ptytka obwodu drukowanego odbiornika HET-E2-24-868-BS wtykowa
HET-E2-24-868-BS zakfad 41

Stosowanie zgodne z przeznaczeniemobstuga napedéw i ich wyposazenia dodatkowego do drzwi i bram

Czestotliwos¢ robocza nadajnika

Moc wypromieniowania

868 MHz
maks. 20 mW (EIRP)

pod warunkiem stosowania zgodnego z przeznaczeniem spetnia wtasciwe zasadnicze wymogi zawarte w nizej wymienionych dyrektywach
ze wzgledu na rodzaj konstrukcji oraz wersje wykonania wprowadzong przez nas do obrotu:

2014/53/UE (RED)
2011/65/UE (RoHS)

Stosowane normy i specyfikacje

EN 62368-1:2014 + AC:2015
EN 62479:2010

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 V2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1
ETSI EN 300220-2 V3.1.1

Dyrektywa UE dotyczaca urzadzen radiowych
Ograniczenie stosowania substancji niebezpiecznych

Ochrona bezpieczeristwa (artykut 3.1(a) dyrektywy 2014/53/UE)
Ochrona zdrowia (artykut 3.1(a) dyrektywy 2014/53/UE)

(Zgodnie z postanowieniami rozdziatu 4.2 produkt automatycznie spetnia wymagania tej normy, poniewaz moc wypromieniowania
(EIRP), badana wg normy ETSI EN 300220-1, nie przekracza granicy niskiej mocy Pmax o wartosci 20 mW)

Ograniczenie stosowania substancji niebezpiecznych
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna
(artykut 3.1(b) dyrektywy 2014/53/UE)

Efektywne wykorzystanie widma radiowego
(artykut 3.2 dyrektywy 2014/53/UE)

Niniejsza deklaracja traci swojg waznosc¢ w przypadku dokonania nieuzgodnionej zmiany urzadzenia.

Steinhagen, dnia 01.09.2017

Axel Becker, prokurent
Kierownictwo spotki

17 Krata swietlna TELCO

171 Uruchomienie i ustawienie

1. Wiaczy¢ sterowanie.

2. Wskaznik statusu (czerwona dioda LED na odbiorniku) pulsuje szybko podczas procesu regulacii.
3. System jest gotowy do pracy po zaswieceniu sige zielonych diod LED.
4. Zaswiecenie sie wskaZnika statusu (czerwonej diody LED) na odbiorniku oznacza, ze zostata przerwana co najmniej jedna wiazka

Swiatta.

UWAGA

Po uruchomieniu nie wolno przesuwac elementéw kraty swietinej.

17.2 Uktad logiczny wyjscia

Obiekt Wyijscie z6fta dioda LED

Przytacze: jest otwarte wyt

Na przyktadzie przekaznika X15 20. Komunikat ,Brama ZAMKNIETA” + et A720 brak zamkniete wi.

Programowanie komunikatu ,,Brama ZAMKNIETA” 21. Common - GND

A720-7 22, Komunikat > E2 —l 17.3 Wskazania diod LED

,Brama nie jest ZAMKNIETA” X15 121 |22 20
czerwona Status
z6tta Wyjscie
Zielona Napigcie robocze
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17.4 Usuniecie btedu

Potencjalna przyczyna Usunigcie btedu
Czerwona dioda statusu na odbiorniku SGR | ® Nadajnik jest nieaktywny. Sprawdzi¢ okablowanie i sygnat prébny.
Swieci sig nieprzerwanie e Zostala przerwana najnizsza wigzka $wiatta. Usuna¢ przerwanie.

. Zewnetrzne promieniowanie $wietlne w najnizszej wiazce

Migotanie zéttej diody LED na wyjsciu . Zewnetrzne promieniowanie $wietlne z innego systemu. Zmieni¢ pozycje montazowa
zewnetrznego systemu. Zapewni¢ optyczna eliminacje $wiatta padajacego
z zewnetrznego systemu.

17.5 Dane techniczne
Nadajniki Odbiorniki
Temperatura przechowywania —40 - +80 °C
temperatura otoczenia —20-+55°C
Klasa ochronnosci IP 67

Odpornosé na dziatanie Swiatta zewnetrznego

- 100000 Ix @5°

Napiegcie zasilania

10v-30VvDC

Pobér pradu

70 mA (RMS) 40 mA (RMS)

Potaczenie ze sterowaniem bramy

- tranzystor < 100 mA

Zabezpieczenie przeciwzwarciowe

- Tak

Zabezpieczenie przed zamiang biegunéw

Tak

Zrédto $wiatta

podczerwienr, 880 nm -

Wiazki swietlne

20,21,22,23

Aktywna analizowana wysokos¢

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Diugosé obudowy

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Rozstaw wiagzek swietinych

45 mm: do 540 mm
180 mm: od 540 mm do korica

Odlegtos¢ od posadzki - 1. wigzka $wietlna

35 mm -

Maksymalny czas zadziatania

- 40 ms

Maksymalna predkosé wygaszania
sekwencyjnego

1,6 m/s

Minimalna wykrywalna wielko$¢ obiektu

50 mm /165 mm

Zasieg 1...12m
Normy EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015n EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
Dyrektywy UE 2011/65/UE, 2014/30/UE, 206/42/UE

Kategorie bezpieczeristwa

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, typ E
EN ISO 13849-1:2015, kat.2, PL d
IEC 61496-2, typ 2 ESPE

Certyfikat

Badanie typu WE przez TUV NORD

18 Krata swietlna FEIG

18.1 Podtaczenie do instalacji elektrycznej i ustawienie mechaniczne

Krate podtacza sie do rozdzielacza typu Snap. Podtaczyé nadajnik i odbiornik za pomoca 6-stykowego kabla typu Snap z biata wtyczka. Po
stronie mocowania sterowania potaczenie jest wyposazone we wtyczke. Krata $wietina pracuje na magistrali CAN sterowania. Dlatego jej
podtaczenie po stronie mocowania sterowania jest wazne.

Na listwie zaciskowej X28 nie wolno podtaczac¢ réwnolegle zadnego innego kabla.

Rezystor koricowy magistrali CAN znajduje si¢ na wyposazeniu dodatkowym kazdej bramy. Podczas instalacji bramy nalezy podtaczy¢
rezystor koricowy magistrali CAN do gniazda w rozdzielaczu typu Snap. Po podtaczeniu kolejnego urzadzenia, takiego jak skaner laserowy,
ScanProtect lub czujnik radarowy MWD-C, rezystor koricowy magistrali CAN przesuwa sie z rozdzielacza typu Snap do ostatniego
urzadzenia w rzedzie.
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Montaz w elementach bocznych bramy wyznacza mechaniczne ustawienie kraty $wietinej. W celu zapewnienia potgczenia optycznego
nalezy ustawi¢ elementy boczne zgodnie z instrukcja montazu. Pozycja montazowa nadajnika i odbiornika jest wytyczona fabrycznie, ale
dzigki symetrycznej konstrukcji moze by¢ zamieniona.

WSKAZOWKA

Po mechanicznej zmianie potozenia kraty swietlnej nalezy ponownie zaprogramowac potozenia kraricowe bramy w P.210=5. W przypadku
opcjonalnej obstugi odsunigtego wyswietlacza lub jednostki sterujacej TST-UTH na bramie, nalezy przestawi¢ przetacznik DIL J 800 w dolne
potozenie. Zabrania sie skracania i dokonywania jakichkolwiek innych zmian przewodu przytaczeniowego rozdzielacza typu Snap. Nadmiar
przewodu nalezy schowac np. w kanale kablowym.

Kolor zyty rozdzielacz Snap Symbol zacisku Listwa zaciskowa X28
BN +
WH CH
vT CL
BU G

18.2 Sposdéb dziatania

Krata $wietina FEIG stuzy do ochrony oséb korzystajacych z bramy szybkobieznej. Po optycznym przerwaniu pojedynczych wigzek $wiatta

krata $wietlna wyzwala zwrotny bieg bramy na dwa sposoby:

. Hard Stop: Jezeli krata $wietina FEIG zadziata na wysokosci do 20 cm ponizej aktualnego potozenia czesci dolnej, to przed
ponownym otwarciem bramy nastapi jej cofnigcie z funkcjg maksymalnego hamowania (ochrona ludzi ,E.L217).

. Soft Stop: Jezeli krata $wietina FEIG zadziata na wysokosci od 20 cm ponizej potozenia czesci dolnej, to przed ponownym otwarciem
bramy nastapi jej tagodne, ochronne wyhamowanie (ochrona obiektu ,E.L227).

Nalezy przeprowadzi¢ strojenie linii $wietinych, aby sterowanie w potaczeniu z krata $wieting FEIG mogto rozpoznac doktadna pozycje
dolnej czesci bramy (patrz 18.3). Przy czym aktywny enkoder pozycyjny przyporzadkowuje zdefiniowang pozycje skrzydta bramy do
poszczegdlnych linii $wietlnych (wigzek $wiatta).

18.3 Uruchomienie i ustawienie

WAZNE! Przy uruchomieniem zdjaé folie ochronna!

Krata swietlna jest urzadzeniem programujacym sie samoczynnie. Po ustawieniu potozen kraricowych sterowanie przeprowadza
automatyczne strojenie linii $wietinych. W tym czasie na wyswietlaczu widoczne sa nastepujace wskazania:

. 1.A21: strojenie linii Swietinych zostato ukoriczone
. 1.A22: trwa strojenie linii $wietlnych
WSKAZOWKA

Jezeli podczas strojenia linii $wietinych nastapi optyczne wyzwolenie kraty $wietlnej, strojenie nie powiedzie sie i wyswietli sig komunikat o
btedzie F.122. W takim przypadku nalezy przeprowadzi¢ ponowna regulacje potozen kraricowych w P210 = 5.

18.4 Uktad logiczny wyjscia i wskazniki statusu

Nadajnik LED Status Funkcja

zielona wyt.

Brak napigcia zasilania

wh. Krata $wietina wykryta usterke.

miga 0,5 Hz Krata $wietlna jest gotowa do pracy.

z6tta miga
Odbiornik niebieska | wyt

Krata $wietlna wykryta usterke.

Brak napigcia zasilania

wh. Krata swietlna wykryta usterke.

miga 0,5 Hz Krata $wietlna jest gotowa do pracy.

czerwona | wyt. Brak zajecia
wh. Krata $wietina jest zajeta.
miga Krata swietlna wykryta usterke

W przypadku zajecia kraty swietlnej (Swieci sie czerwona dioda LED na odbiorniku) mozna sprawdzi¢ w parametrach L254 i L255, w jakiej
pozyciji (na jakiej wysokosci) nastapito przerwanie.
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L254: | »  podaje 3-cyfrowy ciag liczb.
»  kazda cyfra oznacza jakos$¢ poziomu analizy.
. u gory: lewa cyfra . na $rodku: $rodkowa cyfra | ® na dole: prawa cyfra
w zakresie 0 ... 9 przykfad: L.254 = 909
. W $rodkowym zakresie wystapito przerwanie.
L.255: | »  podaje jakos¢ kazdej linii $wietinej (wiazki $wiatta) w zakresie O ... 9.
» Informacja jest podawana od najnizszej linii $wietlnej: 01 -0 ... 9.

W przypadku obu parametréw warto$é 9 oznacza doskonata jakos¢ odbioru, natomiast warto$é 0 oznacza przerwanie. Odlegto$é miedzy

liniami $wietlnymi wynosi 45 mm.

18.5 Komunikaty dotyczace eksploatacji i usuwanie usterek

W celu zagwarantowania prawidfowej pracy wszystkich aktywnych komponentéw bramy nalezy stosowac sie podczas montazu i
uruchamiania bramy do wytycznych zaktadu produkcyjnego podanych w instrukji montazu i dokumentaciji sterowania.

Sa to w szczegdlnosci nastepujace wytyczne:

. Prawidtowe podtfaczenie wszystkich komponentéw

. Tylko jeden przewéd na X28

. Osadzenie ferrytu ttumigcego zaktécenia w opisany sposéb

. Ekranowanie przewodu silnika obustronnie na PE

. Zgodne z przepisami podtaczenie bramy do wyréwnania potencjatéw
. Poprawne osadzenie rezystora koricowego magistrali CAN

Na ponizszej liscie znajduja sie komunikaty o btedach oraz $rodki zaradcze w przypadku wystapienia komunikatu o btedzie lub

nieprawidtowego dziatania.

Funkcja wyréwnania dtugosci kurtyny zapewnia jej stata pozycje w potozeniu kraicowym BRAMA ZAMKNIETA.

Po zaprogramowaniu pozycji kraricowych i nastepujacym po nim automatycznym strojeniu pozycja odniesienia jest ustalana podczas
kolejnych 10 petnych biegéw w kierunku BRAMA ZAMKNIETA. Jezeli rzeczywiste potozenie bramy w potozeniu kraicowym BRAMA
ZAMKNIETA podczas uzytkowania odbiega o dopuszczalng wartosé, parametr P.221 (wartos$é korekty potozenie kraricowe BRAMA
ZAMKNIETA/ patrz rozdz. 8.3) zostanie dopasowany automatycznie.

Funkcje aktywuje sie / dezaktywuje przez parametr L.222

300 Korekta potozen kraricowych z | . nieakt.
I_.IZ IC C | | zastosowaniem kraty $wietlnej | ..
‘ e 1: aktywny
jako punktu odniesienia
18.8 Komunikat o wiamaniu

18.6 Dane techniczne
nadajnik Odbiorca
Temperatura przechowywania -40-+70°C
temperatura otoczenia -25-+60 °C
Klasa ochronnosci IP 67

Odpornos¢é na dziatanie sSwiatta
zewnetrznego

>100000 Ix @5°

Wilgotnos¢ powietrza

<90 %, niepowodujgca skraplania pary wodnej

Napigcie il 24VDC +/-10 %

Pobér pradu 50 mA 25 mA
Potaczenie ze sterowaniem bramy Magistrala CAN

Zabezpieczenie przeciwzwarciowe Tak Tak
Zabezpieczenie przed zamiang biegunéw Tak Tak

Zrédto $wiatta

podczerwieri, 850 nm

Wiazki swietlne

24,32, 40, 48, 56

Aktywna analizowana wysokos¢

1081, 1441, 1801, 2161, 2521 mm

2014/30/EU - dyrektywa EMC
20011/65/UE - dyrektywa RoHS2
DIN EN 13849-1:2015, kat. 2/PL d
DIN EN 12978:2009-10

EN 61000-6-1:2007-10

Rozstaw wigzek swietinych 45 mm
Zasieg <12m
Normy 2006/42/WE - dyrektywa maszynowa EN 61000-6-2:2005/AC 2005

EN 61000-6-3:2012-11

EN 61000-6-4:2011-09

EN 60529:2000-09, IP67
DIN EN 12453: 2017-11, poziom ochrony E

18.7 Wyréwnanie dtugosci kurtyny

Dtugosé kurtyny / pancerza moze sie zmienia¢ podczas eksploatacji w zaleznosci od temperatury, wieku i sposobu uzytkowania bramy.

Jest to widoczne i wyczuwalne w potozeniu kraicowym BRAMA ZAMKNIETA:
. Miedzy dolna czescig bramy a podifoga powstaje szczelina, ktéra powoduje przeciagi.
. Kurtyna marszczy sie, profil zakoriczeniowy ulega deformacji, a na kurtynie moga pojawic sie trwate zagniecenia.
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W przypadku recznego podniesienia kurtyny / pancerza bramy z pozycji kraicowej Brama ZAMKNIETA i ponownego zwolnienia najnizszej
wiazki $wietlnej kraty $wietlnej FEIG bez przekazania przez system pozycjonowania informaciji o zmianie potozenia moze doj$¢ do wystania

komunikatu o wtamaniu.

Parametry aplikacji A.710 i A.720 (patrz rozdz. 13.4) aktywuja te funkcje i definiuja, na ktérym przekazniku wyj$ciowym ma by¢é
wygenerowany komunikat (NO/zestyk zwierny, zestyk zamknigty w przypadku wykrycia préby wtamania).

Komunikat moze by¢ przekazany tylko przez jeden przekaznik, nie przez obydwa!

Aktywny jest ostatni przekaznik zaprogramowany przy pomocy tej funkcji. Jednoczesnie z aktywacja przekaznika zostaje wygenerowany
komunikat F.12d. Zaréwno ten komunikat, jak i przekaznik pozostaja aktywowane do momentu, w ktérym polecenie uruchomienia
spowoduje uruchomienie bramy z potozenia kraicowego BRAMA ZAMKNIETA.

19 Radiowy wytacznik zderzeniowy

19.1 Dane techniczne: modut nadajnika

Pasmo czestotliwosci

433 MHz, FM

Kodowanie

kod staty, maks. 65000 réznych kodéw nadawczych

Stopien ochrony

IP 65, hermetyczna

Temperatura pracy

-20-+60°C

Zasieg

100 m w polu swobodnym

Wykonanie obudowy

TPE/DuPont Hytrel 7246, czarny

Wykonanie maty
zataczajacej

silikon, potprzezroczysty

Sygnalizacja LED

Swiatto czerwone, przeswiecajace przez mate zataczajaca

Bateria

litowa CR 1/3 1A2H, 3,0 V, 170 mAh, wbudowana na state
zywotnos$é baterii ok. 3 lata

Utylizacja modutu

odpady niebezpieczne ze wzgledu na wbudowana na state baterie

19.2 Dane techniczne: modut odbiornika

Kanaty odbiorcze

2

Czas zadziatania

minimalnie 35 ms (bez zaktdcen drogi radiowej)

Stopien ochrony

IP 65, skrecany

Wykonanie obudowy

ABS przezroczysty, szary, PA6 GF30, TPE

Wymiary

75 x 40 x 13 mm bez kabla

Przytacze

3-zytowy kabel podtaczeniowy LIYY 3 x 0,142, przyporzadkowanie patrz schemat potaczen sterowania
bramy

Sygnat na wyjsciu

wyjscie tranzystora
status OK
status Crash, usterka

+24 V (prad ograniczony)
otwarty

Sygnalizacja LED

zielona

HORMANN
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1 Przycisk programatora
2 Dioda statusu

Pokrywa z przezroczystego tworzywa sztucznego w kolorze

8 szarym

4 Kabel podtaczeniowy: przyporzadkowanie patrz schemat
potaczen sterowania bramy

5 Antena

19.3 Opis funkcji
Stan z chwili dostawy

Nadajnik jest zakodowany statym kodem. Odbiornik jest niezaprogramowany, nalezy go najpierw zaprogramowacé. Po wtaczeniu odbiornika
Swieci sig stale zielona dioda LED. Po odebraniu sygnatu z dowolnego kompatybilnego nadajnika dioda miga krétko, a nastgpnie ponownie
stale sie $wieci. Wyjscie tranzystora pozostaje otwarte. Brama jest bez funkcii.

Standardowo bramy SEL

62 HORMANN

1x
min. 5 sec.\

Programowanie zderzenia w przypadku A 4012 SEL R

Programowanie

Przycisk programatora przytrzymaé wcisniety przez 5 s. Dioda LED wolno miga. W ciggu 5 min nacisna¢ 1. wytacznik zderzeniowy, a
nastepnie 2. wytacznik zderzeniowy. W momencie odebrania sygnatu radiowego z 1. wytacznika zderzeniowego dioda LED miga szybko
8 x. Trwa zapisywanie kodu. W tym czasie nie mozna zaprogramowac 2. kodu. Na koniec dioda LED ponownie miga wolno. Teraz mozna
przystapi¢ do programowania 2. nadajnika. W momencie odebrania sygnatu radiowego z 2. wytacznika zderzeniowego dioda LED
ponownie miga 8 x, a nastepnie gasnie. Na jednym odbiorniku nalezy zawsze zaprogramowac dwa rézne wytaczniki zderzeniowe.

Usuwanie programowania

Wiaczyé napiecie zasilania. Nacisna¢ przycisk programatora. Przytrzymac wcisnigety przycisk programatora. Dioda LED wolno miga.
Wytaczyé napiecie zasilania. Programowanie nadajnikéw gasnie.

Normalny tryb wysytania kodu

W momencie uruchomienia wytacznika zderzeniowego nadajnik generuje kod radiowy. Nadajnik wysyta kod radiowy do odbiornika. Dioda
LED na nadajnika miga 1 x. Dioda LED na nadajniku $wieci si¢ przez 4 s podczas odbierania sygnatu. Jednoczesnie sygnat zwolnienia na
wyjséciu tranzystora gasnie na 4 s.

Protokét danych radiowych kazdego wytacznika zderzeniowego zawiera catkowita liczbe uruchomient w formie zaszyfrowanej
(maksymalnie 65000).
Spadajace napigcie baterii

Jezeli napiecie wbudowanej baterii spadnie ponizej okreslonej wartosci, dioda LED miga podczas uruchamiania wytacznika zderzeniowego
2 x zamiast - jak w normalnym przypadku - 1 x. Dioda LED na odbiorniku sygnalizuje stan $wiattem ciagtym. Tego wytacznika nie nalezy juz
uzywac jako nowego.

Jesli druga, nizsza warto$¢ progowa zostanie przekroczona, miganie diody na odbiorniku zwalnia. Sygnat zwolnienia do sterowania bramy
jest przerwany.

W przypadku ponizszych wskazar diody nalezy niezwtocznie wymieni¢ odpowiedni wytacznik zderzeniowy.
Wskazania diod LED

Nadajnik Odbiornik Wskazéwka
wyt. wyt. stan bezczynnosci
miga 1 x miga 1 x Po uruchomieniu:
Dziatanie jest OK. Sygnat crash zostanie przekazany.

miga 2 x nieprzerwane | Po uruchomieniu:

btyskanie Napiecie baterii spada. Sygnat crash zostanie przekazany. Wymieni¢ nadajnik.
miga 2 x nieprzerwane | Po uruchomieniu:

miganie Napiecie baterii jest bardzo niskie. Sygnat crash zostanie przekazany. Wymieni¢ nadajnik.
- Swiatto ciagte | Jednostka nie jest zaprogramowana. Nalezy zaprogramowaé 2 nadajniki.
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20

20.1 TST-SRA

Karty rozbudowy uktadu elektronicznego

Karta rozbudowy uktadu elektronicznego udostepnia bezpotencjatowe wyjscie przekaznika. Karte rozbudowy uktadu elektronicznego
wiozy¢ do gniazda M2a sterowania bramy, jesli nie pracuje w nim jeszcze zaden modut odbiornika radiowego. Funkcje przekaznikéw sa
uniwersalnie ustawiane za pomoca parametrow.

Interfejs
X30a
X30b

Interfejs systemowy (wewnetrzne podtaczenie do sterowania bramy)

1 x RS485 jako interfejs zewnetrzny

1x RS485 jako interfejs zewngtrzny réwnolegle do X30a, np. do podtgczenia urzadzenia
diagnostycznego

Wskazania diod LED

Opis
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Brak zasilania

Wolne miganie przy 0,5 Hz

Brak potaczenia z magistrala, nie znaleziono partnera komunikacyjnego

Miganie przy 1 Hz

Karta rozbudowy uktadu elektronicznego jest gotowa do pracy.

Szybkie miganie przy 2 Hz

Tryb Bootloader

Wymiary

30 x 36 x 43 mm (dt. x szer. x wys.)

Napiecie zasilania

24 Vpc +/-20 %

Przytacze

1 x listwa gniazdowa MOLEX

Temperatura robocza

—-20°C do +50 °C

Temperatura przechowywania

-20°C do +70 °C

Pobér pradu 25 mA

Stopien ochrony IPOO

Ciezar 279

Zestyk przekaznika Zestyk przemienny bez | min. 10 mA maks. 230 VAC/3 A
potencjatu

Parametryzacja: wyjscie jest oznaczone symbolem ,,2A” i ustawiane poprzez parametr P.DOA.

20.2 TST-RFUxIO

Karta rozbudowy uktadu elektronicznego rozszerza sterowania o 6 wyj$¢ przekaznika i 6 wej$¢ cyfrowych. Karte rozbudowy uktadu
elektronicznego nalezy zamontowac na wspornikach dystansowych. Karte rozbudowy uktadu elektronicznego potaczyé ze sterowaniem
bramy przez ztacze wtykowe X30a. Wszystkie funkcje sa uniwersalnie ustawiane za pomoca parametréw. Aktywowac karte uktadu

rozbudowy elektronicznej przez P800 = 8.

Wymiary

83 x 112 x 30 mm (dt. x szer. x wys.)

Napiecie zasilania

24 VDC +/-20 %

Temperatura robocza

-20 °C do +65 °C

Temperatura przechowywania

-20°C do +70 °C

Pobér pradu (bez przekaznika) <100 mA
Stopien ochrony IPOO
Ciezar ok. 150 g

Zestyk przekaznika

maks. 230 VAC/3 A, min. 10 mA
UWAGA: zestyki zastosowane do przetaczania obciazenia nie moga wiecej przetacza¢ matych
pradow.

LED
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ouT9-10 Zestyk przemienny bez potencjatu. Nalezy uzy¢ tego samego napiecia przetgczania dla obu
przekaznikow.
OouUT5-8 Zestyk zwierny ze wspdlnym Com

UWAGA: maks. 230 VAC/3 A w sumie dla OUT 5 - 8.

Wyijscie tranzystora OUT 11
OUT 2B-2F
(tylko wersja-B)

1 x 24 V/min. 10 mA/maks. 200 mA, zestyk zwierny, przetaczajacy +24 V.
UWAGA: Tylko obcigzenia omowe i zabezpieczenie elektroniczne. Wyj$cia moga pobiera¢
tacznie maks. 1,8 A.

Wejscia sterowania IN 21 - 26,
obciazenie zaciskéw 24 V maks. 2 A

24 VDC/typ.15 mA, maks. 26 VDC/20 mA
Podtaczyé wszystkie wejscia bez potencjatu lub: < 4 V: nieaktywne =» logiczne 0, > 16 V:
aktywne =¥ logiczne 1 min. czas trwania sygnatu dla polecen sterujgcych na wejsciu: > 100 ms

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024
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POLSKI

20.3 TST-UTH 20.4.2 Dane techniczne
Wymiary mech. ok. 165 * 95 * 25 mm (dt x szer. x wys.) Wymiary ‘ 80 x 23 x 22,2 mm (dt. x szer. x wys.)
Klasa ochronnosci IP 54 Temperatura eksploatacja -20°C ... +70°C
Temperatura przechowywania, przechowywanie |-20°C ... +70 °C
temperatura robocza: -20°C.... +50 °C Ciezar 129
Wzgledna wilgotnos$¢ powietrza | maks. 80 % niepowodujaca tworzenia si¢ kondensatu Klasa ochronnosci P 00
Przytacze Magistrala CAN z rodzing sterowania FUE-1 i kartami rozbudowy elektronicznej z interfejsem CAN Napiecie zasilania 24V DC +20 %
Maksymalna dtugos$¢ przewodu | 30 m Pobér mocy maks. 1 W
przewdd sterowania, przytacze | RJ25, 6-stykowe Obcigzalnosé pradowa | maks. 200 mA
Podtaczenie interfejsu gniazdo modutowe RJ12, 2 x 6-stykowe, CAN, RS-485
FUEH FUE-1

[ | [ |

| 1 | 1

| I |

| 1 i 1

| I |

i L =y

I 1 1 1

| I

j X3 ; ]

| |
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20.4 Ptytka drukowana E FUE-1

X1

O

=D EEhE

5 mnfm

qannn ©

X2

E RS 485

[ulE

CAN

lx9 B

20.4.1

Specyfikacja produktu

,Ptytka drukowana E FUE-1”, nr art. 018294 jest elementem wyposazenia produkcji firmy SEUSTER KG. Ptytka drukowana zapewnia
rozszerzenie interfejsu o interfejs RS-485 i CAN. Wszystkie funkcje mozna ustawia¢ za pomoca parametréw, w szczegdlnosci za pomoca
parametru A.831 w sterowaniu. Plytka drukowana stuzy do realizacji funkcji blokowania lub automatycznej funkcji $luzy w trybie master-
slave migdzy dwoma sterowaniami FUE-1.

Przytacza
RS-485 CAN
1 RS-485 A 4 GND 1 CAN-H 4 GND
2 RS-485B 5 + 24V (RS-485) 2 CAN-L 5 + 24 V (CAN)
3 nie dotyczy 6 nie dotyczy 3 nie dotyczy 6 nie dotyczy
64
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Az 6sszes korabbi kiadds érvényét veszti ezzel a kiadassal.
A dokumentumban szerepl6 adatok elézetes értesités nélkul
megvaltozhatnak.

Az ezen dokumentumban szereplé telepitési javaslatok a
legkedvezébb feltételeken alapulnak.

Tisztelt Vasarlo!

Orémiinkre szolgal, hogy céglink minéségi terméke mellett dontétt.

1 Néhany sz6 ezen utasitashoz

Ez az utasitds egy abras és egy szoveges részre tagolodik. Az
abras részt a sz6veges rész végén taldlja.

Ezen utasitas a 2006/42/EG EK-iranyelv értelmében egy eredeti
hasznalati utasitas. Olvassa at figyelmesen és teljesen a végéig
ezt az utasitast. Az utasitas fontos informaciokat tartalmaz a
termékrol. Vegye figyelembe és kdvesse a biztonsagi utasitasokat
és figyelmeztetéseket.

Gondosan 6rizze meg az utasitast. A dokumentumnak barmikor
elérhetének és elolvashatonak kell lennie a termék felhasznaldi
szamara.

A gyarté nem vdllal semmiféle felelésséget az ipari kapu
szakszer(tlen hasznalatabdl eredé karokért. Ez érvényes azon
karokra is, melyek az izemeltetési utasitas és a megfelelé
megjegyzések be nem tartasabdl erednek.

A szakszer( kezelés és a gondos karbantartas befolyasolja az ipari
kapu teljesitményét és rendelkezésre allasat. A mikddtetési hiba és
a hidnyos karbantartas lizemzavarhoz vezet. Csak szakszer(
hasznalattal és a gondos karbantartassal biztosithaté a tartés
lizembiztonsag.

Ha az lizemeltetési utasitas attekintése utan még kérdései
lennének, Iépjen kapcsolatba az tgyfélszolgalattal.

1.1 Ervényes mellékletek

A szdllitmany - a megrendelt kiegészit6k fliggvényében -
tartalmazhat tovabbi utasitasokat is, példaul a kapu vezérlésének
utasitdsat. Gondosan és teljes egészében olvassa at ezen
utasitasokat is. Vegye figyelembe és kdvesse ezeket a biztonsagi
utasitasokat és figyelmeztetéseket is.

1.2 Hasznalt figyelmeztetések

A Az dltalanos figyelmezteté szimbdlum olyan veszélyeket
jelol, melyek személyi sériiléseket vagy halalt okozhatnak.

A szbveges részben az altalanos figyelmeztetd szimbdlum a
figyelmeztetési fokozatok leirasaval egyltt haszndlatos. Az dbras
részben egy kiegészité megjeldlés utal a széveges részben
taldlhaté magyarazatra.

/\ VESZELY

Olyan veszély jeldlése, amely azonnali halalt vagy sulyos
sériiléseket okoz.

/A FIGYELMEZTETES

Olyan veszély jelclése, amely halalt vagy sulyos sériiléseket
okozhat.

A VIGYAZAT

Olyan veszély jelolése, amely kdnnyebb vagy kdzepes mérték
sériilésekhez vezethet.

FIGYELEM

Olyan veszélyeket jeldl, melyek a termék sériilését vagy
tonkremenetelét okozhatjak.

HORMANN

1.3 Alkalmazott szimbélumok

Figyelmeztetés veszélyes elektromos fesziltségre

Lasd a vezérlés ill. a kiegészité elektromos
kezel6elemek kulon szerelési Utmutatdjat

Forré fellilet

Elektrosztatikai kistilés miatti veszély

ESD
14 Alkalmazott roviditések
EN Eurdpai Szabvany
OFF Kész padloészint felsé sikja
uSv szlinetmentes tapegység
r csak olvasas
w irds és olvasas
15 Vezetékek, az egyes vezetékerek és

alkatrészek szinkddja

A vezetékerek, vezetékek és alkatrészek szinjelzéseit az IEC 757
nemzetkdzi szinkdd szerint roviditik:

BK Fekete PK Rdézsaszin
BN Barna RD Piros
BU Kék SR Ezlstszin(i
GD Arany TQ Tirkiz
GN Zold vT Ibolyakék
GN/YE Z6ld/ sarga WH Fehér
GY Sziirke YE Sarga
OG Narancs

2 A Biztonsagi utasitasok

Az ipari kapuk vezérlései el6irasszerli és rendeltetésszarli hasznalat
mellett Gzembiztosak. A szakszer(tlen vagy az elirasoktdl eltéré
kezelés esetén az ipari kapuk veszélyesek lehetnek. Kévesse az
egyes fejezetek biztonsagi utasitasait.

2.1 Altalanos leiras és rendeltetésszerti
hasznalat

Az emlitett készllék egy elektronikus vezérlés motorral lizemeltetett
kapuk szamara, amelyeket az EN 13241 értelmében ipari vagy
kereskedemi célra hasznalnak. A vezérlés legfeljebb 1,5 kW
teljesitményl aszinkronmotor 230 V-os betaplalas mellett torténd
lizemeltetésére készllt. A frekvenciavalto teljes beépitésének
készonhetben a kapu a mechanikat kimélé médon tizemeltethetd
valtozo nyitasi sebességgel és zarasi sebességgel.
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A vezérléegység vezérli a kaput meghajté motort. A felnasznélas
céljatol figgden a vezériGegység kiegészitésként a kdvetkezé
feladatokat is atveheti:

. a kapu pozicionalasa a végallasokban és azok kéz6tt
(helyzetek: NYITVA, ZARVA és koztes helyzetek)

. meghajtds jaratésa kiildonb6z6 sebességgel (beépitett
frekvenciavalto)

. a kapun 1évé biztonsagi érzékelbktdl érkezé jelek kiértékelése,
pl. zaréélvédelem, behlzasvédelem stb.

. a kapun lévé kiegészitd védbéberendezésektd| érkezd jelek
kiértékelése, pl. fénysorompok, fényracsok stb.

. a kapun |évé parancsadé egységektdl érkezé jelek
kiértékelése, pl. huzdzsinéros kapcsolo, tavvezérld, induktiv
hurkok stb.

. a vészledllitd parancsold egységek kiértékelése

. a szenzorok és a parancsadé egységek ellatasa elektromos
szempontbdl biztonsagos 24 V-os biztonsagi
torpefesziiltséggel

. kiils6 berendezések ellatasa 230 V-os fesziiltséggel

. alkalmazastdl figgé kimenetek vezérlése, pl. relék a
kapupozicio kijelzésekhez

. diagnosztikai jelentések |étrehozasa és kiadasa

. alkalmazastdl fiiggé paraméterek bedllitasa a kiilénb6z6
hozzaférési szinteken a kiilénb6zé felhasznaléi csoportok
szémara

. bevitelb6vité modulok és kiadasbévité modulok vezérlése

. interfész jelek kiértékelése a kapu tavvezérléséhez

. diagnosztika, paraméterezés és programfrissités beépitett
USB-interfészen keresztiil

A rendeltetésszer(i haszndlathoz tartozik ezen utasitas és a
felligyeleti és karbantartasi feltételek betartasanak figyelembe
vétele is.

Mas, ezen tulterjed6 hasznalat nem rendeltetésszertinek mindsuil.
Az ebbdl kdvetkez6 karokért a gyarté / szallitd nem vallal
felel6sséget. Ennek kockazatat egyediil a felhasznalé viseli.

Az opciondlis és a HORMANN KG é&ltal engedélyezett periférias
eszkozok csatlakoztatasat, valamint bedllitdsat megtaldlja a
mindenkori készulék kézikonyvében.

Megsemmisités

@ Az elektromos késziilékeket és elektronikus

eszkozoket, valamint az elemeket nem
% szabad a haztartasi hulladék kdzé dobni.
I

Ehhez haszndlja a kijelolt atvételihelyeket
és gylijtéhelyeket.

A csomagolasok tulnyomorészt Ujrahasznosithaté alapanyagokbdl
allnak.

2.2 A személyzet képzettsége

Csak szakképzett és feljogositott személynek szabad az ipari kaput
telepitenie, betizemelnie és karbantartania.

Az ipari kapun végzett tevékenységek soran a megbizott
személyzetnek a munkalatok megkezdése el6tt el kell olvasnia ezt
az utasitast, kilonosen annak 2. fejezetét.

A biztonsdag, kezelés, karbantartas és lizembe helyezést illetéen
hatarozzon meg vildgos kompetenciakat.
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2.3 Szabvanyok és elGirasok

Mint a kapuszerkezet (izemeltetsje vagy tulajdonosa, On a felelés a
kovetkezd eldirasok (a teljesség igénye nélkil) figyelembevételére
és betartdsara.

Eurdpai szabvanyok

EN 12445 Kapuk - Gépi miikddtetés(i kapuk hasznalati
biztonsaga: Vizsgalati eljarasok

EN 12604 Kapuk — Mechanikai aspektusok —
Kovetelmények

EN 12978 Kapuk - Védelmi berendezések gépi

muikodtetésli kapukhoz — Kévetelmények és

vizsgalati médszerek

Gépek biztonsaga — Vezérlések biztonsagi

vonatkozasai

EN 60335-1:2012/ Villamos késziilékek biztonsaga haztartasi

A11:2014 + A13/2017 hasznélatra és hasonlé célokra - 1. rész:
altalanos kovetelmények, tipus: helyhez
kotott motorkésziilék, 1. védelmi osztaly

EN 60335 2 103:2015 Haztartasi és hasonl6 jellegl villamos

késztlilékek. Biztonsag. — 2-103. rész:

Kapuk, ajtok és ablakok hajtasainak egyedi

el6irasai

EMC 4dltalanos szabvany: A lakéhelyi

kornyezet zavartlirése

EMC 4ltalanos szabvany: Az ipari

kornyezetek zavartlirése

EMC 4dltalanos szabvany: A lakdhelyi

kornyezetek zavarkibocsatasa

EMV altalanos szabvany: Az ipari kornyezet

zavarkibocsatasa

Villamos/ elektronikus / programozhaté

elektronikus biztonsagi rendszerek

muikédési biztonsaga

Gépek biztonsaga. A biztonsaggal

kapcsolatos villamos, elektronikus és

programozhaté elektronikus

vezérlérendszerek miikodési biztonsaga

(IEC 62061:2005)

Biztonsagi integritasi szint (SIL): 1

5.2. szakasz Gépi mlkodtetési kapuk

hasznalati biztonsaga: Kévetelmények

5.2. fejezet Meghajtérendszerek és

energiaellatas

EN 13849-1.2015

EN 61000-6-1:2007

EN 61000-6-2:2005/
AC:2005

EN 61000-6-3:2007/
A1:2011/AC:2012
EN 61000-6-4:2007/
A1:2011

EN 61508

EN62061:2005
+Jav.:2010
+A1:2013 + A2:2015

EN 12453:2017

Elektronikai szabvanyi (VDE) elGirasok

VDE 0113 Gépi berendezések biztonsaga, gépek villamos
szerkezetei
Elektromos haztartasi késziilékek és hasonlé célu

termékek biztonsaga

VDE 0700

Balesetvédelmi el6irasok

BGV A3 Elektromos berendezések és lizemi eszk6zok
ASRA1.7 Munkahelyek mUszaki szabalyai
Tipusvizsgalat

TUV tanusitvannyal és gyartéi CE jeldléssel igazolva.

A tipusvizsgalat id6pontjaban aktudlis szabvany eléirasa
vonatkozik.

24

Altalanos biztonsagi utasitasok
Vegye figyelembe az dltalanosan érvényes, torvényileg és
egyéb kdtelezd érvényli szabalyozasokban lefektetett
balesetmegel6zési és kérnyezetvédelmi eléirdsokat. Vegye
figyelembe az orszagspecifikus elSirasokat, valamint a
szakszer(i és biztonsagos munkavégzésre vonatkozé elismert
szabdlyokat. Ismertesse meg a személyzettel e szabalyokat és
el6irasokat a munkakezdés el6tt.
Orizze meg ezt az utasitést és tartsa dllandéan hozzaférhetd
helyen az ipari kapu telepitési helyszinén.
Az ipari kapun a biztonséagra vonatkozé valtoztatasokat és
atalakitasokat vagy arra raszereléseket csak a szallitd
engedélyével végezzen.
Ne véltoztassa a programozhaté vezérlérendszerek szoftverét.
Tajékoztatd jelzésekkel tegye felismerhet6vé a tlizoltd
berendezések telepitési helyét és hasznalatat. Vegye
figyelembe a tlizljelzésre és tlizoltasra vonatkozé térvényi
el6irasokat.
Csak a kapu nyugalmi allapotaban végezzen tisztitasi és
karbantartasi munkalatokat, valamint ellenérzéseket.
Az elektromos csatlakoztatasokat csak elektromos
szakemberrel kéttesse be.
Minden munkalat el6tt fesziiltségmentesitse a
szerkezetet. Biztositsa a berendezést az illetéktelen
visszakapcsolas ellen. Ha létezik, helyezze iizemen kiviil a
sziikségnyitas kézi emelSkarjat.

A vezérlés szerelése

2.5

2.6

Az Gizemeltetés biztonsagi utasitasai
A kapu mikdodtetése el6tt gy6zédjon meg arrdl, hogy a kapu
mozgastartomanyaban nincsenek személyek vagy targyak.
A kapu miikédése kdzben ne nyuljon a vezetdsinbe vagy
annak bevezet6 részébe.
Az ipari kaput csak akkor mozgassa, ha biztonségos és
mUikodbképes. Az Osszes védelmi berendezésnek és
biztonsagi berendezésnek, mint pl. a kioldhaté biztonsagi
berendezések és a Vész-Ki berendezések, rendelkezésre kell
allnia és miikodéképesnek kell lennie.
Ne véltoztassa meg a biztonsagi berendezéseket. Ne helyezze
tizemen kivill a biztonsagi berendezéseket.

Biztonsagi utasitasok karbantartas és
zavarelharitas esetére
Végezze el az eldirt ellendrzéseket és karbantartasokat. Tartsa
be a karbantartasi intervallumokat. Vegye figyelembe az egyes
alkatrészek és részegységek cseréjére vonatkozé adatokat.
Kizérélag szakembert bizzon meg a karbantartasi és
zavarelharitasi munkalatok elvégzésével.
Csak olyan alkatrészeket hasznaljon, melyek a gyarté
lefektetett miszaki kdvetelményeinek megfelelnek. Ez eredeti
alkatrészekkel mindig garantalhato.

i
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»  Tilos megérinteni az elektronikus alkatrészeket, kiiléndsen a processzor aramkorének alkatrészeit. Elektrosztatikus kisllés miatt
JE’I EI megsérilhetnek, ill. tonkremehetnek az elektronikus komponensek.
» A haz kinyitasa el6tt gondoskodjon arrdl, hogy a fedélen ne legyen példaul furasi forgacs. Ezek a targyak beeshetnek a haz
L belsejébe.
@ » A vezérlést mechanikai feszlltség nélkil szerelje be.
» A haz IP 65-es védettségének biztositasa érdekében megfelel6 mdédon zarja le a nem hasznalt kdbelbevezetéseket.
@mo
A kabelbevezetéseket ne tegye ki mechanikus terhelésnek, kiildbndsen huzéterelésnek.
@ > A vezérlést csak akkor Uzemeltetheti CEE-dugasz nélkil, ha a halézati tapellatas minden pélusat a megfeleld kapcsoldn le tudja
b d valasztani a vezérlésrél. A halézati dugasznak, ill. a helyette hasznalt kapcsolénak jéI hozzaférhetének kell lennie.
A >  Aveszély elkeriilése érdekében a gyartonak vagy hasonlé képzettséggel rendelkezé személynek ki kell cseréinie a késziilék sériilt
csatlakoztat6 vezetékét (EN 60335-1 szabvanyban megadott Y tipusu csatlakozasnak megfeleléen).
»  Gy6z6djon meg arrdl, hogy a kezelé Totmann lizemmaddban belétja a kapu teriiletét. Ennél az izemmaodnal fennall a veszély, hogy
a biztonsagi berendezések, példaul a biztonsagi léc és a fénysorompé nem hatasosak. Ha a kapu teriilete szerkezeti okokbdl nem
belathato, akkor csak képzett személyek haszndlhatjak ezt az izemmaddot. Ellenkezé esetben inaktivalnia kell ezt a funkciot.
— ~
=l /\ FIGYELMEZTETES
» A vezérlést csak akkor nyissa ki, ha a tapfeszlltséget minden pdlusrél lekapcsoltak. A vezérlés nyitott allapotban térténd
bekapcsolasa, ill. izemeltetése tilos.
» A csatlakoztaté kapcsokhoz valé hozzaférés el6tt kapcsoljon le minden betéaplald aramkort.
»  Szerelés el6tt ellendrizze a vezérlést szdllitasi sérulések vagy egyéb sérllések szempontjabdl. A vezérlés belsé részében eléforduld
@J E sérllések jelentés kdvetkezményes karokat okozhatnak a vezérlésben. A felhaszndlé egészsége is karosodhat téle.
4 Elektromos csatlakoztatas
FIGYELEM
> Avezérl6 els6 bekapcsolasa elétt és a bekotés befejezése utan ellendrizze, hogy minden motorcsatlakozas
meg van-e htizva a vezérlés-oldalon és a motor feldli oldalon is. Ellenérizze, hogy a motor csillag vagy delta L1| L2| L3|
kapcsolasa megfelelé-e. A laza motorcsatlakoztatasok karositjak a valtot. l l l
Rovidre zart vagy rendkivil tlterhelt 24 V-os vezérl6 fesziiltség esetén a kapcsolélizem( tdpegység nem uie vie wi
indul, annak ellenére, hogy a kdzbensé kor kondenzatorai fel vannak toltve. A kijelz6k sététek maradnak.
A tapegység csak a rovidzarlat, illetve rendkivli tulterhelés utan indul el. o R o
@ E > Az EMC iranyelvek eléirjak az arnyékolt, kiildn motorvezetékek hasznalatat. Ennek soran az arnyékolot w2 U2 vz
o) mindkét oldalon csatlakoztatni kell (a motor-oldalon és a vezérlés-oldalon). A vezeték nem tartalmazhat Csillag kapcsolas
tovabbi csatlakozokat. A vezeték maximalis hossza 20 m.
>  Avezérlés bekapcsolasa, ill. izemeltetése nem megengedett. Ez megrongdlhatja a vezérlést. L1| L2 L3|
> Avezérlés betdplalasanak els6é bekapcsolasa elétt gy6zddjon meg arrdl, hogy a kiértékelkartyak
(csatlakozémodulok) megfeleld helyzetben helyezkednek el. A kartyak rossz helyre vagy forditva térténé ule vie wi
behelyezése megrongélhatja a vezérlést. Ez nem engedélyezett harmadik fél altal gyartott termékek
) beépitése esetén is megtorténik.
> Avezérlést ne Uizemeltesse sérlilt billentylzettel vagy sérilt betekinté ablakkal. Cserélje ki a sérult w2 vz vz -
— billenty(izeteket és ablakokat. A sériilések elkeriilése érdekében tilos a billentylizeten hegyes targyak Delta kapcsolas
@ hasznalata. A billenty(izet csak ujjal valé6 mlikddtetésre készilt.
<-8 » ANYAK kapcsainak maximalis csatlakozasi keresztmetszete:
— egyhuzali, merev vékonyhuzalu maximalis meghuzasi
P = k érvéghiivellyel vagy nyomaték, Nm
A anélkil
Motor dugaszos sorkapocs 2,5 2,5 0,5
Halézati csatlakozas és PE 2,5 1,5 0,5
% Csavaros sorkapcsok (5 mm-es raszter) 2,5 1,5 0,5
L Dugaszos sorkapcsok (5 mm-es 15 1.0 04
raszter)
Dugaszos sorkapcsok (3,5 mm-es 15 10 025
raszter)
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/\ FIGYELMEZTETES

> Avezérlés lekapcsoldsa utan az még korilbelil 5 percig veszélyes fesziiltség alatt all.

>  Meghibasodott kapcsol6tizem(i tdpegység esetén a kdzbensd kor kondenzatorainak kistilési ideje jelentésen
megnovekedhet. llyen esetekben akar 10 perc is lehet a kistlési id6.

> Atelepités befejezését kdvetden ellendrizze, hogy a berendezés megfeleléen van-e bedllitva. Ellendrizze, hogy a
biztonsagi rendszer megfeleléen miikodik-e.

> Avezérlést csak zart a foldel6vezetével miikodtesse. Ha nincs csatlakoztatva foldelévezet6 a fém vezérléshazakon
a levezetési kapacitasoktol fliggéen veszélyesen magas feszlltség keletkezik. Csatlakoztassa a foldelévezetét az
EN 50178 szabvany 5.2.11.1. szakasza szerint > 3,5 mA megndvekedett levezetési aramokhoz.

> A processzor aramkorének bizonyos részei kdzvetlen galvanikus 0sszekéttetésben alinak a halézati tapellatassal.
Esetleges kontollmérések esetén vegye ezt figyelembe. Ne hasznaljon PE bevonati mérékésziiléket.

>  Haarelékimenetek vagy egyéb kapocshelyek potencidlmentes érintkezdit idegen helyrdl taplaja, vagyis veszélyes
fesziltséggel Uzemelteti, a feszliltség a vezérlés kikapcsoldsa utan, illetve kihtzott haldzati dugasz esetén még
fennallhat. Helyezzen fel megfeleld, jol lathato figyelmezteté matricat a vezérléshazra.
,FIGYELMEZTETES: A csatlakoztaté kapcsokhoz val6 hozzaférés el6tt minden betaplalé aramkort le kell
kapcsolni.”

» A motor kapcsai fesziiltség alatt llhatnak nyugalmi allapotban vagy a VESZ-KI gomb miikddtetésekor is. Vegye
figyelembe a figyelmezteté matricat a meghajtason.

5 Maradékaramu megszakito, Fl

5.1 Miikddési mod
Az Fl-kapcsol6 a személyvédelmet szolgdlja. Ha megérintenek egy dramvezet6 elektromos vezetéket, maradékaram fut végig a testben a

fold irdnyaba, amely kioldja az Fl-kapcsolét példaul 30 mA dramerdsség felett.

Az elektromos berendezéseknél normal esetben hiba nélkil is fellépnek levezetési aramok, amelyek miatt sztikségtelenul kiold az
Fl-kapcsold.

5.1.1 Maradékaramok a frekvenciavaltén

A frekvenciavalté vezérlések szlikségszerlien létrehoznak levezetési dramokat, példaul a zavarmentesitd sz(ir6k vezetékezett kapacitasai
dltal a fold irdnyaba. Az (arnyékolt) motorvezetékek is létrehoznak levezetési aramokat:

. Minél hosszabb a motorvezeték, annal nagyobb a levezetési d&ram

A levezetési &ramok nagysdga latszdlag azonos kapuszerkezetek esetén a kdvetkezékben kiilénbozik:

. halézati felépités

*  VAlt6 végfokozatanak lizemfrekvencidja

. kapufutas frekvencigja

. Az (arnyékolt) motorvezeték hossza

A gyartdé mérései alapjan a levezetési aram nyugalmi dllapotban az EN 60335-2-103 13. fejezet szerint 7 mA alatt van. A frekvenciavalté
lizemeltetéséhez hasznaljon B vagy B+ tipust Fl-kapcsolét, amely DC-aramokat és 2 kHz vagy a feletti &ramokat is fel tud ismerni.

5.1.2 A maradékaramu megszakitok hasznalata

A maradékaramu védéberendezések (RDC-k) hozzarendelése az aramkorokhoz a DIN 18015 szerint az Fl lekapcsolasa miatt nem vezethet
az 6sszes aramkor meghibasodasahoz. Leagazasonként nem elegendé egy Fl-kapcsold. Az aramkordket mindig atgondoltan oszlassa el
tobb relére.

A szabvany példaul frekvenciavalté (izem esetén rovid ideig késleltetett RCD-k (bekapcsolasi csticsaramok) hasznalatét javasolja. Bizonyos
tizemi helyzetekben az RCD-k késleltetve, azonban a személyvédelemhez sziikséges idén bellil kapcsolnak le.

A csatlakozoéaljzat nélkil fixen csatlakoztatott késziilékekhez nem sziikséges Fl-kapcsol6. Kdzvetlenill csatlakoztatott kapuvezérlés esetén

tlizvédelmi célbdl 300 mA-es tipust haszndljon. Az érintésvédemet ebben az esetben is biztositani kell, példaul a kaputokok kdzvetlen
foldelésével.

5.1.3 Miiszaki intézkedések a vezérl6 lizem szamara a Fl-kapcsolékon

Frekvenciavalté lizem esetén az Fl-kapcsol6 kioldasanak megakadalyozasa érdekében legaldbb a kdvetkezdket tegye meg:
. kapuvezérlésenként 1 Fl-kapcsolé kiilon vezetékkel

. lehetéség szerint révid motorvezetékek

. szlikség esetén igazitsa hozza a frekvenciavalté ttemfrekvencidjat
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514 A kapuszerkezetek és vezérlések éves ellendrzése

A levezetési aram mérését az EN 60335-1 szerint a pot levezetésiaram-eljarasban kell végrehajtani. A mérés csatlakoztatott szenzorok,
adodegység és motor nélkiil torténik. A kapu a mérés soran nem mikddtethetd. Kizardlag a kapuvezérlés mérhetd, nem a teljes rendszer.

@Q =

A = vizsgald késztlék S =szonda (nem mUikodik) B = prébatest
A DGUV V3 szerinti ismétl6dé szigetelésiellendllas-mérést max. 500 V probafesziltséggel kell elvégezni, hogy a kapuvezérlés elemei ne
szenvedjenek kart. Az alkatrészek tliréshatdrai miatt el6fordulhat, hogy a berendezésbe épitett tulfesziltség elleni védelmi berendezés kiold

a szigetelési vizsgalat soran, ami miatt kisebb szigetelési ellendllast mérnek. A vizsga ezutan sikertelendl zarul.

A VDEO100-600 6.4.3.3. bekezdése szerint a berendezést le kell valasztani, ha a mérést befolyasold tulfesziltség elleni védelmi
berendezéssel rendelkezik, vagy ha a berendezés a mérés soran karosodhat. Ha gyakorlati okokbdl nem lehetséges a berendezés
levalasztasa, a probafesziiltség 250 V-ra csokkenthetd, de a szigetelési ellendllasnak legalabb 1 MQ-nak kell lennie.

A Seuster KG 6sszes FUE-1 vezérl6je rendelkezik ilyen tulfesziiltség elleni védelmi berendezéssel. Ezenkiviil minden vezérlést darabonként
tesztelnek a gyartd tizemében. A gyakorlatban ez azt jelenti, hogy ezek a berendezések 250 V-os prébafesziiltséggel vizsgélhatdk, és a
kapcsokrol akar le is valaszthatok (ha van fékapcsold, elegendé a fékapcsoldt kikapcsolni). A szigetelésmérés ekkor is elvégezhetd, és pl. a
burkolat féldelési csatlakozasait tovabbra is tesztelni lehet. Ha a vezérl6egységet 250 V fesziiltséggel és bekapcsolt fékapcsold mellett
sikeresen tesztelték, nincs sziikség tovabbi mérésekre. Ha azonban lekapcsolt fékapcsold mellett végzik az ellendrzést, a motort a végén
kilén még egyszer ellendrizni kell.

FIGYELEM

» A motort ennél a vizsgdlatnal le kell valasztani a berendezésrél, egyébként javithatatlanul tonkremehet.

A

120 MQ

A = vizsgald késztilék S = szonda B = prébatest U = talfesziiltség elleni védelem
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5.2 BK/BS 150 FUE-1 tapfesziiltség csatlakoztatasa 5.3 AK/AS 500 FUE-1 tapfesziiltség csatlakoztatasa
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CEE-dugasz / 3-pdlusu
230V/16 A kék

Biztositék
16 A/ K-karakterisztikaju

CEE-dugasz /5-pdlusu
400 V/16 A piros

Biztositék, 16 A/K-karakterisztikaju

A halézati dugasznak a vezérléstél nézve jol lathaténak és hozzaférhetének kell lennie.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

A halézati dugasznak a vezérlést6l nézve jol lathatonak és hozzaférhetének kell lennie.
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5.4 Motorcsatlakoztatas
——— ——————
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Csatlakozatasi példa: 24 V DC fék

5.5 Motorcsatlakoztatas
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Csatlakozatasi példa: fék a munkadram utan

A BK/BS 150 FUE - 1/AK/AS 500 FUE - 1 kapuvezérlés hibamentes miikodésének biztositasahoz hasznalja a mellékelt

motor

A motori

ztatas ereit kizarélag ezen a vezetéken keresztiil vezetheti (kivétel: A 4012 SEL R). A

motorvezeték arnyékolasat mindkét oldalon csatlakoztatnia kell.
A kabelek leréviditése utan feltétleniil csatlak

szigetelje!

70

yztassa vissza a kabelek arnyékolasat is, a csatlakozasi pontokat pedig 2-szeresen

A BK/BS 150 FUE - 1/ AK/AS 500 FUE - 1 kapuvezérlés hibamentes miikodésének biztositasahoz hasznalja a mellékelt

motor A motorec

A kabelek leréviditése utan
szigetelje!

HORMANN

yztatas ereit kizarélag ezen a vezetéken keresztiil vezetheti (kivétel: A 4012 SEL R). A
motorvezeték arnyékolasat mindkét oldalon csatlakoztatnia kell.

il

tassa vissza a kabelek arnyékolasat is, a csatlakozasi pontokat pedig 2-szeresen
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5.6 A kimenetek attekintése

BEA :
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230 VAC
X14: kimeneti relé — miikddés rendelés szerint — standard: kapu a felsé végallasban
X15: kimeneti relé — m(ikddés rendelés szerint — standard: kapu az alsé végallasban
X16: kimeneti relé — m(ikédés rendelés szerint — standard: nincs funkcié
5.7 A bemenetek attekintése
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A bemeneti funkciokat lasd a kapcsolasi rajzon
A mechanikus végallaskapcsolok hasznalatakor lasd a kovetkezd fejezetet: 5.9.3

5.8 A biztonsagi léc csatlakoztatasa
Kulénbozé tipusu biztonsagi léceket csatlakoztathat, mint pl. a kovetkezék:

. 8,2 kQ ellendllassal rendelkezé elektromos biztonsagi lécek
. dinamikus optikai rendszerek

A biztonsagi lécek tipusa a vezérlésben van meghatérozva. A haszndlt tipust és a helyes csatlakoztatast a kapuszerkezet kapcsolasi

rajzéban latja.

FIGYELEM

5.9 Végallas-kapcsol6k csatlakoztatasa

A BK/BS 150 FUE-1/AK/AS 500 FUE - 1 kapuvezérléssel kiilonb6zé végallaskapcsolé-rendszereket hasznélhat. Az alapbedllitasokban az
abszolutérték-adé hasznalatos végallaskapcsoloként (5.9.1. fejezet). Ezen kivill hasznélhat mechanikus biitykds végallaskapcsoldkat
(5.9.3. fejezet).

5.9.1 A DES abszolutérték-ado

|CITOr 3 .

| | OL& 2
= 8=§ :DES
Hors—:

! (O] R3] 5

GEE
[{O[%

1 +24V vészledllitasi lanc 4 RS 485-A
2 RS485-B 5 \Vészledllitasi lanc
3 GND 6 +12V

példaszerii csatlakozas

5.9.2 TST-PD tobbfordulati (multi-turn) abszolatérték-ado

Szerelés, csatlakozasok

2 ~ 570 L 1235
104,35

o E[]. -
=

252
[

o'vg

ol

Ny
o x5

<35

»  Csatlakoztatott és mlikodd személyvédelem nélkiil nem lehetséges az automata meghajtassal ellatott kapu-ZARAS.
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Vegye figyelembe a hasznalt termékek 6sszes utasitasat.
A hibas Gzembe helyezés aramiitést és sulyos sériiléseket okozhat.
» A szakszeriitlen haszndlat karosithatja vagy tonkreteheti az abszolltérték-adét és a kapuvezérlést.

. Csatlakoztatas el6tt a hozza tartozé minden betaplalé aramkort le kell kapcsolni.
. Tliz-, robbanas és égésveszély! Nem égetheti el vagy hevitheti 85 °C/185 °F f6lé az abszolutérték-adot.

A kapuvezérlésre valé csatlakozo leirasat az érintett kapuszerkezet kapcsolasi rajzéban taldlja. A pozicidjeladd kapun térténd szerelését
megtaldlja a kapuszerkezet beépitési utasitdsaban.

MEGJEGYZES

A maximdlisan megengedett szerelési tlirés a tengely kdzepe és a szenzor kdzepe kdzott +/- 1 mm. A magnes és a pozicidjeladé haza
kozotti tavolsag max. 3,5 mm lehet.

5.9.3 Mechanikus végallaskapcsolo
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Bemeneti kiosztas

51: Alsé végallaskapcsold 60-61: Vészleallité aramkor

52: Fels6 végallaskapcsolo S1:  Also vészhelyzeti végdllaskapcsolo
54: Alsé elévégallas-kapcsold S2: Fels6 vészhelyzeti végallaskapcsold
56: Felsé elévégallas-kapcsold S3:  Termooszlop

58: Biztonsagi léc elévégallas-kapcsoldja S4: Hajtékarkapcsold
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6 Vezérlés cseréje

Elektromos szerkezeteken végzett munkalatoknal vegye figyelembe a biztonsdgi eldirdsokat. A vezérlést csak kioktatott személy cserélheti
ki.

6.1 Vezérléscsere a BK 150 FUE-1, AK 500 FUE-1 esetén
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6.2

Vezérléscsere a BS 150 FUE-1, AS 500 FUE-1 esetén

7

Altalanos, paraméterezéssel kapcsolatos kezelési utasitasok

A paraméterezési méd megnyitasa

Nyomja meg a Stop gombot. Tartsa nyomva

Megijelennek a fligg6ben I1évé jelzések,

©O®

FIGYELEM:

Nem minden paraméter llithaté be, illetve
madosithatd kozvetlenil. Ez a jelszotol és a
beallitott poziciondlasi médtdl fligg.

1. a Stop gombot. példaul: '- -‘ ' ] '
C Lo u
Nyomja meg még a kapu-NYITVA gombot. Kb. 2 méasodperc mulva: paraméterezé - e
2. Tartsa nyomva a kapu-NYITVA gombot. modban '-' i
N
Paraméter kivalasztasa nyitott paraméterezé iizemben
Vélassza ki a kivant paramétert. Megjelenitheti vagy megvaltoztathatja a '-,

paraméterértéket (lasd lent). A kijelz6 a
kivalasztassal egyUtt valtozik.

Paramétermédositas a kivalasztott paraméternél

5s

1. Vezérlés paraméterezési médban A kivant paraméternév megijelenitése - -
YN
g
2. A paraméter megnyitasa Az aktudlis paraméterérték megjelenitése '- )
@ !
3. A paraméterérték ndveléséhez nyomja meg a | Ha a jelenleg érvényes paraméterértéket -
@ kapu-NYITVA gombot. megvaltoztatja, villognak a tizedespontok. :-’
Yo (0)
Vagy A paraméterérték csokkentéséhez nyomja )
meg a kapu-ZARVA gombot. o
[
©
4. Mentse el a bedllitott paraméterértéket. A paraméter mentése megtortént, ha mar '- )
nem villognak a pontok. 2
o
3s
Vagy Vesse el a bedllitott paraméterértéket. Megszakitas és az eredeti paraméterérték '- )
ismételt megjelenitése -
<
5. Véltson a paraméternév megjelenitéséhez. Megijelenik a paraméternév. - -
it i
ooy
Kilépés a paraméterezési médbol
A paraméterezési médbdl valé azonnali Az utoljara elmentett érték automatikusan
@ kilépés ismét aktivélja a kapu lizemet. megmarad.
. L] L] L]

A vezérlés alaphelyzetbe allitasa

@+@+©

nyomja meg egyszerre és tartsa kb. 3 masodpercig lenyomva.
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8 Ugyfélparaméterek 8.4 Hibatarolé
8.1 Szamlalé P. Funkcio Leiras, megjegyzések
. - I} 1.8 Hibatarold A vezérlés a hibataroldban tarolja az utolsé 8 fellépett hibat.
P. Funkcié Leiras, megjegyzések I (] A P.920 paraméterbe valé beugrast kdvetden:
nTnln] n Nyitasciklus-szamldlé | A nyitasciklus-szamlalé megjelenitése r ¢ Szintvaltasa a foliabillentylizet A és ¥ gombjaval
(NN e  Ahibatérol6 nyitasa a féliabillenty(izet ® gombjaval
r Megijelenités: 1234567 =» 1234. Nyomja meg a ¥ gombot. 567 *  Ahibatarol6 zarasa a féliabillentylizet ® gombjaval
Megijelenités: 67 = 67 e A P920 paraméter elhagyasa az Eb - Uzenettel
- n Karbantartas-szamlalé | Ez a paraméter megadja a még lehetséges kapuciklusok szamat a L - "
F'lrl,l'-l. '_, kévetpl)(ezé karbam:rta’éig. 9 9 P Eb1 1. hibajelzés (legujabb hiba)
=== Eb8 8. hibajelzés
r - P - .
A -1 bedllitds azt jelenti, hogy a karbantartas-szamlalé nincs még aktivalva. Eb E_Ihagyasl, wss_zateres a P920 paraméterhez
~ " PR ” ” " - Er- nincs beirva hiba
N Utkbzés szamlald Ez a paraméter a megszamolt litkdzések szamat adja meg. Az
I Utk6zésbemenet az 1. értékkel noveli az ttk6zésszamlalét. Mar csak a
Totmann menet lehetséges. Nyugtazni kell az Gtk6zést, illetve az abbdl ..
r ann o ges. Tyug 8.5 Szoftververzié
eredd hibat.
P. Funkcio Leiras, megjegyzések
8.2 Nyitvatartési idé Féprocesszor Az aktudlisan hasznalt szoftververzid

szoftververzié

P. Funkcié Leiras, megjegyzések r
T} 0..9999 s 1. nyitvatartasi id6, A kapu a bedllitott ideig a végallasban nyitva marad. Ezutan egy automata
1 kapu NYITVA meghajtassal ellatott kapu-ZARAS kovetkezik. )
w 8.6 Sorozatszam
o 1 0..9999 s 2. nyitvatartasi idé P. Funkcié Leiras, megjegyzések
o ! kf)zben_so r_nlegallas, ] Sorozatszam A sorozatszam kijelzése.
részbeli nyitas [ '
0..200s Minimalis nyitasi idé Az 1. vagy 2. nyitvatartasi id6tél eltéréen a kapu legalabb a beallitott id6 r
alatt nyitva marad. Ezutan egy automata meghajtassal ellatott kapu-ZARAS
kovetkezik.
w
0..20s ElSjelzési idé a kapu- Az ebben a paraméterben megadott idS késlelteti a kapu-ZARAST a kapu-
ZARAS el6tt ZARAS parancs bemenetét kdvetden vagy a nyitvatartasi id6 lejarta utan
w (kényszerzaras).
A nyitvatartasi id6 hossza az elfoglalt végallastol és a hasznalt kapu-ZARAS parancstdl fiigg. Minden kapu-NYITVA parancs esetén kiilon
bedllithatja a nyitvatartasi idét.
8.3 A végallasok korrekcidja
P. Funkcio Leiras, megjegyzések
0 1 0 g)| ~120..1201Inc Kapu-ZARVA végallas Ez a paraméter leirja a teljes végallast. A végallas a hozza tartozd
RIS = gl korrekcios értéke elévégallas-kapcsoldval egyiitt eltolodik.
w A paraméterérték novelése felfelé tolja el a végallast.
A paraméterérték csokkentése lefelé tolja el a végallast.
—60 ... 60 Inc | Kapu-NYITVA végallas
korrekcids értéke
w
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9 Uzembe helyezés 9.2 A végallasok finomallitasa

9.1 A DES és a TST-PD tébbfordulati (multi-turn) abszolutérték-ado 1

2a

3a

4a

5a
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9.3 mechanikus végallaskapcsolékkal 10.2 Idék
1. Mozgassa a kaput a ¥ gombbal kb. 50 cm-rel a zart helyzet elé.
Ha nem mozog a kapu, akkor hianyzik a motor ereje. Adott esetben ellenérizze a fék aktivalasat.

P. Funkcio Leiras, megjegyzések

0..60s Mentési id8 kapu- A kapu-NYITAS parancsok mentése az itt bedllitott ideig

A tavolsag a kapu tipusatol és a sebességtdl fiigg. Gyors kapuk esetén ndvelje az értéket. Ha hibas a kapu mozgasiranya, NYITAS parancsokhoz

akkor hibas a motor forgémezéje. Kapcsolja ki a vezérlést. Cseréljen ki 2 motorcsatlakoztatast.
2. Ugy dllitsa be az alsé elévégallas-kapcsoldt, hogy éppen kioldjon.

3. Mozgassa a kaput a ¥ gombbal kb. 10 cm-rel a zart helyzet elé. 0..20s Eléjelzési id6 a kapu- Az ebben a paraméterben megadott id6 késlelteti a kapu-ZARAST a kapu-
A tavolsag a kapu tipusatél és a sebességtél fiigg. Gyors kapuk esetén névelje az értéket. NYITAS el6itt (ZKQRZSZ;E‘ZZZZ)S bemenetét kovetden vagy a nyitvatartasi id6 lejarta utan

4. Ugy éllitsa be az als6 végallaskapcsoldt, hogy éppen kioldjon.
A kapu a végallasokban nem haladhat tul a végallaskapcsolokon. A nyitvatartasi idoket lasd a kivetkezd fejezetben: 8.2
5. Mozgassa a kaput a A gombbal kb. 50 cm-rel a nyitott helyzet elé.
A tavolsag a kapu tipusatol és a sebességtdl fligg. Gyors kapuk esetén névelje az értéket.

6. Ugy allitsa be a felsé elévégallas-kapcsoldt, hogy éppen kioldjon. 10.3 uSv-6nellendrzés

7. Mozgassa a kaput a A gombbal kb. 10 cm-rel a nyitott helyzet elé. P. Funkcié Leiras, megjegyzések
A tavolsag a kapu tipusatél és a sebességtdl fiigg. Gyors kapuk esetén novelje az értéket.

; 0..1 A szikségnyitas Ezzel a paraméterrel aktivélhatja, illetve inaktivalhatja a sziikségnyitas
8. Ugy dllitsa be a felsé végallaskapcsolot, hogy éppen kioldjon. tesztelésének aktivalasa | tesztelést.

A kapu a végallasokban nem haladhat tul a végallaskapcsolékon.

0: Sziikségnyitas tesztelése deaktivélva

9. Allitsa be az als és felsé vészhelyzeti végallaskapcsolét. 1: Szilkségnyitas tesztelése aktivalva
10. Valtson a paraméterezési moédba a @ és a A gomb megnyomasaval. Valassza ki és nyissa meg a P.980 ,Szervizméd” paramétert.
Allitsa a ,,2” paraméterértéket ,0” értékre (automatikus mod). MEGJEGYZES:
11.  Amennyiben sziikséges, korrigalja a kapu-NYITVA és kapu-ZARVA végallaskapcsold-helyzeteket automatikus médban a végallas Ez a paraméter csak A.490#0 esetén lathato.

finombeallitasaval.
Az akaratlan kapumozgas elkeriilése érdekében a végallaskapcsolot csak vészkikapcsolas vagy lekapcsolt vezérés esetén

allitsa el. 10.4 Motorbeallitasok

12. Most mar mozgathatja a kaput automatikus médban. P Funkcié Leiras, megjegyzések
T P PRt TR 0..1 Motor forgémezdé A paraméter meghatarozza a motor forgémez&jét a kapu-NYITASHOZ.

9.4 A végallasok betanulasanak ujboli kérése 9 P 9 9 ) P

L ) L ) L, L, ) 0: Jobbra forgémez6
Ha a végallasok az elektronikus végallaskapcsoldk hasznalatandl mar be vannak tanulva, de nem alkalmasak a kapuhoz, Ujbdl kérheti a w 1. Balra forgomezé
végallasok betanitasat. : ¢]
Ehhez dllitsa be a kévetkez6 paramétereket: 10.5 Teljesitménynévekedés, turbo
P210 érték 5 = Minden végallas ujboli betanitasa A turbo az alsé fordulatszam tartomanyban a meghaijtasok teljesitményének névelésére szolgal.

. . P A turbé tul alacsonyra vagy tul magasra allitdsa hibat valthat ki a kapufutdsban. Ha til magas érték van bedllitva, tdldramhiba kovetkezik be

1 0 A szerwzszmt parametere (F510/F410). Csokkentse a turbdt. Ha az érték tul alacsony vagy 0, akkor a motor nem tudja mozgatni a kaput. Novelje a turbét.
Csak akkor tudja a bedllitast a szervizszinten létrehozni, ha az S1300 programozo kapesolo BE dllason all. A bedllitasok sziikségesek az A helyszinen érvényes szamos kiilonboz6 alkalmazasi feltétel miatt, ha szilkséges, kisérletek Utjan kell meghatéroznia a turbé helyes
lzembe helyezéshez és a karbantartashoz. bedllitasat. Segitséget jelent a motoraram diagndzis-funkcio (lasd: P910 = 2 paraméter). Az aramkijelz6 megjeleniti, hogy a megvaltoztatott
Az ligyfélszint paramétereit a kivetkezékben csak akkor emlitjiik, ha a szervizszinten kiegészitd funkciok vannak engedélyezve. bedllitas a kivant sikert hozza-e.

) Lo i i A turbét mindig a lehet6 legalacsonyabbra, de a sziikséges legmagasabb szintre allitsa.
10.1 Paraméterek beallitasa a szervizszinten

Mivel az alapadatok gyarilag vannak bedllitva, a gyari adatok mdédositdsa nem sziikséges.

A paraméterek megvaltoztatasahoz kdvesse az alabbiakat:

1. Kapcsolja ki a vezérlést.

2 Kapcsolja be az S1300 DIP-kapcsolét.

3. Kapcsolja be a vezérlést.

4. A kapuvezérlés paraméterezési modjaba jutdshoz nyomja meg 3 masodpercig

ON
|
egyszerre a @ és A gombokat. ‘
|
|
|

ON
$1300 |E|-—> S 1300

o

Véltoztassa meg a sziikséges paramétereket.

6. A bedllitdsok befejezését kdvetéen a ® gomb kb. 5 mp-ig tartd
megnyomasaval lépjen ki a paraméterezési modbol.

7. A munka végeztével, lekapcsolt vezérlés mellett gondoskodjon az S1300

kikapcsolasardl.

0000000000000
0000000000000

Koriilbeliil 1 6ra elteltével a szervizmod automatikusan visszaall. A szervizmad Ujbol bekapcsolasahoz révid idére ki kell kapcsolni
a vezérlést és ezt kovetGen ismét be kell kapcsolni. Ellenkezé esetben alaphelyzetbe allitasnak kell kovetkeznie.
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Funkcié Leiras, megjegyzések 10.8 CAN-Bus lezaro ellenallas
0..30% Turbé a kapu- A sarokfrekvencia (P100) eléréséig az als¢ fordulatszam tartomanyban P. Funkcié Leiras, megjegyzések
NYITASHOZ noveli a leadott fesziltséget és ezzel a teljesitményt. — 0.1 A CAN lozard ollondlla Ezz0l m K Ihat6 @ CAN lozdré ellondlids: ldsd mé
A fesziiltség a paraméterben megadott értékkel emelkedik a motor névleges ,C' H (] "_7 Ktivala ezaro eflenalias Szze a ptareirrle errek apcso t a ? ?,. it ezaro ellendllas; lasd meg a
fesziltségével (P103) ardnyosan. N aktivalasa canprotect |ézerszkenner Utmutatdja
u w 0: ellendllas nem aktiv
“ 1: ellenallas aktiv
L q ) L
P 7 10.9 Keresztforgalom bemenet P.5 x 0/P.A x 0 = 9 opcionalis
7 } Ehhez a bemenethez a keresztforgalom alapfunkcidjanak aktivalaséhoz dllitsa a P.5 x 0/PA x 0 paramétert 9 értékre. x = A
7 } paraméterezendé bemenet szama.
2) 7 [
s } P. Funkcié Leiras, megjegyzések
7 1 } 0..30s Az 1. csatorna és 1. A keresztforgalom bemenet aktivélasa zarolja az 1. csatorna és az
P140/145Y ! NYITAS érzékeld 1. NYITAS érzékelS parancsokat az ebben a paraméterben megadott ideig.
} zérolasi id6
} » f 0..30s A 2. csatorna és 2. A keresztforgalom bemenet aktivalasa zérolja az 2. csatorna és az
fEck NYITAS érzékelé 2. NYITAS érzékel6 parancsokat az ebben a paraméterben megadott ideig.
1) Normal jelleggérbe w Zérolasi id6
2) Turbd jelleggdrbe
0..30% | Turbé a Kapu- Lasd: P140 10.10 Diagnosztika kijelzés a kijelzén
ZARASHOZ
P. Funkcié Leiras, megjegyzések
0..22 Megjelenitési mod Ezek a paraméterek a lenti mérési értékeket kozvetlenil a kapuvezérlés
kivéalasztasa kijelzéjén jelenithetik meg.
10.6 Végallas korrekcié w 0: A vezériési folyamat megjelenitése (automatikus)
P. Funkcio Leiras, megjegyzések 1: Aktuerll!s menet:e.ebesseg Hz értékben
0.5 a vegallasok ismételt | A végallas-beallités Gjrainditasa 2 Aktudlis motordram A értékben
betanitasa Totmann Gzemmddban aktivalja a megfelel végallast. A Stop-gomb hosszu i 2:::116:@ rkno tg n‘es"z ukltseg v er;el:lizte’:b
ideig tartd6 megnyomasa elmenti a végallasokat. . uzf\ !S ?Z ens? ?r! ararr] Ej' © ler}
5: Aktudlis kdzbensd kori fesziiltség V értékben
A kovetkez6 bedllitasi lehetéségek lehetségesek: 6 Ve'gfokozat hcjme'rse'zklet °C 'ert’ekben
: e . ; 7: Végfokozat h6mérséklet °F értékben
0: Megszakitas: a végallasok nincsenek betanitva 8: A motor futasideje a legutolsé kapufutés alatt s értékben
1: Alsé végallaskapcsold, felsé végallaskapcsold, illetve 9: Aktudlis pozicié Inc értékben
kozbensé megallas végallaskapcsold betanitasa 1'0_ Referencia pozicié Inc értékben
2: Alsé végallaskapcsold és adott esetben kdzbensé 1 1: Abszoliité rtZk—a dé 1. csatorna értéke
megallas végallaskapcsold betanitasa 12: Abszoliitérték-ads 2' csatorna értke
3: Alsé végallaskapcsolo és felsé végallaskapcsold . . NP o
betanitasa 13:  Aktudlis referenciafesziiltség V értékben
4: Kézbensé megallas végallaskapcsol6 betanitasa 14: Hc}mgrsgklet a hgzban :C ’ertfekben
5. Minden végallaskapcsold és forgasirany betanitasa. 15: HOmérséklet a hazban °F értékben )
16: A motor attételi tényezdje az adéhoz a kapu-NYITASBAN
17: A motor attételi tényezSje az adohoz a kapu-ZARASBAN
A kdzbensé megallas végéllésképcsolé betanitdsa az A240 applikaciés 21:  Pozicidkdvetelmények szama a pozicidjeladd érvényes vélasza nékul
paraméterben Iév6 bedllitastd| flgg. 22:  hibasan fogadott jel a TST-PD-ben (egyidejlleg aktivalia a kiadast a
P.955 paraméterben)
P 32: amechanikus 24 V-os fék aktudlis arama csatlakoztatva az
10.7 Sebességek X17 aljzatra
Az el6végallas-kapcsold és a végallaskapcsold-savok automatikus bedllitdsa haszndlatos. Ebbdl kdvetkezik az elévégallas-kapcsold és a 34: A csatlakoztatott halézati fazisok szama. A csatlakoztatott haldzati
végallaskapcsold automatikus megvaltozasa az elsé menetciklusokban a végallaskapcsol6 betanitdsa utan. A menetsebesség valtozasa az fazisok felismerése csak egy nagyobb kézbensé aramtdl lehetséges.
automatikus végallaskapcsol6 korrekcié Ujraindulasahoz vezet. 39: Az aktudlis cos ¢ megjelenitése
7 e " A 40: pillanatnyi k6zbensé aramkoér a maximalisan megengedett kozbensé
Funkcio Leiras, megjegyzések aramkar % értekében
6 ... 200 Hz Menetfrgk\{encia gyors | Menetfrekvencia az alsé elévégallas-kapcsolodig 41:  Motorvéds funkcié kihasznaldsa % értékben
kapu-ZARASHOZ Vegye figyelembe a zaréerSket a biztonsagi lécen. 271: CAN-hibaszamlalo futdsonként a CAN1 esetén
(2. TST-UTH a bovitékartyan)
6...200 Hz | Menetfrekvencia gyors | Menetfrekvencia a felsG elévégallas-kapcsoléig 272:  CAN-hibaszamlalé futasonként a CAN2 esetén (pl. FEIG fényracs)
kapu-NYITASHOZ
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Funkcié Leiras, megjegyzések
Hibatarolo Lasd az ugyfélszintet a kovetkezd fejezetben: 8.4
Ebcl: A teljes hibatérolé torlése
Bdvitékartya Ezek a paraméterek az aktudlis szoftververziét jelenitik meg.

szoftververzidja

10-processzor
szoftververzidja

s Motor futasideje Utolsé kapufutas idétartama
\ Bemeneti fesziiltség Aktudlisan fennallé haldzati feszliltség mértéke
¢
10.11 USB funkciok
P. Funkcio Leiras, megjegyzések
[} [P 0..1 Paraméterfajl Aktivalt masolasvédelem esetén nem tud elddllitani olyan paraméterfajit,
I ._q L' [ masolasvédelme mellyel ezen (forras-)vezérlés paraméterkészlete egy masik (cél-)vezérlésre
w atvihetd lenne.
0: Masolasvédelem deaktivalva
1: Masolasvédelem aktivalva
C’ q P} 0..4 Paraméterfajl mentése | A paraméterérték meghatarozza az elmentendd paraméterfajl céljat.
r._ o 3 0: Nincs paraméterfdjl kivalasztva
-w 1:  Mentse el a paraméterfajlt a masik vezérlésbe vald betoltéshez,
Meglévé f4jl feltlirasa
2: A paraméter mentése biztonsagi mentésként egy paraméterfajlba ezen
vezérlés szamara,
Egy meglévé fajl fellllirdsa ezen vezérlés szamara
3: A paraméterfajl mentése a kapu beépit6jének valéd tovabbadas céljabdl
(az 6sszes paramétert tartalmazza),
egy Uj fajl elhelyezése eddig még nem létezé fajinévvel
4: Paraméterfdjl titkositas nélkili mentése
Csak a lathaté paraméterek mentédnek. egy Uj fajl elhelyezése eddig
még nem létezd fajinévvel
[} c.' [} '7, 0..4 Paraméterfdjl betdltése | A betdltendé paraméterfajlok kivélasztasa
r.ar | 0: Nincs paraméterfdjl kivalasztva
-w 1: A paraméterfdjl betbltése a pendrive-ra egy masik vezérlés
paraméterének masolasahoz
2: A paraméterfdjl betoltése, amelyek biztonsagi mentésként vannak
mentve ezen vezérlés szamara
3: Az nnnn szammal ellatott paraméterfajl betdltése a pendrive
gyOkérkonyvtarabdl
1.2 USB-kommunikacié Ha egy pendrive vagy egy SmartModul csatlakoztatva van az USB-aljzatra,

akkor ez a paraméter felelés a kommunikacioért.

-1: Az eseménynaplézas automatikus aktivalasa az SmartModul
felismerésekor az USB-aljzaton

0: Eseménynapldzas kikapcsolva

Eseménynaplézas bekapcsolva pendrive esetén az USB-cstalakozén

2: Az eseménynapl6 kézi aktivalasa SmartModul esetén az USB-
csatlakozon

-

78

Funkcioé

Leiras, megjegyzések

0...65535

Rendszerfrissités
szoftver inditasa

A paraméteren keresztll valassza ki a frissitd fajlt a pendrive-on 1évé kivant
szoftververziéval, amelyet a vezérlésbe kell programozni. Vélassza ki a
frissitéseket a vezérlés és a FEIG fényracs szamara is. Nyissa meg a
paramétert a Stop-gombbal. Lathatja a pendrive-on elmentett frissité
fajlokat. A nyilgombok segitségével valasszon ki egy szoftververziét. A
Stop-gomb hosszui megnyomaésaval inditsa el a kivalasztott frissitést. A
frissités utan a kijezé 100 % értéknél allva marad. Kiléphet a paraméterbdl.
A frissités befejezése utan a vezérlés Ujrainditast hajt végre.

10.12

Karbantartas-szamlalé

A szamlalot lasd a kovetkezd fejezetben: 8.1

P. Funkcié Leiras, megjegyzések
[} q ] q 0..1 A karblarlt?lirtas—szamlalo A karbantartas-szamlalé nyugtazasa
. - visszadllitisa
w
10.13 A vezérlés iizemmaddja
P. Funkcié Leiras, megjegyzések
0..5 Uzemi méd A kovetkezd lizemmaddok lehetségesek:

0: Kapu-NYITAS és kapu-ZARAS o6ntartasban (automatikus)

1:  Kapu-NYITAS éntartasban, kapu-ZARAS kézi tizemben (részben
automatikus)

2: Kapu-NYITAS és kapu-ZARAS kézi lizemben (Totmann)

3: Totmann vészfutas
FIGYELEM
Vészfutasban a kapu addig fut, amig fennall a futasi parancs. A
kapu nem all meg a végallasokban.

4: Folyamatos teszt biztositékokkal, automata meghajtassal ellatott kapu-
NYITAS és kapu-ZARAS
Minden egyes Uj futds el6tt fut a PO10 nyitvatartasi id6.

A 3. és 4. bedllitas a vezérlés kikapcsoldsa utan elveszik. A vezérlés ezutan
2-esbe kerdil.

Gyari beallitas, eredeti paraméter

Funkcio

Leiras, megjegyzések

Gyari bedllitas

A paraméter 1-re dllitdsa minden paramétert alapértelmezés szerinti
értékekre allit vissza.

FIGYELEM

A kapuprofil és az egyedi beallitasok elvesznek! A P991 paramétert
kotelezéen allitsa be a kapu tipusanak megfeleléen.

Visszadllitds a gyarilag bedllitott egyedi funkcidkra: P990 = 2. Csak akkor
lathatd, ha az lgyfélspecifikus egyedi funkcidk gyarilag be vannak allitva.

0000 .... 00FF

Kapuprofil

Kaputipusra jellemzé beallitasok.
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10.15 Jelszo

w

P. Funkcio Leiras, megjegyzések

[} FFEE A DIP kapcsold Eldre definialt jelsz6 megadésa a FIGYELEM

I ,5'915 | athidalasa programozhaté DIP kapcsold A paraméterek

w athidalasahoz: A helyes jelsz6 megadasa megvaltoztatasa a funkcié
aktivélja a kapcsolét. ismerete nélkiil tilos.

‘e A jogosulatlan hozzaférés
MEGJEGYZES: miatti hibak és veszélyek
Ez a paraméter csak a csatlakoztatott TST | g|keriilése érdekében csak
UT-H kezelSegység esetén l4thato. Kképzett személyzet kaphat
0... FFFF Jelszo Hozzaférési jogosultsagok a kiilonbézé jelszét.

paraméterezési szintek szamara

A jelsz6 2 szinten dllithaté be.

10.16 Hosszkompenzacio

)

Funkcié

Leiras, megjegyzések

Lo

w

Végallaskorrekcid
fényracs referenciaval

Ezzel a paraméterrel lehet a fényracsot referenciaként hasznalva
bekapcsolni/ledllitani a h6mérsékletfliggé hosszvaltozasok miatt az alsé
véghelyzeti korrekciét. A betanulasi folyamat utan 5 nyitascikluson keresztil
meghatarozza a referencia fényvonalak helyzetét. Minden teljes zarasnal
méri a referencia fényvonalak helyzetét. Ha a pozicié 5 nyitasciklus utan az
eldre bedllitott értéknél nagyobb eltérést mutat, a P.221 paraméter (EU
korrekcids érték) értéke az elbre beallitott értékkel médosul. A korrekcid
hatarértékei a P.221 paraméter rogzitett hatarértékei (min/max értékek:
-120/+120).

Ha a véghelyzet-korrekcié aktiv, akkor a korrekciéhoz referencia pozicidként
a legalsé 8 aktiv fényvonal poziciéértékei szolgéinak.

Ha az L.222 aktiv, a fényracsnak referenciakapcsoloként a
vezérl6bemenetekkel szemben elsGbbsége van.

0: deaktivalva
1: aktivalva

<
R}

= !.-

0...999

szekvencidlis minéség

egy 3 szamjegyl szamot ad ki, ami a felligyelt magassag minden
harmadanak fényvonalminéségét jeldli. Lasd a 18.4. fejezetet, Kimeneti
logika és statuszkijelzések

= !-
iy
(N}
(]

Fényvonalminéség

egy fényvonal optikai kapcsolatdanak minéségét jelzi 0 és 9 kozotti
szamjegyekkel. Lasd a 18.4. fejezetet, Kimeneti logika és statuszkijelzések

-t

1 Paraméterek attekintése

o

Funkcié

Valtoztatva Fejezet
a kovetkezé altal:

a kovetkezd idépontban:

Inlzln] Ciklusszamlalé 8.1
oo
T Karbantartas-szamlalé 8.1
P (N ) 5
B Tx] 1. nyitvatartasi idé 8.2
o
2. nyitvatartési idé 8.2
] ,S Minimalis nyitasi idé 8.2
a0

P. Funkcio Valtoztatva Fejezet
a kovetkezé altal:
a kovetkez6 idépontban:
o 1 Mentési id6 KAPU-NYITAS 10.2
0 parancsokhoz
orno El6jelzési idS a kapu-NYITAS elétt 10.2
m.C
I lNIn] A szikségnyitas tesztelésének aktivalasa 10.3
[N ,-Il.l
I =] Motor forgémez6 10.4
[ = X}
o 1 Turbd a kapu-NYITASHOZ 10.5
.1 L’l_l
Turbé a Kapu-ZARASHOZ 10.5
a végallasok ismételt betanitasa 10.6
] A kapu-ZARVA végallas korrekciés 8.3
cC értéke
13 1 A kapu-NYITVA végallas korrekciés 8.3
(=] értéke
o T Mene}frekvencia gyors kapu- 10.7
I 3 n NYITASHOZ
Menetfrekvencia gyors kapu-ZARASHOZ 10.7
Az 1. csatorna és 1. NYITAS érzékel 10.8
zarolasi id6
A 2. csatorna és 2. NYITAS érzékelé 10.8
zérolasi idé
In k] Utkdzés szamlalé 8.1
I 5' 11
Tl A megijelenitési mod kivélasztasa 10.9
P _q n
I} Hibatarold 10.9
FS20
= Szoftververzié 8.5
P55
oo Sorozatszam 8.6
U g |
O i In] Motor futasideje 10.9
F530
] Bemeneti feszliltség 10.9
P - '7 [
o | Paraméterfajl masolasvédelme 10.10
FS4
Paraméterfajl mentése 10.10

(n]
5
(NN]
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P. Funkcié Valtoztatva Fejezet Valésziniitlen értékek a kapufutasban
a kovetkez6 dltal: Vontatasi hiba, . A kaput vagy a motort akadalyozza valami.
a kapu helyzetvaltoztatasa e Afék nem nyilik. Ellenérizze a csatlakozast és a fékegyeniranyitot.
a kévetkez6 idépontban: kisebb az elvartnal e AmeghUlzasi nyomaték teljesitménye tdl alacsony. Ellendrizze a tapfesziiltséget.
. A sebesség tul alacsony.
C’ ST, Paraméterfajl betdltése 10.10 . A mehtl:kr;alanil;usttvegallaskapcsolo elhagyéasa nem tortént meg, vagy
P34y ot
. Nincs meghtzva az abszolutérték-ado tengelyéhez valo rogzités.
A karbantartas-szamlalo visszadllitasa 10.11 * A hibas kapuprofil kivalasztasa (P991)
Az érzékelt forgasirany eltérése | Inkrementdlis jeladok haszndlata esetén az A és a B csatorna fel van cserélve.
Uzemi méd 10.12 a vart forgasiranytol e Amotor forgési irdnya fel van cserélve, a kalibralas tekintetében. Tanitsa be Gjra a
kaput a P.210 = 5 paraméterrel.
————— . tul nagy ,megereszkedés” elindulaskor, a fék tul koran old ki, vagy tul kicsi a
Szoftverfrissités inditasa 10.10 forgatonyomaték
. Esetleg valtoztassa meg a turbot.
Gyari bedllitas 10.13 Hibas pozicidjeladd protokollok | ¢ A pozicidjeladd busz lizemzavara
. pozicidadatok fogadasanak hidanya hosszabb id6n keresztil
Kapuprofil 10.13 A fénysorompé elévégallas- e Afénysorompé elévégallas-kapcsoloja kézbensé végdlls, ill. felsd végallas
kapcsoldéjanak lizemzavara esetén is foglalt.
A DIP kaposolé dthidalasa 1014 . Tgnltsa, be ismét az abszollutertek—ado veg_allasalt. Az Eu és az Eo kozotti
tavolsagnak legaldbb 1 méternek kell lennie.
Jelszo 10.14 Crash rendszer kezel6hivas
Utkozés felismerve e Avezérlés éppen most lett bekapcsolva. A hiba egyszeri visszadllitasa sikeres
volt.
. . L. *  Akapu also része kinyomodott az oldalsé megvezetésekbdl.
12 Jelzések attekintése

121

Altalanos hiba

Ha nem kovetkezik be 6nall6 visszaallas, akkor nyugtazhatja a hibat.

A megfelel§ hiba nyt

@

5s

4
@

elé6tt haritsa el a hiba okat.

Nyomja meg a ® gombot kb. 5 masodpercig.

Hibas végallasok

Felsé kapuhelyzet paraméteren
kival

A mechanikus fék meghibasodott vagy rosszul van bedllitva.

Menjen vissza a Totmann menettel a megengedett paraméter-tartomanyba.
A felsé VESZ—végéIIa’skapcsolé paraméterértéke tul alacsony.

A felsé végallaskapcsold-tartomany (végallaskapcsold-sav) tul alacsony.

Az alaphelyzetbe allitas eljarasat lasd:

Ha nem sikeriil a hiba visszaallitasa:

Szerelési utasitas
Kapcsolasi rajz
Kuls6 vezérlészekrény ajtd

az IR atvitelnél:

— Ellenérizze az optikai palyat az oldalelemben. Az optikai palyanak
szennyezésmentesnek kell lennie.

- Ellenérizze az elem fesziiltségét.

spirdlkabel esetén:

—  Ellendrizze a spiralkébelt.

Funk-Crash esetén

- Avevbegységen még nincs mind a két adéegység betanitva (lasd: Funk-
Crash Gtmutato).

— Az addegység hibas vagy az elem mar lemerdlt.

Alsé kapuhelyzet paraméteren
kival

A mechanikus fék meghibasodott vagy rosszul van bedllitva.

Menijen vissza a Totmann menettel a megengedett paraméter-tartomanyba.
Az als6 VESZ-végdllaskapcsold paraméterértéke til alacsony.

Az alsé végallaskapcsold-tartomany (végallaskapcsold-sav) tul alacsony.

Valésziniitlen értékek a kapufutasban

A kapu-NYITAS, kapu-ZARAS
vagy a Totmann tizemmaédban
a futasidé tullépve

Az aktudlis motor futasidé tullépte a maximalis futasidét.
A kapu nehéz jarasu vagy akadalyozva van.
Mechanikus végallaskapcsol6 hasznalata esetén nem old ki a végallaskapcsold.

Gurtniszakadas

Aktivalva lett egy gurtniszakadas-felismeréshez konfiguralt bemenet

(P50X = 0418).

A kijelz6 gyors villogasa esetén nem megengedett a futas. = Nyugtazasi igény
A félia Stop révid megnyomasaval a Totmann zaras engedélyezett

A gurtniszakadas mechanikusan javitott és a bemenet mar nem aktiv. Amint a
Totmann kapu-ZARAS eléri a kapu-ZARAS poziciét, 6nallé nyugtazas megy
végbe.

Karbantartas-szamlalé tuallépve

A szlkségnyitas tesztelése
sikertelen volt

Hivja a szervizt.

A tesztelés alatt tullépésre ker(ilt a maximalisan megengedett futasidé.
A visszadllitdishoz nyomja meg hosszan a Stop-gombot.

A kapu nehéz jarasu vagy akadalyozva van.

Az uSV elemeit tulsdgosan lemeriiltek vagy hibasak.

Uzemzavar: karbantartas
szikséges

Lejart a szervizszamlalo.

ncs beallitva

80

Nincs paraméterezve a vezérlés

A vezérlés alapparamétere még nincs régzitve, lasd a P990 és a P991
paramétert.
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A CAN-busz hibajelzései A biztonsagi kontaktussin Gizemzavarai

C 1 Ismeretlen eszk6z a CAN- e  Tanitsa be a még be nem tanitott eszk6zoket. Akaddly gatolja a kapu- e Akapu-NYITAS sorédn a kapu akadallyal érintkezik (csak a P480 paraméteren
I~. 10 1 | busznal NYITAST keresztili akadaly-felismerés esetén)
= 119 1 | CAN-busz, 1. kommunikdciés | ¢ Ongydgyité. Ellenérizze a ferrithiivelyt és helyezzen fel arnyékolést. Adott Akadaly gétolja a kapu- e Akapu-ZARAS sorén a kapu akadallyal érintkezik (csak a P480 paraméteren

1=, 111 | hiba esetben a vezérlés Ujrainditasa sziikséges. ZARAST keresztlli akadaly-felismerés esetén)

C 1o CAN-busz, 2. kommunikaciés | ® Ongydgyité. Ellenérizze a vezetékek sériilésmentességét. Adott esetben a Révidzarlat érzékelése a e Abiztonsdgi léc csatlakoztatasa rovidre zart.

(O N | | | hiba vezérlés Ujrainditasa sziikséges. lécbemeneten e Az optikai biztonsagi léc fénysugara megszakadt.

C i q Egy szenzort/ miikddtetd e Ezazlizenet akkor jelenik meg a vezériGegység kijelz6jén, ha megallapitast nyer, * Az 1K2/8K2 jumper hibasan all.

o alkatrészt nem ismert fel vagy hogy a szenzornak/m(ikddtet6 elemnek csak egyik fele van jelen a CAN-Bus-on a léckioldasok beadllitott hatara | A biztonsagi léc kioldasainak paraméterezett maximuma tullépésre kerilt a
nincs jelen (pl. fényrécs esetén csak az add) elérve a kapu-ZARASNAL nyitasciklus soran.
A vezérlén van egy aktiv e Csatlakoztassa a helyzetérzékel tizemmaodban miikods fényracsot a CAN- *  Nyugtazza a hibat a kapu Totmann tizemmédban vald teljes zarasaval.

paramétertartomany a buszra, és rendelje hozza a paramétertartomanyt. Redundancia hiba révidzarlat | e A révidzarlat felismeréséhez tartozé valamelyik kiértékelGcsatorna nem azonos a

)
C2
o

helyzetérzékeld tizemmodban |« A helyzetérzékel6 izemmod paramétereinek modositésa. L.210 nem lehet 4-re esetén 2. csatornaval. Meghibasodott a vezérlés NYAK-ja.
mkadé fényracshoz. LCD allitva. e Csatlakoztatva van a dinamikus optikai rendszer, de nincs beallitva a P.460
szoveges lzenet ,,LGx paraméterben.
hianyzik”.
" Y — — — " ————— —— - A lécbemenet megszakadt ¢ Acsatlakoztatd vezeték hibas vagy nincs csatlakoztatva.
',: :'3',_-: Fényracs: hibas vev6egység . Cserélje ki a fényracs mindkét komponensét. . Hibas vagy hidnyzik a lezaré ellendllas.
o e | . Hibas a jumper bedllitdsa.
C 13 1 |Feényracs: hibas addegység ¢ Cserélie ki a fényracs mindkét komponensét. A biztons4gi léc tesztelése e Abiztonségi léc aktivalasa a tesztelés kérése soran nem térténik meg.
roic elakadt e Ateszt kérése és a teszt kioldasa kdz6tti idé nincs egyeztetve.
C 130 |Akapu pozll'ciéja nem ¢ Inditson el egy Uj betanitasi folyamatot. Redundancia hiba *  Amegszakadas felismeréséhez tartozo valamelyik kiértékeldcsatorna nem
I, 1 I_ | elfogadhat6 megszakadas esetén azonos a 2. csatornaval. Meghibasodott a vezérlés NYAK-ja.
11 o | Hibaafényracsban o Avezérlés Ujrainditasa sziikséges. Visszatérs eléfordulas esetén ki kell cserélni a * Csatlalffztstva van a dinamikus optikai rendszer, de nincs bedllitva a P.460
| I fényracsot. paraméterben.
- Tul magas az optikai biztonsagi | ® Az optikai biztonsagi Iéc hibas.
- - Kompatibilitasi hiba . Egyeztetés a gyarral P RPTSR
| l‘C'Ll' léc impulzusismétiGdési e Abelsd biztonsagi léc bemenete meghibasodott.
. frekvencigja
= 1o | Tepelidtés . Csatlakoztassa Ujra a fényracsot a haldzati tapfesziltségre. Haritsa el a 24 V-os cCa q q A 8K2-személybejaro érzékel6 | e A 8k2 személybejard érzékeld redundans kontaktusa meghibasodott.
[t i tapegység tdlterhelését. [ ]} redundéns hibdja a belsé e A személybejaré-ajtd nem lett teliesen kinyitva vagy becsukva
biztonsagi kontatsin-
C 1 q Fényracs alaphelyzetbe dllitisa | ® A vezérlés Ujrainditasa szlikséges. kiértékelGben
i Hibas a belsd biztonsagi léc . Egy belsé biztonsdgi léc van csatlakoztatva, de ki van kapcsolva vagy meg van
= 117 | Vevoegység fényracs e Ellendrizze a vezetékek épségét. Keriilje a kabel tekeredését. paraméterezése forditva.
[) 1IZ 1 | kommunikécios hiba - — — - — — - . " ~
- A biztonsagi léc elévégallas- . A biztonségi léc lekapcsolasara, ill. a biztonsagi léc kioldasa utan az ellenkezé
C 10 Addegység fényracs . Ellendrizze a vezetékek épségét. Kerdilje a kabel tekeredését. Helyezzen be egy kapcsoloéjanak lizemzavara irdnyra valé atkapcsoldsra szolgalé elévégallas-kapcsold a felsé végallasban is
. 1c 19 kommunikéciés hiba ferrithGvelyt. foglalt marad.
C 130 Tesztelési hiba . Ongydgyit. Adott esetben a vezérlés Ujrainditasa sziikséges. Kerillje a kabel AZ,A' ’t3|zton§a9 KIOldaSOk ¢ AZ. A bllztonsag ’kloldasalnak parameéterezett maximuma tillépésre kerilt a
L. - - szamanak tullépése nyitasciklus soran.
X mglgs A S| tekeredését. Helyezzen be egy ferrithiivelyt.
= 1 0 | FEIG fényracs mindségi teszt . Az adé és a vevd iranyanak optimalizalasa. :zgénbélﬁ;intstﬁli kéoSI:asok ° ': Iii:élsaézilt(lo&s:(g)r:r?ldasamak paraméterezett maximuma tullépésre kerdlt a
oz | | sikertelen. e Sikeres tesz utan a hiba automatikusan visszaall alaphelyzetbe. P Y )
. A hiba kihagyasahoz és a betanitas folytatdsahoz nyomja meg hosszan a stop A C. biztonséag kioldasok e AC. biztonsag kioldasainak paraméterezett maximuma tullépésre keriilt a
gombot. szamanak tullépése nyitasciklus soran.
C 134 Betorés jelzés . A legalsé fényvonal ismét szabadon van a ZAR végallasban anélkiil, hogy a
[ I Kapulap / Kapupancél kézi poziciondld rendszer helyzetvaltozast érzékelt volna. Altalanos hardver hiba
felemelése tortént
Vezérlés hardveres . A tapfesziiltségre erés zavarok hatnak.
Biz agi lanc i ai alaphelyzetbe &llitasa érzékelve | ¢ Kiold a bels6 Watchdog.
— *  RAM-hiba

belsé vészledllitd gomba alaku
nyomégomb

vagy Watchdog (szamitégép-
felligyelet)

A VESZLEALLITO lanc a belsé Vész-Ki bemenete 6ta meg van szakadva a
paraméterezési maod kivalasztasa nélkdl.

A belsé paraméter ellenérzések vagy az EEPROM ellenérzések hibasak. A STOP-
félianyomégomb megnyomasaval kdzelebbi adatok kdvetkeznek az okhoz.

Bévitépanel kommunikéciés
hibaja

A fépanel és a bévitépanel kdzétti kommunikacié zavara

kilsé 1. vészleallitas kiold

A VESZLEALLITO lanc az 1. VESZLEALLITO bemenettél megszakad
(lasd: kapcsolasi rajz).

kils6 2. vészledllitas kiold

A VESZLEALLITO lanc a 2. VESZLEALLITO bemenettsl megszakad
(lasd: kapcsolasi rajz)

Taldram
(motoraram vagy kézbens6 kor)

A motor névleges adatai hibasak.

A fesziiltségnovelés, illetve a turbd (P140 vagy P145) nem megfeleld.
A motor rosszul méretezett.

A kapu nehéz jarasu.

A fék nem nyilik. Ellenérizze a vezetéket és a fékegyeniranyitot.
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Altalanos hardver hiba

Tulfeszultség, kdzbensd kor,
1. hatarérték

A fékaramkor zavart, hibas vagy nincs jelen.

A betéplalasi fesziiltség tul magas.

A motor tul sok energiat taplal vissza generatoros lizemeltetés esetén. A kapu
nem tudja megfeleléen csdkkenteni a mozgasi energiat.

Altalanos hardver hiba

Tul magas halézati feszliltség

A vezérlés tapfesziltsége tul magas.

Tul magas feszultség a halozati
bemeneten

A tapfeszlltség tul magas.

A tapfesziiltség tul er6sen ingadozik.

Az uSv-vel valo vezérlések esetén az uSv elem mddban van. Aktivalja Ujra a
halézati tapellatast.

Tul alacsony haldzati feszlltség

A vezérlés tapfesziltsége tul alacsony.

A hiitétest hémérséklete
munkatartomanyon kivdil, 2.
hatarérték

A végfokozatok, ill. a fékaramkor terhelése tul magas.
A végfokozat impulzusfrekvencidja (P160) tul magas.
A vezérlés kornyezeti hémérséklete tul alacsony.

A hitétest hémérséklete
munkatartomanyon kivdil,
1. hatarérték

A végfokozatok, ill. a fékaramkor terhelése tul magas.
A kdrnyezeti h6mérséklet a vezérlés lizemeltetéséhez tul alacsony.
A végfokozat impulzusfrekvencidja (P160 paraméter) tul magas.

Uzemzavar: a hémérséklet a
hazban a kritikus 80 °C felé
emelkedik

A bels6é hémérséklet tul magas.

Uzemzavar: a hémérséklet a
héazban 75 °C felé emelkedik

A frekvenciavalto, illetve a kapcsolds terhelése tul magas.
A vezérl6szekrény hlitése nem megfelels.

Tuldram, kézbensd kor, 2.
hatarérték

A fesziltségnovelés, illetve a turbé nem megfeleld.
A motor rosszul méretezett.
A kapu nehéz jarasu.

Tularam, kdzbensé kor,
1. hatarérték

A feszilltségnovelés, illetve a turbé nem megfelel.
A motor rosszul méretezett.
A kapu nehéz jarasu.

Hiba a pozicionalérendszerben

Tuldram, motor/kdzbensé kor,
2. hatérérték

A motor névleges adatai hibasak.

A feszliltségnovelés, illetve a turbé (P140 vagy P145) nem megfeleld.
A motor rosszul méretezett.

A kapu nehéz jarasu.

DC tap zavara

A DC tap nem lehetséges a kdvetkezé miatt: talaram, F.519 IGBT hiba, 24 V hiba,
tulmelegedés.
A VESZ-KI gomb mUikédtetve van.

Offset motordaram, kozbensé
kori aram hiba

Hibas a hardver.

Hibas pozicidérzékelés

Mechanikus végallaskapcsolok esetén:

Elektronikus végallaskapcsolok esetén:

Legalabb egy végallaskapcsolé nem felel meg a paraméterezett aktiv allapotnak.
A legaldbb 2 aktiv végallaskapcsolé kombinacidja nem megfeleld.

A gyari paraméterek aktivalasanak kérését kdvetden (P.990 paraméter) nem
tortént meg a megfeleld pozicionalérendszer paraméterezése.

Nincs lezérva, ill. hibas a kalibralas. Ismételje meg a kalibralast.

A kdzbensd megallas aktivalasandl a kézbensé megdllas nem megfeleld.
Nincs lezarva a szinkronizalas, vagy hibas a referenciakapcsolé.

Fékaramkor talterhelt, nincs
jelen vagy meghibasodott

Hibas a hardver.
A kapu tul hosszu ideig lett megszakitas nélkil generatorosan hajtva.
A fékaramkorok meghibasodtak vagy nincsenek megfeleléen csatlakoztatva.

A motorvédé funkcié tularamot
érzékelt

A motor jelleggdrbe (motor névleges drama) hibasan van bedllitva (P101).
A fesziiltségnovelés, illetve a turbé (P140 vagy P145) tul magas.
A motor rosszul méretezett.

A szigetelt vezérl6elektrodas
bipolaris tranzisztor tularamot
érzékelt

A tapfesziiltség vagy a épitkezési aramellatas tul gyenge.

Biztositsa a megfeleld tapellatast:

— BK/BS 150 FUE - 1: vezeték mérete legaldbb 3 x 2,5 mm?2

- AK/AS 500 FUE - 1: vezeték mérete legaldbb 5 x 2,5 mm?2

A motorkapcsokon révidzarlat vagy foldzarlat all fenn.

A motor névleges feszlltsége hibas.

A fesziiltségnovelés, illetve a turbé (P140 vagy P145) tulsdgosan magas.
A motor rosszul méretezett.

Meghibasodott a motortekercselés.

A vészledllitd aramkor rovid idére megszakadt.

Idétullépés a protokoll atvitelnél

Inditsa el a hardver alaphelyzetbe allitdsat: Kapcsolja ki a vezérlést. Huzza le a
DES-t. Néhany perc mulva csatlakoztassa fel a DES-t. Kapcsolja be ismét a
vezeérlést.

Az interfészvezeték meghibasodott, illetve megszakadt.
Az abszolutérték-ado kiértékels-elektronikdja hibas.

A hardver hibas vagy a kérnyezet erésen zavart.
Ellenérizze a kapuszerkezet foldelését.

Arnyékolja le a vezérlé vezetéket.

Roégzitse az RC-tagot (100 Q + 100 nF) a féken.

Ablak tertletén kivili helyzet

A pozicidjeladd hajtasa hibas.
Az abszolutérték-adé kiértékels-elektronikaja hibas.
A hardver hibas vagy a kérnyezet erésen zavart.

TST PD2 hardverhiba

ROM hiba

RAM hiba

Futasidé hiba

EEPROM hiba

Hardver hibas =» Cserélje ki

Tulfeszultség, kbzbensd kor, 2.
hatarérték

A fékdramkor zavart, hibas vagy nincs jelen.

A bemeneti tapfesztiltség tul magas.

A motor tul sok energiat tapldl vissza generatoros lizemeltetés esetén, mivel
csillapitania kell a kapu mozgasi energiajat.

TST PD / PE belsé hiba

A TST PD / PE helyzetérzékel hibas. % Végezzen Ujrainditast (reset).

(lasd TST PD beépitési utasitas)

A TST PD2 helyzetérzékeld Ujrainditast (reset) ismert fel = Hiba nyugtazasa és a
végallasok ujratanitasa.

Tul alacsony feszliltség a
kézbensé korben

A bemeneti tapfesziltség tul alacsony, elsésorban terhelés esetén.
A terhelés tul magas. A végallasok, illetve fékaramkorok zavartak.

TST PD tul magas hémérséklet

A jeladd hazban tul magas a hémérséklet

Egyfazisu betaplalas esetén tul
nagy a kézbensd kori &ram

Az AK/AS 500 FUE - 1 esetén 1-fazisu betaplalas felismerve. Az 1-fazisu
betdplalas esetén a megendegett kdzbensé kori aram tul nagy. Ez a hiba mindig

Akkumulator-alulfesziiltség

A TST PD sziinetmentes akkumulator fesziltsége tul alacsony - TST PD cseréje

A PD tengelyének
fordulatszama tdl nagy

A tengely fordulatszama, amire a TST PD fel van szerelve, tul nagy =» Szerelje a
jeladdt egy masik tengelyre.

az F.520 hibaval egyditt jelenik meg ,c_ ”:j 9
a kilsé 24 V-os betéplalas Tulterhelés, de nincs rovidzarlat
hianyzik vagy tul alacsony A 24 V-os rdvidzér esetén a vezérlés betaplalasa nem indul el. A V306 tipusu
glimlampa vilagit.
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Hiba a pozicionalérendszerben

Belsé6 hiba

TST PD2 mégneses mez6
amplitudéja tul kicsi

e A magneses mez6 felligyelete aktivalodott: a magneses mez6 amplitudéjat a
betanitasi folyamat és az Gizemeltetés soran felligyelik. Az amplitido tul kicsi. =»
A magnest kozelebb kell helyezni a szenzorhoz.

MEGJEGYZES :

Ha az amplitudé tizemeltetés kozben csokken, pl. a magnes eléregedése miatt,
elészor az 1.76A informacids Uizenet jelenik meg. Mivel kikapcsolt allapotban
eléfordulhat, hogy egy kapumozgas nem lesz felismerve, a hibajelzés csak a
kapuvezérlés Ujrainditasa utan jelenik meg.

A hiba miatt a kapuvezérlést Ujra kell kalibralni.

Masodik lekapcsolasi Ut hibaja

A 2. mikrokontroller mar nem véltja ki a Watchdogot az 1. mikrokontrollerben.

Hibas a paraméter-ellenérzé
Osszeg

Kapcsolja ki, majd ismét be a vezérlést.
Ertesitse a szervizt.

A hitelesitési értékek
ellenérzé6sszege hibas

Uj szoftververzio megvaltozott EEPROM-felépitéssel.
A vezérlés még nem lett inicializalva.
Ertesitse a szervizt.

TST PD2 ébresztékapcsold
hibas

e ATST PD2 ébresztékapcsoldi nem az elvart médon miikddnek. Ha a kaput
kikapcsolt kapuvezérlésnél mozgatjak, az nem felismerheté helyzetvaltozast
eredményezhet. Cserélje ki a TST PD2-t.

MEGJEGYZES :

A hiba csak a kapuvezérlés Ujrainditasa utan jelenik meg. Aktiv tapellatasnal a hibanak
nincs hatésa.

A hiba miatt Ujra kell kalibralni a kapuvezérlést.

A hiba nyugtazasa és az Ujrakalibralas lehet6veé teszi kapuvezérlés lizemeltetését a
kovetkezd ujrainditasig (reset). Ha a hiba okat haritottak el, a hiba csak a kovetkezd
Ujrainditasnal (reset) jelenik meg.

12.3

Informacios jelzések

Altalanos jelzések

Ledllitas allapot, illetve alaphelyzetbe dllitas allapot: varjon a kdvetkez6 beérkezé parancsra

Alsé végallas

,: 290 A kapu Utja a jeladd
1=, | 11_) | paraméterezett felbontasahoz
képest tul nagy

. A P.202 paraméterrel bedllitott jeladé-felbontés tul nagy a jeladé és kapu
kombinaciéhoz.

Alsé végallasok reteszelve, nem lehetséges a kapu-NYITAS (pl. elététzsilip)

Aktiv kapu-ZARAS

Kommunikaciés hiba

A kommunikacié a vezériések
koz6tt hibas

. A kolcsondsen reteszelt vagy el6tétzsilipben miikods 2 kapu kozétt hianyzik,
illetve zavart a vezeték.

. Az A.831 paraméter rosszul van programozva.

. Reteszelés vagy zsilipfunkcié nélkiili kapuk esetén: Allitsa be az A.831 = 0000
értéket.

12.2

Belsé rendszertél fiiggd hiba F.9 xx

Ezek a hibak belsé hibak. A kezelé nem tudja elharitani a hibat. Ha ilyen hiba Iép fel, hivja fel azonnal tigyfélszolgalatunkat.

Bels6 hiba

g T Nincs kommunikacié a
l'._q 110 | bovitskartyaval

. Zavar |épett fel a bévitékartyaval valé kommunikécié soran.

. A bévitkartya hianyzik.

. A CAN kapcsolat megszakadt (vezetékszakadas vagy a bévitékartya hianyzé
tépellatasa).

= Kommunikécids hiba a
l'-.b [] S féprocesszor és az 1/0
processzor kozott

e Ahardver hibas.
. A kdrnyezet erésen zavart.
. A hémérséklet tul magas.

A VESZLEALLITO lanc nem
teljes

. Nincs minden vészledllitd bemenet kilon athidalva, bar a teljes vészledllité lanc
at van hidalva.
e Avészledllité lanc redundans ellenérzése kioldott.

A harmadik lekapcsolasi Ut
tesztelése sikertelen volt

. Hardver hiba
. Vezérlépanel cseréje

Fékaram nincs rendben

. A fékdram nem megfelelS. A P.183 paraméterrel elére megadott fékaram legaldbb
+0,5 A-rel tullépésre kerul.
e Hibas fék

hibas bemeneti teszt

e Afellgyeleti funkcid tesztje meghidsult.
. Ellenérizze a felligyeleti késziilék csatlakozasat.

Motorvezetékezési teszt

. A motorkabel sériilt.
e A motor sériilt.

Hibas kiilsé Watchdog

. A 24-V-os feszliltség tulterhelt.
. A hardver hibas vagy a kdrnyezet erésen zavart.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

Fels6 végallas

Felsd végallasok reteszelve, nem lehetséges a kapu-ZARAS (pl. biztonségi hurok)

Aktiv kapu-NYITAS

Kozbensd végallas (kdzbensé megallasi pozicic)

Kozbenso végallasok reteszelve, nem lehetséges a kapu-ZARAS (pl. biztonséagi hurok)

Uzemzavar: csak Totmann menet lehetséges, adott esetben automatikus kapu-NYITAS.

A végallasok kalibralasa, illetve bedllitdsa az abszolutérték-adonal Totmann menetben: Inditsa el a folyamatot a STOP-

gombbal.

Vész-Ki: nem lehetséges kapufutds. A hardver biztonsagi lanc megszakadt.

Vészhelyzeti menet: Totmann menetek a biztonsagi berendezések stb. figyelembe vétele nélkdl.

Kézi, Totmann tizemmadd

Paraméterezés

Szinkronizélas

Az automata jelzi a ,kézi” Gzemmoddrdl az ,automatikusra” valé valtast

A félautomata jelzi a ,kézi” lzemmddrdl a ,félautomatikusra” valé valtast

1. kijelzés a bekapcsolas utan (6nellenérzés)

HORMANN
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Informaciods jelzések automatikus méd soran

Allapotjelzések kalibralas alatt

‘l. -

Az als6 végallas kalibralasanak kérése

Varjon a foliabillenty(izettdl érkezé parancsra

=
i~m
()

A felsé végallas kalibralasanak kérése

Vérjon a nyugtazasra (kezel6hivas)

=

[ay)

-

Kdzbensé megallasi pozicié kalibralasa

TST PD2: Uitemezze be a cserét a kapu kovetkezé karbantartasara

TST PD2: akkumulator gyenge, csere ajanlott révid idén bellil

Allapotjelzések Totmann menet alatt

-
=
L}
-

TST PD2: gyenge magneses mezd, helyezze a méagnest kdzelebb a szenzorhoz

A kapuciklus-szamlalé nem megfeleld. Inicializélja Ujra a kapuciklus-szamlalét.

x
=
0

o

®
@

Kalibralas utan a referenciahelyzet korrigdlva, illetve felismerve

RS
<N
X
S

Alsé végallas elérve

A referenciahelyzet Ujra inicializélva

X
Qo

|
2

Fels6 végallas elérve

Hianyzik a referenciahelyzet

X
[
0
L)

a megengedett felsé végallason kivdil

Hibas a referenciahelyzet

A felsé elévégallas-kapcsold nem megfeleld

A FEIG fényracs informaciés jelzései

! 717
J

c
C

Uj eszk6z a CAN-busznal

Tanitsa be az Ui, illetve ismeretlen eszkozt.

Az alsé elévégallas-kapcsolé nem megfeleld

Jun)
3

CAN-busz minéségellenérzése

Ellenérizze a ferrithtvelyt, a végellendllast és a vezetékeket.

A kapu-NYITAS parancs a 2. kapunak

jan)
"y

Uzembe helyezés lezarva

Akadaly felismerve a kapu-NYITASBAN

Ru]
N}
l"lJ

Uzembe helyezés aktiv

Akadaly felismerve a kapu-ZARASBAN

pn
(a1}
g

Minéségi tartalék tullépve

A STOP gombbal nyugtazhat. Ellenérizze az L.255-ben, hogy melyik poziciénal
akadalyozott a vételi mindség. Kérjen segitséget.

Az NC biztonsagi léc lizemzavara az utolsé kapu-ZARAS soran: a jelzés térlése a kapu-ZARAS pozicié zavarmentes
kalibralasanal

Informacids jelzések automatikus méd soran

Az NO biztonségi léc tizemzavara az utolsé kapu-ZARAS soran: a jelzés torlése a kapu-ZARAS pozicié zavarmentes
kalibralasanal

A felsé végallaskapcsold korrekciodja fut.

e =] Vésznyitas kijelzés kiadva

LIC

1 1) | Karbantartas sziikséges. A szervizszamlalé nemsokara lejar.
o 3 ]

A végallaskapcsold korrekcidja befejezve.

E

[

A fels6 végallas elérésekor a sebesség tul magas.

A vezérlés el6késziti a végallaskapcsol6 automatikus betanitasat.

-

(]
ca

Az als6 végallas elérésekor a sebesség tul magas.

Az automatikus végallaskapcsolé korrekcidja soran a maximalis sebesség nincs elérve.

-

L
]

Még aktiv a tartésan NYITVA.

A végallaskapcsolé korrekcidja megtorténik.

A kapu-NYITAS parancsadé elsébbség aktiv. A kapu-ZARAS egy azonos prioritasu parancsadéval térténik

(vesd Ossze: P5x4).

FEIG fényracs
. Fényvonal-bedllitas kérése.

Kényszeritett nyitds megy végbe

Vérakozas a pendrive-ra

84
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vagy az M2M médban (P.988 = 2).
. A kijelzés csak a vezérlés inditdsa vagy alaphelyzetbe allitdsa utan kb. 15 masodpercen bellil megy végbe.

Informaciés jelzések automatikus méd soran Altalanos bemenetek - Funciét lasd a kapcsolasi rajzon
1 171 01 | A pendrive-on nem all rendelkezésre frissit6 fajl. 4. bemenet
(R Ny

9,-, q A fajl nem nyithaté meg. 5. bemenet
[
B =Ix] A ROM torélve lesz. 6. bemenet
=
] I} A ROM programozva van. 7. bemenet
! 9'.' S
Tl A frissité fajl formatuma hibas, illetve még nincs implementalva. 8. bemenet
506
1 1 1 | Hibaa pendrive-hoz (adattarol6 eszkoz) vald hozzaférés soran: 9. bemenet
(] ,b lb e Az SPIvagy USB kommunikacié zavart.
A drive irasvédett, telj i tlen fajlrend: | f talt.
. pendrive irasvédett, teljesen vagy ismeretlen féjlrendszerrel formatal 10, bemenat
] q [T Hiba az SmartModulhoz valé hozz&férés soran
[ | tl . Ellendrizze az USB kapcsolatot a kapuvezérlés és az SmartModul kézott.
21. bemenet
] ) Az SC modul hardver automatikus felismerése aktiv
] .9L ol |- Ellenérizze a kommunikacids interfészt a csatlakoztatott eszk6zokon = vezérlés az M2M lista médban (P.988 = —1) % b
) . bemenet

A paraméterfdjl irasa nem lehetséges. Hidnyoznak a szabad mappabejegyzések.

-

(X
g

[} = | A paraméterfdjl irdsa nem lehetséges. Az adattarolé eszkéz megtelt.
p '-Il-

belsé vészledllitd gomba alaki nyomégomb

a paraméterezés soran

kiils6 VESZLEALLITAS

nincs hiba a hibataroléban

Kiils6 2. VESZLEALLITAS

A hibatarolé hibat jelez, de nem jelenik meg hozza tartozé jelzés.

Biztonsagi léc altalanos bemenetei

Programoz6 jelzés F :-" lq 3

Belsé biztonsagi léc

Radiés csatlakozémodul
A FEIG fényracs bemeneti jelzései y
. csatorna
o) Fényracs bemeneti jelzése . A személyvédelem az also rész alatti 20 cm-es tartomanyban kioldott. Adott
[y g | esetben Ujra be kell tanitani a végallasokat.
2. csatorna
cCi1 O Fényracs bemeneti jelzése . Az ojektumvédelem az alsé rész feletti 20 cm-es tartomanyban kioldott. Adott
[t esetben Ujra be kell tanitani a végallasokat.

Az indukcios hurok kiértékel6miiszere, csatlakozémodul

Altalanos bemenetek - Funciét lasd a kapcsolasi rajzon

1. csatorna
cCrnn Féliabillentylizet NYIT gombja
ooy
Féliabillentylizet STOP gombja 2. csatorna
Féliabillentytizet ZAR gombja 3. csatorna
1. bemenet 4. csatorna
2. bemenet

Bels6 bemenetek

3. bemenet E. 03

Az inditéelem alapértelmezés szerinti jelzése

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024 HORMANN
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13 BK/BS 150 FUE-1, AK/AS 500 FUE-1 applikaciés paraméterek A Funkci6 Leiras, megjegyzések
. P A.710/A.720 Villanéfény / Forgélampa ¢ Nincs irdnyfligg6ség
13.1 Ko6zbensé végallas o Eldjelzésiidé P025 =3 s
A e Leiras, megjegyzések . Aktiv a kapumozgas és az eléjelzési id6 kozben
Nincs kézbenss végallds A.7T10/A.720 wAusztria” lampa . Nincs iranyfliggéség
e  ElGjelzésiid6 P025=3s
- — — — . Aktiv a kapumozgas és az el6jelzési id6 kdzben
Kbzbensd végallas Csatlakoztatast l4sd a kapcsoldsi rajzon o Vész-Kl utani nyugtazés a féliabillentytizet STOP gombijaval
vélasztokapcsoldval - N
A.710/A.720 Blokkolas . »Kapu ZARVA” jelzés
Impulzusadé ,,személyes Csatlakoztatast lasd a kapcsolasi rajzon . Bekapcsolasi késleltetés 1 s
magassaghoz” . NO kontaktus
Eco-Open Csak a Scanprotect lézerszkennerrel egyittesen. A.710/A.720 Reteszelés *  ,Kapu nincs ZARVA” jelzés
funkcié / Magassagfliggé A Scanprotect |ézerszkenner altal érzékelt targymagassag plusz a . Kikapcsolasi késleltetés 1 s
targyfelismerés biztonsagi tavolsdg magassagba all. Lasd a Scanprotect Utmutatdjat. . NO kontaktus
A.710/A.720 ,Kapu ZARVA” jelzés . Nincs kapcsolasi késleltetés
13.2 uSv sziikségnyitas A.710/A.720 Betorés jelzés *  Akapu also részét mechanikusan megemelték.
A. Funkcio Leiras, megjegyzések . ! . L
'S“_' Nincs uSv szilkségnyités 13.5 Reteszelés / automatikus zsilipfunkcié
® L/ Erték Leiras, megjegyzések
uSv szlkségnyitas Csatlakoztatast lasd a kapcsolési rajzon, 6ntesztelés aktivalva oo 1 0000 nincs reteszel6 vagy zsilipfunkcié, 6nallé kapu
oOnteszteléssel, reteszelés ILU_ (] :l ]
elsébbsége
. P P - " ” 0100 Zsilipfunkcié
USv sziikségnyitas Csatlakoztatast lasd a kapcsolasi rajzon, Ontesztelés aktiv Y . <
. ) P o . Zsilip athajtasérzékeléssel, masodlagosként (slave)
Onteszteléssel, sziikségnyitas o , h .
tesztelés elsGbbsége . wZsilip BE / KI” valasztékapcsold az IN9-en
uSv szikségnyitas USv szilkségnyitas onteszteléssel, csak RW-Kit esetén 0101 Zsilipfunkcio
Snteszteléssel, szilkségnyitas e Zsilip athajtasérzékeléssel, elsédlegesként (master)
tesztelés elsGbbsége . »Zsilip BE / KI” valasztokapcsolé az IN9-en
uSv szlkségnyitas csak szerviz esetén a el6z6 modellek vezéslésének cseréje esetén 0200 Reteszelés
onteszteléssel, reteszelés . kapu egyszerU tavoli reteszelése masodlagosként (slave)
elsébbsége e ,Reteszelés BE / KI” valasztokapcsold az IN9-en
EJSV szUk§égnyita’§ o csak szerviz esetén a el6z6 modellek vezéslésének cseréje esetén 0201 Reteszelés
;)ntetszlt’elesls?lt;bszgksegnyltas e kapu egyszerii tavoli reteszelése elsdlegesként (master)
eszteles elsobbsege . ,Reteszelés BE / KI” valasztokapcsold az IN9-en

13.3 IN3 bemeneti funkcié

Funkcio

Leiras, megjegyzések

Impulzusos tizemmaéd

NO kontaktus szlikséges

STOP NC kontaktus sziikséges
Reteszelés NO kontaktus szlikséges
Blokkolas NC kontaktus sziikséges

13.4 Lampafunkcio A.710/A.720 applikaciés paraméter

A Funkcié Leiras, megjegyzések
A.710/A.720 deaktivalva

A.710/A.720 »Kapu NYITVA” jelzés . Nincs kapcsolasi késleltetés
A.710/A.720 Standard Pi/Z6 lampa . Nincs iranyfiggéség

. Elgjelzési idé P.025 =3 s
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Az E FUE-1 elektronikai panel bévitékartya, cikkszam: 018294, kényelmesen megoldja a kdvetkezd specidlis funkcidkat. Az E-FUE-1
bévitékartya bekotését lasd a kapuszerkezet kapcsolasi rajzaban. Mindkét kommunikalé FUE-1 vezérlés egy-egy bévitékartyat kap.
Mindkét vezérlés folyamatos adatcserét folytat soros RS485 interfészen, szabvanyos rendszerkabelen keresztiil.

Egyes megrendelésekhez tovabbi hardverre lehet sziikség.

Az A.831 bedllitdsakor a megfelel6 miikodés érdekében programozza az egyik vezérlést masterként, A.831 = 0 x 01, a masik vezérlét slave-
ként, A.831 = 0 x 00.
. Ha mindkét vezérlés master, akkor mindkét vezérlés az F.7A2 Uizenetet jeleniti meg.

. Ha mindkét vezérlés slave-ként van beallitva, akkor nincs sem hibajelzés, sem kiilénleges funkcid.

. Ha a bedllitas helyes, de a rendszerkdbelen keresztil nem jon Iétre a kapcsolat, akkor a masteren F.7A2 jelenik meg.

Nincs reteszel6 vagy zsilipfunkcié, 6nallé kapu, A.831 = 0000
— Miikédés: a kapu egyetlen, 6nallé kapuként mikodik.

Reteszel6 funkcié, A.831 = 0200 / 0201

e Akiindulasi helyzetben mindkét kapu csukva van. A ,reteszelés Kl / BE” kapcsol6 BE allasban van. Amikor az egyik kaput nyitjak,
akkor a NYIT impulzus egybdl csukja a masik kaput az interfészen keresztil. A kapu nem tud kinyilni.

. A zart kapu a kijelzén ,E111”-et jelenit meg.

. Ha egy reteszelt kapu NYIT impulzust kap, akkor ez az impulzus dtmenetileg eltarolédik. A kapu azonban csukva marad. Egy id6zité
fut a P.017 kezdé értékével, 60 mp alapértelmezett értékkel. Ha a reteszelést oldjak, mielétt az idézitd elérné a 0 értéket, az eltarolt
NYIT impulzus még érvényes. A kapu kinyilik. Az els6 kapu most reteszel6dik. Ha az idézité lejar, miel6tt a reteszelést feloldanak,

akkor az eltarolt NYIT impulzus torlédik. A kapu csukva marad.

. A NYIT impulzusok aktiv reteszelés melletti tarolasi idejét 0...999 mp tartomanyban bedllithatja a szerviz szinten a P.017 alatt.

. Minden kapuhoz sziikséges kapuoldalanként egy NYIT impulzusadd, bellil és kivil is. Két reteszelt kapun tehat 6sszesen négy NYIT
impulzusadé van, amibe a vezérl6k félianyomégombjai is beleszamitanak.

. Keresztezé lzemeltetés — behajtas a kihajtds soran — engedélyezett, és csak a kapuk mechanikai adottsagai jelentenek korlatozast.

HORMANN
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Automatikus zsilipfunkcio, A.831 = 0100 / 0101

— Mikodés: az IN1 / radiés dugaszolhaté elektronikai panel / CH1 indukcids hurok szamara egy ,kintrél befelé” irany lesz kiosztva.

A csatlakoztatott fényracs / fénysorompé megkapja az ,athajtasérzékelés” specialis funkciot.

A kiindulasi helyzetben mindkét kapu csukva van. A ,zsilip KI / BE” kapcsolé BE allasban van. A bejarati kapu ,kivilrél befelé” iranyu

NYIT parancsot kap. A kijarati kapu mar ilyenkor reteszel6dik az interfészen keresztil. A kijarati kapu kijelzése ,E111”.
A bejarati kapu NYITVA végallasandl at lehet haladni a fényracson / fénysorompon, és be lehet lépni a kapuk kozotti térbe (zsilipbe).
A bejarati kapu a P.015-ben megadott minimalis nyitva tartasi idé utan becsukodik, alapértelmezett bedllitas 3 mp.

Amikor a bejarati kapu eléri a ZARVA végallast, a kijarati kapu kireteszelddik. Interfészenként automatikusan elkiildésre keril egy NYIT

zsilipimpulzus. A kijéarati kapu kijelzése ,E112”.
Amint a kijarati kapu elfogadja ezt az impulzust, a bejarati kapu reteszelédik (=,E111”). A kijarati kapu kinyilik.

Ha a zsilip elhagyésakor a kapu fényracsan / fénysorompdjan NYITVA végallasban athaladnak, a zarasi folyamat megkezdése el6tt itt

is el6szor lefut a PO15 minimdlis nyitva tartasi idé.
A ZARVA végallasba érkezve a kijarati kapu megsziinteti a bejarati kapu reteszelését. A zsilipfolyamat befejezédott.

Kiilonlegességek

Ha nyitott bejarati kapunal nem lépnek be a zsilipbe, akkor a P.010 nyitva tartasi id6 lefut. A bejarati kapu becsukddik. A kijarati kapu
reteszelése megsztinik. A kapuk visszatérnek az eredeti, kiindulasi helyzetuikbe.

Ha a ,NYIT zsilip-impulzus” altal kinyitott kijarati kapundl nem hagyjak el a zsilipet, akkor a P.010 nyitva tartasi id6 lejarta utan
csukodik a kapu. Ha mindkét kapu ZARVA végallasban van, akkor a kapuk kozétti zsilipben rekedhet.

Egy kapu kijaratként torténé nyitasahoz ezért a zsilipen beliil egy mellékkijaratot vagy egy NYIT impulzusadot kell felszerelni

wbellilrél kifelé” iranyban. A vezérléseken lév6 NYIT félianyomégombok mar betoltik ezt a funkciot.

A NYIT félianyomégombbal nem lehet zsilip-NYIT impulzust generalni. A NYIT félianyomégomb nem rendelkezik a kivant irdnnyal. Az

automatikus zsilipfolyamathoz mindig kiilsé impulzusaddkat hasznaljon.

Ha a zsilipen athaladnak, mikézben a TELCO fényracs biztonsagi tesztje fut, a kijarati kapu szamara nem lesz kiadva zsilip-NYIT
impulzus. A behajtas csak akkor engedélyezett, ha a bejarati kapu NYITVA végallasban van. Kiegészit6leg zold kézlekedési ldampa is
jelezheti az idépontot.

A reteszelés funkciéhoz hasonléan az automatikus zsilipfolyamatnal is aktiv a NYIT-impulzusok eltarolasa a reteszelt kapuknal. A P.017

itt is 60 mp értékre van allitva gyarilag. Nyitott kijarati kapunal a zsilipbe kiviilrél csak akkor szabad behajtani, ha a kilépé jarmd mar
athaladt a fényracson. llyenkor egy esetlegesen kordbban mar kiadott NYIT impulzus automatikusan érvénybe I€p. A kdvetkezd
fényracs- / fénysorompo-keresztezés kivaltja a zsilip-NYIT impulzust a masik kapu szamara.

Mivel az adott kijarati kapu nem kap automatikus zsilip-NYIT impulzust, definicié szerint a kihajtas soran nem engedélyezett a
keresztezd Uzemeltetés egyidejl behajtassal.

14 Mliszaki adatok

Vezérl6 fesziiltség, 2. kiils6 tapellatas
(tobbek kozott ,,+ 24 V-os” kapocs:
40, 44, 47, 50, 55, 57, 59

.»GND” 36, 46, 49, 53, 73, 83)

24V pc£5 % max. 3500 mA biztonsdgi kisfeszUlltség, EN 60335-1 szerint

. minden kiilsé fogyasztéval, mint példaul csatlakozémodulokkal, 1/0-modulokkal,
24 V-os fékekkel, kapcsolt tranzisztor kimenetekken és tovabbi vezérlé
fesziltségekkel

. biztositékkal ellatott és az 6nvisszadllé kdzponti kapcsoldszabalyzé révén
rovidzarlat ellen védett

. GND potencidl bellil foldelt, PE-hez

Vezérl6 fesziiltség, 3. kiils6 tapellatas (74, 80
jelli kapocs)

elektronikus végallas-kapcsoléhoz és biztonsagi lécekhez
Névleges érték 11,5 V/max. 130 mA

Vezérl6 bemenetek, ,Digital” IN 1 ... 10
(41, 42, 43, 45, 48, 49, 58, 56, 54, 52, 51 jelii
kapocs)

24V DC/tip. 15 mA, max. 26 V DC/20 mA

az dsszes bemenet csatlakoztatdsa potencidlmentesen vagy:
< 5 V:inaktiv =¥ logikai O

> 7 V: aktiv =» logikai 1

Minimalis jelhossz bemeneti vezérléparancsokhoz: > 100 ms
Galvanikus elvalasztas optokopplerrel az aramkoéri lapon

Kommunikaciés portok

1 DoorCom soros port
RS485-0 (X25/25 b)

elektronikus DES vagy TST PD/PE végallas-kapcsoléhoz vagy a HORMANN Altal

engedélyezett mas kommunikaciés partnerhez

RS485 jelszint (A, B), lezarva 120 Q-mal

ajanlott vezeték: arnyékolt twisted-pair vezeték zavard kdrnyezetben, twisted-pair
normal kérnyezetben

a HORMANN TST PD/PE végdllaskapcsol6 hasznélata esetén parhuzamosan pl.

jovébeni I/0-bévitd egységekkel is

2 AdvDoorCom soros port CAN-2 (X28/28b)

TST UTH kezel6egységhez, TST RFUxK bévitépanel kiilsé miikodtetéséhez vagy a
HORMANN altal engedélyezett mas kommunikaciés partnerhez

CAN jelszint (CH, CL), lezarva 120 Q-mal

Ajanlott vezeték: arnyékolt twisted-pair vezeték zavard koérnyezetben, twisted-pair
normal kérnyezetben

3. soros port
CAN-1 a TST RFUHCom kommunikacios
modulhoz

TST RFUHCom modulhoz vagy a HORMANN 4ltal engedélyezett mas kommunikacios
partnerhez

TTL jelszint (Tx, Rx)

Maximadlis vezetékhossz: 10 cm a modul belsé vezetékezéséhez

Aramkéri lapkészlet mérete

(Ho x Sz x Mé) vagy TST RFUxCom bévitépanel nélkul

kb. 270 x 195 x 140 mm, a kereten gyorscsatlakozdval és, htitétesttel, de TST RFUxK

Standard vezérléshaz mérete (Ho x Sz x Mé) | BS 150 FUE-1, AS 500 FUE-1
500 x 300 x 200 mm, RAL7035 + VA
BK 150 FUE-1, AK 500 FUE-1

450 x 230 x 230 mm

4. soros port
RS485-1 a TST RFUHCom kommunikaciés
modulhoz

TST RFUHCom modulhoz vagy a HORMANN 4ltal engedélyezett mas kommunikacios
partnerhez

Tip. két kapu kozétti kommunikacidhoz (el6tétzsilip, keresztreteszelés)

TTL jelszint (Tx, Rx, DDR)

Maximalis vezetékhossz: 10 cm a modul belsé vezetékezéséhez

5. soros port
CAN-0 (X701) a TST RFUxK bévitpanelhez

alkalmas a TST RFUxK modul vezérléshazon bellili izemeltetéséhez vagy a
HORMANN altal engedélyezett mas kommunikaciés partnerhez

TTL jelszint (Cx, Rx)

Maximadlis vezetékhossz: 10 cm a modul belsé vezetékezéséhez

Szerelés Elektronika és hités alacsony rezgésti és fliggbleges szereléshez, pl. vakolt falra,
alkalmas.
Hiit6test Aluminium, natur, a hatfalra felszerelve

3-gomb: NYIT-STOP-ZAR

Hibas felszerelésnél hibafunkcié tonkremenetel nélkili izemzavar
Csatlakoztatas 4-polusu, kédolatlan csatlakoztatéval, pluszra kapcsoléan
vilagitas nélkul, jelzélampak nélkil

Félianyomégombsor (X400)

Tapfesziiltség Véltozat BK/BS 150 FUE -1 AK/AS 500 FUE -1

(fekete huzal (L1...3)/kek (N)) Névleges fesziiltség 1N~230V 3 (N) ~/2~ 400 V

Feszlltség-tartomany 110...240V 10 % 200...480V +£10 %

helyszini biztositék 16 A, K-karakterisztikaju 16 A, K-karakterisztikaju

Névleges frekvencia 50...60 Hz

Az dramkor csatlakozasai nem dugaszosak

Vezérlés, meghaijtas nélkil Max. 140 W, a 24 V-os tap teljes haszndlata mellett

1. idegen tapellatas (X10: L‘/N‘) Az L1 fazis és N tovabbadasa (L' tip. névleges fesziiltsége N'-hez képest: 230 V AC)
L‘ biztositéka az aramkéri lapon: 4 AT

Nem érvényes UL véltozatok esetén

USB Host (X403)

Alternativ USB eszkoz (X401)

Alacsony fogyasztast pendrive, FAT32 féjlrendszerrel

,Mass Storage Device” USB profil (8), ,SCSI transparent command set” Sub Class
Code (6), ,Bulk-only transfer” (0 x 50) interfész protokoll, Logical Unit Number (LUN 0),
SCSI ,,Request Sense” < 2,5 s, USB-Request-Time < 2,5 s, USB-NAK < 36684x, nem
hubok/Ezek keverése lehetséges!

Csatlakozé: A-tipust USB

maximalis tapellatas: 100 mA

maximalis vezetékhossz 2 m

Tipus. adatméret kapuciklusonként (log mentés funkcid): kb. 2 KByte

Vegye figyelembe a hémérséklettartomanyt a pendrive vezérlésen bellili tartés
haszndlata esetén, pl. log taroléként. Ajanlas:

e Ipari fok” (tipus): 0 °C ... +70 °C

»  Kiterjesztett ipari fok” (tipus): -40 °C ... +85 °C.

Szamitégépes kommunikécié a HORMANN szervizprotokollal

»~Communication Device =¥ virtudlis soros port”

Csatlakozé: B-tipusti USB (Mini-USB)

maximalis vezetékhossz 2 m

csak egy USB eszkozt szabad a porton mikddtetni
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Biztonsagi lanc, VESZLEALLITAS
(X24a-70/71, X26-90/91,
X23-60/61 ill. X25b

Csatlakoztassa az 6sszes bemenet potencidlmentesen.

Kontakt terhelhet6ség: + 26 V DC/< 120 mA

A biztonsagi lanc megszakaddsa esetén a meghajtas mar semmilyen mozgdasra sem
képes, még Totmann tizemmaoédban sem.

FIGYELEM: nem parhuzamosan kapcsolt az X25 az X25b-vel

1. biztonsagi sin bemenete - ,,Si-Lei”
(X24b - 72 ill. X27 jelii kapocs)

8,2 kQ ellendllassal rendelkezd elektromos biztonsagi Iécekhez és dinamikus optikai
rendszerekhez
FIGYELEM: nem parhuzamosan kapcsolt az X24b az X27-tel

Tranzisztorkimenet - Out 26
(75 jelii kapocs)

Féfunkcio: Teszt

24V DC, minimum 10 mA, max.100 mA
Normal nyitas, +24 V kapcsolasu

csak ohmos terhelés, elektronikusan biztositott

Tranzisztorkimentek - Out 28/29
(X18- 35/ 37 jelii kapocs)

Fék 24 V-Out 4
(X17-33/34)

24V DC, minimum 10 mA/max. 200 mA
Normal nyitas, +24 V kapcsolasu
csak ohmos terhelés, elektronikusan biztositott

24V DC, minimum 100 mA/max. 2500 mA

Elektronikusan biztositott

Kapcsolas-viselkedés ellendrzéssel

MEGJEGYZES:

A biztonsdgi ldanc megszakadésa miatt a kimenet fesziiltségmentesen kapcsol.

Relé kimenetek Out 1/2/3
X14/15/16)

Alternativ felhasznalas fékreléként
(Out 1/2 vagy 3/X14/15/16))

Zavar, kapupozicié kijelzések, lampafunkciok

Ha induktiv terhelések kapcsolasakor (pl. tovabbi relék vagy fékek), akkor megfeleld
zavarmentesitd intézkedések (szabadonfuté didda, varisztor, RC elem) szilkségesek.
Potencidlmentes valtékontaktus

. minimum 10 mA

. max. 230 VAC/3 A

(biztositékkal ellatott L' fazist hasznaljon)

A teljesitménykapcsoldshoz hasznalt
kontaktusok mar nem kapcsolhatnak kis
aramokat.

MEGJEGYZES:

A villogé funkciok korlatozzak a
mechanikus élettartamot.

Valtokontaktus az elektromagneses fékek elére kapcsolt fékegyeniranyitokkal vald
engedélyezéséhez

FIGYELEM: nem biztonsagi funkcié

max. 230 V AC/3 A, Haszndljon biztositékkal ellatott L' fazist.

Meghaijtaskimenet (X13):

Véltozat BK/BS 150 FUE-1 AK/AS 500 FUE-1

Névleges fesziiltség 3~230V 3~400V

Feszlltség-tartomany 110...240V £10 % 200...480V +10 %

maximadlis kimeneti
fesziltség

< Tapfesziiltség

Maximalis névleges 10A 12,5A
motordram

Maximadlis névleges

motordram @ Unenn 1.5 kW Skw

Tulterhelés 0,5 s-ra

! > 2-szeres
Frekvencia

50 % /50 °C
100 % /40 °C

Uzemhanyad zérthazas
kérnyezetben

Frekvencia 5...200 Hz

. A motorvezeték maximalis hossza 20 m.

. Arnyékolas sziikséges. Az rnyékolast a motoroldalon és a vezérlés oldalon kel
felhelyezni.

. A motorvezeték ereit ne keverje 0ssze mas erekkel.

. Vegye figyelembe az aramterhelhetdséget ill. a h6mérséklettartomanyokat: 50 %
Uzemhanyad, tesztelve 10 s BE és 10 s Kl automatikus PWM-frekvencia
elévalasztassal

. A AK/AS 500 FUE-1 vezérlések egyfazisu izemmddja esetén min. 30 %-kal
csokken a maximalis teljesitmény.

MEGJEGYZES:

A motor kapcsai feszlltség alatt allhatnak nyugalmi allapotban vagy a

VESZLEALLITAS utén is.

88

Fékellenallas-terhelés

FIGYELEM:

A haz hatoldalan 1évé hiitétesten és a
fékellenallason a hémérséklet akar a
85 °C értéket is elérheti. Hiba esetén a
hémérséklet rovid ideig elérheti a

280 °C-ot (< 5 perc).

Integralt fékellenallas

max. 1,5 kW, max. 0,5 mp-ig

Ismétlési ardny > 20 masodperc
MEGJEGYZES:

Elektronikus felligyelet

ElGirt termikus szakadasi hely tulterhelés
esetén

Hoémérséklettartomany
Haz nélkil m(ikodé aramkori készlet esetén:
Hazban lévé lizem esetén:

Tarolas:

Levegé kornyezeti h6mérséklete

-20...+70°C

-20...+50°C

-25...+50°C

Ugyelien a haz kérnyezetének szell6zésére és a hazban uralkodé sajat hére.

MEGJEGYZES:

A szerelési hely kivalasztasa el6tt vegye figyelembe a beépitési utasitas
kovetelményeit.

Vegye figyelembe, hogy a meghajtas bekapcsolasi idétartamanak csokkenése
hémérsékletfliggd, lasd: Meghajtaskimenet.

Eszk6z mobilitasa

Helyhez kotétt

Eszkoztipus

Motorkésziilék. A kiilsé meghajtas nem tartozik a HORMANN szallitott tartaimahoz.

Védelmi osztaly

IP 65 védettség

Toémeg

kb. 5,0 kg

Magassag

<2500 m

Iranyelvek és szabvanyok

Részleteket lasd kulon fejezetben

Gépek iranyelve

Eurépa, tipusvizsgalat

Kisfeszlltség iranyelvei

Eurdpa. Eegyedi variaciok amerikai piacra, UL tanusitvannyal

EMC iranyelv | Eurépa
RoHS/WEEE/REACH | Eurépa
15 Dugaszolhat6 forgalomérzékelo
SUVEK1 - egys"ze(es 'érzé"keléi [—"— @ |
SUVEK2 - kettds érzékel6 |
1: Diagnosztika O
o||la
2: Z6ld LED, CH1 : E
3:  Piros LED, CH1 =
4: DIL kapcsoldk
5: Zold LED, CH2
6: Piros LED, CH2 : B
7: Hurok csatlakozas : g
o
(I
15.1 Altalanos informaciok

A SUVEK1/2 indukciés hurokérzékel6 egy rendszer a kovetkezd tulajdonsagu jamiivek induktiv felismeréséhez:
1 (SUVEK?) vagy 2 (SUVEK?2) hurok kiértékelése

Galvanikus elvalasztas a hurok és az érzékeld elektronika kézott

A rendszer automatikus kiegyenlitése bekapcsolds utan

A frekvenciavandorlasok folyamatos utélagos kiegyenlitése

Az 1. és 2. hurok nem befolyasolja egymast a SUVEK2 multiplex eljarasa altal

Az érzékenység fliggetlen a hurok induktivitastol

Foglalt jelzés a LED kijelz6 altal

Nyitott kollektor kimenetek, galvanikusan levalasztva az optokoppler segitségével
kiegészit6 athuzott bemenet és kimenet, galvanikusan levalasztva az optokoppler segitségével

HORMANN
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. Hurokfrekvencia jelzése LED altal
. Diagnosztikai lehetéség a VEK FG2 diagnosztikai eszkdz fegitségével

15.2 Bedllitasi lehet6ségek

15.2.1 Erzékenység

Csatlakozas Megnevezés

X2/4-X2/5

X5/1-X5/2 Hurok, 1. csatorna

X5/3-X5/4 Hurok, 2. csatorna (csak SUVEK2 esetén)

Erzékenységi fok 1. csatorna: 1, 2 jelii DIL kapcsol6 15.4 Kimenetek és LED kijelzés
2. csatorna: 5, 6 jelii DIL kapcsol6 (csak SUVEK2 esetén) )
1 alacsony (0,27 % AF/9) oN[=I= —1— OFF / OFF 15.4.1  Kimenetek
1 H H H H 8 Optokoppler kimenet 1/2 Erzékel6 allapotok
—_ —_ Magas Hurok szabad, reset, kiegyenlités
2 (0,09 % Af/f) oN[mI[F] =i ON/OFF Alacsony Hurok foglalt, hurokzavar
1 ﬁ E ﬁ E 8 A jel kiadasa az X1 dugaszon a Pin 4 és 5 ontokoppler kimeneten keresztil térténik. GND vonatkozas az X1 Pin 3.
s (0.03% 479 ON i E i E OFF/ON 1542 LED-kijelzés
1 11— 11— 8 Z6ld LED, hurokellenérzés Piros LED hurokallapot Erzékeld allapot
4 magas (0,01 % Af/f) onN[mIE! —1=1 ON/ON kikapcsolva kikapcsolva Hianyzik a tapfeszultség
1 H H H H 8 villog kikapcsolva }l(iegyenll’tés vagy frekvencia kiadas
11— 11— be kikapcsolva Erzékel6 kész, hurok szabad
be be Erzékel6 kész, jelkiadas
Az ?'rz?'kerlység befilll’tésa mintrie’n’csatornf! Esetén meghatarozza, hogy milyen indukciévaltozast kell kivaltania a jarmiinek, hogy kikapcsolva be Hurokzavar
az érzékel6 adott kimenete beallitasra keriiljon.

A csatorna érzékenységének bedllitasa kulon torténik a 2 DIL kapcsoldn keresztdl.

16.2.2 Tartasidé

A tartasi id6 gyarilag fixen ,végtelen” értékre van bedllitva. Mindaddig, amig a hurok foglalt, a kimenet kapcsolt allapotu. A 3 és 7 jeld DIL
kapcsoldnak nincs funkcidja.

15.2.3 Frekvenciabeadllitas és ujboli kiegyenlités

Frekvencia 1. csatorna: 4 jelii DIL kapcsolé

2. csatorna: 8 jelii DIL kapcsol6 (csak SUVEK2 esetén)

alacsony ON OFF
1 8

magas ON ON
o A

Az érzékelé munkafrekvencidja 2 fokozatban dllithaté be a 4 és 8 jell DIL kapcsolékon keresztiil.

A megengedett frekvenciatartomany 30 kHz és 130 kHz koz6tt van. A frekvencia a hurokgeometria induktivitasatdl, a tekercselési szamtol,
a hurokvezetéktdl és a kivalasztott frekvenciafokozattdl fligg. Az Ujbdli kiegyenlitést elindithatja kézzel a csatorna finombeallitdsanak
megvdltoztatasdaval. A tapellatas bekapcsoldsakor az érzékeld 6nalldan végrehajtja a hurokfrekvencia kiegyenlitését. Rovid ideig tarté

< 0,1 s fesziiltségkimaradas esetén nincs Ujbdli kiegyenlités.

15.3 Csatlakozasok

Csatlakozas Megnevezés

X1/1 GND tapellatas

X1/2 24V DC tapellatas

X1/3 GND ontkoppler

X1/4 Optokoppler kimenet, 2. csatorna (csak a SUVEK2 esetén)
X1/5 Optokoppler kimenet, 1. csatorna

X2/1 Kiegészité optokoppler kimenet

X2/2 Kiegészité optokoppler bemenet

X2/3 24 V-os DC kimenet (X1/2 kapcsolat)

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

A z6ld LED az érzékeld Uizemkész allapotét jelzi. A piros LED a relékimenet aktivalasat jelzi a hurok foglaltsagi allapotatdl fliggéen.

15.4.3 Hurokfrekvencia kiadasa
Az érzékel6 kiegyenlitése utan kb. 1 masodperccel a hurokfrekvencia kiaddsa a zold LED villogé jelzésén keresztil torténik.

Példa az 57 kHz-es hurokfrekvenciara:

NN N T A AT

5x 10 kHz 7x 1 kHz

15.5 Miiszaki adatok

Méret (Ho x Sz x Ma) 72,5 x50 x 18 mm
Védettség IP 00

24V DC £20 % max. 2,0 W
—-20 °C-t6l +70 °C-ig

Tapellatas

Uzemi hémérséklet

Tarolasi hémérséklet -20 °C-t6l +70 °C-ig
max. 95 % nem parasitd
20-800 pH, javasolt: 75-400 puH

30-130 kHz 2 fokozatban

Leveg6 paratartalma

Hurok induktivitas

Frekvenciatartomany

Erze’kenység 0,01 % - 0,27 % (Af/f) 4 fokozatban
0,02 % - 0,54 % (AL/L)

Tartasidé %)

Hurokvezeték max. 100 m

Hurokellenallas max. 20 Q (vezetékkel egyiitt)

45V/10 mA/100 mW

Felhuiizas késleltetés 50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms
Csillapitott leereszkedés jelhossz 25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

2 x MOLEX aljzat 3215. sorozat, 5-pdlusu
1 x dugaszos sorkapocs 4-pélusu, RM 3,81

Optokoppler kimenet

Csatlakozas
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16 868 MHz-es BiSecur radids tavvezérlés MEGJEGYZES
Ha a betanitott kéziad6-gomb radiés kddja egy masik kéziado6tdl ered, akkor a kéziadd-gombot az elsé mikddtetéskor kétszer kell
16.1 Biztonsagi utasitas megnyomni.

El6ira inti alkal . e Acsatorna 1 érvényes radiés kodjanak érzékelése = A LED 1-szer révid ideig vilagit
Giras szerinti alkalmazas: e Acsatorna 2 érvényes radios kodjanak érzékelése = A LED 2-szer révid ideig vilagit
A HET-E2 868-BS vevéegység egy meghajtasok és vezérlések irdnyitasara vald bidirekcionalis vevé. A vevéegység két csatornaval

rendelkezik. A miikadés a BiSeur-radidjelen keresztill trténik. Eszko6z alaphelyezetbe allitasa: Az Osszes radios kdd tordlhets a kdvetkezé I1épésekkel.

1. Nyomija meg a P-gombot. Tartsa nyomva a P-gombot.
— A LED 5 mp-ig lassan, kéken villog.
— A LED 2 mp-ig gyorsan, kéken villog.

Masfajta felhaszndlds nem engedélyezett. A gyarté nem vallal felelésséget a rendellenes hasznalat vagy hibds miikddtetés miatt
bekovetkezett karokért.

MEGJEGYZES: 2.  Engedje el a P-gombot.

Ha a radioés rendszert lizembe helyezi, béviti vagy megvaltoztatja: Az 6sszes radiés kod torlédik.
- Végezzen mikédésellendrzést. A kapupozicié visszajelzése: A HS 5 BiSecur kéziadéra csak akkor torténik visszajelzés, ha a 3-pélusti bemenetre (E1/GND/E2) a kapu-
- Kizardlag eredeti alkatrészeket hasznaljon. Zarva és kapu-Nyitva végallaskijelzések csatlakoztatva vannak.

- A helyi adottsagok befolyasolhatjéak a radiés rendszer hatétavolsagat.

- A GSM-900-telefonok egyidejli hasznalata is befolyasolhatja a hatétavolsagot. A miikodést megtalalja a HS 5 BiSecur megfelel itmutatdjaban.

> A beépitést csak kikapcsolt allapotban szabad elvégezni. Megjegyzés: A kapuvezérlés leirasa. Csatlakozas: A720
Példau X15 relé 20. Kapu ZARVA jelzés - Ei
16.2 FUE-1 vezérlés (MOa + M2a) Kapu ZARVA jelzés programozasa 21. Kozos - GND —|
1. csatorna: NYITAS impulzus funkci, mint ’7 A720-7 22, Kapu nincs ZARVA jelzés = E2 X15 121 22 20
IN1 o
2. csatorna: impulzusos izemmad, mint IN3 III S
0 2 16.3 EU-megdfelel6ségi nyilatkozat
‘ Gyarté Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Cim Upheider Weg 94-98, D-33803 Steinhagen, Németorszag
= ‘ A fent nevezett gyartd ezennel kijelenti, hogy az alabbi termék
ﬁ | Eszkéz Dugaszolhaté HET-E2-24-868-BS vevéegységpanel
‘ Modell HET-E2-24-868-BS Werk 41
# 55 i ElSiras szerinti alkalmazas Meghajtasok és azok kiegészitdinek mikdodtetése ajtd és kapu szamara
g Atviteli frekvencia 868 MHz
Kisugarzott teljesitmény max. 20 mW (EIRP)
88 BO ‘
(eXe) = o
= of| e tervezése és felépitése, valamint az dltalunk forgalomba hozott kivitele alapjan, rendeltetésszer(i hasznalat mellett, megfelel az aldbbi
® III : g iranyelvekben megfogalmazott alapveté kévetelményeknek:
o
L B N 2014/53/EU (RED) Radidberendezések forgalmazasanak iranyelve
2011/65/EU (RoHS) Veszélyes anyagok alkalmazasanak korlatozasa
16.2.1 Egy radios kéd betanitasa Alkalmazott és felhasznalt szabvanyok és specifikéciok
A csatorna aktivalasa vagy valtasa EN 62368-1:2014 + AC:2015 Biztonsag (a 2014/53/EU iranyelv 3.1(a) cikkelye)
> Acsatorna 1 aktivalasahoz nyomja meg 1x a P-gombot. EN 62479:2010 Egészség (2014/53/EU iranyelv 3.1(a) cikkelye)
»  Acsatorna 2 aktivalasahoz nyomja meg 2x a P-gombot. (A 4.2 fejezet alapjan a termék ezt a szabvanyt automatikusan teljesiti, mert az ETSI EN 300220-1 szerint vizsgalva a kisugarzott
teljesitményt (EIRP), az alacsonyabb, mint az alacsony teljesitmény Pmax értékének 20 mW-os kizarasi hatara)
Betanitas lizemmoéd megszakitasa EN 50581:2012 Veszélyes anyagok alkalmazasanak korlatozésa
> Nyomja meg a P-gombot 3 x vagy varjon a Timeout-ra (idétullépésre). ETSI EN 301489-1V2.2.0 Elektromagneses 6sszeférhetéség
Idétullépés: Ha 25 mp-en beliil semmilyen radiés kéd sem kerdil felismerésre, akkor a vevéegység automatikusan visszavalt iizemi médra. ETSI EN 301489-3 V2.1.1 (2014/53/EU irdnyelv 3.1(b) cikkelye)
1. Aktivalja a kivant csatornat a P-gomb megnyomaésaval. ETSI EN 300220-1 V3.1.1 A réadiés spektrum hatékony hasznalata
- Akék LED 1 x villan az 1. csatornahoz ETSI EN 300220-2 V3.1.1 (2014/53/EU iranyelv 3.2 cikkelye)
- AKkeékLED 2 x villan a 2. csatornédhoz Ha a késziilék link tetett viltoztatést haitanak vé latiozat &rvé ot "
2. Allitsa a kéziad6t radios kédjanak orokitéséhez az adé lizemmodba (nyomja meg a kivant gombot). aé eszilieken vellink nem egyezietet! valloziatast haflanak vegre, 6z a nyllatkozat ervenyesseget veszil.
Ervényes radios kod esetén a LED gyorsan kéken villog, majd kialszik. Steinhagen, 2017. 09. 01.

A vevéegység lizemi médban van.

Uzemi médban a vevéegység az érvényes radios kod felismerését vilagitd kék LED-del jelzi.

ppa. Axel Becker, cégvezeté
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17 TELCO fényracs

171 Uzembe helyezés és bedllitas

1. Kapcsolja be a vezérlést.

2. A statuszkijelzés (a vevon 1évé piros LED) a bedllitasi folyamat alatt gyorsan villog.
3.  Arendszer akkor lizemkeész, ha vilagitanak a z6ld LED-ek.
4. Ha avev6 statuszkijelzése (piros LED) vilagit, legaldbb egy fénysugar megszakadit.

FIGYELEM

Uzembe helyezés utan mar nem szabad a fényracs elemeket eltolni.

17.2 Kimeneti logika

Objektum Kimenet sarga LED
van Nyitott kikapcsolva
nincs zarva be

17.3 Jelz6 LED-ek

piros Allapot
sarga Kimenet
z6ld Tapfesziltség

17.4 Hibaelharitas

lehetséges ok

Hibaelharitas

az STG-vevében 1évé piros dllapotjelz6 LED

Az addegység aktiv. Ellendrizze a kdbelezést és a tesztjelet.

folyamatosan vilagit e Alegalsé sugar megszakadt. Haritsa el a megszakadast.
. Idegen fény sugérzik a legalsé sugarba
A sarga kimeneti LED villog . Masik rendszer idegen fényének besugarzasa: Valtoztassa meg az idegen rendszer

szerelési poziciéjat. Optikailag akadalyozza meg az idegen rendszer fényének

beesését.

175 Miiszaki adatok

Adéegység Vevéegység
Tarolasi hémérséklet —40 - +80 °C
kornyezeti h6mérséklet -20-+55°C
védelmi osztaly IP 67

Idegen fénnyel szembeni érzéketlenség

- 100000 Lux @5°

Tapfesziiltség

10v-30VvDC

Aramfelvétel

70 mA (RMS) 40 mA (RMS)

Kapcsolat a kapuvezérléssel

- Tranzisztor < 100 mA

Rovidzarlat-védelem

- Igen

Forditott polaritas elleni védelem

Igen

Fényforras

Infravords, 880 nm -

Fényvonalak

20,21,22,28

Aktiv kiértékelési magassag

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Haz hossza

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Fényvonalak tavolsaga

45 mm: 540 mm-ig
180 mm: 540 mm-tél a végéig

Tavolsag a talajtol - 1. fényvonal

35 mm -

Maximalis valaszid6é

- 40 ms

Maximalis szekvencidlis kitakarasi sebesség

1,6 m/s
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50 mm /165 mm
Hatétavolsag 1..12m
Szabvanyok EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015n EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
2011/65/EU, 2014/30/EU, 206/42/EU
EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, E tipus
EN ISO 13849-1:2015, 2. kategoria, PL d
IEC 61496-2, ESPE 2. tipus

Tandsitas EK-tipusvizsgalat a TUV NORD altal

Minimalis érzékelhet6 targyméret

EU iranyelvek

Biztonsagi kategoriak

18 FEIG fényracs

18.1 Elektromos csatlakoztatas és mechanikus iranyultsag

A csatlakoztatas a Snap elosztén torténik. Csatlakoztassa az add- és vevéegységet a fehér dugasszal ellatott 6-pdlust Snap kébellel. A
vezérlés-oldalon a kapcsolat csatlakoztatasra kész. A fényracs a vezérés CAN-buszan mUikodik. Ezért fontos a csatlakoztatas a vezérlés-
oldalrél.

Parhuzamosan ne csatlakoztasson mas kabelt az X28 jel(i szoritélécre.

A CAN-busz lezar6 ellendlldsa valamelyik kapu tartozékai kozott taldlhaté. Csatlakoztassa a CAN-busz lezaré ellendlldsat a csatlakozd
helyére a Snap elosztén. Ha tovabbi késziiléket csatlakoztat ra, példaul lézerolvasét, ScanProtect-et vagy MWD-C radarjelzét, akkor a
CAN-busz lezaro ellendlldsa a Snap elosztétol a sorban az utolsé eszkdzre vandolrol.

A kapu oldali alkatrészek szerelését a fényradcs mechanikai iranya hatdrozza meg. Az optikai kapcsolat létrehozasahoz dllitsa be az
oldalelemeket mechanikusan a beépitési utasitas szerint. Az adé- és vevéegység beépitési pozicidja gyarilag adott, de szimmetrikus
felépités miatt felcserélhetd.

MEGJEGYZES

Ha a fényréacs poziciéjat mechanikusan megvaltoztatja, Ujra be kell tanitania a kapuvégallast a P210 = 5 paraméterrel. Ha opcionélisan egy
lehelyezett kijelz6egységet vagy TST-UTH kezel6egységet lizemeltet a kapun, akkor a J 800 tipusu DIL kapcsolét az alsé pozicidba kell
tolni. A Snap eloszté csatlakoztatd vezetékét nem szabad lerdviditeni vagy egyéb médon megvaltoztatni. Helyezze el a felesleges
vezetékeket, példaul a kabelcsatornaban.

Snap eloszto érszine Kapocs megnevezés X28 szoritéléc
BN +
WH CH
vT cL i VRBUY
=~ WH?
BU G \\\\\

18.2 Miikddési méd

A FEIG fényracs jelenti a gyorskapu személyvédelmét. Az egyes sugarak optikai megszakitasa esetén a FEIG fényracs kivaltja a kapu

visszaforditasat kétféle modon:

. Gyorsitott stop: Ha a FEIG fényracs 20 cm-rel az alsé rész aktudlis pozicidja alatt old ki, az ismételt felfelé futas el6tt a visszaforditas
maximalis fékm(ikédéssel torténik (,E.L21” személyvédelem).

. Lassitott stop: Ha a FEIG t6bb mint 20 cm-rel az alsé rész alatt all meg, akkor az ismételt felfelé futas el6tt egy enyhe és anyagkimélé
fékezés torténik (,E.L22” objektumvédelem).

Ahhoz, hogy a vezérlés a FEIG fényraccsal egyitt képes legyen érzékelni a kapu alsé részének pontos poziciéjat, be kell allitani egy

fényvonalat (lasd: 18.3). Ennek soran az aktiv pozicidadd az egyes fényvonalakhoz (fénysugarakhoz) meghatérozott kapulap poziciét rendel

hozza.

18.3 Uzembe helyezés és beallitas

FONTOS: Az iizembe helyezés el6tt tavolitsa el a védéfoliat!

A fényracs 6nalléan betanul. A végallasok bedllitasa utan a vezérlés automatikus fényvonal-beadllitast hajt végre. Ez alatt a kijelz6n a
koévetkezé jelenik meg:

. 1.A21: az automatikus fényvonal bedllitdsa befejez6d6tt

e L.A22: az automatikus fényvonal bedllitdsa folyamatban van
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MEGJEGYZES

Ha a fényvonal bedllitdsa soran optikailag kiold a fényracs, akkor a bedllitds az F.122 hibajelzéssel meghiusul. A végallas bedllitasat ekkor
Ujra végre kell hajtani a P210 = 5 paraméterrel.

18.4 Kimeneti logika és statuszkijelzések
Adéegység | LED Allapot Funkcié
z6ld kikapcsolva nincs tapfesziltség
be A fényracs hibat észlelt.
villog, 0,5 Hz A fényracs lizemkész.

sarga villog A fényracs hibat észlelt.

Rovidzarlat-védelem Igen Igen

Forditott polaritas elleni védelem Igen Igen

Fényforras Infravoros, 850 nm -

Fényvonalak 24, 32, 40, 48, 56

Aktiv kiértékelési magassag 1081, 1441, 1801, 2161, 2521 mm

Fényvonalak tavolsaga 45 mm

Hatétavolsag <12m

Szabvanyok 2006/42/EG - gépek iranyelve EN 61000-6-2:2005/AC 2005

EN 61000-6-3:2012-11
EN 61000-6-4:2011-09
EN 60529:2000-09, IP67

2014/30/EU - EMC iranyelv
20011/65/EU — RoHS2 irdnyelv
DIN EN 13849-1:2015, 2. kat. / PL d

A fényracs foglaltsédga esetén (piros LED vilagit a vevéegységen) ellendrizheti az L254 és L255 paraméterekben, hogy melyik pozicion
(magassagban) kell megtorténnie a megszakitasnak.

L254: | »  Egy 3-jegyli szdmsorrendet jelenit meg.

»  Minden szamjegy megadja a kiértékelési szint minGségét.

. Fent: bal szdmjegy | Kozépen: k6zépsé szamjegy . Lent: jobb szamjegy

VevGegység | Kék kikapcsolva Nincs tapfesziiltség DIN EN 12978:2009-10 DIN EN 12453: 2017-11, E védelmi szint
be A fényracs hibét észlelt. EN 61000-6-1:2007-10
villog, 0,5 Hz A fényracs Uzemkész.
piros kikapcsolva nincs kiosztas 18.7 Hosszkompenzacio
be A fényrécs foglalt. A kapulap/ kapupancél hossza a hémérséklettdl, a kortdl és a hasznalattol fiiggéen ingadozhat az lizemeltetés soran.
villog A fényracs hibat észlelt

Ez kdzvetlenill lathato és érezhetd a ZAR végallasban:

e Akapu also része és a padl6 kozott rés keletkezik, ami huzatot okoz.

. A kapulap rancolodik, a lezaréprofil deformalédik és esetleges tartds torési nyomok jelennek meg a kapulapban.
A hosszkompenzécios funkcié mindig dllandé poziciét biztosit a ZAR végallasban.

A véghelyzetek betanulasi folyamata és az azt kbvetd automatikus bedllitas utan a kévetkez6 10 teljes zaras soran meghatarozasra kerdl
egy referenciapozicié. Ha az él6 lzemeltetés soran a kapu ZAR végallasbeli tényleges pozicidja a megengedett értéknél nagyobb mértékd
eltérést mutat, akkor a P.221 paraméter (ZAR végallas korrekcidérték / lasd. 8.3) automatikusan médositasra kertil.

A0 ... 9 taromanyban, példaul: L.254 = 909

. A kdzépsd tartomanyban megszakadas fordul eld.

L.255: | » a0 ... 9 tartomanyban minden fényvonal minéségét (fénysugar) megadija.

» Az adat megadas a legalsé fényvonallal kezdédik: 01 -0 ... 9.

A 9-es érték mindkét paraméternél kivalo vételi minéséget jelent, mig a 0 érték a megszakadast jeldli. A fényvonal tavolsaga 45 mm.

18.5 Uzemijelzések és hibaelharitas

Az 6sszes aktiv kapukomponens hibamentes Gizemeltetésének garantdlasa érdekében a kapuszerkezet szerelésénél és lizembe
helyezésénél kdvesse a beépitési utasitasban és a vezériéshez tartozé dokumentécidban szerepld a gyari adatokat.

Ide kiiléndsen a kdvetkez6k tartoznak:

. az 6sszes komponens megfelel6 csatlakoztatéasa

. az X28-ra csak egy vezeték

. a zavarmentesité ferrit elhelyezése a leirtak szerint

. a motorvezeték arnyékolasa mindkét oldalon a PE-n

. a kapuszerkezet el6irasszer( beillesztése a potencialkiegyenlitébe

. a CAN lezard ellendllas megfelel6 elhelyezése

A hiba- vagy m(ikédési zavarok esetén jeetkezd hibajelzéseket és az elharitashoz sziikséges intézkedéseket megtalalja a kovetkezd
felsorolasaban.

18.6 Miiszaki adatok

Adodegység Vevéegység
Tarolasi h6mérséklet -40-+70°C
kornyezeti h6mérséklet -25-+60 °C
védelmi osztaly P67
Idegen fénnyel szembeni érzékenység >100000 Lux @5°
Relativ paratartalom <90 %, nem lecsapédd
Tapfesziiltség 24VDC +/-10 %
Aramfelvétel 50 mA 25 mA
Kapcsolat a kapuvezérléssel CAN-Bus
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A funkciét az L.222 paraméterrel lehet bekapcsolni/ leéllitani:
I 1 01 o) | Veégallaskorrekcio fényracs 0:  inaktiv
I_JZ IC T | | referenciaval 1 aktiv
18.8 Betorés jelzés

Ha a kapu ZAR végallasaban a kapulapot/ kapupancélt kézzel felemelik, és a FEIG fényrécs legalsé fényvonala ismét szabadd4 valik
anélkil, hogy a pozicionalé rendszer poziciévaltozast kdzolt volna, behatolasi riasztas adhato ki.

Az alkalmazas A.710 és A.720 paraméterei (lasd 13.4) aktivalja ezt a funkciét, és meghatdrozza, hogy a jelzést melyik kimeneti relén kell
kiadni (NO/ alaphelyzetben nyitott érintkezd, az érintkezd betorési kisérlet észlelésekor zar).

Csak az egyik relé tudja a jelzést tovabbkiildeni, nem mindketts!

A funkcidval utoljara programozott relé az aktiv. A relé aktivalassal ’egyidejﬂleg kiadasra kerlll az F.12d jelzés. Ez a jelzés és a relé mindaddig
aktiv marad, amig egy futasi parancs ki nem mozditja az ajt6t a ZAR végallasbol.

19 FunkCrash kapcsolé

19.1 Miiszaki adatok: adémodul

Frekvenciasav 433 MHz, FM

Kodolas fixen kodolt, legfeljebb 65000 kulénbdzé addkdd
Védettség P65, kiontott

Hasznalati h6mérséklet -20-+60°C

szabad téren 100 m

TPE / DuPont Hytrel 7246, fekete

A csatlakozo tabla anyaga | szilikon, attetszé

LED kijelzés piros, a csatlakozé tébla miatt latszé

Elem Litium CR 1/3 1A2H, 3,0 V, 170 mAh, fixen beépitve
Az elem élettartama kb. 3 év

Hatotavolsag

A haz anyaga

A modul artalmatlanitasa A bedntétt elem miatt veszélyes hulladékként kell artalmatlanitani
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19.2 Miiszaki adatok: vevémodul

Vételi csatornak 2

Reakciéid6 legaldbb 35 ms (a radids 6sszekottetés zavarai nélkl)
Védettség IP65, csavarozott

A haz anyaga atlatszé sziirke ABS, PA6 GF30, TPE

Méretek 75 x 40 x 13 mm kabel nélkl

Csatlakozas 3 eres LIYY 3 x 0,142 csatlakoztat6 kabel, a bekotést lasd a kapuvezérlés kapcsolasi rajzan

Kimeneti jel Tranzisztorkimenet
Allapot OK +24 V (tGlaramkorlatozott)
Utkozési, hibas allapot Nyitott

LED kijelzés z6ld

1 Programozé gomb

2 Allapotjelz6 LED

3 Fedél sziirke, atlatszé mdanyagbdl

Csatlakoztatd kabel: a bekétést lasd a kapuvezérlés kapcsolasi
rajzan

5 Antenna

19.3 Miikodési leiras:
Kiszallitott allapot

Az addegység fixen kodolt. A vevéegység nincs programozva, elészor be kell programozni. A vevéegység bekapcsoldsa utan a zéld LED
folyamatosan vilagit. Barmilyen kompatibilis adéegység jelének vételekor révid ideig villog, majd ismét folyamatosan vilagit. A
tranzisztorkimenet nyitva marad. A kapu nem miikodik.

1] 5 min.

Standard SEL kapuk

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

1x
min. 5 sec.\

Utkozés betanitasa a kovetkez6 soran: A 4012 SEL R

Programozas

Nyomja meg 5 masodpercig a programozé gombot. A LED lassan villog. Nyomja meg 5 percen belil az 1. litkozésérzékel6 kapcsolot,
majd utana a 2. iitk6zésérzékeld kapcsolot. Az 1. litkdzésérzékeld kapcsold radidjelének fogadasakor a LED 8-szor gyorsan felvillan. A kéd
elmentése megtorténik. Ezalatt nem lehetséges a 2. kdd betanitasa. Ezutan a LED ismét lassan villog. Most betanithatja a 2. addegységet.
A 2. litkozésérzékel6 kapcsolo radidjelének fogadasakor a LED ismét 8-szor felvillan, majd kialszik. Egy vevéegységen mindig két
kulonboz6 Utkozésérzékeld kapcsoldt kell betanitani.

A programozas torlése

Kapcsolja be a tapfesziiltséget. Nyomja meg a programozé gombot. Tartsa meg a programozé gombot. A LED lassan villog. Kapcsolja ki a
tapfesziltséget. Az adéegység programozasa elalszik.

Normal adasi lizemmaéd

Ha megnyomja az (itkdzésérzékel6 kapcsolét, akkor az adéegység egy radids kédot hoz létre. Az addegység elkiildi a radiés kodot a
vevéegységnek. Az addegységben 1-szer villog a LED. A jel fogadasakor a LED a vev6éegységben 4 masodpercig vilagit. Ezzel egyidejlileg
4 masodpercre elalszik a tranzisztor kimenet engedélyezé jele.

Minden Utkozésérzékelé kapcsold radids adat protokollja tartalmazza kédoltan a mikodtetések teljes szamat (maximum 65000).

Csokkend elem fesziiltség

Ha a beépitett elem fesziiltsége tullépi a meghatarozott értéket, a LED az Utkdzésérzékeld kapcsold mikodtetésekor a normal 1-szeri
helyett 2-szer villog. A vevéegységben a LED az dllapotot folyamatos vilagitassal jelzi. A kapcsol6 a tovabbiakban nem hasznalté ugy, mint
Uj kapcsol6.

Egy masodik, alacsonyabb kiiszobérték tullépésekor lelassul a vevéegység villogasa. A kapuvezérlés szabad jelzése megszakadt.
A kovetkezd kijelzések esetén azonnal cserélje ki az érintett Utkdzésérzékeld kapcsoldt.
LED-kijelzések

Adoegység | VevGegység | Megjegyzés
kikapcsolva kikapcsolva Nyugalmi allapot
1 x villog 1 x villog Mdkodtetéskor:
A funkcié rendben van. Az iitkdzési jel tovabbitasra kertil.

2 x villog Tartés Mikodtetéskor:

villogas Az elem fesziiltsége csokken. Az (itkdzési jel tovabbitasra keril. Cserélje ki az addegységet.
2 x villog Tartés Mikodtetéskor:

villogas Az elem feszultsége nagyon alacsony. Az Utkdzési jel tovabbitasra kertl. Cserélje ki az addegységet.
_ Tartés Az egység nincs programozva. Tanitson be 2 adéegységet.

vilagitas
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20 Bévit6kartyak LED-kijelzés Leiras
kikapcsolva Nincs dramellatas
20.1 TST-SRA T - p - - I
Lassu villogas 0,5 Hz esetén Nem all rendelkezésre buszkapcsolat, nem talaltak kommunikéciés partnert
A bévitékartya egy potencidlmentes relékimenetet bocsat rendelkezésre. Helyezze a bévitékartyat a kapuvezérlés M2a csatlakoz6 helyére, Ny P . PR - .
N o P o . " . P A . A e ) Villogas 1 Hz esetén A bévitékartya lizemkész.
ha ott még nem lzemel radiés vevémodul. A reléfunkciok univerzalis jelleggel és paraméterenként beallithatok.
Gyors villogas 2 Hz esetén Bootolé méd
— 5 ! - LED
d m} ol @
1o [ [:J £ III» 4IE .
i [ o o O o O o | '
i = ‘ OO JF omongn O | 8d 363 1 IN 26
! 000 000 o0O %I:l 362 ' IN25
0O 0O &3 o .
‘ 000 000 o0O 3 - ! e
I '
360 1 +24V
Ll =ll=] § ] !
1
— 1E 0] 2! owo
Méretek 30 x 36 x 43 mm (Hox Sz x Ma) — I:l 341 ' IN23
1
Tapfesziiltségek 24 Vpc +/- 20 % ___ 3 .
Csatlakozas 1 x MOLEX hiivelyléc 8 S || 1424V
Uzemi hémérséklet —20 °C-tdl +50 °C-i 8o !

— - 2 Xlo B[ 1|33 GND
Tarolasi hémérséklet —20 °C-t6l +70 °C-ig 10| '
Aramfelvétel 25 mA (334 N22
Védettség 1POO 310 311 312 313 314 315 316 317 318 319, g |:| 333 E +24V-0UT 11
Tomeg 279 D é le) g I:l GND
Relékontaktus Potencidlmentes min. 10mA | max. 230 VAC/3 A 320 321 322 323 324 325 8 =

véltokontaktus 0000000 © 3L IN21
3] 1424V
Paraméterezés: A kimenet elevezése a ,,2A” és a P.DOA paraméteren keresztiil kell beallitani.
310 311 312 313 314 315 316 317 318 319 320 321 322 323 324 325
20.2 TST-RFUxIO
A bévitékartya 6 relékimenettel és 6 digitalis bemenettel béviti a vezérlést. Szerelje fel a bévitékartyat a tavolsagtartokra. Kosse 6ssze a
bévitékartyat az X30a dugds csatlakozén keresztiil a kapuvezérléssel. Minden funkcié univerzalis jelleggel és paraméterenként beallithato. I I I I I I I I
Aktivélja a bévitokartyat a P800 = 8 paraméterrel. - Z2 222 0O S O 0 s O
E'E'E'E'E'E'zzzz 2 0 2 2 o 2
Méretek 83 x 112 x 30 mm (Hox Sz x Ma) 003864808 © ©

- - O O 0 0 O O
Tapfesziiltségek 24VvDC+/-20% ] eeeeeeee e e e e e e e ee e mmem e me— o e
- o
Uzemi hémérséklet —20 °C-t6l +65 °C-ig e eER 2 C
Tarolasi hémérséklet -20 °C-t6l +70 °C-ig 3333 3 3
Aramfelvétel (relék nélkiil) <100 mA
Védettség IPOO
Tomeg kb. 150 g
Relékontaktus max. 230 VAC/3 A, min. 10 mA

FIGYELEM: A teljesitménykapcsolashoz hasznalt kontaktusok mar nem kapcsolhatnak kis aramokat.
ouT9-10 Potencidlmentes valtdkontaktus. Mindkét relé esetén ugyanazt a kapcsoldfesziltséget kell hasznalnia.
OUT5-8 Zérékontaktus kézés Com-mal

FIGYELEM: max. 230 VAC/3 A 6sszesen az OUT 5 - 8 esetén.

Out 11 tranzisztorkimenet 1 x 24 V/min. 10 mA/max. 200 mA, zard, +24 V kapcsolo.
OUT 2B-2F FIGYELEM: Csak ohmos terhelés és elektronikusan biztositott. A kimenetek 6sszesen max. 1,8 A
(csak a B valtozat esetén) aramot hasznalhatnak.

IN 21 - 26 vezérl6 bemenetek | 24 VDC/tip.15 mA, max. 26 VDC/20 mA
A 24-V-os kapcsok max. 2 A Csatlakoztasson minden bemenetet potencidlmentesen: < 4 V: inaktiv =» logikai 0, > 16 V: aktiv =»

arammal terhelhet6k logikai 1 min. jelhossz bemeneti vezéri6parancsokhoz: > 100 ms

Csatlakozas (port) Rendszer interfész (bels6 csatlakozas a kapuvezérléshez)

X30a 1 x RS485 mint kilsé interfész

X30b 1 x RS485 mint kilsé interfész parhuzamosan az X30a-val, pl. a diagnosztikai eszk6z

csatlakoztatasahoz
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20.3 TST-UTH

20.4.2 Miiszaki adatok

20.4 E FUE-1 elektronikai panel

X1

E RS 485
e ey |

g mHn |

O sooas O [

X2 X9

20.4.1 Termékleiras

Az ,E FUE-1 elektronikai panel”, cikkszam: 018294 a SEUSTER KG. dltal gyartott kiegészité Az elektronikai panel RS-485 és CAN-interfész
bévitést biztosit. Az 6sszes funkcid bedllithaté paraméterekkel, elsésorban a vezérlés A.831 paraméterén keresztiil. Az elektronikai panel

master-slave izemmaodban két FUE-1 vezérlé kozott a reteszelés vagy az automatikus zsilipfunkcié megvaldsitasara szolgal.
Csatlakozasok

RS-485 CAN
1 RS-485 A 4 GND 1 CAN-H 4 GND
2 RS-485 B 5 + 24V (RS-485) 2 CAN-L 5 + 24V (CAN)
3 N/A 6 N/A 3 N/A 6 N/A

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024
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Mechanikus méretek kb. 165 * 95 * 25 mm (Ho x Sz x Ma) Méretek ‘ 80 x 23 x 22,2 mm (H x Sz x Ma)
Védelmi osztaly IP 54 Hoémérséklet tzemeltetés | -20 °C... +70 °C
Tarolasi hémérséklet, lizemi Tarolas —20°C... +70°C
hémérséklet: —20°C.... +50 °C Sily 12g
Rel. paratartalom max. 80 % nem lecsapddd védelmi osztaly P 00
Csatlakozas Az FUE-1 vezéri6csaladdal ellatott CAN-busz és a bévitékartya CAN-interfésszel Tapfesziiltség 24V DC+20%
maximalis vezetékhossz 30m Teljesitményfelvétel max. 1 W
Vezérl6 vezeték, csatlakozas RJ25, 6-pdlusu Aramterhelhetéség max. 200 mA
Interfész csatlakozas Modularis aljzat RJ12, 2 x 6-tlis, CAN, RS-485
FUEH FUE-1

[ | [ |

| 1 | 1

| 1 i 1

i 1 i 1

| ‘ | X28B ‘

I 1 1 1

j X3 ; ] .

! 1 ! 1

Lo — e I
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nejpfiznivéjsi ramcové podminky.

Vazena zékaznice, vazeny zakazniku,
téSi nas, Ze jste se rozhodli pro koupi kvalitniho vyrobku z naseho
podniku.

1 K tomuto navodu

Tento navod je rozdéleny na obrazovou a textovou ¢ast. Obrazovou
Gast naleznete za Gasti textovou.

Tento navod je prekladem originalniho navodu k obsluze ve
smyslu smérnice 2006/42/ES. Cely tento navod si peclivé proctéte.
Tento navod obsahuje dllezité informace o vyrobku. Respektujte

a dodrzujte bezpe€nostni pokyny a vystrazna upozornéni.

Tento navod peclivé uschovejte. Dokument musi byt uzivateli
vyrobku neustdle k dispozici pro moznost nahlédnuti.

Vyrobce nepiebird zadnou odpovédnost za Skody vzniklé

v dUsledku neodborného pouziti primyslovych vrat. To plati i pro
Skody vzniklé v disledku nedodrzeni navodu k obsluze

a pfislusnych pokynd.

Odborna obsluha a pecliva tdrzba podstatné ovliviiuji vykon a
Zivotnost priimyslovych vrat. Chyby obsluhy a nedostate¢na tdrzba
vedou k provoznim porucham. Dlouhodobé provozni bezpecnost je
zajisténa jen pfi odborné obsluze a peclivé udrzbé.

Pokud po precteni tohoto ndvodu k obsluze budete mit jesté néjaké
dotazy, kontaktujte na§ zakaznicky servis.

1.1 DalSi platné podklady

Dodavka obsahuje dle objednaného pfislusenstvi dalsi navody,
napf. navod k fidici jednotce vrat. | tyto navody si peclivé a
kompletné prectéte. Respektujte a dodrzujte také tyto bezpecnostni
pokyny a vystrazné pokyny.

1.2 Pouzita vystrazna upozornéni

A Vseobecny vystrazny symbol oznacuje nebezpeci, které
mize vést ke zranénim nebo smrtelnému drazu. V textové &ésti
se vSeobecny vystrazny symbol pouziva ve spojeni s nize
popsanymi vystraznymi stupni. Informace v textové ¢asti jsou
doplnény dal$imi udaji v obrazové ¢asti.

A\ NEBEzZPEGI

Oznaduje nebezpedi, které vede bezprostiedné ke smrtelnému
drazu nebo k tézkym zranénim.

/A VAROVANI

Oznaduje nebezpeci, které mize vést ke smrtelnému drazu
nebo k tézkym zranénim.

/A UPOZORNENI

Oznaduje nebezpedi, které mize vést k lehkym nebo stfedné
tézkym zranénim.

POZOR

Oznaduje nebezpedi, které mize vést k podkozeni nebo zniéeni
vyrobku.

1.3 Pouzité symboly

Vystraha pred nebezpeénym elektrickym napétim

HORMANN

Viz zvla$tni ndavod k montazi fidici jednotky, resp.
pfidavnych elektrickych ovladacich prvkd

Horky povrch

Nebezpedi zplsobené elektrostatickym vybojem

b

ESD
14 Pouzité zkratky
EN Evropska norma
OFF Horni hrana hotové podlahy
usv Nepfrerusované napdjeni
r Pouze ¢teni
w Cteni a psani
1.5 Barevné kédy kabeld, jednotlivych zil a

konstrukénich dild

Zkratky barev pro oznaceni Zil, kabel(l a konstrukénich dild se Fidi
mezindrodnimi kédy pro oznacovani barev dle IEC 757:

BK Cerna PK Rdzova
BN Hnéda RD Cervena
BU Modra SR Stiibrna
GD Zlata TQ Tyrkysova
GN Zelena vT Fialova
GN/YE Zelena/ zluta WH Bila

GY Seda YE Zluta
oG Oranzova

2 A Bezpecnostni pokyny

Ridici jednotky primyslovych vrat jsou provozné bezpeéné, pokud
se pouzivaji spravné a v souladu s jejich uréenim. Pfi nespravné
manipulaci nebo pouziti v rozporu s jejich uréenim se mohou
préimyslova vrata stat zdrojem nebezpedi. Ridte se bezpe&nostnimi
pokyny uvedenymi v jednotlivych kapitolach.

2.1 VSeobecny popis a fadné pouzivani
Popisované zafizeni je elektronicka fidici jednotka pro motoricky
pohanéna vrata pouzivana pro primyslové nebo obchodni uely ve
smyslu normy EN 13241. Ridici jednotka je koncipovana pro provoz
asynchronniho motoru do 1,5 kW pfi napajeni 230 V. Diky kompletni
integraci vykonového stupné s frekvenénim méni¢em mdzete vrata
ovladat zplsobem, ktery je Setrny k mechanice, s proménlivou
oteviraci a zaviraci rychlosti.
Ridici jednotka fidi motor, ktery pohani vrata. Vzdy podle téelu
pouziti miize tato Fidici jednotka dodateéné provadét nasledujici
ukoly:
. Polohovani vrat do koncovych poloh a mezi koncovymi
polohami (polohy OTEVRENO, ZAVRENO a mezipolohy)
. Pojezd pohonu s rlznymi rychlostmi (integrovany frekvenéni
ménic)
Vyhodnoceni bezpe&nostnich senzor( vrat, napf. monitorovani
uzaviraci hrany, zajisténi proti vtazeni apod.
e Vyhodnoceni dodate¢ného zabezpeceni vrat, napf. svételné
zavory, svételné mfize apod.
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. Vyhodnoceni povelovych prvkl vrat, napt. tahovy spinac,
délkové ovladani, indukéni smycky apod.

. Vyhodnoceni povelovych prvk( nouzového vypnuti

. Napajeni senzor(i a povelovych prvkd elektronicky chranénym
bezpec¢nostnim nizkym napétim 24 V

. Napdjeni externich zafizeni 230 V

. Rizeni specifickych vystup( pro aplikaci, napt. relé pro hlageni
polohy vrat

. Generovani a vystup diagnostickych hlaseni

. Nastaveni specifickych parametril pro aplikaci na riiznych
urovnich pfistupu pro riizné skupiny uzivateld

. Rizeni vstupnich a vystupnich rozsifujicich modulti

. Vyhodnoceni signald rozhrani pro dalkové ovladani vrat

. Diagnostika, parametrizace a aktualizace programu pres
integrované rozhrani USB

K fadnému pouzivani patfi také dodrzovani tohoto nédvodu a

podminek kontroly a udrzby.

Jiné nebo tento ramec presahujici pouZziti je povazovano za pouziti

v rozporu s uréenym ucelem. Za $kody zpUsobené takovym

pouzitim vyrobce / dodavatel neruéi. Riziko nese vyhradné uzivatel.

Pfipojeni, jakoz i nastaveni volitelnych perifernich zafizeni

schvalenych spole¢nosti HORMANN KG naleznete v navodech k

obsluze pfislusnych zafizeni.

Likvidace

@ Elektricka a elektronicka zafizeni ani baterie

nesmite likvidovat spolu s domovnim nebo
% komunalnim odpadem. VyuZzijte k tomu
|

pfislusna sbérna strediska.

Obaly se skladaji prevazné z recyklovatelnych surovin.

2.2 Kvalifikace personalu

Pramyslova vrata smi instalovat, provozovat a udrZovat pouze
kvalifikovany a pouceny personal.

Persondl povéfeny praci na prdmyslovych vratech si pfed
zahdjenim prace musi pfecist tento navod, zejména kapitolu 2.

Urcete jednoznacné kompetence tykajici se bezpecnosti, obsluhy,
udrzby a servisu.
23 Normy a predpisy

Jako provozovatel nebo majitel vratového zafizeni jste odpovédny
za dodrzovani nasledujicich predpist (bez naroku na dplnost).

Evropské normy

EN 12445 Vrata - Bezpeénost pouZzivani motoricky
ovladanych vrat — Zkusebni metody

EN 12604 Vrata — Mechanické vlastnosti — Pozadavky

EN 12978 Vrata — Bezpe&nostni zafizeni pro motoricky

ovladana vrata: Pozadavky a zkusebni

metody

Bezpecnost strojnich zafizeni —

Bezpecnostni ¢asti fidicich jednotek

EN 60335-1:2012/ Bezpecnost elektrickych pfistroji pro

A11:2014 + A13/2017 domacnost a podobné t&ely — Cést 1:
VSeobecné pozadavky, typ: stacionarni
motorové zafizeni, tfida ochrany 1

EN 60335 2 103:2015 Bezpecnost elektrickych spotiebiti pro
domécnost a podobné Ggely — Cast 2-103:
2Zvlastni pozadavky na pohony vrat, dvefi a
oken

EN 13849-1.2015

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

EN 61000-6-1:2007 EMC Kmenova norma: odolnost proti ruseni
prostfedi obytné

EMC Kmenova norma: odolnost proti ruseni
prostiedi primyslové

EMC Kmenova norma: emise prostredi
obytné

EMC Kmenova norma: emise prostredi
pramyslové

Funkéni bezpe€nost

elektrickych/ elektronickych /
programovatelnych elektronickych systému
souvisejicich s bezpeénosti

Bezpecnost strojnich zafizeni — Funkéni
bezpecnost elektrickych, elektronickych a
programovatelnych elektronickych fidicich
systémd (IEC 62061:2005) v oblasti
bezpeénosti Urover integrity bezpeénosti
(SIL): 1

Odd. 5.2 Bezpecnost pfi pouzivani
mechanicky ovladanych vrat — Pozadavky
Kapitola 5.2 Pohonné systémy a dodavky
energie”

EN 61000-6-2:2005/
AC:2005

EN 61000-6-3:2007/
A1:2011/AC:2012
EN 61000-6-4:2007/
A1:2011

EN 61508

EN62061:2005 +
Cor.:2010 + A1:2013
+A2:2015

EN 12453:2017

Némecké technické normy VDE

VDE 0113 Bezpecnost strojnich zafizeni — Elektricka zafizeni
strojl
VDE 0700 Bezpetnost elektrickych spotfebicl pro

domacnost a podobné ucely

Predpisy pro prevenci urazt

BGV A3 Predpis pro elektricka zafizeni a provozni
prostredky
ASR A1.7 Technicka pravidla pro pracovisté

Zkouska konstrukéniho vzorku

Potvrzeni certifikatem TUV a znagkou CE vyrobce.

Plati normy platné k okamziku zkousky konstrukéniho vzorku.

24 VSeobecné bezpecnostni pokyny

. DodrzZujte véeobecné platné, zékonné a jiné zavazné predpisy
pro prevenci Urazd a ochranu zZivotniho prostiedi. Dodrzujte
mistni pfedpisy a uznavand, odborné technicka pravidla pro
bezpecénou a odbornou préci. Pfed zahajenim prace zaskolte
persondl v souladu s témito pravidly a predpisy.

. Uchovaveijte tento navod stéle v dosahu v misté u
primyslovych vrat.

. Pro zmény a nastavby, resp. prestavby primyslovych vrat,
které jsou dilezité z hlediska bezpe&nosti, potfebujete souhlas
dodavatele.

. Neprovadéjte zadné zmény softwaru programovatelnych
fidicich systémd.

. Oznacte umisténi a Udaje o obsluze hasicich pfistrojd pomoci
pfisludnych informacnich $titkd. Dodrzujte pravni predpisy pro
hlaSeni a haseni pozaru.

. Cisténi, udrzbu, jakoz i kontroly provadéjte pouze pfi provozni
odstavce.

. Instalaci elektrického pfipojeni povérte pouze odborného
elektrotechnika.

. Pred zahajenim veskerych praci odpojte zafizeni od
napéti. Zajistéte zafizeni proti neopravnénému
opétovnému zapnuti. Pokud je k dispozici paka pro
nouzové otevieni, vyfadte ji z provozu.

2.5 Bezpecnostni pokyny k provozu

. Pred ovladanim vrat se ubezpedte, Ze se v prostoru pohybu
vrat nezdrzuji Zadné osoby a Ze se tam nenachazeji zadné
predméty.

. Za provozu vrat nesahejte do vodicich prvkd vrat ani na
navijeni.

. Primyslovymi vraty pohybuijte pouze v pfipadé, Ze jsou
bezpecna a funkéni. VSechna ochranna a bezpecnostni
zafizeni, jako napt. odnimatelna ochranna zafizeni a zafizeni
nouzového vypnuti, musi byt k dispozici a funkéni.

. Bezpecnostni zafizeni nemérite. Neuvadéjte bezpecnostni
zafizeni mimo provoz.

2.6 Bezpecénostni pokyny k udrzbé
a odstranovani poruch

. Provadeéjte predepsané kontroly a Udrzbu. Dodrzuijte intervaly
udrzby. Respektujte Gidaje o vyméné dilt a ¢astech vybavy.
. Udrzbou a odstrariovanim poruch povéfujte vyhradné odborny

. Pouzivejte pouze nahradni dily, které odpovidaji vyrobcem
stanovenym technickym pozadavkim. Tato podminka je vzdy
zaru¢ena u originalnich nahradnich dild.

personal.
3 Montaz rizeni
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POZOR

Je zakazano dotykat se elektronickych komponentd, zejména dili obvodu procesoru. Elektrostaticky vyboj mize poskodit nebo
znicit elektronické konstrukéni dily.

Pred otevrenim vika skfiné se presvédcte, Ze na viku nelezi zadné tfisky z vrtani apod. Tyto predméty mohou spadnout do vnitfniho
prostoru skfiné.

Montaz fidici jednotky provedte bez mechanického napéti.

Aby byl u skfiné zarucen stupen kryti IP 65, uzaviete nepouzivané kabelové vstupy pomoci vhodnych opatfeni. Kabelové vstupy
nevystavujte Zddnému mechanickému namahani, zejména namahani v tahu.

Ridici jednotku mizete provozovat bez konektoru CEE pouze tehdy, pokud miizete odpovidajicim spinadem odpojit sitové napajeni
od fidici jednotky na vSech podlech. Sitovy konektor nebo namisto néj pouzity spina¢ musi byt snadno pfistupny.

Aby se zabranilo nebezpeci, musi vyrobce nebo podobné kvalifikovana osoba vyménit poskozeny pfipojovaci kabel tohoto zafizeni
(podle typu pfipojeni Y podle normy EN 60335-1).

Ujistéte se, ze obsluha vidi na oblast vrat v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim tlacitka. V tomto provoznim rezimu hrozi
nebezpedi, Ze bezpeénostni zafizeni, jako je bezpeénostni lista a svételna zavora, nebudou fungovat. Pokud neni prostor vrat z
konstrukénich divodu viditelny, mohou tento provozni rezim pouzivat pouze poucené osoby. Jinak musite tuto funkci deaktivovat.

A\ VAROVANI

Ridici jednotku otevirejte pouze pokud jsou odpojeny véechny pély napajeni. Zapnuti, resp. provozovani oteviené fidici jednotky
neni dovoleno.

Pred pfistupem k pfipojovacim svorkdm vypnéte vSechny napdjeci obvody.

Pred montazi zkontrolujte fidici jednotku, zda neni poskozena pfepravou nebo jinym zplsobem. Poskozeni uvnitf fidici jednotky
muZe vést ke znaénym naslednym $kodam na fidici jednotce. Mize tim trpét i zdravi uzivatele.

Elektrické pripojeni

POZOR

Pred 1. zapnutim fidici jednotky a po dokoné&eni zapojeni zkontrolujte, zda jsou vSechna pfipojeni motoru na

strané fidici jednotky a na strané motoru dotazena. Zkontrolujte, zda je motor spravné zapojen do hvézdy L1| L2| L3|
nebo do trojuhelniku. Uvolnéna pfipojeni motoru poskozuji ménié. l l l
Pokud je fidici napéti 24 V zkratovano nebo extrémné pretiZzeno, spinaci zdroj napdjeni se nerozbéhne, uie vie wi

pfestoZe jsou kondenzatory meziobvodu nabité. Displeje zlistanou zhasnuté. Sitovy zdroj se spusti az po
odstranéni zkratu, resp. extrémniho pretizeni. o R o
Smérnice EMC pFedepisuiji pouZiti stinénych samostatnych motorovych kabel(. Stinéni musite pFipojit na w2 U2 V2

obou stranédch (na strané motoru i na fidici strang). Kabel nesmi obsahovat zadna dal$i pfipojeni. Maximalni Zapojeni do hvézdy
délka kabelu ¢€ini 20 m.

Zapnuti, resp. provoz fidici jednotky s povrchem pokrytym kondenzatem nejsou pfipustné. To mize vést ke L1 L2| L3
zni€eni fidici jednotky.
Pred 1. zapojenim napdjeni fidici jednotky se ujistéte, Ze jsou vyhodnocovaci karty (zasuvné moduly) ve ule vie wi
spravné poloze. Spatné zarovnané nebo zkroucené viozené karty mohou poskodit ovlddani. K tomu dochézi
takeé v pfipadé montaze neschvalenych produktd tretich stran.
Ridici jednotku neprovozujte s poskozenou klavesnici nebo oknem préizoru. Provedte vyménu poskozenych w2 U",. ’vz
klavesnic a oken priizoru. Aby nedoslo k poskozeni klavesnice, je zakazano pouzivat ostré predméty. Zapolenl do
Klavesnice je uréena pouze pro ovladani prsty. trojuhelniku
Max. prifezy svorek desek plognych spojii:
Jednodratové, pevné Jemné spletené, s nebo Max. utahovaci
bez koncovych dutinek moment Nm
Motorové nastréné svorky 2,5 2,5 0,5
Sitové pfipojeni a PE 2,5 1,5 0,5
Sroubovaci svorky (rozteé 5 mm) 2,5 1,5 0,5
Nastréné svorky (rozte¢ 5 mm) 1,5 1,0 0,4
Nastréné svorky (rozte¢ 3,5 mm) 1,5 1,0 0,25
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/\ VAROVANI

»  Po odpojeni fidici jednotky pretrvava nebezpecné napéti jesté po dobu 5 minut.

»  Pokud je spinaci zdroj napajeni vadny, mize se doba vybijeni kondenzator(i meziobvodu vyrazné prodlouzit.
V takovém pfipadé mize doba vybijeni ¢init az 10 minut.

»  Po dokonéeni instalace zkontrolujte, zda je zafizeni spravné nastavené. Zkontrolujte, zda spravné funguje
bezpec¢nostni systém.

»  Ridici jednotku provozuite vyhradné s pfipojenym ochrannym vodi¢em. Pokud neni ochranny vodi& pfipojen,
vznikaji na kovovych skfinich fidici jednotky nebezpe&né vysoka napéti v disledku svodovych kapacit. Pfipojte
ochranny vodi¢ v souladu s normou EN 50178, ¢ast 5.2.11.1 pro zvy$ené svodové proudy > 3,5 mA.

»  Oblasti obvodu procesoru jsou galvanicky pfipojeny piimo k napajeci siti. Zohlednéte to v pfipadé eventudlnich
kontrolnich méreni. Nepouzivejte zadna méfici zafizeni s referenci PE méficiho obvodu.

»  Pokud napdjite bezpotencialové kontakty reléovych vystupd nebo jinych svorkovnic externim napajenim, tj.
provozujete je pomoci nebezpe¢ného napéti, mGze byt napéti pfitomno i po vypnuti fidici jednotky, resp. po
vytazeni sitové zastrcky. Pfipevnéte na skfi fidici jednotky odpovidajici vystraznou nélepku, ktera je dobre
viditelna.

,VAROVANI: Pfed pfistupem k pfipojovacim svorkam je nutno odpoijit viechny napajeci obvody.“

»  Na svorkach motoru mize byt napéti, i kdyz je motor v klidu nebo je aktivovano nouzové vypnuti. Respektujte

vystraznou nalepku na pohonu.

5 Proudovy chranic¢ FI

5.1 Uginnost

Proudové chranice se pouzivaji k ochrané osob. Pokud se ¢lovék dotkne elektrického vodi¢e pod napétim, protéka jeho télem ve sméru
zemé zbytkovy proud, ktery spusti proudovy chrani¢ od hodnoty proudu napf. 30 mA.

V elektrickych systémech se i v béznych pfipadech bez poruch vyskytuji svodové proudy, které zplsobuji zbyteéné spousténi proudového
chranice.

5.1.1 Svodové proudy na frekvenénich ménicich

P¥i fizeni frekvenénich méni¢d vznikaji nevyhnutelné svodové proudy, napt. v diisledku kapacit odruSovacich filtrd, které jsou zapojeny ve
sméru zemé. Také (stinéné) motorové kabely vytvari svodové proudy:

. Cim deli je motorovy kabel, tim vy$si je svodovy proud

Vyse svodovych proudl se u zdanlivé stejnych vratovych zafizeni lisi v zavislosti na:

. Strukture sité

. Taktovaci frekvenci vystupniho stupné ménice

. Frekvenci pojezdu vrat

. Délce (stinéného) motorového kabelu

Svodovy proud v klidovém stavu je podle méfeni vyrobce v souladu s EN 60335-2-103 kap. 13 mensi nez 7 mA. Pro provoz s frekvenénimi
ménici pouzijte proudové chranice typu B nebo B+, které mohou rozpoznat jak stejnosmérné proudy i proudy do 2 KHz a vyssi.

5.1.2 Pouziti proudovych chraniéu

Pifazeni proudovych chrani¢t (RDC) k obvodim podle DIN 18015 nesmi vést pfi odpojeni jednoho proudového chranice k vypadku véech
obvodu. Jeden proudovy chrani¢ na dil&i rozvod nestaéi. Obvody vzdy smyslupiné rozdélte na vétsi pocet jisticu.

Norma doporuéuje napfiklad pro provoz frekenénich ménic pouziti proudovych chraniét s kratkodobym zpozdénim (rozb&hové proudy).
Proudové chrani¢e vypinaji v urcitych provoznich situacich s ¢asovym zpozdénim, avSak v rozsahu doby potiebné pro ochranu osob.

Pro trvale pfipojené zafizeni bez zasuvky neni vyzadovan Zzadny proudovy chranic. V pfipadé pfimo pfipojené fidici jednotky pohonu vrat se
obvykle pro pozarni ochranu pouziva typ 300 mA. | v tomto piipadé musi byt zajisténa ochrana proti dotyku, napf. pfimym uzemnénim
zérubni vrat.

51.3 Technicka opatireni pro provoz fidici jednotky na proudovych chranicich
Abyste zabranili spusténi proudovych chrani¢d pfi provozu frekvenéniho ménice, provedte alespoii nasledujici opatteni:
. 1 proudovy chrani¢ se samostatnym pfivodem na fidici jednotku pohonu vrat

. Co nejkratsi motorové kabely
. V pfipadé potfeby upravte taktovaci frekvenci frekvenéniho ménice

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

514 Rocni kontrola vratovych zafizeni a fidicich jednotek

Méfeni svodového proudu podle normy EN 60335-1 se provadi nahradni metodou svodového proudu. Méfeni se provadi bez pfipojeni
senzord, ¢idel a motoru. Dvefmi nelze béhem méfeni pohybovat. Méfi se pouze fidici jednotka pohonu vrat, nikoliv celé zafizeni.

@Q =

A = zkuebni zafizeni S = sonda (ne ve funkci) B = kontrolovana soucéast
Opakované méreni izolaéniho odporu podle DGUV V3 se provadi s maximalnim zkusebnim napétim 500 V a nenici tak Zadné prvky fidici
jednotky pohonu vrat. Vlivem toleranci u konstrukénich dilli se mize stat, ze ochranné zafizeni zabudované do zafizeni se pfi izolagnim

testu aktivuje a tim je zméfen pili§ nizky izolaéni odpor. Test pak neni Gspésny.

Podle normy VDEO100-600 odstavce 6.4.3.3 musi byt provozni prostfedky odpojeny v pfipadé, Ze maji prepétova ochranna zatizeni, ktera
ovliviuji méfeni, anebo je-li provozni prostiedek pfi méfeni poskozen. Pokud z praktickych diivodd neni mozné odpojit provozni prostiedek,
smi se testovaci napéti snizit na 250 V, ale izolaéni odpor musi byt nejméné 1 MQ.

V8echny fidici jednotky FUE-1 spol. Seuster KG jsou vybaveny prepétovymi ochrannymi zafizenimi. Kromé toho jsou vS§echny fidici jednotky
testovany v zavodu vyrobce. V praxi to znamena, Ze tato zafizeni se testuji se zkuSebnim napétim 250 V a dokonce se smi odpojovat (je-li k
dispozici hlavni spina¢, staci jej vypnout). Izolaéni méreni je poté pfesto mozné provést a déle se testuji zemni spojeni, napt. skfiné. Je-li
fidici jednotka Uspésné otestovana pfi 250 V a se zapnutym hlavnim spinaéem, nejsou nutna zadna dals$i méreni. Pokud se vSak testuje s

POZOR

» U této zkousky je nutné motor odpoijit, jinak mlize dojit k jeho neopravitelnému poskozeni.

-
LH
A I ¥
o PE =
120 MQ
0 500 V N U
DC

I
U U

A = zkuebni zafizeni S = sonda B = kontrolovana souéast U = ochrana proti prepéti
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5.2 PFipojeni napajeciho napéti BK/BS 150 FUE-1 5.3 Pfipojeni napajeciho napéti AK/AS 500 FUE-1
L1 0o L1 L2 L3 o o
ERERE EREE
o o O O @ @ = o 0 O @

N - o ] O [o|3s34 N o ] O [of3334
X10@_ E--@ X138 X14 X15 X16 X10 @]— ----- .i X3 X14 X15 X16
ool | ideeeleld (20D e el el 2eize|| |ddddee 12120 (Pdd [dlele el
LLNN _ : PE ™ T2 T3 10 11 12 20 21 22 30 31 32 i E\i _ PE ET1 T2 T3 10 11 12 20 21 22 30 31 32

g e
000 i i
S | |
'l 5 i
\— — \S—1 i —— )
L\{E/N ‘ ,-
O O 0 : ) O O O O 0 ) O
3 x 16A/ K-Typ
16 A/ K-Typ
] —:
Empp—y |t PE -
w N N]

-Zastréka CEE/3podlova
230V/16 A modra

Pojistka
16 A/charakteristika K

Zastrcka CEE/5podlova
400 V/16 A ervena

Pojistka 16 A/ charakteristika K

Sitova zastréka musi byt viditelna a pfistupna od fidici jednotky.

100

Sitova zastréka musi byt viditelna a pfistupna od fidici jednotky.
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5.4 PFipoj motoru
— —————— :
CRERE i p—
=l 0 0 [O|3334
X10 @ X13 X14 X15 X1
Clolele] |deelelee (0122 |elele (el @el)
LLNN PEE i T'1 T'2T'3 10 11 12 20 21 22 303'122
WHE EPE Ul V| W
\—— P — )
@) Q \ ) Q @)
(@D : ’ (@D

Priklad pfipojeni: 24 V DC brzda

5.5 PFipoj motoru
— ——————
I I =Sl o " (%)%,
= 0 0|33 34
X10 @ K3 X14 X15 X1 i
eelel |dopidel (D20 oe idel el
_L L NN PE T T2 T3 101112 2021 22 30 31 32
PE Ul VI W

Priklad zapojeni: Brzda po provoznim proudu

Pro zajisténi bezporuchové funkce Fidici jednotky pohonu BK / BS 150 FUE - 1 / AK / AS 500 FUE - 1 pouzijte dodany motorovy
kabel. Timto kabelem miZete vést pouze vodiée pfipoje motoru (vyjimka: A 4012 SEL R). Stinéni motorového kabelu musite pFipojit

na obou koncich.

Po zkraceni vedeni je bezpodmineéné nutné znovu zapojit kabelova stinéni a jejich spojovaci mista dvojnasobné zaizolovat!

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

Pro zajisténi bezporuchové funkce fidici jednotky pohonu BK / BS 150 FUE - 1 / AK / AS 500 FUE - 1 pouzijte dodany motorovy
kabel. Timto kabelem muizete vést pouze vodiée pFipoje motoru (vyjimka: A 4012 SEL R). Stinéni motorového kabelu musite pfipojit

na obou koncich.

Po zkraceni vedeni je bezpodminec¢né nutné znovu zapojit kabelova stinéni a jejich spojovaci mista dvojnasobné zaizolovat!
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5.6 P¥ehled vystupl 5.9 PFipojeni koncovych spinaéu
S Fidici jednotkou pohonu BK/BS 150 FUE-1/AK/AS 500 FUE -1 mUzete pouzivat riizné systémy koncovych spinacl. Ve standardnim
= o nastaveni se pouziva snimaé¢ absolutni hodnoty jako koncovy spina¢ (kap. 5.9.1). Mimo toho mdlZzete pouzivat mechanicky vackovy koncovy
@ @ @ spina¢ (kap. 5.9.3).
= o 5.9.1 Snima¢ absolutni hodnoty DES
o o O [pf3834
x1olO0] ‘ — -
leldde] I@\@\@\@\@\@I @ %% @@él @@él @@él |
LLNN 213 101112 202122 30 31 32
g R Imiges: :
PEi ul v|w Il H OoL& 2
! 1 ! o 4
L 9E¢ 289 958 -8=$ o DES
gdz 99y g - 23
LN PE g ¢ 2 Ofs 1
230 VAC Lo ' 5
(13
[1O[%
—
X14: vystupni relé - funkce podle objednavky - standardné: vrata v koncové poloze nahote ‘ I::]
X15: vystupni relé - funkce podle objednavky - standardné: vrata v koncové poloze dole —
X16: vystupni relé — funkce podle objednavky - standardné: zadna funkce ==
a\ raVal N J—
.7 Prehled v: i Ny
5 chled StUpu 1 +24 V Retézec nouzového vypnuti 4 RS 485-A Priklad pfipojeni
2 RS485-B 5 Retézec nouzového vypnuti
OF p-—ao 3 GND 6 +12V
1 o) P :_ RS 485-B
H OF olmsssal °° o ] .
H O,g 1o 5.9.2 Snimac absolutni hodnoty TST PD Multiturn
H L © s e . .
L 8] g——"_\l o1 Montaz, pfipojeni
3
15 - : S
= |- 104,35 -
B} \ st
—
[ TT I!Irl IIrIIIII [T T \\\ v
Hoooolo oﬁoooﬁooooooooo Ho oooot! 3 + B £
4|o 4|1 4|2 4|3 4|4 4|5 46 4|7 4|s 49 slo T slz 53 5|4 sls :)Is 5|7 sls 5|9 7|o 71 7|z 7|5 7475 T_O‘
5 8 2390 >80 >2808>52>83> g o >
§mmm§m§§m%§m 5m§m§m§ﬁ S
Funkce vstupd viz schéma zapojeni / \<3,5 i
Pfi pouziti mechanického koncového spinace viz kapitola 5.9.3 xﬁ
A\
5.8 PFipojeni bezpeénostni listy
Mdzete pfipojit rizné typy bezpe&nostnich list, jako napfiklad:
. Elektrické bezpecénostni listy se zakon¢ovacim odporem 8,2 kQ I I
. Dynamickeé optické systémy .
i
Typ bezpecénostni listy je definovan v fidici jednotce. Pouzity typ a spravné zapojeni jsou uvedeny ve schématu zapojeni vratového zafizeni. m <35 ;
‘.:[:1
POZOR o m)}
»  Bez pfipojené a funkéni ochrany osob neni mozné automatické zavirani vrat.
Pin 1: VCC (+12 ... 24V DC) Pin2: RS485B Pin 3: GND Pin4: RS485A
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A\ VAROVANI

6

Pro pouzivané produkty dodrZujte vSechny pokyny.

Nespravné uvedeni do provozu mize zpUsobit Uraz elektrickym proudem a vazna zranéni.
»  PFinespravném pouziti mGze dojit k poskozeni nebo znieni snimace absolutni hodnoty a Fidici jednotky pohonu vrat.

personal.

6.1

Vymeéna ridici jednotky

Dbejte na dodrzovani bezpe&nostnich predpisti pro prace na elektrickych zafizenich. Ridici jednotku smi vyméniovat pouze poudeny

Vyména fidici jednotky u BK 150 FUE-1, AK 500 FUE-1

. Pred pripojenim musite vypnout vS§echny napajeci obvody pfislusné fidici jednotky.

. Nebezpeéi pozaru, vybuchu a popaleni! Snima¢ absolutni hodnoty nesmite spalit ani zahfivat na teplotu vy$si nez 85 °C/ 185 °F.

Popis pfipojeni k fidici jednotce pohonu vrat naleznete ve schématu zapojeni pfislu§ného vratového zatizeni. Montaz snimace polohy na

vratech naleznete v ndvodu k montazi vratového zafizeni.

UPOZORNENi

Maximalini pfipustna montazni tolerance mezi sttedem hfidele a sttedem snimace je +/- 1 mm. Vzddlenost mezi magnetem a pouzdrem

snimace polohy méze byt max. 3,5 mm.

5.9.3 Mechanické koncové spinace

N ) |
COO0OO0O0OOOOI0OI0CO OO

50 515253 54 5|5 56575859 70 71 72737475

T

E
GND
— +24V
I: —_— 20V —
— +24V —

oF oF oF

oF

Obsazeni vstupu

51: Koncovy spina¢ dole

52: Koncovy spina¢ nahote

54: Predkoncovy spina¢ dole

56: Predkoncovy spina¢ nahore

58: Predkoncovy spina¢, bezpeénostni lista

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

60—
S1:
S2:
S3:
S4:

61: Obvod nouzového zastaveni s
Nouzovy koncovy spina¢ dole
Nouzovy koncovy spina¢ nahore
Thermopile
Rucéni klikovy spina¢
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6.2 Vymeéna Fidici jednotky u BS 150 FUE-1, AS 500 FUE-1 7 Obecné pokyny k parametrizaci
Otevreni rezimu parametrizace
Stisknéte tlacitko Stop. Podrzte tladitko Stop | Zobrazi se nevyfizené zpravy, napr.: - - -
1. stisknuté. '- -‘ ' ] '
Lo u
Dodateéné stisknéte tlagitko OTEVRIT vrata. | Cca po 2 sekunddch: v rezimu parametrizace — -
2. Podrzte tlagitko OTEVRIT vrata stisknuté. i
g
Vybér parametrizace pfi otevieném rezimu parametrizace
Vyberte poZzadovany parametr. Hodnotu parametru mizete zobrazit nebo -
zmeénit (viz niZe). Zobrazeni je variabilni s ’-’
POZOR: vybérem. (L __t
Ne v§echny parametry Ize pfimo zobrazit
nebo zménit. To zavisi na heslu a
nastaveném druhu polohovani.
Zpracovani parametr( u vybraného parametru
1. Ridici jednotka v rezimu parametrizace Zobrazeni pozadovaného nézvu parametru - -
YN
A YN}
2. @ Otevieni parametru Zobrazeni aktuélni hodnoty parametru '- )
-
-
3. Pro zvySeni hodnoty parametru stisknéte Pokud zménite aktudlné platnou hodnotu -
@ tladitko OTEVRIT vrata. parametru, zacnou blikat desetinné tecky. :-’
Yo (0)
nebo Pro snizeni hodnoty parametru stisknéte )
tlagitko ZAVRIT vrata. '."
©
4. Nastavenou hodnotu parametru ulozte. Pokud uz neblikaji zadné tecky, je parametr '- )
uloZen do paméti. 2
0
3s
nebo Odmitnéte nastavenou hodnotu parametru. Preruseni a opétovné zobrazeni pavodni '- )
@ hodnoty parametru -'
-
5. Prepnéte na zobrazeni nazvu parametru. Objevi se nazev parametru. - -
it i
A YN}
Opusténi rezimu parametrizace
Okamzité opusténi rezimu parametrizace Posledni uloZzena hodnota zlstava
reaktivuje provoz vrat. automaticky zachovana.
. L] L] L]
5s
Provedeni resetu fidici jednotky
@ + @ + @ Stisknéte souc¢asné a pridrzte po dobu cca 3 s.
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8 Parametry zakaznika 8.4 Pamét chyb
8.1 Pogitadlo P. Funkce Popis, pokyny
- =T 1.8 Pamét chyb Ridici jednotka uklada poslednich 8 vyskytuijicich se chyb do paméti chyb.
P. Funkce Popis, pokyny (] .5’]_ [N Po vstupu do parametru P.920:
n Pocitadlo cykll vrat Zobrazeni pocitadla cykld vrat r . Zména urovné s folii A a folii ¥
. Otevieni paméti chyb pomoci tlacitka @
r Zobrazeni: 1234567 =» 1234. Stisknéte V. 567 . Uzavieni paméti chyb pomoci tlacitka @
Zobrazeni: 67 67 e Opusténi parametru P.920 s drovni —
- n Pocitadlo udrzb Tento parametr uvadi pocet jesté moznych cykld vrat do pFisti adrzby.
Pnn H 4 P P ! v 4 P v Eb1  Chybové hlaseni 1 (nejvice aktualni chyba)
r Nastaveni —1 znamena, ze pocitadlo Udrzby jesté neni aktivovano. Eb8  Chybové hiaseni 8
Eb-  Opustit, navrat na P920
Pocitadlo havarii Tenvt_o paramet,r Poskytuje udaj o po(:_tu ha\v/a'r,il':lNa’stup Eavérie zvysi Er— Nebyla zapsana #adné chyba
pocitadlo havarii o hodnotu 1. Stéle je mozna jizda v rezimu obsluhy
p stisknutim a pfidrzenim tlacitka. Musite potvrdit havarii nebo chybu, ktera z
ni vyplyva. 8.5 Verze softwaru
L. - . P. Funkce Popis, pokyn
8.2 Doby setrvani v otevieném stavu - bl ,ky y, —
Verze softwaru hlavniho | Zobrazeni aktuainé pouzivané verze softwaru
Funkce Popis, pokyny procesoru
0..9999 s Doba setrvani Vrata zlistanou po nastavenou dobu oteviené v koncové poloze. Nasledné r
v otevieném stavu 1 se uskute¢ni automatické zavirani vrat.
OTEVRENA vrata PR
8.6 Sériové Eislo
0...9999 s Doba setrvani v
otevieném stavu 2 P. Funkce Popis, pokyny
w zastavka, ¢aste¢né oo Sériové Cislo Indikace sériového &isla.
otevfeni [t I gl |
I T BT 0..200s Minimalini doba setrvani | Na rozdil od doby setrvani v otevieném stavu 1 nebo 2 zlistanou vrata r
U] ':l v otevieném stavu oteviena minimalné po nastavenou dobu. Nésledné se uskuteéni
w automatické zavirani vrat.
0..20s Doba predbézného Doba uddvana v tomto parametru zpozduje zavirani vrat po pfijeti povelu k
varovani pred zaviranim | zavirani vrat nebo po uplynuti doby setrvani v otevieném stavu (nucené
vrat zavieni).
w
Délka doby setrvani v otevieném stavu zavisi na pfiblizeni se ke koncové poloze a na pouzitém povelu k otevieni vrat. Pro kazdy povel
otevirani vrat miiZzete dobu setrvani v otevieném stavu nastavit zvIast.
8.3 Oprava koncovych poloh
P. Funkce Popis, pokyny
[ e ] —-120 ... 120 Inc | Korekéni hodnota pro Tento parametr posune celou koncovou polohu. Koncova poloha se
= 1= gl koncovou polohu posouva spole¢né s prislusnymi prfedkoncovymi spinaci.
w zavirani vrat ZvySenim hodnoty parametru se koncova poloha posune smérem nahoru.
Snizenim hodnoty parametru se koncova poloha posune smérem dold.
—60 ... 60 Inc | Korekéni hodnota pro
koncovou polohu
w OTEVRENI vrat
023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024 HORMANN 105
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9 Uvedeni do provozu 9.2 Jemné nastaveni koncovych poloh
9.1 Snima¢ absolutni hodnoty DES a TST-PD Multiturn 1

2a

3a

4a

5a
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9.3

2. Nastavte spodni pfedkoncovy spinac tak, aby se spustil.
3. Najedte s vraty pomoci ¥ cca 10 cm pred polohu Zavieno.
Vzdalenost je zavisla na typu vrat a rychlosti. U rychlych vrat provedte zvySeni hodnoty.
4. Nastavte spodni koncovy spinac tak, aby se spustil.
Vrata nesmi prejet koncovy spinaé¢ v koncovych polohach.
5. Najedte s vraty pomoci A cca 50 cm pred polohu Otevieno.
Vzdalenost je zavisla na typu vrat a rychlosti. U rychlych vrat provedte zvySeni hodnoty.
6. Nastavte horni pfedkoncovy spina¢ tak, aby se spustil.
7. Najedte s vraty pomoci A cca 10 cm pied polohu Otevieno.
Vzdalenost je zavisla na typu vrat a rychlosti. U rychlych vrat provedte zvySeni hodnoty.
8.  Nastavte horni koncovy spinac tak, aby se spustil.
Vrata nesmi prejet koncovy spinaé¢ v koncovych polohach.
9. Nastavte nouzovy koncovy spina¢ nahore a dole.
10. Stisknutim @ a A v rezimu parametrizace provedete zménu. Vyberte a oteviete parametr P.980 ,Servisni rezim“. Nastavte hodnotu
parametru ,,2“ na ,,0“ (automaticky rezim).
11. V pfipadé potfeby opravte polohy koncovych spinacl oteviena a zaviena vrata v automatickém rezimu jemnym nastavenim
koncovych poloh.
Abyste zabranili nechténému pohybu vrat, nastavte koncové spinace pouze po nouzovém vypnuti nebo pfi vypnuti Fidici
jednotky.
12. Nyni mizete vrata provozovat v automatickém rezimu.
9.4 Novy pozadavek na naprogramovani koncovych poloh

Pokud byly koncové polohy pfi pouziti elektronickych koncovych spinacd jiz naprogramovany, ale nejsou pro dana vrata vhodné, mizete

S mechanickymi koncovymi spinaci
Najedte s vraty pomoci ¥ cca 50 cm pred polohu Zavieno.
Pokud se vrata nepohybuiji, chybi motoru sila. Zkontrolujte pfip. aktivaci brzdy.

Vzdalenost je zavisla na typu vrat a rychlosti. U rychlych vrat provedte zvySeni hodnoty. Pokud je smér pohybu vrat
nespravny, je nespravné pole ota¢eni motoru. Vypnéte fidici jednotku. Vymeérite 2 pfipoje motoru.

znovu pozadat o jejich naprogramovani.

Za timto UCelem nastavte nasledujici parametry:

P210 hodnota 5 = Nové programovani véech koncovych poloh

10

Pristup k nastaveni servisni Urovné je mozny pouze v piipadé, kdyz je programovaci spina¢ S1300 v poloze ON. Nastaveni jsou nezbytna

Parametr servisni irovné

pro uvedeni do provozu a udrzbu.

10.2 Casy
P. Funkce Popis, pokyny
0..60s Doba ukladani pro Provedte uloZeni povell otevirani vrat pro zde nastaveny ¢as
povely otevirani vrat
0..20s Doba piedbézného Doba udavana v tomto parametru zpozduje zavirani vrat po pfijeti povelu k

varovani pred
ZAVRENIM vrat

zavirani vrat nebo po uplynuti doby setrvani v otevieném stavu (nucené
zavreni).

Doba setrvani v otevieném stavu viz kapitola 8.2

10.3 Autotest USV

P.

Funkce

Popis, pokyny

0.1

Aktivace testu
nouzového otevieni

Pomoci tohoto parametru mizete aktivovat, resp. deaktivovat test
nouzového otevieni.

w 0: Test nouzového otevieni deaktivovan
1: Test nouzového otevreni aktivovan
OZNAMEN;::
Tento parametr je viditelny pouze pro A.49020.
10.4 Nastaveni motoru
P. Funkce Popis, pokyny

Tocivé pole motoru

Parametr definuje tocivé pole motoru pro otevirani vrat.

0: Pravotocivé pole
1: Levotocivé pole

10.5 ZvySeni vykonu, boost

Boost se pouziva ke zvy$eni vykonu pohontl ve spodnim rozsahu otacek.

P¥ilig nizké nebo pfilis vysoké nastaveni boostu mize zplsobit chybu v chodu vrat. Pokud je nastavena pfilis vysoka hodnota, nastane
nadproudové porucha (F510 / F410). Zmensete boost. Pokud je hodnota pfili§ nizka nebo rovna 0, motor nemize vraty pohybovat. Zvyste

boost.

Vzhledem k mnoha réiznym podminkam pouziti na stavenisti musite v pfipadé potieby urcit spravné nastaveni pro boost pokusy. Uzite¢na
je diagnosticka funkce pro proud motoru (viz parametr P910 = 2). Na displeji se zobrazi, zda zménéné nastaveni pfineslo pozadovany

Parametry na Urovni zédkaznika jsou déle uvedeny pouze v piipadé, kdy jsou na servisni Urovni povoleny dalsi funkce.

10.1 Nastaveni parametrii na servisni Grovni

ProtoZe jsou zakladni data nastavena z vyroby, neni zapotfebi provadét zménu zakladnich dat.

Chcete-li zménit parametr, postupujte nasledovné:

1. Vypnéte Fidici jednotku. ON
2.  Zapnéte spina¢ DIP S1300. ON

3.  Zapnéte fidici jednotku. S1300 |E| —- (51300

4, Pro vstup do parametrického rezimu fidici jednotky pohonu stisknéte ® a A

o

Zmérite pozadovany parametr.

Po dokonceni nastavovani opustte parametricky rezim stisknutim @ asina 5 s.
7.  Po dokonéeni praci musite bezpodmine¢né vypnout S1300 pfi odpojené fidici
jednotce.

o

\
soucasné na dobu pfiblizné 3 s. ‘

0000000000000
©000000000000

Cca po 1 h se servisni rezim automaticky resetuje. Chcete-li se vratit do servisniho rezimu, musite kratce vypnout a nasledné

znovu zapnout fidici jednotku. Jinak se musi provést reset.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

ucinek.

Nastaveni boost vybirejte vZdy co mozna nejnizsi, ale zaroven tak vysoké, jak je potieba.
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Funkce Popis, pokyny 10.8 Zakoncovaci odpor sbérnice CAN
0..30% Boost pro otevirani vrat | Zvysuje vystupni napéti a tim i vykon ve spodnim rozsahu otacek, dokud P. Funkce Popis, pokyny
neni dosazeno zakladni frekvence (P100). — 0.1 AKt onG iho | S timt " | inat zakond Tod CAN. viz také navod
Napéti se zvy&i o hodnotu v parametru v procentech k jmenovitému napéti o “7,3' ivace zakoncovaciho imto parametrem Ize spinat zakoncovaci odpor , viz také navod pro
motoru (P103). g odporu sbérnice CAN laserovy skener Scanprotect
u w 0: Deaktivovany odpor
“ 1: Aktivovany odpor
L d o . -
A 10.9 Vstup provozu na kfizovatce P.5 x 0/P.A x 0 = 9 volitelné
I
7 “ } Nastavte parametr P.5x0/P.Ax0 na hodnotu 9 k aktivaci zakladni funkce provozu na kfizovatce pro tento vstup. x = ¢islo vstupu, ktery ma
7 | byt parametrizovan.
2) 7 |
P } P. Funkce Popis, pokyny
7/ 1) } 0..30s Doba blokovani Aktivace vstupu provozu na kfizovatce blokuje povely detektoru kanalu 1 a
P140/145) I detektoru - kanal 1 a OTEVIRANI 1 na dobu uvedenou v tomto parametru.
| OTEVIRANI 1
|
! > f 0..30s Doba blokovani Aktivace vstupu provozu na kfizovatce blokuje povely detektoru kandlu 2 a
[ detektoru — kanal 2 a OTEVIRANI 2 na dobu uvedenou v tomto parametru.
1) Normadlni charakteristika w OTEVIRANI 2
2) Charakteristika boost
0..30% Boost pro zavirani vrat | Viz P140 10.10 Zobrazeni diagn6zy na displeji
P. Funkce Popis, pokyny
0..22 Vybér rezimu zobrazeni | Tyto parametry mohou zobrazovat nize uvedené méfené veli¢iny pfimo na
displeji fidici jednotky pohonu.
10.6 Korekce koncové polohy w 0:  Zobrazeni priibéhu fidici jednotky (automatika)
= Siare St % 1: Aktudlni rychlost pojezdu v Hz
= unkce opis, pokyny 2: Aktudlni proud motoru v A
0..5 Obnovené Opétovné spusténi nastaveni koncové polohy 3:  Aktudlni napéti motoru ve V
Erogran?or\:énil . Aktiy;jve qu(:ri?i{id thTncE\{é 50|L0h¥'¥| r(?tilr(nusotbsluTyftlisknutl’m o 4 Aktualni meziobvodovy proud v A
oncovych polol a pridrzenim tlacitka. Dlouhé stisknuti tlacitka Stop ulozi koncové polohy. 5: Aktualni meziobvodové napéti ve V/
4 5né nasleduiici poloh " . 6: Teplota vystupniho stupné v °C
sou mozné nasledujici polohy nastaveni: 7. Teplota vystupniho stupné v °F
0: PreruSeni: zadné programovani koncovych poloh 8. Doba b&hu motoru b&hem posledniho pojezdu vrat v s
1: Programovani koncového spinace dole, koncového o: Aktualni poloha v palcich
spina¢ nahore a popf. koncového spinace zastavky 10:  Poloha reference v palcich
2: Er°9'ar':'ﬁVé”i,k°':'°°Véh9 T(pl’naée nahofe a popf. 11:  Hodnota kandlu 1 snimage absolutni hodnoty
. oncove O,SFfmace za§tav yl . ) 12 Hodnota kandlu 2 snimace absolutni hodnoty
3: Pr(l)grevimovanlv koncového spinace dole a koncového 13:  Aktudlni referenéni napéti ve V
spinace nahore o
- . - . 14:  Teplota ve skiini v °C
4: Programovani koncového spinace zastavky 15:  Teplota ve skiini v °F
5 Programovani vSech koncovych spinacti a sméru otaceni. 16:  Prenosovy faktor motoru ke snimaci pii otevirani vrat
17:  Prenosovy faktor motoru ke snimadi pfi zavirani vrat
Programovani koncového spinace zastavky zavisi na nastaveni v aplikaénim 21:  Pocet zadosti o polohu bez platné odpovédi od zadavatele polohy
parametru A240. 22:  Nespravné prijaté znaky v TST-PD (soucasné se aktivuje vystup v
P.955)
- 32:  Aktudlni proud mechanické brzdy 24 V pfipojen na X 17
10.7  Rychlosti P v =t T eipol
Pouziva se automatické nastaveni predkoncovych spinacl a pasem koncovych spina¢i. To vede k automatické zméné pfedkoncovych 34: Pocet pripojenych sitovych fazi. Rozpoznani pfipojenych sitovych
spina¢ld a koncovych spinacd v prvnich cyklech pojezdu po programovani koncovych spina¢i. Zména rychlosti jizdy vede k opétovnému fazi je mozné teprve od vétsiho meziobvodu.
spusténi automatické korekce koncového spinace. 39:  Zobrazeni aktualni cos phi
X A . . o s - .
P. Funkce Popis, pokyny 40: Momentalnl.mezmbovodovy proud v % maximalniho pfipustného
proudu meziobvodu
6 ... 200 Hz Frekvlencel on,ezdu pro Frekyence poje’zdu’a% k pFedkonc?vému spln?C| dole 41:  Vytizeni funkce ochrany motoru v %
rychlé zavirani vrat Dbejte na zaviraci sily na bezpecnostni listé. 271: Pocitadlo chyb CAN na jeden pojezd pro GAN1 (2.te TST-UTH na
rozsifovaci karté)
6..200 Hz | Frekvence pojezdu pro | Frekvence pojezdu az k predkoncovému spinadi nahote 272: Pogtitadlo chyb CAN na jeden pojezd pro CAN2 (napf.: svételna mfiz
rychlé otevirani vrat FEIG)
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Funkce

Popis, pokyny

0...65535

Spusténi aktualizace
systému softwaru

Pomoci tohoto parametru vyberte aktualizaéni soubor s poZzadovanou verzi
softwaru na USB pameéti, kterd ma byt naprogramovana do fidici jednotky.
Vyberte aktualizace pro fidici jednotku a také pro svételnou miiz FEIG.
Otevrete parametr pomoci tlacitka Stop. Uvidite aktualiza¢ni soubory
uloZené na USB disku. Verzi softwaru vyberete pomoci tlacitek s Sipkami.
Dlouhym stisknutim tla¢itka Stop se spusti vybrana aktualizace. Po
aktualizaci se zobrazeni zastavi na 100 %. MGzete parametr opustit. Po
ukonéeni aktualizace provede fidici jednotka nové spusténi.

10.12

Pocitadlo viz kapitola 8.1

Poc¢itadlo udrzby

Funkce

Popis, pokyny

Reset pocitadla udrzby

Potvrzeni pocitadla udrzby

Provozni rezim Fidici jednotky

Funkce

Popis, pokyny

Provozni rezim

Je mozné pouzit nasleduijici rezimy:

0: Otevirani a zavirani vrat se samoregulaci (automatika)

Funkce Popis, pokyny
Pamét chyb Viz zékaznicka Uroven kap. 8.4
Ebcl: Vymaz kompletni paméti chyb
Verze softwaru Tyto parametry ukazuiji aktudlni verze softwaru.
rozsifovaci karty
Verze softwaru
procesoru 10
s Doba bé&hu motoru Doba trvani posledniho pojezdu vrat
\ Vstupni napéti Urovert aktualng pouzivaného sitového napéti
¢
10.11 Funkce USB
P. Funkce Popis, pokyny
O 3 0..1 Ochrana proti V pfipadé aktivované ochrany proti kopirovani nemizete vytvorit zadny
[ i | kopirovani parametrovy soubor pro pfenos sady parametrd této (zdrojoveé) fidici
W parametrového souboru | jednotky na jinou (cilovou) fidici jednotku.
0: Ochrana proti kopirovani deaktivovana
1:  Ochrana proti kopirovani aktivovana
O ,-“_,‘ = 0..4 UloZeni parametrového | Hodnota parametru uréuje Gcel ukladaného souboru parametrd.
r.J02J souboru 0: Nevybran zadny parametrovy soubor
-w 1:  UloZeni parametrl do parametrového souboru k nacéteni do jiné fidici
jednotky,
Prepsani stavajiciho souboru
2:  Ulozeni parametr( jako zalohy do parametrového souboru pro tuto fidici
jednotku,
Prepsani stavajiciho souboru pro tuto fidici jednotku
3:  Ulozeni parametrového souboru k predani vyrobci vrat (obsazeny jsou
vSechny parametry),
Zalozeni nového souboru s jesté neexistujicim jménem souboru
4: Ulozeni parametrového souboru jako nesifrovany
UlozZi se pouze viditelné parametry. ZaloZeni nového souboru s jesté
neexistujicim jménem souboru
095“7’ 0..4 Nacteni parametrového | Vybér parametrového souboru k nacteni
r. souboru 0: Nevybran zadny parametrovy soubor
-w 1: Naéteni parametrového souboru na USB ke kopirovani parametrd jiné
fidici jednotky
2: Nacteni parametrového souboru uloZzeného jako zaloha pro tuto fidici
jednotku
3: Nacteni parametrového souboru s ¢islem nnnn z kofenového adresare
USB paméti
Dng -1..2 Komunikace USB Pokud je do USB portuvpiip?ojen USB cliisklnebo modul SmartModul, je
e tento parametr zodpovédny za komunikaci.
w —1: Automaticka aktivace zaznamu udalosti pfi rozpoznani modulu
SmartModul na USB portu
0: Zaznam udalosti odpojen
1:  Z&znam udalosti pomoci USB disku na USB portu
2:  Manualni aktivace zaznamu udalosti u zafizeni SmartModul na USB
portu

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

w 1: Otevirani vrat se samoregulaci, zavirani vrat v ruénim rezimu (¢aste¢na
automatika)
2: Otevirani a zavirani vrat v ruénim rezimu (obsluha stisknutim
a pfidrzenim tlagitka)
3: Obsluha stisknutim a pfidrzenim tlacitka — nouzovy pojezd
POZOR
PFi nouzovém pojezdu se vrata pohybuiji, dokud trva povel k
pojezdu. Vrata se nezastavi v koncovych polohach.
4:  Pribézny test s pojistkami, automatické otevirani a zavirani vrat
Pred kazdym novym pojezdem se uskute¢ni doba setrvani v otevieném
stavu PO10.
Nastaveni 3 a 4 se po vypnuti fidici jednotky ztrati. Ridici jednotka se potom
nastavi na 2.
10.14  Tovarni nastaveni, originalni parametry
P. Funkce Popis, pokyny
0..2 Tovarni nastaveni Nastavenim tohoto parametru na hodnotu 1 se vSechny parametry vrati na
vychozi hodnoty.
w POZOR
Profil vrat a zvlastni nastaveni se ztrati! Je bezpodmine¢né nutné
nastavit P991 podle typu vrat.
Reset na zvlastni funkce nastavené z vyroby: P990 = 2. Viditelné pouze
tehdy, pokud jsou z vyroby nastaveny zvlastni funkce specifické pro
zékaznika.
0000 .... 00FF | Profil vrat Nastaveni specificka pro typ vrat.
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10.15 Heslo P. Funkce Zménéno Kapitola
od:
P. Funkce Popis, pokyny
O q q q FFEE Premosténi prepinace Zadani preddefinovaného hesla k POZOR dne:
e o DIP prenjo‘stenl’pro'gramovacmol spinace D]P: Zména _parametru bez' . ornoC Doba predb&zného varovani pred 10.2
w Zadani spravného hesla aktivuje spinac. znalosti funkce je zakazana. ot N L' ZAVRENIM vrat
OZNAMENi: Aby se predeslo chybam a —
o L nebezpeéi v diisledku Aktivace testu nouzového otevieni 10.3
Tento parametr je viditelny, jen kdyz je neopravnéného pfistupu,
pfipojena ovladaci jednotka TST UT-H. hesla mize obdrzet pouze
proskoleny personal. Tocivé pole motoru 10.4
,-,gq 9 0 ... FFFF Heslo Opravnéni pfistupu pro riizné drovné
[ parametrizace Boost pro otevirani vrat 10.5
w
Heslo je nastavitelné na 2 trovné. Boost pro zavirani vrat 10.5
10.16 Vyrovnavani délky plasté Oblntr)]vené programovani koncovych 10.6
polo
P. Funktion Beschreibung, Hinweise —
- - - - - - - Korekéni hodnota pro koncovou polohu 8.3
T ] 0..1 Korekce koncové Timto parametrem Ize aktivovat/ deaktivovat korekci spodni koncové zavirani vrat
l_.l: l: I: polohy s referenci polohy vlivem zmén délky plasté podminénych teplotami podle svételné
w svételné mfize miize jako reference. Po procesu programovani jsou béhem 5 cykll vrat Korekéni hodnota pro koncovou polohu 8.3
zjistény polohy referenénich svételnych linii. S kazdym Uplnym zavienim vrat otevirani vrat
se méfi polohy referencnich svételnych linii. Jestlize se poloha po 5 cyklech - - —
vrat li§i vice nez o zadanou hodnotu, koriguje se parametr P221 (EU Frekvence pojezdu pro rychlé otevirani 10.7
opravna hodnota) o zadanou hodnotu. Meze korekce jsou pevnymi mezemi vrat
parametru P.221 (min./max.hodnoty: =120/ +120). Frekvence pojezdu pro rychlé zavirani 107
Je-li aktivni korekce koncové polohy, slouzi ke korekci jako referenéni vrat :
poloha primér hodnot polohy nejspodnéjsich 8 aktivnich svételnych linii.
Pokud je L.222 aktivni, pfevlada svételna mfiz jako referenéni spina¢ vaci Doba blokovani detektoru — kanal 1 a 10.8
vstuplm fidici jednotky. OTEVIRANI 1
0: Deellktlv('Jvano Doba blokovani detektoru — kanal 2 a 10.8
1: Aktivovano OTEVIRANI 2
I JC U 0...999 Sekvencéni kvalita Vydava tfimistné Cislo udavajici kvalitu svételné linie v kazdé tretiné vysky - P
L. b L' | sledovani. Viz kapitola 18.4, Vystupni logika a indikace stavu Poditadlo havarii 8.1
w x ~: .
0 0..9 Kvalita svételné linie Udava kvalitu optického spojeni svételné linie v Eislicich od 0 do 9. Viz Vybér rezimu zobrazeni 109
oz S 5 kapitola 18.4, Vystupni logika a indikace stavu
w Pamét chyb 10.9
- o Verze softwaru 8.5
11 Prehled parametru
Funkce Zménéno Kapitola Sériové &islo 8.6
od:
dne: Doba béhu motoru 10.9
Pocitadlo cykli 8.1
Vstupni napéti 10.9
Pogéitadlo udrzby 8.1
Ochrana proti kopirovani parametrového 10.10
Doba setrvani v otevieném stavu 1 8.2 souboru
UloZeni parametrového souboru 10.10
g43
Doba setrvani v otevieném stavu 2 8.2 I. -
o0 ,_', L.' Nacteni parametrového souboru 10.10
Minimalni doba setrvani v otevieném 8.2 r.J
stavu oo 3 Reset pogitadla udrzby 10.11
Doba ukladani pro povely otevirani vrat 10.2 ! !
110 HORMANN 023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024



CESKY

Nepravdépodobnosti v chodu vrat

Vle¢na chyba,
Zména polohy vrat je mensi,
nez se ocekavalo

Vrata nebo motor jsou zablokovany.

Brzda se neotevie. Zkontrolujte pfipojeni a usmérriovac brzd.

Vykon je pro utahovaci moment pfili§ maly. Zkontrolujte napéjeci napéti.
Rychlost je pfilis mala.

Mechanicky koncovy spina¢ nebyl spolehlivy nebo je vadny.

Upevnéni k ose snimace absolutni hodnoty neni pevné utazeno.

Vybér nepravného profilu vrat (P991)

Odchylka zaznamenaného
sméru otaceni od ocekavaného
sméru otaceni

Pfi pouziti inkrementalnich snimacd byly kanaly A a B zaménény.

Smeér otaceni motoru je vzhledem ke kalibraci obraceny. Naprogramuijte znovu
vrata pomoci P.210 = 5.

P¥ili$ silné ,,provéSovani“ pfi rozjezdu, brzda se uvolni pfili§ brzy nebo pfili§ maly
toCivy moment

Upravte popf. boost.

P. Funkce Zménéno Kapitola
od:
dne:
Provozni rezim 10.12
Spusténi aktualizace softwaru 10.10
Tovarni nastaveni 10.13
Profil vrat 10.13
[k !
C’ = Premosténi prepinace DIP 10.14
H556
Heslo 10.14

Protokoly snimace polohy
vadné

Porucha na sbérnici snimace polohy
Chybéjici pfijem tdaji o poloze za delsi asové obdobi

12 Prehled hlaseni
12.1 VsSeobecna chyba

Pokud nedojde k samostatnému resetu, mlzete chyby potvrdit.

Pred potvrzenim pfislusného hlaseni, odstrarnte pficinu chyby.

@

5s

s

)

Stisknéte @ na dobu cca 5 s.

Porucha v predkoncovém
spinaéi pro svételnou zavoru

Predkoncovy spina¢ svételné zavory zUstava obsazen i ve stiedni koncové
poloze, resp. v horni koncové poloze.

Znovu naprogramujte koncové polohy snimace absolutni hodnoty. Vzdalenost
mezi Eu a Eo musi ¢init minimainé 1 m.

Volani operatora havarijniho systému

Nespravné koncové polohy

Poloha vrat mimo horni mez

Mechanicka brzda je vadna nebo nespravné nastavena.

Vratte se do povoleného rozsahu parametrd pomoci pojezdu v rezimu obsluhy
stisknutim a pfidrzenim tlacitka.

Hodnota parametru pro horni nouzovy koncovy spina¢ je pfilis nizka.

Horni oblast koncového spinace (pasmo koncového spinace) piilis mala.

Poloha vrat mimo spodni mez

Mechanicka brzda je vadna nebo nespravné nastavena.

Vratte se do povoleného rozsahu parametrd pomoci pojezdu v reZzimu obsluhy
stisknutim a pridrzenim tlacitka.

Hodnota parametru pro spodni nouzovy koncovy spinac je pfili§ mala.

Spodni oblast koncového spinace (pasmo koncového spinace) je pfilis mala.

Zjisténa havarie

Pravé byla zapnuta fidici jednotka. Je zapottebi provést jednorazovy reset chyby.
Spodni ¢ast vrat byla vysunuta z bo¢nich vedeni.

Postup pfi resetovani viz:

Navod k montazi
Schéma zapojeni
Vnéjsi dvere skfifiového rozvadéce

Pokud se reset chyby nepodafri:

Béhem IR datového prenosu:

- Zkontrolujte optickou drahu v boéni ¢asti. Opticka draha musi byt bez
necistot.

—  Zkontrolujte napéti baterie.

U spirélového kabelu:

—  Zkontrolujte spirdlovy kabel.

V ptipadé havarie radiového prenosu

— V pfijimaci nebyly jesté naprogramovany oba vysilace (viz navod v pfipadé
havarie radiového pfenosu).

- Vysila¢ je vadny nebo je vybita baterie.

Nepravdépodol

bnosti v chodu vrat

Prekroceni doby béhu béhem
otevirani vrat, zavirani vrat,
nebo v rezimu obsluhy
stisknutim a pfidrzenim tlagitka

Aktudlni doba chodu motoru prekrocila nastavenou maximalni dobu chodu.
Vrata se pohybuiji ztéZka nebo jsou zablokovana.
Pfi pouziti mechanickych koncovych spinacd se koncovy spina¢ nespousti.

Pretrzeni pasu

Je aktivovan vstup nakonfigurovany pro rozpoznani poskozeni pasu

(P.50X = 0416).

Pokud displej rychle blika, je pojezd zakazan. = zadost o potvrzeni

Kratkym stisknutim foliového tlacitka Stop povolen pojezd v rezimu obsluhy
stisknutim a pfidrzenim tladitka

Pretrzeni pasu je mechanicky opraveno a vstup jiz neni aktivni. Jakmile zavirani
vrat v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim tla¢itka dosahne polohy zavieni
vrat, uskuteéni se automatické potvrzeni.

Prekroceni pocitadla tudrzby

Zkouska nouzového otevirani
se nezdafila

Zavolejte servis.

Béhem testovani doslo k prekroceni maximéalné pfipustné doby béhu.
Dlouhym stisknutim tlacitka Stop provedete reset.

Vrata se pohybuiji ztéZka nebo jsou zablokovana.

Baterie USV jsou pfili§ vybité nebo vadné.

Porucha: je zapotrebi provést
Udrzbu

Servisni pocitadlo vyprselo.

Parametr neni nastaven

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

Ridici jednotka neni
parametrizovana

Zakladni parametry fidici jednotky nejsou je$té zaznamenany, viz P990 a P991.
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Chybova hlaseni sbérnice CAN

Poruchy bezpecénostni kontaktni liSty

Neznamé zafizeni na sbérnici

Naprogramuijte zafizeni, kterd dosud nebyla naprogramovana.

Prekazka blokuje otevirani vrat

Béhem otevirani vrat se vrata dotknou prekazky (pouze v pripadé detekce
prekazek prostrednictvim P480)

Prekézka blokuje zavirani vrat

Béhem zavirani vrat se vrata dotknou prekazky (pouze v pfipadé detekce
prekazek prostiednictvim P480)

dispozici

[
. 10 1 | CAN

= 1179 1 | Sbérnice CAN, chyba Samoregeneracni. Zkontrolujte feritovou objimku a pouzijte stinéni. V pfipadé
1=, 101 | komunikace 1 potreby je nutné restartovat Fidici jednotku.

= 11 1 | Sbérnice CAN chyba Samoregeneracni. Zkontrolujte vedeni z hlediska jejich poskozeni. V pfipadé
[ I ] . | komunikace 2 potieby je nutné restartovat fidici jednotku.

C 1 q Komponenta senzoru/ aktoru Toto hlaseni se zobrazi na displeji fidici jednotky, je-li zjisténo, Ze je k dispozici
o nebyla rozpoznana nebo neni k pouze jedna komponenta senzoru/ aktoru na sbérnici CAN (napt. u svételné

mfize pouze vysilac)

Rozpoznén zkrat na vstupu
listy

Pripojeni bezpecnostni listy je zkratovano.
Svételny paprsek optické bezpecnostni listy je preruSen.
Jumper 1K2 / 8K2 chybné nastaveny.

Ridici jednotka ma aktivni
rozsah parametr( pro svételné
mfiZe v rezimu snimace polohy.
Textova zprava LCD ,LGx
chybi“.

)
CJ
o

Pripojte svételnou mfiz, ktera méa pracovat v rezZimu snimace polohy, ke sbérnici
CAN a pfifadte ji do oblasti parametr.

Zmérite parametry rezimu snimace polohy. L.210 nesmi byt nastaven na hodnotu
4.

Dosazena nastavena mez
spusténi list pfi zavirani vrat

Parametrizované maximum spusténi bezpe€nosti béhem jednoho cyklu vrat je
prekroc¢eno.

Chybu potvrdite Uplnym zavienim vrat v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim
tlacitka.

Svételna mfiz: vadny pfijimaé

T
)
2

Vymeérite obé soudasti svételné mfize.

Redundanéni chyba u zkratu

Vyhodnocovaci kandl pro rozpoznani zkratu nereaguje identicky s kanalem 2.
Deska plosnych spojt fidici jednotky je vadna.
Dynamicky opticky systém zapojen, ale neni nastaven v parametru P.460.

Preru$eni na vstupu listy

Pripojovaci vedeni je vadné nebo nepfipojené.
Zakonc¢ovaci odpor je chybny nebo chybi.
Jumper je chybné nastaveny.

Test bezpecnostni listy selhal

Pfi vyzvé k testovani nedoslo k aktivaci bezpec¢nostni listy.
Doba mezi vyzvou k testovani a spusténim testu neni odsouhlasena.

C 131 Svételna mfiz: vadny vysila¢ Vymérite obé soucasti svételné mrize.
[ g |
D) Poloha vrat neni vérohodna Spustte znovu novy proces programovani.
roICcC
= 1 oy | Chybave svételné mfizi Je zapotrebi provést restartovani fidici jednotky. V piipadé opakovaného vyskytu
[t 1 g ] | je nutna vymeéna svételné mrize.

Redundanéni chyba u preruseni

Vyhodnocovaci kanal pro detekci preruseni nereaguije identicky s kanalem 2.
Deska plosnych spoijti fidici jednotky je vadna.
Dynamicky opticky systém zapojen, ale neni nastaven v parametru P.460.

Chyba kompatilibity

]
e
g

Konzultace s vyrobnim zavodem

Prili§ vysoka frekvence impulzu
pro optickou bezpeénostni listu

Opticka bezpecénostni lista vykazuje chybu.
Vstup pro interni bezpec¢nostni listu je defektni.

Napdjeci zdroj

T
o
(]

Obnovte napéjeni svételné mize. Odstrarite pretizeni sitového zdroje 24 V.

Resetovani svételné mrize

Je zapotiebi provést restartovani fidici jednotky.

Chyba redundance spinace
integrovanych dvefi 8K2 na
internim vyhodnocovaci
bezpecnostnich list

Redundantni kontakt spinace integrovanych dvefi 8k2 je defektni.
Integrované dvere nebyly Uplné otevieny nebo zavieny

Chyba komunikace svételné
mfize - pfijimace

i
SNIGY,
~J| T

Zkontrolujte vedeni z hlediska jejich poskozeni. Vyhnéte se zkrouceni kabelu.

Nespravna parametrizace
interni bezpeénostni listy

Interni bezpec€nostni liSta je zapojend, ale deaktivovana nebo naopak.

Chyba komunikace svételné
mfize - vysilae

.M
)
oo

Zkontrolujte vedeni z hlediska jejich poskozeni. Vyhnéte se zkrouceni kabelu.
Nasadte feritové pouzdro.

Porucha predkoncového
spinace pro bezpecnostni listu

Predkoncovy spina¢ pro odpojeni bezpe¢nostni liSty, resp. reverzovani po
spusténi bezpecnostni listy zlistava obsazeny i v horni koncové poloze.

Testovaci chyba

)
oY
(]

Samoregeneracni. V pfipadé potfeby je nutné restartovat fidici jednotku. Vyhnéte
se zkrouceni kabelu. Nasadte feritové pouzdro.

PrekroCeni poctu spusténi
bezpecnosti A

Parametrizované maximum spusténi bezpecnosti A béhem jednoho cyklu vrat je
prekroc¢eno.

Prekroceni poctu spusténi
bezpecnosti B

Parametrizované maximum spusténi bezpecnosti B béhem jednoho cyklu vrat je
prekroc¢eno.

oo
20

PrekroCeni poc¢tu spusténi
bezpecnosti C

Parametrizované maximum spusténi bezpe¢nosti C béhem jednoho cyklu vrat je
prekroceno.

zvednuty ruéné

C 120 Test kvality svételné mfize FEIG Optimalizujte zarovnani vysilace a pfijimace.
I~, 1IC 171 | senezdafil. Pokud je test Uspésny, chyba se automaticky vynuluje.
Chcete-li chybu preskocit a pokracovat v procesu uceni, stisknéte a podrzte
tlacitko Stop.
C 1 Detekce nezadouciho vniknuti Nejspodnéjsi svételna linie je v koncové poloze ZAVRENO opét uvolnéna, aniz by
[ g Plast vrat/ pancif vrat byl polohovaci systém zjistil zménu polohy.

VSeobecna chyba hardwaru

Zavady v bezpecnostnim fetézci

Identifikovan reset hardwaru
fidici jednotky

Na napdjecim napéti dochazi k silnému ruseni.
Interni watchdog se spusti.
Chyba RAM

Hribové tlacgitko interniho
nouzového vypnuti

nebo se spusti watchdog
(pocitacové monitorovani)

Retézec nouzového vypnuti je od vstupu interniho nouzového vypnuti prerugen,
aniz by byl zvolen rezim parametrizace.

Kontrola internich parametrd nebo kontrola EEPROM jsou chybné. Stisknutim
féliového tlacitka STOP ziskate podrobnéjsi informace o pficiné.

Komunikaéni chyba rozsifovaci
desky

Porucha komunikace mezi hlavni deskou a rozsifovaci deskou

Spusti se externi nouzové
vypnuti 1

Retézec nouzového vypnuti je prerusen z vstupu 1 nouzového vypnuti
(viz schéma zapojeni).

Spusti se externi nouzové
vypnuti 2

Retézec nouzového vypnuti je prerusen z vstupu 2 nouzového vypnuti
(viz schéma zapojeni)

FHOb

Nadproud (motorovy obvod
nebo meziobvod)

Jmenovité Udaje motoru jsou nepravné.

2ZvysSeni napéti, resp. boost (P140 nebo P145) nesouhlasi.
Motor je nespravné dimenzovan.

Tézky chod vrat.

Brzda se neotevie. Zkontrolujte pfivod a usmérriovac brzd.

112

Prepéti v meziobvodu — mez 1

Brzdovy stfida¢ je v poruse, vadny nebo chybi.

Napdjeci napéti je prilis vysoké.

Motor generuije pfili§ mnoho energie v generatorovém rezimu. Vrata nedokézou
dostate¢né odbourat kinetickou energii.

HORMANN
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CESKY

Vseobecna chyba hardwaru

VSeobecna chyba hardwaru

Prepéti sité

Napdjeci napéti fidici jednotky je pfilis vysoké.

Porucha: teplota ve skiini
stoupa nad kritickych 80 °C

e Vnitfni teplota je pfili§ vysoka.

Podpéti sité

Napajeci napéti fidici jednotky je pfili§ nizké.

Teplota chladiciho télesa mimo
pracovni rozsah — mez 1

Zatizeni koncovych stuprid, resp. brzdového stfidace, je pfilis vysoké.
Okolni teplota pro provoz fidici jednotky je pfilis nizka.
Frekvence impulzl koncového stupné (parametr P.160) je pili§ vysoka.

Nadproud v meziobvodu —
mez 2

. Zvyseni napéti, resp. boost nesouhlasi.
. Motor je nespravné dimenzovan.
. Tézky chod vrat.

Chyba v polohovacim systému

Porucha: teplota ve skfini
stoupd nad 75 °C

Zatizeni frekvenéniho ménice, resp. zapojeni, je prilis vysoké.
Skfinovy rozvadé¢ neni dostate¢né chlazen.

Nadproud v meziobvodu -
mez 1

Zvys$eni napéti, resp. boost nesouhlasi.
Motor je nespravné dimenzovan.
Tézky chod vrat.

Nadproud v motoru /
meziobvodu — mez 2

Jmenovité Udaje motoru jsou nepravné.

ZvySeni napéti, resp. boost (P140 nebo P145) nesouhlasi.
Motor je nespravné dimenzovan.

Tézky chod vrat.

Porucha DC napajeni

Napajeni stejnosmérnym proudem neni mozné z dlvodu: nadproud, chyba IGBT
F.519, zemni zkrat, chyba 24 V nebo prehrati.
Je stisknuto nouzové vypnuti.

Zjistovani polohy chybné

U mechanickych koncovych spinaéti:

. Minimalné jeden koncovy spina¢ neodpovida naprogramovanému aktivnimu
stavu.

. Kombinace min. 2 aktivnich koncovych spinaci je nepfipustna.

U elektronickych koncovych spinaéa:

. Po vyvolani aktivace tovarnich parametr(i (parametr P.990) se nepodafilo
parametrizovat prislusny polohovaci systém.

. Kalibrace nebyla dokonéena, resp. obsahuje chyby. Opakuijte kalibraci.

. P¥i aktivaci zastavek je zastaveni nepravdépodobné.

. Synchronizace neni dokoncena nebo je chybny referenéni spinac.

Ofset motorového proudu,
proud meziobvodu je chybny

Hardware je vadny.

Frekvenéni ménic¢ je pretizen,
neni k dispozici nebo je vadny

Hardware je vadny.
Vrata pojizdéla pfili§ dlouho bez preruseni v generatorovém rezimu.
Frekvenéni ménic je vadny nebo neni spravné pfipojen.

Casovy limit pii pfenosu
protokolu

. Spuste reset hardwaru: vypnéte fidici jednotku. Stahnéte DES. Po nékolika
minutach DES opét nasadte. Zapnéte znovu fidici jednotku.

. Kabel rozhrani je vadny, resp. preruseny.

e Vadna elektronika pro vyhodnoceni snimace absolutni hodnoty.

. Hardware je defektni nebo doslo k silnému ruseni prostredi.

. Zkontrolujte zemnéni vratového zatizeni.

. Provedte odstinéni ovladaciho vedeni.

. Pripojte RC prvek (100 Q + 100 nF) k brzdé.

Funkce ochrany motoru
rozpoznala nadmérny proud

Nastavena nespravna charakteristika motoru (jmenovity proud motoru) (P.101).
ZvysSeni napéti, resp. boost (P140 nebo P145) je pfili§ vysoky.
Motor je nespravné dimenzovan.

Poloha mimo rozsah okna

. Pohon snimace polohy je vadny.
. Vadna elektronika pro vyhodnoceni snimace absolutni hodnoty.
. Hardware je defektni nebo doslo k silnému ruseni prostredi.

Ridici modul IGBT rozpoznal
nadmérny proud

Napadjeci napéti nebo napajeni stavebnim proudem je prili$ slabé.
Zajistéte spravné napdjeni:

- BK/BS 150 FUE -1: pfivod minimalné 3 x 2,5 mm?

— AK/AS 500 FUE-1: pfivod miniméiné 5 x 2,5 mm?2

Na svorkach motoru je zkrat nebo zemni spojeni.

Jmenovita frekvence motoru je chybna.

ZvySeni napéti, resp. boost (P140 nebo P145) je pfili§ vysoky.
Motor je nespravné dimenzovan.

Vinuti motoru je defektni.

Obvod nouzového vypnuti je kratce prerusen.

Chyba hardwaru detektoru
TST PD2

e  Chyba ROM

e  Chyba RAM

. Chyba doby chodu

e  Chyba EEPROM

. Chyba hardwaru =» Provedte vyménu

Interni chyba detektoru TST PD
/PE

. Snimac polohy detektoru TST PD / PE je vadny. =» Provedte reset. (viz navod
k montézi detektoru TST PD)

. Snimac polohy detektoru TST PD2 rozpoznal reset. = Potvrdte chybu a znovu
zaucte koncové polohy.

Prepéti v meziobvodu — mez 2

Brzdovy stfidac je v poruse, vadny nebo chybi.

Vstupni napdjeci napéti je pfilis§ vysoké.

Motor generuje pfili§ mnoho energie v generatorovém rezimu, protoze musi
snizovat kinetickou energii vrat.

Nadmérna teplota detektoru
TST PD

e P¥ili§ vysoka teplota v télese snimace

Podpéti baterie

. Napéti zalozni baterie detektoru TST PD je piili$ nizké. — Vymérite detektor
TST PD

Podpéti v meziobvodu

Vstupni napéjeci napéti je pfilis malé, zejména pfi zatizeni.
Zatizeni je pfili$ vysoké. Koncové stupné, resp. brzdovy stfida¢ maji poruchu.

Prili§ vysoké otacky hridele PD

. Otacky hfidele, ke které je pfipojen detektor TST PD, jsou pfili§ vysoké. =»
Namontujte snima¢ na jinou hfidel.

Proud meziobvodu pi
jednofazovém napdjeni je prilis
velky

U AK/AS 500 FUE - 1 bylo rozpoznano jednofézové napéjeni. Povoleny proud
meziobvodu pfi jednofazovém napdjeni je prilis velky. Chyba se vyskytuje vzdy
spole¢né s F.520

Externi napajeni 24 V chybi
nebo je pfilis nizké

Pretizeni, av8ak ne zkrat
P¥i zkratu 24 V se nespusti napdjeni fidici jednotky. Rozsviti se Zarovka V306.

Prepéti na sitovém vstupu

Napdjeci napéti je pfilis vysoké.

Napdjeci napéti velmi silné kolisa.

U fidicich jednotek s USV je USV v bateriovém provozu. Reaktivujte sitové
napéjeni.

Prili§ nizka amplituda
magnetického pole detektoru
TST PD2

. Bylo aktivovano monitorovani magnetického pole: Béhem procesu u€eni
a provozu se sleduje amplituda magnetického pole. Amplituda je piilis mala. =»
Magnet je treba umistit blize k senzoru.

OZNAMENI:

Pokud se amplituda béhem provozu snizi, napt. v diisledku starnuti magnetu, zobrazi
se nejprve informacni zprava |.76A. ProtoZe pohyb vrat nemusi byt rozpoznan, kdyz
jsou dvere vypnuté, zobrazi se chybové hlaseni az po opétovném spusténi fidici
jednotky pohonu.

Tato chyba vyzaduje rekalibraci fidici jednotky pohonu.

Teplota chladiciho télesa
pracovni rozsah — mez 2

Zatizeni koncovych stuprid, resp. brzdového stfidace, je pfili§ vysoké.
Frekvence impulz( koncového stupné (P.160) je pfili§ vysoka.
Okolni teplota fidici jednotky je pfili§ nizka.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024
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Chyba v polohovacim systému

ihh

Vadny spina¢ probuzeni
detektoru TST PD2

Spinace probuzeni detektoru TST PD2 nefunguji pozadovanym zplisobem.
Pokud dojde k pohybu vrat pfi vypnuté fidici jednotce pohonu, mtze dojit
k nerozpoznatelné zméné polohy. Vymérite detektor TST PD2.

OZNAMEN:i:

Chyba se objevi az po restartovani fidici jednotky pohonu. P¥i aktivnim napéjecim
zdroji neméa porucha zadny vliv.

Kvuli této chybé je nutné provést rekalibraci fidici jednotky pohonu.

Potvrzeni chyby a rekalibrace umozni fidici jednotce pohonu pracovat az do dal§iho
resetu. Pokud nebyla pfi¢ina chyby odstranéna, objevi se chyba az pfi dal$im
resetovani.

123

Informaéni hlaseni

Obecna hlaseni

Stav zastaveni, resp. resetovani: ¢ekani na dalsi pfichozi povel

Dolni koncova poloha

Dolni koncova poloha dole uzaméena, otevirani vrat neni mozné (napf. smycka)

C M
u". A

P¥ili§ velka dréha vrat pro
parametrizované rozliseni
snimace

Rozliseni snimace nastavené parametrem P.202 je pro kombinaci snimace a vrat
prili§ vysoké.

Aktivni zavirani vrat

Horni koncova poloha

Chyba komunikace

Porucha komunikace mezi
fidicimi jednotkami

Chybi nebo je naru$eno vedeni mezi 2 vraty, ktera jsou vzdjemné blokovana
nebo pracuji ve smycce.

Parametr A.831 je chybné naprogramovany.

U vrat bez blokovani nebo bez funkce smy¢ky: Pouzijte A.831 = 0000.

Horni koncova poloha uzamcena, zavirani vrat neni mozné (napr. bezpe¢nostni smycka)

Aktivni otevirani vrat

12.2

servis.

Interni chyba podminéna systémem F.9 xx

Tyto chyby jsou internimi chybami. Obsluha tyto chyby nemize odstranit. Pokud se takova chyba vyskytne, volejte bez prodleni zakaznicky

Koncova poloha stied (Castecné otevieni)

Koncova poloha stfed uzamcena, zavirani vrat neni mozné (napf. bezpecnostni smycka)

Interni chyby

i

Komunikace s rozsifovaci
kartou neni mozna

Doslo k poruse komunikace s rozsifovaci kartou.

Chybi rozsifovaci karta.

Spojeni CAN preruseno (preruseni kabelu nebo chybéjici napajeni rozsifovaci
karty).

Porucha: jsou mozné pouze pojezdy v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim tlacitka, pfip. automatické otevirani vrat.

Kalibrace, resp. nastaveni koncovych poloh snima¢d absolutni hodnoty v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim
tlacitka: Postup za¢néte tlacitkem STOP.

o~
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Komunikaéni chyba mezi
hlavnim procesorem a
procesorem vstupu / vystupu

Hardware je defektni.
Doslo k silnému ruseni prostredi.
Teplota je prili§ vysoka.

Nouzové vypnuti: Neni mozny Zadny pojezd. Bezpe¢nostni fetézec hardwaru je prerusen.

Retézec nouzového vypnuti
nelplny

Ne v§echny vstupy nouzového vypnuti jsou premostény samostatné, ackoli cely
fetézec nouzového vypnuti pfemostén je.
Spustil se redundantni test fetézce nouzového vypnuti.

Nouzova jizda: pojezd v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim tlacitka bez ohledu na bezpeénostni zafizeni atd.

Ruéni provoz, provoz v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim tlacitka

Testovani treti odpojovaci cesty
se nezdafilo

Defektni hardware
Vyména fidici karty

Parametrizace

Brzdny proud neni v pofadku

Brzdny proud se neshoduje. Brzdny proud specifikovany parametrem P.183 je
prekrocen minimalné o +0,5 A.
Chybné brzda

Synchronizace

Chybny vstupni test

Test monitorovaci funkce se nezdafil.
Zkontrolujte pfipojeni monitorovaciho zafizeni.

Automatika oznacuje prechod ze stavu ,,Ruéni“ do ,,Automatika“

Test propojeni draty motoru

Motorovy kabel je poSkozen.
Motor je poskozen.

Poloautomatika oznaduje prechod ze stavu ,,Ru¢ni“ do ,,Poloautomatika“

Externi watchdog vadny

Napéti 24 V je pretizené.
Hardware je defektni nebo doslo k silnému ruseni prostredi.

1. zobrazeni po zapnuti (autotest)

Druha vypinaci cesta vadna

2. mikrokontrolér jiz nespusti hlidaciho psa v 1. mikrokontroléru.

Stavova hlaseni béhem kalibrace

Kontrolni soucet parametrt
chybny

Zapnéte a vypnéte znovu fidici jednotku.
Informuijte servisni oddéleni.

Vyzadovana kalibrace dolni koncové polohy

Checksumme Uiber Eichwerte
fehlerhaft

Neue Softwareversion mit gednderter EEPROM-Struktur.
Noch nicht initialisierte Steuerung.
Informieren Sie den Service.

Vyzadovéna kalibrace horni koncové polohy

Kalibrace polohy ¢aste¢ného otevieni

HORMANN
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Stavova hlaseni béhem pojezdu v rezimu obsluhy stisknutim a pFidrzenim tlacitka:

Informacni hlaseni béhem automatického provozu

TST PD2: Magnetické pole je slabé, umistéte magnet blize k senzoru

®
P @

Pogitadlo cyklu vrat neni vérohodné. Inicializujte znovu poéitadlo cyklu vrat.

Dosazeno dolni koncové polohy

Po kalibraci korigovana, resp. rozpoznéna referencni poloha

Dosazeno horni koncové polohy

Referenéni poloha znovu inicializovana

Mimo povolené horni koncové polohy

Referenéni poloha chybi

Referencni poloha je chybna

Informacni hlaseni svételné mrize FEIG

Predkoncovy spina¢ nahore neni vérohodny

Predrazeny spina¢ dole neni vérohodny

Povel oteviit vrata pro vrata 2

Rozpoznéna prekazka na otevirani vrat

= IxIx] Nové zafizeni na sbérnici CAN | e Naprogramuijte nové, resp. neznamé zatizeni.
AU
] 11 ¢ | Kontrola kvality sbérnice CAN | Zkontrolujte feritovou objimku, koncovy odpor a vedeni.
[ I |
B =] Uvedeni do provozu ukonéeno
JC
' a0 Uvedeni do provozu aktivni
! F" [y
=) Snizeni rezervy kvality . Mzete potvrdit pomoci STOP. Zkontrolujte, ve které poloze L.255 je kvalita
] .‘L'L- -I pfijmu snizena. Napravte tento stav.

Rozpoznana prekazka na zavirani vrat

Porucha NC bezpeénostni liSty pfi poslednim zaviréni vrat: vymaz hlaSeni, kdyz se dvefe bez poruchy dostanou do
polohy zavirani vrat

Informacni hlaSeni béhem automatického provozu

HiaSeni o nouzovém otvirani

Porucha NO bezpecnostni listy pfi poslednim zavirani vrat: vymaz hléseni, kdyz se dvefe bez poruchy dostanou do
polohy zavirani vrat

Je zapotrebi provést udrzbu. Servisni pocitadlo brzo vyprsi.

Probiha korekce horniho koncového spinace.

Rychlost pfi dosazeni horni koncové polohy je pfili§ vysoka.

Korekce koncového spinace je dokonéena.

Rychlost pfi dosaZeni dolni koncové polohy je pfili§ vysoka.

Ridici jednotka pfipravi automatické naprogramovani koncovych spinaa.

Trvalé otevreni stale aktivni.

Neni dosazena maximalni rychlost pfi automatické korekci koncového spinace.

P5x4).

Priorita povelu otevirani vrat je aktivni. Zavirani vrat se provadi pouze s vysilatem povell se stejnou prioritou (srovnej

Provadi se korekce koncového spinace.

Uskute¢ni se nucené otevieni

Svételna mfiz FEIG
. Je vyzadovano vyrovnani svételnych linii.

Cekani na povel foliové klavesnice

Cekani na USB disk

Cekani na potvrzeni (volani operatora)

Na disku neni Zadny aktualizovany soubor.

TST PD2: Naplanovani vymeény pro dalsi Gdrzbu vrat

Soubor nejde oteviit.

TST PD2: Slaba baterie, doporucujeme véasnou vyménu

ROM se vymaze.
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Informacni hlaSeni béhem automatického provozu

Obecné vstupy - funkce viz schéma zapojeni

1 ] Format aktualizaéniho souboru je nespravny, resp. jesté neni implementovan. Vstup 8
Loy 5
] 1c Chyba pfi pfistupu na USB disk (pamétové médium): Vstup 9
] .9 1) | »  Doslo k poruse komunikace SPI nebo USB.

. USB disk ma ochranu proti zépisu, je plny nebo je naformatovany neznamym systémem soubor(l. Vstup 10
] T] Chyba pi pfistupu k zafizeni SmartModul
] .9 Ib . Zkontrolujte pfipojeni USB disku mezi fidici jednotkou pohonu a zafizenim SmartModul. v P

. 'stup
=T x) Automatické rozpoznani hardware SC modulu aktivni
| ,Jl: L. Zkontrolujte komunikaéni rozhrani pfipojenych zafizeni = fizeni v rezimu seznamd M2M (P.988 = -1) nebo v rezimu
M2M (P988 = 2). Vstup 28

. Displej se zobrazi pouze pfiblizné do cca 15 sekund po spusténi nebo resetovani fidici jednotky.
1O 1 Zapis souboru parametrt neni mozny. Chybi volné polozky adresére.
[ "{ | té feté pro nouzové vypnuti

Zapis souboru parametr(i neni mozny. Pamétové médium je plné.

Hribové tlagitko interniho nouzového vypnuti

Informacni hlaseni béhem parametrovani

Externi NOUZOVE VYPNUT{

Z4dna chyba v paméti chyb

Externi NOUZOVE VYPNUTI 2

Pamét chyb hlési chybu, ale neobjevi se zadné pfislusné hlaseni.

Bezpecnostni i

iSta obecné

Hlaseni programovani

Interni bezpe€nostni lista

Vstupni hlaseni svételné mfize FEIG

Radiovy zasuvny modul

Ochrana osob se spustila v oblasti 20 cm pod spodni ¢asti. Pfip. musite nové
naprogramovat koncové polohy.

Vstupni hlaseni svételné mrize |

Kanal 1

L
ELcd

Vstupni hlaSeni svételné mfize | Ochrana objektu se spustila nad oblasti 20 cm pod spodni ¢asti. Pfip. musite

nové naprogramovat koncové polohy.

Kanal 2

Obecné vstupy - funkce viz schéma zapojeni

indukéni smycky, zasuvny modul

13 Aplika¢ni parametr BK/BS 150 FUE-1, AK/AS 500 FUE-1

Popis, pokyny

Pripojeni viz schéma zapojeni

Kanal 1
Tlagitko Otevrit na féliové klavesnici
Kanal 2
Tlagitko STOP na féliové klavesnici and
Tiagitko Zaviit na féliové klavesnici Kandl 3
Kanal 4
C 1 Vstup 1
e
Vstup 2 Interni vstupy
sxInlx] Signal poruchy fidiciho modulu
Vstup 3 .00
Vstup 4
Vstup 5 13.1 Zastavka
A. Funkce
Vstup 6 q S0 0 0 Z4dna zastavka
(g LlLl
Vstup 7 1 Zastavka s prepinacem
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A. Funkce Popis, pokyny A Funkce Popis, pokyny
2 Zdroj impulst ,osobni Pripojeni viz schéma zapojeni A.7T10/A.720 3 Bleskové / majakové svétlo | ¢ Z4dna zavislost na sméru
pozadavek” e  Vystraznd doba P025=3s
3 Funkce Eco Pouze ve spojeni s laserovym snimac¢em Scanprotect. ° 'i«ktlvm béhem pohybu vrat a vystraznd doba
Open/rozpoznani objektu Dojde k pojezdu do vysky objektu rozpoznané laserovym skenerem A.710/A.720 4 Semafor ,Rakousko” *  Z&dna zévislost na sméru
podle vysky plus bezpecnostni vzdalenost. Viz ndvod pro Scanprotect. e  Vystraznd doba P025 =3 s
e Aktivni béhem pohybu vrat a vystrazna doba
13.2 Nouzové otevieni pomoci neprerusitelného napajeciho zdroje USV *  Potvrzeni po nouzovém vypnuti fdliovym tiacitkem STOP
A.710/A.720 5 Potvrzeni . Hlaseni ,Vrata jsou ZAVRENA*
A. Funkce Popis, pokyny . Prodleva zapnuti 1 s
0 Z4adné nouzové otevreni e NO kontakt
pomoci neprerusiteiného A.710/A.720 6 Uzamknuti o HiaSeni ,Vrata nejsou ZAVRENA®
napadjeciho zdroje USV . Prodleva vypnuti 1 s
1 Nouzové otevieni pomoci Pfipojeni viz schéma zapojeni, autotest aktivovan e NO kontakt
neprerusiteiného napdjecino A710/A.720 7 Hiageni ,Vrata jsou o Zadna prodleva spinani
zdroje USV s autotestem, N
L P ZAVRENA*
priorita zamykani
2 Nouzové otevieni pomoci Pripojeni viz schéma zapojeni, autotest aktivni A.710/A.720 8 Dg:(ekc;e nezadouciho : Spodni East vrat byla mechanicky zvednuta.
neprerusitelného napajeciho vniknuti
zdroje USV s autotestem,
gtrf'j‘; kontroly nouzového 13.5 Funkce zaji$téni / automaticka funkce komory
vieni
3 Nouzové otevieni pomoci Nouzové otevieni pomoci neprerusitelného napajeciho zdroje USV s Hodnota Popis, oznameni
nepferusitelného napajeciho | autotestem, jen u sady RW 0000 Bez funkce zajisténi nebo funkce komory, samostatna vrata
zdroje USV s autotestem,
priorita kontroly nouzového
otevreni 0100 Funkce komory
4 Nouzové otevieni pomoci Pouze v pfipadé servisu pfi vyméné fidici jednotky pfedchozich *  Pfedsazena komora s detekei priijezdu jako podfizené zafizeni
neprerusitelného napajeciho | modeld . Prepina¢ ,Pfedsazena komora ZAP / VYP“ na IN9
zdroje USV s autotestem, 0101 Funkce komory
priorita zamykani e Predsazena komora s detekci prljezdu jako nadfazené zafizeni
5 Nouzové otevieni pomoci Pouze v pfipadé servisu pii vyméné fidici jednotky predchozich . Prepina¢ ,Pfedsazena komora ZAP / VYP“ na IN9
neprerusitelného napdjeciho | modell 0200 Zajisteni
zdroje USV s autotestem, . PR . v
L . . Jednoduché externi zajisténi vrat jako podfizené zafizeni
priorita kontroly nouzového L D .
otevieni . Prepina¢ ,Zajisténi ZAP / VYP* na IN9
0201 Zaijisténi

. Jednoduché externi zajisténi dvefi jako nadrazené zafizeni

13.4 Aplikaéni parametr funkce semaforu A.710/A.720
A Funkce Popis, pokyny
A.710/A.720 0 Deaktivovano
A.710/A.720 1 HlaSeni ,,Dvere jsou . Zadna prodleva spinani
OTEVRENY*
A.710/A.720 2 Standard R/ G semafor . Z4dna zévislost na sméru

e  Vystraznd doba P.025=3s

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

. Pokud je nastaveni spravné, ale neni navazano spojeni pres systémovy kabel, zobrazi se v nadfazeném zafizeni F.7A2.

Bez funkce zajisténi nebo funkce komory, samostatna vrata, A.831 = 0000
—  Funkce: Vrata funguiji jako jednotlivd samostatna vrata.

Funkce zajisténi, A.831 = 0200 / 0201

. Ve vychozi poloze jsou oboji vrata zaviena. Prepina¢ ,,Zajisténi VYP / ZAP* je v poloze ZAP. KdyZ se oteviou jedna vrata, impuls Otevfit
jiz prosttednictvim rozhrani zajisti druhd vrata. Vrata nelze otevit.

. U zajisténych vrat se na displeji zobrazi ,E111%.

. Pokud zajisténa vrata obdrzi impuls Oteviit, je tento impuls doasné ulozen. Vrata vak zCstavaji zaviena. Casovaé s posatedni
hodnotou z P.017, vychozi hodnota 60 s, se spusti. Pokud je zajisténi zruseno dfive, nez ¢asova¢ dosahne hodnoty 0, uloZzeny impuls
Oteviit je stale platny. Vrata se oteviou. Prvni vrata se nyni zajisti. Pokud ¢asovac vyprsi pred zruSenim zajisténi, ulozeny impuls
Oteviit se vymaze. Vrata zUstavaji zaviena.

. Na servisni Urovni v P.017 m0Zzete nastavit dobu ulozeni impulst Otevfit v rozsahu O ... 999 s.

HORMANN

133 Funkce vstupu IN3 *  Prepinat ,Zajisténi ZAP / VYP* na IN9
A. Funkce Popis, pokyny

o | Wmeuiniprovoz Nutn ootk NO Zapolnt waiowino zafzeni. Kakct 20 s kormankulilen el jednorek FUELY o rosi ot Kt Obé fdc jeanotiy 1 neustde
vymeénuji data prostfednictvim sériového rozhrani RS485 pomoci standardniho systémového kabelu.

1 STOP Nutny normainé sepnuty kontakt V zavislosti na objednavce miize byt vyzadovan dalsi hardware.
Pfi nastavovani A.831 naprogramuijte jednu fidici jednotku jako nadrazené zafizeni, A.831 = 0 x 01, a jednu fidici jednotku jako podfizené

2 Uzamknuti Nutny kontakt NO zarizeni, A.831 = 0 x 00, aby byla zajisténa spravna funkce.
. Pokud jsou obé fidici jednotky nadrazené, zobrazi se na obou fidicich jednotkach zprava F.7A2.

3 Potvrzeni Nutny normainé sepnuty kontakt . Pokud jsou obé fidici jednotky nastavené jako podfizené, nebude k dispozici ani chybové hlaseni, ani zvlastni funkce.
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. Kazda vrata vyZaduiji jeden zdroj impulst Oteviit na kazdou stranu vrat, vnitini i vnéj$i. Dvoje zaji$téna vrata maji tedy celkem &tyfi
zdroje impulsd Oteviit, pfic¢emz se pocitaji i membranova tladitka fidicich jednotek.
. Kfizeni viezdu béhem vyjezdu je povoleno a je omezeno pouze mechanickymi podminkami vrat.

Automaticka funkce komory, A.831 = 0100 / 0101

- Funkce: IN1/ radiova zasuvna deska / indukéni smycka CH1 maiji pfifazen smér ,zvenku dovniti“. Pfipojené svételné mfizi /
svételné zavore je pfifazena specialni funkce ,Detekce prljezdu®.

. Ve vychozi poloze jsou oboji vrata zaviend. Prepinaé ,Pfedsazena komora VYP / ZAP* je v poloze ZAP. Vjezdova vrata obdrzi pfikaz

Oteviit se smérem ,,zvenku dovnit

. Vyjezdova vrata jsou jiz zajiSténa pres rozhrani. Na vyjezdovych vratech se zobrazi ,E111%.

. Kdy?z jsou viezdova vrata v koncové poloze Otevieno, mizete projit svételnou mfiZi / svételnou zavorou a vstoupit do prostoru mezi

vraty (do pfedsazené komory).

. Vjezdova vrata se zaviou po uplynuti miniméini doby setrvani v otevieném stavu z P.015, vychozi nastaveni 3 s.

. Kdyz vjezdova vrata dosahnou koncové polohy Zavieno, odjisti se vyjezdova vrata. Impuls otevieni pfedsazené komory se vysila
automaticky pres rozhrani. Na vyjezdovych vratech se zobrazi ,E112“.

. Jakmile vyjezdova vrata tento impuls pfijmou, viezdova vrata se zajisti (=,E111%). Vyjezdova vrata se oteviou.

. Pokud pfi opusténi pfedsazené komory projdete svételnou mfizi / svételnou zavorou vrat v koncové poloze Otevieno, uplyne zde pred

zahdjenim zavirani také minimalni doba setrvani v otevieném stavu z P015.
. V koncové poloze Zavieno zrusi vyjezdova vrata zajisténi viezdovych vrat. Sekvence predsazené komory je dokoncena.

Zvlastnosti

. Pokud pfi otevienych viezdovych vratech nevstoupite do pfedsazené komory, uplyne doba setrvani v otevieném stavu z P.010.
Vjezdova vrata se zaviou. Zajisténi vyjezdovych vrat je zru$eno. Vrata se vrati do pGvodni polohy.

. Pokud pfi otevieni vyjezdovych vrat pomoci ,impulsu otevieni predsazené komory“ neopustite pfedsazenou komoru, uplyne doba
setrvani v otevieném stavu z P.010 pfedtim, nez se vrata zaviou. Pokud jsou oboji vrata v koncové poloze Zavieno, mlzete zUstat

uvéznéni v pfedsazené komore mezi vraty.

Chcete-li otevirat vrata jako vychod, musite uvniti pfedsazené komory pfedem nainstalovat vedlejsi vychod nebo zdroj
impulst Otev¥it se smérem ,,zevniti ven®. Tuto funkci jiz plni membranova tlaéitka fidicich jednotek Otevfit.

. Pomoci membranového tlacitka Oteviit nelze generovat impuls otevieni predsazené komory. Membranové tlacitko Oteviit nema
pozadovany smér. Pro sekvenci automatického zajisténi vzdy pouzivejte externi zdroje impulsd.

. Pokud projdete predsazenou komorou v dobé, kdy probiha bezpecnostni test svételné mfize TELCO, nebude vydan zadny impuls
otevieni predsazené komory pro vyjezdova vrata. Vjezd je povolen pouze v pfipadé, Ze jsou viezdova vrata v koncové poloze
Otevieno. Zelené svétlo na semaforu mize také ukazovat Gas.

. Stejné jako v pfipadé funkce zajisténi je ukladani impulst Otevfit aktivni také pro automatickou sekvenci predsazené komory pfi
zajisténych vratech. Detektor P.017 je zde také pfednastaven na 60 s. Teprve kdyz vyjizdéjici vozidlo projede svételnou miizi, je
povolen vjezd do predsazené komory zvenci s otevienymi vyjezdovymi vraty. V tomto piipadé se automaticky pouzije dfive zadany
impuls Oteviit. Dal$i prijezd svételnou mfizi / svételnou zavorou spusti impuls otevieni pfedsazené komory pro druha vrata.

. Vzhledem k tomu, Ze pro pfislusna vyjezdova vrata neni k dispozici zadny automaticky impuls otevieni predsazené komory, neni
z definice povoleno zadné kiizeni viezdu béhem vyjezdu.

14 Technické udaje

Externi napajeni 1 (X10: L*/NY)

Predavani faze L1 a N. (typ. jmenovité napéti L* proti N‘: 230 V AC)
L‘ je na desce jisténo: 4 AT
Neplati u variant UL

Ridici napéti/ externi napajeni 2
(mj. svorka ,,+ 24 V:

40, 44, 47, 50, 55, 57, 59

.,GND*: 36, 46, 49, 53, 73, 83)

24V pc £ 5 % max. 3500 mA bezpecné nizké napéti podle EN 60335-1

. Se vSemi externimi spotfebici, jako jsou zasuvné moduly, I/ O moduly, brzdy
24V, spinané tranzistorové vystupy a dalsi fidici napéti

. Jisténo a chranéno proti zkratu centrélnim spinacim reguldtorem se samocinnym
navratem do vychoziho stavu

. Potencial GND je interné uzemnén na ochrannou zem PE

Ridici napéti, externi napajeni 3 (KI. 74, 80)

Pro elektronické koncové spinace a bezpec¢nostni listy
Jmenovita hodnota 11,5 V, max. 130 mA

Ridici vstupy ,,Digital“ IN 1 ... 10
(sv. 41, 42, 43, 45, 48, 49, 58, 56, 54, 52, 51)

24V DC/typ. 15 mA, max. 26 V DC/20 mA

V8echny vstupy je tfeba pfipojit bezpotencidlové nebo:

< 5 V: neaktivni =¥ logicka 0

> 7 V: aktivni =» logicka 1

Min. doba trvani signalu pro vstupni fidici povely: > 100 ms
Galvanické oddéleni pomoci optoglent na desce

Komunikacni rozhrani

Sériové rozhrani 1 DoorCom
RS485-0 (X25/25 b)

Pro elektronické koncové spinac¢e DES nebo TST PD/PE nebo jiné komunikaéni
partnery schvélené firmou HORMANN

RS485 uroven (A, B), zakonceno 120 Q

Doporuéené vedeni: stinéna kroucena dvojlinka v ruSeném prostfedi, kroucena
dvojlinka v normalnim prostredi

PHi pouziti koncovych spinaéti HORMANN TST PD/ PE paralelné také napf. pro
budouci rozsiteni vstupl / vystuptl

Sériové rozhrani 2 AdvDoorCom
CAN-2 (X28/28 b)

Pro ovladaci jednotku TST UTH, externi provoz rozsifovaci desky TST RFUxK nebo
jiné komunika&ni partnery schvalené firmou HORMANN

Urovné CAN (CH, CL), zakonéeno 120 Q

Doporuéené vedeni: stinéna kroucena dvojlinka v ruSeném prostredi, kroucena
dvojlinka v normalnim prostredi

Sériové rozhrani 3
CAN-1 pro komunikaéni modul
TST RFUHCom

Pro modul TST RFUHCom nebo jiné komunikacni partnery schvélené firmou
HORMANN

Urovné TTL (Tx, Rx)

Maximalni délka vedeni: 10 cm pro interni propojeni s modulem

Sériové rozhrani 4
RS485-1 pro komunikaéni modul
TST RFUHCom

Pro modul TST RFUHCom nebo jiné komunikaéni partnery schvalené firmou
HORMANN

Typ. pro komunikaci mezi 2 vraty (smy¢ka, blokovani)

Urovné TTL (Tx, Rx, DDR)

Maximalni délka vedeni: 10 cm pro interni propojeni s modulem

Rozméry sady desek plosnych spojti
(dxs$xv)

Cca 270 x 195 x 140 mm na rdmu s rychlouzavérem a chladi¢em, bez rozsifovacich
desek jako TST RFUxK nebo TST RFUxCom

Rozméry ve standardni skfini (d x § x v)

BS 150 FUE-1, AS 500 FUE-1

500 x 300 x 200 mm, RAL7035 + VA
BK 150 FUE-1, AK 500 FUE-1

450 x 230 x 230 mm

Sériové rozhrani 5
CAN-0 (X701) pro rozsifovaci desku
TST RFUxK

Vhodné pro interni provoz modulu TST RFUxK nebo pro jiné komunikaéni partnery
schvalené spole¢nosti HORMANN

Urovné TTL (Cx, Rx)

Maximalni délka vedeni: 10 cm pro interni propojeni s modulem

Montaz Elektronika a chlazeni jsou vhodné pro svislou montaz s nizkymi vibracemi, napfiklad
na zdéné sténé.
Chladi¢ Hlinik, pfirodni, montovany na zadni sténé

Foliova klavesnice (X400)

3 tlacitka: Oteviit-Stop-Zaviit

Chybna funkce pfi chybném zasunuti bez zniceni

PFipoj pres 4podlovou nekédovanou vyvodovou listu, plusové prepinani
Bez osvétleni, bez signdlnich svétel

Napajeci napéti (vodi¢ ¢erny (L1...3)/ modry

(N)

Varianta BK/BS 150 FUE-1 AK/AS 500 FUE-1

Jmenovité napéti 1TN~230V 3 (N) ~/2~ 400V

Rozsah napéti 110...240V+10 % 200... 480V =10 %

Jisténi na strané stavby 16 A, charakteristika K 16 A, charakteristika K

Jmenovita frekvence 50...60 Hz

Pfipoje na strané desky plosnych spojti nejsou zasunovaci

Ridici jednotka bez pohonu

Max. 140 W pii pném vyuziti napajeni 24 V

USB Host (X403)

Alternativné jako USB Device (X401)

Pamétova karta USB s nizkou spotiebou a strukturou soubord FAT32

USB-Profile ,Mass Storage Device” (8), Sub Class Code ,,SCSI transparent command
set” (6), Interface Protokoll ,,Bulk-only transfer” (0x50), Logical Unit Number (LUN 0),
SCSI ‘Request Sense’ < 2,5 s, USB-Request-Time < 2,5 s, USB-NAK < 36684x, no
Hubs/Compounds possible!

Konektor: USB typ A

Maximalni napajeni: 100 mA

Maximalni délka vedeni: 2 m

Typ. velikost datové véty na jeden cyklus vrat (pamétova funkce log): cca 2 KB
Pokud pouzivate USB pamét v fidici jednotce dlouhodobé, napf. jako paméti
protokolu, dodrzujte rozsah teplot. Doporuceni:

o Prdmyslovy stupen“ (typ.): 0 °C ... +70 °C

¢ Rozsiteny pramyslovy stuperi“ (typ.): =40 °C ... +85 °C.

Potitatova komunikace se servisnim protokolem HORMANN

»,Communication Device =» virtual serial port*

Konektor USB typ B (mini USB)

Maximalini délka vedeni: 2 m

Pouze jeden ucastnik USB na rozhrani
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Bezpecnostni fetézec, nouzové vypnuti
(X24a-70/71, X26-90/91,
X23-60/61, resp. X25b

Vsechny vstupy pfipojte bezpotencialové.

Zatizitelnost kontaktl: + 26 V DC / < 120 mA

P¥i pferuseni bezpec¢nostniho fetézce neni pohyb pohonu nadédle mozny, ani v rezimu
obsluhy stisknutim a pfidrzenim tlacitka.

POZOR: Bez paralelniho zapojeni na X25 s X25b

Vstup bezpecénostni listy 1-,,Si-Lei“
(X24b -sv. 72, resp. X27)

Pro elektrické bezpecnostni listy se zakoncovacim odporem 8,2 kQ a pro dynamické
optické systémy
POZOR: Bez paralelniho zapojeni na X24 s X27

Vystup tranzistoru-Out 26
(sv. 75)

Hlavni funkce: test

24V DC, minimalné 10 mA, max.100 mA
Normalné otevieny, spinani +24 V

Pouze odporové zatéze, elektronicky jisténé

Tranzistorové vystupy — Out 28/29
(X18-sv. 35/37)

Brzda 24 V-Out 4

24V DC, minimélné 10 mA/max. 200 mA
Normalné otevieny, spinani +24 V
Pouze odporové zatéze, elektronicky jiSténé

24 V DC, minimalné 100 mA/max. 2500 mA

Zatizeni brzdného odporu

POZOR:

Teplota na chladi¢i a brzdném odporu na
zadni strané skiiné mlize dosahnout 85
°C. V pfipadé poruchy mize teplota
kratkodobé dosahnout 280 °C (< 5 min).

Integrovany brzdny odpor

Max. 1,5 kW na max. 0,5 sekundy
Rychlost opakovani > 20 sekund
OZNAMENi:

Elektronické monitorovani

Bod tepelného zlomu v pfipadé pretizeni

Rozsah teplot

Provoz sady desek plognych spojl bez skiiné:

Provoz ve skfini:
Skladovani:

Teplota okolniho vzduchu

-20...+70°C

-20...+50°C

-25...+50°C

Dbejte na ventilaci kolem skfiné a na vlastni zahfivani ve skfini.

OZNAMENI:
Pfed vybérem mista montaze dodrzujte pozadavky montaznich pokynd.
Dbejte na to, ze snizeni doby zapnuti pohonu zavisi na teploté, viz vystup pohonu.

Prenosnost zafizeni

Pevné umisténi

(X14/15/16)

Alternativni pouziti jako brzdové relé
(Out 1/2 nebo 3/X14/15/16)

P¥i zapojeni indukénich zatézi (napt. dalsi relé nebo brzdy), jsou zapotfebi odpovidajici
odru$ovaci opatfeni (rekupera¢ni dioda, varistory, RC ¢leny).

Prepinaci kontakt bezpotencidlovy
. Minimalné 10 mA

Kontakty, které byly pouzity pro vykonové
spinani, jiz nemohou spinat malé proudy.

e Max.230VAC/3A OZNAMENI:
(pouzijte chranénou fazi L ) Blikajici funkce omezuiji mechanickou
Zivotnost.

Prepinaci kontakt pro aktivaci elektromechanickych brzd s predrazenymi brzdovymi
usmérnovaci

POZOR: Zadna bezpeénostni funkce

Max. 230 V AC/3 A, pouZijte chranénou fazi L.

Vystup pohonu (X13):

Varianta BK/BS 150 FUE-1 AK/AS 500 FUE-1
Jmenovité napéti 3~230V 3~400V
Rozsah napéti 110...240V £ 10 % 200...480V £ 10 %
Maximalni napétovy vystup < napéjeci napéti

Maximalni jmenovity proud 10A 12,5A
motoru

Maximalni jmenovity vykon 1,5 kW 5 KW
motoru @ Unenn

Pretizenina 0,5 s

Frekvence > 2krat

50 % /50 °C
100 %/40 °C

Doba zapnuti pfi okoli
skfiné

Frekvence 5...200 Hz

. Maximalni délka motorového kabelu €ini 20 m.

. Je zapotrebi odstinéni. Stinéni je nasazeno na strané motoru i fidici jednotky.

. Nemichejte zily motorovych kabeld s jinymi zilami.

. Berte na védomi sniZeni vykonu, resp. rozsahy teplot: 50 % pracovni cyklus,
testovan pii 10 s ZAPNUTO a 10 s VYPNUTO s automatickou pfedvolbou
frekvence PWM

. P¥i jednofazovém provozu fidicich jednotek AK/AS 500 FUE-1 se maximalni
vykon snizi nejméné o 30 %.

OZNAMEN:i:

Béhem zastaveni nebo po nouzovém zastaveni mize byt na svorkach motoru stale

napéti.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

(X17-33/34) Elektronicky jisténé Typ zafizeni Motorové zafizeni. Externi pohon neni sou¢asti rozsahu dodavky HORMANN.
S monitorovanim chovani pfi spinani ~ — - -
0ZNAMENi: Trida kryti Trida kryti IP 65
PreruSenim bezpecnostniho fetézce je vystup bez napéti. Hmotnost Cca 5,0 kg

Vystupy relé Out 1/2/3 Porucha, hlaseni polohy vrat, funkce semaforu Vyska <2500 m

Normy a smérnice

Podrobnosti viz vlastni kapitola

Smérnice o strojnich zafizenich

Evropa, zkouska konstrukéniho vzorku

Smérnice pro nizké napéti

Evropa. Zvlastni varianty pro americky trh s certifikdtem UL

Smeérnice o elektromagnetické kompatibilité | Evropa
RoHS/WEEE/REACH | Evropa
15 Zasuvny detektor provozu
SUVEK1 - jedr]_ot:*luchy detektor [— MTe [
SUVEK?2 - dvojity detektor i
1: Diagnéza o
2: LED zelena, CH1 E g
3 LED &ervend, GH1 -
4: Prepinace DIL
5: LED zelena, CH2
6: LED &ervena, CH2 . -
7 Pripojeni smycky a g
o
®
(I

15.1

VsSeobecné informace

Smyckovy indukéni detektor SUVEK1 /2 je systém pro indukéni detekcei vozidel s nasledujicimi vliastnostmi:
. Vyhodnoceni 1 (SUVEK1) nebo 2 (SUVEK2) smycek

e Galvanické oddéleni smycky a elektroniky detektoru

e Automatické doladéni systému po zapnuti
. Plynulé nastaveni frekven¢nich drifti

. Z4dné vzajemné ovlivitovani smycky 1 a smyéky 2 diky multiplexnimu postupu u SUVEK2
] Citlivost nezavisla na indukénosti smycky

] Indikace obsazenosti pomoci LED displeje
. Vystupy s otevienym kolektorem, galvanicky oddélené pomoci optoélenti
. PFidavny prlchozi vstup a vystup, galvanicky oddéleny pomoci opto&lent
. Signalizace frekvence smy¢ky pomoci LED
. Moznost diagnostiky pomoci diagnostické jednotky VEK FG2

HORMANN
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15.2 Moznosti nastaveni

15.2.1 Citlivost

15.4 Vystupy a indikace LED
15.4.1 Vystupy

Nastaveni citlivosti uréuje pro kazdy kanal, jakou zménu indukénosti musi vozidlo spustit, aby bylo mozné nastavit pfislusny vystup
detektoru.

Citlivost se nastavuje pro kazdy kanal zvlast pomoci 2 prepinacd DIL.

15.2.2 Doba sepnuti

Doba sepnuti je nastavena na hodnotu ,nekone¢no“. Pokud je smycka obsazena, je vystup sepnuty. Pfepinace DIL 3 a 7 nejsou funkéni.

15.2.3 Nastaveni frekvence a nové ladéni

Frekvence Kanal 1: prepinac DIL 4
Kanal 2: prepinac DIL 8 (pouze SUVEK2)

Stupern citlivosti Kanal 1: prepina¢ DIL 1, 2 Vystup optoclenu 1/2 Detekéni stavy
Kanal 2: prepinac DIL 5, 6 (pouze SUVEK2) High Smyéka volna, reset, doladéni
1 Nizky (027 % At/f) oN[1[] =11 OFF/OFF Low Smy¢ka obsazend, porucha smy¢ky
] e =1 (S e ————
S| R S| R Vystup signalu se uskutecriuje pres vystupy optoclenu, pin 4 a 5 na zéstréce X1. Referenéni GND je X1, pin 3.
2 0,09 % Af/ =11 =11 ON/OFF .
0.09% 417D ON 154.2  Indikace LED
1 8
S | bl S | bl LED zelena - kontrola smycky LED ¢éervena - stav smycky Detekéni stav
3 (0,03 % Af/f) EIE —1h=1 OFF/ON Vyp Vyp Chybi napéjeci napéti
1 H H H H 8 Blika Vyp Ladéni nebo vystup frekvence
—1L— —1L— Zap Vyp Detektor pfipraven, smyc¢ka volna
4 Vysoky (0,01 % Af/f) oNImlE] 1= ON/ON Zap Zap Detektor pfipraven, vystup signalu
1 H H H H 8 Vyp Zap Porucha smycky

Zelena LED signalizuje piipravenost detektoru k provozu. Cervena LED signalizuje aktivaci reléového vystupu v zavislosti na stavu obsazeni
smycky.

15.4.3 Vystup frekvence smycky

Ccca 1 s po ladéni detektoru se frekvence smycky zobrazi prostfednictvim blikajicich signal( zelené LED.

Priklad pro frekvenci smycky 57 kHz:

T s Ui T

5x 10 kHz 7x 1 kHz

15.5 Technické udaje

Nizky ON OFF
o SR

Vysoky ON ON
VE B

Pracovni frekvence detektoru je nastavitelna ve 2 stupnich pomoci pfepinacu DIL 4 a 8.

Pfipustna frekvence &ini 30 kHz az 130 kHz. Frekvence zavisi na indukénosti z geometrie smycky, poctu zavitl, pfivodu smycky a na
zvolené frekvenéni trovni. Ladéni mizete spustit ruéné zménou nastaveni frekvence kanalu. Pfi zapnuti napajeciho zdroje provede detektor
samostatné ladéni frekvence smycky. V pfipadé kratkého vypadku napéti < 0,1 s se nové ladéni neprovadi.

15.3 Pripojeni

Rozméry (d x § x v)

72,5 x 50 x 18 mm

Druh kryti

IP 00

Napajeni

24V DC £ 20 % max. 2,0 W

Provozni teplota

-20°Caz+70°C

Skladovaci teplota

-20°Caz +70°C

Vihkost vzduchu

Max. 95 % bez roseni

Indukénost smycky

20 - 800 pH, doporu¢eno 75 — 400 pH

Rozsah frekvenci

30 - 130 kHz ve 2 stupnich

Citlivost

0,01 % az 0,27 % (Af/f) ve 4 stupnich
0,02 % az 0,54 % (AL/L)

Pfipojeni Oznaéeni Doba sepnuti fo%)
X1/1 Napajeni GND Privod smyéky Max. 100 m
X1/2 Napajeni 24 V DC Odpor smycky Max. 20 Q (vEetné privodu)
X1/3 Optoclen GND Vystup optoclenu 45V/10 mA/100 mW
X1/4 Vystup optoclenu - kanal 2 (pouze SUVEK2) Prodleva zabéru 50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms
X1/5 Vystup optoélenu — kanal 1 Doba trvani signalu - prodleva 25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2
X2/1 Dodateény vystup optoélenu vypadku
X2/2 Dodateény vstup optoglenu PFipojeni 2 x zditka MOLEX série 3215, 5pdlova
3 L, 1 x nastréna svorka 4pdlova, RM 3,81
X2/3 Vystup 24 V DC (spojeni X1/2)
X2/4-X2/5
X5/1-X5/2 Smycka kanalu 1
X5/3-X5/4 Smy¢ka kanalu 2 (pouze SUVEK2)
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16 Radiové dalkové ovladani 868 MHz BiSecur
16.1 Bezpeénostni pokyn

Radné pouzivani:

Prijima¢ HET-E2 868-BS je obousmérny pfijimaé k ovladani pohont a fidicich jednotek. Pfijima¢ ma dva kanaly. Provoz se uskutecnuje
pres radiovy systém BiSecur.

Jiné zplsoby pouziti jsou nepfipustné. Vyrobce neruéi za Skody zptisobené pouzitim v rozporu s uréenim nebo nespravnou obsluhou.

UPOZORNENI:
P¥i uvadéni dalkového ovladani do provozu, jeho rozsifovani nebo zméné:
- Provedte funkéni zkousku.
— Pouzivejte vyhradné originalni dily.
- Mistni podminky mohou ovliviiovat dosah systému dalkového ovladani.
— Dosah mohou pfi sou¢asném pouziti ovliviiovat i mobilni telefony GSM 900.
> Montéz Ize provadét pouze, kdyz je zafizeni vypnuté. Oznameni: Popis fidici jednotky pohonu.

16.2  Ridici jednotka FUE-1-(MOa + M2a)

Kanal 1: Funkce impulsu OTEVRENO jako IN1 ’7
Kandl 2: Impulzni provoz jako IN3 [ o o
[\
‘ e ;<
f o
o
8 |
#ﬂ |
®D ‘
SO
OO0 1o
oo =L ' 5
= ol e
_ I
o) | .

16.2.1 Programovani kédu dalkového ovladani

Aktivace nebo zména kanalu
>  Kaktivaci kanalu 1 stisknéte tlacitko P 1x.
»  Koaktivaci kandlu 2 stisknéte tlacitko P 2x.
Preruseni rezimu programovani
»  Stisknéte tlaCitko P 3x nebo pockejte na uplynuti casového limitu.
Uplynuti éasového limitu: Neni-li v pribéhu 25 sekund rozpoznan zadny platny kdd radiového systému, prijima¢ automaticky prejde zpét
do provozniho rezimu.
1. Aktivujte pozadovany kandl stisknutim tlacitka P.
— Modra LED blikne 1x pro kanal 1
- Modra LED blikne 2x pro kanal 2
2. Uvedte dalkovy ovladac, ktery ma predat koéd radiového systému, do rezimu vysilani (stisknéte pfislusné tlacitko).
V piipadé platného kédu radiového systému, blika LED rychle modfe a pak zhasne.
P¥ijima¢ je v provoznim rezimu.
Prijima¢ signalizuje v provoznim rezimu rozpoznani platného kédu délkového ovliadani rozsvicenim modré LED.
UPOZORNENI
Pokud pochazi kéd radiového systému naprogramovaného tlacitka ruéniho vysilage z jiného ruéniho vysilace, musite pro 1. pouziti
stisknout tlacitko ruéniho vysilae dvakrat.
. Byl rozpoznan platny kéd radiového systému kandlu 1 = LED kratce 1x blikne
. Byl rozpoznan platny kéd radiového systému kandlu 2 = LED kratce 2x blikne

Reset zafizeni: VSechny koédy réadiového systému budou nasledujicimi kroky vymazany.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024
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1.  Stisknéte tladitko P. Podrzte tladitko P stisknuté.
— LED 5 sekund pomalu modfe blika.
— LED 2 sekundy rychle modfe blika.
2. Uvolnéte tlacitko P.
VSechny kédy dalkového ovladani jsou vymazany.
Zpétné hlaseni polohy vrat: Zpétné hlaseni k rut’{nimu vysilaci I:|S 5 BiSecur se uskute¢ni pouze tehdy, jsou-li k 3pdlovému vstupu (E1/
GND / E2) pfipojena hlaSeni koncové polohy ZAVRENO a OTEVRENO.

Tuto funkci naleznete v pfisluSném navodu HS 5 BiSecur.

Pfipojeni: A720
Priklad relé X15 20. Hiaseni Vrata ZAVRENA - E1
Programovani hlaseni zavirani vrat 21. Common - GND

A720-7 22, Hlageni Vrata nejsou ZAVRENA > E2 X15 |21 22 —| 20

16.3 Prohlaseni o shodé EU

Vyrobce Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Adresa Upheider Weg 94-98, D-33803 Steinhagen, Némecko

Timto vySe uvedeny vyrobce prohlasuje, Ze tento vyrobek

Zarizeni Deska plosnych spoju pfijimate HET-E2-24-868 BS zasuvna
Model HET-E2-24-868-BS zavod 41

Radné pouzivani Ovladani pohon a jejich pfislusenstvi pro dvefe a vrata
Vysilaci frekvence 868 MHz

Zarivy vykon Max. 20 mW (EIRP)

na zakladé své koncepce a konstrukce a v provedeni, které uvadime do obéhu, odpovida pfi Fadném pouzivani pfislusnym zakladnim
pozadavkim nize uvedenych smérnic:

2014/53/EU (RED) Smeérnice EU o dodavani radiovych zafizeni na trh
2011/65/EU (RoHS) Omezeni pouzivani nékterych nebezpeénych latek

Pouzité normy a specifikace

EN 62368-1:2014 + AC:2015
EN 62479:2010

Bezpecnost (€lanek 3.1(a) normy 2014/53/EU)

Ochrana zdravi (¢lanek 3.1(a) normy 2014/53/EU)
(Podle kapitoly 4.2 splriuje vyrobek tuto normu automaticky, protoze vyzarovany vykon (EIRP) testovany podle ETSI EN 300220-1 je
nizsi nez urover vylouéeni nizkého vykonu Pmax 20 mW)

Omezeni pouzivani nékterych nebezpeénych latek
Elektromagneticka kompatibilita
(lanek 3.1(b) normy 2014/53/EV)

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 V2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1
ETSI EN 300220-2 V3.1.1

Efektivni vyuzivani radiového spektra
(¢lanek 3.2 normy 2014/53/EU)

V pfipadé nami neodsouhlasené zmény pristroje zanika platnost tohoto prohlaseni.
Steinhagen 1.9.2017

ppa. Axel Becker, vedeni podniku
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17 Svételna miiz TELCO

171 Uvedeni do provozu a nastaveni

1.  Zapnéte fidici jednotku.

2. Indikace stavu (Cervend LED na prijimaci) béhem procesu nastaveni rychle blika.

3.  Kdyz sviti zelené LED, je systém pfipraven k provozu.

4, Kdyz se rozsviti indikace stavu (Cervend LED) na prijimaci, je prerusen nejméné jeden svételny paprsek.

POZOR

Po uvedeni do provozu uz nesmite prvky svételné mrizky posunovat.

17.2 Vystupni logika

Objekt Vystup Zluta LED
K dispozici Otevieny Vyp
Neni k dispozici Zavieny Zap

17.3 Indikace LED

Cervena Stav

Zluta Vystup

Zelena Provozni napéti
17.4 Odstranéni zavad

Mozna pric¢ina Odstranéni zavad

Cervena stavova LED v pfijimadi SGT trvale Vysila¢ je neaktivni. Zkontrolujte zapojeni a testovaci signal.
sviti . Nejspodnéjsi paprsek je preruseny. Odstrarite preruseni.
. Druhotné svételné zareni v nejspodnéjsSim paprsku

Opticky zabrarite dopadu svétla z ciziho systému.

Zluta vystupni LED rychle blika . Druhotné svételné zateni z jiného systému: Zmérite montazni polohu ciziho systému.

17.5 Technické udaje

Vysila¢ Prijimac

Skladovaci teplota -40 az +80 °C

Okolni teplota -20 az +55 °C

Trida kryti IP 67

Odolnost viéi okolnimu svétiu - 100000 Lux @5°

Napajeci napéti 10V-30VDC

Odbér proudu 70 mA (RMS) 40 mA (RMS)

Pripojeni k Fidici jednotce pohonu - Tranzistor < 100 mA

Ochrana pred zkratem - Ano

Ochrana proti prepélovani Ano

Zdroj svétla Infracerveny, 880 Nm -

Svételné linie 20,21,22,23

Aktivni vyhodnocovaci vyska 1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Normy EN 12978:2003 +A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015n EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
|IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

2011/65/EU, 2014/30/EU, 206/42/EU

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, typ E
EN ISO 13849-1:2015, kat. 2, PL d
IEC 61496-2, typ 2 ESPE

Zkouska konstrukéniho vzorku EG prosttednictvim TUV NORD

EU smérnice

Bezpecnostni kategorie

Certifikace

18 Svételna miiz FEIG

18.1 Elektrické pfipojeni a mechanické zaméreni

Pripojeni je provedeno na SNAP rozdélovaci. Pripojte vysila¢ a pfijima¢ pomoci 6pdlového SNAP kabelu s bilym konektorem. Na fidici
strané je pfipojeni pfipraveno k zapojeni. Svételna mfiz pracuje na sbérnici CAN Fidici jednotky. Proto je pfipojeni na strané fidici jednotky
dulezité.

Na svorkovnici X28 nepfipojujte paralelné zadny jiny kabel.

Zakonc¢ovaci odpor sbérnice CAN se nachazi v pfisluSenstvi kazdych vrat. Zapojte zakoncovaci odpor sbérnice CAN pii montézi vrat do
slotu na rozdélovaci SNAP. Pokud pfipojite dalsi zafizeni, jako je laserovy skener, ScanProtect nebo radarovy detektor MWD-C,
zakoncéovaci odpor sbérnice CAN se presune z rozdélovace SNAP na posledni zafizeni v fadé.

Montaz v boénich ¢astech vrat uréuje mechanické nastaveni svételné mrize. Pro vytvoreni optického pfipojeni mechanicky vyrovnejte bo¢ni
&asti podle ndvodu k montazi. Montazni poloha vysilage a pfijimace je zadana z vyroby, miZze se ale diky symetrické konstrukci ménit.
UPOZORNENi

Pokud mechanicky zménite polohu svételné mfize, musite znovu naprogramovat koncové polohy vrat pomoci P210 = 5. Pokud chcete

volitelné provozovat vzdalenou zobrazovaci jednotku nebo ovladaci jednotku TST-UTH na vratech, musite pfepina¢ DIL J 800 nastavit do
dolni polohy. Nezkracuijte ani jinak neupravujte pfipojovaci kabel rozdélovate SNAP. Prebyte¢né kabely ulozZte napft. do kabelového kanalu.

Barva vodi¢d rozdélovate SNAP Oznaceni svorek Svorkovnice X28
BN +
WH CH
vT CL
BU G

18.2 Popis funkce
Svételna miiz FEIG predstavuje ochranu osob u rychlobéznych vrat. V pipadé optického preruseni jednotlivych paprskd spousti svételna
miiz FEIG reverzaci vrat dvéma zpUsoby:

. Uplné zastaveni: Pokud se svételna miiz FEIG spusti do 20 cm pod aktualni polohou spodni asti, dojde k reverzaci s maximalni
brzdnou funkci pfed opétovnym najetim (ochrana osob ,E.L21¢).

. Pozvolné zastaveni: Pokud se svételna mfiz FEIG spusti vice nez 20 cm pod spodni ¢asti, dojde pfed opétovnym spusténim pohonu
k pozvolnému a k materidlu $etrnému brzdéni (ochrana objektu ,E.L22%).

Aby fidici jednotka mohla ve spojeni se svételnou mfizi FEIG rozpoznat pfesnou polohu spodni ¢asti vrat, je tfeba provést sefizeni svételné
linie (viz 18.3). Pfitom aktivni snimag¢ polohy pfifazuje jednotlivym svételnym liniim (svételnym paprskiim) definovanou polohu kfidla vrat.
18.3 Uvedeni do provozu a nastaveni

DULEZITE: Pied uvedenim do provozu odstrarite ochrannou félii!

Svételna mfiz se naprogramuje sama. Po nastaveni koncovych poloh provede fidici jednotka automatické sefizeni svételnych linii. BEéhem
této doby se na displeji zobrazi nasledujici:

Délka pouzdra 1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm . 1.A21: automatické sefizeni svételnych linii je ukonéeno
" . 1.A22: probihd automatické sefizeni svételnych linii

Vzdalenost svételné linie 45 mm: az 540 mm -

180 mm: od 540 mm do konce UPOZORNENI
Vzdalenost od podlahy - 1. Svételna linie 35 mm - Pokud je béhem sefizovani svételnych linii opticky spusténa svételna mfiz, sefizovani se nezdafi s chybovym hlasenim F.122. Nastaveni
Max. doba odezvy _ 20 ms koncoveé polohy je pak tfeba provést znovu s P210 = 5.
Maximalni rychlost sekvenéniho zaslepeni 1,6 m/s
Min. detekovatelna velikost objektu 50 mm /165 mm
Dosah 1...12m
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184 Logika vystupt a indikace stavu

Vysila¢ LED Stav Funkce
Zelena | Vyp Bez napajeciho napéti
Zap Svételna mfiz rozpoznala chybu.
Blika 0,5 Hz Svételna mfiz je pfipravena k provozu.
Zluta Blika Svételna mfiz rozpoznala chybu.
Pfijimaé Modréa | Vyp Bez napajeciho napéti
Zap Svételna mfiz rozpoznala chybu.
Blika 0,5 Hz Svételna mfiz je pfipravena k provozu.
Cervena Vyp Bez obsazeni
Zap Svételna mfiz je obsazena.
Blika Svételna mfiz rozpoznala chybu

Pokud je svételna mfiz obsazena (rozsviti se ¢ervena LED na pfijimaci), mUZete v parametrech L254 a L255 zkontrolovat, ve které poloze
(vysce) je preruseni.

L254: | »  VypiSe 3mistnou posloupnost Eislic.

»  Kazdé c&islo udava kvalitu jedné urovné hodnoceni.

. Nahote: leva Cislice . Uprostied: prostiedni Cislice | Dole: prava Cislice

Vrozsahu 0 ... 9 priklad: L.254 = 909

Vzdalenost svételné linie 45 mm
Dosah <12m
Normy 2006/42/EG - smérnice o strojnich EN 61000-6-2:2005 / AC 2005

zafizenich EN 61000-6-3:2012-11
2014/30/EU - smérnice o elektromagnetické EN 61000-6-4:2011-09
kompatibilité EN 60529:2000-09, IP67
20011/65/EU — smérnice RoHS2 DIN EN 12453: 2017-11, ochranna urover E
DIN EN 13849-1:2015, kat. 2/ PL d
DIN EN 12978:2009-10
EN 61000-6-1:2007-10

18.7 Vyrovnavani délky plasté
V zavislosti na teploté, stafi a pouZiti se za bézného provozu mdze ménit délka plasté vrat/ pancite vrat.

To je piimo viditelné a patrné v koncové poloze ZAVRENO:

. Vznikne mezera mezi spodni ¢asti vrat a podlahou, ktera zplsobuje pravan.

. Na plasti se vytvati zahyby, deformace uzaviraciho profilu a pfip. na plasti zistavaji viditelné stopy po ohybani / zalomeni.

Funkce vyrovnavani délky plasté zajistuje v koncové poloze ZAVRENO trvale konstantni polohu.

Po procesu programovani a nasledném automatickém vyrovnani je béhem nasledujicich 10 kompletnich zavirani zjiSténa referenéni poloha.

Pokud se v bézném provozu liéi skuteéna poloha vrat v koncové poloze ZAVRENO o pfipustnou hodnotu, je automaticky upraven parametr
P.221 (opravna hodnota koncové polohy ZAVRENO/viz kap. 8.3).

Funkce je aktivovana/deaktivovana pres parametr L.222

. Ve stfedni oblasti se nenachazi zadné preruseni.

L.255: | »  Urcuje kvalitu kazdé svételné linie (svételného paprsku) v rozsahu O ... 9.

»  Udaj zadina nejniz&i svételnou linii: 01 -0 ... 9.

U obou parametrd znamena hodnota 9 vynikajici kvalitu pfijmu, zatimco hodnota 0 znamena preruseni. Vzdalenost svételné linie je 45 mm.

18.5 Provozni hlaseni a odstranovani poruch

Aby byl zaruéen bezporuchovy provoz vSech aktivnich komponent vrat, dodrzujte pfi montazi a uvadéni vratového zafizeni do provozu
pokyny vyrobce uvedené v navodu k montazi a podkladech k fidici jednotce.

K tomu patii prfedevsim:

. Spravné pripojeni v§ech komponent

. Pouze jedno vedeni na X28

. Nastaveni feritu pro potlaceni ruseni dle popisu

. Stinéni kabelu motoru na obou stranach na PE

. Integrace vratového zafizeni do systému vyrovnani potenciald v souladu s predpisy

. Spravné umisténi zakonéovaciho odporu CAN

Chybova hlaSeni a ndpravna opateni v pfipadé chyby nebo poruchy najdete v nasledujicim seznamu.

18.6 Technické udaje

Vysilag PFijimaé

Skladovaci teplota -40 - +70 °C

Okolni teplota -25-+60 °C

Trida kryti IP 67

Odolnost vié&i okolnimu svétlu > 100000 Lux @5°

Vihkost vzduchu < 90 %, nekondenzujici

Napajeci napéti 24VDC +/-10 %

Odbér proudu 50 mA 25 mA
Pripojeni k Fidici jednotce pohonu vrat Sbérnice CAN

Ochrana pred zkratem Ano Ano
Ochrana proti prepélovani Ano Ano
Zdroj svétla Infracerveny, 850 nm -

Svételné linie 24, 32, 40, 48, 56

Aktivni vyhodnocovaci vyska 1081, 1441, 1801, 2161, 2521 mm
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Korekce koncové polohy s 0: neaktivni
referenci svételné mrize 1: aktivni
18.8 Detekce nezadouciho vniknuti

Pokud je v koncové poloze ZAVRENO plast vrat/ pancif vrat zveddn ruéné a nejspodnéjsi linie svételné miize FEIG opét uvolnéna, aniz by
polohovaci systém nahlasil zménu polohy, mlize byt vydano hlaseni o vioupani.

Aplika¢ni parametry A.710 a A.720 (viz kap. 13.4) aktivuji tuto funkci a uréuiji, na kterém vystupnim relé ma byt vydano hlaseni (NO/ kontakt
zavirace, kontakt uzavieny pfi rozpoznaném pokusu o vioupani).

Hlaseni muze predat pouze jedno relé, ne obé!

Aktivni relé je relé naposledy programované funkci. Zaroven s aktivaci relé dochazi k vystupu hlaseni F.12d. Jak toto hlaseni tak relé
z(istavaji aktivovany, dokud povel k pojezdu neuvede vrata do pohybu z koncové polohy ZAVRENO.

19 Spina¢ FunkCrash

19.1 Technicka data: modul vysilace
Frekvenéni pasmo 433 MHz, FM
Kédovani Pevné kédovani, max. 65000 riiznych vysilacich kédl
Druh kryti IP 65, lité
Provozni teplota —20 - +60 °C
Dosah 100 m v otevieném terénu

Material skfiné TPE/DuPont Hytrel 7246, Cerna

Silikon, prasvitny

Material spinaci rohoze
Indikace LED Cervena, prosvita pres spinaci rohoz

Baterie Lithium CR 1/3 1A2H, 3,0 V, 170 mAh, pevné zabudovani
Doba zivotnosti baterie ¢ini cca 3 roky

Likvidace modul Nebezpeény odpad kvdili zalité baterii
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19.2 Technicka data: pfijimaci modul

Prijimaci kanaly 2

Doba odezvy Minimalné 35 ms (bez ruseni radiové trasy)

Druh kryti IP 65, Sroubované

Material skfiné ABS transparentni Seda, PA6 GF30, TPE

Rozméry 75 x 40 x 13 mm bez kabelu
Pfipojeni 3zilovy propojovaci kabel LIYY 3 x 0,142, pfifazeni viz schéma zapojeni fidici jednotky pohonu vrat
Vystupni signal Vystup tranzistoru
Stav OK 24V (omezeni proudu)
Status Crash, chyba Otevieny
Indikace LED Zelena

1 Programovaci tlacitko
2  Stavova LED
3 Kryt z $edé, priihledné umélé hmoty

Pripojovaci kabel: obsazeni viz schéma zapojeni fidici jednotky
pohonu

5 Anténa

19.3 Popis funkce
Stav pfi dodani

Vysila¢ je pevné kédovan. Prijimac¢ neni naprogramovany, musite jej nejprve naprogramovat. Po zapnuti pfijimace sviti zelena LED kontrolka
nepretrzité. Pfi pfijmu jakéhokoli kompatibilniho vysilace kratce blika a poté se opét trvale rozsviti. Vystup tranzistoru zstava otevreny.
Vrata jsou bez funkce.

1x
min. 5 sec.\

Programovani Crash u A 4012 SEL R

Programovani

Stisknéte na dobu 5 s programovaci tlagitko. Kontrola LED pomalu blikd. BEhem 5 minut stisknéte 1. spina¢ Crash a poté 2. spina¢ Crash.
P¥i pfijmu radiového signalu 1. spinace Crash kontrolka LED 8x rychle blikne. Provede se uloZeni kodu. Béhem této doby neni mozné
provadét programovani kodu 2. Nasledné blika kontrolka LED opét pomalu. Nyni mUzete naprogramovat 2. vysilag. Pfi pfijmu radiového
signdlu z 2. spina¢e Crash kontrolka LED znovu 8x blikne a zhasne. Na jednom pfijimaci musi byt nutné vzdy naprogramované dva rizné
spinace Crash.

Vymaz programovani

Zapnéte napdjeci napéti. Stisknéte programovaci tlacitko. Podrzte programovaci tlagitko. Kontrola LED pomalu blika. Vypnéte napajeci
napéti. Programovani vypinace se vymaze.

Normalni vysilaci rezim

Kdyz stisknete spina¢ Crash, vysila¢ vygeneruje radiovy kéd. Vysila¢ vysle radiovy kéd k pfijimaci. Ve vysilaéi 1x zablika kontrolka LED. Po
prijeti signélu se na prijimaci rozsviti na 4 s kontrolka LED. Sou€asné se na 4 s vypne signal uvolnéni vystupu tranzistoru.

Réadiovy datovy protokol kazdého spinace Crash obsahuje celkovy pocet operaci (maximalné 65000) v zasifrované podobeé.
Klesajici napéti baterie
Pokud napéti vestavéného akumulatoru klesne pod stanovenou hodnotu, kontrola LED zablika pfi zapnuti spinae Crash 2x, namisto 1x.

Kontrolka LED v pfijimaci signalizuje stav nepretrzitym svicenim. Tento spinac by se jiz nemél pouzivat jako novy.
Pokud neni dosazena druha, nizsi prahova hodnota, blikani v pfijimaci se zpomali. Signal uvolnéni pro fidici jednotku pohonu je prerusen.
Pokud se objevi nasleduijici pfiznaky, okamzité pfislusny spina¢ Crash vymérite.
Indikace LED
Vysila¢ Prijimaé Upozornéni
Vyp Vyp Klidovy stav
Blikne 1x Blikne 1x Pfi stisknuti:
Funkce je OK. Dojde k predani narazového signalu.
Blikne 2x Trvalé probleskovani | Pfi stisknuti:
Napéti baterie klesa. Dojde k predani narazového signalu. Provedte vyménu vysilace.
Blikne 2x Trvalé blikani P¥i stisknuti:
Napéti baterie je velmi nizké. Dojde k pfedani narazového signalu. Provedte vymeénu vysilace.
— Trvalé svétlo Jednotka neni naprogramovand. Naprogramuijte vysilac 2.
Vrata Standard SEL
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20

20.1 TST-SRA

RozSirovaci karty

Rozsifovaci karta poskytuje bezpotencidlovy reléovy vystup. Zasute rozsifujici kartu do slotu M2a fidici jednotky pohonu vrat, pokud zde
jesté neni v provozu zadny modul radiového pfijimace. Funkce relé Ize univerzainé nastavit pomoci parametrd.

Indikace LED Popis

Vyp Bez napdjeciho zdroje

Pomalé blikani pti 0,5 Hz Neni k dispozici sbérnicové spojeni, nebyl nalezen komunikaéni partner
Blikani pfi 1 Hz Rozsifovaci karta je pfipravena k provozu.

Rychlé blikani pfi 2 Hz

Rezim bootloader

5 LED
. o
HO L ] of| @
10 [ SNl A .
0 : : OO0 2,88 O B0 wins
‘ JF SR oonon !
! 000 000 o0O %I:l 362 ' IN25
'
| 888 B
L 000 000 o0O §I:| 360 | +24V
=1 1
1
oo 1E 8 342! GND
Rozméry 30 % 36 x 43 mm (d x § x V) [EmN| 2 :
1
Napajeci napéti 24 Vipc +/- 20 % 3 |:| 41 1 IN23
1 1
Pripojeni 1 x zAsuvkové lista MOLEX s §1|| 340 1424V
Provozni teplota 20 °C a2z +50 °C 8o !
X110 ] '
Skladovaci teplota -20°Caz +70 °C O] Ly I:l 335 . GND
0dbér proudu 25 mA (334 N22
Druh kryti 1POO 310 311 312 313 314 315 316 317 318 319, g |:| 333 . +24V-0UT 11
1
Hmotnost 279 D é le) g I:l GND
Reléovy kontakt Prepinaci kontakt Min. 10 mA Max. 230 VAC/3 A 320 321 322 323 324 325 8 =
i3lovy O] Il IN21
bezpotencialovy [] [:] [] [:] [] Y.
3] 1424V
Parametrizace: Vystup je oznacen ,2A“ a nastavuje se pomoci parametru P.DOA.
310 311 312 313 314 315 316 317 318 319 320 321 322 323 324 325
20.2 TST-RFUxIO
Rozsifujici karta rozsifuje Fidici jednotku o 6 reléovych vystupt a 6 digitalnich vstupd. Namontuijte rozsifujici kartu na distanéni podlozky. / / / /
Pfipojte rozsifujici kartu k fidici jednotce pohonu pies konektor X30a. VSechny funkce je mozné univerzalné nastavit pomoci parametrd. I I I I I I I I
Aktivujte rozsifovaci kartu pomoci P800 = 8. 4 4z 2z z 29909 g g <ZJ g g g
Rozméry 83 x112x30mm(d x § x V) g g g g g g o o
Napéjeci napéti 24 VDG +/-20 % B L S
Provozni teplota —20 °C az +65 °C n © ~ © o =4
Sklad i teplot: 20 °C az +70 °C '5 '5 '5 '5 '5 '5
adovaci teplota - az + 3333 3 3
Odbér proudu (bez relé) <100 mA
Druh kryti P00
Hmotnost Cca 150 g
Reléovy kontakt Max. 230 VAC/3 A, min. 10 mA
POZOR: Kontakty jednou pouzité pro vykonové spinani jiz nemohou spinat malé proudy.
ouT9-10 Prepinaci kontakt bezpotencidlovy. Pro obé relé musite pouzit stejné spinaci napéti.
OuUT5-8 Spinaci kontakt se spoleénym Com
POZOR: Max. 230 VAC/3 A v souctu pro OUT 5 - 8.
Vystup tranzistoru OUT 11 1 x 24 V/min. 10 mA/max. 200 mA, spojovaci kontakt, +24 V spinaci.
OUT 2B-2F POZOR: Pouze odporové zatéze, elektronicky jisténé. Vystupy mohou odebirat celkem max. 1,8 A.
(pouze B verze)
Ridici vstupy IN 21 - 26, 24 VDC/typ.15 mA, max. 26 VDC/20 mA
Svorky 24 V Ize zatizit max. Pripojte vSechny vstupy bezpotencidlové nebo: < 4 V: inaktivné =» logicky 0, > 16 V: aktivné =¥ logicky
do2A 1 min. doba trvani signalu pro vstupni fidici povely: > 100 ms
Rozhrani Systémové rozhrani (interni pfipojeni na fidici jednotku pohonu)
X30a 1 x RS485 jako externi rozhrani
X30b 1 x RS485 jako externi rozhrani paralelné k X30a napf. pro pfipojeni diagnostického nastroje
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20.3 TST-UTH

20.4.2 Technické udaje

20.4 Deska E FUE-1

X1

O

Oooooao O l

X2

RS 485

CAN

X9

20.4.1 Specifikace produktu

,Deska E FUE-1“, vyr. €. 018294 je pfisluSenstvi od spole¢nosti SEUSTER KG. Deska poskytuje rozsiteni rozhrani o rozhrani RS-485 a CAN.
Vsechny funkce Ize nastavit pomoci parametr(i, zejména pomoci parametru A.831 v fidici jednotce. Deska se pouZiva v provozu
nadfizeného / podfizeného zafizeni mezi dvéma fidicimi jednotkami FUE-1 k realizaci funkce zajiSténi nebo automatické funkce komory.

Pripojky
RS-485 CAN
1 RS-485 A 4 GND 1 CAN-H 4 GND
2 RS-485B 5 +24 V (RS-485) 2 CAN-L 5 +24 V (CAN)
3 Neni k dispozici 6 Neni k dispozici 3 Neni k dispozici 6 Neni k dispozici

126

HORMANN

Mechanické rozméry Cca 1659525 mm (d x § x v) Rozméry ‘ 80 x23x22,2mm (d xS xV)
Trida kryti IP 54 Teplota Provoz -20°C ... +70°C
Skladovaci a provozni teplota —20 °C.... +50 °C Skladovani | -20 °C ... +70 °C
Rel. vihkost vzduchu Max. 80 %, nekondenzujici Hmotnost 129
Pripojeni Sbérnice CAN s fidici jednotkou FUE-1 a rozsifujicimi kartami s rozhranim CAN Trida kryti IP 00
Maximalni délka vedeni: 30m Napajeci napéti 24V DC+20%
Ovladaci vedeni, pfipojeni RJ25, 6pdlové Prikon Max. 1 W
Proudova zatiZitelnost max. 200 mA
FUEH FUE-1 PFipojeni rozhrani Modularni zditka RJ12, 2 x 6pdlova, CAN, RS-485

| | [ |

i 1 | 1

| I |

| \ i 1

| I |

i L |

i 1 i 1

| I

; X3 1 ! |

| | |

I 1 1 1

Lo T _ e Il _
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YBaxaemblii nokynatenb! Mbl pafsl Bawemy pelueHuto nprobpectu
KayecTBeHHOe n3genve Hallein KomnaHuu.

1 BBepneHune

,D,aHHoe PYKOBOACTBO OE/NTCA Ha NINIOCTPATUBHYHO U TEKCTOBYHO
YacTtu. MﬂﬂlOCTpaTI/IBHaﬂ 4acTb HaxoguTca nocne TEKCTOBOW YacTu.

[aHHOe PyKOBOACTBO SIBNISIETCS OPUrMHaNbHbIM PYKOBOACTBOM
Mo 3KCnayaTauum B COOTBETCTBUM C aupekTneoi EC 2006/42/EC.
BHuMaTenbHO Npo4TUTe HacTosILLiee PYKOBOACTBO 1 cobniopaiite
ero ykasaHus. B aToM pykoBoACTBE COAEPXXNTCA BaXKHast
nHpopmaumsi 06 nsgenumn. Ocoboe BHUMaHUe obpaTtnTe Ha
ykazaHusa no 6e3onacHOCTV 1 npegynpexaeHns 06 onacHoOCTy.

BepexxHo XpaHuTe faHHOEe PyKOBOACTBO. M03a60TLTECh O TOM,
YTOGbI MONb30BATENb U3AENVS UMEN CBOGOAHbIV AOCTYN K 3TOMY
[OKYMEHTY B NntoGoe Bpemsi.

dripma He OTBeYaEeT 3a yLUep6, BbI3BaHHbI HEHaAeXaLLyM
MCNOMb30BaHNeM NPOMBbILLEHHbIX BOPOT. To e caMmoe kacaeTcst
HecobntoAeHNst TPeGoBaHUI PyKOBOACTBA MO 3KCyaTaummn n
COAEPXKALUWMXCS B HEM YKa3aHUi.

Hapnexaluas akcnnyarauus u TLwatenbHoe TEXHUYecKoe
o6cnyXuBaHne Croco6CTBYIOT BbICOKO HAAEXHOCTU 1
[ONroBEYHOCTY Balumx NpoMmbILLEHHbIX BOPOT. OLnbKy npu
3KCMyaTaumn u HeKa4eCTBEHHOE TEXHUYECKOE 06CYXUBaHNE
BbI3bIBAIOT HENCMPABHOCTU. BbicOKas aKcrnyataumoHHas
HafIeXHOCTb 0GECMEHNBAETCS INLLb MPU KBANMMULIMPOBAHHOM
YNpaBneHun 1 TEXHN4ECKOM OGCIY>XXUBAHUN.

Ecnn nocne npoyTeHusi pyKOBOACTBA MO 3KcmlyaTaumn y Bac
OCTaHyTCS BOMPOChHI, CBSXKUTECH C HALLEe CEPBICHOI CNy>X60i.

1.1 ConyTtcTByloLasi TeXHMYecKas
AOKYMeHTauns
B o6bem nocTaBKn, B 3aBUCUMOCTN OT 3aKa3aHHbIX
nNpuHaaneXxXHoOCTel, BXOAAT ApYrie PyKOBOACTBA MO 3KCrnyaTaumu,
HanpumMep Ans 6noka ynpasneHust BOPOT. [laHHas AOKyMeHTaums
[OMKHa BbITb BHUMATESNbHO U MOMHOCTbIO NpoynTaHa. Ocoboe
BHUMaHue 06paT|/|Te Ha 3TN yKasaHus no 6e3onacHoOCTN 1
npegynpexaeHns 06 onacHoOCTu.

1.2 Ucnonb3yemble cnocobbl
npepynpexaeHus o6 onacHocTn

A JaHHblii NpegocTeperatoLmii cuMBon 0603HavaeT

0ONacHOCTb, KOTOPasa MOXXET NPUBECTU K TpaBMam 11 CMepTun.
B TekcTOoBOIA 4acTu 3TOT CUMBOS NCNonb3yeTcsa B coYeTaHun ¢
YyKa3blBaeMbIMU HKE CTEMEHsIMU ONAaCcHOCTU. B
I/IJ'II'IIOCTpaTVIBHOIZ 4YacTu OOMNONIHUTENBbHO YKa3bIiBAETCA HA
Hann4ue paabﬂCHeHVIIZ B TEKCTOBOWN YacTu.

A ONACHO

0O603Ha4aeT onacHOCTb, KOTopas HanNpPsIMyIo NPUBOANT
K CMEepTn Unun TsXXenbiM TpaBmam.

/A OCTOPOXXHO

0O603Ha4aeT onacHOCTb, KOTOpPast MOXET NPUBECTY K CMEPTU
WK TAXKENbIM TpaBMmam.

/A BHUMAHME

0O603Ha4aeT OMacHOCTb, KOTOpasi MOXET NMPUBECTU K TpaBMam
NErkomn 1 cpefHen TAXecTH.

HORMANN

BHUMAHUE

0O603Ha4aeT onacHOCTb, KOTOpast MOXET NPUBECTH K
NnoBpeXAeHUIo N NOJSIOMKEe n3penus.

WUcnonb3yemble cUMBOSbI

I'Ipep,DCTepemeHme 06 onacHom BNEeKTpn4eCKomM
Hanps>keHun

CM. cneumanbHOe PYKOBOACTBO MO MOHTaXy Goka
YNpaBneHnsi N AOMONHUTENBHBIX SNEKTPUHECKUX
31EMEHTOB YrpaBeHnst

Fopsivas NOBEPXHOCTb

OnacHocTb BCNeacTBune aNeKTpocTaTn4eckoro

Al =l

paspsiga
ESD

1.4 WUcnonb3yemble cokpallyeHus

EN EBponeiickuin ctaHpapT

OFF BepxHsasa kpomka rotosoro nona

uSv BecnepeboiiHoe anekTpocHatxeHwue (MBIM)

r Tonbko 4TeHne

w YteHue n 3annce

1.5 LiBeToBasi MapKupoBKa s NpoBOAOB,
OANHOYHDbIX XXUJT U KOHCTPYKTUBHbIX
JNleMeHTOoB

CokpalleHus anst 0603Ha4EHNS LIBETOB XU, MapKUPOBKY
NPOBOAOB 1 KOMMNEKTYIOLLMX COOTBETCTBYIOT MEXAYHapOAHOM
LBeTOBOI MapkupoBke no IEC 757:

BK YepHbIn PK Po3osbliit
BN KopuiHesbliit RD KpacHbilit
BU CuHnii SR CepebpucTbiit
GD SonoToit TQ Bupto3ossbiit
GN 3eneHbiit VT DrioneTosbIi
GN/YE 3eneHblit/>XenTblil WH Benbin
GY Cepbliit YE >KenTblin
oG OpaHxeBbliit

2 /A YkaszaHus no

6e3onacHocTH

Mpu Hagnexallem NCroNib30BaHUM MO Ha3HAYeHNo 610KN
ynpas/eHnsi MPOMBbILLIEHHbIX BOPOT OT/IMHAIOTCSA BbICOKOW
KCMIyaTaLMOHHON HaAEXXHOCTbI0. [Mpy HekBanMdULMPOBaHHOM
MCMOMbL30BaHNN UM UCTIONB30BAHUN HE MO Ha3HaYeHNIo
MPOMBILLIEHHbIE BOPOTA MOTYT CTaTb UCTOYHVNKOM OMAaCHOCTH.
Cobnioparite ykazaHus no 6e3onacHoOCTu, NpuBeAeHHbIE B
OTAENbHbIX rMaBax.
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PYCCKUN

2.1 O6Lwee onucaHne 1 UCMNoONb3oBaHNe
Mo Ha3Ha4YeHUIo

OnucaHHoe HIKe YCTPONCTBO ABMISIETCS 3NIEKTPOHHBIM G/I0KOM
ynpaBneHus A1si NPOMbILLIEHHBIX BOPOT C 3/1IEKTPOMNPUBOAOM B
cooTBeTCcTBUM co cTaHaapTom EN 13241. Bnok ynpasneHus cosaaH
[Ns BKCMTyaTaunn acHXPOHHOrO ABUraTens ¢ MOLWHOCTb 10

1,5 kBT npu nutannn 230 B. Bnaropaps NoNHOMY UHTErPUPOBAHMIO
MOLLIHOW KOHEYHOM CTyneHu npeobpa3oBaress 4acToTbl BOPOTa
MOTYT 9KCMlyaTMpoBaTLbCA B WAASLLEM 15 MEXaHNHECKOii HacTu
peXxuvMe C N3MEHAEMOl CKOPOCTHIO OTKPbIBAHWSA 1 3aKPbIBaHMS.

Bnok ynpasneHus ynpasnsieT anektpoasuratenem, KoTopbiit
npvBOAUT B AencTBMe BopoTa. B 3aBucumocTtu ot uenm
MCMONb30BaHNs 610K yNpaBneHust MOXET UMeTb CrieaytoLLe
[LONOMNHUTENbHbIE hYHKLWN:

®  YcTaHoBKa BOPOT B KOHEYHOE MOMNOXEHNE 1 MeXay
KOHeYHbIMU nonoxxeHusmu BopoT (OTKP, 3AKP. n
MPOMEXXYTOUHbIE MOSTOXKEHNS)

. PaboTa npuBoAa ¢ pasnnyHbIMU CKOPOCTAMM (BCTPOEHHbIN
npeobpasoBartesb YacToTbl)

. O6paboTka AaHHbIX C aTYMKOB 6€30MacHOCTIN BOPOT,
HanpumMep, NPefoXPaHNTENS 3aMblKatoLLLEero KOHTypa,
YCTPOWCTBA 3aLLMTbI OT 3aTArUBaHNA 1 Ap.

. O6paboTka AaHHbIX C JOMONHUTENBHLIX CPEACTB
6e30MacHOCTU, YyCTaHOBJIEHHbIX HA BOPOTax, Hanpumep,
CBETOBbIX 6apbepOB, CBETOBbLIX PELLETOK 1 Ap.

. O6paboTka HhopMaLmn ¢ AaTYNKOB KOMaHA Ha BOpoTax,
HanpyMep, BbIKNOHaTENEl C TSroBbIM LUHYPKOM, CUCTEMbI
paguoynpasneHns, MHAYKLUNOHHbIX NeTenb 1 Ap.

. AHanu3s reHepaTopoB KOMaHf, aBapuinHOro ocTaHoBa

. ObecneyeHne CEHCOPOB U AaTYMKOB KOMaHA 6e3onacHbIM
HU3KOBOJLTHBIM HanpshxeHnem 24 B

. ObecneyeHne CTOPOHHNX YCTPONCTB anekTponuTaruem 230 B

*  YnpaBneHue creunannanpoBaHHbIMU BbIXOAaMU, HanpuMep,
pene Ans COOBLLEHNS O MONOXEHUN BOPOT

. Co3paHune 1 BbiBOA COOBLLEHNI ANArHOCTUKN

. HacTpoiika cneLmanmanpoBaHHbIX NapaMeTpoB PasnnyHbIX
YPOBHeii AOCTyna Anst pasHbIX rpynn nonb3osarenei

*  YnpaBneHue MofynsiMu paclumpeHust «Beog» n mogynsimMu
pacluvpenns «BoiBop»

. AHanus curHanos UHTepPencoB, NAYLLX K ANCTaHLVIOHHOMY
ynpaBneHunto BopoT

e [lnarHos, ycTaHOBKa NapameTpoB 1 06HOBNEHNE
nporpaMMHoro o6ecneyeHnsi C NMOMOLLIbI0 BCTPOEHHOTO
pasbema USB

K MCrnonb308aHMio NO Ha3HAYEHNIO OTHOCUTCS TakXKE COBMIOAEHNE
Tpe6oBaHuUi faHHOrO PYKOBOACTBA MO SKCrlyatauuy 1
cob6ntofeHNe YCroBUil MPOBEAEHUS KOHTPObHBIX paboT 1 paboT no
TEXHUYECKOMY 0GCNY>XMBaHWIO.

Jio6oe apyroe Ucnonb3oBaHUe He SBASETCS NCMNONb30BaHUEM MO
HasHa4eHuo. 3a yLep6, NonyyeHHbI B pesynstate
NCNonb30BaHUsA HE NO Ha3Ha4YeHnto I'IpOVISBOﬂVITEJ'Ib/I'IOCTaBLIJ,VIK
OTBETCTBEHHOCTM He HeceT. Bce pacxodbl B 3TOM cny4yae 6epeT Ha
cebs UCKNIYNTENBHO CTOpPOHa, aKkcniyaTupytowas nsgenve.

YkazaHusi Mo MOAKIIOHEHUIO 1 HACTPOIKE AOMOSTHATENbHBIX
nepudepuitHbLIX YCTPOIICTB, 0f06peHHbIX komnaHnein HORMANN
KG, Bbl HaiiieTe B TEXHNHECKO JOKYMEHTaLuM COOTBETCTBYHOLLNX
YCTPOWCTB.
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YTunusauymna

@ ONeKTPOHHbIe NPUGOPbLI, ANEKTPONPUGOPbI
n 6aTapeV| Henb3s BblKMObIBaTb BMECTE C
% 06bI4HbIM MycopoM. OHU noanexar caade

B cneunanbHble NYHKTbI MpuemMa ctapbIX
3NEKTPOMPUGOPOB C LiENbio YTUAN3aLK.

YnakoBka 60osblUell YacTblo COCTOUT N3 CbiPbsi, MPUIOAHOIO K
nepepaéoTKe AN NOBTOPHOIo UCNONb30BaHUA.

2.2 KBanucdukauus nepcoHana

MoHTax, aKcnyaTaumio 1 TEXHUYEeCKoe 06Cny>K1BaHme
MPOMBILLNIEHHBIX BOPOT NOPYyYaiiTe TONbKO KBanuduupoBaHHOMY,
06YyHeHHOMY MepcoHany.

I'IepCOHan, pa60Ta|ou.Wu7| Ha NPOMBbILLIEHHbIX BOPOTax, A0J/DKEH 00
Ha4dana pa6OTb| O3HaKOMUTbCA C AaHHbIM PYKOBOACTBOM MO
aKcnyaTauumn, B 0CO6EHHOCTY C rMaBoi 2.

YeTko 0603HaYbTe 06513aHHOCTY U Chepbl OTBETCTBEHHOCTY,
CBsi3aHHblE C 6G3OI'IaCHOCTbl0, ynpaeneHnem, TeXHN4eCcKum
06CNY>XMBAHNEM 1 PEMOHTOM.

23 HopmaTtuBHble fOKYMEHTbI U
AVPEKTUBDI

Kak cTopoHa, akcnnyaTvpytoLlas BopoTa, uim ux snagenew, Bbl
oTBeyaeTe 3a coboAeHNe CNeayoLWMX HOPMaTBHBIX AOKYMEHTOB
(CNMCOoK He NpeTeHAYET Ha NOMHOTY).

EBponeiickue ctaHgapTbl

EN 12445 Boporta — 3kcnnyaTtaynoHHas
6e30nacHOCTb BOPOT C NPUBOAOM —
MeTopp! ncnbitaHnin

EN 12604 Bopota — MexaHuyeckue acnekTbl —
Tpe6oBaHus

EN 12978 Boporta - 3aluTHble npucnocobnenus ans

BOPOT C 3M1EKTPONpPMBOAOM: TpeboBaHUs 1

MeTOfb! NCTIbITaHNSt

Be3onacHOCTb U HaAEXXHOCTb MALLIMHHOTO

obopynoBaHus — getanm 6nokos

ynpasneHus, obecneynsaioLme

6e30nacHoCTb

EN 60335-1:2012/ BesonacHocTb anekTponpubopos Ans

A11:2014 + A13/2017 akcnnyaTtauum B AOMALLHUX YCOBUSX U
CcXoAHbIX uenein/Yactb 1: O6wpme
MOJIOXEHUS, TUM: CTaLVoHapHoe
3/IeKTPOMexaHn4eckoe 06opyaoBaHme,
Knacc sawutbl 1

EN 60335 2 103:2015 Be3onacHOCTb 3neKTpnYecKrnx npruéopos

LNs 3KCMTyaTaumn B JOMALLHUX YCIOBUSIX U

CcXOXMxX uener — Yactb 2 — 103: Ocobble

Tpe6oBaHWA Ansi NPUBOAOB ANs BOPOT,

ABepeii N OKOH

OcHoBHoit oTpacnesoi ctaHaapT OMC:

[oMexoyCcToN4NBOCTL B 30HE XMUJTbIX

MOMELLEHWNIA

OcHoBHolit oTpacnesoi ctaHaapT OMC:

MomexoycTon4nBoCTb B 30HE

MPOMBILLIEHHBIX COOPY>KEHNI

OcHoBHolit oTpacnesoi ctaHaapT OMC:

M3nyyeHne nomex B 30He XWUnbIX

COOPYXeHUi

OcHoBHoI1 oTpacnesoit ctaHgapT OMC:

M3ny4eHne nomex B 30He MPOMBILLIIEHHbIX

COOPYXeHUi

EN 13849-1.2015

EN 61000-6-1:2007

EN 61000-6-2:2005/

AC:2005

EN 61000-6-3:2007/
A1:2011/AC:2012

EN 61000-6-4:2007/
A1:2011

EN 61508 DyHKUMOHaNbHas 6e30MnacHoCTb
ANEKTPUNHECKNX/INEKTPOHHDBIX/
NPOrpamMMMPyeMbIX 3NIEKTPOHHBIX CUCTEM,
obecneunBatoLLMx 6e30MacHOCTb
EN62061:2005 BesonacHocTb MalwmH — PyHKLUMOHaNbHas
+ Cor.:2010 6e30MaCcHOCTb ANEKTPUHECKNX,

+A1:2013 + A2:2015 3neKTPOHHbIX 1 MPOrpaMMUPyeMbIX
3MIEKTPOHHbIX CUCTEM yNpaBneHusl,
obecneunsatoLmx 6esonacHocTsb (IEC
62061:2005)

YpoBeHb UHTerpanbHoii 6e3onacHocTn
(SIL): 1

Paspen 5.2 SkcnnyataunoHHas
6e30MacHOCTb BOPOT C 3/1EKTPONPUBOLOM:
TpeboBanusi

Mmaga 5.2 «Cuctembl NPMBOAOB 1
3HeprocHabxxeHne»

EN 12453:2017

TexHU4Yeckne HOpMbI HeMeLKoro «Col3a
3NEKTPOTEXHUKMU, IIEKTPOHUKU U
MHOpMaLMOHHON TexHUKu» (VDE)

VDE 0113 OneKTpuyeckne YCTaHOBKM C 3NEKTPOHHbIM
NPOU3BOACTBEHHBIM 060PYAOBaHNEM
VDE 0700 BesonacHocTb anekTponpubopos ans

aKcnnyataunn B AOMALLHNX YCNOBUAX N CXOAHBIX
uenei

WUHCTpYyKLUMN NO NpefoTBpaLLeHMI0 HeCHACTHbIX

cny4yaes

BGV A3 OneKTprYecKme yCTaHOBKIN 1 INEKTPOHHOE
npousBoacTBEHHOE 06opyaoBaHNe

ASR A1.7 TexHunyeckue npasuna ans paboymx mect

UcnbiTaHne TUNnoBoro o6pasua

MoaTBep>xpaeTcs cepTngUKaToM, BoigaHHbIM opraHamu
TexHapsopa (TUV), a Takxe CE-MapKUpOBKOIi MPON3BOAUTENS.

[eicTBnTenbHbIM ABNAETCS aKTyanbHOe COCTOAHNE HOPMAaTUBHON
6a3bl Ha MOMEHT npoBefeHns NCNbITaHNA TMNOBOro oGpasu,a.

2.4 O6LwWwume yka3aHusi no 6e3onacHOCTU

. Cobniopaiite 06Lwpme TpeboBaHUA NPaBU TEXHUKN
6e30MacHOCTI 1 OXpaHbl OKPY>KatoLLen cpeabl 1
I'IpI/I,EI,ep)KVIBaIZTer I'IOJ'IO)KeHVIVI, OroBOPEHHbIX
3akoHopaTtenscToM. Cobniofaiite HOPMbI, AVPEKTVBbLI 1
VHCTPYKLMK, AeiicTBytoLmMe B Bawen cTpaHe, a Takxe
obLLenpusHaHHble TpeboBaHs Mo Bonpocam Keanubukaumm
1 oxpaHbl Tpyaa. [lo Havana paboTbl IPOVHCTPYKTUPYIATE
nepcoHan B COOTBETCTBMA C AaHHbIMU HOpMamMun 1
TpeboBaHMsMU.

L4 XpaHVITe AaHHOEe PYKOBOACTBO B HAAEXXHOM MeCTe B
HeI'IOCpe,E\CTBeHHOVI 61130cTn OT MPOMbILLIEHHBIX BOPOT.

. J[ns BHECEHWSA B KOHCTPYKLWMIO NPOMbILLAEHHBLIX BOPOT
N3MEHeHWIA, KOTOPbIe MOTYT NOBAKATL Ha 6e30nacHOCTb, Bam
TpebyeTcsi paspeLueHne NocTaBLLyKa.

. He BHOCUTE N3MeHEHUs B MporpaMMHoe obecneyeHne
nporpaMmmnpyemMbIX CUCTEM YrpaBieHus.

° B mecTtax pacnonoXxeHus OFHeTyLLII/ITeJ'IeI?I ycTaHoBUTE
COOTBETCTBYHOLWNE TaﬁﬂI/HKI/I, yKasbiBaroLyme Takxxe nopsgok
nonb3osaHust mn. Cobtopaiite 3akoHoAaTeNbHbIE
npegnucanva no HO)KapHOIZ curHanusaumm n
NoXXapoTyLUEHWIO.

HORMANN

2.5

Pa6oTbl MO O4UCTKE U TEXHUHECKOMY OBCIY>KUBaHWIO, &
TaKke BCe KOHTPOSIbHbIE MEPONPUATYS paspeLLaeTcst
NpOou3BOANTL TOMBKO, KOrAa NpeKpatleHa aKcrlyaTaums.
Mopy4aiiTe BbinonHeHne paboT, CBA3aHHbIX C NOAKIIOHEHEM
K 91eKTPOCETU, NCKIIOUUTENBHO anekTpukam!

Mepen Bcemun paGoTtamu oTKNO4aiTe yCTAHOBKY OT
ANeKTPUYECKOro HanpsXxeHus. CneayeT NPUHATL Mepbl,
VCKIloYaloLwme cnyyaiiHoe BKIloYeHne 06opyaoBaHms.
OTKNOYMTE pblHar aBapuHOro OTKpbIBaHus (ecnu
umeeTtcs).

YkasaHus no 6e3onacHoOCT Npun
aKcnnyatauum

Mepep, npvBeaeHem BOPOT B AeiicTene ybeanTech B TOM, YTO
B 30HE VX ABWKEHUS HET JIoAei 1 NpegmeTos.

Bo Bpems ABvXeHNs BOPOT He npukacanTech K
HanpaensoLei 1 K NOABUXKHBIM YaCTAM KOHCTPYKLN BOPOT.
MpuBOAMTE NPOMBILLIEHHbIE BOPOTa B ABWXEHNE TOJBKO,
Korfia oHu 6e30MacHbl 1 NOIHOCTBIO PA6OTOCMOCOGHbI.
3Kcnnyatauusi BOPOT paspelleHa TONbKO Mpu Hanynum u
paboToCnoCO6HOCTM BCEX 3aLLUMTHBIX YCTPOWCTB 1 YCTPOWCTB,
Heo6X0ANMBIX C TOUKM 3peHIst 6e30NacHOCTU, Hanpuvep,
CBEMHbIX MPEAOXPAHUTENBHBIX YCTPOWCTB U aBapuiiHbIX
YCTPOWCTB.

He BHOCUTE n3meHeHus B ycTpoiicTBa 6e3onacHocTu. He
OTKJloHaliTe ycTpoiicTa 6€30MacHOCTY.

YKasaHus no 6e3onacHOCTu npu
nposeAeHUN MeponpusTUA No
TEeXHUYEeCKOMY yxoay u npu
yCcTpaHeHun HeMCHpaBHOCTeﬁ
BbinonHsnte npegnucaHna No BbINOSIHEHUIO NPOBEPKN U
Texobcnyxvsanus. CobniopaiiTe NepMoanyHOCTb
TexobcnyxvBaHus. BeinonHainTe Bce ykasaHHble B
PYKOBOACTBE MO aKcnyartaymm MeponpuaTisa no 3ameHe
fAeTanein 1 YacTell OCHaLLEHNS.
MopyyariTe BbiNoNHEHNE PaboT, CBA3aHHBIX C TEXHUYECKUM
YXOAOM 1N yCTpaHeHnem HEI/ICI'IpaBHOCTBIZ, NCKNIOYUTENBHO
nepcoHany, UMeloLLLeMy COOTBETCTBYIOLLYIO KBanngukauuto.
3anacHble Yactn AOJMKHbI COOTBETCTBOBATb TEXHNYECKM
Tp86OBaHVI$IM, YyTBEPXOEHHbIM NPON3BOAUTENEM. 910
CNoCco6HbI rapaHTMpoBaTh TONbKO OpUrnHanbHble 3anacHble
4YacTu.
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BHUMAHUE BHUMAHUE
> 3anpelyaeTcs NpuKacaTbCs K 3MEKTPOHHBIM AeTansM, 0COGEHHO K ieTansiM KOHTypa npoLeccopa. BeneacTsve »  Makc. npucc Tes nonep ceyeHUs1 KNeMM nevaTtHbIX nnar:
NEKTPOCTATUHECKOTO Pa3psiaa MOXET NPON30ITY NOBPEXAEHNE NN Pa3PYLLIEHNE ANEKTPOHHBIX AeTanei.
> Tpexae Yem OTKPbITb KPbILLKY KOpryca, YGeanTech, YTO Ha ee MOBEPXHOCTU HET CBEPMNIIBHON CTPYXKKM 1 Ap. YacTul,. B OpaHONpPOBONOYHbIE, TOHKOI'Ip?BOﬂOHH?Ie, c | Makc. MOMEHT 3aTsKKM,
NPOTUBHOM CAlyHae, OHWU MOTYT MONAcTb BHYTPb KOpMyca. xecrtkue KOHLeBO# MyToi Ans Hm
> YcraHoBwTe 60K ynpaBneHysi 6e3 NepekocoB N MexaHNYecKux fedopmaLui. 3apenky xun unu Ges
»  [Ina obecneyeHns knacca 3awmTbl kopryca |P 65 3akpoiite Hagnexalmm o6pa3om Hencnonb3yemble KabenbHble BBOAbl. He Myl
noagepraiite KabesbHble BBOAbI BO3AENCTBUI0 MEXaHUYECKIX, B 0COBEHHOCTU, PACTAMMBAIOLLMX HArpy30K. LliTencenbHble 3aXMUmMbl ABUraTens 25 25 05
> Okcnnyarauusi 6noka ynpaeneHusi 6e3 esponelickoii Bk CEE ponyckaeTcs TonbKo B TOM cnyyae, ecnv Bbl MOXeTe OTKII0UUTb Mopkntouenue k cetu n PE 2,5 1,5 0,5
3MIEKTPOMNUTaHVE MO BCEM MOMOCaM C MOMOLLIbIO COOTBETCTBYIOLLErO Nepekntoyatens 61oka ynpasnexusi. CeTesasi LUTeNcenbHas Pesb6oBble KNemMmbl (CeTka 5 Mm) 25 15 0,5
BUJIKa UM UCTIONb3YEMbI BMECTO Hee BbIKlodaTeslb AOMKHbI ObiTb ErKo [OCTYMHbI.
o . Knemmb! wirencenbHoro Tuna (cetka
>  Bo unsbexaHvie BO3HNKHOBEHWSI ONACHO CUTYaLmn NMpu NOBPEXAEHNN COEANHUTENBHOMO Kabensi 3Toro yCTPoNCTBa N3roToBUTENb 5 mm) 1,5 1,0 0,4
VAN CNELManmCT aHanorMyHom KeanmduKaLumm SOMKHbLI 3aMEHUTL €ro (B COOTBETCTBUM C TUMOM MOAKIIOYEHUs Y COM. CTaHAapTy
EN 60335-1). Knemmb! wrencenbHoro Tuna (cetka 15 10 025
»  Y6engutech B TOM, 4TO Mpu 3KCMyaTauum B pexkume Totmann onepaTop MOXET BUAETb 30HY BOPOT. B 3TOM pexume eCTb puck 3,5 mm) ' ' Y
TOro, YTO YCTPOWCTBA 6€30MaCHOCTY, TaK1e Kak NPeAoXpaHnTeNbHas NiaHka v CBeToBOW 6apbep, MOTryT GbiTb HEI(HEKTVBHDI.
ECnu 0COBEHHOCTY CTPOUTENBHOM KOHCTPYKLMM HE MO3BOASIOT BUAETH BOPOTA, YNPAB/sATh MU Pa3PELLAETCs TONbKO
MPOVHCTPYKTUPOBaHHOMY NepcoHany. B npotvsHom cnyyae, Bam Hafgo feakTuBupoBath 3Ty (DyHKLMIO. A OMACHO
>  [locne oTKNOYEHNS BIOKa YNPaBNEHNS OMACHOE HANPSKEHNE COXPAHSETCA eLLe OK. 5 MUHYT.
A OCTOPO)XHO »  [pn HeMcnpaBHOM NEPEK/IOHAEMOM CETEBOM GII0KE MUTaHNsSt MPOAOIKUTENBHOCTL Pa3psiikn KOHAEHCATopoB
NPOMEXKYTOHHOTO KOHTYPa MOXET CYLLECTBEHHO YBENNYMBATLCS. B 3TOM cnyyae NpofomKUTENBHOCTL Paspsiaki
»  OTkpbiBaliTe KOPNyc 610Ka YNpaBneHys TONbKO NPU YCNOBUM OTKIIIOHEHISI BCEX NOMIOCOB NCTOYHIKA aneKTponuTaHus. BkiioveHue MOXET [ocTUraTh 10 MUHYT.
1 3KCTyaTaLys Grioka ynpas/eHysi B OTKPbITOM COCTOSHMM He PaspelLaeTcs. > [lo 3aBepLUEHIM 3NEeKTPOMOHTaXa MPOBEPLTe NPaBUILHOCTL PEryNMPOBOK KOHCTPYKLMK. Takxke npoBepsTe
»  [epep paboToii C COEAVHUTENBHBIMU KIIEMMaMU OTKJIIOHMTE BCE LIENM 3NEKTPONUTaHUS. HaAEXHOCTb (DYHKLIMOHUPOBAHMS CUCTEMbI 3aLLTHI.
> Tlepen MOHTaXOM NpoBepLTe 610K YNPaBeHns Ha NPeAMET OTCYTCTBIS MOBPEXAEHWIA, B TOM Y1CNE, MONYHEHHBIX NPV > BkJtoyaiite 610K ynpasfieHus TONbKO C NOAKIOYEHHBIM 3a3eMnsioLLmM npodunem. Mpu oTcyTCTBUN
TPaHCMopTUPOBKE. MOBPEXAEHIs BO BHYTPEHHEN YacTy 6/10Ka ynpaseHnsi Npu OnpeaesneHHbIX 06CTOATENLCTBAX MOTYT NPUBECTU 3a3eMNSLLEro NpoBoAa Ha METANNMYECKOM KOpnyce 6510Ka ynpaBneHnsi BO3HKAET OMNacHOE BbICOKOE
K Cepbe3HbIM MOC/EAYOLLIM NMOBPEXAEHUAM 6/10Ka YNpaBAeHUs. U faxke NoCTaBUTb MOf, Yrpo3y 3[0POBbE NONb30BaTENEN. HaNPsHKEHNE U3-3a Pa3pPsiOKN eMKOCTEN. MOAKNIOHEHIe 3a3eMNSIOLLEr0 NMPOBOAA CNIEAYET BbINOMHSTL B
cooTBeTCTBUMN co cTaHpapTom EN 50178, rmasa 5.2.11.1 ans noBbILLEHHOro TOKa yTeukn > 3,5 MA.
> Y4yacTku KOHTypa NpoLEeccopa NOAKIoYEHb! raibBaHNYeCKN HEMOCPEACTBEHHO K aneKTpoceTu. Moxanyiicra,
4 I'IO.quOHeHI/Ie K 3JieKTpoceTun y4TUTE 3TO B Clly4ae NpPOBEAeHNs KOHTPOMbHbIX M3MepeHUii. He ncnonbayiite namepuTensHsie npuéopsb! ¢
NpUBA3KON K 3amTHOMY nposoay (PE) nsameputensHOro KoHTypa.
BHUWMAHVE »  Ecnn GecnoTeHunanbHble KOHTaKTbl PefieliHbIX BbIXOA0B UMM MPOYMEe MeCTa 3a)KuMa 3anuTbiBaloTCA OT BHELLHETO
VCTOYHUKA, T.€. IKCTyaTaumsi BEAETCS B YCNOBUSIX OMACHOMO HanpsKEHUs!, OHO MOXXET COXPaHsTLCS Mocse
> Tlepen nepsbIM BKIIOYEHNEM 610Ka YNpaseHusi, Nocse TOro, Kak BCe MOAKIIOHEHNS BbIMOSHEHbI, BbIKJIIO4EHNA 6NoKa ynpasieHns Unv Npu oTCoOeANHEHHON CETEBOW LUTENCENbHON BUMKE. YCTaHOBUTE Ha BUAHOM
MPOBEPLTE, BCE /N BBOAL! 715 MOAKIIOUEHNS SNEKTPOABUIATENS MIOTHO 3aTsHYTbI CO CTOPOHLI 610Ka L1| L2| L3| MeCTe Ha Kopryce 6/oKa ynpaBneHst COOTBETCTBYIOLLYIO HAaKNeiiKy ¢ NPeynpexaatoLLeil HaAMMChIo.
ynpasneHus 1 aneKTpoasuraTens. Y6eauTech, YTO NOAKIO4EHNE NEKTPoABUraTens 38e3[0i 1nm * l l «OCTOPOXXHO! Mepep pa6oToit C cCoeAUHUTENBHBLIMU KNEMMaM1 HEOGXOAUMO OTKIIOYUTbL BCE Lienu nogayn
TPEYroNbHUKOM BbINOMHEHO TEXHNHECK! NPaBubHO. HesaTsHyTble NOAKIIOHEHUS ANeKTPoaBUraTenst uie vie w1 NUTaHUS.»
NPUBOAST K NOBPEXAEHNIO Npeobpasosaressi. »  Ha knemmax anekTpoasuratensi 4axe npu ero OCTaHOBKE WM NPY HaXKaTow KNnasyille aBapuitHOro OTKIOHEHNS!
Tpu KOPOTKO3AMKHYTOI NN NPEAENEHO NEPErPYXXEHHON Lienk G YNPasnsIoLMM HanpskeHnem 24 B *—o—o MOXET COXPaHsATLCS HanpshkeHre. OBpaTuTe BHUMaHMe Ha NpeaynpexaatoLLyio Hakneriky Ha nprusoae.
nepek/o4aemblil 6/10K NUTaHNS He 3amMyCKaeTCsi, HECMOTPS Ha TO, YTO KOHAEHCATOPbI MPOMEXYTO4HOTO w2 U2 v2
KOHTypa 3apsKeHbl. [ucnnein octaetcst TeMHbIM. 3aryck 6/10Ka NTaHKsi BO3MOXXEH NiviLLb nocne Cxema coepmHeHus
YCTPaHeHuUsi KOPOTKOrO 3aMblKaHWs NN HPE3MEPHOI NEPErPY3KU. 3Be3foin
> B nopsigke COGMOAEHUS AMPEKTUB 06 3NEKTPOMArHUTHOM COBMECTUMOCTM 151 NIEKTPOABUraTeneit
LLOMKHBI UCMONB30BaTLCS TONBKO IKPAHMPOBaHHbIE OTAENbHbIe Kabenu, MpUYem aKpaH AOMHKEH L1| L2| L3|
nopKoHaTbCsi ¢ 06erx CTOPOH (CO CTOPOHbI SNEKTPOABUIaTENst U CO CTOPOHbI 6110Ka ynpasneHus).
Hukakve gononH1TeNbHbIE NOAKMIOYEHNS HA IMHUM He [onyckaroTes. MakcumanbHas anHa kabens: 20 M. uie vie w1

> BkntodeHve nnn aKcnnyartauus 6noka ynpaeneHusi, NOKpbITOro pOCOI;I, He gonyckaeTcs. 3710 MOXeET
NPUBECTU K paspyLUeHunto 61oka ynpasneHus.

w2 U2 v2
»  [lepep nepBuYHbIM NOAKIIOHYEHUEM 610Ka YNPAaBEHNst K ICTOYHIKY 3MIeKTPONMTaHNs y6eanTech
B NPaBubHOCTN YCTaHOBKM KapT 06paboTkn faHHbIX (BCTaBHbIX Mogysel). CMmeLleHHoe nnu Cxewma coepnHeHns
nepeKpy4YEHHOE MOMOXEHNE CbeMHbIX NNaT MOXXET NPUBECTN K NOBPEXAEHNSM 6noka ynpasneHus. K TPEyronbHNKoOm

TaKVM XXe NOCNEeACTBISAIM NPUBEAET N BCTPanBaHNe HepaspeLLEHHbIX 3AENNIA CTOPOHHIX N3roTOBUTENEN.

>  He akcnnyatvpyiite 610K ynpaseHusi C NOBPEXAEHHOI KNaBuaTypoi 1 NoBPEXAEHHbIM CMOTPOBbLIM
OKHOM. 3ameHUTe NoBPEXAEHHbIEe KNTaBnaTypbl 1 CMOTPOBOE OKHO. Bo 136exaHue noBpexaeHus
KnaBMaTypbl He CneayeT HaXKMMaThb Ha KaBuLLM OCTPLIMU NpeaMeTaMn. Knasnarypa NpuHLMNuansHo
npepHasHaveHa TonbKo AN1s HaXKaTus nanbLamim.
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5 And depeHumnanbHbii 3aWMTHbIA BbiKntoYdatenns Fl

5.1 MpuHUuMn pencTBus

yCTpOVICTBO 3alUNTHOro OTKNKYeHUs FI CNY>XUT ONns 3awuTbl nepcoHana. Ecnun yenosek npukKacaeTcs K 3/IeKTPU4eCKOMY NpOBOAHNKY NMoA
Hanps>KeHEeM, HYepes ero Teno B HanpaBneHUN 3eMAN NPOXOANT TOK YTEUKM, KOTOPbIN Bbi3biBaeT cpabaTbiBaHue AuddepeHLmnansHoro
asTOMara npu cune Toka, Hanpumep, ot 30 MA.

TOKM yTEHKIN BO3HUKAIOT B INEKTPUHECKNX CUCTEMAX AaXe B OBbIYHbIX Cly4asx 6e3 HencnpaBHOCTEN, YTO NPUBOAUT K N3NINLLIHEMY
cpabaTbIBaHMiO YCTPOWCTBA 3aLUMTHOrO OTKIto4eHUs Fl.

5.1.1 Toku yTeuku B npeo6pa3oBaTensix 4acToTbl

Bnokun ynpaeneHus ¢ npeo6pasoBaTenemM YacToTbl HEN3GEXHO NPOU3BOAST TOKW YTEUKMN, HAMPUMED, 13-3a EMKOCTEN
MOMEXOMOAABASAIOLLMX (PUMLTPOB, NOAKIIOUEHHBIX B HAMPaBIEHNN 3eMN. (DKPaHNPOBaHHbIE) KaGeny ABUraTENS TaKKe reHEPUPYIOT TOKU
yTeuKu:

. Yem AnvHHee kabenb ABUraTens, TeM Bbllle TOK YTEHKN

YpOBEHb TOKOB YTEYKU AN NPYMEPHO OAMHAKOBbIX KOHCTPYKLMI BOPOT 3aBUCUT OT CReayoLmnx hakTopoB:

. OpraHusauusi cetn

e  TakToBas 4acToTa Ha BbIXOAHOM Kackape npeobpasosaTens

. YacToTa xoga BopoT

. [nvHa (3kpaHnpoBaHHOro) kabens anekTpoasuratens

ToK yTeUKM B COCTOSIHWN MOKOS! COMNIACHO N3MEPEHIISIM MPOU3BOANTENSI COCTABIISIET MeHee 7 MA B COOTBETCTBUM CO CTaHAAPTOM

EN 60335-2-103, rn. 13. ins paboTbl ¢ npeobpasoBaTensiMn 4acToTbl UCTMONb3YiiTe AuddepeHLmanbHble 3almTHbIe Bbikntodatenu Fl
Tuna B unn B+, KoTopble MOryT o6Hapy>ku1BaTb kak NOCTOSIHHbIE TOKM, TaK 1 TOKU ¢ YacToTol Ao 2 KIy 1 Bbile.

5.1.2 Ucnonb3oBaHune anddepeHumanbHbiX 3alUTHbIX BbiKoYaTenemn

MpumeHeHue ycTpoiicTe auddepeHumansHoin 3awmtel (RDC) B anekTpuyeckux Lensx cornacHo DIN 18015 He AOMKHO Npu OTKIOYEHUN
3awmTHoro BbikNtoyaTens Fl npuBoauTb K 0TKady BCex anekTpuyeckux Leneit. OpgHoro sawmTtHoro Beiknoyatens Fl Ha BTopuyHoe
pacnpepenieHve aHeprum HefocTaTouHo. Beerga paBHOMEPHO pacnpeaensiite anekTpuHeckme Lienm no HECKOMbKM aBTOMaTU4eCKUM
3aLLUMTHBIM BbIK/TIOYATENAM.

CraHpapT, Hanpumep Ans paboTbl ¢ Npeobpas3oBaTenem 4acToTbl, PEKOMEHYET NCMOsb30BaTh YCTPOUCTBA AUddepeHLManbHOM 3aluTbl C
KpaTKOBPEMEHHOI 3a4ePXKO (MyCKOBble MUKOBbIE TOKM). B onpeaeneHHbix paboynx cutyaumsx ycTponcTsa auddepeHumanbHoii 3aLmTbl
OTK/IOHAIOTCA C 3aA€PXKKON N0 BpemMeHW, OAHaKO B Npefenax BpeMeHu, Heo6XxoanMOoro Ans 3alyMThl NepcoHana.

SawwmTHeI BoiktovaTens Fl He TpebyeTcst Ans NOCTOSAHHO MNOAKIIOYEHHbIX YCTPOCTB 63 po3eTku. [Ans ynpasneHus 6noka ynpasneHus
npuBoAa, NOAK/IIOHYEHHOIO HaNPsMyto, A1 MPOTUBOMOXaPHON 3aLLyTbl ncrnonb3yiTe Tin 300 MA. B Takom cnyyae fomkHa ObiTb Takxe
obecneyeHa 3almTa OT NPUKOCHOBEHUS, HaNpyUMep, NyTem NPsSIMOro 3a3eMJIEHNst paM HarnpaensoLLMX BOPOT.

5.1.3 TexHnYeckue meponpusaTUs pnst IKCnlyaTauumn 6n1oKa ynpasneHus ¢ 3alnTHbIMU
BbiKNtoyaTensmu Fl

,D,J'IFI npepoTepawieHns cpaGaTblsava 3aWNTHbIX BbikntoyaTenel Fl Bo Bpems paﬁOTbI C npeo6paaoaaTeneM 4acTOTbl MPUMUTE KakK

MWUHUMYM crnegytoLine Mepbl:

. 1 3aWwmTHbIN BbKMoYaTenb Fl ¢ oTaensHLIM NPOBOAOM ANs 610Ka ynpaseHus Npusoaa

L4 MakcumansHo KOpOTKMe Kabenn anekTpoasuratens

e [py HeOBXOAMMOCTH HEOGXOAUMO OTPErYIMPOBaTL TaKTOBYIO HacTOTy Npeo6pasoBaTens HacToTbl

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

5.1.4 ExxeropHas npoBepKa KOHCTPYKLUIA BOPOT U G/IOKOB ynpaBneHus

3mepeHmne Toka yTeuky B COOTBETCTBUM co cTaHdapTom EN 60335-1 npoBoanTCA METOAOM 3KBUBANEHTHOrO TOKa yTeuku. IamepeHnst
BbINOMHAOTCS 6€3 NOAK/MIOHYEHNS [AaTYNKOB, CEHCOPOB U ABuratens. Bo Bpems n3mepeHus BopoTa Henb3s nepemellats. Vamepsiorcs
TONBbKO Nokasartenu 610ka ynpasneHysi NpUBopaa, a He BCell CUCTEMbI.

[prmaf@) ™ [
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A = n3mepuTeneHsblii npuéop S =30Hpg (He dyHKUMOHNPYET) B = ncnbiTyembiii o6pasey,

MoBTOPHOE M3MEepeHne CONPOTUBIIEHNSt U30MSALMM B COOTBeTCTBIM ¢ DGUV V3 NpoBOANTCS NPy UCTILITATENBHOM HanpsbKeHUn He Gonee
500 B u, Taknm 06pas3om, He paspyLLaeT HUKaKUX ANEMEHTOB 6110Ka ynpasneHusi npusopa. B cBssmn ¢ fonyckaMmyt KOMMNOHEHTOB MOXKET
NPOK30ITI CUTyaLmsl, KOrAa, BCTPOEHHOE B MPUGOP YCTPOCTBO 3aLLThl OT NepeHanpsixkeHus cpabaTbiBaeT BO BPEMsi MPOBEPKU
U30/15ILML, B pe3yribTaTe Yero N3MepsieTcs CAULLKOM HU3KOe COMpOTUB/IEHNE n3onsLmn. B TakoMm cydae npoBepka He cunTaeTcst
NPONAEHHON.

CornacHo VDEO100-600 naparpad 6.4.3.3, npousBoacTBeHHOe 060pyAoBaHNe AOMKHO ObiTe OTKIIOYEHO, ECN OHO MMEET YCTPONCTBA
3aLMTbI OT NepeHanpPsKeHNs], KOTOPbIE BAUSIOT Ha U3MEPEHNe UK ecin 3TO 060pyAoBaHME NOBPEXAEHO BO Bpems uamepeHus. Ecnm no
NPaKTUHECKNM NPUYHAM HEBO3MOXKHO OTKJIOHMTL 3TO NPON3BOACTBEHHOE 060PYAOBaHIE, TO UCMbITATENbHOE HaNPsKEHNEe MOXET BbiTh
CHWKeHo Ao 250 B, ogHako conpoTvBReHne n3onauuy npyn 3ToM JOJIKHO COCTaBNATb He MeHee 1 MOm.

Bce 6noku ynpaenexus FUE-1 ot komnaHum Seuster KG ocHalLeHbl TaKUMK YCTPOMCTBaMU 3aLLuThbl OT NepeHanpsixeHusi. Kpome Toro, Bce
610KM yNpaBeHnst NPOXOAST NOLUTYYHbIE NCMbITAHUSA HA 3aBOAE-U3roToBuUTeNe. Ha npakTyike 3TO 03HA4aeT, YTO 3TU YCTPOCTBa
NPOXOAAT NUCMbITAHNA TECTOBbLIM Hanpsi>XeHnem 250Bwn MoryT 6bITb Aaxke OTCoenHEHbI (r|p|/| Hann4umn rnaBHOro BbiKOYaTens
AO0CTAaTO4YHO OTKNHYUTL rnaBHbIn BbIKI'IPOHaTeﬂb). B Takom cny4ae MOXXHO TeM He MeHee N3MepUTb N301AUnto, a 3a3emneHne, Hanpumep,
Kopnyca, No-npexHemy nposepsieTcs. Ecnun 6510k ynpasneHus yCrneLwHo UenbiTaH npy Hanps>keHun 250 B 1 BKIOYeHHOM rnaBHOM
BblK/ilo4arene ,qaaneVlLume N3MepeHns He TpeﬁleTCﬂ. OJZ\HaKO, €Cnun ncnblTaHNe NPOXOANT NMPW BbIKNHOYEHHOM 1IaBHOM BbIK/Ko4arene,
asuratenb JOKeH 6bITb eLle pas ncnbiTaH OTAesNIbHO.

BHMMAHUE

>  Bo Bpemsi NPOBEAEHNS STOTO UCTILITAHWSA ABUraTesNb [OMKEH BbiTb OTCOEANHEH OT YCTPOIICTBA, HAYE OH MOXET GbiTb
HENCMPaBNMO MOBPEXAEH.
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A = n3mepuTenbHsblii npu6op S =wyn B = ucnbiTyemsbliii o6paseLy U = 3awwmra oT NpeBbILLEHUS HAaNPsSXKeHUs
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5.2 MopkntoveHne HanpshxeHus nutaHna BK/BS 150 FUE-1 5.3 MopkntoueHne HanpshxkeHust nutaHua AK/AS 500 FUE-1
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Esponeiickas sunka CEE / 3-nontocHas MpenoxpaxnTens Esponeiickas Bunka CEE / 5-nontocHas Mpenoxpanntens 16 A/ xapakTepucTrika
230 B/16 A, kpacHas 16 A/ xapakTepuctuka cpabarbiBaHust K 400 B, 16 A, kpacHas cpabartbiBaHus K
CeTeBas WTencenbHas BUIKa AO/MKHA ObITb XOPOLLO BUAHA U AOCTYNHA CO CTOPOHbI 6/10Ka ynpaBneHus. CeteBas WwTencenbHasa BUIKa AO/MKHA GbITb XOPOLLO BUAHA U AOCTYMHA CO CTOPOHBI 6/10Ka ynpaBneHus.

132 HORMANN 023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024



PYCCKUI

5.4 MoaknioyeHne anekTpoasuraTens

5.5 MoaknioyeHne anekTpoasuraTens
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Mpumep nogkoyveHns: Topmos 24 B nocT. Toka
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MprMep NOAKNIOYEHNS: TOPMO3 B COOTBETCTBUN C PAGO4MM TOKOM

Ansa o6ecneuyeHus 6ecnepe6oiiHoi pa6oTbl 610ka ynpasneHus npusoga BK/BS 150 FUE - 1/AK/AS 500 FUE - 1 ucnonb3yiite

nocTaBnsieMblii B KOMMNEKTe Kabenb

NPOBOAUTLCS Yepe3 AaHHbln Kabenb (uckntoveHue: A 4012 SEL R). dkpaH kabens aneKTpoaBuratensi AO/KEH NOAKNIOYaTLCS C

06enx CTOpoH.

AneKTpoaBuraTens. Tonbko Xunbl ANs NnpucoeguHeHus aneKTpoasuraTenst [OMKHbI

Mocne ykopaunBaHus kabenei He06X0AMMO CHOBa NOACOEAVNHUTL 3KPaHbl Kabenein u ABaXAbl M30NUPOBaTb MECTa UX

coefuHeHui!

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

Ansa o6ecneyeHuns 6ecnepe6oiiHoii pa6oTbl 6noka ynpasneHus npusoaa BK/BS 150 FUE - 1/AK/AS 500 FUE - 1 ucnonb3yiite

rnocTaB/isieMblii B KOMMJIEKTe Kabenb aneKTpoaBuraTens. TonbKo »unbl ANnA npucoeguHeHUsn anekKTpoaBuraTens [oKHbl
NPOBOAUTLCS Yepe3 AaHHbI Kabenb (ucknoyveHue: A 4012 SEL R). dkpaH kabens aneKTpoaBUraTens A0oMKeH NOAKAYaTbCs C

06€enx CTOpOH.

Mocne ykopaunsaHus kabeneit HEO6XOAMMO CHOBA NOACOEAVHUTL 3KPaHbl Kabenei u ABaXAbl U30NUPOBaTb MeCTa UX

coeavHeHui!
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5.6 0630p BbIXOAOB 5.9 MoakntoyeHne KOHEYHOro BbiKloYaTens
B kombuHaumm ¢ 6nokom ynpasneHus npusoga BK/BS 150 FUE - 1/AK/AS 500 FUE - 1 Bbl MoXXeTe UCNoNb30BaTh pas3nnyHble CUCTEMbI

5.9.1 AaTtunk abcontoTHbIX 3Ha4eHuih DES

o o KOHEYHbIX BblkNto4aTenen. B CTaH,qapTHOI;l HaCTpOI;IKe B Ka4eCTBe KOHEeYHOro BbiKNto4YaTess MCnob3yeTcs Aarynk abCONOTHBIX 3HAYEeHUI
«1o[O0]

@ (rn. 5.9.1). Kpome Toro Bbl MOXeTe 1CNonb30BaTh MEXaHUYECKUNE KyNayKoBble KOHEYHbIE BbiktoyaTenu (. 5.9.3).
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X15: BbIxogHOe pene — hyHKUVWS, Kak B 3aKase — CEPUNHO: BOPOTA B HUKHEM KOHEYHOM MONOXEHNN

X16: BbIxoAHOE pene — hyHKLUS, Kak B 3aKase — CepuitHO: 6e3 hyHKLUn
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DYHKLUN BXOA0B — CM. 3NEKTPUHECKYIO CXEMY / \<3,5 f
Mpy nCnonb30BaHNN MEXaHNYECKNX KOHEYHbIX BbIKloYaTenei cm. rmasy 5.9.3 / 3¢
5.8 MoakntoyeHne NnpefoxpaHNTENbHOWN NNaHKN
Bbl MoXeTe NOAKNIOHNTL Pas3finyHble TUMbl NPefOoXpPaHUTEeNbHbIX NMAaHOK, HanpuMep:
. OneKTpuyeckne NpeaoXpaHnTeNbHbIE NNaHKN C OKOHEYHbIM PE3NCTOPOM 8,2 KQ I I (
o ,D,VIHaMI/I‘-IeCKI/Ie onTn4yeckKne CUCTembl .
Tun npe/qoxpanreanoPl nnaHKu onpefesneH B 6noke ynpasneHus. |/|CI'IOJ'|I:3yeMbII7I TVN 1 NpasBuiibHOE NOAKI04YEeHWEe NpeacTaBeHbl B < 3’51
ANEKTPUHECKON CXEME KOHCTPYKLMN BOPOT. m :E :[:1 \ L
> Be3 noakntoydeHHbIX 1 (PYHKLUMOHMPYIOLLMX YCTPONCTB AN 3aLUTbl NepcoHana aBToMaTN4eckoe 3akpblBaHe BOPOT HEBO3MOXHO. LUTbIPbKOBBIN LUTLIPbKOBbIN LUTLIPbKOBbIN LUTbIpbKOBBI

BbiBOA 1: VCC (+12 ... 24 B nocT. Toka) BbiBOA 2: RS 485 B BbiBOA 3: GND BbiBOA 4: RS 485 A
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/A OCTOPOXXHO

Co6ntoaanTe BCe yKa3aHUsi 1 MHCTPYKLUM, OTHOC K ucno.
Hel'lpaBVIJ'IbeIVI BBO[, B 3KCNayaTauuto MOXET NMPUBECTN K NMOPaXKEHUIO 3/IEKTPUHECKNM TOKOM U TAXKENbIM Tpasmam.

»  HenpaBunbHoe UCNONb30BaHNE MOXET NPUBECTY K MOBPEXAEHUIO UM BbIXOAY N3 CTPOS AaTumka aGComioTHOro oTcyeTa v 6roka
ynpasneHusi Npueopa.

Y

A I'Iepe,u, nogKn4yeHnem HeOGXO,qI/IMO OTK/IO4YUTbL BCE Lenu NUTaHnsa COOTBETCTBYHOLLEro 6noka ynpaeneHus.
. OnacHocCTb Nnoxapa, B3pbiBa 1 0)koros! [laTynk abContoTHbIX 3HAYEHWI HeNb3a NOAKUraThb 1 HarpeeaThb cBbile 85 °C/ 185 °F.

OnucaHue nofkstoYeHnin K G1oKy ynpaeneHusi npusopaa Bbl HalgeTe B aNEKTPUHECKOR CXeMe KOHCTPYKLM BOPOT. [ins yCTaHOBKYM Ha
BOPOTax AaTynKa NoNoXKeHusi, NoXxanyncTa, o6paTnTech K PYKOBOACTBY MO MOHTaXy KOHCTPYKLN BOPOT.

YBEOOMJIEHME

MakcumManbHO AOMYCTUMBIA MOHTaXKHBIV AOMYCK MEXAY LIEHTPOM Basna 1 LIeHTPOM AaTyrka CoCcTaBnseT +/- 1 MM. PaccTosiHne mexay
MarHMTOM N KOpNyCOM faTtynka NonoXXeHnsa A0/MKHO COCTaBATb He 6onee 3,5 MM.

5.9.3 MexaHn4yeckue KOHe4YHble BbiKJllovaTenu
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Pacnpenenenue Bxonos

51: KOHeYHbI BbIKNIOYaTENDb HUXKHENO MONOXEHNS 60-61: Llenb aBapuitHOro oTkoHeHns ¢

52: KoHeuHbI BbIKNto4aTenb BBEPXY St1: ABapuiiHbIli KOHLEBOW BbIK/OYaTENb BHU3Y
54: MpenKoHLEBO BbIKNOYaTENb BHU3Y S2: ABapuiiHbIi KOHLEBOW BbIK/IOYATENb BBEPXY
56: MpepKoHLEBON BbIKNOYaTENb BBEPXY S3: TepmopesuncTop

58: MpepKoHUEeBON BbiKNOYaTeNb S4: PykosiTka-BbIKNo4aTens

npe,u,oxpaHl/lTeanon NNaHKn

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024 HORMANN

6

I'IpM pa60Te Ha ANEeKTPUHECKMX yCTaHOBKax COﬁJ’IIOFLaI;ITe npasnna TeXHUKN 6e3onacHocTU. SameHy 6noka ynpasneHns MoXeT

3ameHa 6nokKa ynpaBnieHus

NPOV3BOANTL TOMBKO KBANUMULIMPOBAHHbIN NPOVHCTPYKTUPOBaHHbIV NepcoHarn.

6.1

3ameHa 6noka ynpaBnenus BK 150 FUE-1, AK 500 FUE-1
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6.2

3ameHa 6noka ynpasneHusi BS 150 FUE-1, AS 500 FUE-1

7 O6Lwue yKkasaHns Nno ycTaHOBKe napameTpoB

OTKpbIBaHME peXnMa YCTaHOBKU NapameTpoB

HaxmunTe knasuwwy «CTon». Yaepxuvsaiite
Knaeuwy «CTOM» B HXKaTOM COCTOSIHU.

Ha grcnnee oToGpaxkatoTcs uMetoLmecst
COOGLLEHUsI, HarnpuMep:

-~
(]

-~

| ]

-
<

-

N
:
'-

®»@®

[ononHnTtenbHO HaxxmMuTe Knasuwy «Bopota
OTKP». YaepxxuBaiite knasuiy «Bopota
OTKP» B Ha)KaTOM COCTOSIHW.

MpyMepHO Yepes 2 CekyHAbl: B pexume
YCTaHOBKW napameTpoB

-
-

-
-

-
-

-
. .-
-

-
-

-
-
-

BbiGop napameTpoB NPy OTKPLITOM PEXMME YCTaHOBKU NapameTpoB

©O®

BbibepuTte Hy>XHbIi napameTp.

BHUMAHUE:

He Bce napameTpbl HEMOCPEACTBEHHO
[OCTYMHbI A1t NPOCMOTPA UMK N3MEHEHWSI.
3T0 3aBUCUT OT NAPONS U YCTAHOBMIEHHOTO
pexviMa No3nLMOHNPOBaHNS.

Bbl MoXxeTe OTOﬁpaSVITb Ha gucnnee nan

V3MEHUTb 3Ha4eHe NapaMeTpa (CM. HUXE).

V|H[:WIKaLlVIH MEHSIETCA B 3aBUCUMOCTN OT
BblGOpa.

O6pa6oTka BbiGpaHHOro napamerTpa

1. Bnok ynpasneHnsi B peXKuMe YCTaHOBKN HAavKauws )xenaemMoro MMeHy napamerpa '-' '-' ! '-'
napameTpos '- NN
Ve Ve’
2. OTkpbIBaHWE NapameTpa Ha pucnnee oto6paxaeTcs Tekyllee '- )
3HaveHne napameTpa -,
= )
3. YT06bI YBENNYUTL 3HAYEHME NapameTpa, Mpu n3MeHeHnn [encTBYIOLWEro TeKyLLEero - )
HaxmuTe Ha knasuwy «Bopota OTKP». 3Ha4eHVss napaMeTpa AeCATUYHAs ToYKa '-’
MuraeT. '—((0)
wnm Y706bl yMEHBLUNTL 3Ha4eHVe NapameTpa, | -]
HaxmuTe Ha knasuwwy «Bopota SAKP». '-"
©
4. CoxpaHuTe yCTaHOBNEHHOE 3HaYeHne Ecnun Hukakune Touky GonbLUe He MUratoT, '- )
napametpa. napameTp COXpaHeH. '-,
-
3c
wnm OTMeHWTe HACTPOEHHOE 3HaveHne OTMeHa, Ha gucnnee cHoBa oTobpaXkaeTcs '- )
napametpa. MCXOJHOE 3Hau4eHVe napameTpa -'
-

OJlO

N3menHunTe nmst napameTpa Ha gucnnee.

|/|H[J,I/I Kaumsa UMeHn napameTpa.

[ ]
P R YN

BbIXOA 13 pexunma

YCTaHOBKMN NapameTpoB

O

5¢

I'Ipomcxo,u,wr MrHOBEHHbIV BbIXOA4 U3 pexxnma
YCTaHOBKW NapamMeTpoB 1 akTBauns
paboyero pexxuma BOpOT.

I']ocne,l:\Hee 3anncaHHoe 3Ha4eHne
aBTOMaTN4YeCKN COXPaHAETCA.

Bbino.

6noka Ynf nsi B UICXOQ4HOE COCTOsiHuEe

P

@+@+©

Haxmunte OOHOBPEMEHHO 1 yﬂ,ep)KI/IBaI;ITe B Ha>XaTOM COCTOAHUN NPUMEPHO 3c.
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8 MapameTpbl 3aka3yuka 8.4 Hakonutenb own6ok
DyHKUMA OnucaHue, yBegomaeHus
8.1 CueTumnk :
1..8 HakonuTtenb owmnbok B 6noke ynpasneHus B HakonuTene omboK OCYLLECTBAETCA COXpaHeHNe
DyHKUMS Onucanue, yBepomneHuns 8 nocnepHyx oWmnbOoK.
n CyeTunk pabounx NHavkaumsa cyeTymka paboymnx LMKIoB BOPOT r Mocne sxona & napavetp P.920:
LMKNOB BOPOT . Mepexop, Ha Apyroi ypoBeHb C MOMOLLbIO NAEHOYHON Knasnmn A n
WHonkauns: 1234567 = 1234. ¥ HaxaTb. 567 MAIeHO4HOI KnasuLm ¥
ViHankaumst: 67 = 67 e OTKpbITE HAKOMUTENS OLLMBOK C MOMOLLbIO KNasuwn @
= .
n CyeTtunk [aHHbIli napaMeTp yKasblBaeT Ha TO, CKOJbKO paboynx LIMKI0B BOPOT 3aKpbLITHE HaKOMMTENA OLWNGOK C MOMOLLILHO KnasulLn @
TEX06CNyXNBaHUs 0OCTasnoCh A0 CNEAYIOLEro TEXHNHECKOro 06Cy)KMBaHNS. *  Beixop us napametpa P.920 ¢ nomowysio Eb -
r . Eb1  CoobLeHune 06 owmnbke 1 (camas akTyanbHas omoka)
HacTpoiika -1 03Ha4aeT, YTo CHETHYMK MHTEPBAJIOB TEXOGCTYXXMNBaHUS eLle Eb8  CooBlueHue o6 owmbKe 8
He aKTVBNPOBaH.
p Eb-  OtmeHa, Bo3spart k P920
CYeTurK crcTembl CopeprxaHue [JaHHOro napameTpa ykasbiBaeT Ha KOMIMYECTBO COCHUTAHHbIX Er- OwWM6Ka He 3aHeceHa
3aLyThl OT CTONKHOBEHMIA. B cily4ae NoCcTynneHnst curHana CTONKHOBEHUS CHETHMK
p CTONKHOBEHUI CNCTEMbI 3aLLMThI OT CTOSIKHOBEHUI YBENMYMBAETCA COOTBETCTBEHHO Ha
3HayeHVe 1, BO3MOXEH TONbKO pexxkm paboTbl Totmann. CTonkHoBeHWe 8.5 Bepcus MO
VN NOMyHeHHas B CBSI3N C HUM OLLN6Ka AOMKHbI GbiTb KBUTUPOBAHDI. - P
DyHKUMA Onucanue, ysefloMneHus
8.2 BpeMil HaXOX/AEHUS B OTKPbITOM MOJIOXKEHUN Bepcus MO rnasHoro OTO6paXKeHne NCNobL3yeMoin BEpCHmM NPorpamMmMHOro obecneyeHns
npoueccopa
DyHKLMA OnucaHue, yBegoMneHus r
0...9999 ¢ Bpems HaxoxpaeHns B Bopota Ha NpoTs»KeHUN yCTaHOBNEHHOrO BPEMEHN HAXOAATCA B KOHEHHOM
OTKPbITOM MOJIOXEHUN 1 | OTKPBLITOM MoNoXXeHW. [lanee NpoMcxoauT aBToMaTu4eckoe ABMKEHNE B
«Bopota OTKP.» Hanpaenenun «Bopota SAKP». 8.6 Cepuvmbm HOMep
0...9999 c Bpems HaxoxaeHns B DyHKUMA Onucanue, yefomneHns
OTKPLITOM MOOXKEHNIA CepuiiHbiii HOMep VHAaMKauns cepuitHoro Homepa.
2: NPOMEXYTOUHbIN
OCTaHOB, 4acTU4Hoe
OTKpbIBaHNe r
0..200c MuHumansHoe Bpemst BopoTa Kak MUHIMYM Ha NPOTSXKEHUN YCTAHOBIEHHOTO BPEMeHM
HaxoXAeHVs B HaxoAsATCs B OTKPbITOM MOJSIOXEHWN, B OT/INYME OT BPEMEHN HAXOXAEHNS B
OTKPbITOM MOJIOXKEHUN | OTKPLITOM rosiokeHnn 1 unm 2. [lanee NpoucxoanT aBToMaTh4eckoe
[ABV>KeHNe B HanpasneHun «Bopota SAKP».
0..20¢c Bpewms Ha ycTaHOB/EHHbI B 3TOM napameTpe NpoMeXyToK BpemeHu GyaeT
npenynpexaeHns 3afiep)KaHo 3aKpblBaHKe BOPOT nocne komaHabl «Bopota 3AKP.» nnm no
nepeq Ha4anom VCTEYEHNN BPEMEHW HAXOXKAEHUS B OTKPLITOM MONOXEHNN
[BUXKEHVS B (NPUHYAUTENBHOE 3aKPbIBaHKE).
HanpaeneHun
«Bopota 3AKP.»

[nMTeNbHOCTb HAXOXKAEHUS B OTKPLITOM MOMOXKEHUN 3aBUCHT OT KOHEYHOIO MOJIOKEHSt BOPOT M OT UCMONb3yeMoii KoMaHfpl «BopoTta
OTKP». Bbl MOXeTE HACTPOUTL BPEMST HAXOXXAEHUS B OTKPLITOM MOSTIOXEHUN ANt KXo Komangabl «Bopota OTKP».

8.3 UcnpaBneHne KOHEYHbIX NONOXKEHUIA

DyHKLMSA

OnucaHue, yBegoMneHus

=120 ... 120 Inc

BennunHa koppekuun
ANsA KOHEYHOro
nonoXxxeHuns

«Bopota 3AKP.»

—60 ... 60 Inc

BenuunHa koppekuun
ONs KOHe4YHOro
nonoXxxeHuns

«BopoTta OTKP.»

Mpy nomoLLM AaHHOro nNapameTpa 06ecreqnBaeTcsi NONHOE CMeLLeHNe
KOHEYHOrO MosioXkeHusi. KOHe4YHoe NosoxxeHne CMeLLaeTcs BMecTe C
COOTBETCTBYOLMM NPEeAKOHLEBbIM BbIK/llo4aTenem.

YBennyeHe 3Ha4eHIs napameTpa 03Ha4uaeT CMELLEeHNE KOHEYHOro
NONOXXEeHUs BBEPX.

YMeHbLLEHVE 3HaYEHS napameTpa O3Ha4YaeT CMeLleHNne KOHeYHOro
NMONOXXeHNA BHUS.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024
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9
9.1

BBop B akcnnyaTtauuio

Aatumk a6contoTHbix 3Ha4eHuit DES u TST-PD Multiturn

9.2

ToHKas HacTPolKa KOHEYHbIX NONOXXEeHUI

1

1

2a

3a

4a

5a
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9.3 C MexaHN4eCKMMN KOHEYHbIMU BbIKJIlOYaTENAMMU
1. C nomouwbio knasuwm ¥ OCTaHOBMTE BOPOTa NPUMEPHO 3a 50 CM A0 3aKPbITOro MOMOXEHNS.

Ecnn BOpPOTa He ABUXYTCS, dN1eKTpoaBUraTesnto He XxBaTaeT MOLHOCTMU. anI HeOGXOAMMOcTM nposepbTe, HEe aKTUBUPOBAH Nn
TOPMO3.

PaccTosiHue 3aBUCUT OT TUMa BOPOT M CKOPOCTHU. [lNsi CKOPOCTHbIX BOPOT 3Ha! Hapo yBer Tb. Ecnu HanpaBneHue
NSt BOPOT Henp H0€, 3HaYUT BpalLaloLLee Nnone ANEKTPOABUraTeNs HenpaeuibHoe. Boikntounte 610k
ynpasneHus. 3ameHUTe 2 NOAKIIOHEHUS INEKTpoABUraTens.

2. HacTpoiiTe HWKHUI NPeaKOHLEBON BbIKMO4aTENb TakM 06pa3oM, 4ToBbl OH cpabaTbiBan HanpsMyHo.
3. C nomoubto knaeuwm ¥ 0CTaHOBUTE BOPOTA NPUMEPHO 3a 10 CM 10 3aKPLITOrO NMOSIOXKEHMSI.
PaccTosiHne 3aBMCUT OT TUNa BOPOT 1 CKOPOCTU. [1N51 CKOPOCTHBIX BOPOT 3Ha Hapo yBers Th.

4. HacTpoiiTe HWKHUI KOHEYHbIN BbIKMo4aTeb Takum 06pa3oM, YTobbl OH cpabaTbiBas HanpsMyHo.
I'Iepemeu.teuue BOpPOT 3a KOHEYHbIi BbIKJIIOUaTeNlb B KOHEYHbIX MOJNIOXKEHUSAX HeaonycTtumo.

5.  C nomoLblo KNaBuLwM A OCTaHOBUTE BOPOTA NPUMEPHO 3a 50 CM 10 OTKPLITOrO MONOXEHUS.
PaccTtosiHue 3aBUCUT OT TMNa BOPOT U CKOPOCTMU. nﬂﬂ CKOPOCTHbIX BOPOT al Hapo yBser Tb.

6. HacTtpoliTe BEpXHWii MPEAKOHLEBOI BbIKKOYATENb TaKUM 06Pa3oM, HYTOGbI OH cpabaTbiBan HanpsiMyio.
7. C nomoLLbio KNnasuLLK A OCTaHOBWTE BOpPOTa NPUMEPHO 3a 10 CM O OTKPbITOrO MONOXKEHNS.
PaccTosiHne 3aBUCUT OT TUNa BOPOT U CKOPOCTH. [l CKOPOCTHbIX BOPOT 3HaYeHNe Haflo YBENIMUUTb.
8. HacTpoiiTe BEpXHWI1 KOHEYHbI BbIK/tOHaTeNb TakKuM 06pa3om, HTo6bl OH cpabaTbiBa HaNpPsMyto.
MepemelueHne BOPOT 3a KOHEYHbIN BbIK/IIOHYaTe b B KOHEYHbIX MOJIOXEHUSIX HEA0NYCTUMO.
HacTpoliTe aBapuiiHbIii KOHLEBO BbIKMOHATENL BBEPXY U BHU3Y.
10. Haxas Ha @ 1 A, nepenguTe B PEXXUM YCTaHOBKU nNapameTpoB. BeibepuTte n oTkpoiite napametp P.980 «CepBUCHbIN peXxknm»
YcTaHoBUTE 3HaveHUe napameTpa «2» Ha «0» (aBTOMaTUHECKUIA PEXUM).
11. Mpu HEO6XOAVMOCTN CKOPPEKTUPYITE NMONOXKEHUS KOHEYHbIX BbiktoyaTteneit «<Boporta OTKP.» n «Bopota 3AKP.» B aBTOMaTn4eckom
PeX1Me Npu NOMOLLM NPOLEAYPbl TOHKON HACTPONKM KOHEYHbBIX MOSTOXKEHWI.
Bo Henpep, PEHHOro HUS BOPOT perynup nono. KO
BbIMONHATbL TOJIbKO NOC/Ie aBapuitHOro 0CTaHOBa UM NPU OTK/IIOYEHHOM Gnoke ynpaBneHus!

BbIKNo4yaTenei cnepyet

12. Tenepb Bbl MOXeTe OCYLLIECTBNATL YNPaBieHne BOPOTamMn B aBTOMATUHECKOM PEeXUME.

9.4 MepenporpaMmmmpoBaHne KOHEeYHbIX NOJI0XKeHU

Ecnn KoHeuHble nonoxeHus Apn NCNOML30BaHUN 3NTEKTPOHHbLIX KOHEYHbIX BbIKNtoYarTenemn Yy>Xe npegsaputenbHO 3anporpaMmMmpoBaHbl B
pexunme 06y“leHVIﬂ, HO He MoaxogAT ans BOpOT, Bbl moxeTe nepenporpamMmmnpoBaTb KOHEYHbIE MONOXEeHNA 3aHOBO.

[ins aToro yctaHoBUTeE CriedyloLLvie NnapameTpbl:

P.210 3Ha4eHune 5 = [MNepenporpamMmpoBaHne BCEX KOHEYHbIX MOMOXKEHNIA

10 MapameTp ypoBHSi cepBuca

Bbl MOXETe OTKpPbITb HACTPOWKN NapameTPOB Ha YPOBHE CepBUca TOMbKO, ECNIM MPOrpaMMupyoLLmii BelkaoyaTtens S1300 ycTaHoBNEH Ha
«ON>». 3TN HacTPOVKV HEOBXOAVMBI [ BBOAA B KCMyaTaLMIO U TEXHUHECKOrO 0BCy XBaHWS.

MapameTpbl ypoBHS 3akasqvka YNoMUHAOTCS B AalbHeliLLeM TOMbKO, eCN Ha CEPBUCHOM YPOBHE aKTVUBMPOBaHbI JOMOSIHUTENbHbIE
dyHKUMN.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

10.1 HacTtpoiika napameTpoB Ha ypoBHe cepBuca

3meHeHne NCXOOHbIX AAHHbIX HE TpeﬁyeTCﬂ, TakK Kak OHu paHee 6binn yCTaHOBJNIEHbl HA 3aBOAe.

[Insi usMeHeHust napameTpos Bam Heo6xoauMo caenathb cnepyioLlee: .

1. Bbiknounte 610K ynpaeneHust.

2.  Bknouute DIP-nepeknioyatens S1300.

3.  Bknouute 610K ynpasneHus.

4. Y706bl BOWTU B PEXXUM YCTaHOBKW NapameTpoB 610Ka ynpaeneHus npusopa,

ON

smolEI $1300

OAHOBPEMEHHO HXKMWUTE Ha KNaBuLLy @ 1 A 1 yAepXVBaiiTe UX HaXKaTbiMn B ‘
TeyeHve NPUMEPHO 3 C. ‘

o

N3meHnTe HY>XHble Bam napameTpbl.
6. 1o OKOHYaHWUM BbINOMHEHWS HACTPOEK BbINANTE U3 PeXKnMa napaMmeTpusauum,
HaXkaB Ha KJ'IaBVILLIy. N yoep>xvBasi ee B HaXKaToM MOJIOXKEeHUN OKOI0 5c.
7. o okoH4yaHun paboT oTkntoymTe DIP-nepekntoyatens S1300 npu
BbIKJIIOYEHHOM 6/10Ke ynpaBneHus. l

0000000000000
0000000000000

ABTOMaTHY! i c6poc p Texc y np T NpUMepHO Yepe3 1 Yac. [lN1si NOBTOPHOro BXOAA B PEXUM
Texo6CcnyKuBaHus HEO6XOAMMO OTKJIIOUUTL GNIOK YNpaBneHUs Ha KOPOTKOE BPEMS, a 3aTéM CHOBA BKJIIOYUTb €ro UMK OCYLLECTBUTL
npoueaypy cépoca.

10.2 Mepuopabl BpeMmeHn

P. DYHKUMS Onucaxue, yBeaomneHus

0..60c Bpewms coxparerns ansi | Komanael «<Bopota OTKP.» coxpaHSAoTCA Ha Nepuog, BPEMEHN,
KomaHp, «Bopota YCTaHOBJIEHHbI B 3TOM NapameTpe

OTKP.»

0..20c Bpewms Ha ycTaHOBNEHHbIN B 3TOM NapameTpe NPOMEeXyTOoK BpemeHn 6yaet

npepynpexaeHns 3afep>KaHo 3aKpblBaHne BOPOT nocne komaHasl «Bopota SAKP.» nnm no
w nepeq, Ha4asnom VCTEYEHNI BPEMEH HaXOXAEHUS B OTKPbITOM MOSIOXKEHNN

[IBVDKEHNS B (MPUHYAUTENBHOE 3aKpbIBAHME).

HanpasneHun «Bopota

3AKP.»

Bpems HaxoxaeHWs B OTKPLITOM MONOXeHUN — CM. rnasy 8.2

10.3 CamoTtecTtupoBaHue UBI

P. DyHKUMA Onucanue, yBefOMNEHUs
o1 0..1 AxTuBaLVS C nomoLLbto 3Toro napameTpa Bbl MoXeTe akT1BMpoBaTh 1
] TeCTUpPOBaHUA [leaKTVBMNPOBaTL TECTUPOBaHUE aBapPUIIHOTO OTKPbIBaHWS.
w asapuiHoro 0: TecTvpoBaHue aBapuUitHOrO OTKPbIBAHUS AeaKTVBUPOBAHO
OTKpbIBaHUSt X o
1: TecTupoBaHMe aBapuHOro OTKPbIBAHUSA aKTUBMPOBAHO
YBEAOMIJIEHME:
OT0T NapameTp BuaeH Tonbko npu A.490 # 0.
10.4 HacTpoiika anekTtpoasurarens
P. DyHKUMA Onucaxue, yBegomneHus
0..1 Bpawyatouieecsi none MapameTp ycTaHaBnMBaeT BpaLLaloLLeecs Mose anekTpoasuratens ans
anekTpoasuraTens ABWKeHVs B HanpasneHnn «Bopota OTKP».
w 0: Mone npasoro BpatleHns

1: Mone nesoro BpaLleHns
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10.5 MosbiweHne mowHocTu, Boost 10.6 MepenporpammmpoBaHne KOHEYHbIX MOSIOXKEHWNIA
Boost, unu opcuposaHue, cnyxuT Ans yBennyeHns MOLLHOCTY NPUBOAOB B HIXKHEM ANana3oHe YacToThl BPaLLEHNS. P yHKuMA Onucanve, ysepomneHns
- s
Kak crvLKkom maneHbKie, Tak 1 CAULLKOM GonbLue napameTpbl hopcrpoBaHust (Boost) MoryT nprsecTyt k c60siM Npu aKCrTyaTaumm 0.5 Hosoe HoBOE peryn1poBaHite KOHEUHOrO MONOXKEHNSs
BOPOT. ECnn ycTtaHoBNEH CAMLIKOM 60MbLLOV NapaMeTp, TO OH NPUBOAUT K oLunbke MakcumansHoro Toka (F510 / F410). B atom cny4ae NPOrpamMMUPOBaHIe COOTBETCTBYIOLLME KOHEUHbIE MONIOKEHUS aKTBMPYHOTCS MOCAe Havana

napameTp q)OpCMpOBaHI/IH [0JDKeH 6bITb YMEHbLUEH. Ecnn napameTp CAULLIKOM ManeHbKuUn nnn paBeH 0, Aasuratento He XBaTUT MOLLHOCTU

KOHEYHbIX MONOXEHUI B ABVKEHUA B pexxume Totmann. I'IyTeM ANNTENBbHOMO HaXXKaTtus Ha Knasuly

NPUBECTI BOPOTA B AABIXEHNE. YBenuybTe napaveTp Boost. pexxume 06yueHns «CTOrM» KOHEYHbIE MONOXKEHNS! COXPAHSIIOTCS.
B cBA3K C pa3nnyHbIMU YCNOBUSMW SKCNTyaTaummn Ha MecTte Bbl JOMKHbI NP HEOBXOAYMOCTN ONPEAENUTL NPaBUIIbHYIO HACTPOKY
¢opcupoBaHns aKcneprMeHTanbHbIM nyTeM. MoMoub Bam B 3TOM MOXET (hyHKLMS AUarHOCTUKY TOKa aneKTpoasuratens (CM. napameTp Bbl MOXeTe BbIGpaTb OAVH 113 CeayoLLX BapUaHTOB HACTPONKU:
P.910 = 2). C nomMoLLbto MHAVIKALMN TOKA MOXKHO YCTaHOBWTL, AOCTUrAETCS JIN XKENAEMbI PE3yNbTaT 3a CHET N3MEHEHNS HaCTPOVKN. 0: n .

: pepbIBaHNE OnepaLmmn: KOHeYHbIe MONOXeHNs He ByayT
Bcerpa BbiGupaiite no HOCTM MaKCUManbHO HU3Kue napameTpbl hopCMpPOBaHUs, PN 3TOM OHU AOJKHbI GbITb HACTONBKO 3anporpamMmmM1poBaHbl
BbICOKM, HACKONbKO 3TO Heobxoanmo. 1: MporpaMmupoBaHiie B pexxnmMe 06y4HeHrsi KOHEYHOrO

BbIKNOHATENA HVXKHErO NONIOXKEeHNSA, KOHEYHOro
BblKNtOHaTeNsA BEPXHEro NonoXXeHns n, npn

P. DyHKUMS OnucaHve, yseaomneHus HEOBXOAMMOCTM, KOHEYHOTO BbIKSIOYaTeNs!
0..30% dopcupoBaHue ans YBenuumBaeT BblgaBaeMoe HanpsiKeHue 1, Takum o6pasom, yBennimsaeT NPOMEXYTOHHOTO NONOXKEHNS
ABVXEHUs B TakXe MOLHOCTb B HUXKHEM AMana3oHe YacToThl BPALLEHWs A0 2: MporpamMmupoBaHue B pexvme 06y4eHUst KOHEYHOro
HanpaeneHun «Bopota | gocTukeHns npeaensHon YacToTsl (P.100). BbIK/IIOHATENA BEPXHErO NONOXKEHNS U, NPy
OTKP.» HanmeeHVle yBenn4nBaeTCa Ha yka3aHHoe B napameTpe 3Ha4YeHne B HeOﬁXO[J,I/IMOCTVI, KOHEYHOro Bblkn4arens
NPOUEHTHOM COOTHOLLEHUN K HOMUHANIbHOMY Hanps>XeHWto asuratens NMPOMEXYTOHYHOrO NONIOXKXEeHUSA
(P103). 3:  [porpaMmmMpoBaHmie B pexvme 0By4eHNs KOHEYHOro
U BbIKIO4ATENA HUXKHErO NONOXKEHNS 1 KOHEYHOIo
BblKOHaTENA NPOMEXYTOHYHOIO NONOXKEHNA
“ 4: MporpaMmupoBaHye B pexxnme 06yHeHrst KOHEYHOro
Unpax[——— - BbIK/IIOHATENS MPOMEXYTOYHOIO MONOXKEHNS
4 } 5: MporpaMmmpoBaHe Bcex KOHEYHbIX BbIK/toHaTenei n
s % i HanpasfeHns BPaLLeHus:.
7 |
2) 7 1 n
| porpaMmmMmmnpoBaHne KOHe4YHOro BbiKo4YaTensd NPOMeXXyTo4HOro
P 7 1) } NMOMOXXEHNS 3aBUCUT OT HacTpoek napameTtpa A240.
P140/145} i
! 10.7 CkopocTu
1 . f |/|Cﬂ0ﬂb3yeTCH aBTomMaTnyeckas HaCTpOIZKa npeaKoHLUEeBbIX BblKNto4aTenen n Ananas3oHoB CpaﬁaTblBaHI/IH KOHEYHbIX BblIKfto4aTenein. Takum
fEck 06p630M NpeaKoHUeBble BbIKtoYaTeNN U KOHEYHbIE BbIK/Tto4aTeNnn aBToMaTnyecKn MEHAOTCA B TeHeHne nepBbIX paﬁoqu UMKnoB nocne

nNpOorpaMM1npoOBaHNA KOHEYHbIX BbIKto4aTenen. ViameHenne CKOPOCTU ABVXXEHNA NPUBOLMUT K HOBOMY 3arnyCKy KOPPEKUN KOHEYHbIX

1) OG6bl4Has rpacuyeckasn xapakTepucTika -
BbIK/lO4aTenen.

2) lpaduyeckas xapakTepucTmka popcrposBaHus

0..30% dopcuposaHne ans Cwm. P140 . CPED ONHCaHNE VB EROMISHITY
[IBAKEHVS B 6...200 Ny YacToTa Ans GbICTPOro | HacToTa ABMXKEHUS [0 HKHEro NPEAKOHLIEBOro BbIKoYaTens
HanpasneHun «Bopota OBWKEHVs B YuuTbiBaiiTe 3aKpbiBatowee ycunue y NnpeaoXpaHnTenbHom nnaHkm!
3AKP» HanpasneHun «Bopota
3AKP.»
6...200 Iy YacToTa gns 6bicTporo | YactoTta ABMXKEHWS 4O BEPXHENO NPEAKOHLEBOro BbIKtoHaTens
[BVKEHNS B
HanpasneHun «BopoTa
OTKP.»
10.8 Harpyso4uHoe conpoTuBneHue wuHbl CAN
P. DyHKUMSA Onucaxue, yBeaomneHus
[w I InIn) 0..1 AkTrBauua C nomoLLblo 3TOro NapameTpa MOXXHO NepeKsioyaTh Harpy304Hoe
-.B [N ILI Harpy3o4Horo conpoTueneHne CAN; cM. TaKxe PyKOBOACTBO MO 3KCrlyaTaumm
w COMPOTMBIEHUS LUMHBI | Na3epHOro ckaHepa Scanprotect
CAN 0: [leakTUBMPOBaHHOE CONPOTUBNEHIE
1: AKTVBMPOBAHHOE CONPOTUBEHNE
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10.9

Bxop, ans nonepe4yHoro asuxeHusi P.5 x 0/P.A x 0 = 9 pononHUTENbHO

Mapametp P.52~0 / P.AZ~0 pomkeH 6biTb yCTaHOBMEH Ha 9, YTOObLI aKTUBMPOBATb OCHOBHYIO (PYHKLIVIO MOMNEPeYHOro ABVXEHNS ANs
[aHHOro BXofa. x = HOMep NapameTpU3oBaHHOIO BXoAa.

DYHKUMSA

OnucaHue, yBeaomMaeHus

Bepcus MO kaptbl
pacLuMpeHus

Bepcus MO ycTpoiictea
BBOAA-BblBOAA

B atom napameTpe yKasblBalTCA akTyasibHble BepCun NporpaMmmMHOro
obecneyeHus.

[ETEeKTOPHOro KaHana 2
n OTKP. 2

P. DyHKLMA OnucaHue, yBegoMneHus
0..30c Bpemsi 61oK1poBKu Mocne akTnBauuy BXoaa NonepeYHoro ABVXEHUS eTeKTOPHbIN KaHan 1 n
peTtekTopHoro kaHana 1 | komanga OTKP. 1 6n1okMpytoTcst Ha 3aaaHHOe B JAHHOM NapameTpe BPemsi.
1 OTKP. 1
0..30c Bpemsi 610K1poBKM Mocne akTuBaumy BXoAa NONepeyHoro ABMXEHUS AETEKTOPHBIN KaHan 2 n

komaHaa OTKP. 2 6nokupytoTcs Ha 3ajaHHoe B ;aHHOM NapameTpe BpeMsi.

WUHgukaumsa auarHocTukKy Ha aucn

ee

c Bpewms pa6oTbl MpopoMmK1TENBEHOCTE MOCNEAHErO ABVXEHNS BOPOT
anekTpoasuratens
B BXO}:[,HO(:‘ Hanpsi>xeHne Benuunna TEKyLEero Hanps>xeHusi Cetn

DyHKLMSA

OnucaHwue, yBegoMneHus

Bbi6op pexxuma
nHouKaummn

Mpu nomoLm JaHHOrO NapameTpa NpuBeeHHbIE HIKE BENNYMHBI MOTYT

HanpsiMyto oTobpakaTbCsi Ha aucnnee 6oka ynpasfieHns NpusBoaa.

NHpvKaums nocneaoBaTtenbHOCTU BbINOMHEHUS KOMaH/, (aBTOMaTuKa)

DdakTuyeckas CKOpoCTb ABVKeHUS B I

DdakTu4eckas cuna Toka anekTpogsurarens s A

DakTUHeCcKoe HanpsXKeHve anekTpoasuratens s B

®dakTnyeckasn cuna Toka MPOMEXYTOHYHON aKTUBHOW Lenu B A

DaKTUHeCKOoe HanpsXKeHre NPOMEXYTO4HOM Lenv B B

Temnepatypa Ha BbIXOQHOM kackape B °C

TemnepaTypa Ha BbIXOAHOM Kackage B °F

Bpewmsi paboTbl aneKTpoaBuUraTensi BO BpeMsi MOCNEAHEro ABVKEHNsS

BOPOT B C

9: DdakTn4eckoe nonoxetve B Inc

10:  lMNonoxeHue Ha4ana otcyeta B Inc

11:  3HayeHue gnsa kaHana 1, BblgaBaeMoe AaTHMKOM aBbCOMOTHBIX
3HaueHni

12:  3HayeHuve ons KaHana 2, BbljaBaeMoe AaTHMKOM abCOMIOTHBIX
3HaYeHui

13:  dakTu4eckoe OMopHoe HanpsxkeHue B B

14:  Temnepatypa BHyTpu kopnyca B °C

15:  Temnepatypa BHyTpu kopnyca B °F

16:  [MNepepaTto4HbIn hakTop OT ABUraTens K AaT4uKy Npu ABYXEHUN B
HanpaeneHun «Bopota OTKP.»

17:  TMepepaTo4HbIn hakTop OT ABUraTens K AaT4nKy nNpu ABvXeHun B
Hanpaenenun «Bopota 3AKP.»;

21:  KonuyecTBo TpeboBaHwii NonoxeHnit 6e3 [eiicTBUTENBHOro OTBETa
[laTunKa NonoXXeHust

22:  HenpasunbHO nony4eHHblii cumeon B TST-PD (ogHOBpeMeHHO
aKTusMpyeT BbiBog B P.955)

32:  AKTyasbHbIli TOK MEXaHN4eckoro Topmo3sa 24 B, nopkntoyeH k X17

PN HR®N O

34:  KonuyecTBo nopktoyeHHbIX has cetn. OnpeneneHne
MOAKIIOYEHHBIX (ha3 CeTV BO3MOXHO TOMLKO HauyMHas ¢ 6onee
KPYMHOI NPOMEXYTO4HON Lienu.

39:  AkTyanbHasi nHgukaums cos phi

40:  MomeHTanbHbIi TOK MPOMEXYTOYHOM Lienn B % OT MakCUMasibHO
[IOMyCTVIMOrO TOKa NPOMEXYTOHHON Lienu

41:  Vcnonb3osaHue hyHKLMM 3aLWTbl 3NeKTpoasuratens B %

271: Cuyetuuk owmbok CAN 3a ogHo nepemetterve ans CAN1
(2.te TST-UTH Ha kapTe paclumpeHusi)

272: Cyetuuk owmbok CAN 3a ogHo nepemelleHve ans CAN2 (Hanpumep,
ceetoBas pewleTka FEIG)

10.11 ®yHkuumn USB
P. DyHKUMA OnucaHue, yBeAOMIEHUs
0..1 3awura ot Mpwn aKTVBMPOBaHHOI 3aLMTe OT KOMMPOoBaHUA Bbl He MoXeTe co3aatb
KonupoBaHus daina chaiin napameTpoB C Lienbio NepeHoca Habopa NapaMeTpoB C AaHHOro
napameTpos (ucxopHoro) 6noka ynpasneHust Ha Apyrov (Lenesoil) 650K ynpasneHus.
0: 3awwTa OT KONMPOBaHWS AeaKTUBMPOBaHA
1: 3awwTa oT KOMMPOBaHMs aKTVBMPOBaHa
0..4 CoxpaHeHue daiina B 3HaueHnn napameTpa onpepenseTcs uenb NpeaHasHa4yeHHoro ans

napameTpoB

coxpaHeHusi (haiina napameTpos.

0: He BbibpaH chaiin napameTpos

1:  CoxpaHuTe napameTpsbl B thaiine napameTpoB AJist 3arpysku B Apyroi
6NOK ynpasneHwsi,
COXpaHWTe BMECTO nMetoLLerocst daina

2: CoxpaHuTe napameTp B (haiine napameTpoB Ans 3Toro 61oka
yrnpaBenexusi B BUAe pe3epBHOii Konuu,
COXpaHWTe BMECTO chaiina, MMEIoLLerocst At 3Toro 6510Ka ynpasneHus

3: CoxpaHuTe haiin napaMeTpoB AN nepefayn AaHHbIX U3roToBUTENO
BOPOT (MMeloTCs BCe NapameTpbl),
co3paiiTe HOBbIN (haiin, y KOTOPOro noka oTCyTCTBYET nms daiina

4: CoxpaHuTe haiin napaMeTpoB B HE3aKOAWMPOBaHHOM Buae
CoxpaHsATCA TONLKO BUAVIMbIE NapameTpbl. CO3[anTe HOBbI daiin, y
KOTOPOrO MOKa OTCYTCTBYET UMS chaiina

W} 0..4

-W

3arpyska caina
napameTpos

Bei6op ¢haiina napameTpoB Ans 3arpy3ku

0: He BbI6GpaH haiin napameTpos

1:  3arpyauTe haiin napameTpos, UMetoLLmiicsa Ha kapTe namat USB, ¢
LieNbio KONMPOBaHKsi NapaMeTpoB [PYroro 6110Ka ynpasneHus

2: 3arpyawuTe ¢haiin napaMeTpoB, COXPaHEHHbIN AN AaHHOro 6noka
ynpasneHns B BUAE pPe3epBHOi Konum

3:  3arpysute (haiin napamMmeTpoB C HOMEPOM «NNNN» 3 KOPHEBOTO
Katanora kaptbl namstn USB

CsA3b yepe3 USB

Ecnu B USB-nopt BcTasneH USB-HakonuTtens unv mogyne SmartModul,

3TOT NapameTp OTBEYaET 3a CBA3b.

-1: ABTOMaTM4ecKasi akTuBaLmsi perucTpaumy cobeiTuii npyn obHapy>XeHnn
mopyneit SmartModul Ha nopty USB

0: Peructpauusi cobbITniA OTKIIOYEHA

1:  Peructpauuws cobbiTuin BKIOYeHa Npu HaxoxaeHnn USB-Hakonutens B
nopty USB

2:  AKkTuBauusa peructpaumm cobbIiTuin BPy4HYHO Npu nopkaoydeHun Kk USB-
nopty SmartModul

Hakonutens owmbok

CM. napameTpbl Ans 3akasyvka B m. 8.4
Ebcl: OuucTtka BCero HakonuTens oLwnGok

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024
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P.

DyHKLMSA

OnucaHue, yBegomMneHus

0...65535

3anyck o6HoBneHus MO
CUCTEMBI

C nomoLubto aToro napametpa Bbl MoxeTe BbiGpaThb haiin 06HOBNEHUS C
HY>XHOI BEpcueit nporpaMmHoro obecnederns Ha USB-HakonuTene,
KOTOpas AOMKHa BbITb 3anporpamMmmpoBaHa Ha 65ioke yrnpasneHusi.
Bbi6epute 06HOBNEHUS Ans 6noka ynpasneHus, a Takxke AJisi CBETOBON
peweTkn FEIG. OTkpoiiTe napameTp C NOMOLLbIO kKnasuwwm «CTon». Bbl
yBuauTe baiinel 06HOBNEHUS, coxpaHeHHble Ha USB-Hakonutene. C
MOMOLLbIO KHOMOK CO cTpenkamu BelbepuTe Bepcuio MO. nutensHoe
HaxkaTue Ha knasuwy «CTton» 3anyckaeT BoibpaHHoe obHoBneHue. Mocne
06HOBNEHNS MHAMKALWS Ha avcnnee octaeTcs Ha yposHe 100 %. Bbl
MOXKeTe BbIiiTU 13 napameTpa. Mocne BbiNoNHeHNs 06HOBEHNSt 610K
yrnpaBneHus nepesarpy>xaeTcsi.

10.12

CyeTyuk — cm. rasy 8.1

CyeTuMK TeEXoOCNy)XUBaHUS

10.15 Maponb
P. DyHKUMA OnucaHue, yBegomaeHus
FFEE CoepyiHeHne BBop 3apaHee BbIGpaHHOro napons ans BHUMAHUE
nepemblykoin DIP- COEfVHEHNSI NEPEMbIYKON WU3meHeHue napameTpoB

w nepeko4aTens nporpammupytoliero DIP-nepeksioyatens: | 6e3 03HaKOMAEHUs C UX
BBOJ, MPaBWIbHOIO Naposs aKTUBMpyeT hyHKUMSIMM 3anpelyaeTcs.
nepeksoyarenb. Y106bI M36€XKaTb OLIMGOK 1

. yuep6a B pesynsrare
YBEAOMJIEHVE: HenpaBOMepPHOro focTyna,
JaHHblii napaMeTp BUAEH TOMLKO Npw Naponn AOMKHbI
NMOAK/IO4YEHHOM YCTPOCTBE yrNpaBneHus BbIAABATLCS TONBLKO
TST UT-H. 0Gy4YeHHOMY nepcoHany.
0... FFFF Maponb MpaBo gocTyna Ans pasnnyHbIX ypoBHEW

napameTpoB

w

DyHKLMSA

OnucaHwue, yBegoMneHus

C6poc nokasaHwii
CHeTHmKa
TexobcnyXvnsaHus

KBUTUPOBaHME CHETHMKA TEXOBCYXNBaHNS

Maponb MOXHO HACTPOUTL Ha YPOBHE 2.

10.16

DYHKUNA KOMMNEHcauumn ANnHbI NONoTHa

DyYHKUMSA

Onucaxue, yBefoMIEHUS

Pa6ouuii pexxum 6noka ynpaBneHus

DyHKLMA

OnucaHve, yseAoMneHus

Pa6oyuin pexxum

Bo3MOoXHbI CnepyoLme peXxKmbl paboTbi:

0: [ewxeHwue B HanpaeneHnn «Bopota OTKP.» n aBuxeHve B

Koppekuusi KoHe4Horo

MOJIOKEHNS NyTEM
COOTHECEHNA CO
CBETOBOW peLueTKon

OTOT NapaMeTp MOXXHO UCMONbL30BaTh ANA aKTUBaUWK / feakTusauum
KOPPEKLN HUXKHEro KOHEYHOTO MOJIOXKEHUS B CBSA3U C 06YCNIOBNEHHBIM
TemnepaTypoii N3MEHEHNAMI A/IMHbI NMOJIOTHA C NMOMOLLLIO CBETOBO
peLueTKn B Ka4ecTse pedepeHcHOro ycTponcTaa. Mocne npouecca
NpPOrpamMMMPOBaHIs B PEXIME 0BYHEeHs NMONOXKEHNEe KOHTPOSbHbIX
CBETOBbIX JIMHUI OMpefensieTcs B TedeHue 5 LMKIoB paboTsl BopoT. Mpn
Ka>K[,0OM MOJIHOM 3aKpbIBaHNN BOPOT U3MEPSIOTCA NMONOXKEHUS
KOHTPOJIbHBIX CBETOBbIX IMHMIA. Ecnn nocne 5 umknos paboTbl BOPOT
NOJIOXKEHVe OTKIOHsIeTCA Bonee YeM Ha 3ajaHHOe 3HaueHVe, napameTp
P.221 (BennunHa koppekuun EC) KoppekTpyeTcs Ha BENMUHY 3afaHHoOro
3HaveHws1. [pegenamn KoppekLmumn SBNSIOTCA (OUKCUPOBaHHbIE rpaHuLbl
napametpa P.221 (MuH./ Makc. 3HadveHns: —120/+120).

Ecnn KoppeKLyisi KOHEYHOTO MOSIOXKEHUS! aKTUBHA, TO 3HAYEHS! MONOXKEHN
8 cambIX HIDKHUX aKTUBHbBIX CBETOBbIX JIMHWIA B CPEHEM CIy>XaT B
KayecTBe pechepeHCHOro NONOXEHNS 41 KOPpPeKLmm.

Ecnv napameTp L.222 akTBMpOBaH, TO CBETOBAs pelleTka AOMUHNPYET B
KavecTBe peepeHCHOro Nepeksio4aTessi Mo OTHOLIEHUIO K BXOAaM
ynpasnieHysi.

0: [eaKTMBUPOBaHO
1: aKTUBMPOBaHO

rlocne,u,osaTeanoe
KayecTBoO

BbiBOA TPEx3HauHO Lndpbl, 0603Ha4aAIOLLEN Ka4eCTBO CBETOBOMN IMHAN
ANS KKOON TPETU KOHTPONMPYeMoi BbicoTbl. CM. paspaen 18.4 «Jloruka
BbIXO/a 1 MHOMKATOPbI COCTOSHNSA»

KavecTtso cBeTOBOI
NNHUN

YKasblBaeT Ha Ka4eCTBO OMTUHECKOrO COeAVHEHVISi CBETOBOMN JIMHUM
B ymcnosom copmate ot 0 go 9. Cm. paspen 18.4 «Jloruka Bbixoga
1 VHOMKATOPb! COCTOSIHNS»

w HanpaeneHun «Bopota 3AKP.» B pexxumMe camoyaep>xaHus
(aBTOMaTMKA)

1:  [OewkeHue B HanpasneHun «Bopota OTKP.» B pexume
camoyfep)xaHus, AByXeHne B HanpasneHun «Bopota 3AKP.» B py4HOM
pexumMe paboTel (MonyasBToMaTuKa)

2: [ewxeHwe B HanpaeneHun «Bopota OTKP.» n aBuxeHve B
HanpaeneHun «Bopota 3AKP.» B pydHom pexxume (Totmann)

3: AsapuiiHoe nepemellieHne B pexxume Totmann
BHUMAHUE
Bo Bpems aBapuiiHOro nepemeLLeHnsa BopoTa ABUraloTcs A0 Tex
nop, noka AeicTBUTeNIlbHa KOMaHAa Ha nepemellexne. Bopora He
ocTaHaB TCSl B KO Monc X.

4:  [AnuTenbHoe UCMbITaHWe C YCTPOWCTBaMU 3aLLMUThI, aBTOMATU4HECKOe
ABVKeHVe B HanpasneHun «Bopota OTKP.» u gsuxeHne B
HanpasneHnn «Bopota 3AKP.»

Mepep kaxabiM HOBbIM MepeMeLLEHNeM AENCTBYET BPEMSI HAXOXAEHNS
B OTKPbITOM nonoxkeHun P.010.
HacTpoliikn 3 1 4 nocne oTknto4eHUs 6n1oKa ynpasneHus nponagatot. Bnok
yrnpaBneHusi B 3TOM CJly4ae NepeBoOANTCs B MO3NLIO 2.
10.14 3aBopackas HacTpoiiKa, UCXOAHbIe NapamMmeTpbl
P. DyHKLMA OnucaHwue, yBegomMneHuns
0..2 3aBopckasi HacTpolika | Mpu ycTaHoBKe 3TOro NnapameTtpa Ha 1 Bce napameTpbl yCTaHaBNMBaloTCst

Ha 3Ha4YeHWst MO YMOMN4aHMIo.

BHUMAHUE

Mpodunb BOpoT 1 cneunanbHble HACTPOWKK NoTepsiHbl! O6si3aTenbHO

HacTpoliTe P.991 B cooTBETCTBUM C TUNOM BOPOT!

C6poc A0 YCTaHOBMEHHbIX Ha 3aBOAE cneuuanbHbIX dhyHKumiA: P90 = 2.

BunaHO TONbKO B TOM Cily4ae, eCNv Ha 3aBOAE YCTaHOB/EHbI CrieLabHbIe

yHKLMM, BaXKHbIE AJ1S 3aKa34uKa.

0000 .... 00FF | Mpodunb BOPOT CneupanbHble HaCTPOWKM ANs TUNa BOPOT.

w
11 0O630p napameTpoB
P. DyHKLMA WU3meHeH Masa
Kem:
Korpa:
CYeTunK paboymx LMKNoB 8.1
CyeTumnK TexobcnyxnsaHus 8.1
Bpems HaxoxaeHs B OTKPbITOM 8.2
nonoxxeHun 1
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P. DyHKLUMA N3ameHeH Mmasa P. DYHKLMSA U3meHeH Masa
Kem: Kem:
Korga: Korpa:
o o1 Bpems HaxoxaeHus B OTKPbITOM 8.2 CoxpaHeHue ¢haiina napameTpos 10.10
a0 nonoXeHun 2
VHUMasIbHOE BPEMS HaXOXAeHNs B . arpyska caiina napameTpos .
o M 8.2 3 7 10.10
a0 OTKPbITOM MONOXEHUN
Bpemsi coxpaHeHus ansi Komang, 10.2 C6poc nokasaHuit cHeTYMKa 10.11
«BOPOTA OTKP.» TEXo6CnyXnBaHus
= - pemsi npeaynpexaeHns nepeq . a6ounii peXxxmm .
o B 10.2 Pa6ouunii 10.12
[y 5 Ha4asioM ABWXEHVS B HanpaBsieHnn
«Bopota 3AKP.»
~ 3anyck o6HoBnexus MO 10.10
orr AKTVBaUMA TECTUPOBAHNSA aBapuitHOro 10.3
N L’I_I | OTKpbIBaHWSI
3aBopckas HacTpoiika 10.13
O 13N BpaluatoLieecs none anektpoasuratens 10.4
I I 3 )
Mpocune BopoT 10.13
0OpCUpOBaHNe NS ABKEHNS B .
[T x] @ 10.5
(o] L{U HanpasneHun «Bopota OTKP.»
MepekpbiBaHne DIP-nepekntoyatens 10.14
o uc ®dopcrpoBanne Ans ABUKEHNS B 10.5
=, 1 b HanpasneHun «<Bopota 3AKP.»
Maponb 10.14
P ] HoBoe nporpaMmmupoBaHnie KOHe4HbIX 10.6
nJ MONOXEHNI B peXknme 06y4eHst
o33 BennunHa Koppekumn ANt KOHe4YHOro 8.3
o C nonoxetusi <Bopora 3AKP.» 12 0630p coobLweHun
233 BennunHa Koppekumn A1 KOHEYHOro 8.3
Rl_ J1 nonoxenusiz<Bopota OTKP.» 12.1 O6wue owmnbkn
Ecnun cooblueHns o6 owmnbkax He copachIBaloTCst aBTOMaTNHECKU, Bbl MOXeTe nx KBUTUPOBaTb.
0 ] YacTtoTa Ans 6bICTPOro ABWKEHUS B 10.7
[ TN ] Hanpaenerun «Bopora OTKP.» Mpexpe Yem KBUTMPOBaTb COOGLIEHNE, YCTPAHUTE NPUUMHY OLUMGKN.
acToTa Ans 6bICTPOro ABMKEHUS B X
] I} Y [¢] 10.7
I~ 35“ HanpaeneHun «Bopota 3AKP.»
o "o Bpemsi 6510KMPOBKU AETEKTOPHOIO 10.8 5 S S HaxxmnTe knasuy @ 1 yaepxusaiiTe ee B HXXKaToM COCTOSIHUM NPUMEPHO 5 ¢.
I nJ kaHana 1 n OTKP. 1 7D
o 20 Bpemsi 61I0KMPOBKU IETEKTOPHOIO 10.8 @
I Bl: [N KaHana 2 n OTKP. 2
oo CHETUNK CUCTEMbI 3aLLNTHI OT 8.1 Hen 5O U
I ] CTOSIKHOBEHWIA cCorrn Mono>keHne BOPOT BbIXOAUT 3a MexaHn4yeckuii TOpMO3 HEUCNPABEH NN HENPABUIIbHO HACTPOEH.
o 'y BbIGOP peskuMa UHAVKaLMm 10.9 VL) | | yeTaHOoBEHHBIN BEPXHWiA C nomoLbio pexxuma Totmann BepHUTECH B pa3peLleHHbIN ananasoH
5' ) - npegen napameTpoB.
. o [ns BepxHero ABAPVNHOIO KOHEYHOro BbIK/o4aTeNs YCTAHOBNEHO CINLLKOM
) =7 HakonuTenb owmbok 10.9 HU3KOE 3Ha4eHve napamerpa.
I~ 9': ] CnnwKoM Manblii BEPXHUIA AranasoH KOHEYHOTo BbIKoYaTens (MHTepsan
B o 55 cpabaTblBaH1s KOHEYHOrO BbIKlo4aTens).
- epcua X
P ,_3 P cCrn MonoxxeHre BOPOT BbIXOAUT 32 MexaHn4eckuii TOpMO3 HencnpaseH UN HeMpPaBUIbHO HACTPOEH.
= [ a] 5 YCTAHOB/IEHHBIA HIXKHNIA C nomoLbio pexxuma Totmann BepHUTECH B paspeLleHHbIN ananasoH
Dq ] CepwiiHblii HoMep 8.6 npegen napameTpos.
[l | LOns HkHero ABAPUIMHOMO KOHEYHOTO BLIKMKOHATENS YCTAHOBIEHO CIIMLLKOM
HU3KOe 3Ha4YeHne napameTpa.
o ] Bpemsi paboTbl anekTpopsuratens 10.9 N N
I 9 ] CrVLLKOM Marblii HUXKHWIA AnanasoH KOHEYHOro BbIK/lo4aTens (MHTepsan
cpabaTblBaH1s KOHEYHOrO BbIKJIOHaTensl).
o0 '_{ I] BxopHoe HanpsixeHve 10.9
[ I N
3BawTa ot KonupoBaHwsi thaina 10.10
]
[

)
(W)
s

napameTpos
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PYCCKUN

C6ou B paboTte BopoT

MpeBbILEHO Bpems paboTbl
anekTpoasuratens BO BpemMs
ABWXEeHWNs B HanpasiieHun
«Bopota OTKP.», AB/XeHUs B
HanpaeneHun «Bopota 3AKP.»;
nnu B pexxmme Totmann

e (daKTU4eckoe Bpemsi paboTbl ABUraTeNsi MPEBbICUIO YCTaHOBEHHOE
MakcuManbHoe Bpemsi paboTbl.

e BopoTa UMEIOT TSKEblil X0, UK 3a6/I0KMPOBaHbI.

e Tpy NCNONB30BAHUN MEXAHUYECKIX KOHEYHbIX BbIKNKOYATENE OAMH KOHEYHbIN
BbIK/Ito4aTeNb He cpaboTan.

Bbi3oB oneparopa cucTtemMbl 3aWuTbl OT CTONIKHOBEHUI

Owmbka Npu NPOXOXXAEHNN
MCMbITaHUA Ha aBapuiHoe
OTKpblBaHne

. BbI30BUTE CNyXOY TEXHNHECKOrO 06CNYXXNBaHNS.

. MpeBbILLIEHO MaKCUMaBLHO AOMYCTUMOE BPEMS ABVKEHNSI BO BPEMSI
TeCTNPOBaHUSA.

e [Ina c6poca HaxXMUTE 1 yAepXXMBaiiTe B HAXKaToOM COCTOsIHWW Knasuiy «CTor».

. Bopota nmetoT Tskenbiid Xof, unv 3a6noK1upoBaHbl.

*  AKKyMynsiTopHble 6aTapen MCTOHHMKa 6ecrnepeboitHoro NUTaHNs CUILHO
paspsiKeHbl NN HeVCrpPaBHbl.

FOG 1

O6pbIB pemHsi

AKTVBMPOBaH BXOAHOI CUrHas, yCTaHOBMEHHbIV ANnst o6Hapy>xeHus obpbisa
pemHs (P.50X = 0416).

Mpw 6bICTPOM MUraHUM AVCren NepemeLLeHne He paspelleHo. =% 3anpoc
KBUTUPOBaHUA

KopoTkunM HaxxaTuem Ha MieHouHbI BeikntoyaTens «CTOlM» paspeluaeTtcs
ABWKeHVe B pexxume Totmann B HanpasfieHU KOHEYHOTO 3aKPbITOrO MONOXKEHNS
O6pbIB PEMHS yCTPaHEeH MexaHN4ecKu 1 BXxof, 6osblLie He akTUBEH. Kak Tonbko
OyneT JOCTUMHYTO 3aKpbITOe MOMoXKeHVe B pexxume Totmann, npounsoinget
aBTOMaTUYECKOE KBUTUPOBaHWE.

CyeTumnK T

np

P

Owwmbka, obycnoBneHHas
3anaspgplBaHuem,

BENNYMHA UBMEHEHNS
MONO>XeHUsi BOPOT OKasanach
MeHbLLEe OXXugaemon

e  Bopota unu gBuratens 3a610K1POBaHbI.

. Topmo3 He oTnyckaeT. [poBepbTe NOAKI0HEHNE N TOPMOSHOW BbINPAMUTENb.

e CMLLKOM HN3Kasi MOLLHOCTb [J1st Ha4albHOrO NMYCKOBOrO MOMeHTa. MpoBepbTe
HanpshkeHne NUTaHus.

e CnMWKOM MasieHbKasi CKOPOCTb.

e Bopota He MOKMHYNM MOSIOXKEHNE MEXaHNHECKOro KOHEYHOrO BbIKJtoHaTens nim
KOHEYHbIN BbIK/lO4aTe b HevcrnpaseH.

e KpenneHue K ocu faTunka abCoMoTHbIX 3HAYEHNIA He 3aTsHYTO.

. Bei6op HenpasunbHoro npoduns sBopot (P991)

C6oi1: Heob6xoaMMOo
TexobcnyxvBaHue

CyeTyunk VHTEepBasioB TEXHNYECKOro 06Cﬂy)KMBaHI/IH nepenonHeH.

MapameTpbl He

YCTaHOBJIEHbI

Bnok ynpasnexus He
nporpamMmm1pyeTcs

OcHOBHble NapameTpbl 6510Ka ynpasneHus eLle He 3aaaHbl, cM. P990 n P991.

Coob6ueHus 06 owmbkax wuHbl CAN

HewnssecTHOe ycTponcTBO
noaKoYeHo K WwinHe CAN

3anporpammmpyiiTe yCTpOIiCTBa, KOTOpbIe eLle He Gbinv 3anporpaMmM1MpoBaHsbI.

OTnn4ymne 3agaHHoro
HanpasneHus BpalleHns ot
oXngaemoro HanpasneHus
BpaLLeHns

. Mpun ncnonb3oBaHUM MHKPEMEHTAIbHbIX AATHNKOB nepenyTaHbl KaHanbl A n B.

L4 HanpaBneHVle BpaLleHuna anekTpoasuraTensa oTin4aeTca OT 3TaJloHHOro
HanpaeneHus, 3aAaHHOro Npy Kanuéposke. 3anporpaMmMupyiTe BOpoTa CHOBa C
P210=5.

o l‘|p63MepHO CuUnbHOE «MpoBuUCaHne» Npu Havane AsuKeHus, TOpMO3 OTnyCcKaeT
C/NLWKOM paHo, CNULLKOM He3Ha4ynTesibHbI MOMEHT BpaLleHns

. Mpy HEOGXOAVMMOCTU N3MEHNTE (hOPCUPOBAHME.

LLinHa CAN, owmbka cessn 1

YcTpaHsetca camocTosTensHo. MNposepbTe (heppuToByto BTY/IKY 1 HAHECUTE
aKkpaHupoBsaHve. MoxeT notpeboBaTbCsa nepesarpyska 6noka ynpaenenus.

LLInna CAN, owumbka cBssu 2

YCTpaHHeTCﬂ CaMOCTOATENbHO. I'IposephTe Kabenu Ha oTCyTCTBME
nospexpaeHuin. MoxeT notpeboBaTbca Nepesarpy3ka 6110Kka ynpasneHus.

Owmbka npoTokona
NO3MLIMOHHOTO AaTynKa

. C6014 WWHBI MO3MLIMOHHOO AaTyunka
*  [laHHble O MONOXKEHNUN HE NOCTYNAIOT B TEHEHNE ASIMTENBLHOTO BPEMEHN

KomnoHeHT

[aTyvka/ CnosIHUTENLHOTO
ycTpoicTea He 6bin pacnosHaH
W OTCYTCTBYET

370 cooblueHne oTobpaXkaeTca Ha avcniee 6110Ka ynpasneHus, ecnm
yCTaHoBNEHO, 4TO Ha WwnHe CAN-Bus nmeeTcst TONbKO OAVH KOMMOHEHT
JaTyvka/ CMoNHUTENBHOTO YCTPOIACTBA (HanpuMep, B Cily4ae Co CBETOBOMN
PeLUeTKO — TONbKO nepefaTyuk)

C6oit NpeaKoHLLeBoro
BbIK/ll04aTENSt CBETOBOIO
6apbepa

. MpenkoHLEeBoN BbIK/lO4aTeNb CBETOBOro 6apbepa Takxe HaxoauTCs B CpeHeM
KOHEYHOM MONIOXKEHUN VNN B BEPXHEM KOHEYHOM MOSIOKEHNN.

e  3anporpammupyiiTe KOHe4Hble MONOXEHNSt faTYnKa abCOMOTHBLIX 3HAYEHWIA.
PaccTosiHue Mexay HKHUM KOHEYHbIM NonoXxkeHneM Eu 1 BEpXHUM KOHEYHBIM
nonoxeHvem Eo fOmKHO BbITb Kak MUHUMYM 1 M.

BbizoB onepartopa CUCTemMbl 3aluTbl OT CTONIKHOBEHM

PacnosHaHo cTonkHoBeHne
(Crash)

e Tonbko 4TO BKMOYMNCS 650K ynpasneHusi. Heo6xoamm pasoBblii cEpOC OLLNGKM.
. HWXHW anemeHT BOPOT Bbin BbiAaBneH n3 GOKOBbIX HANPaBASOLLMX.

Mpouepypa c6poca, cm.:

. PyKkoBOACTBO MO MOHTaXy

. OnekTpuyeckas cxema

. [Bepb pacnpeaennTenbHOro Wkada cHapyXxu

Ecnu owimn6ky c6pocuTb HEBO3MOXKHO:
. Mpwv nepepade IR:
— TMpoBepbTe onTMYeckuii NyTb B GOKOBOM aneMeHTe. ONTUYECKUin NyTb He
[IOJKEH BbITb 3arpsi3HEH.
- [poBepbTe HanpshkeHne akkyMynsiTopHo GaTapeu.
. [ns cnnpansHoro kabens:
- [MpoBepbTe cnupanbHbii kKabesnb.
. Onsa cuctembl Funk-Crash
— O6a nepepatyunka eLle He 6binn 3anNporpamMMMpoBaHbl Ha NPUEMHIIKE (CM.
pykosopacTso cuctemsl Funk-Crash).
— lNepepaTunk HeUCMPaBEeH UNM aKKyMynsiTopHas 6aTapesi paspskeHa.

B 6noke ynpasneHus
aKTMBNPOBaH gmnanasoH
napameTpoB /15t CBETOBOVA
PELLUETKN B peXXuUMe gatymka
nonoxenus. Ha XXK-gucnnee
0T06pa)KaeTCﬂ TEKCTOBOE
coobueHue: «OTcyTcTByeT
LGx».

MopkmniounTe CBETOBYIO PELLETKY, KOTopasi AOMKHA PaBoTaTb B PeXXnMe aarymka
nonoxenus, K lwnHe CAN U1 HasHaubTe A5 Hee AynanasoH napameTpos
M3meHuTe NnapameTpbl ANs pexxuma fat4vka nonoxenus. ns L.210

HE AOMNYCKaeTCs yCTaHaBMBaTbL 3HAYEHNE «4».

CsetoBas pelweTka: NpueMHuK
HeuncnpaseH

3ameHuTe o6a KOMNOHeHTa PeLeTKn.

CeeToBast peLueTka:
nepegaryvk HeucnpaseH

3ameHuTe 06a KOMMOHEHTa peLUeTKu.

MonoxeHne BopoT
HenpaBwuibHOe

3anycTuTe 3aHOBO MPOLECC MPOrPaMMU1POBaHUS.

Owmnbka CBETOBOW peLleTKn

TpebyeTcsa nepesarpyska 6noka ynpaenenus. Ecnn owmnbka nosTopsieTcs,
Heo6Xx0AMMO 3aMEHUTL CBETOBYIO PELLETKY.

Owwubka COBMECTIMOCTU

MPOKOHCYNETUPYITECH C 3aBOAOM

Mopaya nutaHus

BoccraHoBuTe nogady NuTaHNA CBETOBOW PELLETKN. YCTpaHuUTe neperpysky
UCTOYHUKA NUTaHus 24 B.

C6poc CBETOBOW PeLleTKy

TpebyeTcsa nepesarpyska 61noka ynpasneHus.

Ownbka CBSI3N CBETOBO
PEeLWeTKN C NPUEMHNKOM

MpoBepbTe Kabenu Ha Hanuyme noBpexaeHuin. N3beraiTe nepekpyymBaHns
kabenei.

144

Owmbka cBA3M CBETOBOIA
peLUeTKn ¢ nepefaTYukom

MpoBepbTe kKabenu Ha Hann4ue nospexaeHuin. Misberaiite nepekpyymBaHns
kabeneii. YcTaHoBWTE hePPUTOBYIO BTYNKY.
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Coo6ueHns 06 owmnbkax wnHbl CAN

HeMcnpaBHocTu ﬂpeAOXpaHMTeﬂhHOﬁ KOHTaKTHOW NnaHKu

z

Owmbka TecTupoBaHWs

YcTpaHseTcs camocTosTenbHo. MoxeT notpe6osaTbes nepesarpyaka 6oka
ynpaeneHusi. 3beraiiTe nepekpyumBaHusa kabenei. YctaHoBuTe heppuToByio
BTYJKY.

-
/
A

r

L'lb

@

MpoBepka ka4yecTBa CBETOBOM
peweTku FEIG He npoiigeHa.

OnTI/IMI/I3I/IpyI7ITe opveHTauuio Mexxgy nepeaaTtinkomMm n npueMHNKOM.
Mpy ycneLHoM NPOXOXXAEHUM NPOBEPKY COPOC OLLMGKU BbIMONHAETCS
aBToOMaTU4eCKun.

[ns o6xona owmnbKY 1 NPOAOMKEHUS MPOrPaMMNPOBaHISA HaXXMUTE

v yaep>xusainTte knasuwy Stopp («<OcTaHoB»).

£3

&R

Owmbka n3bbITOHHOCTH
BbIKNIOHaTENs AN KanuTtkn 8K2
Ha BHyTpeHHeM 6n1oke
06paboTky curHanos
NpPefoXpaHNTeNbHON MNaHKN

HewncnpaseH n36bITOYHbIN KOHTAKT BbIKO4aTens kanmtku 8k2.
KanuTka 6bina He NONHOCTLIO OTKPbITa UMK 3aKpbiTa

Foicdd

CoobLeHune o B3noMe
MonoTHO BOPOT 6bIIO NOAHSATO
BPY4HYIO

Camas HWKHSAS CBETOBast NIMHUSA B KOHEYHOM nonoxkeHun «3AKP.» cHosa
cBo60AHa, NPV 3TOM CMCTEMA NO3ULWOHNPOBaHUA OGHapPYXXuna n3MeHeHne
MOSIOXKEHNSI.

MporpammupoBaHne
BHYTPEHHel
NPefoXpaHNTENbHOWM NNaHKn
BbINOJIHEHO HeNnpaBwWibHO

BHyTpeHHﬂﬂ npegoxpaHnTenibHas nNiaHka NogK/kyeHa, HO eakTuBnpoBaHa,
1N Hao60opOoT.

C60i1 NpeKoHLEeBOro
BbIKNtO4aTens gnsa
npep,oxpaHMTeanon nNaHKn

MpenKoHLEBON BIKIOHATESNb [N15 OTK/IOUEHNS NPEAOXPaHNTENBHON MaHKK U
peBepCcMpoBaHIs NOCse cpabaTbiBaHNsi NPEAOXPAHUTENLHOM MaHKN OCTaeTcs B
BEPXHEM KOHEYHOM MOMNOXEHUU.

CGowu uenu 3awuThbi

CpaboTana BHyTPEHHSS
«I’pl/l60BI/IF[Haﬂ KHOMKa»
asapuiiHoro OCTAHOBA unu
cTopoXeBasi cxema
(KOMMbBIOTEPHBI MOHUTOPUHT)

Lienb aBapuitHoro OCTAHOBA npepBaHa HauuHasi Co BXOoAa BHYTPEHHEro
aBapuiiHOro ocTtaHoBa 6e3 NpefABapuTENbHO Bbibopa peXxnuMa yCTaHOBKM
napameTpos.

MpoBepka BHYTPEHHNX NapameTpoB unu nposepkn EEPROM copep>xat owm6Kku.

HaxxaTtue nneHo4Hon kHomkn «CTOlMM» no3sonset nony4nTe 6onee Nogpo6Hyo
MHOPMALIMIO O MPUYMHE.

MpeBblweHne Yncna
cpabatbiBaHui
NpefoxpaHNTensbHOM NnaHku A

MpeBbILLEHO MaKCcUMarbHOE YMCNo cpabaTbiBaHWi NPEefOXPaHNTENBHON NaHKN
A BO Bpemsi paBoyero uyka BOpOT, 3aAaHHOE NPy yCTaHOBKE NapaMeTpos.

MpesblleHne yncna
cpabatbiBaHui
NpefoxpaHnTensHO nnaHku B

MpeBbILLEHO MaKCUMasbHOe YMCIO cpabaTbiBaHWi NPEROXPaHUTENBHON NAaHKN
B BO Bpemsi paGo4ero uvkna BopoT, 3afaHHoe Npu yCTaHOBKe NapaMeTpoB.

CpaboTana BHeLLHsst cuctema
aBapuiiHoOro octaHosa 1

Llenb aBapuiiHOro OTKNo4EHUs Gbina npepeaHa Ha BXOAe aBapuitHoro
OCTAHOBA 1 (CM. 3neKTPUHECKYHO CXEMY).

MpeBsblweHve Yncna
cpabatbiBaHui
npepoxpaHnTeneHoii nnankm C

HpeBbILIJeHO MakcumMmanbHoe 4Y1ucno CpaﬁaTbIEaHl/lIz npegoxpaHMTeanoM nnaHkn
C BO Bpemsi paboyero LyKia BOPOT, 3aAaHHOE Npu YCTAHOBKE NapameTpos.

CpaboTana BHeLLHsst cuctema
aBapuiiHOro ocTaHoBsa 2

Llenb aBapuitHOro OTKMO4YeHUs Bbina NnpepeaHa Ha BXOAE aBapuUHOro
OCTAHOBA 2 (cM. aneKTpu4eckyto cxemy

O6wue owmnbKuN annapaTHoro o6ecne4veHus

HeucnpaBHOCTM NpeiOXpPaHUTENBHOI KOHTAKTHOW NaHKu

MpensiTcTBUe 6roKNpyeT
[BUKEHVe B HanpaBneHnm
«BopoTa OTKP.»

Bo Bpems ABvxeHus B HanpasneHun «Bopota OTKP.» BopoTa CTONKHYNMCh C
npensTcTBYEM (TOMLKO NpK pacno3HaBaHUM NPensTCTBNA ¢ nomoLbio P480)

NpeHtTnduumposar c6poc
annapatHoro obecneyeHus
6n0Ka ynpasneHus

CuribHble MOMEXV MO HaNPSXKEHUIO MNTaHNSI.
Cpabotana BHyTPEHHSIS CTOPOXXEBAs CXxema.
Ownbka O3Y

Owwubka cBasu — [Mnarta
paclumpeHns

HapyLueHa cBs3b Mexxay 6a30Bo nnaTol 1 NnaTon paclumpeHus

MpensiTcTBue 6noknpyeT
[BUKEHVe B HanpaBneHnm
«Bopota 3AKP.»

Bo Bpems ABvxeHus B HanpasneHun «Bopota SAKP.» BopoTa CTONKHYCE C
NpensTcTBYEM (TOMLKO NPK pacno3HaBaHUM NPensTCTBNA ¢ nomoLbio P480)

3agdukcrpoBaHo KOPOTKoe
3aMblKaHve y BXofa MniaHku

KopoTkoe 3amblKaH1e NoAKIItoHeHNs IPEAOXPaHNTENBHON MaHKu.
MpensTcTBME Ha NYTV CBETOBOIO CUrHana onTUHECKOW NPeAoXpaHNTENbHON
NNaHKu.

Mepembivka 1K2/8K2 ycTaHoBneHa HenpasuibHO.

Tok neperpysku
(TOK Ha aneKkTpoasurarene nan
B NMPOMEXKYTO4YHOM KOHTYpE)

HomuHanbHble napameTpbl 3M1eKTPOABUraTesist HeBEPHbIE.

MoB.bileHne Hanps>xeHus nnn popcrposarue (P.140 nnm P.145) He nopxopaT.
OnekTpoasuraTenb UMeeT HenpasWbHbIE PasMepsbl.

Ts>KEeNbIN X0, BOPOT.

TopMo3 He oTnyckaeT. MNpoBepbTe NOABOASALLWIA MPOBOA U TOPMO3HOM
BbINPSMUTENb.

KonuyecTtBo cpabatbiBaHuit
NNaHK1 BO BPeMs ABUXKEHUS B
Hanpaenenun «Bopota 3AKP.»
[OCTUMNO YCTaHOBJ/IEHHOM
rpaHuLbl

MpeBbILLEHO MaKCMMabHOE YMCo cpabaTbiBaHUil NPefoXPaHUTENBHO MNaHKK
BO Bpemsi paboyero Lykna BopoT, 3aaHHOe NPy YCTaHOBKE NapameTpoB.
MpousseguTe KBUTVPOBaHUE OLLINGKMN 3a CHET MOJIHOrO 3aKpbiBaHUA BOPOT B
pexume Totmann.

M36bITO4HOE HanpsiKeHne B
NPOMEXXYTOYHOM KOHTYpe,
npegen 1

C6oi1, feeKT unn oTCyTCTBME TOPMO3HOMO MpepblBaTens.

YpeamepHO BbICOKOE HarnpsKeHne NUTaHus.

OnekTpoasuraTenb B reHePaTOPHOM PEXMUME 3anuTbiBAET CINLLKOM 60bLLIoe
KOMN4YeCTBO 3Heprin o6paTHo B ceTb. KMHeTNHecKas aHeprus BOPOT He MOXET
6bITb OCTATOYHO YMEHbLUEHA.

Owwmbka n3bbITOYHOCTU NpU
KOPOTKOM 3aMblKaH11

OpnvH 13 KaHanoB 06paboTKN AAaHHBIX NPV PACMO3HABaHNN KOPOTKOTO
3aMblKaHVst pearnpyeT He MAEHTUYHO BTOPOMY KaHany. [lecbekT nnatbl
ynpaeneHusi.

[nHamnyeckas onTuyeckas cUcTemMa NofKIloHeHa, Ho He HacTpoeHa B
napametpe P.460.

M36bITO4HOE HanpsKeHne B
cetun

CnuLLIKOM BbICOKOE Hanpsi>XKeHne nuTaHnsa 6noka ynpaeneHus.

MoHmxeHHOe Hanpsi>keHue B
cetn

CNULWKOM HU3Koe Hanps>XeHne nutaHus 6noka ynpasneHuns.

MpepbiBaHWe Ha BXofe NnaHKK1

CoeanHUTENbHbIN Kabesb HEMCMPAaBEH MU He NOAKIOHEH.
OKOHEYHbIN PE3NCTOP HEUCTPABEH Wi OTCYTCTBYET.
Mepemblyka ycTaHoBEHA HENMPaBuIIbHO.

HenpasunbHoe npoxoxaeHne
TECTUPOBaHUs
npefoxXpaHnTENbHO NNaHKK

Mpw 3aTpe6oBaHNy TECTUPOBaHUS NPEAOXPAHUTENBHAS NAHKa He
aKTUBMpYeTCS.

Bpems Mexay 3aTpe6GoBaHneM TECTUPOBaHS 1 BbIMONHEHNEM TecTa He
cornacosaHo.

Temnepartypa papuaropa 3a
npegenammn paboyero
fAvanasoHa, npegen 1

CrvLLKOM BbICOKas Harpy3ska Ha BbIXOAHbIX Kackafax Ui TOopMO3HOM
npepsbiBaTene.

CnuLIKOM HU3Kas TemnepaTypa okpyxatoLLeit cpefbl AN akcnyaTauum 6noka
ynpasneHuns.

CnnwKoM BbICOKas TaKTOBasi HacToTa Ha BbIXOAHOM Kackape (napametp P.160).

C6oi1: Temneparypa BHyTpu
kopnyca npesbicuna 75 °C

YpeamepHO BbiCOKas Harpyska Ha npeobpasosaTesb YacToTbl / CXeMy.
He,EIOCTaTD‘-{HOe OXnaXkaeHune pacnpenenntenibHoro LIJKﬁCba.

Owwmbka n36bITO4HOCTH NP
npepbiBaHnM

OpvH 13 KaHanos 06paboTKM AaHHbIX NPV Pacno3HaBaHUU NpPepbIBaHNA
pearvpyet He UAEHTUYHO BTOPOMY KaHany. [ledekT nnatbl ynpasneHus.
ﬂVIHaMVIHECKaﬂ onTnyeckas cuctema NnogK4eHa, HO He HacTpoeHa B
napametpe P.460.

Tok neperpysku B
NPOMEXXYTO4HO Lienu, npeaen
1

MoBbiweHne Hanps>XeHna nnn dJOpCVIpOBaHI/Ie He noaxoasT.
3ﬂeKTp0,ElBI/II’aTeI'Ib nMeeT HenpasubHblEe pa3Mepbl.
TsKEenbIN X0, BOPOT.

YpeamepHO BbiCOKas YactoTa
nMnynbLCcoB Ansa ONTUYECKON
I'IpeﬂOXpaHVITeJ'IbHOIZ nnaHkn

OnTuyeckas npefoxpaHUTeNbHas nnaHka HencnpasHa.
Bxop Ansi BHYTPEHHE NPeAoXPaHUTENBHON NNaHKy HeNCnpaseH.

Tok neperpysku Ha
anekTpoasuratene/s
NPOMEXXYTOYHOM KOHTYpe,
npepen 2

HomuHanbHble napamMeTpbl dneKTpoasuraTesisd HeBepHble.

MoBbliLeHVe Hanps>keHus unm opcrposanune (P.140 nnu P.145) He nopxopsT.
3!'IeKTpO[J,BI/II'aTeJ'Ib MnMeeT Henpasu/ibHbIE pa3Mepbl.

TsKenbIn X0, BOPOT.
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PYCCKUN

O6wme own6KN annapaTHoro o6ecneveHus Owun6KMN B cucteme no3vUNOHMPOBaHUS

C - C60i1 noga4n NoCTossHHOro . Mopaya NOCTOSAHHOIO TOKa He MOXET ObITb NPON3BEAEHA B CUITY CEAYIOLLNX

)

TOKa

npuYmnH: ToK neperpy3ku, IGBT-owmbka F.519, kopoTkoe 3amblkaHne Ha 3emito,
owwbka 24 B unn neperpes.
MpviBeneH B feicTare aBapuiiHbIi BbIKIMIOYATESb.

OTK/II04EHNe ToKa
aneKTpoaBuratens, Tok
MPOMEXYTOYHOro KOHTypa
nospexnaeH

AnnapaTHble cpeacTea noBpexxaeHbl.

Topmo3Hoii NpepbiBaTent

AnnapaTHble CPeACcTBa NOBPEXAEHbI.

HenpasunbHas pernctpaums
NO3UNUNOHHBIX AaHHbIX

anI MCMNONb30BaHMN MEeXaHNYEeCKNX KOHEYHbIX BbIKNoYaTenei:

A4 Kak MWUHUMYM, OANH KOHEeYHbI BblK/toYaTeNb He COOTBETCTBYET aKTUBHOMY
COCTOsIHUIO, 3aAaHHOMY Npu NPOrpaMmMnpoBaHUN.

L4 HenpmeMﬂemaﬂ KOM6VIHaLI,I/Iﬂ, KakK MUHUMYM, 13 2 aKTVBHBIX KOHEYHbIX
BbIKNtO4aTenen.

Mpu MCNonb30BaHNK NIEKTPOHHbIX KOHEYHbIX BbiK/loHaTeneii:
. Mocne BbI30Ba AN aKTUBMPOBaHWS 3aBOACKYX NapameTpos (napameTp P.990) He
NPOK30LLIO NPOrPaMMUPOBAaHNA COOTBETCTBYIOLLIE CUCTEMbI

[
(4, neperpyxeH, OTCYyTCTBYET nin [BKeHne BOPOT B reHEPaTOPHOM PeXKiMe OCYLLEECTBAANOCH CNMLIKOM JONro NO3NUNOHNPOBAHNA.
nospexaeH 6e3 nepepbisa. . Kann6poska He 3aBepLueHa nnv npotuna ¢ ownbkamu. TpebyeTcs noBTopHas
TOPMO3HOW NpepbIBaTesb HEUCMPABEH UMY HEMPABUIBLHO MOAKIIOYEH. KanmGpoeka.
. Mpu aKTMBMPOBaHNM MPOMEXXYTOHHOIO OCTaHOBA NMPOMEXYTOUHbIi OCTAHOB
DyHKLMSA 3aLLMThI 3apaHa HenpaBUbHast XapakTepUCTUHeckas KpuBasi afeKTpoABUraTens I
anekTpoasurartens (HOMMHanbHbIN TOK anekTpoasurartens) (P.101). c : N
. VHXPOHN3aLMsA He 3aBepLUeHa UM OMOpPHbI BbIKOYaTESNb HENCTPaBEH.
naeHTudMLMpoBana MoBbliLeHVe HanpskeHust unu dopcuposatie (P.140 unn P.145) cnuiikom p - P P P

MaKCVIManbHbIN TOK

6onbLuoe.
OneKTpoasuraTenb UMEeT HenpasUibHbIE Pa3Mepbl.

Opaisep IGBT
naeHTMuLMpoBan ToK
neperpysku

CRVLLKOM HU3KOEe HanpsiKeHUe NUTaHNs U ANeKTpocHabXeHwe.
ObecneybTe NpaBnIbHOE 3HEProcHabXXeHNe:

- BK/BS 150 FUE - 1: nogsogsLmii npoBoga MUHUMYM 3 x 2,5 Mm?2

— AK/AS 500 FUE - 1: nogsogsLuii n(poBoA MUHUMYM 5 x 2,5 Mm2
KopoTkoe 3ambiKaHne unu 3a3emMsieHne KieMm aneKTpoasuraTens.
3apaHa npeaenbHO HenpasuibHasi HOMUHASIbHAS YacToTa ANeKTPoABUraTessi.
MoBbliweHne HanpsbkeHus unu dopcuposanue (P.140 nnn P.145) cnnwkom
6onblLuoe.

OnekTpoasuraTesb UMEET HenpasusibHbIE Pa3mepbl.

DedekT 06MOTKM anekTpoasuraTens.

KpaTkoBpemeHHOe npepbiBaHye Lienu aBapuitHoro OTKIYEHNS.

Bpemsi oxugaHvs npu
nepepadye npoTokona

e 3anyctuTe c6poC annapaTtHOro o6ecneyeHus: BoIKoUUTE 610K ynpaBieHysi.
OtcoepuHuTe patynk DES. HYepes HeCKONbKUX MUHYT CHOBa NOACOEAVHNTE
partuvk DES v BkntounTe 610K ynpasneHusi.

. MHTepdeiicHbIli Kabenb HemcnpaseH Un pa3opBaH.

. HewncnpaBHa anekTpoHuka 06paboTkin CUrHanoB aaTymka abContoTHbIX
3HaYeHNIA.

. [edekT annapaTtHoro obecneyeHns Unm NOMexXn oKpy KaroLLei cpeabl.

. MpoBepbTe 3a3emneHne BOpOoT.

. MpoussenynTe sKpaHMpoBaHe NPOBoOAa CUCTEMbI YMPaBNEHNSI.

. YcTaHosuTe 38eHo RC (100 Q + 100 H®) Ha TOpMO3.

36bITO4HOE HanpskeHve B
NPOMEXYTOYHOM KOHTYpe,
npegen 2

C6oit, pechekT unm oTCyTCTBIE TOPMO3HOMO MpepbIBaTensi.

CNNLLKOM BbICOKOE HaMPsiKeHUE NUTaHNS Ha BXOAE.

B reHepaTopHOM PeXuMe 3M1eKTPOABHMraTeb 3anuTbIBAET CANLLIKOM MHOTO
3Hepru 06paTHoO B CETb, T.K. eMy TPeBYEeTCS YMEHbLUNTL KUHETUYECKYIO
3HEPruio BOPOT.

Monoxexne BHe
YCTaHOBIEHHOro gnanasoHa

. JedekT npnBofa NO3NLMOHHOMO AaTyuKa.

. HeuncnpaBHa anekTpoHuka 06paboTkn curHanoB gartymka abcontoTHbIX
3Ha4YeHun.

. [edekT annapaTtHoOro obecneveHns nnym NOMexn okpy xaroLleii cpeabl.

MoHWxeHHOe Hanps>keHne B
NMPOMEXYTO4YHOM KOHTYype

CrMLIKOM HU3KOE BXOOHOE HanpsXeHne nuTaHus, Yaile BCero npun Harpyske.
CnunLwKoM BbICOKast Harpys3ka. Momexu Ha BbIXOAHbIX Kackagax nav TOpMO3HOM
npepbiBarene.

AnnapatHas owwubka TST PD2

. Owmnbka N3y (ROM)

. Owwmbka O3Y (RAM)

. Owmbka MaLLNHHOrO BpEMEeH

e Owwubka 3N MN3Y (EEPROM)

. HevncnpasHocTb annapatHoro obecneydeHuns =» BeinonHnTe 3ameHy.

CnMLLKOM BbICOKMIA TOK
NPOMEXYTOYHOrO KOHTYpa npu
nopave ogHoasHoro
ANEKTPONUTaHNS

Ins AK/AS 500 FUE - 1 6bino o6Hapy>keHo 1-thasHoe nuTaHne. Cinwkom
BbICOKMIA pa3peLLeHHbIi TOK MPOMEXYTOYHOro KOHTypa npu nogade 1-gasHoro
anekTponuTaHusi. [laHHas owunbka Bcerpa Bo3HUKaeT BmecTe ¢ F.520

BHyTpeHHss owmbka TST PD /
PE

. C6oi1 patyvka nonoxkeHus TST PD / PE. = BeinonHuTe copoc. (cm.
PYKOBOACTBO MO MOHTaxy TST PD).

. Hatunk nonoxenuns TST PD2 o6Hapy»wun komaray cépoca =» Keutupyiite
OLWMBKY 1 MOBTOPHO BbIMOJHWUTE NPOrpaMMUPOBaHNE ANst KOHEYHbIX MONOXEHWIA.

HanpsikeHne BHeLLHero
nuTaHua 24 B otcyTcTeyeT nam
CIILLIKOM HN3KOe

Meperpy3ka, Ho 6e3 KOPOTKOro 3aMblKaHUs!
Mpy KOPOTKOM 3amblkaHun Ha NUHWUK 24 B noaBop anekTponuTtaHus 6ioka
ynpasneHus He npoucxoauT. fopuT curHaneHas namnoyka V306.

MpeBbiweHa Temnepatypa TST
PD

e CnvwwKOM BbiCOKasi TeMneparypa B Kopryce aartyuka

Hu3koe HanpsikeHne 6aTapen

. CnuLWKOM HU3KOe HanpsixeHue Toka B 6ydepHoit 6atapee TST PD — 3amennTe
TST PD

36bITO4HOE BXOAHOE
HanpsixeHne cetn

CVLLKOM BbICOKOE HamMpsiXKEHNE NUTaHWSI.

Cnvwkom 6onbluve KonebaHns HanpsXKeHNs MTaHms.

[ns 6nokoB ynpasneHus ¢ UCTO4HUKOM 6ecnepeboiiHoro nutaHus UBMM:
VCTOYHUK GecrnepeboinHOro aNeKTPONUTaHNs B PEXUME C akKyMYNSTOPHOM
6aTapeeli. BoccTaHOBWTE 3NEKTPONUTAHNE OT CETU.

CruLLKOM BbiCOKasi CKOPOCTb
BpatleHus sana PD

e CMLWIKOM BbICOKas CKOPOCTb BpaLLeHIsi Bana C yCTaHOBJIEHHbIM AaT4NKOM
TST PD =» YcTaHoBUTe AaTyvk Ha Apyroii san.

Temnepatypa paguartopa
paboyeii 30HbI, Npepen 2

CnnLwKOM BbICOKas Harpyska Ha BbIXOAHbIX Kackagax Wi TOpMO3HOM
npepbiBatene.

CnnLLKOM BbICOKasi TAKTOBAs YacToTa Ha BbIXOAHOM kackape (napametp P.160).
CnuvwKoM HM3Kas TemnepaTypa oKpy>KartoLLel cpefpl ANst 61oka ynpasneHums.

C6oii: Temnepatypa BHyTpU
kopnyca npesbicuna 80 °C

Ype3MepHO BbICOKast BHYTPEHHSISt TEMnepaTypa.

Tok neperpy3sku
NPOMEXYTOYHOI Lenu, npeaen
2

MoBbILLeHNe HaNPsHKeHVs unu GopcrpoBaHNe He NOAXoasT.
OnekTpoaBuUraTesb UMEET HenpasusibHble Pa3mepbl.
Tskenblii Xof BOPOT.

CLLKOM HU3Kas aMmnanTyaa
marHuTHoro nons TST PD2

e 3anyLeH KOHTPOSb MarHUTHOrO MOJISt: BbIMOMHAETCS KOHTPOS b aMMNTyAbl
MarHUTHOro Mosisi BO BpeMsi NpoLiecca NporpaMM1MpOBaHIis 1 dKCnyaTauum.
CnnwKom Huakas amnauTyaa. = MNepemecTute MarHuT 6avKe K faTduky.

YBEQOMJIEHME:

Ecnn Bo Bpemsi akcnyaTaumm aMmanTya yMeHbLUNTCS, HarpuMep 13-3a CTapeHnst
MarHuTa, cHavana otobpaxkaercs ysegomnerue |.76A. NMocKonbKy B BbIKO4YEHHOM
COCTOSIHIN [BVKEHVIE BOPOT He Pacro3HaeTcsi, cpasy Mocsie BKIoYeHNst 611oka
ynpaeneHus npusoaa oTobpasnTcs coobLueHne 06 oLumbke.

Mpwn BO3HVKHOBEHW OLLNGKN HEOBXOANMO NMOBTOPHO BbIMONHUTL KannMGpoBKy 6r1oka
ynpasneHns npueoga.

146

HORMANN

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024




PYCCKUI

Owun6ku B cucteme no3nyuoHnpoBaHusa

BHyTpeHHue owmnokmn

Cb6oli nepekntovartenei . Mepeknioyateny aktvsauum TST PD2 paboTatoT uHade, Yem npegnonaranoch.
aktusauun TST PD2 Mpwy ABYXXEHNM BOPOT C BbIK/OHYEHHbIM 6/I0KOM yrpasnieHns npusoaa
N3MeHeHMEe UX MONOXXEHNSI MOXET BbITb He pacrno3HaHo. BbinonHuTe 3ameny
TST PD2.

Ownbka B KOHTPONLHON CyMMe
KanMbpOBOYHbIX 3HA4EHNI

HoBas Bepcysi NporpaMMHOro o6ecneyeHns ¢ MUBMeHEHHO CTPYKTYPOA
EEPROM.

Elue He nHULmMann3npoBaHHblii 6NOK yrpaBneHus.

MpovHdopMupyiiTe oTaen cepsuca.

YBEAOMJIEHUE:

Owwmbka NosiBNSeTCst TONLKO NpU 3anycke 6noka ynpasneHus npusoga. Mpwu 12.3
BKJTIOYEHHOW nogadve nuTaHua owmbKa HY Ha YTO He BANSET. "

WUHbdopmMmaunoHHble coobueHust

Mpy BO3HNKHOBEHNN OLLNGKN HEOBXOAVMMO BbIMOMHUTL MOBTOPHYIO KanubpoBKy 60ka

O6wWwue coobLieHns

ynpasneHna npneoaa.
MopTBepAnTe OWNBKY U BbIMOMHWTE NOBTOPHYIO KaNMGpOBKY, 4TO6bI 610K

OcCTaHOB UM COCTOsIHIE COpOca: OXUAAHUE CreayioLLei BXOASLLEH KOMaH b

ynpasneHusi NPMBOAA MOXHO BbINIO 3KCMyaTMpoBaTh A0 CNEAytoLLEel onepaumm
c6poca. Ecnv npuimnHa oLumGKM He YCTpaHeHa, OHa MOsiBUTCS NMPU CeAyoLLeM
BbINOHEHWUN Onepauumn cépoca.

HwXHee KoHe4Hoe nonoxeHne

C N Cnuwkom 6onbLuas AnvHa e [Ins ncrnonb3yemoi KoMBUHaLMM JaTtumka U BOPOT YCTAHOBJIEHO CIINLLIKOM
I, 1 1) | xopaBOpOT A4sist 3ajaHHOr0 60nblUOe pa3peLLeHne JaTymnka ¢ NoMoLLblo napamerpa P.202.

paspeLLeHs aaTinka

HwxHee KOHe4HOe nonoxXeHue 3abnoKNPOBaHO, ABMXKEHWE B HanpaeneHun «Bopota OTKP.» HeBO3MOXKHO (Hanp.,

Lwno3-Tambyp)

Owwunbka cBsA3n

[BwxeHne B HanpasneHun «Bopota 3AKP.» akTuB1poBaHO

HapyLueHa cBsidb Mexay . MpoBop, MexxAy 2 BOpOTamu, KOTOpble B3aMHO GIOKUPYIOTCS MW YCTaHOBMEHbI
6n10oKkammn ynpasneHus B LWt03-TaMBype, OTCYTCTBYET WU MEET MOBPEXEeHNS.
. MapameTp A.831 3anporpaMMnpoBaH HenpasUIbHO.

BepxHee koHeYHOe nonoxxeHvne

. [ns BopoT 6e3 3anupaioLLero yCTporNcTBa 1 ¢ yHKLMEN Lo3a: yCTaHoBUTe
A.831 = 0000.

BepxHee KoHe4YHOe NonoxeHve 3abnoknpoBaHo, ABUXeHNe B HanpaeneHun «Bopota SAKP.» HeBO3MOXHO (Hanp.,

3awpyTHas nNetns)

12.2 BHyTpeHHue cuctemHble owmokun F.9 xx

[BwxeHne B HanpasneHun «Bopota OTKP.» akTuBupoBaHo

[aHHble oLWN6KN SBASIOTCA BHYTPEHHUMI owmbkamu. OHW He MOTYT 6biTb yaaneHsl onepaTtopom. MNpu BO3HNKHOBEHWUN Takon OLLNGKN
He3ame[MTeNbHO 06paTUTECh B CEPBICHYIO CNyXOy.

Cpe,u,Hee KOHe4HOoe nonoxxeHune (I'IOJ'IO)KeHVIe NMPOMEXYTO4YHOro OCTaHOBa)

BHyTpeHHue omnGKm

CpefHee KOHeYHOe MonoXeHne 3abo0KMPoBaHo, ABMKeEHWE B HanpasneHun «<Bopota 3AKP.» HeBO3MOXHO (Hanp.,

3aWmTHas NeTnsy)

[ q 1177 | HesoamoxHa cBs3b C KapToit . HapyLueHa cBsi3b C KapToli pacLUMPEHNS.
.0 1 | pacwwviperms e Kapra paclumpeHus oTCyTCTBYeT.
] MpepsaHo coepguHexne CAN (paspbiB kabensi K Ha KapTy PacLUMpeHns He

C6oit: BO3MOXeEH TOMbKO pexxkiM Totmann, Npu HEOGXOAMMOCTYN — aBTOMATUYECKOe ABVKEHIE B HanpaseHnn «<Bopota

OTKP».

noaaeTcs aNeKTPonuTaHue).

[} ,q Owwnbka cBS3N Mexay *  AnnapaTHble CPeACcTBa NOBPEXAEHDI.
e rnaBHbIM NPOLIECCOPOM 1 . Momexw okpy>xaroLLei cpeapl.

Kann6poBka 1nu HacTpoiika KOHEe4HbIX NMONoXKeHU B pexkume Totmann (Npu fatymke abCoNMoTHbIX 3HA4YEHWIA), Ha4YHUTe
npouecc ¢ nomoLpto Knasuwm «CTOMM».

MPOLECCOPOM BBOAA/BLIBOAR | o CanwKoM BbICOKas TEMAepaTypa.

Llens aBapuitHoro OCTAHOBA | e He BCe BxOfbl aBapuiiHOrO OCTaHOBa COEAVHEHbI OTAENbHO NepeMbIHKaMu, XOTs

ABapuiiHOe OTK/IIOYEHME: ABUKEHNE HEBO3MOXXHO. PaspbiB NpefloXxpaHUTeNIbHON Lieny annapaTHoro obecneyeHnst.

HenonHas BCA Uenb aapuitHoro OCTAHOBA coepvHeHa nepeMblikami.
. CpaboTan n3GbITouHbI KOHTPONb Lenu asapuitHoro OCTAHOBA.

ABapuiiHoe nepemelleHne: pexxum Totmann 6e3 yyeTta 6e30nacHOCTY U T.4.

C6oli TECTUPOBAHNS TPETLETO | ® HevcnpasHoe annapatHoe obecneyeHne
nyTy OTKNOHEHNS . 3amMeHVTb NnaTy ynpasneHusi Ha HOBYIO

PyuHolt pexxum, pexxum Totmann

HenpasunbHbI TOPMO3IHOW TOK | ® Henopxopsawwmin TopMo3Hoi Tok. Cuna TOPMO3HOro Toka, 3aaHHasi B napameTpe
P.183, npeBbllweHa kak MUHUMYM Ha +0,5 A.
. HenpasunbHbii TopMO3

OnTMMK3aLMa NapameTpoB

OwwnboyHoe TeCTNPOBaHNE e TecTupoBaHue hyHKLWN KOHTPOSISi HE MPOU3OLLITO.
BxoAa . MpoBepsTe NOAKOHEHNE KOHTPOSBHOTO Npubopa.

CurHXpoHusauus

MpoBepka kabenbHoA . Kabenb anektpoaBuratensi NOBPeXAeH.
NPOBOAKM aneKTpoasuratens . OnekTpoasuraTen NOBPEXAEH.

ABTOMATIKA, YKa3bIBAET HA NEPEKIIIOUEHNE N3 «PYHHOrO» PEXMMA B «aBTOMATUHECKNI»

Owmbka Hapy>KHOIA . HanpsixeHue 24 B neperpy»xeHo.
CTOPOXEBOI CXeMbl . [HedexT annapaTHoOro obecneyeHns nam NOMeXu OKpy>KaroLLen cpefpl.

nOﬂyaBTOMaTI/I‘-{eCKI/IIZ PEeXNM yKa3blBaeT Ha NepeK/itoHeHne U3 «py4yHoro» pexnuma B «I'IOJ'IyaBTOMaTVI‘-IeCKI/II‘/‘I»

MoBpexaeH BTOPOii BapuaHT . 2-11 MMKPOKOHTpONep 6orbLUe He 3anyckaeT CTOPOXKEBYIO CXeMy B 1-M
OTKJIIOHEHNSt MVIKPOKOHTpOnnepe.

1-as uHAVKauus nocne BKOYEHUS (CaMOANarHocTnka)

OWwmnB0oYHbIN O6LLWIA pesynbTaT | ® BbIkntounTe 1 CHoBa BKJtOUMNTE 610K ynpaBneHus.
NpoBepku napameTpos . MpounHdopmupyiiTe oTAen cepsuca.

Coo6LyeHus o i

OCTOSIHUM BO BPEMsi KanuGpoBKu

3aTtpeboBaHa kannbpoBKa HKHENO KOHEYHOIO NOMOXKEHNS

HORMANN
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Co0o6LeHNs 0 COCTOSIHMM BO BPeMS KanmGpoBKu

BartpeboBaHa kanmbpoBKa BEPXHErO0 KOHEYHOIO MONOXEHUS

CcooOLueHns BO Bpemsi aBTOMaTU4eCcKoro pexuuma paGOTbl

KannbpoBKa MonoxXeHnst POMEXXYTOYHOrO 0CTaHoBa

TST PD2: BkntounTe 3aMeHy B 6nvxaiwmil nnaH paboT no TEXHNHECKOMY 06CNyXNBaHUIO BOPOT

TST PD2: Hu3kre napaMeTpbl 6aTapeun, pekoMeHOyeTCsl 3aMeHUTb B Gnvxaiiliee Bpemst

Coo6LeHns 0 COCTOsIHMM BO Bpems pexxuma Totmann

®

TST PD2: cnaboe MarHUTHOE MoJie; MEPEMECTUTE MarHUT GNXe K faTynky

@

CueTymk UNKNOB BOPOT Henpuemnem. I'IpomaBe/:wlTe MNOBTOPHYO NHULMann3aunio cHeTHnKa UMKnoBs BOPOT.

HwxHee kOHe4HOe NonoxxeHve BOCTUrHYTO

PedepeHcHoe nonoxxeHne nocne KanmbpoBKy CKOPPEKTUPOBAHO MU MAEHTUMDULMPOBaHO

BepxHee KOHEYHOE MOMOXEHNE [OCTUMHYTO

PecbepEHCHoe NonoXxeHne CHoBa NHMUMann3npoBaHo

BHe pa3peLleHHOro BepxHero KOHe4YHoro rnosioXkeHus

PechepeHcHoe nonoxeHue oTcyTCTBYeT

HenpasunbHoe pedepeHcHoe NonoxexHue

WHdopmaumoH

Hble coo6LeHus cBeToBoi pewetku FEIG

1 ROD

Hosoe ycTpoiicTeo e  3anporpammupyiiTe HOBOE U HEN3BECTHOE YCTPOWCTBO.
noaksoYeHo K wuHe CAN

BepxHuil NpeaKoHLEBO BbIKNloHYaTeNb HENPYEMIEM

MpoBepka kavecTsa LWWHbI e [poBepbTe (heppuTOBYIO BTY/IKY, KOHLIEBOE COMPOTUBIEHNE 1 NPOBOAA.
CAN

HWKHWIA NpeaKOHUEBO BbIKNOYATENb HENPUEMAeM

Beop B aKcnnyaraumio
3aBepLUeH

Ha BOpoTa 2 nofaeTcd KoMaHaa Ha OTKpblBaHNe

BBop B akcnnyatauuio
aKTuBMpoBsaH

Bo Bpems aBikeHus B HanpasneHun «Bopota OTKP.» ngeHTuhuumpoBaHo npensTcTane

3aHuxeHve pesepBa kayecTea | ® Bbl MOXeETe NPOV3BECTU KBUTUPOBaHWE, Haxas Ha «CTOlM». MposepsTe B L.255,
B K&KOM MOJIOXKEHUN Ka4eCTBO npuema CHUXaeTca. V|CI'IpaBbTe cuTyaunio.

Bo Bpewms aBvkeHus B HanpasneHun «Bopota 3AKP.» ngeHTMhuLpoBaHo NpensTcTane

C6oii npepgoxpanHuTenbHon nnaHky NC Bo Bpemsi nocnefHero ABXeHus B HanpaeneHun «Bopota SAKP.»: coobLueHne
CTUpaeTcs Npu AOCTUKEeHUN 6e3 c605 nonoxxeHus «<Bopota 3AKP.»

Hbl€ CC BO BpeMsi aBTOMaTU4eCKoro pexuma PaGOTbl

Coo6LLeHVe 06 aBapuiiHOrO OTKPLITUN

C6oi1 npegoxpannTensHoii nnaHku NO Bo Bpems nocnefHero ABMKeHus B HanpaeneHnn «Bopota 3AKP.»: coobLeHve
cTupaeTtcs nNpu focTukeHun 6e3 c6osa nonoxxeHns «Bopota 3AKP.»

TpeﬁyeTCﬂ TexXHn4eckoe OﬁCﬂy)KVIBaHVIe. CyeTymk WnHTEepBasnoB TEXHUYECKOro OGCJ'Iy)KI/IBaHI/Iﬂ CKOpo 6yﬂeT nepenosiHeH.

|/|,qu KOPPEKTUPOBaHNE KOHEYHOro BbIKNOHaTeNNA BEPXHEro NONOXKEeHNA.

CnnwKom Bbicokast CKOPOCTb NMpu AOCTUXXEHUN BEPXHENO KOHEYHOIrO MOOXKEHUs.

KOppeKTI/IpOBKa KOHEYHbIX BbIK/to4aTenemn 3aBepLueHa.

CnnLLKOM BbICOKast CKOPOCTb Npu AOCTUMXXEHUN HMXKHETO KOHEYHOIO NONMOXKEHUA.

BnoK ynpasneHnsi roTOBUT aBTOMAaTUHECKOE MPOrPaMMMPOBAHNE KOHEUHbIX BbIKMIOHATENEN B PEXXUME 0BYHEHUS.

OnutensHoe OTKP. ewle peiicTayeT.

MakcumanbHas CKOpPOCTb BO Bpems aBTOMaTU4eCKow KOppeKuun KOHe4HbIX BbIKNtoyaTenel He AOCTUrHYyTa.

MpriopuTeTHOCTL AaTyrka komaHg «Bopota OTKP.» akTvBupoBaHa. [JBuxeHune B HanpasneHnn «<Bopota 3AKP.» Tonbko
C [aT4nKOM KOMaHA Takom »ke NpropuTeTHoCTm (cp. P5x4).

peT KOppekTNPOBKa KOHEYHbIX BbIKNtoHaTenen.

npOVISBOFWITCﬂ npuHyguTenbHOe OTKpPbiBaHne

CseToBas peluetka FEIG
e  3anpoLleHo BbipaBHUBaHWE CBETOBbIX JIMHUIA.

MopoxanTe KOMaHApbl NNEHOYHON KnasnaTtypbl

Oxuparne USB-Hakonutens

OxvpaHne KBUTMPOBaHUA (BbI3OB onepaTopa)

Ha USB-HakonuTene HeT ¢haiina 06HOBNEHNS.
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0
2

WHdbc >HHbIE CC BO BpPeMsi aBTOMaTU4eCKOro peXxmvma pa6oTbi
1 9 ] ’_, M3Y ypansetcs.
I )
M3Y nporpammupyetcs.

W)
!!
W)

®dopwmar ¢aiina 06HOBNEHVSI HEBEPEH UNN ELLE HE peann3oBaH.

W
(o)

Owmbka npu nonbiTke ncnons3osaHns USB-HakonuTtens (HocuTenb AaHHbIX)
. HapywweHa cBsidb ¢ nHTepdericom SPI unu USB-Hakonutenem.
. USB-HakonuTenb 3alyiLeH oT 3anucy, 3anosHeH unn othopmMaTMpoBaH C HEM3BECTHON (haitioBo CUCTEMONA.

-

0
a3

Owwbka goctyna k SmartModul
. MpoeepsTe USB-coepnHeHne mexay 6nokom ynpasneHus nprsoaa u SmartModul.

(Wu}
l“l_|
g

AKTVBMPOBaHO aBTOMATNYECKOE pacno3HaBaHue annapaTHoro obecnevexuns mogyna SC

. MpoBeptTe NHTepec CBA3M ANS NOAK/IOHEHHbIX YCTPOWCTB = 610K yNpasneHus B pexume cnncka M2M
(P988 = —1) unu B pexxume M2M (P.988 = 2).

. NHpvkauusi Ha gucriee NosiBNSEeTCst TONbKO B TeYEeHVe NMPUMeEPHO 15 ceKyH[ nocne BbINOMHEHUs 3amnycKa uim
cbpoca 6noka ynpaeneHusi.

(Wn)
x

3anuchb daiina napameTpoB HeBO3MOXKHa. OTCYTCTBYIOT CBOGOAHbIE 3an1cK B KaTanore.

O6wue BxoAbl — GYHKLUIO CM. B 3NIEKTPUYHECKON Cxeme

Ta] Bxon 5
E (N 5
C Inc Bxop 6
[ U.'b
F T ly] Bxon 7
L.

Bxopn 8

c Ta] Bxop 9
oo

) Bxog 10
E [N

! 3 ! Bxop 21
E o

1S90 Bxop 28
£ 128

uenb aBapuitHoro OCTAHOBA

O ,_', ] 3anuchb haiina napameTpoB HEBO3MOXHA. HocuTenb AaHHbIX 3anoHeH.
1.J
WUHdbc DHHbIE CC BO BpPeMsl NPorpaMmMmpoBaHus

)
L
G
"
]
E
s
3
=

R
Ty
l:j

BHYTPEHHSIS «rpn6oBmMaHas kHornka» ABAPUHOMO OCTAHOBA

HeT 3anuceit 06 owmbkax B HakonuTene onbok

BHewwHnit ABAPUIHbBIA OCTAHOB

B HakonuTene owmnboK 3aperncTpuposaHa owmnbka, HO COOTBETCTBYIOLLIEE COOBLLEHNE HE OTOBPaXaeTcs.

=
]
(]

Co06LLEeHVe NPOrpaMMUPOBaHIst

A Y

E (L

E =) 1 7| | Brewnnit ABAPVIZIHBIA OCTAHOB 2
nc

n HUT

LLL;

Bxopasime coobueHns ceetoBoi peweTtku FEIG

BHYTpeHHsisi npefoxpaHuTenbHas nnaHka

(] N

]
]

L
~—-

CMeHHbIi paguomopaynb

)
~-
Sy
iy

Bxopsiee coobLyeHne . YCTpOINCTBO Ans 3awmTbl NepcoHana cpatoTano B 3o0He Ha 20 CM Hixxe

CBETOBOWA peLleTKn HanonbHoro npoduns. BoamoxHo, Bel gomxHbl 6yaeTe 3anporpaMmmpoBaTth
KOHe4Hble MoNoXXeHns 3aHOBO.

Bxopsee coobLieHne . YcTpoicTBo Ans 3awmTbl 06bekTa cpaboTtano B 30He Ha 20 CM BbilLe

CBETOBOWi peLleTkun HanonbHoro npoduns. BoamoxHo, Bel gomxHbl 6yaeTe 3anporpaMmmpoBatb

KOHe4YHble MOoNoXXeHUs 3aHOBO.

EMNOC

Tl Kanan 1
E.L'l_l I

0O6wue Bxoapbl — hYHKLMIO CM. B INIEKTPMHECKOIA CXeme

AHaﬂMSaTOp MHAquMOHHOﬁ NeTNN — CMEeHHbIR moaynb

-
[ n]
2

-
"~
-
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cCrmn Knasuwa «OTKP.» Ha nneHo4Hol KnasnaType Kanan 1
oo [N
= 1 1) | Knasuwa «CTOMM» Ha nneHo4HOM knasuatype W Kanan 2
": g c '.7 [
COorn Knasuwa «3AKP.» Ha nneHo4YHoI KnasuaTtype c ] q KaHan 3
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13 MapameTpbl npunoxennn BK/BS 150 FUE-1/AK/AS 500 FUE-1

13.1 MpomeXXyTo4Hblii OCTaHOB

A.

DyHKLMSA

OnucaHue, yBegoMneHns

Be3 npomexxyTo4Horo
OCTaHOBa

CeneKTopHbIin
nepeknoyartens
«[pOMEXYTO4HBI OCTaHOB»

MOAKMIOYEHNE — CM. BNEKTPUHECKYIO CXEMY

IMNynbCHbIV AaT4uk
«[lepcoHanbHbIn 3anpoc»

MoAKMIoYEHNE — CM. NEKTPUHECKYIO CXEMY

DyHKuua Eco-
Open/O6Hapy>xeHne
06bEKTOB B 3aBVCHMOCTN OT
UX BbICOTbI

Tonbko B KOMGMHALMM C Nla3epHbIM CkaHepoM Scanprotect.
MpovicxoauT npubnmxeHue K BbicoTe 06beKTa, 06Hapy>KEHHOro

nasepHbIM ckaHepoM Scanprotect nntoc 6e3onacHoe paccTosiHre. Cm.

PYKOBOACTBO fla3epHOro ckaHepa Scanprotect.

men

OnucaHve, yBeaomneHus

13.2 ABapuiiHoe OTKpbiBaHMe Mpu NOMOLUUN
A. DyHKLMSA
[T I=In] Bes aBapuiiHOro oTKpbIBaHWA
l-',L' 0 npu nomotm UBIM

ABapuiiHoe OTKpbIBaHue npu
nomowm UBIM ¢
CcaMOoTecTVpoBaH1eM,
NpYOPUTET 3anupaHns

MoAKMIOYEHNE — CM. BNEKTPUYHECKYIO CXEMY; CAMOTECTUPOBaHIE
aKTUBNPOBaHO

ABapuiiHoe OTKpbIBaHue npu
nomowwm VBM ¢
CaMOTeCTVPOBaHNEM,
NpYopUTET TECTUPOBAHNS
aBapuiiHOrO OTKPbIBaHUS

I'Iop,Kmoqume — CM. 3NIEKTPUYHECKYHO CXeMY; cCamOoTeCTupoBaHne
aKTUBMPOBaHO

ABapuiiHoe OTKpbIBaHue npu
nomowm UBIM ¢
camMoTecTnpoBaHnem,
NpUopUTET TeCTUpPOBaHNA
aBapUNHOrO OTKPbIBaHUSA

AsapuiiHoe oTkpbiBaHue npu nomoluy NBIM ¢ camoTtecTuposaHuem,
Tonbko ¢ RW-Kit

ABapuiiHoe OTKpbIBaHue npu
nomowwm VBM ¢
CaMOTeCTVPOBaHNEM,
NpYOPUTET 3anupaHns

TonbKo B Crly4ae CEPBUCHOMO OGCNYXNBaHWUS MPU 3aMeHe
npegbIAyLLMX Mopeneii 6/10K0B ynpasneHns

ABapwiiHoe OTKpbiBaH1e nNpu
nomowm UBIM ¢
CaMOoTeCTVPOBaHNEM,
NpYOPUTET TECTUPOBAHNS
aBapUIHOro OTKPbIBaHNA

TonbKo B Cy4ae CepBUCHOrO 06CNYXMBaHUS NPU 3amMeHe
npeablayLMX Mofeneit 610K0oB yrnpasneHus

13.3 ®PyHkumsa sxoga IN3

DyHKLMSA

OnucaHue, yBepomneHus

[u]
]

IMNynbCHBbIN peXxnm

Heobxonum HO-koHTakT (NO)

cron

Heobxopum H3-koHTakT (NC)

3anupatoLLee yCTpONcTso

Heobxonum HO-koHTakT (NO)

Pas6noknpoBska

Heobxopum H3-koHTakT (NC)

150

13.4 MapameTpbl npunoxxeHns «®yHkuus cBetocopa» A.710/A.720

A DyHKUMA OnucaHue, yBeaomneHus
A.710/A.720 0 [HeakTBuposaHo
A.710/A.720 1 CoobLyeHve «<BopoTta OTcyTCTBYET 3afep>kka cpabaTbiBaHUs
OTKPbITbl»
A.710/A.720 2 CTtaHpaapTHbIi cBeTodop He 3aBucuT OT HanpasneHus
«Kp./3en.» Bpewms npeaynpexpeHns P.025 = 3 ¢
A.7T10/A.720 3 Namna- He 3aBucuT OT Hanpasnexus
BCbILWKa / Npo6neckoBbii Bpems npenynpexaeHust P.025 = 3 ¢
MasHoK Pa6oTaeT BO BpeMs ABVKEHUS BOPOT 1 B Te4YeHNEe BPeMeHN
npenyrnpexaeHus
A.7T10/A.720 4 CaeTochop «ABCTpUS» He 3aBucuT oT HanpasneHns
Bpewms npegynpexpenns P.025 =3 ¢
Pa6oTaeT Bo BpeMsi ABUXKEHWSI BOPOT 11 B TEHEHNE BPEMEHU
npepynpexaeHus
KsuTrpoBaHme nocne aBapuinHOro OTKIIIOHEHUSI C MOMOLLbIO
nneHo4Horo Bbikoyarens «CTOM»
A.710/A.720 5 Pa3zbnokvnpoBka CoobueHne «Bopota SAKPbITbI»
3apepxka BknoveHnst 1 ¢
HopMarnbHO OTKPbITLIN KOHTaKT
A.7T10/A.720 6 3anvpatoLee yCTpoiicTBo CoobLueHne «Bopota He 3AKPbITbI»
3apepxka oTkoYeHus 1 ¢
HopmanbHO OTKPbITbIN KOHTaKT
A.7T10/A.720 7 CoobLieHne «BopoTa OTcyTcTBYET 3aAepXkka cpabaTtbiBaHus
3AKPbITbI»
A.710/A.720 8 Coob6LLeHne 0 B3foMe HWXHWIA 3neMeHT BOpOT 6bin NOAHAT MEXaHNYECKN.
135 BnoknpoBka / aBTomaTu4deckas (hyHKLUUSA Wno3a
3HauyeHune OnucaHue, ykasaHus
0000 HeT chyHKLMMN 6NOKUPOBKM UMM LWIAKO3a, OAUHOYHbIE BOpOTa
0100 (YHKUMS Wwnio3a
. LLInto3-Tambyp ¢ pacro3HasaH1em npoesga B Ka4ecTse BEAOMOro obbekTta
. CenekTopHbIii nepekntoyatens «LLinos-tambyp BKJ1. / BbIKI1.» Ha IN9
0101 yHKUMA wnio3a
. LLInto3-Tambyp ¢ pacrno3HaBaH1eM npoesfa B Ka4ecTBe BeAyLLero oobexra
. CeneKTopHbIi Nepekntoyatens «LLinos-tambyp BKJ1. / BbIKS1.» Ha IN9
0200 3anupanue
. MpocTas cTopoHHSsS 6110KMPOBKa BOPOT B Ka4eCcTBe BEAOMOro obbekTa
. CeneKTopHbIii Nepektoyatens «bnokvposka BKJ1. / BblKJ1.» Ha IN9
0201 3anupaHue
. MpocTas CTOPOHHSA 6/I0KMPOBKA BOPOT B Ka4ecTBe BeAyLLero obbexkra
. CenekTopHbI nepekntoyvaTens «bnoknposka BKJ1. / BbIK/1.» Ha IN9

PacwuputensHas nnata nevatHol nnatel E FUE-1, apT. 018294 no3sonsieT yao6HO 3anyckaTb crneaytolme cneumanbHble hyHKuun. Cxemy
NPOBOAHbIX COEAVHEHUIN ANs paclumpuTenbHol nnatel E FUE-1 cM. Ha anekTpryeckoi cxeme KOHCTPYKLMM BOPOT. [ns o6oux 610KkoB
ynpasnenusi FUE-1 ¢ dyHKumel 06MeHa AaHHbIMU YCTaHaBNMBAETCA MO OAHOW paclumpuTtenbHol nnate. O6a 6noka ynpasneHus
NMOAKIIOHAIOTCSA MO NocnefoBaTeNibHOMY UHTepdeiicy RS-485 ¢ MOMOLLBIO CTaHAGPTHOrO CUCTEMHOMO Kabenst I HEMPEpPbLIBHO BbIMOJHSIOT

06MeH JaHHbIMU.

B 3aBNCMMOCTY OT NOCTaBNEHHbIX 3a4ay MoXxeT I'IOTpeﬁOBaTbCﬂ AONONIHUTENbHOE oGopy,u,OBaHme.

Mpw HacTpoiike A.831 Ansa cTaHpapTHLIX (PYHKUWIA 3apaiiTe oayH 610K ynpaBneHus B KadecTse Begylero mogyns, A.831 =0 x 01, n oguH

6nok ynpaeneHus B kadecTse Begomoro mogyns, A.831 = 0 x 00.

. Ecnu o6a 6noka ynpaeneHus 3afaHbl kak BefyLLye MOaynn, Ha o6oux aucnnesx otobpaxaercs cooblyeHne F.7A2.

. Ecnn o6a 6noka ynpaeneHvst 3afaHbl Kak BeoMbIi MOAY b, He BYAET Hi COOBLLEHMIA 06 OLLMBKaX, HI cneumnanbHbIX yHKLUWIA.

. Ecnn HacTpoiika BbinosiHeHa NpaBUibHO, HO COEANHEHNe N0 CUCTEMHOMY Kabesio He YCTaHOBIIEHO, Ha BeayLLieM Moayne
oTobpaxkaeTcs cooblueHue F.7A2.

HORMANN
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HeT cdyHKLMMN 6NOKMPOBKM UNM LWN03a, OAUHOYHbIe BopoTa, A.831 = 0000

- anIHLlI/II'I AeﬁCTBMﬂ: BOpoTa pa6OTﬁ|OT KaK 04NHO4YHbIe, OTAENbHO CToALLME BOpOTaA.

®yHKums 6nokuposku, A.831 = 0200 / 0201

B ncxopHoM nonoxeHun BopoTa 3akpbliThl. BeikntovaTens «bnokuposka BbIKJ1. / BKJ1.» HaxoguTcs B nonoxerun «BKJ1.». Mpu
OTKPbIBaHWV OOHNX BOPOT CUrHaN OTKPbIBaHWS cpa3y 6/10KMpYeT BTOpble BOPOTA Yepes uHTepdeiic. BopoTa Henb3s OTKpbITh.
Korpa BopoTa 3a6nokvpoBaHbl, Ha aucniee otobpaxkaeTcs «E111».

Korpa 3a6nokupoBaHHble BOPOTa MOJy4atloT CUrHa OTKPbIBaHUs!, OH BPEMEHHO coxpaHsieTcsi. OaHaKo BOpOTa OCTAOTCS 3aKPbITbIMU.
Taiimep ¢ Ha4anbHbIM 3HadveHvem 3 P.017, 3apaHHoe 3HadeHue 60 ¢, BbINONHSET o6paTHbIn oTcyeT. Ecnn 6nokuposka byaeT
OTMeHeHa [0 TOro, KaK Ha TaiiMepe 6yAeT [JOCTUrHYTO 3Ha4eHue «0», COXPaHeHHbI CUrHan OTKpbIBaHUS ocTaHeTcs B cusne. Bopota
OTKpbIBaIOTCS. ByfeT BbinonHeHa 610k1poBKa nepsbix BOPOT. EC Bpemsi Ha TaiiMepe ncTeHeT A0 TOro, Kak 6yaeT OTKio4eHa
6110KNPOBKA, COXPAHEHHbIN CUrHAN OTKPbIBaHWs GyAeT yaaneH. Bopota ocTaloTcst 3aKpbITbIMU.

MO>XHO YCTaHOBWTb BPEMSi XpPaHEHWsi CUrHAIOB OTKPbIBaHUSA Npy oXXupatoLLeil 6510KMpoBke B AnanasoHe oT 0 4o 999 ¢ Ha ypoBHe
obcnyxmsaxus B P.017.

Ha kaxgple BopoTa HEO6XOAVMO YCTaHOBUTbL MO OAHOMY UMMy IbCHOMY AaTH/Ky CUrHanoB OTKPbIBAHWS Ha KaXXAylo CTOPOHY,
CHapy>u 1 BHYTpY. Takum o6pa3om, Ans AByX 3a60KMPOBaHHbIX BOPOT HEOOXOAVMO MCMOML30BaThb B CyMME YETbIPe UMMYJIbCHbIX
[laTyrKa CUrHasIoB OTKPbIBAHUSI; NMPY 3TOM YYUTHIBAIOTCS MIEHOYHbIE KNaBULLUHbIE BbIKMO4ATENN BI0KOB YNpaBneHus.

CoBMelLieHe PeXXMMOB, T. €. Bbe3[, BO BPeMsi Bble3[a, AONYCKAeTCsl I MOXET 6bITb OrpaHU4EHO TOIbKO MEXaHU4ECKUMI
XapaKTepucTkamm BOpOT.

ABTomaTuyeckas yHKuus wno3a, A.831 = 0100/ 0101

- MpuHuun peiticteus: ans IN1/ BcTaBnsiemoii nnatbl 6eCNpoBOAHON CBA3M / MHAYKLMOHHOW neTnm CH1 Ha3HavatoT HanpasreHne
«CHapy»w BHYTpb». MNoAcoeanHeHHast CBETOBas peLleTKa / CBETOBOI 6apbep NosyyatoT ocobblil NpusHak «PacnoaHasaHne
npoespga».

B ncxoHOM NonoXkeHun BopoTa 3aKpbiThl. Beikntovatens «LLnto3-Tambyp BKJ1. / BbIKJ1.» HaxoguTcsa B nonoxxeHun «BKJ1.».

BbeaaHble BOpoOTa MoJlyHaoT KOMaHdy OTKPbIBaHUS C YKa3aHWeM HarpasJieHNst «CHapy>Ku BHYTPb». 3aTeM 4Yepes uHTepdeiic

npoucxoauT 6/10KMPOBKa Bble3AHbIX BOPOT. Ha Bble3aHbIX BopoTax oTobpaxaetcs «E111».

Korpa BbesHble BOPOTa HAXOASTCS B KOHEHHOM MOJIOXKEHUN OTKPbIBaHUS, MOXXHO MepeceKaTb CBETOBYIO PeLLIeTKy / CBETOBO

6apbep 1 BXOAUTb B 30HY MeXAy BopoTamu (Lo3-tambyp).

BbesgHble BopoTa 3aKpbIBAIOTCA MO UCTEYEHUN MUHUMANbHOrO BpemMeHn oxuaanusa n3 P.015, HacTpoiika no ymonyanuio: 3 c.

Korpa Bbe3fHble BOPOTa AOCTUralOT KOHEHHOMO MOJSIOXKEHWS 3aKPbIBaHUS, MPONCXOANT Pa3briokNpPOBKa Bble3AHbIX BOPOT. HYepes

MHTepdelic aBTOMaTN4ECKN OTNPaBNSETCS LWNO30BbIV CUrHan OTKpbIBaHWs. Ha Bble3aHbix BopoTax oTobpaxaeTcst «E112».

Kak TofbKO Bble3fHble BOPOTa NPYHUMAIOT 3TOT CUrHasl, Bbe3aHble BopoTa 6okupytotest («E111»). BbleagHble BopoTa

OTKPbIBAIOTCS.

Mpu nepeceyeHnn CBETOBOI peLLETKI / CBETOBOro 6apbepa BOPOT, HAXOASILLUXCS! B KOHEYHOM MOJIOXKEHNN OTKPbIBAHUSA, BO BPEMS

BblE3/1a I3 30HbI LUN03a TaKXKe Ha4YHEeTCA 06PaTHbIN OTCHET MUHUMANBLHOMO BPeMeHu oxuaanus na P015, 1 Tonbko nocne aToro

Ha4YHEeTCS NPOLLECC 3aKpblBaHMA.

Mocne AOCTVKEHNISt KOHEYHOTO MOJIOXKEHUS 3aKPbIBaHNS Bble3[HbIe BOPOTA OTK/IIOHAIOT GJIOKMPOBKY Bbe3AHbIX BOPOT. LLIN030BbIi

NpOoLECC 3aBepLUeH.

OcoGeHHOCTH

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

Ecnu npy oTKpbITbIX BbE3AHbLIX BOPOTaX 30HY LUMI03a HUKTO He NepecekaeT, HaunHaeTcsl 06paTHbI OTCHET BPEMEHW HAaXOXAEHNS
B OTKPbITOM nonoxexHun 13 P.010. Bbe3gHble BopoTa 3akpbiBatoTcsi. Bnokuposka Bble3aHbIX BOPOT ByAeT oTkoveHa. BopoTta cHosa
AOCTUrHYT COOTBETCTBYHOLLErO NCXOL4HOIrO MOJSIOXKEeHUS.
Ecnu Bbl He NokuHeTe 30HY LWtO3a, NOKa Bble3Hble BOPOTa OTKPbITbI C MOMOLLbLIO LWIKO30BOro CUrHana oOTKkpbiBaHUA, HAYHETCS
06paTHbI OTCHET BPEMEHN HAXOXXAEHNS B OTKPLITOM MONIOXEHNN, 3aAaHHoro napametpom P.010, nocne Yero BopoTa 3aKpoTCs.
Ecnmn BOpPOTa HaxXoAATCsA B KOHEYHOM MNOJIOXKEHUN 3aKpblBaHWA, BO3MOXXHO, Bbl HAXOAUTECH B 30HE LLUIKO3a MexXay BopoTamMu.
YT106bI OTKpPbITb BOPOTa AN1A BbIX0Aa, B 30HE W03a HeOﬁXOAMMO YyCTaHOBUTb 3anacHbii BbIXo4 unu MMﬂyﬂbcthﬁ AaT4HUK
OTKPbIBAHUA C YKa3aHMEM HanpaBneHns «<M3HYTPU HapyXXy». MneHoYHble KNaBuLLHbIe BbIKJIloHaTeNn OTKpbIBaHUSA Ha Gnokax
YNpaBeHUs yXKe BbINONHSAIOT 3Ty (hyHKLMIO.

C NOMOLLbIO NSIEHOYHOrO KNaBULWHOMO BblKtoYaTe st OTKPbIBaHMUSA HEBO3MOXXHO CreHepupoBaTh LUNIO30BbIN curHan OTKpbIBaHUA.
[MNEeHOYHBIN KNaBULLIHBIN BbIKNIOYATENb HE MEET HeOﬁXO[J,VIMOI’O HanpasneHns. ﬂ}'lﬂ aBTOMAaTUYECKOro BbIMOJIHEHUS LLTKO30BOIrO
npouecca scerga I/ICI'IOJ'IbSyI7ITe BHELUHWIA I/IMI'IyJ'IbCHbII7I aartyuk.

Mpwn nepeceyeHnn 30HbI LWNKO3a BO BPEMS NpoBepKN 6e3onacHocTu ceeTosoit pewweTkn TELCO, Ha Bble3aHble BopoTa

He oTnpasnseTcsa LUNIO30BbIN curHan OTKpbIBaHWS. B'beSﬂ paspeLuaeTcs ToNbKO Toraa, Korga Bbe3fHble BopoTa AOCTUrHYT
KOHEYHOrO MoJIOXKEeHUsA OTKPbIBAHUA. ﬂ]‘lﬂ yﬂOGCTBﬁ Ha 3TOT MOMEHT yKa3blBaeT 3eneHblil curHan CBETOCbOpa.

Kak n npu beHKL[I/IVI 6]10KI/Ip0BKI/I, npu aBTOMaTN4eCKOM BbINOIHEHUM LLIKO30BbIX NPOLECCOB CUrHasbl OTKPbIBAHUA COXPaHAKTCA,
ecnv BopoTa 3abnokvpoBsaHbl. [ns napametpa P.017 3Ha4eHne Nno ymonyaHuio Takxe coctaensiet 60 c. [JocTyn B 30Hy Luno3a
CHapy>Xn npu OTKPbITbIX Bbl€3HbIX BOPOTaxX pa3peLlaeTcs TONbKO Toraa, korga BbleS)KaK)LLI,I/IVI aBTomMobusb nepecekaeT CBETOBYH
peweTky. 3artem aBTOMaTUYECKN CpaﬁaTblBaeT 3apaHee 3a,anHbIIZ CuUrHan oTKpblBaHUA. I‘Ipm cnepywowiemM nepeceyeHnn CBETOBOI
peweTkn / cBETOBOIrO Gapbepa aKTusupyeTcs LUNIO30BbIN CUrHasn OTKpbIBaHWA AN cnegyrowmnx BOpoT.

Korna ANA COOTBETCTBYHOLMX BblE3OHbLIX BOPOT HE NOCTynaeT aBTOMATVNYECKMIA LUNO30BbIA CUrHan OTKpbIBaHWSA, COBMeELLEHNE
PEeXnMOoB Bbe3a 1 Bble3aa no onpeneneHnto HeBO3MOXXHO.

14 TexHn4yeckune gaHHble

Fa6apuTHble pa3mepbl Ha6opa nnat
(A x W x B)

Ok. 270 x 195 x 140 MM Ha pame C BbICTPOPa3bEMHbLIM COEAVHEHVEM, BKI. paanaTop
6e3 nnat paclumpenus, Hanpumep, TST RFUXK unu TST RFUxCom

Paamepbl B CTaH[AapPTHOM Koprnyce

BS 150 FUE-1, AS 500 FUE-1

(4 x W x B) 500 x 300 x 200 mm, RAL7035 + BA
BK 150 FUE-1, AK 500 FUE-1
450 x 230 x 230 Mm
MoHTax SHBKTPDHHOS OGOpy,ElOBaHVIe 1 cuctemMa oxnaxxgeHusa noaoxondat Ans BepTukanbHOro
MOHTa)Xa C HN3KNM YPOBHEM Bmépaumm, Hanpumep, Ha KIApI'lI/IHHOVI CTeHe.
Papuatop ANOMVHWIA, HaTypanbHbIA — yCTAHOBIEH Ha 3aAHEN CTEHKe

MneHo4Has knaBmuaTypa (X400)

3 knasuwu: «OTKP.-CTOM-3AKP.»

C6oit Npn HenpaBubLHO BCTaBNEHHON knasnatype 6e3 aedopmaumn
MopknioyeHve Yepes 4-NoNOCHbIV HE3aKOANPOBAHHBI LUTLIPEBOV Pa3beM,
nepeksIoyeHne Ha Mnioc

Bes ocBelleHwsi, 6e3 CurHabHbIX amn

MuTtalowee HanpskeHne

(rm6kwuii npoBop, YepHbiii (L1...3) / cunuii (N))

BapuaHT BK/BS 150 FUE -1 AK/AS 500 FUE - 1
HomuHansHoe 1N~230B 3(N)~/2~400B
HanpsxeHve

[unanasoH HanpsikeHnst 110...240B+10 % 200...480B +10 %

Sawura
npefoXpaHnTensMn
(ocyLecTansieTcst
3aKa34nKoM)

16 A, xapakTtepucTrka K 16 A, xapaktepucTrka K

HomuHanbHas yactota 50...60 Iy

Pa3beMbl HEBO3MOXXHO BCTaBUTb CO CTOPOHbI nnatbi!

Bnok ynpaeneHnus 6e3 npusoaa

Makc. 140 BT npu nonHomn akcnayataumm nuTatoLero HanpskeHns 24 B

BHewHuit uctoyHuk nutanus 1 (X10: L/NY)

Mepepaya asel L1 1 N. (Tun. HomrHaneHoe HanpsikeHne L BmecTto N': 230 B nepem.
TOKa)

L‘ ¢ npepoxpaHuTenem Ha nevaTtHomn nnare: 4 AT

Kpowme BapuanToB UL (cTaHpapT, geicTtaytowmin B CLLIA)

HanpsixeHue ynpasnsitoweii Lienu, BHELWHWR
WCTOYHUK NUTaHuA 2

(Hanpumep, knemma «+ 24 B»:

40, 44, 47, 50, 55, 57, 59

«3emns (GND)»: 36, 46, 49, 53, 73, 83)

24 B nocr. toka £ 5 % Makc. 3500 MA 6e30nacHOe H3KOBOMLTHOE HanpsiXXeHue

cornacHo EN 60335-1

e CO BCEMU BHELLHUMY NOTPEGUTENSMU, HAMPUMEP, CMEHHBIMU MOZYISIMM,
MOpynsiM BBOAA-BbIBOAA, TOPMO3amu 24 B, nepeknioHaemMbiMu
TPaH3UCTOPHBLIMM BbIXOAAMU 1 APYTUM YNPaBASIOLLMM HAMPSHKEHNEM

e 3awwTa NpegoxpaHnTenem u 3aluTa Npu KOPOTKUX 3aMblKaHWsx 6naropapst
LieHTpaslbHOMY PeneiiHOMy perynsitopy

. MoTeHuuan «3emns» (GND) BHYTpY 3a3emsieH OT NoTeHuuana 3alwyTHOro
nposopa

Yi K Hang n

WCTOYHUK nuTaHus 3 (kn. 74, 80)

N5t aNeKTPOHHbIX KOHEYHbIX BbIK/OHaTENe 1 NPEeAOXPAHNTESNbHbIX NAaHOK
HomuHanbHas Harpyska 11,5 B/makc. 130 MA

Bxoppl ynpaBnenus «Liucdposbie» IN 1 ... 10
(knemmbi 41, 42, 43, 45, 48, 49, 58, 56, 54, 52,
51)

24 B nocT. Toka/Tun. 15 MA, makc. 26 B nocT. Toka/20 mA

Bce Bxopabl HaAo NOAKIOYATL NPU CHATOM 3NIEKTPUHECKOM HamnpsKeHUn unm:

< 5 B: HeakTuBHbIN =¥ norn4eckuin 0

> 7 B: akTuBHbIn =» nornyeckuin 1

MWH. NpofomKUTENBHOCTL CUrHana AJist BXOAHbIX KOMaHf, ynpasneHust: > 100 Mc
lanbBaHWYecKas pa3Baska 3a CHeT OMnTonapbl Ha NevaTHoi nnarte

KommyHukaynoHHble MHTepgesicol

MocnepoBatenbHbiit uHTepdeiic 1 DoorCom
RS485-0 (X25/25 b)

[insi aneKTpoHHbIX KOHeYHbIX Bbikntoyateneit DES nnan TST PD/PE, unn gpyrux,
nonyLueHHbix komnanneid HORMANN ycTpoiicTs cBsamn

RS485 yposeHb (A, B), oTkntodaemblin npy 120 Q

PekoMeHA0BaHHbIVi COeANHNTENBHBIN NPOBOA,: 3KPaHNPOBaHHbIN NpoBof «twisted-
pair» Npy nomexax okpy»>katoLLeln cpefpl, NPoBof, «twisted-pair» ans «HopmansbHom»
oKpy>KatoLLein cpefpl

TPV MCMONBb30BaHNM KOHEUHbIX BbikntodaTeneit HORMANN TST PD/PE napannensHo
TaKxe, Hanpumep, As1s 6yayLX MOpyneil pacLLUMpPeHus BBOA,/ BbIBOA,

HORMANN
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MocnepoBaTenbHbIli UHTEpPdEIC 2
«AdvDoorCom» CAN-2 (X28/28b)

[Ons ycTpoictsa ynpasnenus TST UTH, ana Hapy»XHOI akcnayaTaumy nnatbl
pacwuperus TST RFUxK nnu apyrux, gonylierHsix komnanuein HORMANN
YCTPOWCTB CBSA3N

YposeHb CAN (CH, CL), oTkntoyaemsiii npu 120 Q

PekoMeHA0BaHHbIVi COeAVHNTENbHBIN NPOBOA: 3KPaHNPOBaHHbIN NpoBop «twisted-
pair» Npy Nomexax oKpy>xatoLLein cpefpbl, NpoBof, «twisted-pair» Ansa «HopmanbHoON»
oKpYy>KatoLLeln cpefpl

MocnepoBaTenbHbIli UHTEpPdeiic 3
CAN-1 ansi KOMMYHUKaLMOHHOIO MOAYNS
TST RFUHCom

Ons mopynst TST RFUHCom unmn gpyrvix, BOMYLLEHHbIX KOMMaHnemn HORMANN
YCTPOWCTB CBS31

YpoBeHb TTL (Tx, Rx)

Makc. anvHa nposoga: 10 cM, ANA BHYTPEHHEro CoeAnHEHNs C Moaynem

Mc HbllA MHTePd 4
RS485-1 pnsi KOMMYHMKaUWOHHOIO MOAYNS
TST RFUHCom

[ns mopyna TST RFUHCom unu apyrux, gonytieHHsix komnanuein HORMANN
YCTPOWCTB CBS3U

Tvin. AN KOMMYHVKaUMM Mexy AByMsi BOPOTamu (Lnto3-Tambyp / 3anupatoLlee
YCTPOWCTBO)

YposeHb TTL (Tx, Rx, DDR)

Makc. gnuHa nposopa: 10 cM, Ana BHYTPEHHErO COEANHEHUSI C MOAYNIEM

PeneiiHbie Bbixoabl Out 1/2/3
(X14/15/16)

Anbrepﬂamsnoe ucnonb3oBaHNe B Ka4ecrse
TOPMO3HOro pene
(Out 1/2nnun 3/X14/15/16)

C60i1, COOBLLEHNSt O MONOXEHNN BOPOT, hyHKLMUM cBeTochopa

Mpu NoaKIIOHEHNN UHAYKTUBHBIX Harpy30K (Hanpumep, AONONHUTENbHbIX pene un
TOPMO30B) NOCNeAHNE AOMKHbI GbITb OCHALLEHbI COOTBETCTBYIOLLYIMU
MOMEXONOAAaBNSALLYMU YCTPONCTBAMU (HECUHXPOHU3MPOBAHHLIMU AYOAaMU,
Bapuctopamu, RC-3BeHbAMN)!
BecnoTeHumanbHblii nepeknoYatoLLmin
KOHTaKT

. MuHumym 10 MA

. Makc. 230 B nepem. Toka/3 A
(ucnonb3oBaTh 3almLeHHyto a3y L)

KOHTaKTbl, y>Ke 1Cronb3oBaBLLnecs Ans
CUOBOI KOMMYyTaLMK, HE MOTYT
1CMONL30BaTLCS 1S BKIIOHYEHS TOKOB
Masioli BENNYUHbI.

YBEAOMJIEHUE:

PeXxuMbl «MUraHusi» cokpatatoT
MeXaHN4EeCKMNin CPOK CRyX6bi!
MepekniovatoLLnii KOHTAKT ANS OTKIIOHEHWS 3NIEKTPOMEXaHNYECKIX TOPMO30B C
NPEeABKMI04EHHBIMY TOPMO3HBIM BBINPSMATENSIMU

BHUMAHMUE: 6e3 cbyHKLun 6e30nacHOCTN

Makc. 230 B nepem. Toka/3 A, ncnonbayiite saLyeHHyto dasy L.

MocnepoBaTenbHbIli UHTEPdEIC 5
CAN-0 (X701) pns nnatbl paclumpeHusi
TST RFUxK

MopxoouT Anst BHyTPUKOPMYCHOW akennyatauumn mogyns TST RFUXK nnm gpyrunx,
nonyuieHHbIx komnarueit HORMANN ycTpoiicTs casiau!

YposeHb TTL (Cx, Rx)

Makc. anrHa nposopa: 10 cM, Ans BHYTPEHHEro CoefNHEHNs C MoayNieM

USB Host (X403)

B kauecTBe anbTepHaTuBbl B Buge USB-
ycTpoiicTea (X401)

Kapta namsit USB manoi moLHocTv ¢ caiinosoii cTpykTypoi FAT32

[Onsa kapt namatn USB: npocunm «Mass Storage Device» (8), kop nogknacca (Sub
Class Code) «SCSI transparent command set» (6), npoTtokon uHtepdeiica «Bulk-only
transfer» (0 x 50), Homep noruyeckoro yctpoiicTtaa (Logical Unit Number) (LUN 0),
komaHpa SCSI ‘Request Sense’ < 2,5 ¢, Bpemsi 3anpoca USB-Request-Time < 2,5 ¢,
USB-NAK < 36684x, xy6bl (Hubs)/komnayHael (Compounds) HeBO3MOXHbI!

Pasbem: USB tvn A

Makc. noTpebneHvie anekTpoaHeprum: 100 MA

MakcumanbHas gnuHa kabens: 2 m.

Tvin. pa3mep 3anncu AaHHbIX ANs OAHOro paboyero Lykna BopoT (PyHKLMS
COXPaHeHNst B CUCTEMHOM >XypHane): oK. 2 Kunobant

Mpu AnUTeNnLHOM NCMoNb30BaHUM KapThl NamsiT USB BHYTpK 6510Ka ynpasneHuns,
HarnpuMep, B Ka4eCTBE CUCTEMHOrO XXypHana, 0613aTeNbHO CreamTe 3a AuanasoHoM
Temnepatyp. PekomeHpauus:

® «Industrial grade» (tvn.): 0 °C ... +70 °C

¢ «Extended industrial grade» (tun.): =40 °C ... +85 °C.

PC-KOMMYyHUKaLMs C MPOTOKONOM ceTesoro o6cnyxusarns HORMANN
«Communication Device =» virtual serial port»

LLitekep USB, Tvn B (MuHn-USB)

MakcumanbHas anuHa kabens: 2 m.

Ha vHTepdelice Tonbko oaHo ycTpoiictso USB!

Lienb 3awuTbl, aBapuitHoe OTK/TIOYEHUE
(X24a-70/71, X26-90/91,
X23-60/61 u/unn X25b

MopktounTe BCE BXOABI MPU CHSTOM 3NIEKTPUHECKOM HaNpPsXKeHUN.

[onycTtumas Harpy3ka Ha KOHTaKTbl: + 26 B nocT. Toka/< 120 MA

Mpwv o6pbiBe Lieny 3almTbl fanbHellee ABUKEHVE NPUBOAA HEBO3MOXXHO, B TOM
yncne B pexxume Totmann.

BHUMAHMUE: 3anpelueHo napannensHoe BKIlOYeHne Ha X25 ¢ nomoLubio X25b

Bxop npepoxpaHuTenbHoi naaHkm 1 - «Si-Lei»
(X24b - knemma 72 n/nnn X27)

[Ans aneKTpu4ecKUx NpefoxpaHnTENbHbIX NIaHOK C OKOHEYHbIM pe3ncTopom 8,2 KQ n
[Nt AMHAMWNYECKUX ONTUYECKUX CUCTEM
BHUMAHMUE: 3anpelleHo napannenbHoe BKtOHYeHne Ha X24b ¢ nomoLupio X27

Bbixop npuBopga (X13):

BapuaHT BK/BS 150 FUE-1 AK/AS 500 FUE-1
HomuHansHoe 3.930B 3.400B
HanpskeHve

[vanasoH HanpsXeHnst 110...240B+10 % 200...480B + 10 %

Makc. HanpsixkeHne < Hanpsikenne nutanmnsa

Makc. HOMVUHaNbHBIN TOK

10A 12,5A
anekTpoasuraTens

Makc. HoMyHanbHas
MOLUHOCTb
anekTpoasuratenst @ Upow

1,5 kBT 5 kBT

Meperpy3ska B Te4eHve
0,5¢c > B 2 pasa
YacToTa

MpopomKkuTenLHOCTL
BKIO4YEHUA npu
Temneparype
OKpy>KatoLLen cpeabl

50 %/50 °C
100 % /40 °C

YacToTta 5...200 'y

. Makc. gnuHa kabens anekTpopsuratenst cocrasnsieT 20 m.

. Heobxonnmo akpaHnpoBaHue! YCTaHOBIEHO 3KPaHUPOBAHKE CO CTOPOHBI
anekTpogsurarens n 6noka ynpaeneHus.

. He nepenyTaiiTe xunbl kabens anekTpoasuraTensi ¢ ApyruMn Xunamu.

e O6paTuTe BHAMaHWE Ha yXyALIEHNE NapaMeTPOB 1 CleauTe 3a Anana3oHoM
Temnepatyp (MPOAOIKUTENBHOCTL BKAoYeHUst 50 % nposepeHa npu 10 ¢ BK n
10 ¢ BbIKJ1 c aBTOMaTU4eCcKM npeasapuTenbHbIM BbIGOPOM YaCTOThb! LUIMPOTHO-
UMNynbCHOM Mogynauun PWM).

. Mpwn ogHohasHoM pexxume paboTsl 6n1okos ynpasneHns AK/AS 500 FUE-1
MaKC. MOLLHOCTb COKpallaeTcs MuHumMyMm Ha 30 %.

YBEQOMJIEHME:
Ha knemmax anekTpogsurartens aaxke npu ero 0OCTaHOBKE WM MPW HaXKaTomn Knasue
aBapUNHOTO OTKITYEHUSI MOXET COXPaHATLCS HanpsKeHune.

TpaH3ucTopHbIi Bbixoa - Out 26
(knemma 75)

OcHoBHast (hyHKUMSA: TeCTUpOBaHue

24 B nocT. Toka, kak MuHuMyMm 10 MA, makc. 100 MA
HopmanbHO pa3oMKHYTbI KOHTaKT, +24 B, nepekntoyatoLmincs
TonbKo omMmnyecKas Harpyaka, C 3IeKTPOHHO 3aLLuTo

TpaH3ucTopHble Bbixoabl—Out 28/29
(X18-knemma 35/ 37)

Topmo3 24 B-Out 4

24 B nocT. Toka, Kak MuHumMym 10 MA/ makc. 200 MA
HopmanbHO pa3oMKHYTbIN KOHTaKT, +24 B, nepekntovatowmincs
TonbKko oMu4eckast Harpy3ka, C NeKTPOHHO 3aLLMToi

24 B nocrT. Toka, Kak MuHumyM 100 MA/Makc. 2500 MA

MOLLIHOCTb TOPMO3HOro COonpoTuUBIEeHUs

BcTpoeHHoe TopmosHoe conpotusneHne | BHUMAHUE:

Makc. 1,5 kBT 3a makc. 0,5 cek. Y paguaTtopa 1 TopMO3HOro

YacTtota noBTOpPsieMOCTU: 60bLUe OFHOrO | COMPOTUB/EHUS HA 06PATHON CTOPOHe
pasa B 20 cekyHp, Kopnyca Temnepartypa MOXeT JOCTUraTb
YBEAOMJEHMUE: 85 °C. B cny4ae owmbkn Temnepatypa
ONEKTPOHHBI KOHTPOSb! KpaTKOBPEMEHHO MOXET AOCTUMHYTb
Tepmuyeckoe MecTo 280 °C (< 5 MuHyT)!
3anporpaMM1POBaHHOMO PaspyLIEHUs
npwv neperpyske

(X17-33/34) C 3NeKTPOHHOI 3aLLmTOi
C KOHTPONEM pexxnma kommyTaunmn
YBEJOMJIEHUE:
Mpwv 06pbIBe Lienw 3aLmThl BbIxo, obecTounBaeTcs!
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Avana3oH Temnepatyp
Okennyartauus Habopa nnat 6e3 kopnyca:
OkcnnyaTauus B kopnyce:
XpaHeHve:

HORMANN

TemnepaTtypa oKpy>KatoLLein cpeabl — BO3ayX

-20..+70°C
-20..+50°C
-25...+50°C

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024
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O6paTuTe BHMMaHNe Ha BEHTUNALMIO BOKPYT KOpMyca 11 caMopa3orpes BHYTpU
kopnyca!

YBEJOMJIEHME:

Mpw BbIGOPE MecTa MOHTaXKa y4uTbIBaliTe TPe6oBaHNS PyKOBOACTBA MO MOHTaxy!
O6paTuTe BHMMaHNe Ha 3aBlCsiLLEE OT TemrnepaTypbl COKpaLleHve
NPOJOMKUTENBHOCTU BKIIOYEHUS NpuBofa (CM. paspen «Bbixop npusopar).

Mo6unbHoOCTb ycTpolicTBa

CrauuoHapHoe

Tun npu6opa

OnekTpomMexaHn4yeckoe o6opyaoBaHme. BHeLWHMI NpUBOL, He BXOAWT B 06bEM
noctasku HORMANN.

Knacc sawutbl

Knacc 3awutbl IP 65

Bec

oK. 5,0 kr

BoicoTa

<2500 m

CTaHfapThl ¥ AUPEKTUBbI

MoppPOGHOCTY — CM. COOTBETCTBYIOLLYIO MMasy

[vpekTrBa No MaLMHHOMY 06OPYA0BaHNI0

EBpona, ucnbiTaHye TMnoBoro o6pasua

[vpeKTnBa Nno HN3KOBONETHOMY 0GOPYAOBaHMIO

EBpona. HectaHaapTHble BapuaHTbl ANt aMepuKaHCKoro peiHka ¢ UL-cepTudrkaumen

[VpeKTrBa No 3aNeKTPOMarH1THOM
COBMECTUMOCTM

Espona

RoHS /WEEE/REACH

Espona

15

BcTaBnsiembit peTeKTop TpaHcnopTa

SUVEK1 - oguHapHbiii geTekTop
SUVEK2 - gBoiiHOl peTekTop

1: [vnarHocTtrka

2: 3eneHblin cBeToguop, CH1

3: KpacHbliin ceetogunoa, CH1

4: DIL-nepekntoyatenn

5: Benenblii cBeTogmog, CH2

6: KpacHblin ceeTopnon, CH2

7 MopkntodeHne KoHTypa (Loop)
15.1 O6LWwue NonoXXeHus
JAaTtuuk nHaykumoHHoii netnu SUVEK1/2 siBnsietcs cuctemoii Ansi MHAYKTMBHOIO pacno3HaBaHusi aBTomo6uneli co cnegylowmumm
XapaKTepucTUKamm:
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O6paboTka AaHHbIx ¢ netens 1 (SVEK1) unn 2 (SVEK2)

lanbBaHN4eckoe pas3beanHeHne MeXay NeTnel 1 ANEeKTPOHNKOI AeTeKkTopa
ABTOMaTU4ECKas HaCTPOIKa CUCTEMbI NMOCNE BKOYEHUSA

MocTosiHHas nocnepytoLas NoAcTpoiika apenda Yactot

Het B3aumHoro BnusiHus netim 1 v netnm 2 3a cHeT MynsTUNNEKCHoro metoaa y SUVEK2
YyBCTBUTENBHOCTL HE3ABMCUMO OT UHAYKTVBHOCTU MeTeNb

CoobLueHne 3aHATOCTU C NMOMOLLbIO MoKasaHus CBeToanoaa

BbIx0Abl C OTKPbITBIM KONIIEKTOPOM, Fra/lbBaHNHECKW pa3beyHEHHbIE HYepesa onTonapy
[lononHUTENbHbI LNeicthoBaHHbIA BXOA, U BbIXOA, raflbBAaHUYECKN Pa3beAuHEHHbIE Yepes onTonapy
CurHan3aums 4acToTbl NeTerb C MOMOLLbIO CBETOANOAA

B03MOXXHOCTb ANarHOCTVKN B COYETaHNM ¢ cucTemol guarHoctukn VEK FG2

156.2 B0o3MOXXHOCTU perynmpoBKu

15.2.1 YyscTBUTENbBHOCTb

YpoBeHb 4yBCTBUTENIbHOCTYN Kanan 1: DIL-nepekntoyarens 1, 2
Kanan 2: DIL-nepekntoyarens 5, 6 (ronbko SUVEK?2)

1 Huskas (0,27 % Af/1) oN[=1[H] =1 OFF/OFF
A I

2 (0,09 % Af/f) oN[mI[] (=1 ] ON/OFF
A ) A

3 (0,03 % Af/f) oN[H1m] —1M=] OFF/ON
(e EE e

4 Bbicokasi (0,01 % Af/f) oNI[mlE! 1= ON/ON
JEE e

HachoﬁKa YyBCTBUTEJNIbHOCTU onpeaensieT ANa KaXKaoro KaHana, Kakoe nameHeHne MHAYKTUBHOCTU A0JKEH Bbi3BaTb
aBTOMOsMﬂh, 4TOGbI YCTaHOBUTb cOOTBeTCTByPOlLlVIﬁ BbIXO4 AeTeKTopa.

HaCTpOVIKa YyBCTBUTESIbHOCTN OCYLLECTBNAETCA pa3aefibHO AN KaXKO0ro KaHana ¢ NoMOoLLbo 2 DIL—nepeKmoanenel?l COOTBETCTBEHHO.

15.2.2 Bpems BbiaepXKu

Bpewmsi BbIAEP>KKYM YCTAHOBIIEHO Ha 3HA4YEHWNE «He OrpaHnyeHo». Moka NHAYKLUMOHHas NeTNst 3a[eficTBOBaHa, BbIXO OCTaeTCst
nopktoyeHHbIM. DIL-nepekntoyatenn 3 n 7 He hyHKLIMOHMPYIOT.

15.2.3 HacTpoiika 4yacToTbl 1 NTOBTOPHasi HACTpoKa

YacTtora Kanan 1: DIL-nepekniouarenn 4
Kanan 2: DIL-nepekntouatens 8 (tonbko SUVEK2)

Hwakasi ON OFF
|

Bbicokas ON ON
. S P

Pa6oyas yacToTa ieTeKTopa perynmpyeTcs Ha ABYX YPOBHsAX ¢ nomoLubto DIL-nepeknioyateneii 4 n 8.

ﬂOﬂyCTVIMbIIZ [AmanasoH 4acToT cocTasnseT ot 30 KrLl no 130 KrLL. YacToTa 3aBucuT oT WHAYKTUBHOCTW, I'IOJ'Iy‘-laeMOI?I 13 reomeTpumn neTiun,

41cna BUTKOB, NET/IEBOrO MOABOASLLErO NPOBOAA 1 BbIGPAHHOTO YPOBHS YacToTbIl. MOBTOPHYIO HACTPOIKY Bbl MOXeTe NpounasecTn

BPY4YHYH C MOMOLLBK N3MEHEHNA HaCTpOVIKM 4acToTbl KaHana. I']pm BKJIHOYEHMM NOLa4YM NUTaHUA OETEKTOP CaMOCTOATENBHO NPOBOAUT

HaCTpOVIKy 4acTOoTbl neTesb. ﬂpm KpaTKOBPEMEHHOM OTKIIOYEHUN NUTaHUA < 0,1c noBTOpHas HaCTpOVIKa He OCyLLEeCTBNAETCA.

15.3 MoakntoyeHuns

MogknioueHne 0O603Ha4YeHne

X1/1 OnekTtponuTtaHne GND

X1/2 OnekTponuTaHne 24 B nocT. Toka

X1/3 OnTonapa GND

X1/4 Bbixop onTonapel, kaHan 2 (Tonbko SUVEK2)
X1/5 Bbixog onTonapsl, kaHan 1

X2/1 JononHUTeNbHbIN BbIXOA OnTonapb!

X2/2 J[ononHnTenbHbI BXOA, OnTonapb!

X2/3 Bbixop 24 B nocT. Toka (coepnHeHune X1/2)
X2/4-X2/5

X5/1-X5/2 Metna, kaHan 1

HORMANN
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MopknioyeHne 0OGo3HaueHne

X5/3-X5/4 MeTnsi, kaHan 2 (Tonbko SUVEK2)
15.4 Bbixoabl 1 cBETOAMOAHAA UHAVKaALUA
15.4.1 Bbixogpbl

Bbixog ontonapbl 1/2

CocTosiHuA feTekTopa

Bbicokoe

MeTns cBo6opHa, cbpoc, HacTpoiika

Huskoe

MeTna 3aHATa, c6oi Netnn

Mopaya curHana ocylecTBnseTcs Yepe3s Bbixofdbl onTonapsbl Pin 4 n 5 Ha wrekep X1. GND-oTHowweHue - X1 Pin 3.

15.4.2 CBetoguopHas HaMKauus

CBeToAnop, 3eNeHoro useTa ans
KOHTpONisl neTenb

CBeToAnoA KpacHoro uBeTa ans
WHAVKaLWKN COCTOSIHUS neTenb

CocTosiHue petekTopa

Bbikn. Bbikn. Hanps>xeHve nuTaHus oTcyTcTByeT
Mwuraer Bbikn. HacTpolika unm BbiBog, 4acToTbl
Bkn. Bbikn. [eTekTop rotos, netns ceo6oaHa
Bkn. Bkn. JleTeKTOp roToB, BbIBOA CUrHana
Bbikn. Bkn. C6oit netnn

CBeToAMOp, 3eNEHOTO LiBETa CUrHANM3NPYET O FOTOBHOCTY [leTeKTopa K SKCrlyaTauun. CBeTOANOA, KPacHOro LiBeTa B 3aB1CUMOCTYN OT
COCTOSIHWSA 3aHATOCTU NETNN NOKa3bIBAET aKTVBNPOBAHUE BbIXOAA PENE.

15.4.3

Mpumep ansa Yactotbl netnm 57 ki

BbiBop 4acToThbl NeTenb

MpumepHO Yepes 1 ¢ Nocne HACTPOIIKM AETEKTOPA BbIBOAUTCS YACTOTA NET/N C NOMOLLbIO NPOBGIECKOBOrO CurHana 3eneHoro CBETOAMNoAa.

T s yyuduyT T

5x 10 kHz

7x 1 kHz

15.5 TexHU4eckue gaHHble

Pasmepsi (4 x LU x B)

72,5 x 50 x 18 mm

Knacc sawurbl

IP 00

AnekTponutaHue

24 B nocT. Toka + 20 % makc. 2,0 BT

Pa6ouasi Temnepatypa

OT-20°C po +70 °C

Temnepatypa xpaHeHusi

OT-20°C po +70 °C

BnaxHocTb Bo3fyxa

Makc. 95 % 6e3 pocbl

MH,quTVIBHOCTb nerenb

20 - 800 pH, pekomeHpyetcsi 75 — 400 pH

[Avana3oH yacTtoTt

30-130 kI Ha 2 ypoBHAX

“IyBCTB UTEeNIbHOCTb

0,01 % po 0,27 % (Af/f) Ha 4 yposHsx

0,02 % no 0,54 % (AL/L)

Bpems BbiaepXXKM

(o )

MeTtneBoii noaBoAsLWMI NPOBOA

makc. 100 m

ConpoTuBneHue nerenb

Makc. 20 Q (BkJ1. NogBoOAALLMIA NPOBOA)

BI:IXOA onTonapbl

45B/10 mA/100 mBT

3amepneHHoe NpuTArnBaHue

50 mc SUVEKT1, 100 mc SUVEK2 > 200 mc

AnuTenbHOCTb CUrHana, 3afepXxka
oTnycKaHus pene

25 mc SUVEK1, 50 mc SUVEK2

MopknioueHne

2 x MOLEX-BTynka cepusi 3215, 5-nontocHast
1 x Knemma wrencenbLHoro Tnna, 4-nontocHasi, RM 3,81
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16 AunctaHunoHHoe paguoynpasneHue 868 My BiSecur

16.1 YkasaHue no 6e3onacHocTu
Ucnonb3oBaHue no Ha3Ha4YeHuIo:

MpuemHnk HET-E2 868-BS npepcTasnsieT coboit npuemMHUK ¢ o6paTHOI CBS3bio AN yNpasieHns npusogamu 1 6nokamv ynpasnexus. Y
NpuemMHMKa ABa KaHana. dKcrniyaTauys OCyLIEeCTBSETCS C NOMOLLbIO paguocucTemsl BiSecur.

,D,pyrme ByAbl UICNONb30BAHUA HEAOMNYCTUMbI. npOI/|3BO,E\I/ITeJ'Ib He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 3a yu.lepG, BO3HUKLUWIA B pesynbrate
HenpaBUIbHOIO UCMONb30BAHUA U3OeNnsa N ero UCNoNb30BaHUA He NO Ha3zHa4YeHuo.

YBEAJOMJIEHME:
Mpu BBOAE B 3KCMyaTauyio, pacluMpeHny UM U3MEeHeHN CUCTEMbI AUCTAHLIMOHHOTO YNpaBneHus 06si3aTenbHO yunTbiBanTe
HXKecneayloLwme yKasaHus:
- lMpoBeayTe NPOBEPKY (OYHKLMOHNPOBaHMS.
- McnonbayitTe UCKMIOYNTENBHO OpUrMHaTIbHbIE AeTanu.
- MeCTHbIe YCoBYsi MOTYT OKa3blBaTb BAWSIHUE Ha AanbHOCTb AENCTBISI CUCTEMBI ANCTAHLMOHHOTO YNPaBneHus.
- Mo6unbHble TenethoHs GSM-900 nNpy O/HOBPEMEHHOM UCTONB30BaHNN MOTYT BAMSATL Ha AaNlbHOCTb [AEVCTBS CUCTEMbI
[AVCTaHLUMOHHOTO YNpaBieHus.
> MoHTaX JOMKEH NMPON3BOANTLCS UCKITIOUNTENBHO B BbIKOYEHHOM COCTOSIHUN. YBEAOMIEHUE: OnvcaHue 6ioKa ynpasneHust
npviBoga.

16.2 Bnok ynpaBsnenusi FUE-1 (MOa + M2a)

Kanan 1: yHKums nmnynsca ’7
«OTKP» kak IN1 . o
KaHan 2: uMnynbCHbIn pexkum kak IN3 III» : 3
‘ d &
T
i o ; ‘
L |
@C) ‘
SO
oo BLO s
= o
111 HE
o 5
L— 1

16.2.1

AKTMBaUus U cMeHa KaHana
>  [Ins aktuBauum kaHana 1, Haxmute Ha knasuwy P 1 x.
> [ns akTrBaumn KaHana 2, HaxXMuUTe Ha Knasuwy P 2 x.

MporpamMmupoBaHue paguokoaa

OTmeHa pexuma O6yyeHune
> HaxxmunTe knasuwwy P 3 pa3a nnm foxamTecb OKOHYaHNsSi BDEMEHU OXXUAAHWS.
Bpemsi oxupganus: Ecnu BepHblii paguokop He 6yeT pacno3HaH B TedeHne 25 cekyHf, NPUEMHIK aBTOMaTU4ECKM BO3BPALLAETCS B
pabounii pexum.
1. AKTUBUMPYITE HyXHbI KaHaU1, HaXXaB Ha knasuily P.
—  CuHuii ceeTogmop muraet 1 pas anst kaHana 1
—  CuHuii cBeToamopn MuraeT 2 pasa Ans kaHana 2

2. BknouuTe Ha nynsTte [1Y, KOTOPLIV AOMKEH NepefaTb CBOW PaAMoKof, PexuM llepegaya pagnokoda (HaXXMUTE COOTBETCTBYIOLLYYHO
KnasuLy).
Mocne pacnoaHaHust BepHOTO pafariokoAa CUHNIA CBETOANOA BbICTPO MUTaeT 1 racHeT.

aneMHMK HaxoguTcs B paGOHeM pexume.

B paﬁo‘-{eM pexume NnpueMHNK CUrHann3npyeT pacno3HasaHne BEpHOro pagnokoda BKItYeHnemM CMHero ceerogmoaa.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024
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YBEAOMJIEHME
Ecnu pagviokop 3anporpamMmypoBaHHoii Knasuwm nynsta Y 6bin nepefaH ¢ gpyroro nynsta [Y, To Npu nepsoM UCMONb30BaHN HXKMUTE
Ha 3Ty Knasuwwy nynsta Y asa pasa.
. PacrosHaeTcs BepHbIit paarokos KaHana 1 = ceeToaunop, KOpoTKo 3aropaetcs 1 pas
. PacnosHaeTcsi BepHbIii paanMoKoa kaHana 2 = CBETOANOA KOPOTKO 3aropaeTcs 2 pasa
Bosspat npu6Gopa B ucxogHoe cocrosiHne: Bce pagnokoabl CTUPAIOTCS NyTEM BbINOMHEHUS CNeAyoLWmMX AefCTBNNA.
1. HaxwmuTe knasuwy P. [lepxunTe knasuwly P HaxxaToi.
- CseTOAMOp, MEANIEHHO MUraeT CUHUM LIBETOM B TedeHne 5 CekyHp,.
- CseTopvof 6GbICTPO MUraeT CUHUM LIBETOM B TEYEHME 2 CEKYHL,.
2. Otnyctute knasuwly P.
Bce papgvokopabl yaaneHsl.
Mopaya oTBeTHOro curHana o nonoXeHun BopoT: OTBETHbIN CUrHAN OTNPABNSETCS Ha MyNbT AUCTaHUMOHHOTO yripasneHust HS 5 BiSecur
TONbKO B TOM Cry4ae, ecnu Ha 3-nosntocHom Bxope (E1/GND/E2) noakntoueHbl AaTUmnKy KOHEUHbIX nosioxeHwii «Bopota 3akp.» 1 «Bopota
OTKp.».

A1y hyHKuuMIo Bl HallaeTe B COOTBETCTBYIOLLEM PYKOBOACTBE No akcnnyatauum HS 5 BiSecur.

MopknioveHne: A720

Mpumep pene X15 20. CoobueHue «Bopota 3AKP.» - E

MporpammmpoBaHue coobueHns «Bopota 3AKP.»  21. Common - GND —|
A720-7 22. CoobLuetue «Bopota He 3AKPbITbl =  E2 X15 121 |22 20
16.3 3asiBneHue o cooTBeTCcTBUM TpeboBaHusam EC
®dupma-npoussoanTenb Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Appec Upheider Weg 94-98,
D-33803 LLITanHxareH
lepmanus

HaCTOHLIJ,VIM BbllleyKadaHHasa d)wpma-npomasop,menb 3asBISeT, YTO AaHHOe nsgenve

YcTpoiicTBo Mnata npuemHvka HET-E2-24-868-BS, BcTaBnsemasn

Mogenb HET-E2-24-868-BS 3aBop 41

Mcnonb3oBaHue No HasHaYeHuo YnpaeneHue NpyBoAamMm 1 NX MPUHaAIEXHOCTAMI A4S ABEPE 1 BOPOT
YacToTa nepepar4nka 868 My

MoLHOCTb n3nyyenrunst makc. 20 mBT (EIRP)

6naronapﬂ npuHUMnam, nexkawum B OCHOBE ero KOHCTPYKLUMKY, a Takxxe B npegsiaraeMoM Hamn Ha pbiHKe UCMOHEHUW, Npu yCnoBumn
NCNONb30BaHMs N0 HAa3Ha4YeHNKD COOTBETCTBYET OCHOBOMNOAraowmm TpeGOBaHVIﬂM NPUBEOEHHbIX HUXXe ,uVIpeKTI/IBZ

2014/53/EC (RED)
2011/65/EC (RoHS)

Jupektea EC Ha pagrnoo6opypnosaHve
OrpaHunyeHne coflep>xaHunsi onacHbIX BELLECTB

rlpVIMeHeHHble CTaHgapTbl 1 CI'IeLl,I/ICbI/IKaLlVIIA

EN 62368-1:2014 + AC:2015
EN 62479:2010

BesonacHocTb (cTaTbs 3.1(a) ctaHaapTa 2014/53/EC)
3apasooxpaHeHue (cTatbst 3.1(a) ctaHgapTa 2014/53/EC)

(CornacHo rnase 4.2 u3nenve aBToMaT4eCcKu oTBeYaeT Tpe6oBaHNSM AaHHOrO CTaHAApPTa, NOCKObKY U3ny4aemas MoLHocTs (EIRP),
ncnbiTaHHas cornacHo ctanpapTy ETSI EN 300220-1, Huxe yCTaHOBNEHHON MUHMMABHO IOMYCTUMON MPaHuLibl U1 MaNOMOLLHbBIX
ycTpoiicte Pmakc. B 20 MBT)

OFpaHI/I‘-leHI/Ie cofep>xaHns onacHbIX BeLecTB

SJ'IEKTPOMGI'HVITHZFI COBMECTUMOCTb
(cTaTba 3.1(b) craHpapTa 2014/53/EC)

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 V2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1
ETSI EN 300220-2 V3.1.1

OdekTBHOE UCMONBb30BaHUe CnekTpa PagroBoH
(cTaTbsa 3.2 cTaHpapta 2014/53/EC)

370 3asiB/ieHVe YTPa4MBAET CUMY B Clly4ae He COrNacoBaHHOMO C HaMu N3MeHeHUst npuéopa.
LLTaiiHxareH, 01.09.2017

Axcenb Bekkep (Axel Becker),
pyKoBoauTenb NpeanpuaTus
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17 CaeTtoBast pewetka TELCO

171 BBop B aKcnnyaTauuio n HacTporka

1. BkJtouute 610K ynpasneHus.

2 HpvKaTop COCTOSHMS (KPaCHbI CBETOAMOA Ha NPUEMHIIKE) BbICTPO MUraeT B XOAE BbINONHEHUS NpoLiecca HacTPOVKM.

3. Korp,a 3aropsATca 3e/eHble CBeToAMOoAbl, CUCTEMA rOTOBa K paéDTe.

4 Ecnmn 3aropaeTca NHONKaATop COCTOAHUA (KpaCHbII?I CBeTO,EI,I/IOIJ,) Ha NpuemMHnKe, 3To 3HA4YUT, 4TO NpepBaH Kak MUHUMYM OOUH CBETOBOW
nyd.

BHMMAHMUE

Mocne BBOAA B 3KcrlyaTayuo Bbi Gonblue He MoXxeTe nepemeLwaTb J1€eMEHTbI cBeToBOM peweTKu.

17.2 Jlorunka Bbixoga
O6beKkT Bbixog XenTbili cBETOANOA
NmeeTcs Pa3omkHyT Bbikn.
OrtcyTtcTByeT 3amkHyT Bkn.
17.3 CeeToguogHasa nHgukauus
KpacHbiii CocTosiHne
XKenTtbi Bbixon
3eneHbliit Pab6ouee Hanps>keHne
17.4 YcTpaHeHne HeucnpaBHOCTEN
Bo3moxHas npuynHa YcTpaHeHue HeucnpaBHocTen
KpacHbiii CBETOANOAHDBIN MHAMKATOP . MepepaTynk He paboTaeT. [poBepLTe NPOBOAKY 1 KOHTPOJbHbI CUrHAI.
COCTOsHNSA Ha npuemHuke SGT roput . MpepBaH camblii HU3KWIA Ny4. YCTpaHUTE NPUYUHBI €ro NpepbiBaHNs.
NOCTOAHHO e TlonagaHue NOCTOPOHHEro CBETa Ha Camblii HUXKHWIA ly4
JKenTblil cBETOAMOA, BbIXOAA MUraeT . MonapaHne NOCTOPOHHEro CBeTa OT APYrX CUCTEM; N3MEHUTE MECTO MOHTaXa
MOCTOPOHHNX cucTeM. ONTUYeckn 6noKupyiiTe BO3AENCTBUE CBETOBOIO N3y4eHNs
MOCTOPOHHNX CUCTEM.
17.5 TexHUYeCKUe xapaKTepucTuKu
MepepaTumk MpuemHuk
TemnepaTtypa xpaHeHus OT -40 po +80 °C
TemnepaTtypa okpyxatoulei cpeabl OT1-20 po +55 °C
Knacc 3awurbl IP 67
HeBoCnpuMMYMBOCTb K MOCTOPOHHEMY CBETY - 100000 nk npwu 5°
HanpsixeHune nutaHus 10 - 30 B nocrt. Toka
MoTpe6nsiemblii TOK 70 MA (RMS) 40 mA (RMS)
CoepavHeHne ¢ 6510KOM ynpaBneHus npusoaa - TpaHauctop < 100 MA
3awuTa oT KOPOTKOro 3amMblKaHus - Da
3awuTa oT HenpaBUIbHOW MONSIPHOCTN Oa

UcTouHuk cBeTa NHdbpakpacHoe nany4eHve, 880 HM -
20,21, 22,23
1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm
1970 MM, 2150 MM, 2330 mm, 2510 Mm

45 mm: oo 540 mm
180 mm: 0T 540 MM [0 KOHUA

CBeToBbIE IMHUN

AKTUBHasi aHanM3npyemasi BbicoTa

JAnuHa kopnyca

PaccrosiHue MeXxay CBeTOBbIMU IMHUAMU

PaccTrosiHue fo ypoBHsi nona — 1. CBeTtoBas 35mm -
NNHNA
MakcumanbHoe Bpemsi cpabaTbiBaHuUs - 40 mc
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MakcumanbHas CKOpOCTb nocnepoBaTesibHOro

1,6 m/c
CuUrHana raweHuvs

MuHMManbHbIA 0GHapYXXUBaeMblit pa3mep 50 Mm / 165 MM

06bekToB
Papuyc peiictBus 1-12wm
CraHpapTbl EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017

EN ISO 13849-1:2015n EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

Avpektnebl EC 2011/65/EC, 2014/30/EC, 206/42/EC

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, Tun E
EN ISO 13849-1:2015, kn. 2, PL d
IEC 61496-2, Tun 2 ESPE

Kareropum 6esonacHocTu

CepTtudukauus WcnbiTaHue Tvnosoro o6pasua Ha cootseTcTne Hopmam EC opraHom
cepTudmkaum TUV NORD
18 CeeTtoBas peweTtka FEIG
18.1 MoakntoyeHne K INIEKTPOCETU U MeXaHUYeCcKoe BbipaBHUBaHNe

MopkntoveHne NPou3BoANTCS Ha pacnpepenutene Snap. MogknioynTe NepeaaTyinK n NPUEMHIK C MOMOLLbIO B-KOHTaKTHOro Kabens Snap ¢
6enbiM LTekepoM. Co CTOPOHbI 6/10Ka yNpaBneHnsi CoefuHEHNE roToBo K noaktoyeHnio. CeeToBas pelueTka paboTaet Ha wiHe CAN
6noka ynpaeneHus. |-|O3TOMy Ba>XHO NoAKN4YeHne Co CTOPOHbI 6noka ynpasneHuns.

He nogknioyaiiTe napannenbHO HUKaKoW ApPYroi kabenb K KNneMMHOI Konopake X28.

OKOHeYHbI pe3ncTop WiHbl CAN BXOAUT B KOMMIEKT MPUHAANEXHOCTEN KaXabiX BOPOT. Bo Bpems yCTaHOBKM BOPOT BCTaBLTE OKOHEYHbIN
pesncTop wuHbl CAN B ero rHe3fo Ha pacnpegenutene Snap. Ecnv Bl nogknioyaeTe elle ogHO yCTPOWCTBO, Hanpymep, nasepHbiit
ckaHep, ScanProtect unn papapHbiii gatink MWD-C, okoHeuHblii pe3ucTop wiuHbl CAN nepexoaut oT pacnpepenutens Snap K
rocnegHeMy yCTpPOWCTBY B psfy.

MoHTax B 60KOBbIX 3EMEHTax BOPOT onpefenseT MmexaHn4eckoe BbipaBHUBaHne CBETOBON PeLweTKn. ,EU'IFI €034aHusA onTu4eckoro
COeNHEeHNss MexaHNn4eckn BblpOBHHVITe 6OKOBbIE 3N1EMEHTbI B COOTBETCTBUM C PYKOBOLACTBOM MO MOHTaXYy. MecTo YCTaHOBKW nepefarymka
1 npuemMHnKa npegonpeneneHo Ha 3asofe, 0Hako OHO MOXKET 6bITb UBMEHEHO 6narop,apﬂ CVIMMeTpI/I"IHOVI KOHCTPYKUnUN.

YBEJJOMJIEHUE

Ecnn Bbl MexaHN4eCKM 13MeHsIeTe MOJIOXKEHVe CBETOBOI peLlleTky, Bam Hajo 3aHOBO 3anporpamMMmnpoBaTh KOHEYHbIE MONOXKEHWSt BOPOT C
nomotubto P.210 = 5. Ecnn Ha BopoTax AOMOSIHUTENLHO MCMOMb3YeTCs BbIHOCHOM 60K UHAMKALMW Unn ycTponcTeo ynpasnexns TST-UTH,
Heobxoanmo nepesecTyn DIL-nepeknioyatens J 800 B HMxHee nonoxxeHne. CoeanHuTenbHbIN kabenb pacnpenenutens Snap Henb3s
yKopauMBaTb UM U3MEHSITb KaknM-n6o apyrum o6pasomM. CnpsivbTe nuLLHWE kabenu, HanpumMep, B KabenbHbIi KaHar.

LiBeT >xunbl pacnpepenutenst Snap NpeHtudukaTtop kKnemmbl KnemmHas konogka X28
BN +
WH CH _
vT CL o VT‘BU
>~WH-: \
BU G SN\

18.2 MpuHUMN pgeicTBus

CaeTtoBas pelueTka FEIG obecneunBaeT 3awwmTy ntofei npy aKcnayaTaumm CKOPOCTHbIX BOPOT. Npu npepbiBaHUM ONTUYECKOro curHana
OTAenNbHbIX Nly4eii ceeToBas pelueTka FEIG Bbi3biBaeT ABMXEHVE BOPOT B 06paTHOM HanpasfieHun (peBepcrpoBaHmne) AByMs criocobamu:

. Pe3kuit ocTaHoB: Ecnu cBetoBast peletka FEIG cpabaTbiBaeT Ha 20 CM HXKE aKTyasbHOrO MOSTIOXKEHUST HUXKHETO 3NIEMEHTA,
NpoN3BOANTCA PEBEPCUPOBAHIE C MaKCHManbHOW thyHKLE TOPMOXXEHNS Nepen BO30OHOBNEHEM ABVKEHUSA BBEPX (3aLunTa
nepcoHana ,E.L21%).

. MnaBHbI ocTaHoB: Ecnn cBeToBas pelueTka FEIG cpabaTbiBaeT Ha paccTosiHum 6onee 20 CM OT akTyaslbHOrO MOSIOXKEHNST HUXKHETO
3NeMeHTa, NPon3BogMTCA NnaBHoe, LWaasllee pesepcnpoBaHve nepeq BO306HOBNIEHNEM ABWXeHns BBEPX (SELLI,I/ITa nepcoHana ,,E.
L22%).

[ns Toro 4To6bl 610K yrpaBneHyst B KOMOGMHaLmMn co CBETOBO pelueTkoi FEIG Mor To4HO onpenensite NonoXXeHnue HUKHEro anemMeHTa
BOPOT, HEO6XOAMMO NPOU3BECTYN BbiPaBHVBAHNE CBETOBbIX JINHWMIA (CM. 18.3). Mpu 3TOM aKTUBNPOBAHHDIN AATHWK MOSIOXKEHNS COOTHOCUT
oTfeNbHbIe CBETOBbIE SIMHNM (CBETOBbIE Ny4l) C ONpPe/eNieHHbIM MOSIOKEHEM NMOIOTHA BOPOT.

156 HORMANN

18.3 BBop B akcnnyaTauuio n HacTponka
BAXKHAS1 UHOOPMALIUS: Mepen BBOAOM B 9KCNJlyaTaLuio CHUMUTE 3aLLUTHYIO NEHKy!

CBeToBas peLLeTka HacTpamBaeTCsi CaMOCTOATENbHO (Camooby4erue). Mocne HaCTPONKM KOHEYHbIX MONOXeHW 610K ynpasneHns
aBTOMaTUYECKN MPOU3BOAWT PErYINMPOBKY CBETOBLIX Jlyyell. B TeueHne aToro BpemeHn Ha avcrnee otobpaxaeTcs:

. 1.A21: aBTOMaTU4eCKasn perynnposka CBETOBbLIX Jly4ei 3aBepLueHa
. 1.A22: npon3soanTCs aBTOMaTUYeCKas perynnpoBKa CBETOBbIX Jly4en
YBEJOMJIEHUE

Ecnu B npouecce perynnpoBky CBETOBLIX Nyyeit cpabaTbiBaeT CBETOBAs peLleTKa, PerynmpoBka 3aBepLlaeTcs 1 nofgaeTcst CoobLleHne 06
owmbke F.122. B Takom cnyyae He06X0AMMO NPOV3BECTU 3aHOBO HACTPOIKY KOHEYHbIX MONOXEHUI ¢ nomMoLlpto P210 = 5.

18.4 Jlornka BbiIxoga n UHANKATOP COCTOSIHUS
Mepepatuuk | CeeTopvopn CocTtosiHne DyHKUMA
3eneHblit Bbikn. Het HanpsikeHns nutaHus
Bkn. CBeToBasi peLueTka pacrnosHana oLmnbKy.

MwraHve 0,5 My | CBeToBasi pelueTka rotoea k padore.

XKentbiin Muvraet CBeToBasi peLueTka pacrnosHana oLmnobKy.
MpuemHukK CuHnia Bbikn. Het Hanpsi>keHns nutaHus
Bkn. CBeToBasi peLueTka pacrnosHana oLmnbKy.

MwraHve 0,5 My | CBeToBasi pelueTka rotoea kK pabore.

KpacHbii BbIkn. He cpabatbiBaet
Bkn. CBeToBasi peLueTka cpaboTana.
Mwraet CBeTOBas peLleTKa pacrosHana owmnbKy

Mpu cpabaTbiBaHUM CBETOBOW PELLETKU (KPaCHbIN CBETOAVOA FOPUT Ha NPUEMHIUKE) Bbl MoXeTe ¢ nomoLLpto napameTpos L254 n L255
NpPOBEPUTb, B KAKOM MOJIOXEHNN (HA KaKO BbICOTE) HAXOAWTCS NPepbiBaHue Jlyyeit.

L254: | »  Bebigaet 3-3HayHyt0 NOCNEA0BATENBLHOCTD Ldp.

> Kaxpas umdpa ykasbiBaeT Ha Ka4ecTBO YPOBHS 06paboTKu AaHHbIX.

. Beepxy: nesas undpa . MocepepunHe: ueHTpanebHas uudpa . BHun3y: npasas undgpa

B gnanasoHe 0 ... 9, npumep: L.254 = 909

. MpepbiBaHve ny4a NPON30OLLNO B LIEHTPaNbHOW 30He.

L.255: | »  YkasbiBaeT Ha Ka4eCTBO Ka)kAO CBETOBOWN NMHUN (KaXKAOro CBETOBOrO nyya) B AgnanasoHe 0 ... 9.

»  [laHHble Ha4YMHaIOT YKa3blBaTbCS C CaMoii HIKHel cBeToBoln nmHnm: 01 -0 ... 9.

[nsi 060vx NapaMeTpoB 3Ha4YeHVe 9 03HAYAET OTINYHOE KA4ECTBO NpUeMa, a 3HadeHne 0 — npepbiBaHue npriema. PaccTosiHne mMexay
NIMHUSIMK cocTasnseT 45 Mm.

18.5 Coo6uieHns 06 akcnnyaTaumm u ycTtpaHeHne HencrnpasHoOCTeN

Y106b1 rapaHTnpoBsaTb 6630TKaSHyIO pa60Ty BCEX aKTMBHbIX KOMMOHEHTOB BOPOT, NPU MOHTaXXe 1 BBOAE B SKCMlyataumio KOHCTPYKLUUK
BOpPOT Cﬂe,l:\yl?lTe 3aBOACKNM MpeannucaHnsam, NpusefeHHbIM B PyKOBOACTBE MO MOHTaXy 1 AOKYyMeHTauun 6noka ynpasneHus.

Cro,u,a OTHOCATCA NpeXxae BCero:

. I'IpaanbHoe nogKnto4eHne BCcex KOMMOHEHTOB

. Tonbko opvH NPoBoA, Ha X28

4 YcTaHoBKa nomexonoaasnsrownx d)eppI/ITOBbIX damanpos cornacHo onnucaHuto

. OKpaHupoBaHue kabens anekTpoasuraTens ¢ 06enx CTopoH Ha PE

L4 BknioyeHve KOHCTPYKLMN BOPOT B CUCTEMY BblpaBHUBaHUSA NOTeHUManoB (COFﬂaCHO HOPMaTUBHbIM ,EI,OKyMeHTaM)

. MpaBunbHas ycTaHoBKa OKOHeYHoro peauctopa CAN

Co06LLeHnst 06 oLmbKax 1 cnocobbl YCTPaHEHUS OLLIMGOK U HENCMPABHOCTEN NPUBEAEHbI B CNEAYOLWEM CMICKE.
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18.6 TexHMYeCcKne xapakTepucTukun

MepepaTumnk MpuemHuk

TemnepaTypa xpaHeHus OT-40 po +70 °C

19 BoikntoyaTtenb FunkCrash

19.1 TexHuyeckne

XapaKTepucTtuku: moaysb nepepaTtyuka

TemnepaTtypa okpyXaiowieit cpefbl Ot -25 po +60 °C

JAvnana3soH yacTtoT

433 M, FM

Knacc sawutsi IP 67

HeBocnpuuMynBOCTb K MOCTOPOHHEMY >100000 nk @5°

ceety

KoaupoBka

DuKcnpoBaHHas KoAMpoBKa, Makc. 65000 pasnuyHbIX KOAOB
nepegartynka

Knacc 3awurbi

IP 65, 3an1T CTpPOUTENBHLIM PaCcCTBOPOM

BnaxHocTb Bo3ayxa <90 %, 6e3 KOHZEHCcauMn

Pa6ouasi Temnepatypa

OT1-20 po +60 °C

HanpsixeHne nutanus 24 B nocT. Toka +/- 10 %

Papuyc peiicteus

100 M Ha OTKPbITON MECTHOCTMN

CgeToBble NMMHUU 24, 32, 40, 48, 56

AKTUBHas aHanu3upyemas BbicoTa 1081, 1441, 1801, 2161, 2521 mm

MoTpebnsiemblii TOK 50 MA 25 MA Martepuan kopnyca TPE/DuPont Hytrel 7246, yepHoro ugeTa

CoepavHeHue ¢ 6510KOM ynpaBfieHust LLuHa CAN Martepuan kopnyca CunnkoH, NpoceeYvBatoLLmin

BOpOT CeeTtoauoaHas nHavkaums | KpacHoro LBeTa, NPOCBEYMBAIOLLMI Yepe3 KOHTaKTHbIN KOBPUK
3awmTa oT KOPOTKOro 3ambiKaHUst Ha [a Barapeiika NuTnin CR 1/3 1A2H, 3,0 B, 170 MAY, NpoYHO yCTaHOBNEH
3awmTa oT HenpaBUbHOW NOASIPHOCTH Oa Oa Cpok cny>x6bl 6aTapeiiku ok. 3 net

UcTouHuk cBeTa ViHcdhpakpacHoe uanyuerue, 850 HM _ Yrunusauus mopyns CneLloTX0AbI U3-3a BMOHTUPOBAHHOI aKKyMyISITOpHOU 6aTtapen

PaccTosiHue mexay nMHMSMu 45 Mm

Papuyc peiictBus <12wm

CraHpapTbl 2006/42/EG - QupekTriBa No MawMHHOMY EN 61000-6-2:2005/AC 2005
o6opyaoBaHuio EN 61000-6-3:2012-11

EN 61000-6-4:2011-09
EN 60529:2000-09, IP67
DIN EN 12453: 2017-11, yposeHb 3awmTbl E

2014/30/EU - AnpekTnBa no
3NeKTpOMarHUTHoOl coBMecTuMocTn EMV
20011/65/EU - OupekTtriBa RoHS2
DIN EN 13849-1:2015, kat. 2/PL d
DIN EN 12978:2009-10
EN 61000-6-1:2007-10

19.2 TexHuuyeckune

XapaKTepucTuku: moaysb npuemMHuKa

Kananbl npuema

2

Bpems cpabaTbiBaHus

MuHumMym 35 MC (Mpy OTCYTCTBUM NOMEX Ha IMHWAW PaBNOCBA3M)

Knacc 3awurbl

|IP 65, BUHTOBOE KpenneHne

Martepuan kopnyca

ABS npospayHblii, ceporo ugeTa, PA6 GF30, TPE

Fa6apuTHble pasmepb!

75 x 40 x 13 mm 6e3 kabens

18.7 DYHKLNA KOMNEHcauun ANINHbI NONOTHA
B 3aBucumocTy oT TeMnepaTtypbl, CPOKa 1 yCﬂOBVII?I NCNONb30BAHUA ANIMHA NOI0THA BOPOT MOXET MEHATBLCA B Npouecce akcnayaraymn.

OTO HENoCpPeACTBEHHO BUAHO U 3aMETHO B KOHEYHOM nonoxeHun «3AKP.»:

. Mexay HUKHel 4acTblo NOSIOTHA BOPOT 1 NOSIOM 06pa3yeTcsi 3a30P, KOTOPbI NPUBOANT K BO3HUKHOBEHWIO CKBO3HSIKOB.

. Ha nonoTtHe BOpPOT NOSIBASIOTCA CKIAAKM, MPOUCXOAUT AedopMaLs 3aMblKatoLLEero Npodus, N Ha NOIOTHE BOPOT MOTYT OCTaTbCs
cnepbl OT NOCTOSIHHbBIX N3/IOMOB.

DyHKLMSA KOMMEHCALMM ANIVHbI MOSIOTHA NO3BOJSET 06eCMeH T NOCTOSIHHOE HEU3MEHHOE MOJIOXKEHUE B KOHEYHOM MOoNoXKeHUn «3AKP.».

Mocne npoLecca NPOrpaMMMPOBaHIISt KOHEYHBIX MOJIOXKEHUI B peXnMe 06y4eHnsi 1 NoCNeayioLLEeil aBTOMaTUHECKO KOPPEKTUPOBKM B

TeyeHne cregytowmx 10 NOSHbIX LMK/IOB MOHOTO 3aKpbiBaHWA ornpefensieTcs pedepeHCHoe MoIoXeHe NooTHa BopoT. Ecnn Bo Bpemst

aKcnnyaTaumm hakTn4ecKoe nonoXXeHne BopoT B KOHEYHOM nonoxeHun «3AKP.» oTnmyaeTcs Ha 4ONyCTUMYIO BeNnymHy, napametp P.221

(BENMYMHA KOPPEKLMN KOHeYHOro nonoxeHust SAKP./cm. rnasy 8.3) aBTOMaTN4ECKN KOPPEKTUPYETCS.

MopaknioyeHne

3-XWnbHbI coepuHUTeNbHBIN Kabenb LIYY 3 x 0,142, pacnpepeneHvie — CM. cxemy noaktoHeHns 6noka

ynpasneHusi npusopa

Bbixop curHana

TpaH3UCTOPHBIN BbIXOA
CocTosiHne OK

CocTosiHue cTonkHoseHus (Crash), Pa3omKHyT
owmbka

+24 B (orpaHun4eHue Toka)

DYHKLUMSI aKTUBUPYeTCsl / leakTMBUPYeTCsl C MOMOLLbIo napameTpa L.222

R ] Koppekuns KoHe4Horo 0: HeaKTUBHbII
[ gy gy | | nonoXxeHus nytem . 1: AKTUBHO
COOTHEeCeHuns Co CBeTOBOU
peLueTkon
18.8 Coo6LeHue o B3nome

Coo6u.|.eHV|e 0O B3/IOME MOXXET nojasatbCs, eCnn NOAHATb MNONOTHO BOPOT BPY4HYHO, KOrAa BOpOTa HAaXoAsaTCA B KOHEYHOM MOJIOXKEeHUN
«3AKP.», 1 TeM camblM «OCBOGOANTL>» HVKHIOK CBETOBYIO NIMHUIO CBETOBOW peLueTku FEIG 6e3 coobLeHrst CUCTEMbI NO3ULIOHNPOBaHUS
06 U3MEHEHUN NONOXKEHMS.

MpuknagHble napameTpbl A.710 1 A.720 (cMm. rn. 13.4) akTUBMPYIOT 3Ty (hYHKLMIO U ONPEAENsIoT, Ha KaKOM BbIXOAHOM pene AOKHO BbiTb
BblAaHO COOGLLEHNE (HOPMaNTbHO PA3OMKHYTbIi KOHTAKT / 3aMblKatOLLMIA KOHTAKT, KOHTaKT 3aMKHYT Npy 06HApPY>XEeHWM MOMbITKX B3/IOMa).

MepepaBaTb coOGLIEHME MOXKET TOJIbKO OAHO pene, He o6a!

MocnepHee pene, 3anporpamMnpoBaHHoe C AaHHOW (PyHKLVel, SBNSeTCA akTuBHbIM. OHOBPEMEHHO C akTuBauveil pene BblaaeTcs
coob6ueHve F.12d. N aTo coobLueHre, 1 pene ocTaloTCs akTBMPOBaHHbLIMK IO TEX NOp, NMoka KOMaHAa Ha NepemeLLeHne He BbiBedeT
BOPOTA N3 KOHEYHOro nonoxenusi «3AKP.».
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CseTofnoHas UHANKaums

3eneHblit

1 KHonka nporpammmposaHus

2 CeeToamon CoOCTOSHUS

3 KpblilwKa 13 npo3payHoi naacTMacechl Ceporo usera

5  AHTeHHa

HORMANN

CoenuHuUTenbHbIN Kabenb,
3NEeKTPNYECKOoii cxeMe 6510Ka ynpasneHus npusoaa

CXeMy pacrnosioXKeHus CM. B
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19.3 OnwucaHune pa6oTbi
CocTosiHMe NocTaBKu

MepepaTunk 3akoaMpoBaH 6e3 BO3MOXXHOCTU BHECEHUSI U3MEHEHNIA. MPUEMHIIK He 3anporpamMMmnpoBaH; cHavana ero Hy>KHo
3anporpaMMupoBartk. Mocne BKAYEHNS NPYEMHUKA HA HEM 3aropaeTcs 3eMeHblit MHAVKaTop. Mpu NonyYeHUn curHana ot no6oro
COBMECTMMOrO MepeaaTyka ero MHAMKaTop KpaTko MUraeT, & 3aTeM CHOBa HauMHAET NOCTOSIHHO FOpPeTb. TPaH3UCTOPHbIN BbIXOA,
ocTaeTcs OTKpbITbIM. BopoTa He paGoTatoT.

MporpammupoBaHye ctonkHoseHus (Crash) Ha A 4012 SEL R

MporpammupoBaHue

Haxmute Knasvwy nporpaMmMmnpoBaHus 1 yﬂep)KMBal?lTe ee HaxaTol B TedeHue 5 c. CBeTO,D,I/IOJZ\ MeONeHHO MuUraeT. Tenepb B Te4eHne

5 MVUHYT HaXXMWTE CHa4ana nepBblii, a 3aTeM BTOPO BbiK/loYaTeNlb CUCTEMbI 3aLUUTbI OT CTONIKHOBEHWIA. [Npu nony4eHun
paguocurHana nepBoro BbIK/IOYATENSt CUCTEMbI 3aLLMTLI OT CTONKHOBEHWI cBeToamnop, 6bicTpo muraeT 8 pas. Kop coxpaHsetcs. B Teverne
3TOro BpemMeHn nporpamMmmMmupoBaHne BTOPOro Koga HeBO3MOXXHO. 3atem cBeToanoq cHoBa MeaneHHO Muraet. Tenepb Bbl MoXxeTe
3anporpamMmmMmupoBaTb BTOpOI;I nepegaTtyumk. I'Ipm nony4eHn paguocnrHana BToporo BbiKnio4artesss CUCTeMbl 3aLnTbl OT CTONKHOBEHUIA
cBeToanod cHoBa Muraet 8 pas n racHet. Ha npnemMHnke scerga Ao/KHbI 6bITb 3anporpaMmMnpoBaHbl ABa Pa3finyHbIX BbiKNo4YaTens
CUCTEMbI 3aLlUNTbl OT CTONKHOBEHWIA.
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YaaneHue nporpaMmmMmpoBaHus

Bknounute Hanps>keHne NuTaHus. Haxmute Knaesuwy NnporpamMmmMmupoBaHns. ,D'ep)KI/ITe ee Haxarom. CBeTO,D,I/IO,D, MeaneHHo Muraet.
Bbliknto4nTe Hanps>XeHne nuTaHus. HpOI’paMMMpOBaHMe nepepar4vka ygansercs.

CTaHAapTHbIA peXxum nepegayiv

Mpy aKTUBMPOBAHNN BbIKIOYATENS CUCTEMbI 3aLLMTLI OT CTONKHOBEHWI NEPEAATHNK reHepupyeT pagnokop. Mepepatynk nepepaet
papvoKon, Ha NpueMHVK. CBETOANOA NepeaaTinka MUraeT npu 3tom 1 pas. CBETOANOA NPUEMHMKA 3aropaeTcs MPU MOJyYeHU CUrHana Ha
4 c. OBHOBPEMEHHO C 3TUM paspeLLatoLLin CUrHa TPaH3UCTOPHOrO BbIXOfAa OTKNKYAETCs Ha 4 C.

MpoTokon pagroaaHHbIX KaXA0ro OTAENbHOMO BbIK/IOYATESNSt CUCTEMbI 3aLLMTbl OT CTONIKHOBEHWIA COAEPXXNT B 3alLthpOoBaHHOM Buae
obLLee 4nCcno BCex BKOYeHN (Makc. 65000).
Ocna6eBatoLyee Hanpsi>XeHne akKyMmynsiToOpHbIX 6aTapel7|

Ecnn Hanpsi>XeHne BCTPOEHHbIX aKKyMYNATOPHbIX 6aTape|7| He [oCTuUraeT yCTaHOB/IEHHOro 3Ha4eHus, TO nocne npueeneHns B F\eI?ICTBI/Ie
BbIK/IlO4ATENSA CUCTEMbI 3aLLWTbI OT CTONKHOBEHWI CBETOANOA B OOLIYHOM COCTOSIHAM MUraeT 2 pasa BMecTo ofHoro. Ceetoavon
NpYeMHMKa CurHannanpyet 06 3TOM COCTOSIHWN C MOMOLLBbIO MOCTOAHHOIO rOpPeHns. 3TOT BbIKMOYaTENb 60MbLLE HE AOMKEH
MCMOoNb30BaThCA Kak HOBbIN.

Ecnu TakxKe He [OCTUraeTcsi BTOpoe 6onee HU3KOE NPeAesbHOE 3HaueHNe, NMPOLIECC MUraHUs B MPUEMHUKe 3ameansieTcst. CurHan
pa36IoKMPOBKM Ha 610K yNpaBneHusi MPUBOAA NPepbIBaeTcs.

HeMepneHHO 3amMeHNTe COOTBETCTBYIOLMI BbIKMKOUATENb CUCTEMBI 3aLLMUTLI OT CTONKHOBEHNIA NPU CREAYIOLLE HANKaLMN.

CseToavofHas UHaKaums

Mepepatuuk | MpuemMHuk YBepomneHune

Bbikn. Bbikn. Hepaboyee cocTosiHue

Mwuraet 1 pa3 | Muraet 1 pas | [Mpu akTnBauum:
DyHkumna OK. CurHan CToNkHOBEHKS nepeaaeTcsi.

Mwraet MocTosiHHble | Mpy akTBaLmK:
2 pasa npob6necku HanpspkeHne akkymynaTopHoi 6atapen cHkaeTcs. CurHan CToNKHOBEHVst nepeaaeTcs. 3ameHnTe
nepepaTyyk.
Muraet AnutensHoe | MNpwn akTuBaumn:
2 pasa MuraHve HanpsixeHne akkyMynsiTopHolt 6atapem o4eHb HU3Koe. CUrHasn CTONKHOBEHUS nepefaeTcs. 3ameHuTe
nepeparyyk.
MocTosiHHOEe | YCTPOMCTBO He 3anporpaMmMnpoBaHo. 3anporpamMmmupyiite 2 nepefarymka.
cBeyeHne
20 KapTbl pacumpeHus

20.1 TST-SRA

Kapta paclumpeHuisi obecnednBaeT GecrnoTeHuyanbHblii peneiHbliii Bbixod,. BeTasbTe kapTy paclumpenus B rHe3fno M2a 6noka ynpasneHust
npuBOfAa, EC/M TaM €LLEe He YCTaHOBMIEH MOAYSb MPUEMHMKA. PYHKLMN pene HacTPanBatoTCs YHUBEPCALHO C MOMOLLBIO NapameTpoB.
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Llelisl

Fa6apuTHble pa3mepbl 30 x 36 x 43 mm (O x LLI x B)

24 Brocr. toxa +/- 20 %

MuTtalowee HanpsxkeHne

MopknioueHne 1 x rHe3goBas konogka MOLEX

Pa6ou4as Temnepartypa OT1-20 °C po +50 °C

TemnepaTtypa xpaHeHusi OT1-20°C po +70 °C

MoTpe6nsiemblii TOK 25 MA
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Knacc sawurbl IP 00
Bec 27r LED
PeneiiHblii KOHTaKT BecnoTeHunanbHbIi NePeKoYatoLLNIA KOHTaKT MwuH. 10 MA Makc. 230 B nepem. Toka/3 A
YcTaHoBKa napamMeTpoB: Bbixof 0603HaYaeTcsa «2A» U HacTpaMBaeTcsl C NOMOLLbIo napameTpa P.DOA. O O O O & O §|:| 363 : IN 26
1
20.2  TST-RFUxIO IF Go8 oo ooo S| 562 m2s
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S 1|[341:1N23
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BHUMAHME! Makc. 230 B nepem. Toka/3 A B cymme aist OUT 5 - 8. 310 311 312 313 314 315 316 317 318 319 320 321 322 323 324 325
TpaH3ucTopHbIii Bbixog OUT 11 1 x 24 B/MuH. 10 MA/makc. 200 MA, 3ambiKatoLLWii KOHTaKT, +24 B nepektovatowmiicst.
OUT 2B-2F BHUMAHME! Tonbko ommyeckas Harpyska u aneKTpoHHas 3awmta. Beixogel MoryT notpebnsts B
(Tonbko Bepcus B) obLueit cnoxxHocTu He 6onee 1,8 A. I I I I I I I I
Bxoppbi ynpasnenus IN 21 - 26, 24 B nocT. Toka/Tun.15 MA, makc. 26 B nocT. Toka/20 MA 4 a0z 2 zZ Z 00 O0 O OS 00 S o
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X30a 1 x RS485 B KayecTBe BHeLLHero uHtepgeiica '5 '5 '5 '5 '5 5
X30b 1 x RS485 B kauecTBe BHELLHEro MHTepdeiica napaniensHo K X30a, Hanpumep Ans NOAKoUeHNs o o0 oo 5} o
KaKoro-H1byap yCTPONCTBA ANarHOCTUKN
CeeToauoaHas nHAnKauus Onucaxune
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BeicTpoe muranue npm 2 My Pexxum Bootloader (3arpy3umk)
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Mopakniouenns
RS-485 CAN
1 RS-485 A 4 3emnsa 1 CAN-H 4 3emns
2 |RS-4858B 5 |+24 B (RS-485) 2 [CAN-L 5 |+24B(CAN)
3 H/p 6 H/p, 3 H/p, 6 H/p
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1 O navodilih

Ta navodila so razdeljena na slikovni in tekstovni del. Slikovni del se
nahaja za tekstovnim delom.

Ta navodila so originalna navodila za uporabo v smislu direktive
ES 2006/42/ES. Preberite ta navodila skrbno in v celoti. V njih boste
nasli pomembne informacije o izdelku. Upostevajte varnostna
navodila in opozorila.

Navodila skrbno hranite. Dokument mora biti vedno na voljo in za
uporabnika proizvoda na vidnem mestu.

Proizvajalec ne prevzema odgovornosti za poskodbe, nastale
zaradi nepravilne uporabe industrijskih vrat. To velja tudi za
poskodbe zaradi neupostevanja navodil za obratovanje in ustreznih
napotkov.

Strokovno upravljanje in skrbno vzdrzevanje vplivata na storilnost in
funkcionalnost vasih industrijskih vrat. Napake pri upravljanju in
pomanjkljivo vzdrzevanje vodijo do motenj v delovanju. Trajno
obratovalno varnost zagotavljata samo strokovno upravljanje in
skrbno vzdrzevanje.

Ce boste imeli potem, ko boste prebrali ta navodila za uporabo, $e
dodatna vprasanja, pokli¢ite naso servisno sluzbo.

1.1 Dodatno veljavha dokumentacija
Dobava vsebuje, odvisno od naroene dodatne opreme, Se druga
navodila, npr. za krmiljenje vrat. Tudi ta navodila preberite skrbno in
v celoti. Upostevajte tudi ta varnostna navodila in opozorila.

1.2 Uporabljena opozorila

A Splos$ni opozorilni znak opozarja na nevarnost, ki lahko

Uporabljeni simboli

opozorilo pred nevarno elektriéno napetostjo

glejte posebno navodilo za montazo krmiljena oz.
dodatnih elektri¢nih elementov upravljanja

vro¢a povrsina

nevarnost elektrostaticnega praznjenja

ESD
1.4 Uporabljene okrajSave
EN evropski standard
OFF zgorniji rob konéne visine tal
usv neprekinjeno napajanje
r samo preberi
w branje in pisanje
1.5 Barvne kode za kable, posamezne zile

in sestavne dele

Okraj$ave barv za oznacevanje Zil, kablov in sestavnih delov so
navedene v mednarodni barvni kodi skladno z IEC 757:

Opozarja na nevarnost, ki lahko povzro¢i smrt ali hude telesne
poskodbe.

A POZOR

Opozarja na nevarnost, ki lahko povzro€i lazje ali srednje tezke
telesne poskodbe.

POZOR

Opozarja na nevarnost, ki lahko povzro¢i poSkodovanje ali
uniéenje proizvoda.

HORMANN

povzroti telesne poskodbe ali smrt. V tekstovnem delu se BK &rne barve PK roza
splosni opozorilni znak uporablja v zvezi z opisanimi opozorilnimi BN riava RD rdeca
stopnjami. V slikovnem delu opozarjajo dodatni podatki na BU modra SR srebrna
razlage v tekstovnem delu. GD Zlata TQ turkizna

Q NEVARNOST GN zelena vT vijolicna

GN/YE zelena/rumena WH bela
Opozarja na nevarnost, ki neposredno povzroéi smrt ali tezke GY siva YE rumena
telesne poskodbe. oG oranzna
2 /A Varnostna navodila

Krmiliniki industrijskih vrat so ob pravilni in namenski uporabi
obratovalno varni. Pri nestrokovnem ravnanju ali nenamenski
uporabi so lahko industrijska vrata nevarna. Upostevajte varnostna
opozorila v posameznih poglavijih.

2.1 Splosni opis in namensko pravilna
uporaba

Opisana naprava je elektronski krmilnik za motorna vrata, ki se
uporabljajo industrijsko ali komercialno v skladu s standardom
EN 13241. Krmilnik je zasnovan za obratovanje asinhronega
motorja do moc¢i 1,5 kW pri napajanju 230 V. Zahvaljujo¢ popolni
integraciji kon¢ne stopnje moci frekvenénega pretvornika lahko
vrata upravljate na mehanski na¢in in s spremenljivo hitrostjo
odpiranja in zapiranja.

Krmilna enota upravlja motor, ki poganja vrata. Glede na namen
uporabe lahko ta krmilna enota prevzame tudi naslednje naloge:
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. Namescanje vrat na in med njihove konc¢ne polozaje (odprti,
zaprti in vmesni poloZzaji)

. Voznja pogona z razli¢nimi hitrostmi (vgrajeni frekvenéni
pretvornik)

. Ocenijevanje varnostnih senzorjev na vratih, npr. nadzor
zapiralnih robov, zascita pred vpotegom ipd.

. Ocenjevanje dodatne varnosti na vratih, npr. fotocelice,
svetlobne resetke ipd.

. Ocenijevanje dajalnikov ukazov na vratih, npr. potezno stikalo,
daljinsko upravljanje, indukcijske zanke ipd.

. Ocenjevanje dajalnikov ukazov za zasilno zaustavitev

. Napajanje senzorjev in dajalnikov ukazov pri elektronsko
zas¢iteni 24-V varnostni majhni napetosti

. Napajanje drugih naprav z 230 V

. Krmiljenje izhodov, specifi¢nih za aplikacije, npr. rele za
sporocila o polozaju vrat

. Ustvarjanje in izdaja diagnosti¢nih sporo¢il

. Nastavitev za aplikacijo znacilnih parametrov v razli¢nih
dostopnih ravneh za razli¢ne skupine uporabnikov

. Krmiljenje vhodnih razsiritvenih modulov in izhodnih
razsiritvenih modulov

. Ocenjevanje vmesniskih signalov za daljinsko upravljanje vrat

. Diagnostika, parametriranje in posodobitev programa preko
integriranega vmesnika USB

Za namensko pravilno uporabo Steje tudi upostevanje teh navodil

ter izvajanje pregledov in vzdrzevanja.

Drugaéna uporaba, ki presega navedeno, velja za nenamensko. Za

tako nastale poskodbe proizvajalec / dobavitelj ne jamdi.

Odgovornost nosi samo uporabnik.

Prikljuéitey in nastavitev dodatnih zunanjih naprav, ki jih je odobrila

druzba HORMANN KG, najdete v priro¢nikin posameznih naprav.

Odstranitev

@ Elektricnih in elektronskih naprav kot tudi
baterij ni dovoljeno zavre¢i med

%@ gospodinjske ali me$ane odpadke. Oddajte

I

jih na za to pripravljenih prevzemnih in
zbirnih mestih.

Embalaza je sestavljena pretezno iz surovin, ki jih je mogoce
reciklirati.
2.2 Usposobljenost montaznega osebja

Samo usposobljeno in pou¢eno osebje lahko postavi, upravlja in
vzdrzuje industrijska vrata.

Osebije, ki je pooblasceno za upravljanje z industrijskimi vrati, mora
pred zacetkom del prebrati ta navodila, $e posebej poglavje 2.

Opredelite jasne pristojnosti glede varnosti, upravljanja, vzdrzevanja
in popravil.
2.3 Standardi in predpisi

Kot uporabnik ali lastnik vrat s pogonom ste odgovorni, da se
upostevajo in izvajajo v nadaljevanju navedeni predpisi (brez
zahtevka do popolnosti oz. celote).

Evropski standardi

EN 12445 Vrata - Varnost uporabe vrat z motornim
pogonom: Postopek preizkusanja

EN 12604 Vrata — Mehanski vidiki — Zahteve

EN 12978 Vrata - Varnostne naprave za vrata z

motornim pogonom: Zahteve in postopek
preizkusanja
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EN 13849-1.2015 Varnost strojev — Varnostno relevantni deli

za krmiljenja

EN 60335-1:2012/ Varnost elektri¢nih naprav za hisno uporabo

A11:2014 + A13/2017 in podobne namene - 1. del: Splosne
zahteve, tip stacionarne motorne naprave,
zas¢itni razred 1

EN 60335 2 103:2015 Varnost elektri¢nih naprav za hisno uporabo

in podobne namene - Del 2-103: Posebne

zahteve za pogone za vhodna vrata, vrata in

okna

Osnovni standard EMC: imunost na motnje,

bivalno obmocje

Osnovni standard EMC: imunost na motnje,

industrijsko podrocje

Osnovni standard EMC: oddajanje motenj,

bivalno podrocje

Osnovni standard EMC: oddajanje motenj,

industrijsko podrocje

Funkcionalna varnost varnostno-relevantnih

elektri¢nih / elektronskih sistemov /

elektronskih sistemoy, ki jih je mogoce

programirati

EN62061:2005 Varnost strojev — Funkcionalna varnost

+ Cor.:2010 varnostno-relevantnih elektri¢nih in

+ A1:2013 + A2:2015 elektronskih krmilnih sistemov ter tistih

elektronskih krmilnih sistemov, ki jih je

mogoce programirati (IEC 62061:2005)

Stopnja varnostne integritete (SIL): 1

odstavek 5.2 Varnost uporabe vrat z

motornim pogonom: zahteve

poglavje 5.2 Pogonski sistemi in napajanje

EN 61000-6-1:2007

EN 61000-6-2:2005/
AC:2005

EN 61000-6-3:2007/
A1:2011/AC:2012
EN 61000-6-4:2007/
A1:2011

EN 61508

EN 12453:2017

Predpisi VDE (Nemsko zdruZenje za elektroteh-
niko, elektroniko ter informacijsko tehniko)

VDE 0113
VDE 0700

Elektriéne naprave z elektronsko opremo
Varnost elektronskih naprav za hisno uporabo in
podobne namene

Predpisi za prepre¢evanje nesrec¢

BGV A3
ASRA1.7

Elektricna oprema in naprave
Tehniéna pravila za delovi§¢a

Preizkus vzorénega modela
Potrditev na osnovi certifikata TUV in oznake CE.

Velja stanje standardov, kot je veljalo v ¢asu preizkusa vzorénega
modela.

24 Splosna varnostna navodila

Upostevajte splosno veljavne, zakonske in druge obvezujoce
pravilnike za preprecevanje nesre¢ in varstvo okolja.
Upostevajte nacionalne predpise kakor tudi priznana pravila
za strokovno in varno delo. Poucite osebe pred zacetkom del
v skladu s temi pravili in predpisi.

. Ta navodila skrbno hranite vedno na dosegu roke na mestu
uporabe industrijskih vrat.

. Za varnostno pomembne spremembe in razsiritve oz.
predelave na industrijskih vratih potrebujete dovoljenje
dobavitelja.

. Ne spreminjajte programske opreme programabilnih krmilnih
sistemov.

. Oznacdite lokacijo in upravljanje gasilnikov z ustreznimi
opozorilnimi tablami. Upostevajte zakonske predpise za
pozarne alarme in gasenje pozarov.

Ciséenje in vzdrzevanje kot tudi kontrole izvajajte samo, ko 2.6

vrata mirujejo.

Zagotovite, da elektricne prikljucke izvede samo strokovno
usposobljena oseba za podrocje elektrotehnike.

Izkljuéite napravo iz omrezne napetosti pred izvajanjem
kakrsnihkoli del. Zavarujte napravo pred nedovoljenim
ponovnim vklopom. Ce obstaja, izklopite roéko za
odpiranje v sili.

Varnostna navodila za obratovanje
Prepricajte se pred aktiviranjem vrat, da se v njihovem
obmocju gibanja ne nahajajo osebe ali predmeti.

Med pomikom vrat ne segajte v vodilo ali vstopno mesto.
Industrijska vrata premikajte le, ¢e so varna in funkcionalna.
Na razpolago morajo biti vse zas¢itne in varnostne naprave
kot tudi razstavljive za$¢itne naprave ter naprave za izklop v
sili in morajo delovati.

Ne spreminjajte varnostnih naprav. Ne izklju€ite varnostnih
naprav.

Montaza krmilnika

Varnostna navodila za izvajanje
vzdrzevanja in odpravo motenj
Izvajajte predpisane preglede in vzdrzevanja. Upostevajte
intervale vzdrzevanja. Upostevajte podatke o zamenjavi delov
in opreme komponent.
Za vzdrzevanje in odpravo motenj pooblastite izkljuéno
strokovno osebje.
Uporabite samo rezervne dele, ki ustrezajo tehni¢nim
zahtevam, kot jih dolo¢a proizvajalec. Originalni rezervni deli
vedno ustrezajo tem zahtevam.

i
=h]

min. 100 mm

=]

r;
115,

+40°C

0°C

ﬁ@

—
£

b

)
=

=
=

B
=21 f

ESD

'

min. 100 mm

=
=

OFF

HORMANN

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024



SLOVENSKO

POZOR

»  Dotikanje elektronskih delov, zlasti delov tokokroga procesorja, je prepovedano. Elektrostati¢na razelektritev lahko poskoduije ali
uni¢i elektronske sestavne dele.

»  Pred odpiranjem pokrova ohisja se prepri¢ajte, da se npr. na pokrovu ne nahajajo opilki zaradi vrtanja. Ti predmeti bi lahko padli v
notranjost ohigja.

»  Krmilnik montirajte brez mehanskih napetosti.

»  Zazagotovitev stopnje zas€ite ohisja IP 65 zaprite neuporabljene kabelske uvodnice z ustreznimi ukrepi. Kabelskih uvodnic ne
izpostavljajte mehanskim obremenitvam, zlasti natezni napetosti.

»  Krmilnik lahko upravljate brez vtica CEE samo, ¢e lahko z ustreznim stikalom z vseh polov odklopite omrezne napetosti s krmilnika.
Omrezni vti€ oz. nadomestno uporabljeno stikalo mora biti dobro dostopen/-no.

»  Da bi se izognili nevarnosti, mora proizvajalec ali podobno usposobljena oseba zamenjati poSkodovan priklju¢ni kabel te naprave
(glede na vrsto prikljucitve Y po EN 60335-1).

»  Prepricajte se, da lahko operater vidi obomocje vrat v naginu obratovanja Totmann. V tem nacinu obratovanja obstaja nevarnost, da
varnostne naprave, kot sta varnostna letev in fotocelica, ne bodo delovale. Ce zaradi strukturnih razlogov ni vpogleda v obmogje
vrat, lahko ta nadin obratovanja uporabljajo samo usposobljene osebe. V nasprotnem primeru morate to funkcijo izkljuciti.

A\ opPozORILO

»  Odpiranje krmilnika je dovoljeno samo, Ce je napajanje izkloplieno na vseh polih. Vklop oz. uporaba krmilnika v odprtem stanju ni
dovoljen/-a.

> Pred dostopom do prikljuénih sponk izklopite vse napajalne tokokroge.

»  Pred montazo preverite krmilnik glede transportnih $kod in drugih poskodb. Poskodbe v notranjosti krmilnika lahko povzrocijo
znatno posledi¢no skodo na krmilniku. Trpi lahko tudi zdravje uporabnika.

4 Elektri¢na prikljucitev
POZOR
»  Pred prvim vklopom regulatorja in po konéanem ozi¢enju preverite, ali so vsi prikljucki motorja na strani
krmiljenja in strani motorja zategnjeni. Preverite, ali je motor pravilno priklju¢en na zvezdo ali trikot. Ohlapni L1| L2| L3|
priklju¢ki motorja poskodujejo pretvornik. l l l
Pri kratkostiéni ali iziemno preobremenjeni 24-V krmilni napetosti se preklopni omrezni del ne zazene, uie vie wi
Ceprav so kondenzatorji vmesnega tokokroga pod napetostjo. Prikazi ostanejo temni. Omrezni del se
zazene $Sele po odpravi kratkega stika ali ekstremne preobremenitve. o o o
@ E > Direktive EMC predpisujejo uporabo izoliranih logenih kablov motorja. Oklop morate povezati na obeh w2 U2 vz
) straneh (na strani motorja in na strani krmiljenja). Kabel ne sme vsebovati nadaljnjih prikljuékov. Najvecja Zvezdna vezava
dolzina kabla je 20 m.
»  Vklop oz. uporaba zarosenega krmilnika ni dovoljen/-a. To lahko uni¢i krmilnik. L1 L2| L3
»  Pred prvim vklopom napajanja krmiljenja se prepricajte, da so kartice za analizo (vtiéni moduli) v pravilnem
polozaju. Premaknjeno ali zvito vstavljanje kartic lahko poskoduje krmilnik. To se zgodi tudi z vgradnjo ule vie wi
neodobrenih izdelkov drugih proizvajalcev.
T »  Krmilnika ne uporabljajte s po$kodovano tipkovnico ali poskodovanim kontrolnim okencem. Zamenjajte
poskodovane tipkovnice in okna. Da bi se izognili poskodbam tipkovnice, je uporaba ostrih predmetov “{2 uz_ vz
@ prepovedana. Tipkovnica je predvidena samo za uporabo s prsti. Trikotna povezava
<— @ »  Najvedji prerezi priklju¢kov sponk vodilnih plos¢:
@ enozi¢no, togo fino Ziéno, z ali brez najvecji zatezni moment
b :( Zilnih konénih tulcev Nm
b d
Al vtiéne sponke motorja 2,5 2,5 0,5
omrezni prikljué¢ek in PE 2,5 1,5 0,5
vijaéne sponke (raster 5 mm) 2,5 1,5 0,5
vtiéne sponke (raster 5 mm) 1,5 1,0 0,4
% vtiéne sponke (raster 3,5 mm) 1,5 1,0 0,25
b
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/\ oPozZORILO

»  Poizklopu krmiljenja je $e do 5 minut prisotna nevarna napetost.

» V primeru okvarjenega preklopnega omreznega dela se lahko &as razelektritve kondenzatorjev vmesnega
tokokroga moc¢no podalj$a. V tem primeru lahko ¢asi razelektritve trajajo do 10 minut.

»  Po zaklju¢ku namestitve preverite, ali je naprava pravilno nastavljena. Preverite, ali varnostni sistem deluje pravilno.

»  Krmilnik uporabljajte samo s prikljuenim zasgitnim vodnikom. Ce zadgitni vodnik ni prikljuden, nastanejo nevarne
visoke napetosti na kovinskih ohisjih krmilnika zaradi pusc¢anja kapacitivnosti. Zas¢itni vod prikljucite v skladu z EN
50178, oddelek 5.2.11.1, za pove¢ane uhajave tokove >3,5 mA.

»  Obmocja tokokrogov procesorja so galvansko neposredno povezana z omreznim napajanjem. To upostevajte pri
moznih kontrolnih meritvah. Za merilno vezje ne uporabljajte merilnih naprav s PE-previeko.

»  Ce zunaj napajate brezpotencialne kontakte relejskih izhodov ali drugih prikljuénih togk, tj. delujete z nevarno
napetostjo, je lahko napetost po izklopu krmilnika ali po izvleku omreznega vti¢a Se vedno prisotna. Na krmilno
ohisje jasno vidno pritrdite ustrezno opozorilno nalepko.

»OPOZORILO: Pred dostopom do prikljuénih sponk je treba izklopiti vse napajalne tokokroge.“

»  Na sponkah motorja lahko obstaja napetost tudi pri mirovanju ali pri uporabi izklopa v sili. Upostevajte opozorilno

nalepko na pogonu.

5 Zascitno stikalo za diferencni tok Fl

5.1 Nacin delovanja
Stikala Fl se uporabljajo za osebno za&gito. Ce ljudje pridejo v stik z elektriénim vodnikom pod napetostjo, kvarni tok, ki ga je sprozilo
stikalo Fl z npr. 30 mA, tece skozi telo v smeri zemlje.

V elektrinih sistemih se uhajavi tokovi obi¢ajno pojavijo brez napak, ki po nepotrebnem sprozijo stikalo FI.

5.1.1 Kvarni tokovi na frekvenénih pretvornikih

Regulatoriji frekvenénega pretvornika neizogibno proizvajajo uhajave tokove, npr. z ozi¢enjem proti ozemljitveni zmogljivosti filtra za hrup.
Tudi (izolirani) kabli motorja ustvarjajo tudi uhajave tokove:

. Daljsi je kabel motorja, vedji je uhajavi tok.

Raven uhajavih tokov je pri navidezno enakih sistemih vrat razli¢na, odvisno od:

. strukture omrezja

. taktne frekvence izhodne stopnje pretvornika

. frekvence premikanja vrat

. dolzine (izoliranega) kabla motorja

Uhajavi tok v mirovanju je glede na proizvajalc¢eve meritve v skladu z EN 60335-2-103, pogl. 13 pod 7 mA. Za delovanje s frekvencnimi
pretvorniki uporabite stikala Fl tipa B ali B+, ki lahko zaznajo enosmerne tokove in tokove do 2 KHz in ve¢.

51.2 Uporaba zascitnih stikal za diferencni tok

Dodelitev zas¢itnih naprav za diferenéni tok (RDC) vezjem po DIN 18015 ne sme povzrogiti okvare vseh vezij z izklopom FI. Eno stikalo FI na
podrazporeditev ne zadostuje. Vedno smiselno razporedite vezja na ve¢ odklopnikov.

Standard priporo¢a npr. uporabo kratkotrajno zapoznelih RCD (vklopnih tokov) za delovanje frekvencnega pretvornika. V nekaterih delovnin
situacijah se RCD-ji izklopijo s €asovno zamudo, vendar v ¢asu, ki je potreben za osebno zasgito.

Stikalo FI ni potrebno za trajno priklju¢ene naprave brez vti¢nice. Pri neposredno priklju¢enem krmilniku vrat obicajno za zascito pred
pozarom uporabite tip 300 mA. V tem primeru je treba zagotoviti tudi zas¢ito pred stiki, npr. z neposredno ozemiljitvijo okvirjev vrat.

5.1.3 Tehniéni ukrepi za nadzor delovanija stikal FI

Da se izognete sprozanju stikal FI med delovanjem frekvenénega pretvornika, izvedite vsaj naslednje ukrepe:
. 1 stikalo Fl z lo¢enim kablom na vsak krmilnik vrat

. ¢im krajsi kabli motorja

. po potrebi prilagodite frekvenco vklopa frekvenénega pretvornika
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5.1.4 Letni pregled vratnih sistemov in krmilnikov

Merjenje uhajavega toka v skladu z EN 60335-1 se izvede v postopku nadomestnega uhajavega toka. Meritev poteka brez priklju¢enih
senzorjev, dajalnikov in motorja. Med merjenjem vrat ni mogo&e premakniti. Meri se samo krmilnik vrat, ne pa celotnega sistema.

@Q =

s B D
==§’I-’l§=

B = testni element

A= preskusna naprava S =sonda (ne deluje)
Meritev ponavljajoce se izolacijske upornosti v skladu z DGUV V3 se izvede s preskusno napetostjo najve¢ 500 V in tako ne unic¢i nobenih
elementov krmilnika pogona. Zaradi toleranc komponent se lahko zgodi, da se v napravi vgrajena prenapetostna zas¢itna naprava med
preskusom izolacije sprozi in je izmerjena izolacijska upornost zato prenizka. Presku$anje je nato neuspesno.

V skladu z odstavkom 6.4.3.3 VDE0100-600 je treba opremo odklopiti, Ce ima zaS¢itne naprave pred prenapetostjo, ki vplivajo na meritev,
ali ¢e je oprema med meritvijo poSkodovana. Ce iz prakti¢nih razlogov opreme ni mogoce odklopiti, se preskusna napetost lahko zmanj$a
na 250 V, vendar mora biti izolacijska upornost najmanj 1 MQ.

Vsi krmilniki FUE-1 podijetja Seuster KG so opremljeni s tak§nimi prenapetostnimi za$¢itnimi napravami. Poleg tega se vsi krmilniki
posamicno testirajo v tovarnah proizvajalca. V praksi to pomeni, da je te naprave mogoce preskusiti s preskusno napetostjo 250 V in jih je
mogoce celo odklopiti (Ce je glavno stikalo na voljo, bi zadostovalo, da se glavno stikalo izklopi). Meritev izolacije se lahko Se vedno izvaja
in ozemljitvene povezave na primer ohisja se bodo $e naprej preverjale. Ce je krmilnik uspesno preskusen z 250 V in je glavno stikalo
vklopljeno, nadaljnje meritve niso potrebne. Ce pa se preskus izvaja z izklopljenim glavnim stikalom, je treba motor ponovno preskusiti
posebej.

POZOR

> Motor mora biti pri tem preskusu odkloplien od naprave, sicer se lahko nepopravljivo poskoduje.

A

120 MQ

A = preskusna naprava S=sonda B = testni element U = zascita pred prenapetostjo
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5.2 Prikljucitev napajalne napetosti BK/BS 150 FUE-1 5.3 Prikljucitev napajalne napetosti AK/AS 500 FUE-1
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Varovalka 16 A/ K-karakteristika

Omrezni vti¢ mora biti z mesta krmiljenja dobro viden in dostopen.
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Omrezni vti¢ mora biti z mesta krmiljenja dobro viden in dostopen.
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5.4 Prikljuéek motorja
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Primer priklju¢ka: 24 V DC zavora

5.5 Prikljuéek motorja
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HHH . |
= 0 0 03334
X10 @ K3 X14 X15 X1 i
eelel |dopidel (D20 oe idel el
_LLI\ N PE | | T T2 T3 101112 2021 22 30 31 32
WHE EPE Ul VI W
\——
O Q\
— :

Primer prikljuka: zavora po delovnem toku

Za zagotovitev pravilnega delovanja krmilnika vrat BK/BS 150 FUE - 1 / AK / AS 500 FUE - 1 uporabite prilozeni kabel motorja.
Preko tega kabla lahko speljete samo Zice prikljucka motorja (izjema: A 4012 SEL R). Na obeh straneh morate prikljuciti oklop

kabla motorja.

Po skraj$anju vodov je treba kabelske oklope obvezno ponovno prikljuciti in njihove prikljuéne tocke dvakrat izolirati!

166

Za zagotovitev pravilnega delovanja krmilnika vrat BK/BS 150 FUE - 1 / AK / AS 500 FUE - 1 uporabite prilozeni kabel motorja.
Preko tega kabla lahko speljete samo Zice priklju¢ka motorja (izjema: A 4012 SEL R). Na obeh straneh morate prikljuciti oklop

kabla motorja.

Po skrajsanju vodov je treba kabelske oklope obvezno ponovno prikljuiti in njihove priklju¢ne tocke dvakrat izolirati!
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5.6 Pregled izhodov 5.9 Priklju¢ek mejnih stikal
S krmilnikom pogona BK/BS 150 FUE - 1/AK/AS 500 FUE - 1 lahko uporabljate razliéne sisteme kon¢nih stikal. V standardni nastavitvi je
= = kot konéno stikalo uporabljen dajalnik absolutnih vrednosti (poglavije 5.9.1). Uporabite lahko tudi mehanska kon¢na stikala (poglavje 5.9.3).
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X15: izhodni rele - funkcija kot naro¢eno - standard: vrata v konénem polozaju spodaj
X16: izhodni rele - funkcija kot naro¢eno — standard: brez funkcije LI
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5.7 Pregled vhodov 1 +24V Veriga za izklop v sili 4 RS .485—A - primer prikljucitve
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Za vhodne funkcijie glejte stikalni nacrt
Ce uporabljate mehanska konéna stikala, glejte poglavje 5.9.3

5.8 Prikljucitev varnostne letve
Prikljugite lahko razli¢ne vrste varnostnih letev, npr.:

. elektrine varnostne letve z 8,2 kQ zakljuénega upora
. dinami¢ne opti¢ne sisteme

Vrsta varnostne letve je dolo¢ena v krmilniku. Uporabljena vrsta in pravilna prikljucitev sta prikazani v stikalnem nacrtu za sistem garaznih
vrat.

POZOR

»  Brez priklju¢ene in delujoce osebne zas¢ite samodejni pomik vrat v smeri ZAPIRANJA ni mogoc.

Zatic 1: VCC (+12 ... 24V DC) Zatic2: RS485B Zati¢ 3: GND Zatic4: RS485A
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/A OPOZORILO

Upostevaijte vsa navodila za uporabljene izdelke.
Nepravilen zagon lahko povzrogi elektriéni udar in resne telesne poskodbe.
»  Nepravilna uporaba lahko po$koduje ali unié¢i dajalnik absolutne vrednosti in krmilnik pogona.

. Pred prikljucitvijo morate izklopiti vsa napajalna vezja pripadajoc¢ega krmilnika.

. Nevarnost pozara, eksplozije in opeklin! Dajalnika absolutne vrednosti ne smete sezgati ali segrevati nad 85 °C/185 °F.

Opis prikljuditve na krmilnik pogona najdete v stikalnem nacrtu za ustrezen sistem garaznih vrat. Montaza dajalnika polozaja na vratih je
opisana v navodilih za montazo sistema garaznih vrat.

OBVESTILO
Najvecja dovoljena toleranca pritrditve med sredino gredi in sredino senzorja je +/- 1 mm. Razdalja med magnetom in ohiSjem dajalnika
poloZaja ne sme presegati 3,5 mm.

5.9.3 Mehansko konéno stikalo

L/

N ) |
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50 515253 54 5|5 56575859 70 71 72737475

o
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ok

oF

E
GND
— +24V
I: —_— 20V —
— +24V —

Zasedenost vhoda

51: Konéno stikalo spodaj 60 - 61: Tokokrog za izklop v sili s
52: Konéno stikalo zgoraj S1:  Zasilno mejno stikalo spodaj
54: Predkon¢no stikalo spodaj S2: Zasilno mejno stikalo zgoraj
56: Predkonéno stikalo zgoraj S3: Thermopile

58: Predkon¢no stikalo varnostne letve S4: Ro¢no stikalo
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6

Menjava krmiljenja

Upostevajte varnostne predpise za dela na elektri¢nih instalacijah. Krmilnik lahko zamenja samo pouéeno osebje.

6.1

Menjava krmilnika pri BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1
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6.2 Menjava krmilnika pri BS 150 FUE-1/AS 500 FUE-1

7 Splosni napotki za parametriranje

Odpiranje obratovanja s parametriranjem

Pritisnite na tipko za ustavitev. Tipko za Prikazana so ¢akajoca sporocila, npr.: - - -
1. ustavitev drzite pritisnjeno. '- -‘ ' ] '
Lo u
Pritisnite dodatno na tipko za odpiranje vrat. | po priblizno 2 sekundah: v nacinu - e
2. Tipko za odpiranje vrat drzite pritisnjeno. parametriranja '-' i
g

Izbira parametra, ko je nacin parametriranja odprt

©O®

|zberite Zeleni parameter.

POZOR:

Vseh parametrov ni mogoc¢e neposredno
pregledati ali spremeniti. To je odvisno od
gesla in nastavljene vrste polozaja.

Vrednost parametra lahko prikazete ali
spremenite (glejte spodaj). Prikaz se razlikuje
glede na izbiro.

Obdelava paramet

rov ob izbranem parametru

1. Krmilnik v na¢inu parametriranja Prikaz Zelenega imena parametra - e -
YN
g
2. Odpiranje parametra Prikaz trenutne vrednosti parametra -
L
pj
3. Pritisnite tipko za odpiranje vrat, da povecate | Ce spremenite trenutno veljavno vrednost - )
vrednost parametra. parametra, decimalne vejice utripajo. '-
'-%(o)
ali Pritisnite tipko za zapiranje vrat, da )
zmanj$ate vrednost parametra. '-'
[
©
4. Shranite nastavljeno vrednost parametra. Ko tocke ne utripajo vec, je parameter 'T
shranjen. 2
o
3s
ali Zavrzite nastavljeno vrednost parametra. Prekinitev in ponoven prikaz prvotne '- )
vrednosti parametra -
pj

OJlO

Preklopite na prikaz imena parametra.

Prikaze se ime parametra.

[ ]
P YN

Izhod iz obratovanja s parametriranjem

O

5s

Takoj$en izhod iz obratovanja s
parametriranjem ponovno aktivira delovanje
vrat.

Zadnja shranjena vrednost se samodejno
ohrani.

Ponastavite krmiln

ik

@+@+©

istoGasno pritisnite in zadrzite pribl. 3 sekunde.
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8 Parametri stranke 8.4 Pomnilnik napak
8.1 §tevec P. Funkcija Opis, napotki
= ] Pomnilnik napak Krmilnik shrani zadnjih 8 napak v pomnilnik napak.
P. Funkcija Opis, napotki (] .5’ [N Po vstopu v parameter P.920:
n Stevec ciklov vrat Prikaz Stevca ciklov vrat r . Raven preklopite s folijo A in folijo ¥
. Odpiranje pomnilnika napak s tipko ®
r Prikaz: 1234567 =» 1234. Pritisnite ¥. 567 . Zapiranje pomnilnika napak s tipko @
Prikaz: 67 67 e Izhod iz parametra P.920 z Eb -
- n Stevec za vzdrzevanje | Ta parameter doloca Stevilo ciklov vrat, ki so e mozni do naslednjega
PnnH ! vzdprievanja. ies Eb1  Sporocilo o napaki 1 (trenutna napaka)
. — Eb8  Sporoéilo o napaki 8
Nastavitev -1 pomeni, da Stevec vzdrzevanja $e ni aktiviran. Eb- izhod, poyratek na P920
Stevec naletov (Crash) | Ta parameter navaja Stevilo prestetih naletov. Vnos naleta poveca Stevec Er napaka ni vnesena
naletov za vrednost 1. Se vedno je mozen le premik Totmann. Nalet ali
oslediéno napako morate potrditi. iv.
r P i P 8.5 Razli¢ica programske opreme
P. Funkcija Opis, napotki

Glavni procesor
razliice programske
opreme

Prikaz trenutno uporabljene razli¢ice programske opreme

Serijska Stevilka

Funkcija

Opis, napotki

2

Serijska Stevilka

Prikaz serijske Stevilke

8.2 Casi zadrzevanja
P. Funkcija Opis, napotki r
o N 0...9999 s Cas zadrzevanja 1 Vrata ostanejo dolo¢en €as odprta v konénem polozaju. Sledi samodejen
o Vrata ODPRTA pomik vrat v smeri ZAPIRANJA.
8.6
w
o 1 0..9999s | Cas zadrzevanja 2 P.
[ B ] Vmesna zaustavitev,
w delno odpiranje 'C'.'::
0..200s Najmanjsi ¢as V nasprotju s ¢asom zadrzevanja 1 ali 2 vrata ostanejo odprta najmanj r
zadrzevanja dolocen cas. Sledi samodejen pomik vrat v smeri ZAPIRANJA.
0..20s Predopozorilni ¢as pred | Cas, dolo¢en s tem parametrom, upo&asni pomik vrat v smeri ZAPIRANJA
pomikom vrat v smeri po prejemu ukaza za zapiranje vrat ali po poteku ¢asa zadrzevanja (prisilno
ZAPIRANJA zapiranje).
Trajanje &asa zadrZevanija je odvisno od priblizanega kon&nega polozaja in uporablienega ukaza za odpiranje vrat. Cas zadrzevanja lahko
lo€eno nastavite za vsak ukaz za odpiranje vrat.
8.3 Popravek konénih polozajev
P. Funkcija Opis, napotki
! —120 ... 120 Inc | Vrednost popravka za Ta parameter premakne celoten konéni polozaj. Konéni polozaj se
] kon¢ni polozaj Vrata premakne skupaj s pripadajo€imi predkon¢nimi stikali.
ZAPRTA Povecanje vrednosti parametra premakne konéni polozZaj navzgor.
Zmanj$anje vrednosti parametra premakne kon¢ni polozZaj navzdol.
1 —60 ... 60 Inc | Vrednost popravka za
[] konéni poloZaj Vrata
w ODPRTA
170 HORMANN
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9 Zagon 9.2 Fina nastavitev konénih polozajev

9.1 Dajalnik absolutnih vrednosti DES in TST PD Multiturn 1

2a

3a

4a

5a
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9.3
1.

10.

1.

12,

9.4

z mehanskimi konénimi stikali
S tipko ¥ premaknite vrata za priblizno 50 cm pred zaprti polozaj.
Ce se vrata ne premaknejo, motor nima moéi. Po potrebi preverite sprostitev zavore.
Razdalja je odvisna od vrste vrat in hitrosti. Pri hitrih vratih poveéaijte vrednost. Ce je smer premikanja vrat napaéna, je
vrtljivo polje motorja napacno. Izklopite krmiljenje. Zamenjajte 2 priklju¢ka motorja.
Spodnje predkonéno stikalo nastavite tako, da se samo sprozi.
S tipko ¥ premaknite vrata za priblizno 10 cm pred zaprti polozaj.
Razdalja je odvisna od vrste vrat in hitrosti. Pri hitrih vratih povecajte vrednost.
Spodnje konéno stikalo nastavite tako, da se samo sprozi.
Vrata ne smejo preckati konénega stikala v konénih polozajih.
S tipko A premaknite vrata za priblizno 50 cm pred odprti polozaj.
Razdalja je odvisna od vrste vrat in hitrosti. Pri hitrih vratih povecajte vrednost.
Zgornje predkonéno stikalo nastavite tako, da se samo sproZi.
S tipko A premaknite vrata za priblizno 10 cm pred odprti polozaj.
Razdalja je odvisna od vrste vrat in hitrosti. Pri hitrih vratih poveéajte vrednost.
Zgornje konéno stikalo nastavite tako, da se samo sprozi.
Vrata ne smejo preckati konénega stikala v konénih polozajih.
Nastavite zasilno mejno stikalo zgoraj in spodaj.
S pritiskom @ in A preklopite v nacin parametriranja. |zberite in odprite parameter P.980 ,,Servisno obratovanje“. Vrednost parametra
,2“ nastavite na ,,0“ (samodejni nacin).
Polozaje konénih stikal za ODPIRANJE vrat in ZAPIRANJE vrat po potrebi popravite s fino nastavitvijo konénih polozajev v
samodejnem nacinu.
Da bi se izognili nenamernemu pomiku vrat, nastavite koncna stikala Sele po zaustavitvi v sili ali ko je krmilnik izklju¢en.
Zdaj lahko vrata premikate v samodejnem nacinu.

Nova zahteva za priu¢enje koné¢nih polozajev

Ce s0 bili kon&ni polozaji ze priudeni pri uporabi elektronskih konénih stikal, vendar niso primerni za vrata, lahko zahtevate, da se kon&ni
polozaji ponovno priucijo.

V ta namen nastavite naslednje parametre:

P210 vrednost 5 = novo priu¢enje vseh konénih poloZajev

10

Do nastavitev na servisni ravni lahko dostopate samo, ¢e je programsko stikalo S1300 nastavljeno na ON. Nastavitve so potrebne za zagon

Parametri servisne ravni

in vzdrZevanije.

Parametri na ravni stranke so navedeni spodaj le, e so na servisnem nivoju omogoc¢ene dodatne funkcije.

10.2  Casi
P. Funkcija Opis, napotki
0..60s Cas shranjevanja Shranjevanje ukazov za ODPIRANJE vrat za tukaj nastavljeni ¢as
ukazov za ODPIRANJE
vrat
0..20s Predopozorilni &as pred | Cas, doloden s tem parametrom, upocasni pomik vrat v smeri ZAPIRANJA

pomikom vrat v smeri
ZAPIRANJA

po prejemu ukaza za zapiranje vrat ali po poteku ¢asa zadrzevanja (prisilno
zapiranje).

Za Case odprtih vrat glejte poglavje 8.2

10.3 uSv samotestiranje
P. Funkcija Opis, napotki
I TR In] 0..1 Aktiviranje preskusa S tem parametrom lahko aktivirate ali deaktivirate preskus odpiranja v sili.
- L odpiranja v sili 0: testno odpiranje v sili aktivirano
w 1: testno odpiranje v sili dezaktivirano
OBVESTILO:
Ta parameter je viden samo pri A.490z0.
10.4 Nastavitve motorja
P. Funkcija Opis, napotki
0..1 Vrtilno polje motorja Parameter dologa vrtilno polje motorja za pomik vrat v smeri ODPIRANJA.
0: desno vrtilno polje
w 1: levo vrtilno polje
10.5 Dvig mo¢i, boost

Boost se uporablja za poveéanje moci pogonov v spodnjem obmocju Stevila vrtljajev.

Prenizka in previsoka nastavitev lahko sprozi napako pri pomiku vrat. Ce je vrednost nastavljena previsoko, pride do napake s prekomernim
tokom (F510/F410). Zmanj$ajte boost. Ce je vrednost prenizka ali enaka 0, motor ne more premakniti vrat. Povecajte boost.

Zaradi stevilnih razli¢nih pogojev uporabe na kraju samem morate po potrebi s poskusi dologiti pravilno nastavitev boosta. V pomo¢ je
diagnosti¢na funkcija za tok motorja (glejte parameter P910 = 2). Prikaz toka prikazuje, ali ima spremenjena nastavitev zeleni uginek.

Vedno izberite ¢im manjsi boost, vendar tako visoko, kot je potreben.

Funkcija

Opis, napotki

Boost za pomik vrat v
smeri ODPIRANJA

Povecuje izhodno napetost in s tem mo¢ v spodnjem obmocju Stevila
vrtljajev, dokler ni dosezena kotna frekvenca (P100).

Napetost se poveca za vrednost v parametru kot odstotek nazivne
napetosti motorja (P103).

1) normalna karakteristika
2) boost karakteristika

10.1 Nastavitev parametrov na servisnem nivoju 2
0,
Ker so osnovni podatki tovarni§ko nastavljeni, spremembe osnovnih podatkov niso potrebne. 0..30%
w
Za spremembo parametrov ravnajte, kot sledi: |
1. lzklopite krmilienje. | ON
2. Vklopite DIP stikalo S1300. ON
3. Yklopite krmiljenje. ‘ S 1300 |E| — (S 1300
4.  Ce Zzelite preiti v na¢in parametriranja krmilnika pogona,
hkrati pritisnite @ in A za priblizno 3 s. ‘ 5
5.  Spremenite Zelene parametre. ‘ oo
6.  Po dokoncanju nastavitev zapustite nacin parametrizacije 1 S0
s pritiskom @ za priblizno 5 s. ‘ S
oo
7. Ko konc¢ate z deli, morate izklopiti S1300 pri izkloplienem krmilniku. | 98
| H
‘{ oo
Po pribl. 1 uri se servisno obratovanje samodejno ponastavi. Ce se Zelite vrniti v servisni naéin, morate krmilnik na kratko izklopiti
in nato znova vklopiti. V nasprotnem primeru je treba izvesti ponastavitev.
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Funkcija Opis, napotki 10.10  Prikaz diagnoze na zaslonu
0..30 % Boos_t za pomik vrat v glejte P140 P. Funkcija Opis, napotki
smeri ZAPIRANJA 0..22 Izbira nacina prikaza Ti parametri lahko spodnje izmerjene vrednosti prikazejo neposredno na
zaslonu krmilnika pogona.
0: prikaz poteka krmiljenja (samodejno)
10.6 Popravek konénega poloiaja 1: trenutna hitrost voznje v Hz
2: trenutni tok motorja v A
P. Funkcija Opis, napotki 3:  trenutna napetost motorja v V
0..5 ponovno priuc¢enje ponoven zagon nastavitve kon¢nega polozaja 4: trenutni tok vmesnega tokokroga v A
konénih polozajev Aktivira ustrezne konéne poloZaje v nacinu obratovanja Totmann. Z dolgim 5: trenutna napetost vmesnega tokokroga v V
pritiskom tipke za zaustavitev shranite konéne polozaje. 6:  temperatura konéne stopnje v °C
7: temperatura konéne stopnje v °F
Mozne so naslednje moznosti nastavitve: 8: ¢as delovanja motorja med zadnjim premikom vrat v s
0: Prekinitev: ni priucitve kon¢nih polozajev 9: trenutni polozaj v Inc
1: priucitev konénega stikala spodaj, konénega stikala 10:  polozaj reference v Inc
zgoraj in po potrebi vmesne zaustavitve konénega stikala 11:  vrednost kanala 1 dajalnika absolutne vrednosti
2: priucitev kon¢nega stikala zgoraj in po potrebi vmesne 12:  vrednost kanala 2 dajalnika absolutne vrednosti
zaustavitve kon¢nega stikala 13:  trenutna referenéna napetost v V
3: priucitev kon¢nega stikala spodaj in kon¢nega stikala 14:  temperatura v ohigju v °C
zg.or‘a}j i . ' 15:  temperatura v ohi§ju v °F
4. priucitev vmesne zaustavitve koncnega stikala 16: faktor prenosa motorja na dajalnik pri pomiku vrat v smeri
5: Priucitev vseh konénih stikal in smeri vrtenja. ODPIRANJA
17:  faktor prenosa motorja na dajalnik pri pomiku vrat v smeri
_— M . - ] ZAPIRANJA
Programiranje konénega stikala za vmesno zaustavitev je odvisno od L .. . L ..
nastavitve v aplikacijskem parametru A240. 21:  Stevilo zahtev za poloZzaj brez veljavnega odgovora dajalnika polozaja
22: napacno sprejeti znaki v TST-PD (hkrati aktivira izhod v P.955)
) ) 32:  trenutni tok mehanske zavore 24 V priklju¢en na X 17
10.7 Hitrosti
Uporablja se samodejna nastavitev predkon¢nih stikal in pasov konénih stikal. Posledica tega je samodejna sprememba predkonénega 34: _§tevil<3 prikljuenih fazvf)mreija. Zaznavanije prikljucenih omreznih faz
stikala in kon&nega stikala v prvih ciklih premikov po priugitvi konénega stikala. Sprememba hitrosti voznje vodi do ponovnega zagona J& mozno samo od vecjega vmesnega t.okokroga.
samodejnega popravljanja konénega stikala. 39:  prikaz aktualnega faktorja moci cos phi
40:  trenutni tok vmesnega tokokroga v % najvecjega dovoljenega toka
P. Funkcija Opis, napotki vmesnega tokokroga
6...200 Hz Frekvenca premikov za | Frekvenca premikov do predkonénega stikala spodaj 41:  izkoristek zas¢itne funkcije motorja v %
hiter pomik vrat v smeri | Upo$tevajte zapiralne sile na varnostni letvi. 271: stevec napak CAN na premik za CAN1
ZAPIRANJA (2. TST-UTH na razsiritveni kartici)
6 ... 200 Hz Frekvenca premikov za | Frekvenca premikov do predkonénega stikala zgoraj 272: Stevec napak GAN na premik za CAN2 (npr.: svetiobna mreza FEIG)
hiter pomik vrat v smeri Pomnilnik napak glejte raven stranke pog. 8.4
ODPIRANJA Ebcl: Izbris celotnega pomnilnika napak
w
10.8 Zakljuéni upor vodila CAN Razsiritvena kartica Ti parametri prikazujejo trenutne razli¢ice programske opreme.
) razli¢ice programske
P. Funkcija Opis, napotki opreme
oo 0..1 Aktiviranje zakljuénega | S tem parametrom je mogoce preklopiti zakljuéni upor CAN; glejte tudi 10 procesor razlicice
) ,I_ql_l Iq upora CAN navodila za laserski skener Scanprotect programske opreme
w 0: deaktivirani upor r
1: aktivirani upor s Cas delovanja motorja | Trajanje zadnjega avtomatskega pomika vrat
10.9 Vhod s pre¢nim prometom P.5 x 0/P.A x 0 = 9 opcijsko \Y Vhodna napetost Visina trenutno uporabljene omrezne napetosti
Nastavite parameter P5x0/P.Ax0 na 9, da aktivirate osnovno funkcijo pre¢nega prometa za ta vhod. x = Stevilka vhoda, ki ga je treba
parametrirati. r

detektorja 2 in ODPRTO
2

P. Funkcija Opis, napotki
0..30s Cas zapore kanala Aktiviranje vhoda pre¢nega prometa blokira ukaze detektorja kanala 1 in
detektorja 1 in ODPRTO | ODPRTO 1 za cas, dolo¢en s tem parametrom.
1
0..30s Cas zapore kanala Aktiviranje vhoda prec¢nega prometa blokira ukaze detektorja kanala 2 in

ODPRTO 2 za ¢as, dolo¢en s tem parametrom.
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10.11 USB funkcije

10.13

Obratovalni nacin krmilnika

P.

Funkcija

Opis, napotki

P.

Funkcija

Opis, napotki

',3.9'_"‘-:, 0..1

Zascita pred kopiranjem
datoteke s parametri

Ce je aktivirana zas¢ita pred kopiranjem, ni mogoce izdelati datoteke s
parametri za prenos zbirke parametrov tega (izhodis¢nega) krmiljenja na
drugo (ciljno) krmiljenje.

0: za$cCita pred kopiranjem dezaktivirana

1: zaScita pred kopiranjem aktivirana

P34

-w

LU

Shranjevanje datoteke s
parametri

Vrednost parametra doloéa namen datoteke parametrov, ki jo zelite shraniti.

0: niizbrana nobena datoteka s parametri

1: shranjevanje datoteke s parametri za nalaganje v drug krmilnik,
prepisovanje obstojeCe datoteke

2: shranjevanje parametrov v datoteko s parametri za ta krmilnik kot
varnostno kopiranje podatkov (backup),
prepisovanje obstojeCe datoteke za ta krmilnik

3: shranjevanje datoteke s parametri za posredovanije izvajalcu montaze
vrat (zajeti so vsi parametri),
ustvarjanje nove datoteke z imenom datoteke, ki Se ne obstaja

4: shranjevanje datoteke s parametri brez kodiranja
Shranijo se samo vidni parametri. Ustvarjanje nove datoteke z imenom
datoteke, ki Se ne obstaja

Obratovalni nagin

Mozni so nasledniji nacini:
0: pomik vrat v smeri ODPIRANJA in pomik vrat v smeri ZAPIRANJA v

Nalaganje datoteke s
parametri

Izbira datoteke parametrov, ki jo Zelite naloziti

0: niizbrana nobena datoteka s parametri

1: datoteko parametrov naloZite na klju¢ek, da kopirate parametre
drugega krmilnika

2: nalaganje datoteke parametrov, ki je shranjena kot varnostna kopija za
ta krmilnik

3: nalaganje datoteke s parametri s Stevilko nnnn iz izhodi$¢nega
seznama USB kljucka

USB-komunikacija

Ce je v prikljuéek USB prikljuéen USB klju&ek ali SmartModul, je ta

parameter odgovoren za komunikacijo.

-1: samodejno aktiviranje belezenja dogodkov ob zaznavanju SmartModula
na priklju¢ku USB

0: belezenje dogodkov je izkloplieno

beleZenje dogodkov je vkloplieno ob USB klju¢ku na prikljucku USB

2: roc¢no aktiviranje belezenja dogodkov pri SmartModulu na prikljuéku
usB

-

0...65535

Zagon programske
opreme za posodobitev
sistema

S tem parametrom izberite posodobitveno datoteko z Zeleno razlicico
programske opreme na USB kljucku, ki jo je treba programirati v krmilnik.
Izberite posodobitve za krmilnik in tudi za svetlobne mreze FEIG. Parameter
odprite s tipko za zaustavitev. Videli boste posodobitvene datoteke,
programske opreme. Pritisnite in pridrzite gumb za ustavitev, da zazenete
izbrano posodobitev. Po posodobitvi ostane prikaz na 100 %. Parameter
lahko zapustite. Po konéani posodobitvi se bo krmilnik znova zagnal.

10.12

Za stevec glejte poglavje 8.1

Stevec za vzdrzevanje

Funkcija

Opis, napotki

Ponastavitev Stevca za
vzdrzevanje

Potrditev Stevca za vzdrzevanje

174

w samodrzalnem nacinu (samodejno)
1:  pomik vrat v smeri ODPIRANJA v samodrzalnem nacinu, pomik vrat v
smeri ZAPIRANJA v ro¢nem nacinu (delno samodejno)
2: pomik vrat v smeri ODPIRANJA in pomik vrat v smeri ZAPIRANJA v
roénem nacinu (Totmann)
3:  zasilni premik v na¢inu Totmann
POZOR
Pri zasilnem premiku se vrata pr jo, dokler obstaja ukaz za
pomik. Vrata se ne ustavijo v konénih polozajih.
4: est vzdrzljivosti z varnostjo, samodejni pomik vrat v smeri ODPIRANJA
in pomik vrat v smeri ZAPIRANJA
Pred vsakim novim premikom teCe ¢as zadrzevanja P010.
Nastavitve 3 in 4 se izgubijo, ko je krmilnik izklopljen. Nato se krmilnik
premakne v 2.
10.14  TovarniSka nastavitev, originalni parametri
P. Funkcija Opis, napotki
0..2 Tovarniska nastavitev Nastavitev tega parametra na 1 ponastavi vse parametre na privzete
vrednosti.
w POZOR
Profil vrat in posebne nastavitve se izgubijo! Nujno morate nastaviti
P991 glede na vrsto vrat.
Ponastavitev na tovarnisko nastavljene posebne funkcije: P990 = 2. Vidno
samo, ¢e so tovarnisko nastavljene posebne funkcije, specificne za kupca.
0000 .... 00FF | Profil vrat Nastavitve, specifiéne za vrsto vrat.
w
10.15 Geslo
P. Funkcija Opis, napotki
FFEE Premostitev stikala DIP | Vnos vnaprej dolo¢enega gesla za POZOR
premostitev programiranega stikala DIP: Spreminjanje parametrov
w vnos pravilnega gesla aktivira stikalo. brez poznavanja funkcije je
i prepovedano.
OBVESTILO: Da bi se izognili napakam in
Ta parameter je viden samo, Ce je nevarnostim zaradi
priklju€ena krmilna enota TST UT-H. nepooblas&enega dostopa,
sme gesla prejeti le
0 ... FFFF Geslo Dostop do pooblastila za razliéne ravni usposobljeno osebje.

parametriranja

Geslo lahko nastavite na 2. stopniji.
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10.16 Kompenzacija raztezanja blaga P. Funkcija spremenjenih Poglavje
P. Funkcija Opis, napotki et
a0 0..1 Popravek konénega S tem parametrom lahko aktivirate / deaktivirate popravek spodnjega dne:
[y ) polozaja z referenco konénega polozaja zaradi temperaturnin sprememb v dolzini blaga z - o
=== M N 2 [ ] Vrednost popravka za konéni polozaj 8.3
svetlobne mreze uporabo svetlobne mreze kot reference. Po postopku programiranja se
w - - oo L . () ] Vrata ZAPRTA
polozaiji referenénih svetlobnih linij dologijo v 5 ciklih vrat. Polozaji =
referencnih svetlobnih linij se merijo z vsakim popolnim pomikom vrat v oo 1 Vrednost popravka za konéni polozaj 8.3
smeri zapiranja. Ce po 5 ciklih vrat polozaj odstopa za ve¢ kot privzeto ~.C 3 ] Vrata ODPRTA
vrednost, se parameter P.221 (korekcijska vrednost EU) popravi za znesek
privzete vrednosti. Meje popravka so fiksne meje parametra P.221 3 T Frekvenca premikov za hiter pomik vrat v 10.7
(min./maks. vrednosti: -120/+120). I nJ smeri ODPIRANJA
Ce je popravek kon&nega polozaja aktiven, povpreéne vrednosti polozaja . - -
spodnijih 8 aktivnih svetlobnih linij sluzijo kot referenéni polozaj za popravek. o ;’ 5 Frekyeggslgzrﬁiov za hiter pomik vrat v 10.7
Ce je L.222 aktiven, prevladuje svetlobna mreza kot referen¢no stikalo v r.J - smer
primerjavi z vhodi krmilnika. o) Tl Cas zapore kanala detektorja 1 in 10.8
0: deaktivirano I g n ODPRTO 1
* akivirano 0 q 20 Cas zapore kanala detektorja 2 in 10.8
o 0...999 Sekvenéna kakovost oddaja 3-mestno $tevilko, ki oznaguje kakovost svetlobne linije vsake [ gy N} ODPRTO 2
L. 5 L’ tretjine kontrolne nadzorovane viSine. Glej poglavje 18.4, Izhodna logika in <
w prikazi statusa P 8 -', ', Stevec naletov (Crash) 8.1
= 0..9 Kakovost svetlobne oznacuje kakovost opti¢ne povezave svetlobne linije s Stevilkami od 0 do 9. e — X oo
.C 5 S linije Glej poglavje 18.4, Izhodna logika in prikazi statusa :_19 :3 zbira nacina prikaza -
w
P Tl Pomnilnik napak 10.9
[
11 Pregled parametrov
09 -,S Razli¢ica programske opreme 8.5
P. Funkcija spremenjenih Poglavje ! -
od: PS’ e Serijska Stevilka 8.6
(7]
dne:
0 InTnIxn] Stevec ciklov 8.1 q 3 I} Cas delovanja motorja 10.9
e 220
T Tl Stevec za vzdrzevanje 8.1 [ 9, Il Vhodna napetost 10.9
[N '_" g
Cas zadrzevanja 1 8.2 o S, o Zascita pred kopiranjem datoteke s 10.10
Pl’:: ”:l' . a0 parametri
O ) Gas zadrzevanja 2 8.2 0 qL', ) Shranjevanje datoteke s parametri 10.10
] e iy |
o1 Najkrajsi ¢as zadrzevanja 8.2 Nalaganje datoteke s parametri 10.10
] LI
I BN Cas shranjevanja ukazov za ODPIRANJE 10.2 Ponastavitev Stevca za vzdrzevanje 10.11
(N vrat
Predopozorilni ¢as pred pomikom vrat v 10.2 Obratovalni nagin 10.12
smeri ZAPIRANJA
o Aktiviranje preskusa odpiranja v sili 10.3 Zagon posodobitvene programske 10.10
AN} opreme
o0 Vrtilno polje motorja 10.4 Tovarniska nastavitev 10.13
o au
Boost za pomik vrat v smeri ODPIRANJA 10.5 Profil vrat 10.13
Boost za pomik vrat v smeri ZAPIRANJA 10.5 Premostitev DIP stikala 10.14
Ponovno priugenje kon&nih polozajev 10.6 Geslo 10.14
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12 Pregled sporodil

121 Splosne napake

Ce samodejne ponastavitve ni, lahko napako potrdite.

Odpravite vzrok napake, preden potrdite ustrezno sporogcilo.

O

5s

/

@)

Pritisnite @ za priblizno 5 s.

Klic upravljavca sistema trkov

Nepravilni konéni polozaji

Polozaj vrat izven zgoraj

Mehanska zavora je okvarjena ali napacno nastavljena.

S premikom Totmann se premaknite nazaj v dovoljeno obmocje parametrov.
Vrednost parametra za zgornje zasilno mejno stikalo je prenizka.

Obmocje zgornjega koncnega stikala (pas konénega stikala) je premajhno.

Polozaj vrat izven spodaj

Mehanska zavora je okvarjena ali napacno nastavljena.

S premikom Totmann se premaknite nazaj v dovolijeno obmocije parametrov.
Vrednost parametra za spodnje zasilno mejno stikalo je prenizka.

Obmocje spodnjega konénega stikala (pas kon¢nega stikala) je premajhno.

Zaznan je bil trk

Krmilnik je bil pravkar vklopljen. Napako je treba ponastaviti enkrat.
Spodniji del vrat je bil iztisnjen iz stranskih vodil.

Za postopek ponastavitve glejte:

Navodila za montazo
Stikalni nacrt
Vrata krmilne omare zunaj

Ce ponastavitev napake ne uspe:

pri IR-prenosu:

—  Preverite opti¢no pot v stranskem delu. Na opti¢ni poti ne sme biti
umazanije.

—  Preverite napetost baterije.

pri spiralnem kablu:

- Preverite spiralni kabel.

pri brezzi€nem trku

— Oba oddajnika $e nista priu¢ena v sprejemniku (glejte navodila za brezzi¢ni
trk).

— Oddajnik je okvarjen ali baterija je prazna.

Nezmoznosti v

pomiku vrat

Cas delovanja med pomikom
vrat v smeri ODPIRANJA,
pomikom vrat v smeri
ZAPIRANJA ali v nacinu
obratovanja Totmann
prekoracen

Trenutni ¢as delovanja motorja je presegel nastavljeni najdalj$i ¢as delovanja.
Vrata se tezko premikajo ali so blokirana.
Ko uporabljate mehanska konéna stikala, se konéno stikalo ne sprozi.

Pretrg jermena

Aktiviran je vhod, konfiguriran kot zaznavanje pretrga jermena (P.50X = 0416).

Pri hitrem utripanju zaslona premiki niso dovoljeni. =» Zahteva za potrditev

S kratkim pritiskom na folijsko tipko stop je dovoljeno zapiranje v naginu Totmann
Pretrg jermena je mehansko odpravljen in vhod ni ve¢ aktiven. Takoj ko pomik v
nacinu Totmann v smeri ZAPIRANJA doseze polozaj ZAPRTO, se izvede
samodejna potrditev.

Stevec za vzdrzevanje prekoraéen

Preskus zasilnega odpiranja ni
uspel

Poklicite servis.

Najdaljsi dovoljeni ¢as delovanja med preskusom je bil presezen.
Za ponastavitev pritisnite tipko za zaustavitev.

Vrata se tezko premikajo ali so blokirana.

Baterije uSv so preve¢ prazne ali okvarjene.

Motnja: potrebno vzdrzevanje

Servisni Stevec je potekel.

Parameter ni nastavljen

Napaka premikanija,
sprememba poloZaja vrat je
manj$a od pri¢akovane

Vrata ali motor sta blokirana.

Zavora se ne odpre. Preverite prikljucek in zavorni usmernik.

Mo¢ zateznega momenta je prenizka. Preverite napajalno napetost.

Hitrost je premajhna.

Mehansko konéno stikalo ni bilo spros¢eno oz. je okvarjeno.

Pritrditev na os dajalnika absolutnih vrednosti ali inkrementalnega dajalnika ni
&vrsto privita.

Izbira napaénega profila vrat (P991)

Krmiljenje ni parametrirano

Osnovni parametri krmilnika Se niso zajeti, glejte P990 in P991.

Sporocila o napaki vodila CAN

Neznana naprava na vodilu
CAN

Priucite $e nepriu¢ene naprave.

Vodilo CAN, napaka v
komunikaciji 1

S samoodpravo napak. Preverite feritni tulec in namestite zascito. Morda bo
treba krmilnik znova zagnati.

Odstopanije zajete smeri vrtenja
od pricakovane smeri vrtenja

Ob uporabi inkrementalnih dajalnikov sta bila kabel A in B zamenjana

Smer vrtenja motorja je v primerjavi s kalibracijo obrnjena. Na novo priucite vrata

sP210=5.

Premocno , povesanje” pri premiku, zavora se sprozi prehitro, premalo vrtilnega
momenta

Po potrebi spremenite boost.

Vodilo CAN, napaka v
komunikaciji 2

S samoodpravo napak. Preverite kable glede morebitnih poskodb. Morda bo
treba krmilnik znova zagnati.

Komponenta
senzorja/ aktuatorja ni bila
zaznana ali ni na voljo

To sporoéilo se prikaze na zaslonu krmilnika, ¢e se ugotovi, da je na vodilu CAN
samo ena komponenta senzorja/ aktuatorja (npr. samo oddajnik v primeru
svetlobne mreze).

Protokoli dajalnika polozaja
niso pravilni

Napaka v vodilu dajalnika polozaja
Manjkajo¢ sprejem podatkov o polozaju tekom daljSega obdobja

Motnja predkonénega stikala
za fotocelice

Predkonéno stikalo za fotocelice ostane tudi v srednjem konénem poloZzaju oz.
zgornjem konénem poloZaju zasedeno.

Ponovno priucite konéne polozaje dajalnika absolutne vrednosti. Razdalja med
Eu in Eo mora biti najmanj 1 m.

Krmilnik ima aktivno obmocje
parametrov za svetlobne mreze
v nacinu dajalnika polozaja.
Besedilno sporocilo LCD-ja
»LGx manjkas.

Povezite svetlobno mrezo, ki naj deluje v nacinu dajalnika polozaja, na vodilo
CAN in jo dodelite obmocju parametrov.
Spremenite parametre nacina dajalnika polozaja. L.210 ni mogoce nastaviti na 4.

Svetlobna mreza: sprejemnik
okvarjen

Zamenijajte obe komponenti svetlobne mreze.
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Svetlobna mreza: oddajnik
okvarjen

Zamenijajte obe komponenti svetlobne mreze.

Polozaj vrat ni verjeten

ZazZenite nov postopek priucitve.
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Sporocila o napaki vodila CAN

Napake na varnostni kontaktni tirnici

Napaka redundance v primeru
prekinitve

En kanal za analizo za zaznavanje prekinitve se ne odziva enako kot drugi kanal.
Krmilno vezje je okvarjeno.
Dinamiéni opti¢ni sistem je priklju¢en, vendar ni nastavljen v parametru P.460.

)
Py
(N}

C 132 Napaka v svetlobni mrezi . Potreben je ponovni zagon krmilnika. V primeru ponovnega nastanka je treba
[ g} zamenjati svetlobne mreze.
C 1 Napaka zdruzljivosti . Posvet z obratom
FoidH
Dovod elektricnega toka . Ponovno vzpostavite dovod napetosti svetlobne mreze. Odpravite

preobremenitev 24-V napajalne enote.

Previsoka frekvenca impulza za
opti¢no varnostno letev

Opti¢na varnostna letev je okvarjena.
Vhod za notranjo varnostno letev je okvarjen.

Ponastavitev svetlobne mreze | ¢

.M
oY
oS

Potreben je ponovni zagon krmilnika.

Redundantna napaka
8K2-stikala za osebni prehod
na internem analizatorju
varnostne letve

En redundantni kontakt 8k2-stikala za osebni prehod je v okvari.
Vrata za osebni prehod niso bila popolnoma odprta ali zaprta

Notranja varnostna letev je
napacno parametrirana

Priklju¢ena je notranja varnostna letev, vendar je deaktivirana ali obrnjena.

Motnja predkonénega stikala
za varnostno letev

Predkonéno stikalo za izklop varnostne letve oz. reverziranje po sprozitvi
varnostne letve ostane tudi v zgornjem konénem poloZaju zasedeno.

C 137 Napaka v komunikaciji . Preverite kable glede morebitnih poskodb. Preprecite zvijanje kabla.
1=, 1IZ 1 | svetlobna mreza sprejemnik
C 1J0 Napaka v komunikaciji . Preverite kable glede morebitnih poskodb. Preprecite zvijanje kabla. Namestite
I, 11 120 | svetlobna mreza oddajnik feritni tulec.
C 1J0 Napaka pri testiranju . S samoodpravo napak. Morda bo treba krmilnik znova zagnati. Preprecite
[ 1 :’ zvijanje kabla. Namestite feritni tulec.

Preseganje Stevila sprozitev
varnosti A

Parametrirano najvecije Stevilo sprozitev varnosti A med ciklom vrat je bilo
presezeno.

Test kakovosti svetlobne mreze |

-~
X
0

Optimizirajte poravnavo med oddajnikom in sprejemnikom.

Preseganije Stevila sprozitev
varnosti B

Parametrirano najvecije Stevilo sprozitev varnosti B med ciklom vrat je bilo
presezeno.

TN
Y
Q_

Fleksibilno vratno krilo/vratni
oklep je bil/-o roé¢no
dvignjen/-o

| FEIG ni uspel. ¢ Napaka se samodejno ponastavi, e je test uspesen.
. Ce zelite prezreti napako in nadaljevati programiranje, pritisnite in drite tipko za
zaustavitev.
Sporoéilo o vdoru . Spodnja svetlobna linija je v konénem polozaju ZAPRTO spet prosta, ne da bi

sistem za dolo¢anje poloZaja zaznal spremembo polozaja.

Preseganije Stevila sprozitev
varnosti C

Parametrirano najvecije Stevilo sprozitev varnosti C med ciklom vrat je bilo
presezeno.

Splosne napake strojne opreme

Motnje varnostne verige

I} Zaznana je bila ponastavitev
(Zh I_! | | strojne opreme krmilnika

Na napajalni napetosti so mo¢ne motnje.
Interni sistem Watchdog se sprozi.
Napaka RAM

interni gumb v obliki gobe za .
zasilni izklop
ali sistem Watchdog se sprozi .
(nadzor radunalnika)

Veriga za zasilno zaustavitev je prekinjena od prejema notranje zaustavitve v sili,
ne da bi bil izbran nacin parametriranja.

Notranja preverjanja parametrov ali preverjanja EEPROM niso pravilna. Za
natan¢nej$e informacije o vzroku pritisnite folijsko tipko STOP.

[
[

Motnja komunikacije med glavnim vezjem in vezjem za nadgradnjo

Sprozi se zunanja zaustavitevv | e
sili 1

Veriga za zasilno zaustavitev je prekinjena od vhoda za zasilno zaustavitev 1
(glejte stikalni nacrt).

Sprozi se zunanja zaustavitevv | e
sili2

Veriga za zasilno zaustavitev je prekinjena od vhoda za zasilno zaustavitev 2
(glejte stikalni nacrt).

17
L
17 Komunikacijska napaka na
zl I_II'J vezju za nadgradnjo
Prekomerni tok
(TN}
IC.,- I_! | | (tok motorja ali vmesni

tokokrog)

Nazivni podatki motorja so napacni.

Povecanje napetosti ali boost (P140 ali P145) ne ustrezata.
Motor je napacno dimenzioniran.

Vrata se tezko premikajo.

Zavora se ne odpre. Preverite kabel in zavorni usmernik.

Napake na varnostni kontaktni tirnici

Ovira blokira pomik vrat v smeri | ®
ODPIRANJA

Med pomikom vrat v smeri ODPIRANJA se vrata dotaknejo ovire (samo z
zaznavanjem ovir prek P480)

Prekomerna napetost
vmesnega tokokroga, omejitev
1

Zavorni razdelivec je moten, okvarjen ali ni prisoten.

Napajalna napetost je mo¢no previsoka.

Motor v generatorskem obratovanju vraca preve¢ energije. Vrata ne morejo
dovolj absorbirati kineti¢ne energije.

Ovira blokira pomik vrat v smeri | ®
ZAPIRANJA

Med pomikom vrat v smeri ZAPIRANJA se vrata dotaknejo ovire (samo z
zaznavanjem ovir prek P480)

Prenapetost omrezja

Napajalna napetost krmiljenja je previsoka.

Na vhodu letve je bil zaznan .
kratek stik .

Kratek stik prikljucitve varnostne letve.
Svetlobni zarek opti¢ne varnostne letve je prekinjen.
Jumper 1K2/8K2 je napacno postavljen.

Podnapetost omrezja

Napajalna napetost krmiljenja je prenizka.

dosezZena je nastavljena meja .
za sprozitev letve pri pomiku
vrat v smeri ZAPIRANJA .

Parametrirano najvecije Stevilo sprostitev varnostnih letev med ciklom vrat je bilo
presezeno.

Napako potrdite tako, da v nacinu obratovanja Totmann popolnoma zaprete
vrata.

Temperatura hladilnega telesa
je izven delovnega obmocja,
omejitev 1

Obremenitev konénih stopenj oz. zavornega razdelivca je previsoka.
Temperatura okolice za obratovanje krmiljenja je prenizka.
Frekvenca takta konéne stopnje (parameter P.160) je previsoka.

Motnja: temperatura v ohisju
preseze 75 °C

Obremenitev frekvencnega pretvornika ali vezja je previsoka.
Krmilna omara ni dovolj ohlajena.

Napaka redundance v primeru |
kratkega stika

En kanal za analizo za zaznavanje kratkega stika se ne odziva enako kot drugi
kanal. Krmilno vezje je okvarjeno.
Dinamiéni opti¢ni sistem je priklju¢en, vendar ni nastavljen v parametru P.460.

Prekomerni tok vmesnega
tokokroga, omejitev 1

Povecanje napetosti ali boost ne ustrezata.
Motor je napaéno dimenzioniran.
Vrata se teZzko premikajo.

Vhod letve prekinjen . Priklju¢ni vod je okvarjen ali ni prikljuen.

. Prikljuéni upor je okvarjen ali manjka.

. Jumper je napacno nastavljen.
Preskus varnostne letve ni . Aktiviranje varnostne letve pri zahtevi za preskus se ne izvede.
uspel . Cas med zahtevo za preskus in sprozitvijo preskusa ni usklajen.

Prekomerni tok motorja/
vmesnega tokokroga, omejitev
2

Nazivni podatki motorja so napacni.

Povecanje napetosti ali boost (P140 ali P145) ne ustrezata.
Motor je napacno dimenzioniran.

Vrata se tezko premikajo.
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Motnja v DC napajanju

DC napajanje ni mogoce zaradi: prekomernega toka, IGBT napake F.519,
kratkega stika na ozemljitvi, 24-V napake ali previsoke temperature.
Izklop v sili je aktiviran.

HORMANN
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Splosne napake strojne opreme

[y

(L

Odmik toka motorja, vmesni
krogotok pomanjkljiv

. Strojna oprema je pomanjkljiva.

Napaka v sistemu za namescanje

Iz

.

Zavorni razdelivec je
preobremenjen, ne obstaja ali
je v okvari

. Strojna oprema je pomanjkljiva.
. Vrata so predolgo in neprekinjeno delovala kot generator.
. Zavorni razdelivci so v okvari ali niso pravilno prikljueni.

Zascitna funkcija motorja je
zaznala prekomerni tok

. Nastavljena je napacna karakteristika motorja (nazivni tok motorja) (P.101).
. Povecanje napetosti ali boost (P140 ali P145) je previsoko.
. Motor je napacno dimenzioniran.

Casovna omejitev prenosa
protokola

. Zazenite ponastavitev strojne opreme: izklopite krmilnik. Odstranite DES. Po
nekaj minutah ponovno namestite DES. Ponovno vklopite krmilnik.

. Napeljava vmesnika je okvarjena oz. prekinjena.

. Dajalnik absolutne vrednosti elektronike za analizo je okvarjen.

. Strojna oprema je okvarjena ali pa je okolje mo¢no moteno.

. Preverite ozemljitev sistema vrat.

. 1zolirajte kabel krmilnika.

. Na zavoro pritrdite RC element (100 Q + 100 nF).

Komponenta gonila IGBT je
zaznala prekomerni tok.

. Napajalna napetost ali oskrba z gradbenim tokom je presibka.
Zagotovite pravilno oskrbo:
— BK/BS 150 FUE - 1: kabel najmanj 3 x 2,5 mm?
— AK/AS 500 FUE - 1: kabel najmanj 5 x 2,5 mm?
. Na sponkah motorja je kratki stik ali ozemljitveni stik.
. Nazivna frekvenca motorja je napacna.
. Povecanje napetosti ali boost (P140 ali P145) je mo¢no previsoko.
. Motor je napacno dimenzioniran.
. Navitje motorja je okvarjeno.
. Krog zasilne zaustavitve se na kratko prekine.

Polozaj izven obmocja okna

. Pogon dajalnika polozaja je okvarjen.
. Dajalnik absolutne vrednosti elektronike za analizo je okvarjen.
. Strojna oprema je okvarjena ali pa je okolje mo¢no moteno.

Napaka strojne opreme
TST PD2

. Napaka ROM

. Napaka RAM

. Napaka ¢asa pomika

. Napaka EEPROM

. Okvarjena strojna oprema =» Zamenjajte

Prekomerna napetost
vmesnega tokokroga, omejitev
2

. Zavorni razdelivec je moten, okvarjen ali ni prisoten.

. Vhodna napajalna napetost je previsoka.

. Motor v generatorskem obratovanju vraca preve¢ energije, saj mora znizati
energijo premikanja vrat.

Notranja napaka TST PD / PE

. Dajalnik polozaja TST PD / PE je okvarjen. =» Izvedite ponastavitev. (glejte
navodila za montazo TST PD)

. Dajalnik konéneg polozaja TST PD2 je zaznal ponastavitev =» Potrdite napako in
ponovno programirajte konéne polozaje.

Previsoka temperatura TST PD

Temperatura v ohi$ju dajalnika je previsoka

Podnapetost vmesnega
tokokroga

] Vhodna napajalna napetost je prenizka, predvsem pod obremenitvijo.
. Obremenitev je previsoka. Motene so konéne stopnje ali zavorni razdelivec.

Podnapetost baterije

. Napetost akumulatorja pomozne baterije TST PD je prenizka > Zamenjajte
TST PD

Vmesni tokokrog pri enofaznem
napajanju je previsok.

. Pri AK/AS 500 FUE - 1 je bilo zaznano 1-fazno napajanje. Dovoljeni tok
vmesnega tokokroga pri enofaznem napajaniju je previsok. Ta napaka se pojavi
vedno skupaj s F.520.

Hitrost gredi PD je previsoka

. Hitrost vrtenja gredi, na katero je pritrjen TST PD, je previsoka. =» Dajalnik
montirajte na drugo gred.

Zunanje 24-V napajanje manjka
oz. je prenizko

. Preobremenitev, vendar brez kratkega stika.
. V primeru kratkega stika na napetosti 24 V ne pride do napajanja krmilnika.
Zarnica V306 zasveti.

Prenapetost na vhodu omrezja

. Napajalna napetost je previsoka.
. Napajalna napetost premoc¢no niha.

. Pri krmilnikih z uSv deluje uSv na baterijo. Ponovno aktivirajte elektricno omrezje.

Temperatura hladilnega telesa,
omejitev delovnega obmocdja 2

. Obremenitev konénih stopenj oz. zavornega razdelivca je previsoka.
. Frekvenca takta konc¢ne stopnje (P.160) je previsoka.
. Temperatura okolice krmilnika je prenizka.

Amplituda magnetnega polja
TST PD2 je prenizka

. Aktiviran je bil nadzor magnetnega polja: amplituda magnetnega polja se
nadzoruje med postopkom programiranja in obratovanjem. Amplituda je
premajhna. = Magnet je treba postaviti blizje senzorju.

OBVESTILO:
Ce se amplituda med obratovanjem zmanjsa, npr. zaradi staranja magneta, se najprej

prikaze informacijsko sporocilo 1.76 A. Ker pomik vrat morda ni zaznan, ko so vrata
izklopljiena, se sporocilo o napaki prikaze Sele po ponovnem zagonu krmilnika vrat.

Napaka zahteva ponovno umerjanje krmilnika vrat.

Motnja: temperatura v ohisju
preseze kriti¢nih 80 °C

. Notranja temperatura je previsoka.

Prekomerni tok vmesnega
tokokroga, omejitev 2

. Povecanje napetosti oz. boost ne ustreza.
. Motor je napacno dimenzioniran.
. Vrata se tezko premikajo.

Napaka v sistemu za namescanje

Zajemanije polozaja je
okvarjeno

Pri mehanskih konénih stikalih:
. Najmanj eno konéno stikalo se ne sklada s parametriranim aktivnim stanjem.
. Kombinacija najmanj 2 aktivnih konénih stikal je neverodostojna.

Pri elektronskih konénih stikalih:

. Po pozivu za aktivacijo delovnega parametra (parameter P.990) ustrezen sistem
za names$c¢anije ni bil parametriran.

. Umerjanje ni zaklju¢eno oz. je okvarjeno. Ponovite umerjanje.

. Pri aktivaciji vmesnega zadrzanja je vmesno zadrzZanje neverodostojno.

. Sinhronizacija ni zaklju¢ena oz. referen¢no stikalo je okvarjeno.

Stikalo za prebujanje TST PD2
je okvarjeno

. Stikala za prebujanje TST PD2 ne delujejo, kot je predvideno. Ce se vrata
premaknejo, ko je krmilnik vrat izklopljen, lahko pride do nezaznavne spremembe
polozaja. Zamenjajte TST PD2.

OBVESTILO:

Napaka se pojavi $ele po ponovnem zagonu krmilnika vrat. Ce je napajanje aktivno,
napaka nima vpliva.

Zaradi napake morate ponovno umeriti krmilnik vrat.

Potrditev napake in ponovno umerjanje omogoc¢ata, da krmilnik vrat deluje do
naslednje ponastavitve. Ce vzrok napake ni odpravljen, se napaka pojavi $ele ob
naslednji ponastavitvi.

Pot vrat je prevelika za
parametrizirano locljivost
dajalnika

. Locljivost dajalnika, nastavljena s parametrom P.202, je prevelika za kombinacijo
dajalnika in vrat.

Napaka v komunikaciji

Komunikacija med krmilniki je
motena

. Kabel med dvemi vrati, ki sta medsebojno zaklenjeni ali delujeta v zapornici,
manjka ali je moten.

. Parameter A.831 je napacno programiran.

. Pri vratih brez zaklepanja ali funkcije zapornice: nastavite A.831 = 0000.
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12.2 Interne sistemsko pogojene napake F.9 xx

Te napake so notranje. Upravljavec ne more odpraviti napak. Ce pride do taksne napake, takoj poklicite sluzbo za pomoé strankam.

Splosna sporogéila

Notranje napake

Konéni polozaj v sredini blokiran, pomik vrat v smeri ZAPIRANJA ni mogo¢ (varnostna zanka)

FS 10

Komunikacija z razsiritveno
kartico ni mogoc¢a

Komunikacija z razsiritveno kartico je motena.

Razsiritvena kartica manjka.

CAN povezava je prekinjena (pretrg kabla ali ni dovoda napetosti do razsiritvene
kartice).

Motnja: mozni so samo premiki Totmann, po potrebi pomik vrat v smeri ODPIRANJA

Komunikacijska napaka med
glavnim procesorjem in /O
procesorjem

Strojna oprema je okvarjena.
Okolje je mo¢no moteno.
Temperatura je previsoka.

zazenite s tipko STOP.

Umerjanje ali nastavitev kon¢nih polozajev za dajalnike absolutne vrednost v nacinu obratovanja Totmann: postopek

Zasilna zaustavitev: noben premik ni mozen. Varnostna veriga strojne opreme je prekinjena.

Veriga za zasilno zaustavitev je
nepopolna

Vsi vhodi za zaustavitev v sili niso premosceni lo€eno, ¢eprav je premoscena
celotna veriga za zasilno zaustavitev.
Sprozilo se je redundantno preverjanje verige za zasilno zaustavitev.

Zasilna zaustavitev: premiki Totmann brez upo$tevanja varnosti, itn.

Testiranje tretjega nacdina
odklopa ni uspelo

Okvarjena strojna oprema
Obnavljanje krmilnega vezja

Roc¢no, nacin obratovanja Totmann

Zavorni tok ni v redu

Zavorni tok ne ustreza. S parametrom P.183 doloceni zavorni tok je prekoracen
najmanj za +0,5 A.
Napac¢na zavora

Parametriranje

Nepravilen vhodni test

Preskus nadzorne funkcije ni uspel.
Preverite priklju¢ek nadzorne naprave.

Il Sinhronizacija
5400

Test oZi¢enja motorja

Kabel motorja je poskodovan.
Motor je poskodovan.

Samodejno oznacuje zamenjavo stanja iz stanja ,Ro¢no* v stanje ,Samodejno*

Zunaniji sistem Watchdog
okvarjen

Napetost 24 V je preobremenjena.
Strojna oprema je okvarjena ali pa je okolie mo¢no moteno.

Polsamodejno oznacuje zamenjavo stanja iz stanja ,Ro¢no“ v stanje ,,Polsamodejno®
[

Druga izklopna pot je
pomanjkljiva

Drugi mikrokrmilnik ne sprozi ve¢ sistema Watchdog v prvem mikrokrmilniku.

c " 9 1. prikaz po vklopu (samodejni test)
L

Kontrolna vsota parametrov
okvarjena

Izklopite in znova vklopite krmilnik.
Obvestite servis.

Sporocila o stanju med umerjanjem

Napacna kontrolna vsota
kalibracijskih vrednosti

Nova razli¢ica programske opreme s spremenjeno strukturo EEPROM.
Se ne inicializiran krmilnik.
Obvestite servis.

Zahtevano je umerjanje konénih poloZajev spodaj

123 Javljanja informacij

Zahtevano je umerjanje konénih polozajev zgoraj

Umerjanje vmesnega zadrzevalnega polozaja

Splosna sporodila

Stanje zaustavitve ali stanje ponastavitve: po¢akajte na naslednji dohodni ukaz

Sporocila o stanju med premikom Totmann

Kon¢ni polozaj spodaj

Konéni polozaj spodaj blokiran, pomik vrat v smeri ODPIRANJA ni mogo¢ (zapornica)

®
HeloP! (&)

Aktiven pomik vrat v smeri ZAPIRANJA

Konéni poloZaj spodaj dosezen
/!
ol

Konéni polozaj zgoraj

T
fo

Konéni polozaj zgoraj dosezen
{)

Konéni polozaj zgoraj blokiran, pomik vrat v smeri ZAPIRANJA ni mogo¢ (varnostna zanka)

| Zunaj dovoljenega zgornjega konénega polozaja
HoFRo

Aktiven pomik vrat v smeri ODPIRANJA

Javljanja informacij svetlobne mreze FEIG

Konéni polozaj na sredini (vmesni zadrzevalni polozaj)

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024
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Javljanja inform

acij svetlobne mreze FEIG

Zagon koncéan

Javljanja informacij med samodejnim obratovanjem

Zagon aktiven

Zaznana ovira v pomiku vrat v smeri ODPIRANJA

Rezervna kakovost ni dosezena | ¢ Lahko potrdite s STOP. Preverite v L.255, pri katerem poloZzaju je kakovost

sprejema zmanj$ana. lzvedite ukrepe za odpravo.

Zaznana ovira v pomiku vrat v smeri ZAPIRANJA

Napaka na varnostni letvi NC med zadnjim pomikom vrat v smeri ZAPIRANJA: brisanje sporocila, ko je brez tezav
dosezen polozaj Vrata ZAPRTA

acij med samodejnim obratovanjem

Javljanje za odpiranje v sili

Napaka na varnostni letvi NO med zadnjim pomikom vrat v smeri ZAPIRANJA: brisanje sporo€ila, ko je brez tezav
dosezZen polozaj Vrata ZAPRTA

Potrebno je vzdrzevanje. Servisni Stevec bo skoraj potekel.

Popravek zgornjega mejnega stikala je v teku.

Hitrost pri doseganju zgornjega konénega polozaja je previsoka.

Popravek konénih stikal je kon¢an.

Hitrost pri doseganju spodnjega konénega polozaja je previsoka.

Krmilnik pripravi samodejno uéenje konénih stikal.

Trajna zaprtost je Se aktivna.

Med samodejnim popravljanjem konénega stikala ni dosezena najvecja hitrost.

Prednost dajalnika ukaza Vrata ODPRTA je aktivna. Pomik vrat v smeri ZAPIRANJA se izvede le z dajalnikom ukaza
enake prednosti (primerjajte P5x4).

Popravek konénih stikal je opravljen.

Prisilno odpiranje opravljeno

Svetlobna mreza FEIG
. Zahtevana je izravnava svetlobnih linij.

Cakanje na ukaz folijske tipkovnice

Cakanje na USB kljuéek

Cakanije na potrditev (klic upravijavca)

Na klju¢ku ni posodobitvene datoteke.

TST PD2: Vklju€ite spremembe za naslednje vzdrzevanje vrat

Datoteke ni mogoce odpreti.

TST PD2: Baterija je Sibka, priporo¢amo ¢imprej$njo zamenjavo

ROM se izbrise.

TST PD2: Magnetno polje Sibko, postavite magnet blizje senzorju

ROM se programira.

Stevec ciklov vrat ni verjeten. Ponovno inicializirajte $tevec ciklov vrat.

Oblika posodobitvene datoteke ni pravilna ali $e ni izvedena.

Referenc¢ni polozaj po umerjanju popravljen ali zaznan

Napaka pri dostopu do USB kljucka (pomnilniski medij)
. SPI ali USB komunikacija je motena.
. USB kljucek je zas¢iten, formatiran v celoti ali z neznanim datote¢nim sistemom.

Referencni polozaj je bil ponovno inicializiran

Napaka pri dostopu do SmartModula
. Preverite povezavo USB med krmilnikom vrat in SmartModulom.

Manijka referenéni polozaj

Napacen referencni polozaj

Samodejno zaznavanje strojne opreme modula SC aktivno

. Preverite komunikacijski vmesnik za priklju¢ene naprave = krmilnik v nac¢inu seznama M2M (P.988 = -1) ali v nacinu
M2M (P.988 = 2).

. Prikaz se prikaze Sele v priblizno 15 sekundah po zagonu ali ponastavitvi krmilnika.

Predkonéno stikalo zgoraj ni verjetno

Datoteke parametrov ni mogoce zapisati. Manjkajo prosti vnosi v imenik.

Predkonc¢no stikalo spodaj ni verjetno

Datoteke parametrov ni mogoce zapisati. Pomnilniski medij je poln.

Ukaz za odpiranje vrat gre na vrata 2

Javljanje informacij med parametriranjem
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Javljanje informacij med parametriranjem

Varnostna letev na splosno

- Pomnilnik napak poro¢a o napaki, vendar se ne prikaze nobeno pripadajo¢e sporocilo.

SC 0 interna varnostna letev
£360

Sporocilo o programiranju
Ui ]

ol | ™
]

Brezzi¢ni vticni modul

Vhodna javljanja svetlobne mreze FEIG

Kanal 1
T

Ill] ! Vhodno javljanje svetlobne
oL 1 | mreZe

[

Osebna zascita se je sprozila na obmocju 20 cm pod spodnjim delom. Morda

boste morali znova priuciti konéne polozaje.

]
I
m Kanal 2

c, 3-, Vhodno javljanje svetlobne
. CC | mreze

-

Zascita predmeta se je sprozila na obmocju 20 cm pod spodnjim delom. Morda

boste morali znova priuéiti konéne polozaje.

Naprava za ocenjevanje indukcijske zanke, vticni modul

- Kanal 1
£SD !

Splosni vhodi - za funkcijo glejte stikalni nacrt

cCorrn Tipka za odpiranje na folijski tipkovnici C 5 a3 Kanal 2
g g
Tipka za zaustavitev na folijski tipkovnici C 5 1 Kanal 3
g N e N Caul
[nT=Ix] Tipka za zapiranje na folijski tipkovnici = Kanal 4
Co o L/ L{
C 1 Vhod 1
[ | Interni vhodi
e Ta ] Vhod 2 Comm Signal napake krmilnega modula
o, ,: .oy
C 1o Vhod 3
U R 13 Aplikacijski parametri BK/BS 150 FUE-1, AK/AS 500 FUE-1
Vhod 4 .
°Z l' I,:l' L/ 13.1 Vmesna ustavitev
C I1nc Vhod 5 A. Funkcija Opis, napotki
ooy E’ ,_7‘ 3,_’"-, 0 Ni vmesne ustavitve
cC 10 Vhod 6 L o
[ N IS 1 Izbirno stikalo za vmesno Za prikljucitev glejte stikalni naért
ustavitev
C 1 Vhod 7
. 2 Dajalnik impulzov ,poziv Za prikljucitev glejte stikalni nacrt
c = Vhod 8 uporabnika“
] ]
[ ] IS 3 Funkcija Eco- Samo v povezavi z laserskim skenerjem Scanprotect.
Open/zaznavanje Visina predmeta, ki jo zazna laserski skener Scanprotect, plus
o 9 Vhod 9 predmetov, odvisno od viSine | varnostna razdalja se pribliza. Glejte navodila za Scanprotect.
L,
[ .'B Vhed 10 S odpiranje v sili
Vhod 21 Funkcija Opis, napotki
12! 0 Brez UPS odpiranja v sil
13 Vhod 28
10 1 UPS odpiranje v sili s Za prikljucitev glejte stikalni nacrt, aktivirano samotestiranje
— samotestiranjem, postopek
zapahnitve
amosinalverigaaverigalzaizasiinojzaustavitcy 2 UPS odpiranje v sili s Za prikljucitev glejte stikalni nacrt, samotestiranje aktivirano
C 300 interni gumb v obliki gobe za zasilni izklop samotestiranjem, testni
_.C postopek odpiranja v sili
3 UPS odpiranje v sili s UPS odpiranje v sili s samotestiranjem, samo pri RW-Kit

e T zunanji ukaz za ustavitev v sili
I

1
I‘IJ
ULN)

zunanji ukaz za ustavitev v sili 2

samotestiranjem, testni
postopek odpiranja v sili
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A Funkcija Opis, napotki Vrednost Opis, obvestila
4 UPS odpiranje v sili s samo v primeru servisiranja pri zamenjavi krmilnika iz prej$njih 0200 zapahi
samotestiranjem, postopek | modelov e Enostavna zapahnitev drugih vrat kot podrejena
zapahnitve *  Izbirno stikalo ,,Zapahnitev VKLOP / IZKLOP* na IN9
5 UPS odpiranje v sili s samo v primeru servisiranja pri zamenjavi krmilnika iz prej$njih 0201 zapahi
samotestiranj(?m, Festnil i modelov . Enostavna zapahnitev drugih vrat kot glavna
postopek odpiranja v sil «  Izbirno stikalo ,Zapahnitev VKLOP / IZKLOP* na IN9
13.3 Vhodna funkcija IN3 Vezje razsiritvene kartice E FUE-1, &t. art. 018294 priro&no sprozi naslednje posebne funkcije. Za oZigenje razsiritvene kartice E-FUE-1
glejte stikalni nacért sistema garaznih vrat. Oba krmilnika FUE-1, ki komunicirata, prejmeta po eno razsiritveno kartico. Oba krmilnika sta v
A. Funkcija Opis, napotki stalni izmenjavi podatkov preko serijskega vmesnika RS485 s standardnim sistemskim kablom.
0 Impulzno delovanje Potreben je NO kontakt Odbvisno od narogila bo morda potrebna dodatna strojna oprema.
Ko nastavljate A.831, za pravilno delovanje programirajte en krmilnik kot glavni, A.831 = 0 x 01 in en krmilnik kot podrejeni, A.831 = 0 x 00.
1 STOP Potreben je NC kontakt e Ce sta oba krmilnika glavna, oba krmilnika prikazeta sporogilo F.7A2.
. Ce sta oba krmilnika nastavljena kot podrejena, ni niti sporocil o napakah niti posebnih funkcij.
2 Zapahnitev Potreben je NO kontakt . Ce je nastavitev pravilna, vendar prek sistemskega kabla ni ustvarjena povezava, se v glavnem prikaze F.7A2.
Brez funkcije zapahnitve ali vezne komore, samostojna vrata, A.831 = 0000
3 Potrditev Potreben je NC kontakt - Funkcija: Vrata delujejo kot enojna, samostoje¢a vrata.
Funkcija zapahnitve, A.831 = 0200 / 0201
. V izhodis¢nem poloZaju sta obe vrati zaprti. Stikalo ,,Zapahnitev VKLOP / IZKLOP* je v polozaju VKLOP. Ko se vrata odprejo, Ze impulz
ODPIRANJE preko vmesnika zapahne druga vrata. Vrata se ne morejo odpreti.
13.4 Aplikacijski parametri delovanja semaforja A.710/A.720 *  Zapahnjena vrata prikazujejo na zaslonu ,E111*. 5
. Ce zapahnjena vrata prejmejo impulz ODPIRANJE, se ta impulz shrani v medpomnilnik. Vendar vrata ostajajo zaprta. Casovnik z
A Funkcija Opis, napotki zadetno vrednostjo iz P.017, privzeta vrednost 60 s poteée. Ce se zapahnitev sprosti, preden ¢asovnik doseZe 0, je shranjeni impulz
A.710/A.720 0 deaktivirano ODPIRANUJE $e vedno veljaven. Vrata se odprejo. Prva vrata so zdaj zapahnjena. Ce ¢asovnik potece, preden se zapahnitev sprosti, se
A.710/A.720 1 Sporotilo ,vrata so R Brez zakasnitve vklopa %hranjeni impulz ODPIRANJE izbriSe. Vrata ostanejo zaprta.
ODPRTA* . Cas shranjevanja za impulze ODPIRANJE ob ¢akajoci zapahnitvi lahko nastavite v obmocju 0 ... 999 s v servisnem nivoju v P.017.
A710/A.720 P Standardne Iuéi na R Ni odvisno od smeri . Vsa!(a vrata potr'elblujejo genel"atfnr impulzov ODPIRANJE na vsaki vstr‘ar)i vratl, zn?traj i{1 zunaj. To ;l)olmleni, da obstajata dve zaklenjeni
semaforju rdea/zelena . Predopozorilni as P025 = 3 s vrati za skupno $tiri generatorje impulzov ODPIRANJE, pri ¢emer Stejejo tudi folijske tipke na krmilnikih.
- — — - - - . Krizno obratovanje uvoza med izvozom je dovoljeno in je omejeno le z mehanskimi danostmi vrat.
A-T10/A.720 s Opozorilna/rotacijska lué : E:ezd!;r:a:iz::r’; 025 =3¢ Funkcija samodejne vezne komore, A.831 = 0100 / 0101
. Aktiven med pomikom vrat in predopozorilnim Gasom - Fun!(cija: IN1 /. brgziiénemu vtiCnemu ve{ju / indukcijslki zanki CH1 je dodeljena smer ,,0od zunaj navznote®. Priklju¢ena svetlobna
mreza / fotocelica ima kot posebno funkcijo ,zaznavanje prehoda“.
A710/A.720 4 Semafor , Avstrija“ * Niodvisno (_]d_sf71 e e Vizhodidénem poloZaju sta obe vrati zaprti. Stikalo ,Vezna komora VKLOP / IZKLOP* je v poloZaju VKLOP. Vhodna vrata prejmejo
* Predopozorilni éas P.025 =3 s ukaz ODPIRANJE s smerjo ,,od zunaj navznoter“. Izhodna vrata se Ze zapahnejo preko vmesnika. Izhodna vrata prikazujejo ,E111“.
* Aktiven med pomikom vrat in predopozorilnim éasom . Ko so vhodna vrata v konénem polozaju ODPRTO, lahko mimo svetlobne mreze / fotocelice vstopite v prostor med vrati (vezna
. Potrditev po izkljucitvi v sili s folijsko tipko STOP komora).
A.710/A.720 5 Potrditev . Sporocilo ,vrata so ZAPRTA® e Vhodna vrata se zaprejo po minimalnem ¢asu zadrzevanja iz P.015, privzeto 3 s.
. Zakasnitev vklopa 1's . Ko vstopna vrata dosezejo zaprt konéni polozaj, se izhodna vrata odpahnejo. Prek vmesnika se samodejno poslje impulz vezne
. Normalno odprt kontakt komore ODPIRANJE. Izhodna vrata prikazujejo ,E112%.
A.710/A.720 6 Zapahnitev e Sporoéilo ,vrata niso ZAPRTA" . '[akoj ko izhodna vrata sprejmejo ta impulz, se vhodna vrata zapahnejo (=,E111%). Izhodna vrata se odprejo.
e Zakasnitev izklopa 1 s e Ce greste ob zapus$¢anju vezne komore mimo svetlobne mreZe / fotocelice vrat v odprtem konénem poloZaju, potece tudi minimalni
o Normalno odprt kontakt Cas zadrzevanja iz P015, preden se zaCne postopek zapiranja.
A710/A.720 7 Sporogilo ,vrata so ZAPRTA* | » Brez zakasnitve vklopa . Ko so izhodna vrata v zaprtem konénem poloZaju, sprostijo zapah vhodnih vrat. Postopek vezne komore se je koncal.
A.710/A.720 8 Sporocilo o vdoru o Spodnji del vrat je bil mehansko dvignjen. Posebnosti
. Ce ne vstopite v vezno komoro, ko so vhodna vrata odprta, potece ¢as zadrzevanja iz P.010. Vhodna vrata se zaprejo. Zapahnitev
izhodnih vrat se odpravi. Vrata spet dosezejo svoj izhodis¢ni polozaj.
13.5 Funkcija zapahnitve / samodejne vezne komore . Ce ne zapustite vezne koznore, ko se izhodna vrata odprejo z ,,Impulz vezne komore ODPIRANJE®, se ¢as zadrzevanja iz P.010 izteCe,
= - preden se vrata zaprejo. Ce sta obe vrati zaprti, se lahko ujamete v vezno komoro med vrati.
Vrednost Opis, obvestila Za odpiranje vrat kot izhoda morate torej v notranjost vezne komore namestiti stranski izhod ali dajalnik impulzov
0000 brez funkcije zapahnitve ali vezne komore, samostojna vrata ODPIRANJE s smerjo ,,od znotraj navzven“. Folijske tipke ODPIRANJE na krmilnikih Ze izpolnjujejo to funkcijo.
e S folijsko tipko ODPIRANJE ne morete ustvariti impulza vezne komore ODPIRANJE. Folijska tipka ODPIRANJE nima zahtevane smeri.
0100 funkcija vezne komore %a zaporedije poteka samodejne vezne komore vedno uporabite zunanje dajalnike impulzov.
. Vezna komora z zaznavanjem prehoda kot podrejena ] Ce greste mimo vezne komore, medtem ko tece varnostni preizkus svetlobne mreze TELCS), ne bo irr\pulza vezne komore
. |zbirno stikalo . Vezna komora VKLOP / 1ZKLOP® na IN9 ODPIRANUJE za izhodna vrata. Vstop je dovoljen samo, ko so vhodna vrata v odprtem konénem poloZaju. V podporo lahko zeleni
2 semafor lahko kaze ¢as.
0101 funkcija vezne komore e Kot pri funkciji zapahnitve je tudi pri poteku samodejne vezne komore shranjevanje impulzov ODPIRANJE pri zapahnjenih vratih
M Vezna komora z zaznavanjem prehoda kot glavna aktivno. P.017 je tudi tukaj prednastavljena s 60 s. Vstop od zunaj v vezno komoro pri odprtih izhodnih vratih je dovoljen Sele, ko
. I1zbirno stikalo ,,Vezna komora VKLOP / IZKLOP* na IN9 izstopajoce vozilo pelje mimo svetlobne mreze. Nato se samodejno uporabi impulz ODPIRANJE, ki je bil morda dan Ze prej. Naslednje

preckanje svetlobne mreze / fotocelice sprozi impulz vezne komore ODPIRANJE za druga vrata.
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. Ker za ustrezna izhodna vrata ni impulza samodejne vezne komore ODPIRANJE, po definiciji ni dovoljeno prec¢kanje vhoda med

izhodom.

14 Tehnicni podatki

Dimgnzije niza vezij
(DxSxV)

Pribl. 270 x 195 x 140 mm na okvir s hitro zaporo, vkljuéno s hladilnim elementom,
brez razsiritvenih vezij, kot je TST RFUxK ali TST RFUxCom

Serijski vmesnik 4
RS485-1 za komunikacijski modul
TST RFUHCom

za modul TST RFUHCom ali druge komunikacijske partnerije, kot jih dovoljuje
HORMANN

Tipi¢no za komunikacijo med 2 vrati (zapornica/ zapahnitev)

TTL nivo (Tx, Rx, DDR)

maksimalna dolzina napeljave: 10 cm za interno ozi¢enje do modula

Dimenzije v standardnem ohisju (D x $ x V)

BS 150 FUE-1, AS 500 FUE-1

500 x 300 x 200 mm, RAL7035 + VA
BK 150 FUE-1, AK 500 FUE-1

450 x 230 x 230 mm

Serijski vmesnik 5
CAN-0 (X701) za razsiritveno vezje
TST RFUxK

Za interno delovanje modula TST RFUxK ali druge komunikacijske partnerje, kot jih
dovoljuje HORMANN

TTL nivo (Cx, Rx)

maksimalna dolzina napeljave: 10 cm za interno ozi¢enje do modula

Montaza

Elektronika in hladilni sistem sta predvidena za navpi¢no montazo z malo nihanja, npr.
na zidano steno.

Hladilni element

Aluminij, naraven, montiran na zadniji steni

Folijska tipkovnica (X400)

3 tipke: ODPIRANJE-USTAVITEV-ZAPIRANJE

Napac¢no delovanje zaradi napa¢ne namestitve brez unienja
Prikljucitev preko 4-polne nekodirane zati¢ne letve, s plus preklopom
brez osvetlitve, brez signalne luci

Oskrbovalna napetost
(vodnik ¢rne barve (L1...3)/ modre barve (N))

Razli¢ica BK/BS 150 FUE - 1 AK/AS 500 FUE-1

Nazivna napetost 1N~230V 3(N)~/2~ 400V

Obmocje napetosti 110...240V 10 % 200...480V +10 %

zavarovanje na mestu
vgradnje

16 A, K-karakteristika 16 A, K-karakteristika

Nazivna frekvenca 50...60 Hz

Prikljucki na strani vezja niso vti¢ni

Krmiljenje brez pogona

maks. 140 W pri polnem izkoristku napetosti 24

USB gostitelj (X403)

Alternativno kot USB pomnilnik (X401)

Ultra majhne mo¢i pomnilniskega kljuéa USB s strukturo datoteke FAT32
USB-Profile ,Mass Storage Device“ (8), Sub Class Code ,,SCSI transparent command
set” (6), Interface Protokoll ,,Bulk-only transfer“ (0x50), Logical Unit Number (LUN 0),
SCSI ,,Request Sense“ < 2,5 s, USB-Request-Time < 2,5 s, USB-NAK < 36684x, no
Hubs/Compounds possible!

Vti¢: USB tip A

maksimalno napajanje: 100 mA

najvecja dolzina kabla: 2 m

Tipska velikost podatkovnega niza na ciklus vrat (log pomnilniska funkcija): ca. 2 KB
Pri trajni uporabi USB kljuckov znotraj krmiljenja, npr. kot log pomnilnik, upostevajte
temperaturno obmocje. Priporocilo:

e ,Industrial grade” (tipi¢no): 0 °C ... +70 °C

¢ Extended industrial grade” (tipi¢no): —40 °C ... +85 °C.

Komunikacija z radunalnikom s servisnim protokolom HORMANN

»Communication Device =¥ virtual serial port*

Vti¢ USB tip B (mini USB)

najvecja dolzina kabla: 2 m

samo en USB uporabnik na vmesnik

Zunanja napetost 1 (X10: L‘/N¢)

Posredovanije faze L1 in N (tipska nazivna napetost L* proti N‘: 230 V AC)
L‘ je zavarovan na vodniski plosci: 4 AT
ne velja pri izvedbah z UL preizkusnim standardom

Krmilna napetost/zunanje napajanje 2
(med drugim sponka ,,+ 24 V*:

40, 44, 47, 50, 55, 57, 59

.»GND*: 36, 46, 49, 53, 73, 83)

24V pc+5 % maks. 3.500 mA varnostna mala napetost po EN 60335-1

. z vsemi zunanjimi porabniki, kot npr. vti¢ni moduli, vhodno/izhodni moduli,
zavore 24 V, preklopni tranzistorski izhodi in druge krmilne napetosti

. zavarovano in odporno proti kratkim stikom s pomocjo centralnega, samodejno
povratnega stikalnega regulatorja

. GND referencni potencial interno ozemljen na PE

Varnostna veriga, zasilna zaustavitev
(X24a-70/71, X26-90/91,
X23-60/61 oz. X25b

Vse vhode prikljucite brez potenciala.

Obremenjenost kontaktov: + 26 V DC/< 120 mA

Ce pride do prekinitve varnostne verige, premikanje pogona ni ve& mogoce, tudi ne v
nacinu obratovanja Totmann.

POZOR: ni vzporedne vezave na X25 z X25b

Vhod varnostne letve 1-,,Si-Lei“
(X24b-KI. 72 oz. X27)

Za elektriGne varnostne letve z 8,2 kQ zaklju¢nega upora in za dinami¢ne opti¢ne
sisteme
POZOR: ni vzporedne vezave na X24 z X27

Krmilna r
(raz. 74, 80)

t/ zunanje napajanje 3

za elektronska kon¢na stikala in varnostne letve
Nazivna vrednost 11,5 V/maks. 130 mA

Tranzistorski izhod - Out 26
(KL. 75)

Glavna funkcija: test

24V DC, najmanj 10 mA, maks. 100 mA
Normalno odprto, s preklapljianjem +24 V!

samo ohmska bremena, elektronsko zavarovano

Krmilni vhodi ,digitalno“ IN 1 ... 10
(raz. 41, 42, 43, 45, 48, 49, 58, 56, 54, 52, 51)

24V DC/tipi¢no 15 mA, maks. 26 V DC/20 mA

vse vhode prikljucite brez potenciala ali:

< 5 V: neaktivno =» logi¢no 0

> 7 V: aktivno =¥ logi¢no 1

Minimalno trajanje signala za vhodne krmilne ukaze: > 100 ms
galvanska lo€itev z optiénim sklopom na vodniski plosci

Komunikacijski vmesniki

serijski vmesnik 1 DoorCom
RS485-0 (X25/25 b)

Za elektronska kon¢na stikala DES ali TST PD/PE ali druge komunikacijske partnerje,
kot jih dovoljuje HORMANN

RS485 nivo (A, B), sklenjen's 120 Q

Priporoc¢ena napeljava: zascitena sukana parica (twisted-pair) v motenem okolju,
sukana parica (twisted-pair) v normalnem okolju

Pri uporabi kon&nih stikal HORMANN TST PD/ PE paralelno npr. tudi za bodoge

|/ O-razsiritve

Tranzistorski izhodi-Out 28/29
(X18-Kl. 35/37)

Zavora 24 V-Out 4
(X17-33/34)

24V DC, najmanj 10 mA / maks. 200 mA
Normalno odprto, s preklapljanjem +24 V!
samo ohmska bremena, elektronsko zavarovano

24V DC, najmanj 100 mA / maks. 2500 mA

elektronsko zavarovano

z nadzorom stikalnega stanja

OBVESTILO:

Ce pride do prekinitve varnostne verige, je izhod v breznapetostnem stanju!

Serijski vmesnik2 AdvDoorCom
CAN-2 (X28/28 b)

za enoto za upravljanje TST UTH, zunanje delovanije razsiritvenega vezja TST RFUxK
ali drugih komunikacijskih partnerjev, kot jih dovoljuje HORMANN

CAN nivo (CH, CL), sklenjen s 120 Q

Priporoc¢ena napeljava: zascitena sukana parica (twisted-pair) v motenem okolju,
sukana parica (twisted-pair) v normalnem okolju

Serijski vmesnik 3
CAN-1 za komunikacijski modul
TST RFUHCom

za modul TST RFUHCom ali druge komunikacijske partnerje, kot jih dovoljuje
HORMANN

TTL nivo (Tx, Rx)

maks. dolzina napeljave: 10 cm za interno ozi¢enje do modula

Relejni izhodi Out 1/2/3
(X14/15/16)

alternativna uporaba zavornega releja
(Out 1/2ali3/X14/15/16)

Motnja, javljanje pozicij vrat, funkcije semaforja

Ce se vklopijo induktivne obremenitve (npr. dodatni releji ali zavore), so potrebni
ustrezni ukrepi za odpravo motenj (dioda prostega teka, varistoriji, RC ¢leni).
Preklopni kontakt brez potenciala
. najmanj 10 mA

. maks. 230 VAC/3 A
(Uporabite zavarovano fazo L)

Kontakti, ki so bili uporabljeni za
mocnostno stikalo, ne morejo ve¢
preklapljati malih tokov.

OBVESTILO:

Funkcije utripanja omejujejo mehansko
Zivljenjsko dobo.

Preklopni kontakt za aktiviranje elektromehanskih zavor s predhodno priklopljenimi
zavornimi usmerniki

POZOR: ni varnostne funkcije

maks. 230 V AC/3 A, uporabite zavarovano fazo L.
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Izhod pogona (X13):

Razli¢ica BK/BS 150 FUE-1 AK/AS 500 FUE-1
Nazivna napetost 3~230V 3~400V
Obmocje napetosti 110...240V £10 % 200...480V +10 %
Maksimalni izhod napetosti < napajalna napetost
Maksimalni nazivni tok 10A 125A
motorja
Maks._nam_vna mo¢ 1,5 kW 5 KW
motorja pri Unenn
Preobremenitev za 0,5 s .
> dvojna

Frekvenca
Cas vklopa v blizini ohisja 50 %/50 °C

100 %/40 °C
Frekvenca 5...200 Hz

. Maksimalna dolzina kabla motorja znasa 20 m.

. Potrebna je izolacija. Zas¢ita se namesti na strani motorja in krmilnika.

. Zil kabla motorja ne mesajte z drugimi Zilami.

. Upostevajte derating (odstopanje od to¢nosti), oz. temperaturna obmoéja (50 %
vklopnega Gasa se testira pri 10 s za VKLOP in 10 s za IZKLOP z avtomatsko
PWM predizbiro frekvence).

. Pri enofaznem obratovanju krmiljenj AK/AS 500 FUE-1 se zmanj$a maksimalna
mo¢ za najm. 30 %.

OBVESTILO:

Na sponkah motorja lahko obstaja napetost v ¢asu mirovanja ali pri uporabi izklopa v

sili.

Zavorna uporovna obremenitev

Integrirani zavorni upor POZOR:

Maks. 1,5 kW za maks. 0,5 sekund Na hladilnem elementu in zavornem
Stopnja ponavljanja >20 sekund uporu na zadniji strani ohisja lahko
OBVESTILO: temperatura doseze do 85 °C. V primeru
elektronski nadzor napake lahko temperatura za kratek ¢as
predvideno termi¢no prelomno mesto pri | doseze 280 °C (< 5 min).

preobremenitvi

Temperaturno obmocdje
Delovanje niza vezij brez ohisja:
Delovanje z ohisjem:
Skladiscenje:

Temperatura okolja zrak

-20..+70°C

-20..+50°C

-25..+50°C

Upostevajte zra¢enje okrog ohisja in lastno segrevanije v ohisju.

OBVESTILO:

Pred izbiro mesta montaze upostevajte zahteve v navodilih za montazo.

Upostevajte, da je zmanjSanje vklopnega ¢asa pogona temperaturno pogojeno, glejte
izhod pogona.

Mobilnost naprav

Stacionarno

Tip priprave motorna naprava Zunaniji pogon i del dobave HORMANN.
Razred zascite Razred zascite IP 65

Teza pribl. 5,0 kg

Visina <2500 m

Standardi in smernice

Za podrobnosti glejte zadevno poglavje

Direktiva o strojih

Evropa, preizkus vzorénega modela

Direktiva o nizki napetosti

Evropa. Nestandardne izvedbe za ameriski trg s certifikatom UL

Direktiva o elektromagnetni zdruzljivosti

Evropa

RoHS /WEEE/REACH

Evropa
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15 Vti¢ni detektor prometa

SUVEK1 - enojni detektor [— ST
SUVEK2 - dvojni detektor |

1: diagnostika

LED zelena, CH1
LED rdec¢a, CH1
DIL stikalo

LED zelena, CH2 5—1

LED rde&a, CH2 ® eu?
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156.1 Splosno

Detektor indukcijske zanke SUVEK1/2 je sistem za induktivno zaznavanje vozil z naslednjimi lastnostmi:
. ocenjevanje 1 (SUVEKT1) ali 2 (SUVEK2) zank

. galvanska locitev med zanko in detektorsko elektroniko

. samodejna izravnava sistema po vklopu

. neprekinjeno prilagajanje frekvenénih premikov

. nobenega medsebojnega vpliva zanke 1 in zanke 2 zaradi multipleksnega postopka pri SUVEK2
. obcutljivost, neodvisna od induktivnosti zanke

. sporocilo o zasedenosti preko LED prikaza

. izhodi Open-Collector, galvansko lo¢eni prek opti¢nih sklopnikov

. dodatna zanka skozi vhod in izhod, galvansko lo¢ena prek opti¢nega sklopnika

. signalizacija frekvence zanke z LED

. moznost diagnostike z diagnosti¢no napravo VEK FG2

15.2 Moznosti nastavitve

15.2.1 Obcutljivost

Stopnja obgutljivosti Kanal 1: DIL stikalo 1, 2
Kanal 2: DIL stikalo 5, 6 (samo SUVEK2)

1 nizko (0,27 % Af/f) oN[=1[H] =1 OFF / OFF
18 ol | s

2 (0,09 % Af/f) oN[mI[] (=1 ON/OFF
A ST

3 (0,03 % Af/f) oN[=1[m] — 1= OFF/ON
(JEE D EE e

4 visoko (0,01 % Af/f) on[mI[=] —1r= ON/ON
o A ASIE

Nastavitev obcutljivosti dolo¢a za vsak kanal, katero spremembo induktivnosti mora vozilo sproziti, da se nastavi ustrezen izhod
detektorja.

Obcutljivost se nastavi lo¢eno za vsak kanal z dvema DIL stikaloma.

15.2.2 Zadrzevalni ¢as

Zadrzavalni Cas je fiksno nastavljen na vrednost ,neskon¢no®. Dokler je katera od zank obremenjena, je izhod vklopljen. DIL stikali 3 in 7 ne
delujeta.
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15.4.3 Izhod frekvence zanke

Priblizno 1 s po izravnavi detektorja se frekvenca zanke odda prek utripajocih signalov na zeleni LED.

Primer za frekvenco zanke 57 kHz:

NN N T AT .

5x 10 kHz 7x 1 kHz

15.2.3 Nastavitev frekvence in ponovna izravnava
Frekvenca Kanal 1: DIL stikalo 4
Kanal 2: DIL stikalo 8 (samo SUVEK2)
nizko ON OFF
1 8
visoko ON

i 0 R

15.5 Tehniéni podatki

Mere (DxSxV) 72,5 x 50 x 18 mm

Delovno frekvenco detektorja lahko nasta

Dovoljeno frekvenéno obmocje je od 30 kHz do 130 kHz. Frekvenca je odvisna od induktivnosti iz geometrije zanke, Stevila obratov, vodnika
zanke in izbrane frekvenéne stopnje. Novo izravnavo lahko sprozite ro¢no, tako da spremenite nastavitev frekvence kanala. Ko je napajanje
vklopljeno, detektor samodejno izravna frekvenco zanke. V primeru kratkotrajnega izpada napetosti < 0,1 s ni ponovne izravnave.

vite v 2 stopnjah s pomocjo DIL stikal 4 in 8.

Stopnja zasdite IP 00

Napajanje 24V DC +20 % maks. 2,0 W

Obratovalna temperatura —20°C do +70 °C

Temperatura skladiséenja —20°C do +70 °C

153 Prikljucki Vlaznost zraka maks. 95 % brez kondenzacije
Prikljugek e Induktivnost zanke 20-800 pH, priporogljivo 75-400 pH
11 Napajanje GND Frekvenéni razpon 30-130 kHz v 2 stopnjah

Lo Obdutljivost 0,01 % do 0,27 % (Af/f) v 4 stopnjah
X1/2 Napajanje 24 V DC 0,02 % do 0,54 % (AL/L)
X1/3 Opticni sklopnik GND S T
Zadrzevalni ¢as fo'e)
X1/4 I1zhod opti¢nega sklopnika kanal 2 (samo SUVEK?2)
. . Kabel zanke maks. 100 m
X1/5 I1zhod opti¢nega sklopnika kanal 1 m K k5. 20 O (VK Kabal
X2/1 Dodatni izhod opti¢nega sklopnika por zanke maxs. (Kl kabel)
X - X I1zhod opti¢nega sklopnika 45V/10 mA/100 mW
X2/2 Dodatni vhod opti¢nega sklopnika Z a m 50 SUVEKT 100 SUVEK? 5 200
X2/3 Izhod 24 V DC (povezava X1/2) amuda pritega ms DU ms >0 ms
X274 -X2/5 Trajanje signala zakasnitve 25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2
- odpiranja relejnega kontakta
X5/1-X5/2 Zanka kanal 1 Prikljucitev 2 x doza MOLEX serija 3215, 5-polna
X5/3-X5/4 Zanka kanal 2 (samo SUVEK2) 1 x vti¢na sponka 4-polna, RM 3,81
154 Izhodiin LED-prikaz 16 Daljinski upravljalnik 868 MHz BiSecur
15.4.1  Izhodi

16.1 Varnostno navodilo

Izhod opti¢nega sklopnika 1/2

Stanja detektorja

Namensko pravilna uporaba:

visoko

Zanka prosta, ponastavitey, izravnava

Sprejemnik HET-E2 868-BS je dvosmerni sprejemnik za krmiljenje pogonov in krmiljenj. Sprejemnik ima dva kanala. Obratovanje poteka

nizko

Zanka zasedena, motnja zanke

prek brezzi¢nega BiSecur.

Signal se oddaja prek izhoda opti¢nega sklopnika 4 in 5 na vti¢u X1. Referenca GND je X1 zati¢ 3.

Drugi nacini uporabe niso dopustni. Proizvajalec ne odgovarja za $kodo, ki bi nastala zaradi nenamenske ali napa¢ne uporabe.
OBVESTILO:

Ce boste brezzitni sistem za daljinsko upravljanje zagnali, razsirili ali spremenili:
— lzvedite preizkus delovanja.

—  Uporabljajte izkljuéno originalne dele.

— Lokalni pogoiji lahko vplivajo na doseg sistema za daljinsko upravljanje.

—  Ob soc¢asni uporabi lahko na doseg vplivajo tudi mobilni telefoni GSM-900.

»  Vgradnja je dovoljena samo v izklopljenem stanju. Obvestilo: opis krmilnika vrat.

15.4.2 LED prikaz
LED zelena nadzor zanke LED rdeca stanje zanke Stanje detektorja
izklop izklop Napajalna napetost manjka
utripa izklop Izravnava ali frekvenéni izhod
vklop izklop Detektor pripravljen, zanka prosta
vklop vklop Detektor pripravljen, izhod signala
izklop vklop Motnja zanke

Zelena lucka LED signalizira, da je detektor pripravljen za delovanje. Rdeca LED signalizira vklop relejnega izhoda, odvisno od zasedenosti

zanke.
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16.2 Krmilnik FUE-1 (MOa + M2a)

Kanal 1: funkcija impulza ODPRTO kot IN1 ’7
Kanal 2: impulzno delovanje kot IN3 \ : Cl
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16.2.1 Programiranje radijske kode

Aktiviranje ali menjava kanala
> Za aktiviranje kanala 1 pritisnite tipko P 1x.
»  Za aktiviranje kanala 2 pritisnite tipko P 2x.

Prekinitev nac¢ina uc¢enja
»  Pritisnite tipko P 3x ali pa po¢akajte na prekinitev (¢asovna prekinitev).
Casovna prekinitev: Ce v asu 25 sekund veljavna radijska koda ni prepoznana, sprejemnik avtomatsko preide nazaj v nacin za
obratovanje.
1. Aktivirajte Zeleni kanal s pritiskom na tipko P.
- Modra dioda LED utripne 1x za kanal 1
— Modra dioda LED utripne 2x za kanal 2

2. (:Je Zelite podedovati njegovo radijsko kodo, preklopite ro¢ni oddajnik v nacin oddajanja (pritisnite Zeleno tipko).
Ce je radijska koda veljavna, LED hitro utripa modro in nato ugasne.

Sprejemnik je v nacinu za obratovanje.
Sprejemnik v na¢inu za obratovanje signalizira prepoznavanje veljavne radijske kode, tako da zasveti modra dioda LED.

OBVESTILO
Ce radijska koda priu¢ene tipke ro&nega oddajnika izvira z drugega ro&nega oddajnika, morate pritisniti tipko roénega oddajnika za prvo
delovanje dvakrat.
. Veljavna radijska koda kanala 1 je prepoznana = lu¢ka LED 1x na kratko zasveti
. Veljavna radijska koda kanala 2 je prepoznana = lu¢ka LED 2x na kratko zasveti
Ponastavitev naprave: Vse radijske kode je mogoce izbrisati z naslednjimi koraki.
1. Pritisnite tipko P. Tipko P drzite pritisnjeno.
- Dioda LED utripa pocasi 5 sekund modro.
— Dioda LED utripa hitro 2 sekundi modro.
2.  Spustite tipko P.
Vse radijske kode so izbrisane.
Javljanje polozaja vrat: Javljanje poloZaja vrat na ro¢ni oddajnik HS 5 BiSecur se izvede samo, e je na 3-polni vhod (E1/GND/E2)
priklju¢eno javljanje konénega polozaja zaprtih in odprtih vrat.

Funkcijo najdete v ustreznih navodilih HS 5 BiSecur.

16.3 EU izjava o skladnosti

Proizvajalec Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Naslov Upheider Weg 94-98, D-33803 Steinhagen, Nemdija

S tem zgoraj imenovani proizvajalec izjavlja, da ta proizvod

Naprava Sprejemnik vezja HET-E2-24-868-BS vticen

Model HET-E2-24-868-BS obrat 41

Namensko pravilna uporaba Upravljanje pogonov in njihove dodatne opreme za vrata in vhodna vrata
Frekvenca oddajanja 868 MHz

Mo¢ sevanja maks. 20 mW (EIRP)

s svojo zasnovo in konstrukcijo ter z naSo kon¢no izvedbo v posredovani trzni obliki ustreza spodaj navedenim direktivam ob upostevanju
namensko pravilne uporabe:

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Direktiva EU za brezzi¢ne naprave
Omejitev uporabe nevarnih snovi

Uporabljeni in upostevani standardi in specifikacije

EN 62368-1:2014 + AC:2015
EN 62479:2010

Varnost (¢len 3.1(a) Direktive 2014/53/EU)
Zdravje (€len 3.1(a) Direktive 2014/53/EU)

(Skladno s poglavjem 4.2 proizvod avtomatsko izpolnjuje ta standard, ker je mo¢ sevanja (EIRP), preizkusena po ETSI EN 300220-1,
manj$a od nizkonapetostne meje izkljucitve Pmax 20 mW.)

Omejitev uporabe nevarnih snovi

Elektromagnetna zdruZljivost
(len 3.1(b) Direktive 2014/53/EU)

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 V2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1
ETSI EN 300220-2 V3.1.1

Ucinkovita uporaba brezzi¢nega spektra
(len 3.2 Direktive 2014/53/EU)

V primeru spreminjanja naprave, ki ni v skladu z naSo zasnovo, ta izjava ne velja.
Steinhagen, 1. 9. 2017

ppa. Axel Becker, vodstvo podjetja

17 Svetlobna mreza TELCO

171 Zagon in nastavitev

1. Vklopite krmiljenje.

2. Prikaz stanja (rde¢a lu¢ka LED na sprejemniku) med postopkom nastavljanja utripa hitro.

3. Sistem je pripravljen na delovanje, ko svetijo zelene lu¢ke LED.

4.  Ce zasveti prikaz stanja (rde¢a lu¢ka LED) sprejemnika, je prekinjen vsaj en svetlobni zarek.

POZOR

Po zagonu ne smete ve¢ premikati elementov svetlobne mreze.

17.2 Izhodna logika

Objekt Izhod rumena lucka LED
na voljo odprt izklop
ne obstaja zaprt vklop

Prikljucitev: A720

Primer rele X15 20. Sporocilo Vrata so ZAPRTA - E

Sporocilo programiranja Vrata ZAPRTA 21. Common - GND —|
A720-7 22, Sporogilo Vrata niso ZAPRTA = E2 X15 121 22 20

173 Lucke LED prikaza

rdeCe Status
rumena Izhod
zelena Obratovalna napetost
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17.4 Odprava napak

Mozen vzrok Odprava napak

rdeca lucka LED stanja v sprejemniku SGT | ¢ Oddajnik ni aktiven. Preverite ozienje in testni signal.
stalno sveti e Spodnji zarek je prekinjen. Odpravite prekinitev.
. Zunanje sevanje svetlobe v spodnjem Zarku

rumena izhodna lu¢ka LED utripa . Zunanije svetlobno sevanje drugega sistema: spremenite polozaj vgradnje zunanjega
sistema. Opti¢no prepredite pojav svetlobe iz zunanjega sistema.

175 Tehniéni podatki

Oddajnik Sprejemnik
Temperatura skladis$éenja -40 - +80 °C
Temperatura okolja -20-+55°C
Razred zascite P67
Odpornost na ambientalno svetlobo - 100000 Lux @5°
Napajalna napetost 10V-30VDC
Potrebna moé 70 mA (RMS) 40 mA (RMS)
Povezava s krmilnikom vrat - Tranzistor < 100 mA
Zascita pred kratkim stikom - Da
Zasgdita pred obratno polarnostjo Da
Svetlobni vir Infrardeca, 880 nm -
Svetlobne linije 20, 21, 22,23

Aktivna raven ocenjevanja 1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Dolzina ohisja 1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

45 mm: do 540 mm

Razmik med svetlobnimi linijami 180 mm: od 540 mm do konca

Odmik tal - 1. Svetlobna linija 35 mm -
najvedji odzivni ¢as - 40 ms
najvecja zaporedna hitrost praznjenja 1,6 m/s
najmanjsa velikost objekta, ki ga je mogoce 50 mm /165 mm
zaznati
Doseg 1...12m
Standardi EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015n EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
Direktive EU 2011/65/EU, 2014/30/EU, 206/42/EU

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, tip E
EN ISO 13849-1:2015, kat. 2, PL d
IEC 61496-2, tip 2 ESPE

Varnostne kategorije

Certificiranje Preizkus vzorénega modela ES s strani TUV NORD

18 Svetlobna mreza FEIG

18.1 Elektricéna prikljucitev in mehanska poravnava

Prikljucitev se izvede na snap razdelilniku. Oddajnik in sprejemnik povezite s 6-polnim snap kablom z belim vti¢em. Na strani krmilnika je
povezava pripravljena z vti¢em. Svetlobna mreza deluje na vodilu CAN krmilnika. Zato je prikljuéitev na strani krmilnika pomembna.

Ne prikljucite nobenega drugega kabla vzporedno s sponéno letvijo X28.

Zakljuéni upor vodila CAN se nahaja v dodatni opremi vseh vrat. Pri names$¢anju vrat vtaknite zakljuéni upor vodila CAN v njegovo rezo na
snap razdelilniku. Ce prikljucite drugo napravo, na primer laserski optic¢ni bralnik, ScanProtect ali radarski javljainik MWD-C, se zaklju¢ni
upor vodila CAN premakne od snap razdelilnika do zadnje naprave v seriji.

Montaza v stranskih delih vrat dolo¢a mehansko poravnavo svetlobne mreze. Ce zelite vzpostaviti opti¢no povezavo, mehansko poravnajte
stranske dele v skladu z navodili za montazo. Vgradni polozaj oddajnika in sprejemnika je tovarni$ko dolo¢en, vendar ga je mogoce
zamenjati zaradi simetri€ne strukture.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

OBVESTILO

Ce mehansko spremenite polozaj svetlobne mreze, morate znova priuditi konéne poloZaje vrat s P210 = 5. Ce po Zelji upravijate oddaljeno
prikazovalno enoto ali enoto za upravljanje TST-UTH na vratih, morate DIL stikalo J 800 potisniti v spodnji polozaj. Priklju¢nega kabla snap
razdelilnika ne smete skraj$ati ali kako drugace spreminjati. Odvecne kable pospravite, npr. v kabelski kanal.

Barve Zil snap razdelilnika Identifikator sponk Sponcna letev X28
BN +
WH CH
vT CL
BU G

18.2 Nacin delovanja

Svetlobna mreza FEIG predstavlja osebno za$gito za hitrotekoda vrata. Ce so posamezni zarki optiéno prekinjeni, svetiobna mreza FEIG

sprozi reverziranje vrat na dva nacina:

. Trda zaustavitev: Ce se svetiobna mreza FEIG sprozi do 20 cm pod trenutnim polozajem spodnjega dela, se pred ponovnim
odpiranjem obrne z najvecjo zavorno funkcijo (osebna zascita ,,E.L21).

. Mehka zaustavitev: Ce se svetlobna mreza FEIG sprozi ve& kot 20 cm pod spodnjim delom, je zaviranje pred ponovnim odpiranjem
nezno in nezno do materiala (zas¢ita lastnine ,E.L22%).

Da lahko krmilnik v povezavi s svetlobno mrezo FEIG zazna natan€en poloZaj spodnjega dela vrat, je treba prilagoditi svetlobno linijo
(glejte 18.3). Oddajnik aktivnega poloZaja posameznim svetlobnim linijam (svetlobnim zarkom) dodeli dolo¢en polozaj vratnih kril.

18.3 Zagon in nastavitev
POMEMBNO: pred zagonom odstranite zas¢itno folijo!

Svetlobna mreza se samouci. Po nastavitvi kon¢nih polozajev krmilnik samodejno izravna svetlobne linije. Medtem se na zaslonu prikaze:
. 1.A21: samodejna izravnava svetlobne linije je kon¢ana
. 1.A22: samodejna izravnava svetlobne linije se izvaja

OBVESTILO
Ce se svetlobna mreza med nastavitvijo svetlobne linije opti¢no sprozi, izravnava ne uspe s sporoéilom o napaki F.122. Nato je treba
ponovno izvesti nastavitev konénega polozaja s P210 = 5.

18.4 Izhodna logika in statusni prikazi

Oddajnik LED Status Funkcija
zelena izklop ni napajalne napetosti
vklop Svetlobna mreza je zaznala napako.
utripa 0,5 Hz Svetlobna mreza je pripravljena za uporabo.

rumena | utripa Svetlobna mreza je zaznala napako.

Sprejemnik | modra izklop Ni napajalne napetosti

vklop Svetlobna mreza je zaznala napako.

utripa 0,5 Hz Svetlobna mreza je pripravljena za uporabo.
rdece izklop ni zasedenosti

vklop Svetlobna mreza je zasedena.

utripa Svetlobna mreza je zaznala napako.

Ce je svetlobna mreza zasedena (na sprejemniku zasveti rde¢a LED), lahko s parametroma L254 in L255 preverite, v katerem poloZaju
(visSini) pride do prekinitve.

L254: | » izpiSe 3-mestno zaporedje Stevilk.

»  Vsaka Stevilka oznacuje kakovost ravni ocenjevanja.

. zgoraj: leva Stevilka . sredina: srednja Stevilka | spodaj: desna Stevilka

v obmocju 0 ... 9 na primeru: L.254 = 909

. Na srednjem obmogju je prekinitev.

L.255: | »  oznacuje kakovost vsake svetlobne linije (svetlobnega zarka) v obmo¢ju O ... 9.

»  Navedba se za¢ne z najnizjo svetlobno linijjo: 01 -0 ... 9.
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Za oba parametra vrednost 9 pomeni odli¢no kakovost sprejema, vrednost 0 pa pomeni prekinitev. Razmik med svetlobnimi linijami je
45 mm.

18.5 Obratovalna sporocila in odprava motenj

Da bi zagotovili brezhibno delovanje vseh aktivnih komponent vrat, pri montazi in zagonu vrat upostevajte tovarniske specifikacije v
navodilih za montazo in dokumentih krmilnika.

Sem spadajo zlasti:

. pravilna priklju¢itev vseh komponent

. samo en vod na X28

. postavljanje ferita za prepre¢evanje motenj, kot je opisano

. izolacija kabla motorja na obeh straneh na PE

. pravilna integracija sistema vrat v izenacitev potencialov

. pravilna nastavitev zakljuénega upora CAN

Na spodnjem seznamu boste nasli sporocila o napakah in ukrepe za odpravo v primeru napake ali okvare.

18.6 Tehniéni podatki

Oddajnik Sprejemnik
Temperatura skladiSéenja -40-+70°C
Temperatura okolja -25-+60 °C
Razred zaséite IP67
Odpornost na ambientalno svetlobo > 100000 Lux pri5°
Vlaznost zraka: <90 %, brez kondenzacije
Napajalna napetost 24VDC +/-10 %
Potrebna mo¢ 50 mA 25 mA
Povezava s krmilnikom pogona CAN-Bus
Zasgcita pred kratkim stikom Da Da
Zasgdita pred obratno polarnostjo Da Da

Svetlobni vir Infrarde¢a, 850 nm -

Svetlobne linije 24, 32, 40, 48, 56

Aktivna raven ocenjevanja 1081, 1441, 1801, 2161, 2521 mm

Razmik med svetlobnimi linijami 45 mm
Doseg <12m
Standardi 2006/42/ES - Direktiva o strojih EN 61000-6-2:2005/AC 2005

2014/30/EU - Direktiva EMC
20011/65/EU - Direktiva RoHS2
DIN EN 13849-1:2015, kat. 2/PL d
DIN EN 12978:2009-10

EN 61000-6-3:2012-11
EN 61000-6-4:2011-09
EN 60529:2000-09, IP67
DIN EN 12453: 2017-11, zas¢itna raven E

EN 61000-6-1:2007-10

18.8 Sporocilo o vdoru

Ce se pri vratih v konénem polozaju ZAPRTO fleksibilno vratno krilo/vratni oklop dvigne ro¢no in je najnizja svetlobna linija svetiobne mreze
FEIG ponovno prosta, ne da bi sistem za dolo¢anje poloZaja sporocil spremembo poloZaja, se lahko izda sporogilo o viomu.

Aplikacijski parametri A.710 in A.720 (glejte pogl. 13.4) aktivirajte to funkcijo in doloGite, na katerem izhodnem releju naj se izda sporocilo
(NO/normalno odprt kontakt, kontakt zaprt, ko je zaznan poskus vioma).

Samo en rele lahko posreduje sporogéilo, ne oba!

Zadnii rele, programiran s funkcijo, je aktiven. Hkrati z aktiviranjem releja se prikaze sporoc€ilo F.12d. To sporo€ilo in rele ostaneta aktivirana,
dokler ukaz za pomik ne premakne vrat iz konénega polozaja ZAPRTO.

19 Stikalo FunkCrash
19.1 Tehnic¢ni podatki: modul oddajnika

Frekven¢éni pas 433 MHz, FM

Kodiranje Fiksno kodirano, najv. 65000 razli¢nih kod oddajnika
Stopnja zascite IP 65, lito

Temperatura uporabe -20-+60 °C

Doseg 100 m na prostem obmocju

Material ohisja TPE / DuPont Hytrel 7246, ¢rno

Silikon, prosojen

Material stikalne blazine
Prikaz luck LED rdeca, sveti skozi stikalno blazino

Baterija Litij CR 1/3 1A2H, 3,0 V, 170 mAh, fiksno vgrajena
Zivljenjska doba baterije pribl. 3 leta

Odstranjevanje modula
med odpadke

Posebni odpadki zaradi lite baterije

19.2 Tehniéni podatki: modul sprejemnika
Sprejemni kanali 2
Cas odziva najmanj 35 ms (brez motenj radijske poti)
Stopnja zascite IP 65, privito
Material ohisja ABS prozorno sivo, PA6 GF30, TPE
Mere 75 x 40 x 13 mm brez kabla

Prikljucitev 3-Zilni prikljuéni kabel LIYY 3 x 0,142, za polaganje glejte stikalni nacrt krmiljenja vrat

Izhod tranzistorja

Izhod signala

Status OK +24 V (tokovno omejeno)
Stanje Crash, napaka odprt
Prikaz lu¢k LED zelena

18.7 Kompenzacija raztezanja blaga 1 Gumb za programiranje
Odvisno od temperature, starosti in uporabe se lahko dolzina fleksibilnega vratnega krila/ vratnega oklepa med delovanjem spreminja. 2 Lucka LED stanja
V konénem poloZaju ZAPRTO je to mogoc¢e neposredno videti in obdutiti: 3  Pokrov iz sivo-prozorne plastike
*  Med spodnijim delom vrat in tlemi je reza, ki povzroca prepih. 4 Prikijuéni kabel: za dodelitev glejte stikaini nacrt krmilnika
. Fleksibilno vratno krilo se prepogne, zaklju¢ni profil se deformira in na fleksibilnem vratnem krilu se pojavijo trajni pregibi. pogona
Funkcija kompenzacije raztezanja blaga zagotavlja trajno konstanten polozaj v konénem polozaju ZAPRTO. 5  Antena
Po procesu programiranjavkonénih polozajev in naknadni samodejni izravnavi se med naslednjimi 10 popolnimi pomiki vrat v smeri zapiranja
dolo¢i referen¢ni polozaj. Ce dejanski poloZaj vrat v konénem polozaju ZAPRTO med delovanjem odstopa za dovoljeno vrednost, je
parameter P.221 (vrednost popravka za konéni polozaj ZAPRTO/ glejte pogl. 8.3) samodejno prilagojeno.

Funkcijo se aktivira/deaktivira s parametrom L.222

30 Popravek kon¢nega poloZajaz | .  neaktivne

_.C I_ I_ | referenco svetlobne mreze 1: aktivno
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19.3 Opis funkcije

Stanje ob dobavi

Oddajnik je fiksno kodiran. Sprejemnik ni programiran, najprej ga morate programirati. Po vklopu sprejemnika njegova zelena LED-lu¢ka
stalno sveti. Ob sprejemu katerega koli zdruzljivega oddajnik, na kratko utripne, nato pa spet stalno sveti. Izhod tranzistorja ostane odprt.
Vrata nimajo funkcije.

Normalno obratovanje ob oddajanju

Ko pritisnete stikalo Crash, oddajnik ustvari radijsko kodo. Oddajnik poslje radijsko kodo sprejemniku. LED lu¢ka v oddajniku utripne 1x.
LED-lu¢ka v sprejemniku ob prejemu signala sveti 4 s. Hkrati pa izhodni signal za sprostitev tranzistorja ugasne za 4 s.

Radijski podatkovni protokol vsakega stikala Crash vsebuje skupno Stevilo sprozitev v Sifrirani obliki (najve¢ 65.000).
Padajoc¢a napetost baterije

Ce napetost vgrajene baterije pade pod dolo¢eno vrednost, po sproZitvi stikala Crash lu¢ka LED utripne 2x in ne 1x kot obi¢ajno. Lu¢ka
LED v sprejemniku sporoca stanje prek nenehnega svetenja. Tega stikala ne uporabljajte ve¢ kot novega.

Ce pride do padca pod drugo, nizjo mejno vrednost, se utripanje v sprejemniku upoc¢asni. Signal za potrditev za krmiljenje vrat je prekinjen.

Ce se prikazejo nasledniji prikazi, takoj zamenjajte ustrezno stikalo Crash.

LED prikazi
Oddajnik Sprejemnik | Obvestilo
izklop izklop Cas mirovanja
utripne 1x utripne 1x pri aktiviranju:
Funkcija je v redu. Signal Crash se posreduje.
utripne 2x Trajno pri aktiviranju:
utripanje Napetost baterije pade. Signal Crash se posreduje. Zamenjajte oddajnik.
utripne 2x Trajno pri aktiviranju:
utripanje Napetost baterije je zelo nizka. Signal Crash se posreduje. Zamenjajte oddajnik.
_ Trajna Enota ni programirana. Priucite 2 oddajnika.
osvetlitev
20 Razsiritvene kartice

20.1 TST-SRA

Razsiritvena kartica omogoca brezpotencialni relejni izhod. Razsiritveno kartico vstavite v rezo M2a na krmilniku pogona, ¢e tam Se ne
deluje noben modul radijskega sprejemnika. Funkcije releja lahko nastavite univerzalno s pomocjo parametrov.

= g - [E
5 of| @
1o [ [:J £ III» :||S
HO m] ‘ L
|
Ll =lisl
Mere 30x36x43mm (DxSxV)
Napajalne napetosti 24 \Ipg +/- 20 %
1x Prikljucitev 1x vtiéna letev MOLEX
min_ 5 sec.\ Obratovalna temperatura —20 °C do +50 °C
Temperatura skladisc¢enja —-20°C do +70 °C
Priucitev trka pri A 4012 SEL R Potrebna moé 25 mA
i i Stopnja zascite IPOO
Programiranje Teza 279
Pritisnite lgumbl za progr:s\miranjelin ga zadr?ite 5s. LED |Lvléka pocasi ultripa. V roku 5 mlinut priti.snite 1. stik?lo Crlash in r)ato .2.v§tlikalo Relejni kontakt Preklopni kontakt brez ‘ min. 10 mA ‘ maks. 230 VAC/3 A
Crash. Pri sprejemu radijskega signala 1. stikala Crash lu¢ka LED 8x hitro utripa. Koda je shranjena. V tem ¢asu ni mogoce priuciti 2. kode. potenciala
Nato LED lu¢ka spet pocasi utripa. Zdaj lahko priucite 2. oddajnik. Ob sprejemu radijskega signala 2. stikala Crash utripa lucka LED znova
8x in ugasne. Vedno je treba na en sprejemnik priuciti dve razliéni stikali Crash. Parametriranje: Izhod je oznagen z ,2A in je nastavljen s parametrom P.DOA.
Brisanje programiranja
Vklopite napajalno napetost. Pritisnite gumb za programiranje. Drzite gumb za programiranje. LED lu¢ka pocasi utripa. Izklopite napajalno
napetost. Programiranje oddajnika ugasne.
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20.2 TST-RFUxIO

Razsiritvena kartica razsirja krmilnik s 6 relejskimi izhodi in 6 digitalnimi vhodi. Razsiritveno kartico namestite na distanénike. Z vti€nim
spojnikom X30a povezite razsiritveno kartico s krmilnikom pogona. Vse funkcije lahko nastavite univerzalno s pomocjo parametrov.
Aktivirajte razsiritveno kartico s P800 = 8.

LED

Mere

83x112x30 mm (DxSxV)

Napajalne napetosti

24 VDC +/-20 %

Obratovalna temperatura

—20 °C do +65 °C

Temperatura skladi$¢enja

-20°Cdo +70°C

Poraba toka (brez releja) <100 mA
Stopnja zasdite IPOO
Teza pribl. 150 g

Relejni kontakt

maks. 230 VAC/3 A, min. 10 mA
POZOR: Kontakti, ki so bili uporabljeni za moc¢nostno stikalo, ne morejo ve¢ vklapljati malih tokov.

ouT9-10

Preklopni kontakt brez potenciala Za oba releja morate uporabiti enako preklopno napetost.

OouUT5-8

Kontakt zapiralnika s skupnim Com
POZOR: maks. 230 VAC/3 A v vsoti za OUT 5 - 8.

Izhod tranzistorja OUT 11
OUT 2B-2F
(samo razli¢ica B)

1 x 24 V/min. 10 mA/maks. 200 mA, zapiralo, +24 V preklopno.
POZOR: samo ohmska bremena in elektronsko zavarovano Izhodi lahko skupno privzamejo najve¢
1,8 A

Krmilni vhodi IN 21 - 26,
24-V sponke je mogoce
obremeniti z najvec 2 A.

24 VDC/Typ.15 mA, maks. 26 VDC/20 mA
Prikljucite vse vhode brez potenciala ali: < 4 V: neaktivno =¥ logi¢no 0, > 16 V: aktivno =» logi¢no 1 min.
Trajanje signala za ukaze krmiljenja vhodov: > 100 ms
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Vmesnik Sistemski vmesnik (notraniji priklju¢ek na krmilnik pogona)

X30a 1 x RS485 kot zunanji vmesnik

X30b 1 x RS485 kot zunanji vmesnik, vzporeden z X30a, npr. za priklju¢itev diagnosti¢nega orodja
LED prikaz Opis

izklop ni napajanja

pocasno utripanje pri 0,5 Hz

povezava z vodilom ni na voljo, noben komunikacijski partner ni najden

utripanje pri 1 Hz

Razsiritvena kartica je pripravljena za uporabo.

hitrej$e utripanje pri 2 Hz

Nagin zagonskega nalagalnika
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363 | IN26
3625IN25
361
360

IN 24
+24V

341 'IN23
340 1 +24V

|
1
1
342 | GND
1
1
1
1

335, GND
3341 IN22
333 1424V - OUT 11
GND
IN 21
+24V
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20.3 TST-UTH

20.4.2 Tehnicni podatki

20.4 Vezje E FUE-1

X1

i@%ng o
g mHe |

X2 X9 —

O ODoooao O l [

20.4.1 Specifikacija izdelka

,Vezje E FUE-1¢, §t. art. 018294 je dodatna oprema podjetja SEUSTER KG. Vezje nudi razsiritev vmesnika z vmesnikoma RS-485 in CAN.

Vse funkcije je mogoc&e nastaviti v krmilniku preko parametrov, $e posebej preko parametra A.831. Vezje se uporablja v na¢inu glavni-
podrejeni med dvema krmilnikoma FUE-1 za izvajanje funkcij zapahnitve ali samodejne vezne komore.

Prikljucki
RS-485 CAN
1 RS-485 A 4 GND 1 CAN-H 4 GND
2 RS-485B 5 +24 V (RS-485) 2 CAN-L 5 +24 V (CAN)
3 Se ne uporablja 6 Se ne uporablja 3 Se ne uporablja 6 Se ne uporablja
023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024 HORMANN

mehanske mere pribl. 165 * 95 * 25 mm (D xS x V) Mere \ 80 x23x222mm (D xS xV)
Razred zascite IP 54 Temperatura Obratovanje -20°C ... +70°C
Temperatura skladi$¢enja, obratovalna Skladis¢enje | -20°C ... +70°C
temperatura: —20°C.... 450 °C Teza 12g
rel. vlaznost zraka: maks. 80 % nekondenzirajoce Razred zaséite P00
Prikljucitev CAN vodilo z druzino krmilnikov FUE-1 in raz$iritvenimi karticami z vmesnikom CAN Napajalna napetost 24V DC +20 %
najvecja dolzina kabla 30m Prikljuéna moé& maks. 1 W
krmilni vod, prikljuéek RJ25, 6 polni Tokovna obremenitev maks. 200 mA
Prikljuc¢ek vmesnika Modularna vti€nica RJ12, 2 x 6-polna, CAN, RS-485
FUEH FUE-1

[ | [ |

| 1 | 1

| 1 i 1

i 1 i 1

| ‘ | X28B ‘

I 1 1 1
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206

207
207
210
210

212
212
213
213

213
213

215
215
215
215
215
216

216
216
216
217

217
217
217
217
217
217

217

218

..218

218
218
218
218

219

219

220
220
220
221

221
221
222

Vazena zékaznicka, vazeny zakaznik,
tesi nds, Ze ste sa rozhodli pre kvalitny vyrobok nasej znacky.

1 K tomuto navodu

Tento navod je rozdeleny na obrazovu a textovu €ast. Obrazovu
Cast ndjdete v zavere textovej Casti.

Tento navod je origindlnym navodom na obsluhu v zmysle
smernice ES 2006/42/ES. Precitajte si navod dokladne a Uplne.
Tento navod obsahuje ddlezité informacie o vyrobku. ReSpektujte
a dodrziavajte bezpe€nostné a vystrazné pokyny.

Navod starostlivo uschovajte. Dokument musi byt kedykolvek
k dispozicii a musi byt k nahliadnutiu pouzivatelovi vyrobku.

Vyrobca neprebera Ziadnu zodpovednost za $kody spésobené
neodbornym pouzitim priemyselnej brany. Plati to aj pre Skody
spOsobené nedodrzanim navodu na obsluhu a prislusnych
pokynov.

Odborna obsluha a starostliva idrzba ovplyviuju vykon a
pripravenost vasej priemyselnej brany na prevadzku. Chyby pri
obsluhe a nedostato¢na udrzba vedu k porucham pocas
prevadzky. Iba profesionélna obsluha a starostliva udrzba zarucuju
dlhodobu prevadzkovu bezpeénost.

Ak mate otazky aj po precitani ndvodu na obsluhu, obrétte sa na
zéakaznicky servis.

1.1 Subezne platné podklady

Dodavka obsahuje, podla objednaného prislusenstva, aj dalSie
navody napr. pre ovlddanie brany. Tieto navody si pozorne a
kompletne precitajte. ReSpektujte a dodrziavajte aj tieto
bezpecnostné a vystrazné pokyny.

1.2 Pouzité vystrazné pokyny

A VsSeobecny vystrazny symbol oznaduje nebezpecenstvo,
ktoré moze viest k poraneniam alebo k smrti. V textovej Casti sa
v§eobecny vystrazny symbol pouziva v spojeni s popisanymi
vystraznymi stupriami. Dodatoéné informécie v obrazovej ¢asti
upozorfiuju na vysvetlenia v textovej Casti.

A\ NEBEZPEGENSTVO

Oznaduje nebezpecenstvo, ktoré vedie bezprostredne k smrti
alebo k tazkym poraneniam.

/A VAROVANIE

Oznaduje nebezpecenstvo, ktoré moéze viest k smrti alebo
k tazkym poraneniam.

/A UPOZORNENIE

Oznaduje nebezpecenstvo, ktoré modze viest k lahkym alebo
stredne tazkym zraneniam.

POZOR

Oznacuje nebezpecenstvo, ktoré moze viest k poskodeniu alebo
zni¢eniu vyrobku.

HORMANN

sPouzité symboly

Varovanie pred nebezpecnym elektrickym napatim

pozri osobitny ndvod na montaz ovladania, prip.
pridavnych elektrickych ovladacich prvkov

Horuci povrch

Nebezpecenstvo v dosledku elektrostatického

vyboja

ESD
14 Pouzité skratky
EN Eurépska norma
OFF Horna hrana hotovej podlahy
UPS Neprerusitelné napéajanie elektrickym pridom
r iba Citat
w Citat a pisat
15 Farebné kody pre kable, jednotlivé zily

a konstrukéné diely

Skratky farieb na oznacenie Zil, kablov a konstrukénych dielov
zodpovedaju medzinarodnym kédom farieb podla IEC 757:

BK Sierna PK ruzova

BN hneda RD Gervena
BU modra SR Strieborna
GD Zlata TQ tyrkysova
GN zelena VT fialova
GN/YE zeleno-zIta WH biela

GY siva YE ZIta

oG oranzova

2 /A Bezpeénostné pokyny

Ovladania priemyselnych bran su pri riadnom pouziti v stlade s
uréenym ucelom prevadzkovo bezpecné. Pri neodbornej
manipuldcii alebo manipuldcii v rozpore s uréenym t¢elom moézu
byt priemyselné brany nebezpecné. Dodrziavajte bezpe¢nostné
pokyny uvedené v jednotlivych kapitolach.

2.1 VSeobecny popis a pouzitie v sulade s
uréenym ucéelom
Popisané zariadenie je elektronické ovladanie pre motoricky
ovladané brany, ktoré sa pouzivaju priemyselne alebo komeréne v
zmysle normy EN 13241. Ovladanie je uréené na prevadzku
asynchrénneho motora do vykonu 1,5 kW pri napajani 230 V. Vdaka
uplnej integréacii vykonového koncového stupna frekvenéného
meni¢a mozete branu ovladat Setrne k mechanike s variabilnymi
rychlostami otvarania a zatvarania.
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SLOVENSKY

Ovladacia jednotka riadi motor, ktory pohana branu. V zavislosti od

Ucelu pouzitia moze tato ovladacia jednotka vykonavat aj

nasledujuce ulohy:

. Polohovanie brany nahor a medzi koncové polohy (poloha
OTVORENIA, ZATVORENIA a Medzipolohy)

. Pojazd pohonu s réznymi rychlostami (integrovany frekvenény
menic)

. Vyhodnocovanie bezpe¢nostnych snimacov na brane, napr.
kontrola uzatvaracich hran, poistka proti vtiahnutiu a pod.

. Vyhodnocovanie pridavnych poistiek na brane, napr. svetelné
zavory, svetelné mreze a pod.

. Vyhodnocovanie povelovych vysielacov na bréane, napr.
tahovy spinag¢, radio, indukéné slucky a pod.

. Vyhodnocovanie povelovych vysielacov nudzového zastavenia

. Nap4janie snimacov a povelovych vysielaov elektronicky
zabezpecenym 24 V bezpe¢nostnym nizkym napéatim

. Napdjanie externych pristrojov s 230 V

. Ovladanie vystupov $pecifickych pre aplikacie, napr. relé pre
hlasenia pozicie brany

. Generovanie a vydavanie diagnostickych hlaseni

. Nastavovanie parametrov Specifickych pre aplikacie v réznych
pristupovych Urovniach pre rozli¢né skupiny pouzivatelov

. Ovladanie vstupnych rozsirujicich modulov a vystupnych
rozSirujucich modulov

. Vyhodnocovanie signélov rozhrania pre dialkové ovladanie
brany

. Diagnostika, parametrizacia a aktualizécia programu
prostrednictvom integrovaného USB rozhrania

K uréenému spdsobu pouzitia patri tiez dodrziavanie navodu na

obsluhu a reSpektovanie inSpekénych a tdrzbovych podmienok.

Akékolvek iné pouzitie presahujlce tento ramec sa povazuje za

pouzitie v rozpore s Ucelom. Za takto vzniknuté Skody vyrobca/

dodavatel neruci. Riziko znasa vyluéne pouzivatel.

Pripojenie, ako aj nastavenie volitelnych periférnych zariadeni

schvalenych firmou HORMANN KG najdete v prirugkach k

prislusnym zariadeniam.

Likvidacia

@ Elektrické a elektronické zariadenia, ako aj
batérie nesmiete likvidovat ako domovy
% alebo netriedeny odpad. Vyuzite na tento

|

ucel prisluné zberne surovin.

Obaly pozostavaju prevazne z recyklovatelnych surovin.

2.2 Kvalifikacia personalu

Len kvalifikovany a zaskoleny personal smie priemyselnu branu
inStalovat, prevadzkovat a vykonavat jej udrzbu.

Persondl povereny ¢innostami na priemyselnej brane si musi pred
zaciatkom préce precitat ndvod na obsluhu, zvIast kapitolu 2.

Definujte jasné kompetencie tykajlce sa bezpeénosti, obsluhy,
udrzby a oprav.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

2.3

Normy a predpisy

Ako prevadzkovatel alebo vlastnik branového systému
zodpovedate za to, Ze budu reSpektované a dodrzané nasledujice
predpisy (bez naroku na Uplnost).

Eurépske normy

EN 12445

EN 12604

EN 12978

EN 13849-1.2015

EN 60335-1:2012/
A11:2014 + A13/2017
EN 60335 2 103:2015
EN 61000-6-1:2007
EN 61000-6-2:2005/
AC:2005

EN 61000-6-3:2007/
A1:2011/AC:2012

EN 61000-6-4:2007/
A1:2011

EN 61508

EN62061:2005
+ Cor.:2010
+ A1:2013 + A2:2015

EN 12453:2017

Predpisy VDE
VDE 0113

Brany — Bezpecnost pri pouzivani
mechanicky ovladanych bran. Skusobné
postupy.

Brany — Mechanické aspekty — Poziadavky
Brany a vrata. Bezpe&nostné zariadenia pre
mechanicky ovladané brany a vrata.
Poziadavky a skiSobné metody
Bezpecnost strojov - Bezpe€nostné diely
ovladani

Elektrické spotrebice pre domacnost a na
podobné tdely. Bezpeénost. Cast 1:
VSeobecné poziadavky. Typ: pevny
motorovy pristroj, trieda ochrany 1
Elektrické spotrebice pre domacnost a na
podobné tgely. Cast 2 — 103: Osobitné
poziadavky na pohony bran, dveri a okien
Elektromagneticka kompatibilita (EMC).
VSeobecna norma: Odolnost — obytné
prostredia

Elektromagneticka kompatibilita (EMC).
VSeobecna norma: Odolnost - priemyselné
prostredia

Elektromagneticka kompatibilita (EMC).
VSeobecna norma: Emisie — obytné
prostredia

Elektromagneticka kompatibilita (EMC).
VSeobecna norma: Emisie — priemyselné
prostredia

Funkéna bezpecnost elektrickych /
elektronickych / programovatelnych
elektronickych bezpeénostnych systémov
Bezpecnost strojov. Funkéna bezpec¢nost
elektrickych, elektronickych a
programovatelnych elektronickych
bezpecnostnych riadiacich systémov

(IEC 62061:2005) Urover integrity
bezpecnosti (SIL): 1

Ods. 5.2 Bezpecnost pri pouzivani bran a
vrat s mechanickym pohonom. PoZiadavky
Kapitola 5.2 Pohonné systémy a napdjanie
energiou

Bezpecnost strojovych zariadeni. Elektrické

zariadenia strojov.

VDE 0700

Bezpecnost elektronickych pristrojov pre doméace

pouzitie a podobné ucely

Predpisy Urazovej prevencie

BGV A3
ASR A1.7

Typova skuska

Elektrické zariadenia a prevadzkové prostriedky
Technické pravidla pre pracoviska

Potvrdenie prostrednictvom certifikatu TUV a znacky CE

od vyrobcu.

Plati stav noriem aktudlny v ¢ase typovej skusky.

24

VSeobecné bezpecnostné pokyny
Dodrziavajte vSeobecne platné, zakonné a iné zavazné
nariadenia na prevenciu nehodovosti a na ochranu Zivotného
prostredia. Dodrziavajte predpisy Specifické pre danu krajinu,
ako aj uznavané predpisy pre odbornu a bezpeénu pracu.
Pred zagatim prac personal inStruujte podla tychto pravidiel
a predpisov.

Tento navod uschovajte neustéle na dosah na mieste
nasadenia priemyselnej brany.

Zmeny a nadstavby, resp. prestavby priemyselnej brany
relevantné z hladiska bezpe&nosti vyzaduju sthlas
dodavatela.

Neupravujte softvér programovatelnych riadiacich systémov.
Miesto a obsluhu hasiacich pristrojov oznacte
prostrednictvom zodpovedajlcich upozorfiovacich tabuliek.
Dodrziavajte zakonné predpisy tykajlce sa hlasenia a
zdolavania poziarov.

Cistiace a udrzbarske prace, ako aj kontroly vykonavajte iba
vtedy, ked' je prevadzka zastavena.

Elektrické pripojenia nechajte zrealizovat iba kvalifikovanému
elektrikarovi.

Pred vSetkymi pracami prepnite zariadenie do stavu bez
napétia. Zariadenie zaistite proti neopravnenému
opatovnému zapnutiu. Ak existuje, nastavte paku pre
nudzové otvorenie mimo prevadzky.

Montaz ovladania

25 Bezpecénostné pokyny k prevadzke

. Pred aktivovanim brany sa uistite, Ze sa v oblasti pohybu
nenach&dzaju Ziadne osoby ani predmety.

. Pocas prevadzky brany nesiahajte do vedenia ani vstupného
miesta.

. Priemyselnou branou pohybujte iba vtedy, ak je bezpeéna a
funkéna. VSetky ochranné a bezpec¢nostné zariadenia, ako su
odoberatelné ochranné zariadenia a zariadenia nidzového
vypnutia, musia byt k dispozicii a funkéné.

. Bezpecnostné zariadenia nemerite. Neodstavujte
bezpecnostné zariadenia z prevadzky.

Bezpecénostné pokyny pre udrzbu a

odstranenie poruchy

. Vykonajte predpisané kontroly a udrzbu. Dodrziavajte intervaly
udrzby. Zohladnite udaje k vymene dielov a vybaveniu dielmi.

. Udrzbou a odstrafiovanim portich poveruite iba odborny
personal.

. Pouzivajte vyluéne nahradné diely, ktoré spifiaju vyrobcom

stanovené technické poziadavky. To je pri originalnych

nahradnych dieloch vzdy garantované.

min. 100 mm
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POZOR

Dotykanie sa elektronickych ¢asti, najma Casti obvodu procesora, je zakdzané. Elektrostaticky vyboj méze poskodit alebo znicit
elektronické komponenty.

Pred otvorenim krytu skrine sa uistite, Ze na kryte nie su Ziadne triesky z vitania a iné. Tieto predmety mézu spadnut do vnutra
skrine.

Ovladanie montujte bez mechanickych pnuti.

Aby sa zabezpecila trieda ochrany IP 65 krytu, vhodnymi opatreniami uzavrite nepouzité kablové privody. Nevystavujte kablové
privody mechanickému namahaniu, najma tahu.

Ovladanie bez zastrcky CEE mozete prevadzkovat, iba ak je mozné prislusnym spinacom odpojit vSetky poly sietového napéjania
od ovladania. Sietova zastrcka alebo pripadne pouzity spina¢ musia byt dobre pristupné.

Aby sa zabranilo nebezpecenstvu, musi vyrobca alebo podobne kvalifikovana osoba vymenit poskodené pripojovacie vedenie tohto
pristroja (napr. druh pripojenia Y podla EN 60335-1).

Uistite sa, ze obsluha méze vidiet v prevadzke mitvy muz oblast brany. V tomto prevadzkovom rezime existuje riziko, ze nebudu
fungovat bezpeénostné zariadenia, ako st bezpeénostna liSta a svetelna zavora. Ak oblast brany nie je z konstrukénych dévodov
viditelna, mozu tento prevadzkovy rezim pouzivat iba zaucené osoby. V opaénom pripade musite tdto funkciu deaktivovat.

/\ VAROVANIE

Ovladanie otvérajte iba pri vypnutom napdjani na vSetkych péloch. Zapinanie alebo prevadzkovanie ovlddania v otvorenom stave
nie je povolené.

Pred pristupom k pripojovacim svorkdm odpojte vSetky napajacie prudové obvody.

Pred montéazou skontrolujte, ¢i ovladanie nevykazuje poskodenia vzniknuté pocas prepravy alebo iné poskodenia. Poskodenie
vnutornej ¢asti ovladania méze spodsobit znacné nasledné Skody na ovladani. V dosledku toho méze utrpiet aj zdravie pouzivatela.

Elektrické pripojenie

POZOR

Pred 1. zapnutim ovlddania a po dokonéeni zapojenia skontrolujte, ¢i st vSetky pripojky motora na strane

ovladania a strane motora utiahnuté. Skontrolujte, ¢i je motor spravne zapojeny do hviezdy alebo do L1| L2| L3|
trojuholnika. Uvolnené pripojky motora poSkodzuju menic. l l l
Ak je 24 V riadiace napétie skratované alebo extrémne pretaZzené, spinaci zdroj sa nespusti, aj ked' su uie vie wi

kondenzatory medziobvodu nabité. Indikatory zostavaju tmavé. Sietovy zdroj sa spusti az po odstraneni
skratu, resp. extrémneho pretazenia.

*—o—0
Smernice o elektromagnetickej kompatibilite predpisuju pouzitie samostatnych tienenych vedeni motora. w2 U2 vz
Tieniaci kryt pritom musite pripojit na obidve strany (strana motora a strana ovladania). Vedenie nesmie Zapojenie do
obsahovat ziadne dalsie pripojenia. Maximalna dizka vedenia je 20 m. hviezdy
Zapinanie, resp. prevadzkovanie zaroseného ovladania je nepripustné. Méze to zniéit ovladanie.
Pred 1. pripojenim napdjania ovladania sa uistite, Ze si vyhodnocovacie karty (zasuvné moduly) v spravnej o B
polohe. Posunuté alebo skritené vloZenie kariet moze poskodit ovladanie. K tomu dochadza aj instalaciou
P : . uie vie wi
neschvalenych produktov tretich stran.
Neprevadzkuijte ovladanie s poskodenou klavesnicou alebo poskodenym priezorom. Poskodené klavesnice
a priezory vymerite. Pouzivanie ostrych predmetov je zakazané, aby nedoslo k poskodeniu klavesnice. we® u2® v2
Klavesnica je ur¢ena len na ovladanie prstami. —
Zapojenie do
trojuholnika
Maximalne pripojovacie prierezy svoriek dosky s ploSnymi spojmi:
s jednym drotom, pevné s jemnym drétom, s maximalny utahovaci
alebo bez dutiny na moment Nm
vodi¢
Zastrékové svorky motora 2,5 2,5 0,5
Siet'ové pripojenie a PE 2,5 1,5 0,5
Skrutkové svorky (raster 5 mm) 2,5 1,5 0,5
Zastrékové svorky (raster 5 mm) 1,5 1,0 0,4
Zastrékové svorky (raster 3,5 mm) 1,5 1,0 0,25
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/\ VAROVANIE

»  Po vypnuti ovladania je eSte 5 minut pritomné nebezpecné napétie.

»  V pripade chybného spinacieho sietového zdroja sa doba vybijania kondenzatorov medziobvodu zna¢ne predizi.
Tu moze dojst k vybitiu do 10 minut.

»  Po dokonceni intaldcie skontrolujte, i je zariadenie spravne nastavené. Skontrolujte, &i spravne funguje
bezpeénostny systém.

»  Ovladanie prevadzkuite iba s pripojenym ochrannym vodi¢om. Ak nie je pripojeny ochranny vodic, v désledku
zvodovych kapacit vznika na kovovych skriniach ovladania nebezpecne vysoké napétie. Pripojte ochranny vodi¢
v stlade s EN 50178, ods. 5.2.11.1, pre zvy$ené zvodové prudy > 3,5 mA.

»  Oblasti obvodu procesora su galvanicky spojené priamo so sietovym napdjanim. Dbajte na to pri moznych
kontrolnych meraniach. NepouZivajte Ziadne meracie pristroje s referenciou PE meracieho obvodu.

> Ak externe napajate bezpotencialové kontakty reléovych vystupov alebo iné upinacie miesta, t. j. vykonavate
prevadzku s nebezpe¢nym napéatim, moze napatie stale existovat aj po vypnuti ovladania alebo po vytiahnuti
sietovej zastrcky. Nalepte zodpovedajlcu vystraznui nalepku zretelne viditelnd na skrini ovladania.
,VAROVANIE: Pred pristupom k pripojovacim svorkam musia byt vSetky napajacie prudové obvody
odpojené.*

»  Na svorkdch motora moze byt napéatie pritomné aj pri zastaveni alebo stlaGenom nidzovom vypnuti. Dbajte na
vystraznu nélepku na pohone.

5 Prudovy chranic¢ FI

5.1 Sposob ¢innosti

Spinace Fl sluzia na ochranu os6b. Ak sa osoby dotknu Zivého elektrického vodica, prudi cez telo poruchovy prud smerom k zemi, ktory
spusta spina¢ Fl od velkosti pradu napriklad 30 mA.

V elektrickych zariadeniach sa vyskytuju zvodové prudy aj v normalnych pripadoch bez chyb, ktoré zbyto¢ne spustaju spinac Fl.

5.1.1 Poruchové prudy vo frekvenénych menic¢och

Ovladania frekvenénych meni¢ov nevyhnutne vytvaraju zvodové prudy, napriklad prostrednictvom kapacit odrusovacich filtrov, ktoré su
pripojené k zemi. (Tienené) vedenia motora tiez vytvaraju zvodové prudy:

. Cim dihsie je motorové vedenie, tym vys§i je zvodovy prud

Uroveri zvodovych pridov sa lidi pre zjavne rovnaké branové systémy, v zavislosti od:

. Struktury siete

. taktovacej frekvencie koncového stupfia menic¢a

. frekvencie pojazdu brany

. dizky (tieneného) vedenia motora

Podla merani vyrobcu v stlade s normou EN 60335-2-103, kap. 13, je zvodovy prid v pokoji menej ako 7 mA. Pre prevadzku s

frekvenénymi menic¢mi pouzivajte spinace Fl typu B alebo B+, ktoré dokazu rozpoznavat jednosmerné pridy, ako aj prudy do 2 KHz
a vyssie.

51.2 Pouzitie prudovych chranic¢ov

Priradenie prudovych chrani¢ov (RDC) k elektrickym obvodom podla DIN 18015 nesmie viest vypnutim spinaca FI k vypadku vSetkych
elektrickych obvodov. Jeden spina¢ Fl na podruzny rozvod nie je dostato¢ny. Elektrické obvody pridelte vzdy zmysluplne viacerym
ochrannym spinaéom.

Norma napr. odporuca pouzitie kratkodobo oneskorenych RCD ($pi¢kovych zapinacich pridov) na prevadzku frekvenéného menica.

V uréitych prevadzkovych situdciach sa pridové chrani¢e RCD vypnu s ¢asovym oneskorenim, ale v ¢ase potrebnom na ochranu oséb.
Pre pevne pripojené pristroje bez zasuvky nie je potrebny spina¢ Fl. Pri priamo pripojenom ovladani brany sa zvycajne pouziva typ 300 mA
na protipoziarnu ochranu. Aj v tomto pripade musi byt zaru¢ena ochrana pred nebezpec¢nym dotykom, napr. priamym uzemnenim zarubni
bran.

5.1.3 Technické opatrenia pre riadiacu prevadzku na spinac¢och Fl

Aby sa zabranilo spusteniu spinacov Fl pri prevadzke frekvenéného menica, prijmite minimalne nasledujlice opatrenia:
. 1 spinaé Fl so samostatnym privodom na kazdé ovladanie brany

. Co najkratsie vedenia motora

. Prip. prispdsobenie taktovacej frekvencie frekvenéného menica

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

514 Roc¢na kontrola branovych systémov a ovladani

Meranie zvodového pridu podla EN 60335-1 sa vykondva metédou merania nahradného zvodového prudu. Meranie sa uskutocriuje bez
pripojenych senzorov, snima¢ov a motora. Branou sa po¢as merania neda pohnut. Meria sa iba ovladanie brény, nie cely systém.

@Q =

A = skusobny pristroj S =sonda (bez aktivnej funkcie) B = skusany predmet
Opakované meranie izolatného odporu podla DGUV V3 sa vykonava s maximalnym skusobnym napatim 500 V a neni¢i tak ziadne prvky
ovladania brany. Z dévodu tolerancii konstrukénych prvkov sa méze stat, Ze sa pocas skusky izoldcie spusti prepatové ochranné zariadenie

zabudované v zariadeni, v désledku ¢oho sa nameria prili§ nizky izolaény odpor. Skuska je v tomto pripade netspesna.

Podla VDE0100-600 odsek 6.4.3.3 sa prevadzkové prostriedky musia odpojit, ak maju prepatové ochranné zariadenia, ktoré ovplyviuju
meranie, alebo ak sa prevadzkovy prostriedok po¢as merania poskodi. Ak z praktickych dévodov nie je mozné prevadzkovy prostriedok
odpoijit, skiiSobné napétie sa modze znizit na 250 V, ale izola¢ny odpor musi byt minimaine 1 MQ.

VSetky ovladania FUE-1 od spolo¢nosti Seuster KG st vybavené prepatovymi ochrannymi zariadeniami. VSetky ovladania sa jednotlivo
testuju vo vyrobnom zavode vyrobcu. V praxi to znamend, Ze tieto zariadenia mozno skusat skiSobnym napétim 250 V a mozno ich
dokonca odpojit (ak je pritomny hlavny spinaé, staci vypnut hlavny sypinac). Napriek tomu mozno vykonat izolacné meranie a stéle sa
testuju uzemnenia napr. skrine. Ak je ovladanie Uspesne otestované pri napati 250 V a zapnutym hlavnym spinacom, nevyzaduju sa Ziadne
dalSie merania, Ak sa skuska vykonava pri vypnutom hlavnom spinaci, motor sa musi testovat samostatne.

POZOR

»  Pocas skusky odpojte motor od zariadenia, v opa¢nom pripade sa méze nendvratne poskodit.

-
LH
A I ¥
o PE =
120 MQ
0 500 V N U
DC

I
U U

A = skusobny pristroj S = sonda B = skusany predmet U = prepatova ochrana
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5.2 Pripojka napajacieho napatia BK / BS 150 FUE-1 5.3 Pripojka napajacieho napétia AK / AS 500 FUE-1
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Zastrcka CEE / 3-pdlova Poistka Zastrcka CEE / 5-pdlova Poistka 16 A / charakteristika K
230V/16 A modra 16 A/ charakteristika K 400V 16 A cervena

Sietova zastrcka musi byt viditel'na a pristupna z ovladania.
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Sietova zastrcka musi byt viditelna a pristupna z ovladania.
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5.4 Pripojka motora 5.5 Pripojka motora
i e N nm 000 I
I I I = .l [o O ié@ I I I =Sl o 0 |29@
=l 0 0 0Of3334 =] 0 0O 03334
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PE
\— —— ) \———
4
i
o O\ O o o O\
C 7 C
Priklad pripojenia: brzda 24 V DC Priklad pripojenia: brzda po pracovnom pride

Aby ste zabezpedili bezchybné fungovanie ovladania brany BK/BS 150 FUE - 1/ AK/AS 500 FUE - 1, pouzite dodané vedenie Aby ste zabezpecili bezchybné fungovanie ovladania brany BK/BS 150 FUE - 1/ AK/AS 500 FUE - 1, pouzite dodané vedenie
motora. Tymto vedenim mozete viest iba kablové Zily pripojky motora (vynimka: A 4012 SEL R). Musite pripojit tienenie vedenia motora. Tymto vedenim mozete viest iba kablové Zily pripojky motora (vynimka: A 4012 SEL R). Musite pripojit tienenie vedenia
motora na oboch stranach. motora na oboch stranach.
Po skrateni vedeni je nevyhnutné znovu pripojit tienenie kablov a dvakrat zaizolovat ich spojovacie miesta! Po skrateni vedeni je nevyhnutné znovu pripojit tienenie kablov a dvakrat zaizolovat ich spojovacie miesta!
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5.6 Prehl'ad vystupov

5.9 Pripojenie koncového spinaca

BEA :

:
o o O [pf3834
X10 @ g X14 X15 X16
leldel  [deleldlde] (@20 [eleld [eleld] [elele]
T

T2 T3 10 1112 202122 30 31 32

(kap. 5.9.3).

5.9.1 Snima¢ absolutnych hodn6t DES

S ovladanim brany BK/BS 150 FUE - 1/AK/AS 500 FUE - 1 mdzete pouzit rézne systémy koncovych spinacov. V Standardnom nastaveni
sa ako koncovy spina¢ pouziva snima¢ absolutnych hodnét (kap. 5.9.1). Okrem toho mézete pouzit mechanické vackové koncové spinace

Vstupné funkcie, pozri schému zapojenia
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X14: vystupné relé - funkcia podla objednévky — Standard: brana v koncovej polohe ‘ I::]
X15: vystupné relé - funkcia podla objednévky — Standard: brana v koncovej polohe dole
X16: vystupné relé - funkcia podla objednévky — Standard: Ziadna funkcia
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Pri pouziti mechanického koncového spinaca, pozri kapitolu 5.9.3

5.8 Pripojka bezpec¢nostnej listy

Mézete pripojit rozne typy bezpecnostnych list, ako napr.:

. Elektrické bezpecnostné listy so zakoncovacim odporom 8,2 kQ
. Dynamickeé optické systémy

POZOR

Typ bezpeénostnej liSty je stanoveny v ovladani. Pouzity typ a spravne pripojenie st znazornené v schéme zapojenia k branovému systému. < 3:51
N =]

»  Bez pripojenej a fungujuicej ochrany oséb nie je mozny automaticky pohyb v smere zatvarania brany.
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Pin1: VCC (+12...24VDC)  Pin2: RS 485B Pin 3: GND Pin4: RS 485A
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/\ VAROVANIE

6

Dodrziavajte vSetky pokyny pre pouzité vyrobky.
Nespravne uvedenie do prevadzky méze spdsobit zasah elektrickym pridom a tazké zranenia.
»  Neodborné pouzitie méze poskodit alebo zniéit snima¢ absolutnej hodnoty a ovladanie brany.

6.1

Vymena ovladania

Dodrziavajte bezpe¢nostné predpisy pre pracu na elektrickych zariadeniach. Ovladanie méze vymienat iba pou¢eny personal.

Vymena ovladania pri BK 150 FUE-1, AK 500 FUE-1

. Pred pripojenim musite odpoijit vSetky napajacie prudové obvody prislu§ného ovladania.

. Nebezpeéenstvo poziaru, vybuchu a popalenia! Snima¢ absolttnych hodnét nesmiete spélit alebo ho zahriat na viac ako 85 °C /

185 °F.

Popis pripojenia k ovladdaniu brany najdete v schéme zapojenia prislusného branového systému. Montéaz snimac¢a polohy na brane sa
nachédza v ndvode na montaz branového systému.

UPOZORNENIE

Maximalna pripustnda montézna tolerancia medzi stredom hriadela a stredom snimaca je +/- 1 mm. Vzdialenost medzi magnetom a telesom

snimaca polohy smie byt max. 3,5 mm.

5.9.3 Mechanicky koncovy spinac¢
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— +24V

— 4+ 24V —
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Priradenie vstupu

51: Koncovy spina¢ dole 60-61: okruh nidzového vypnutia s
52: Koncovy spina¢ hore St1: Nudzovy koncovy spina¢ dole
54: Predkoncovy spina¢ dole S2: Nudzovy koncovy spina¢ hore
56: Predkoncovy spina¢ hore S3: Termoelektroda

58: Predkoncovy spina¢ bezpecnostnej listy S4: Rucny klukovy prepina¢
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6.2

Vymena ovladania pri BS 150 FUE-1, AS 500 FUE-1

7

VSeobecné prevadzkové pokyny na parametrizaciu

Otvorenie rezimu parametrizacie

Stlacte tlacidlo Stop. Podrzte tlacidlo Stop

Zobrazia sa hlasenia ¢akajlce na vybavenie,

©O®

POZOR:

Nie vSetky parametre je mozné priamo
zobrazit, resp. zmenit. Zavisi to od hesla a
nastaveného typu polohovania.

zmenit (pozri nizSie). Zobrazenie sa liSi podla
vyberu.

1. stlacené. napr.: '- -‘ ' ] '
Lo u
Stlacte dodatocne tlacidlo OTVORENIA po cca 2 sekundéch: v rezime parametrizacie - e
2. brany. Podrzte tlacidlo OTVORENIA brany '-" i
stlacené. (] ,'_’ '_' '_’
Vyber parametrov pri otvorenom rezime parametrizacie
Vyberte poZzadovany parameter. Hodnotu parametra mézete zobrazit alebo '-,

Spracovanie parametrov pri zvolenom parametri

1. Ovladanie v rezime parametrizécie Zobrazenie nazvu pozadovaného parametra - -
YN
A YN}
2. Otvorenie parametra Zobrazenie aktuélnej hodnoty parametra '- )
@ !
3. Stlacte tlacidlo OTVORENIA brany na Ak zmenite aktualne platnd hodnotu T
@ zvySenie hodnoty parametra. parametra, blikaju desatinné bodky. :-’
Yo (0)
alebo Stlacte tlacidlo ZATVORENIA brany na | - |
znizenie hodnoty parametra. '-"
©
4. Ulozte nastavenu hodnotu parametra. Ak uz neblikaju ziadne bodky, parameter je '- )
@ uloZeny. '—'
Ve’
3s
alebo Zahodte nastavenu hodnotu parametra. Zrusenie a opétovné zobrazenie pévodnej '- )
@ hodnoty parametra -'
-
5. Prepnite na zobrazenie ndzvu parametra. Zobrazi sa ndzov parametra. '-' '-' ! '-'
@ (I
Opustenie rezimu parametrizacie

O

5s

Opustenie rezimu parametrizécie okamzite
reaktivuje prevadzku brany.

Posledna ulozena hodnota sa automaticky
zachova.

Vykonanie resetu ovladania

@+@+©

stladte sucasne a podrzte na cca 3 s stlacené.
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8 Parametre zakaznika 8.4 Pamit chyb
8.1 Poéitadlo P. Funkcia Popis, pokyny
- q I} 1.8 Pamat chyb Ovladanie uklada poslednych 8 chyb, ktoré sa vyskytli v pamati chyb.
P. Funkcia Popis, pokyny [ ) gy ] Po vstupe do parametra P.920:
nTalx] n Pogitadlo cyklov brany | Zobrazenie poéitadla cyklov brany r *  Zmena urovne pomocou féliovych tlacidiel A a ¥
g e Otvorenie pamate chyb pomocou tlacidla @
r Zobrazenie: 1234567 =» 1234. Stladte V. 567 . Zatvorenie paméte chyb pomocou tladidla @
Zobrazenie: 67 =67 . Opustenie parametra P920 s Eb -
F,:-',‘,-’“_-, n Poditadlo udrzby ::r;}z;;e;gzr;ﬁtz:;g;me pocet cyklov brany, ktoré su eSte mozné do Eb1  Chybové hidsenie 1 (najaktudinejsia chyba)
v = ’ Eb8 Chybové hldsenie 8
r - L
Nastavenie -1 znamena, Ze pocitadlo Udrzby este nie je aktivované. Eb Opustenie, névrat do ??_20
— — - — — — — — Er- Nebola zaregistrovana Ziadna chyba
N Poditadlo kolizii Tento parameter udava pocet napocitanych kolizii. Vstup kolizie zvysi
] pocitadlo narazov vzdy o hodnotu 1. Mozny je len pohyb v rezime so
p stlaéenym tlacidlom. Musite potvrdit koliziu, resp. z nej vyplyvajucu chybu. 8.5 Verzia softvéru
P. Funkcia Popis, pokyny
Sani H 4 - Verzia softvéru hlavného | Zobrazenie aktualne pouZzivanej verzie softvéru
8.2 Doby podrzania otvorenej brany [u(] 317
(oL - procesora
P. Funkcia Popis, pokyny r
I x] 0..9999 s Doba podrzania Brana zostava po nastavenu dobu otvorena v koncovej polohe. Nasledne
oo otvorenej brany 1 Brana | sa uskuto¢ni automaticky pohyb v smere zatvarania brany. L. ..
w oTV. 8.6 Sériové Cislo
o 1 0..9999 s Doba podrzania P. Funkcia Popis, pokyny
o otvore_;ne] bran)_/ 2 o0J0 Sériové &islo Zobrazenie sériového Cisla.
w medzizastavenie, [ 3 '
Ciastocné otvorenie
r
o IC 0..200s Minimalna doba Na rozdiel od doby podrzania otvorenej brany 1 alebo 2 zostava brana
[ | ':l podrzania otvorenej otvorend minimaine po nastaveny ¢as. Nasledne sa uskuto¢ni automaticky
w brany pohyb v smere zatvarania brany.
I P] 0..20s Doba predbeznej Cas zadany v tomto parametri oneskoruje pohyb v smere zatvérania brany
I_Il: 5 vystrahy pred pohybom | po prijati prikazu zatvorenia brany alebo po uplynuti doby podrzania
w v smere zatvdrania otvorenej brany (vynutené zatvorenie).
brany
Trvanie doby podrzania otvorenej brany zavisi od dosiahnutej koncovej polohy a pouzitého prikazu otvorenia bréany. Dobu podrzania
otvorenej brany mozete nastavit osobitne pre kazdy prikaz otvorenia brany.
8.3 Korekcia koncovych poléh
P. Funkcia Popis, pokyny
o331 -120 ... 120 Inc | Korekéna hodnota pre Tento parameter posuva cell koncovu polohu. Koncova poloha sa posuva
[y gy | koncovi polohu BRANA | spolu s prislusnymi predkoncovymi spinacmi.
w ZATVORENA ZvysSovanie hodnoty parametra postiva koncovu polohu nahor.
Znizovanie hodnoty parametra postva koncovu polohu nadol.
o331 -60 ... 60 Inc | Korekéna hodnota pre
(=) koncovu polohu BRANA
w OTVORENA
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9
9.1

Uvedenie do prevadzky

Snimace absolutnych hodnét DES a TST-PD Multiturn

9.2

Jemné nastavenie koncovych poloh

1

1

2a

3a

4a

5a
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9.3 s mechanickymi koncovymi spinaémi
1. Posurite branu pomocou tlacidla ¥ cca 50 cm pred zatvorenu poziciu.
Ak sa brana nepohybuje, motor nema silu. V pripade potreby skontrolujte aktivaciu brzdy.
Vzdialenost zavisi od typu brany a rychlosti. Pri rychlych branach zvyste hodnotu. Ak je smer pohybu brany nespravny, je
nespravne tocivé pole motora. Vypnite ovladanie. Vymerite 2 pripojky motora.
2. Nastavte dolny predkoncovy spinac tak, aby sa takisto spustil.
3.  Posurite branu pomocou tladidla ¥ cca 10 cm pred zatvorenu poziciu.
Vzdialenost zavisi od typu brany a rychlosti. Pri rychlych branach zvyste hodnotu.
4. Nastavte dolny koncovy spina¢ tak, aby sa takisto spustil.
V koncovych polohach nesmie brana prechadzat cez koncovy spinac.
5.  Posurite branu pomocou tladidla A cca 50 cm pred otvorenu poziciu.
Vzdialenost zavisi od typu brany a rychlosti. Pri rychlych branach zvyste hodnotu.
6. Nastavte horny predkoncovy spinac tak, aby sa takisto spustil.
7. Posunte branu pomocou tlacidla A cca 10 cm pred otvorenu poziciu.
Vzdialenost zavisi od typu brany a rychlosti. Pri rychlych branach zvyste hodnotu.
8. Nastavte horny koncovy spina¢ tak, aby sa takisto spustil.
V koncovych polohach nesmie brana prechadzat cez koncovy spinac.

10.2 Casy
P. Funkcia Popis, pokyny
0..60s Doba uloZenia pre UlozZenie prikazov otvorenia brany na tu nastaveny ¢as
prikazy otvorenia brany
0..20s Doba predbeznej Cas zadany v tomto parametri oneskoruje pohyb v smere zatvarania brany

vystrahy pred pohybom
v smere zatvarania
brany

po prijati prikazu zatvorenia brany alebo po uplynuti doby podrzania
otvorenej brany (vynutené zatvorenie).

Doby podrzania otvorenej brany, pozri kapitolu 8.2

10.3 Samotestovanie UPS

Funkcia

Popis, pokyny

Aktivacia testu
nudzového otvorenia

Tymto parametrom mézete aktivovat, resp. deaktivovat test nidzového
otvorenia.

9. Nastavte nidzovy koncovy spinaé hore a dole. w 0: Test nL:szového otvorenia dee?ktivov?ny
10. Stlacenim tlagidiel ® a A prejdite do reZimu parametrizécie. Vyberte a otvorte parameter P.980 ,,Servisny rezim“. Nastavte hodnotu 1: Test nidzoveho otvorenia aktivovany
parametra ,,2“ na ,,0“ (automaticky rezim). OZNAMENIE:
11. Ak je to potrebné, polohy koncovych spinacov Brana OTV a Brana ZATV opravte v automatickom rezime jemnym nastavenim AT .
. N Tento parameter je viditelny iba pri A.490+0.
koncovych pol6h.
Aby sa zabranilo neimyselnému pohybu brany, nastavujte koncové spinace az po niidzovom vypnuti alebo pri vypnutom
ovladani. 10.4 Nastavenia motora
12. Branu teraz mozete posuvat v automatickom rezime.
P. Funkcia Popis, pokyny
9.4 Nova poiiadavka na naprogramovanie konconch p0|6h 0..1 Togivé pole motora Parameter definuje tocivé pole motora pre pohyb v smere otvarania brany.
Ak uz boli koncové polohy naprogramované pri pouziti elektronickych koncovych spinacov, ale nie st vhodné pre branu, mézete nanovo 0: Pravotocivé pole
vyziadat naprogramovanie koncovych poléh. w 1: Lavotocivé pole
Nastavte na tento Uc€el nasledujlci parameter:
P210 hodnota 5 = Nové naprogramovanie vSetkych koncovych poléh
10 Parametre servisnej urovne
Nastavenia na servisnej Urovni mdzete dosiahnut len vtedy, ked' sa programovy prepina¢ S1300 nachadza v polohe ON. Nastavenia st
potrebné pre uvedenie do prevadzky a udrzbu.
Parametre zdkaznickej Urovne su v dalSom texte uvedené, iba ak su na servisnej Urovni povolené dalSie funkcie.
10.1 Nastavenie parametrov na servisnej turovni
Pretoze zékladné udaje su nastavené z vyroby, nie st potrebné Ziadne zmeny zakladnych tGdajov.
Pri zmene parametrov postupuijte takto: \
1. Vypnite ovladanie. ‘ ON
2. Zapnite DIP spina¢ S1300. ON
3.  Zapnite ovladanie. ‘ $1300 |E| —- (51300
4.  Aby ste sa dostali do rezimu parametrizacie ovladania brany, sucasne stlacte @ i
a A nacca 3 sekundy. ‘ 5
5. Zmerite pozadované parametre. ‘ Q3
6. Rezim parametrizécie opustite po dokonceni nastaveni stlacenim @ na cca 1 oo
5 sekund. ‘ oo
oo
7.  Po ukonéeni prac musite S1300 vypnut pri vypnutom ovladani. ! ofo
| s8
‘{ oo
Po priblizne 1 hodine sa servisny rezim automaticky resetuje. Pre opatovny navrat do servisného rezimu musite ovladanie kratko
vypnut a potom znova zapnut. Inak sa musi vykonat reset.
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10.5

Zosilnenie vykonu, Boost

Boost sluzi na zvysenie vykonu pohonov v dolnom rozsahu otacok.

Prili$ nizke a prili§ vysoké nastavenie zosilnenia méze spdsobit chybu v chode brany. Ak je hodnota nastavena prili§ vysoko, dojde k
nadpridovej chybe (F510 / F410). Znizte Boost. Ak je hodnota prili$ nizka alebo rovna 0, motor neméze posuvat branu. Zvyste Boost.

Z dévodu mnohych réznych podmienok pouzitia musite v pripade potreby ur€it spravne nastavenie zosilnenia pokusmi. Napomocna je
diagnosticka funkcia pre prid motora (pozri parameter P910 = 2). Indikator pridu zobrazuje, ¢&i ma zmenené nastavenie pozadovany efekt.

Zosilnenie vzdy zvolte ¢o najnizsie, ale také vysoké, ako je potrebné.

naprogramovanie
koncovych poléh

P. Funkcia Popis, pokyny
0..30% Boost pre pohyb v Zvysuje vystupné napétie a tym aj vykon v dolnom rozsahu otacok, kym sa
smere otvdrania brany nedosiahne medzna frekvencia (P100).
Napatie sa percentudlne zvySuje o hodnotu v parametri podia menovitého
napétia motora (P103).
V)
U max|[ T T T T T T T d
4
/, I
/ |
7 I
2 7 |
|
4 i
P.140/145 !
|
|
1 f
fEt:k
1) Normalna charakteristicka krivka
2) Charakteristicka krivka zosilnenia
0..30% Boost pre pohyb v pozri P140
smere zatvarania brany
10.6 Korekcia koncovych pol6h
P. Funkcia Popis, pokyny
0..5 Opatovné Restart nastavenia koncovych poléh

Aktivuje prislusné koncové polohy v prevadzke mitvy muz. Dlhym stlacenim
tlacidla Stop sa ulozia koncové polohy.

Mozné su nasledujice moznosti nastavenia:

0: Zrus$enie: Ziadne naprogramovanie koncovych poldh

1: Naprogramovanie koncového spinaca dole, koncového
spinac¢a hore a v pripade potreby koncového spinaca
medzizastavenia

2: Naprogramovanie koncového spinaca hore a v pripade
potreby koncového spina¢a medzizastavenia

3: Naprogramovanie koncového spina¢a dole a v pripade
potreby koncového spina¢a hore

4: Naprogramovanie koncového spinac¢a medzizastavenia

5: Naprogramovanie vSetkych koncovych spinacov a smeru
otacania.

Naprogramovanie koncového spinac¢a medzizastavenia zavisi od nastavenia
v aplikaénom parametri A240.
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10.7

Rychlosti

Pouziva sa automatické nastavenie predkoncovych spinaov a pasiem koncovych spinacov. Vysledkom je automatickd zmena
predkoncovych spinacov a koncovych spinacov v prvych jazdnych cykloch po naprogramovani koncovych spinacov. Zmena rychlosti jazdy
vedie k restartovaniu automatickej korekcie koncovych spinacov.

P. Funkcia Popis, pokyny
6 ...200 Hz Jazdna frekvencia pre Jazdna frekvencia po predkoncovy spina¢ dole
rychly pohyb v smere Dbajte na zatvaracie sily na bezpeénostnej liste.
zatvarania brany
w
6 ...200 Hz Jazdna frekvencia pre Jazdna frekvencia po predkoncovy spinac hore

rychly pohyb v smere
otvarania brany

w
10.8 Zakoncovaci odpor zbernice CAN
P. Funkcia Popis, pokyny
0..1 Aktivovanie Parameter mozno pouzit na spinanie ukonc¢ovacieho odporu CAN (pozri tiez

ukoncovacieho odporu
CAN

navod na pouzitie laserového skenera Scanprotect)

w 0: deaktivovany odpor
1: aktivovany odpor
10.9 Vstup krizujucej sa dopravy P.5 x 0/ P.A x 0=9 volitelne

Nastavte parameter P.5x0/P.Ax0 na 9 na aktivovanie zékladnej funkcie krizujlicej sa dopravy pre tento vstup. x = ¢islo vstupu, ktory sa ma
parametrizovat.

Funkcia

Popis, pokyny

0..30s Doba blokovania Aktivovanie vstupu krizujlucej sa dopravy blokuje prikazy Detektor Kanal 1 a
detektora Kanal 1 a OTV 1 na ¢as zadany v tomto parametri.
OTV A1

0..30s Doba blokovania Aktivovanie vstupu krizujlcej sa dopravy blokuje prikazy Detektor Kanal 2 a

detektora Kandl 2 a
oTv2

OTV 2 na ¢as zadany v tomto parametri.
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10.10  Diagnosticka indikacia na displeji 10.11 Funkcie USB
P. Funkcia Popis, pokyny P. Funkcia Popis, pokyny
0..22 Vyber rezimu Tieto parametre mézu zobrazovat nizSie namerané veli¢iny priamo na oo 0..1 Ochrana proti Pri aktivovanej ochrane proti kopirovaniu nemozete vytvorit stibor
zobrazenia displeji ovladania brany. ) ,E' Iy kopirovaniu pre subor parametrov, aby sa sada parametrov tohto (zdrojového) ovladania preniesla
0:  Zobrazenie priebehu ovladania (automatika) -w parametrov na iné (cielové) ovladanie.
1: Aktuélna rychlost jazdy v Hz 0: Ochrana proti kopirovaniu deaktivovana
2: Aktudlny prud motora v A 1:  Ochrana proti kopirovaniu aktivovana
3 Aktudlne napatie motora vo V 0..4 UloZenie suboru Hodnota parametra urcuje Ucel stiboru parametrov, ktory sa ma ulozit.
4: Aktuélny prud medziobvodu v A parametrov 0 Niei brany Siad ib :
5: Aktudlne napétie medziobvodu vo V : |evje v_y rany ziadny su c’)r parametrov P s
) . Yo 1: UloZenie parametrov do suboru parametrov na nacitanie do iného
6: Teplota koncového stupra v °C X
7: Teplota k &ho stupf °F ovladania,
; 'eplota koncoveho s uvpna vo ) ) prepisanie existujiceho stboru
8: Cas (?hodu motora pocas posledného pohybu brany v's 2: Ulozenie parametrov ako zalohy do stboru parametrov pre toto
9: Aktudlna poloha v Inc ovladanie,
10:  Poloha referencie v Inc prepisanie suboru existujiceho pre toto ovladanie
11: Hodnota kandla 1 snimaca absolttnych hodn6t 3:  UloZenie stboru parametrov na odoslanie stavitelovi brany (obsiahnuté
12:  Hodnota kanala 2 snimaca absolttnych hodnét su vSetky parametre),
13:  Aktudlne referen¢né napatie vo V vytvorenie nového suboru s ndzvom suboru, ktory zatial neexistuje
14: Teplota v telese v °C 4: Ulozenie stboru parametrov ako nezakédovaného
15:  Teplota v telese vo °F UlozZia sa iba viditelné parametre. Vytvorenie nového suboru s nazvom
16:  Prevodovy faktor motora vo vztahu k snimacu pri pohybe v smere suboru, ktory zatial neexistuje
otvarania lbrany L 0..4 Nacitanie suboru Vyber stboru parametrov, ktory sa ma nacitat
17:  Prevodovy faktor motora vo vztahu k snimacu pri pohybe v smere parametrov o - .
zatvérania brany 0: NleVJle V)./bra’ny Ziadny subor parametr?\'/ o ) )
21:  Podet poziadaviek na polohu bez platnej odozvy snimaéa polohy W 1t Nacitanie stboru parametrov na pamétovom kiti na kopirovanie
22:  Nespravne prijaté znaky v TST-PD (sucasne aktivuje vystup v P.955) . par:almeFrovllneho oviadania L L .
32:  Aktudlny prad mechanickej 24 V brzdy pripojenej na X 17 2: Natfltanlle suboru parametrov, ktory je uloZeny ako zaloha pre toto
ovladanie
34:  Pocet pripojenych faz siete. Detekcia pripojenych faz siete je mozna 3 s;‘;tek{;l'? stiboru parametrov s islom nnnn z korefiového adresara
iba od vésieho medziobvodu. vea
39:  Zobrazenie aktualneho cos phi 1.2 USB komunikécia Ak je USB kluc alebo SmartModul zapojeny do USB portu, je tento
40:  Okamzity prid medziobvodu v % maximalne pripustného prudu parameter zodpovedny za komunikaciu.
medziobvodu -1: Automaticka aktivacia protokolovania udalosti, ked je SmartModul
41:  VyuZitie ochrannej funkcie motora v % rozpoznany na porte USB
271: Potitadlo chyb CAN na jazdu pre CAN1 0: Protokolovanie udalosti vypnuté
@ IST'UTH narozsirovacej karte) . 1:  Protokolovanie udalosti zapnuté pri USB klGgi pripojenom k USB portu
272: Potitadlo chyb CAN na jazdu pre CAN2 (napr.: svetelna mreza FEIG) 2:  Manualne aktivovanie protokolovania udalosti pri SmartModul-e
Pamét chyb pozri zakaznicka Uroven, kap. 8.4 pripojenom k USB portu
Ebcl: Vymazanie celej pamate chyb 0..65535 | Spustenie aktualizdcie | Tento parameter pouZite na vyber aktualizadného stiboru s pozadovanou
softvéru systému verziou softvéru na USB klUg&i, ktory sa ma naprogramovat do ovladania.
Verzia softvéru Tieto parametre zobrazuju aktualne verzie softvéru. w Vyberte aktualizacie prevgvladame a tlgz’ pre svetgln? mreze FEIG. VOtvgrte
. . parameter pomocou tla¢idla Stop. Uvidite aktualizaéné subory uloZzené na
rozsirovacia karta i < h ) : .
USB kluci. Pomocou tlacidiel so Sipkami vyberte verziu softvéru. Dlhym
stlaenim tlacidla Stop spustite zvolent aktualizaciu. Po aktualizacii zostava
Verzia softvéru 10 zobrazenie so stavom 100 %. MoZete opustit parameter. Po dokonceni
procesor aktualizécie sa ovladanie restartuje.
Doba chodu motora Trvanie posledného chodu brany 10.12 Pocitadlo udrzby

Vstupné napatie

Vyska aktualne privadzaného sietového napatia

Pocitadlo, pozri kapitolu 8.1

Funkcia

Popis, pokyny
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10.13 Prevadzkovy rezim ovladania

10.16  Vyrovnavanie dizky materialu

P. Funkcia Popis, pokyny P. Funktion Beschreibung, Hinweise
0..5 prevadzkovy rezim K dispozicii su nasledujtice rezimy: - 0..1 Korekcia koncovych Pomocou tohto parametru sa méze aktivovat/ deaktivovat korekcia spodnej
o0 u) Sy Y] = ;
I .9&“_’ 0: Pohyb v smere otvarania brény a pohyb v smere zatvarania brany v _CCC poléh s referenciou koncovej polohy prostrednictvom zmien dizky materidlu na zéklade teploty
w ’ samodrznom zapojen (automatika) w svetelnej mreze v zavislosti od svetelnej mreze ako referencie. Po programovani sa zistia
. PR . N — polohy referenénych svetelnych &iar prostrednictvom 5 cyklov brany.
1:  Pohyb v smere otvarania brany v samodrznom zapojeni, pohyb v smere e % L S
zatvarania brany v ruénej prevadzke (poloautomatika) Polohy refereln cnych slvetelnych clar sameraju s kazdyrr) uplnym P .ohyl')om
2. Pohyb v smere otvérania brény a bohvb v smere zatvarania brany v v smere zatvarania brany. Ak sa poloha po 5 cykloch brany odchyli 0 viac
. " yA ik i . Yy @ pony y ako prednastavenu hodnotu, parameter P.221 (korekéna hodnota EU) sa
. rus;nej plreva zke (mi Yy njuz) . upravi o vy$ku prednastavenej hodnoty. Limity korekcie su pevnymi limitmi
3: Nudzovy chod so stlacenym tlacidlom parametru P221 (min./max. hodnoty: =120/ +120).
PQZC?R ; . L Ak je aktivovand korekcia koncovych poloh, ako referen¢né poloha pre
PrL nud29von’\k chode T‘a :rgn’a poIB1y!)u1e dovtedyt’ k!/"“ :aka na n korekciu sluzia hodnoty polohy v priemere 8 najnizsich aktivnych svetelnych
vybavenie prikaz na chod brany. Brana sa nezastavi v koncovycl| giar.
polohéach. Ak je L.222 aktivny, svetelna mreza je nadradena nad vstupmi ovladania
4: Skuska zatazenim so zabezpe&eniami, automaticky pohyb v smere oproti vstupom ovladania.
otvdrania brany a pohyb v smere zatvérania brany o: Deakti .
Pred kazdym novym chodom prebieha doba podrzania otvorenej brany : eg |vov?1ne
P0O10. 1: aktivované
Nastavenia 3 a 4 sa po vypnuti ovlddania stratia. Ovlddanie sa potom 1 3 - o 0...999 Sekvenéna kvalita zobrazuje 3-miestne Cislo, ktoré udava kvalitu svetelnej Ciary kazdej tretiny
presunie do nastavenia 2. [ e By | vy8ky monitorovania. Pozri kapitolu 18.4, Logicky obvod vystupov a
w zobrazenia stavu
R - ~ ) I JCC 0..9 Kvalita svetelnej Ciary zobrazuije kvalitu optického spojenia svetelnej &iary vo forme &islic od 0 do
10.14 Nastavenie zo zavodu, povodné parametre [ g | ,:' 9. Pozri kapitolu 18.4, Logicky obvod vystupov a zobrazenia stavu
P. Funkcia Popis, pokyny w
O 0..2 Vyrobné nastavenia Nastavenim tohto parametra na 1 sa vSetky parametre nastavia na
([l predvolené hodnoty. .
w POZOR 11 Prehl'ad parametrov
Profil brany a osobitné nastavenia sa stratia! Nevyhnutne nastavte - - -
P991 podra typu brany. P. Funkcia Zmenil Kapitola
Obnovte na osobitné funkcie nastavené v zavode: P990=2. Viditelné, iba ak meno:
su nastavené osobitné funkcie Specifické pre zakaznika z vyrobného zavodu. o
ha:
- 0000 .... 00FF | Profil brany Nastavenia $pecifické pre typ brany. —
I I Inlnln] Pocitadlo cyklov 8.1
= g
w
orn Pocitadlo udrzby 8.1
oy 5
10.15 Heslo — —
or i Doba podrzania otvorenej brany 1 8.2
P. Funkcia Popis, pokyny g
O q q q FFEE Premostenie DIP Zadanie preddefinovaného hesla na POZOR o1 Doba podrzania otvorenej brany 2 8.2
L ) spinac¢a premostenie programovacieho DIP Zmena parametrov bez ' ]
w spina¢a: Zadanie spravneho hesla aktivuje | znalosti funkcie je zakazana. =
spinaé. Aby sa zabranilo chybam a Il Minimalna doba podrzania otvorenej 8.2
P nebezpecenstvam v VR ] S brany
OZNAMENIE dosledku neopravneného — — -
Tento parameter je viditelny iba pri pristupu, hesla méze o 10 qua uloZenia pre prikazy otvorenia 10.2
pripojenej ovladacej jednotke TST UT-H. dostavat iba vyskoleny 0 00 brany
0...FFFF Heslo Oprévnenie na pristup k réznym trovniam | Personal. or o Doba predbeznej vystrahy pred 10.2
parametrizacie pohybom v smere zatvarania brany
I H’ I} Aktivacia testu nidzového otvorenia 10.3
Heslo je mozné nastavit na drovni 2. (NN
o 130 Tocivé pole motora 104
.1 3 (]
"IN Boost pre pohyb v smere otvarania brany 10.5
L]
1 — Boost pre pohyb v smere zatvarania 10.5
P I L’ Ll brany
o2 1 Opétovné naprogramovanie koncovych 10.6
g TN} poldh
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SLOVENSKY

Brana ZATVORENA Pred potvrdenim prisluSného hlasenia odstrarte pri¢inu chyby.

Korekéna hodnota koncovej polohy 8.3 @

Brana OTVORENA

Jazdna frekvencia pre rychly pohyb v 10.7 5s S Stlatte ® nacca 5 s.
smere otvarania brany a

Jazdna frekvencia pre rychly pohyb v 10.7 @

smere zatvarania brany

P. Funkcia Zmenil Kapitola 12 Prehl'ad hlaseni
meno:
5 121 Vseobecné chyby
Korekena hodnota K —— GLEE 53 Pokial' neddjde k automatickému resetu, mozete chybu potvrdit.
] orekéna hodnota koncovej polohy .
Pc

]
"y
()

LN}
)

o
L
C3

Chybné koncové polohy

O T Doba blokovania detektora Kanal 1 a 10.8
) (IN] oTV1 cCrrn Pozicig brany mimo hornej . Mechanicka brzda je chybna alebo nespravne nastavena.
- - ALt | oblasti e Chodom v rezime so stlagenym tlagidlom sa vratte spét do povoleného rozsahu
05 J ] Doba blokovania detektora Kanal 2 a 10.8 parametrov.
! co orva e Hodnota parametra pre horny NUDZOVY koncovy spinaé je prili$ nizka.
B = Pogitadlo kolizif 8.1 . Horna oblast koncového spinaca (pasmo koncového spinaca) je prilis mala.
1 Pozicia brany mimo dolnej . Mechanicka brzda je chybna alebo nespravne nastavena.
T Vyber rezimu zobrazenia 109 oblasti e Chodom v rezime so stlatenym tlagidlom sa vratte spat do povoleného rozsahu
b N parametrov. : ’
. Hodnota parametra pre dolny NUDZOVY koncovy spinac je prili$ nizka.
] 9 Tn] Pamaét chyb 10.9 e Dolna oblast koncového spinaga (pasmo koncového spinaga) je prilis mala.
! co
oooC Verzia softvéru 85 Nepravdepodobnosti v chode brany
m cCroJn Doba chodu prekroéend pocas |  Aktudlny ¢as chodu motora prekrocil nastaveny maximalny ¢as chodu.
Sériové Sislo 5o .V L1 | pohybu v smere otvarania e Branama tazky chod alebo je blokovana.
qu:' -" : brany, pohybu v smere e Pri pouziti mechanickych koncovych spinadov sa koncovy spinaé nevypne.
LS zatvérania brany alebo v
o T Doba chodu motora 10.9 prevadzke mitvy muz
I 9 0 Test nidzového otvarania e Zavolajte servis.
P IZJ40C 1| Zlyhal e Max. povoleny ¢as chodu bol poéas testu prekrogeny.
P ':,' L”-: Vstupné napatie 109 . Na resetovanie stlacte dlho tlacidlo Stop.
— e Brana ma tazky chod alebo je blokovana.
Dc,“—f o) Ochrana proti kopirovaniu pre stubor 10.10 . Batérie UPS su prili§ vybité alebo chybné.
cHalalo parametrov cCr 3 177 | Vlecna chyba, ¢ Branaalebo motor st blokované.
ocu Ulozenie stiboru parametrov 10.10 I~ 1t | zmena pozicie brény je mensia | e Brzda sa neotvara. Skontrolujte pripojenie a brzdovy usmeriiovag.
) .b ,7 ] ako sa ocakavalo e Vykon pre utahovaci moment je prili§ nizky. Skontrolujte napajacie napétie.

. Rychlost je prili§ nizka.

. Mechanicky koncovy spina¢ nebol opusteny alebo je chybny.
Upevnenie k osi snimac¢a absolitnych hodnét nie je utiahnuté.
10.11 e Vyber nespravneho profilu brany (P991)

Nacitanie suboru parametrov 10.10

0
D)
-
£

FS

Vynulovanie pocitadla tdrzby

~J
)

prevadzkovy rezim

10.12

Odchylka zisteného smeru . Pri pouZiti inkrementalnych snimacov boli zamenené kandly A a B.

[n]
a2 3 1 | | otdCania od oakavaného
smeru otacania

Smer otacania motora je obrateny vzhladom na kalibraciu. Naprogramuijte
nanovo branu s P.210 = 5.

)
=
]

. Prili§ silné ,klesanie pri rozbiehani, brzda sa uvoltiuje prili§ skoro, prili§ maly
Spustenie aktualiz4cie softvéru 10.10 kratiaci moment

V pripade potreby zmerite zosilnenie (Boost).

i
]
0
]

[} q 9 ] Vyrobné nastavenia 10.13 cCr q Protokoly snimacéa polohy su . Porucha zbernice snimaca polohy
. .o 3 =l | | nespravne e Dihsiu dobu sa neprijimaju Uidaje pozicie
oo q 1 Profil brany 10.13 cCnr Porucha predkoncového . Predkoncovy spina¢ svetelnej zavory zostava obsadeny v strednej koncovej
.20 a2 Ll, spinaca pre svetelnu zavoru polohe, resp. v hornej koncovej polohe.
- — . Naprogramujte nanovo koncové polohy snimaca absolutnych hodnét. Odstup

quq Premostenie DIP spinaca 10.14 medzi Eu a Eo musi byt minimélne 1 m.

e e

Heslo 10.14

0

(2]
au]
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Privolanie obsluhy, systém Crash Chybové hlasenia zbernice CAN

Kolizia rozpoznana . Ovladanie bolo prave zapnuté. Vyzaduje sa jednorazovy reset chyby.
. Spodna ¢ast brany bola vytlatena z bo¢nych vedeni.

Chyba v svetelnej mrezi . Je potrebny restart ovladania. V pripade opakovaného vyskytu je potrebna
vymena svetelnych mrezi.

Chyba kompatibility . Konzultacia so zdvodom:
Postup resetovania, pozri:

. Navod na montaz

. schéma zapojenia

. Dvere skrifiového rozvadzaca zvonku

Napajanie napatim . Obnovte napajanie napatim svetelnej mreze. Odstrarite pretazenie 24 V
sietového zdroja.

Reset svetelnej mreze e Je potrebny restart ovladania.

Ak resetovanie chyby zlyha:
. pri prenose IR:
—  Skontrolujte opticku drahu v bo¢nom dieli. Opticka draha musi byt bez
necistot.
- Skontrolujte napatie batérie.
. pri $pirdlovom kabli:
—  Skontrolujte $pirdlovy kabel.
. pri Funk-Crash

Chyba komunikacie svetelna . Skontrolujte vedenia vzhladom na poskodenia. Zabrante prekrateniu kablov.
mreza, prijimac

Chyba komunikécie svetelna Skontrolujte vedenia vzhladom na poskodenia. Zabrarite prekrateniu kablov.
mreza, vysiela¢ Nasadte feritové puzdro.

Chyba pri testovani . Samoregeneracné. Méze byt potrebné restartovat ovladanie. Zabrarite
prekruteniu kablov. Nasadte feritové puzdro.

- Na prijimaci este nie st naprogramované obidva vysielaCe (pozri navod pre Test kvality svetelnej mreze e Optimalizujte zarovnanie medzi vysielatom a prijima¢om.
Funlk—Cvre?sh). : ) o FEIG bol neuspesny. e PriUspesnom teste sa chyba sama resetuije.
- Vysielag je chybny alebo je vybitd batéria. e Ak chcete chybu ignorovat a pokradovat v programovani, stlaéte a diho podrzte
cCr ¢ | Pretrhnutie pasu . Je aktivovany vstup (P.50X = 0416) konfigurovany ako identifikacia pretrhnutia stlacené tlacidlo Stop.
L pé.su'. o o . ’ ) C 1 Hlasenie narusenia . Najspodnejsia svetelna Ciara je v koncovej polohe ZATV opét volna bez zistenia
¢ Prirychlom blikani displeja nie je povolena jazda. =% Vyzva na potvrdenie [ I:l' ZAves brany/ pancier brany bol zmeny polohy prostrednictvom polohovacieho systému.
. Prostrednictvom kratkeho stlacenia tlacidla Stop sa povoli chod do konc. polohy nadvihnuty ruéne
ZATV. pri stlacenom tlacidle
. Pretrhnutie pasu je mechanicky opravené a vstup uz nie je aktivny. Akonéhle Poruchy bezpeénostného retazca
chod brany.v r?2|me mrt\{y muz dosiahne polohu Brana ZATVORENA, uskutoénf Aktivuje sa interné hribové . Retazec nidzového ZASTAVENIA je preruseny od vstupu interného nidzového
sa automatické potvrdenie. tlagidlo nudzového VYPNUTIA vypnutia bez toho, aby bol zvoleny rezim parametrizécie.
— — —— alebo Watchdog (monitorovanie | «  Interné kontroly parametrov alebo kontroly EEPROM sU nesprévne. Stlaenim
Pocitadlo drzby prekro¢ené potitata) féliového tlagidla STOP ziskate podrobnejsie informécie o priine.
Porucha: Vyzaduje sa tdrzba | »  Platnost servisného pocitadia uplynula. Aktivuje sa externé niidzové e Retazec nidzového ZASTAVENIA je preruseny od vstupu niidzového
zastavenie 1 ZASTAVENIA 1 (pozri schému zapojenia).
P D S GEEETEE Aktivuje sa externé nudzové . Retazec nidzového ZASTAVENIA je preruseny od vstupu nudzového
arametre nie su nastavene zastavenie 2 ZASTAVENIA 2 (pozri schému zapojenia)
Ovladanie neparametrizované | e Zakladné parametre kontroly este neboli zaznamenané, pozri P990 a P991.
Poruchy bezpeénostnej kontaktnej listy
Chybové hidsenia zbernice CAN Prekazka t?lokgje pf)hyb v . Pocas poh}/bu v's«mere otvarania brany sa brana dotyka prekazky (iba pri
smere otvarania brany rozpoznani prekazky cez P480)

Nezname zariadenie na zbernici Naprogramuijte zariadenia, ktoré este neboli naprogramované.

-

!
-
i~

3
-

CAN Prekézka blokuje pohyb v . Poc¢as pohybu v smere zatvarania brany sa brana dotyka prekazky (iba pri
smere zatvarania brany rozpoznani prekazky cez P480)
C 1o Zbernica CAN, chyba . Samoregeneraéné. Skontrolujte feritové puzdro a nasadte tienenie. Méze byt
I, 11 | komunikacie 1 potrebné restartovat ovladanie. Rozpoznany skrat na vstupe . Pripojka bezpecnostnej listy je skratovana.
list v 1U& optickej & j listy j geny
C 1N Zbernica CAN, chyba . Samoregenerac¢né. Skontrolujte vedenia vzhladom na poskodenia. Moze byt v : Svetel_ny lae 07“0ke! bezpec’nostnej liSty je preruseny.
1=, 110 21 | komunikacie 2 potrebné restartovat ovladanie. Prepojka 1K2 / 8K2 je nespréavna.
Nastavena hranica spusteni . Parametrizovany maximalny pocet spusteni bezpecnostnej liSty po¢as cyklu
C 1 q Komponent snimac¢a/akéného | e Hlasenie sa zobrazi na displeji ovladania, ak sa zisti, Ze je dostupny iba jeden listy dosiahnuta pri pohybe v brany je prekrodeny.
o | ilzrja nek’:uzl rozpoznany a hie je lkg)n?pgnent svi{nft}éa/akéného ¢lena na zbernici CAN (napr. svetelna mreza ma smere zatvérania brany . Potvrdte chybu Gplnym zatvorenim brény v prevadzke mitvy muz.
ispozicii iba jeden vysiela¢
Oviadani O R S - - — " — — — Chyba redundancie pri skrate . Vyhodnocovaci kandl pre rozpoznavanie skratu nereaguje identicky s 2. kanalom.
C 1 vladanie ma aktivny ro'zsah~ vete!na mreza, ktpra lrr'm pracovat v rezime snimaca polohy, sa da pripojit na Doska plonych spojov ovladania je chybna.
1=, 11100 | parametrov pre svetelni mrezu zbernicu CAN a priradit rozsahu parametrov. L L o L . .
o P N " L . | . . Dynamicky opticky systém je pripojeny, ale nie je nastaveny v parametri P.460.
v rezime snimaca polohy. Text . Zmefite parametre rezimu snimaca polohy. L.210 nesmie byt nastavené na 4. - — - — —
hlasenia LCD ,LGx chyba*“. Vstup listy preruSeny . Pripojovacie vedenie je chybné alebo nepripojené.
= 1N Svetelna mreza: Prijimac je . Vymerite obidve komponenty svetelnej mreze. * Zakoncovaci odpor je chybny alebo chyba.
[, ": Il |chybny . Prepojka je nespravne nastavena.
- " . " - - " Test bezpec€nostnej listy zlyhal | e Pri poziadavke na testovanie sa bezpec¢nostna lista neaktivuje.
Svetelna mreza: Vysiel . Vymerite obidve komponenty svetelnej mrez
10 ete ,a eza: Vysielac Jo ymente o © komponenty sveteinej mreze. . Cas medzi poziadavkou na test a spustenim testu nie je zostladeny.
.o chybny
cC 130 Poloha brany nie je . Spustite novy proces programovania.
I=. 112 IC | pravdepodobna
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Poruchy bezpecnostnej kontaktnej listy

Vseobecné chyby hardvéru

Chyba redundancie pri
preruseni

Vyhodnocovaci kandl pre rozpoznévanie prerusenia nereaguje identicky s 2.
kanalom. Doska plosnych spojov ovladania je chybna.
Dynamicky opticky systém je pripojeny, ale nie je nastaveny v parametri P.460.

Porucha napdjania DC

Napéjanie DC nie je mozné kvéli: nadprddu, chyby IGBT F.519, zemného skratu,
chyby 24 V alebo nadmernej teploty.
Nudzové VYPNUTIE je stlacené.

Prili§ vysoka frekvencia
impulzov pre opticku
bezpecnostnu listu

Opticka bezpecnostna lista je chybna.
Vstup pre internt bezpe¢nostnu listu je chybny.

Offset prudu motora, prad
medziobvodu chybny

Hardvér je chybny.

Chyba redundancie spinaca
integrovanych dveri 8K2 na
internom vyhodnocovadi
bezpecnostnych list

Redundantny kontakt spina¢a integrovanych dveri 8k2 je chybny.
Integrované dvere neboli Uplne otvorené alebo zatvorené

Brzdovy strieda¢ je pretazeny,
nie je pritomny alebo je chybny

Hardvér je chybny.
Brana bola prili§ dlho bez prerusenia v generatorickom chode.
Brzdovy strieda¢ je chybny alebo nespravne pripojeny.

Interna bezpe¢nostna lista
chybne parametrizovana

Interna bezpec¢nostna liSta je pripojend, ale deaktivovana alebo obratena.

Ochranna funkcia motora
rozpoznala nadprad

Je nastavena nespravna charakteristika motora (menovity prid motora) (P.101).
Zosilnenie napétia, resp. Boost (P140 alebo P145) je prili§ vysoké.
Motor je nespravne dimenzovany.

Porucha predkoncového
spinaca pre bezpecnostnu listu

Predkoncovy spina¢ na odpojenie bezpeénostnej listy, resp. rezervaciu po
spusteni bezpecnostnej listy ostava aj v koncovej polohe obsadeny.

Prekro¢enie poc¢tu spusteni
bezpecnosti A

Parametrizovany maximalny pocet spusteni bezpecnosti A po€as cyklu brany je
prekroceny.

Prekrocenie poc¢tu spusteni
bezpecnosti B

Parametrizovany maximalny po¢et spusteni bezpe¢nosti B po¢as cyklu brany je
prekroceny.

Prekro¢enie poc¢tu spusteni
bezpecnosti C

Parametrizovany maximalny pocet spusteni bezpecnosti C pocas cyklu brany je
prekroceny.

Modul budi¢a IGBT rozpoznal
nadprud

Napéjacie napétie alebo miestny zdroj napdjania su prilis slabé.
Zaistite spravne napajanie:

— BK/BS 150 FUE - 1: privod minimalne 3 x 2,5 mm?2

— AK/AS 500 FUE - 1: privod miniméine 5 x 2,5 mm?2

Na svorkdch motora je skrat alebo uzemnenie.

Menovita frekvencia motora je nespravna.

Zosilnenie napatia, resp. Boost (P140 alebo P145) je nadmerne vysoké.
Motor je nespravne dimenzovany.

Vinutie motora chybné.

Obvod nudzového vypnutia je kratko preruseny.

Vseobecné chyby hardvéru

FRO0

Reset hardvéru ovladania
rozpoznany

Na napdjacom napati st intenzivne poruchy.
Spusti sa interny Watchdog.
Chyba RAM

Prepatie Medziobvod Limit 2

Brzdovy strieda¢ je ruseny, chybny alebo nie je k dispozicii.

Vstupné napdjacie napatie je prili§ vysokeé.

Motor generuije prili§ vela energie v generatérickom rezime, pretoze musi znizit
kineticku energiu brany.

FHOb

Chyba komunikécie
rozSirovacej dosky

Porucha komunikacie medzi hlavnou doskou plosnych spojov a rozsirovacou
doskou

Podpétie medziobvodu

Vstupné napdjacie napatie je prili$ nizke, hlavne pri zatazeni.
Zatazenie je prili§ vysoké. Koncoveé stupne, resp. brzdovy strieda¢ su narusené.

Nadprud
(prud motora alebo
medziobvod)

Menovité Gidaje motora su nespravne.

Zosilnenie napétia, resp. Boost (P140 alebo P145) sa nezhoduiju.
Motor je nespravne dimenzovany.

Brana ma tazky chod.

Brzda sa neotvara. Skontrolujte privod a brzdovy usmerriovac.

Prdd medziobvodu pri
jednoféazovom napajani je prili§
vysoky

Pri AK/AS 500 FUE - 1 bolo rozpoznané 1-fazové napdjanie. Povoleny prud
medziobvodu pri 1-fAzovom napdjani je prili§ vysoky. Tato chyba sa zobrazuje
vzdy spolu s F.520

Externé 24 V napdjanie chyba
alebo je prili$ nizke

Pretazenie, av8ak Ziadny skrat
Pri skrate 24 V sa nespusti napajanie ovladania. Tlejivka V306 svieti.

Prepétie Medziobvod Limit 1

Brzdovy striedac je ruseny, chybny alebo nie je k dispozicii.

Napdjacie napatie je prili§ vysoké.

Motor generuije prili§ vela energie v generatérickom rezime. Brana nedokéze
dostatocne znizit kineticku energiu.

Prepatie na sietovom vstupe

Nap4jacie napétie je prili§ vysoké.

Napédjacie napétie klesa velmi vyrazne.

Pri ovladaniach s UPS je UPS v prevadzke na batérie. Reaktivujte sietové
napdjanie.

Prepatie siete

Napajacie napatie ovladania je prili§ vysoké.

Teplota chladi¢a Pracovna
oblast Limit 2

ZataZenie koncovych stupriov, resp. brzdového striedaca je prilis vysoké.
Taktovacia frekvencia koncového stupria (P.160) je prili§ vysoka.
Teplota okolia ovladania je prili$ nizka.

Podpétie siete

Napédjacie napatie ovladania je prili§ nizke.

Porucha: Teplota v telese
stipne nad kritickych 80 °C

Vnutorna teplota je prili§ vysoka.

Teplota chladi¢a mimo
pracovnej oblasti Limit 1

Zatazenie koncovych stupriov, resp. brzdového striedaca je prili§ vysoké.
Teplota okolia na prevadzku ovladania je prili§ nizka.
Taktovacia frekvencia koncového stupna (parameter P.160) je prili§ vysoka.

Nadprud Medziobvod Limit 2

Zosilnenie napétia, resp. Boost sa nezhoduje.
Motor je nespravne dimenzovany.
Brana ma tazky chod.

Porucha: Teplota v telese
stipne nad 75 °C

Zatazenie frekvenéného menica, resp. obvodu je prili§ vysoké.
Skrinovy rozvadzag nie je dostatocne chladeny.

Nadprud Medziobvod Limit 1

Zosilnenie napatia, resp. Boost sa nezhoduju.
Motor je nespravne dimenzovany.
Brana ma tazky chod.

Nadprud motora / medziobvod
Limit 2

Menovité Gdaje motora su nespravne.

Zosilnenie napétia, resp. Boost (P140 alebo P145) sa nezhoduiju.
Motor je nespravne dimenzovany.

Brana ma tazky chod.
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Chyba v polohovacom systéme

Zaznamenavanie pozicie
chybné

Pri mechanickych koncovych spinaéoch:

. Minimalne jeden koncovy spina¢ nezodpoveda parametrizovanému aktivnemu
stavu.

. Kombinacia minimalne 2 aktivnych koncovych spinacov je neprijatelna.

Pri elektronickych koncovych spinacoch:

. Po vyvolani aktivacie vyrobnych parametrov (parameter P.990) zodpovedajuci
polohovaci systém parametrizovany.

. Kalibracia nie je dokonéena alebo je nespravna. Opakujte kalibraciu.

. Pri aktivovani medzizastavenia je medzizastavenie neprijatelné.

. Synchronizécia nie je dokoncena alebo je chybny referenény spinac.

Casovy limit prenosu protokolu

. Spustite reset hardvéru: Vypnite ovladanie. Odpojte DES. Po niekolkych
minutach DES znova pripojte. Znova zapnite ovladanie.

. Vedenie rozhrania je chybné, resp. prerusené.

. Snimag¢ absolutnych hodnét vyhodnocovacej elektroniky je chybny.

. Hardvér je poskodeny alebo je silne rusené prostredie.

. Skontrolujte uzemnenie branového systému.

e Zatiente riadiace vedenie.

. Pripevnite ¢len RC (100 Q + 100 nF) k brzde.

Pozicia mimo oblasti priezoru

. Pohon snimaca pozicie je chybny.
. Snimag¢ absolutnych hodnét vyhodnocovacej elektroniky je chybny.
. Hardvér je poskodeny alebo je silne ruSené prostredie.

Hardvérova chyba TST PD2

¢  Chyba ROM

e  Chyba RAM

. Chyba doby chodu

e  Chyba EEPROM

. Poskodeny hardvér = vymenit

Interna chyba TST PD / PE

. Vyskytla sa porucha snimaca polohy TST PD / PE. =% Viykonajte resetovanie.
(pozri Navod na montaz TST PD )

. Snimag¢ polohy TST PD2 rozpoznal reset. <» Potvrdte chybu a znovu
naprogramujte koncové polohy.

C AIC T Nadmerna teplota TST PD . Teplota v telese snimaca je prili§ vysoka
[ ]
— jq o Podpétie batérie . Napatie zaloznej batérie TST PD je prili§ nizke. > vymenit TST PD
]
COCcCO Prili§ vysoka rychlost hriadela | ¢ Rychlost otacania hriadela, na ktorom je umiestneny TST PD, je prili§ vysoka. =
(24 lb S | PD Namontuijte snima¢ na iny hriadel.
ol Tadl x Magnetické pole amplitudy . Aktivovalo sa monitorovanie magnetického pola: Amplitida magnetického pola
[t l'l_-ll"l TST PD2 prili$ nizke sa monitoruje poc¢as procesu programovania a prevadzky. Amplitida je prili§

nizka. = Magnet je potrebné umiestnit blizSie k snimacu.

UPOZORNENIE:

Ak sa amplitida pocas prevadzky zmensi, napr. v désledku starnutia magnetu, zobrazi

sa najskor informacéné hlasenie 1.76 A. KedZe vo vypnutom stave nemusi byt
rozpoznany pohyb bréany, zobrazi sa chybové hlasenie az po restarte ovladania
pohonu.

Chyba vyzaduje novu kalibraciu ovladania pohonu.

Spina¢ budenia TST PD2
chybny

. Spinace budenia TST PD2 nefunguju podla o¢akavania. Ak sa brana pohne pri
vypnutom ovlddani pohonu, méze dojst k nezistitelnej zmene polohy. Vymerite
TST PD2.

UPOZORNENIE:

Chyba sa zobrazi az po restarte ovladania pohonu. Ak je napdjanie napatim aktivne,
chyba nema Ziadny vplyv.

Z dovodu chyby musite ovladanie pohonu prekalibrovat.

Potvrdenie chyby a prekalibrovanie umozni prevadzku ovladania pohonu az do
nasledujiceho resetu. Ak sa neodstrani pri¢ina chyby, chyba sa zobrazi az pri
nasledujicom resete.

Chyba v polohovacom systéme

[ B Y}
I I

Draha brany je prili§ velka pre
parametrizované rozliSenie
snimaca

RozliSenie snimaca nastavené parametrom P.202 je prili§ velké pre kombinaciu
snhimaca a brany.

Chyba komunikacie

Komunikécia medzi
ovladaniami je narusena

Vedenie medzi 2 branami, ktoré su navzajom zablokované alebo pracuju v
predsadenej komore, chyba alebo je prerusené.

Parameter A.831 je nespravne naprogramovany.

Pri brénach bez blokovania alebo funkcie predsadenej komory: nastavte
A.831=000.

12.2

Interné systémové chyby F.9 xx

Tieto chyby su interné chyby. Obsluhovatel neméze chyby odstranit. Ak sa vyskytne takato chyba, ihned’ kontaktujte zakaznicky servis.

Interné chyby

Iy
]

Nie je mozna komunikacia
s roz$irovacou kartou

Porucha komunikacie s rozsirovacou kartou.

Rozsirovacia karta chyba.

Spojenie CAN je prerusené (prerusenie kdbla alebo chybajlice napajanie
rozSirovacej karty napatim).

Chyba komunikécie medzi
hlavnym procesorom a /O
procesorom

Hardvér je poskodeny.
Prostredie je silne rusené.
Teplota je prili§ vysoka.

Retazec nidzového
ZASTAVENIA je netpiny

Nie vSetky vstupy nidzového zastavenia su osobitne premostené, hoci je
premosteny cely retazec nidzového ZASTAVENIA.
Spustila sa redundantnd kontrola retazca nidzového ZASTAVENIA.

Skuska tretej cesty vypinania
nebola Uspesna

Poskodeny hardvér
Obnovenie dosky plo$nych spojov ovladania

Brzdny prud nie je v poriadku

Brzdny prid sa nezhoduje. Brzdny prid stanoveny v parametri P.183 sa
prekracuje miniméine o +0,5 A.
Chybna brzda

Nespravny vstupny test

Test funkcie monitorovania zlyhal.
Skontrolujte pripojenie monitorovacieho zariadenia.

Test zapojenia motora

Kabel motora je poSkodeny.
Motor je poskodeny.

Externy Watchdog zlyhal

Napétie 24 V je pretazené.
Hardvér je poskodeny alebo je silne rusené prostredie.

Druha vypinacia trasa chybna

2. mikrokontrolér uz nespusta Watchdog v 1. mikrokontroléri.

Kontrolny sucet parametrov
chybny

Vypnite a znova zapnite ovladanie.
Informujte servis.

Kontrolny sucet
prostrednictvom kalibracnych
hodnét je chybny

Nova verzia softvéru so zmenenou $truktirou EEPROM.
Ovladanie este nebolo inicializované.
Informujte servis.

123

Informacné hlasenia

VSeobecné hlasenia

Stav zastavenia alebo resetovania: pockajte na dalsi prichadzajuci prikaz

Koncova poloha dole

Koncova poloha dole zablokovand, pohyb v smere otvérania brany nie je mozny (napr. predsadena komora)

210
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VSeobecné hlasenia

Stavové hlasenia po¢as pohybu v rezime so stlacenym tlacidlom

Aktivny pohyb v smere zatvarania brany

HdEo

Koncové poloha hore je dosiahnuta

Koncova poloha hore

Mimo povolenej hornej koncovej polohy

Koncova poloha hore zablokovand, pohyb v smere zatvarania brany nie je mozny (napr. bezpe¢nostna slucka)

Informacné hlasenia svetelnej mreze FEIG

Aktivny pohyb v smere otvarania brany

Nové zariadenie na zbernici .
CAN

Naprogramujte nové, resp. nezname zariadenie.

Koncova poloha stred (pozicia medzizastavenia)

Kontrola kvality zbernice CAN Skontrolujte feritové puzdro, koncovy odpor a vedenia.

Koncova poloha stred zablokovana, pohyb v smere zatvarania brany nie je mozny (napr. bezpe€nostna slucka)

Uvedenie do prevadzky
ukoncené

Porucha: Mozné su len pohyby v reZime so stlaenym tladidlom, prip. automaticky pohyb v smere otvarania brany.

Uvedenie do prevadzky aktivne

Kalibracia, resp. nastavenie koncovych poléh pri snimac¢och absolttnych hodnot pri pohybe v rezime so stlatenym
tla¢idlom: spustite proces tlacidlom Stop.

Rezerva kvality prekro¢ena . M0zete potvrdit tlacidlom STOP. Skontrolujte v L.255, v ktorej pozicii je znizena

kvalita prijmu. Uskuto&nite napravu.

Nudzové vypnutie: Ziadny chod nie je mozny. Hardvérova bezpeénostna retaz je prerusena.

Informacné hlasenia pocas automatickej prevadzky

Nudzovy pohyb: Pohyby v rezime so stlaéenym tlacidlom bez zohladnenia poistiek, atd'.

Hlasenie o nidzovom otvoreni

Manualne, prevadzka mitvy muz

Vyzaduje sa udrzba. Platnost servisného pocitadla ¢oskoro vyprsi.

Parametrizacia

Rychlost pri dosiahnuti hornej koncovej polohy je prili§ vysoka.

Synchronizécia

Rychlost pri dosiahnuti dolnej koncovej polohy je prili§ vysoka.

Automatika oznacuje prechod z ,,Manualne“ na ,Automatika“

Trvalé OTV je este aktivne.

Poloautomatika oznacuje prechod z ,Manudlne“ na ,Poloautomatika“

Priorita povelového zariadenia Brana OTV je aktivna. Pohyb v smere zatvarania brany sa vykonava iba prikazovym
zariadenim s rovnakou prioritou (porovnaj P5x4).

1. zobrazenie po zapnuti (Samotestovanie)

Uskutoéni sa vynutené otvorenie

Stavové hlasenia pocas kalibracie

Cakanie na prikaz z féliovej klavesnice

Vyziadana kalibracia koncovej polohy dole

Cakanie na potvrdenie (privolanie obsluhy)

Vyziadana kalibracia koncovej polohy hore

TST PD2: Naplanuijte tiez vymenu pri nasledujicej tdrzbe brany

Kalibracia pozicie medzizastavenia

TST PD2: Batéria je prili§ slaba, odporuca sa vymena ¢o najskor

TST PD2: Slabé magnetické pole, umiestnite magnet blizSie k snimacu

Pocitadlo cyklov dveri nie je pravdepodobné. Znova inicializujte pocitadlo cyklov brany.

@
@

Referen¢na pozicia po kalibréacii opravena, resp. rozpoznana

Koncova poloha dole je dosiahnuta

Referen¢na pozicia bola znova inicializovana

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024
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Informacné hlasenia poéas automatickej prevadzky

Informacné hlasenia pocas automatickej prevadzky

=il

Referencné pozicia chyba

Refere¢na pozicia je chybna

Automatické rozpoznanie hardvéru modulu SC aktivne

. Skontrolujte komunikaéné rozhranie pre pripojené zariadenia = ovladanie v rezime zoznamu M2M (P.988 =-1) alebo
v rezime M2M (P988 =2).

. Zobrazenie prebieha len po¢as cca 15 sekind po spusteni alebo resetovani ovladania.

Predkoncovy spina¢ hore nepravdepodobny

-~
-

Nie je mozny zépis do stboru parametrov. Chybaju volné polozky adresara.

Predkoncovy spina¢ dole nepravdepodobny

94 |
F9ye

Nie je mozny zépis do suboru parametrov. Paméatové médium je piné.

Prikaz Brana OTV sa odosiela do brany 2

Informacné hlasenia pocas parametrizacie

Prekazka v pohybe v smere otvarania brany rozpoznana

ﬁDEI’

Ziadna chyba v pamiti chyb

Prekéazka v pohybe v smere zatvarania brany rozpoznana

Pamét chyb hlasi chybu, ale nezobrazi sa Ziadne suvisiace hlasenie.

Porucha bezpecnostnej listy NC pocas posledného pohybu v smere zatvarania brany: Vymazanie hlasenia pri
bezporuchovom dosiahnuti polohy Brana ZATVORENA

Programovacie hlasenie

Porucha bezpec¢nostnej listy NO po¢as posledného pohybu v smere zatvarania brany: Vymazanie hlasenia pri
bezporuchovom dosiahnuti polohy Brana ZATVORENA

Vstupné hlasenia svetelnej mreze FEIG

Korekcia koncového spinaca hore prebieha.

Vstupné hlasenie svetelnej
mreze

Ochrana oséb sa spustila v oblasti 20 cm pod dolnym dielom. V pripade potreby
musite znova naprogramovat koncové polohy.

Korekcia koncovych spinacov je ukonéena.

Ochrana objektu sa spustila nad oblastou 20 cm pod dolnym dielom. V pripade
potreby musite znova naprogramovat koncové polohy.

Vstupné hlasenie svetelnej
mreze

Ovladanie pripravuje automatické naprogramovanie koncovych spinacov.

VsSeobecné vstupy - funkcia, pozri schéma zapojenia

Tlacidlo OTV fdliovej klavesnice

Maximalna rychlost po¢as automatickej korekcie koncového spinaca sa nedosiahne.

Tlacidlo STOP féliovej klavesnice

Uskutoéni sa korekcia koncovych spinacov.

Svetelna mreza FEIG
. Vyzaduje sa vyrovnanie svetelnej Ciary.

Tlacidlo ZATV féliovej klavesnice

Vstup 1

Cakanie na USB klt¢

Na klugi nie je Ziadny aktualizaény subor.

Vstup 2

Subor sa neda otvorit.

Vstup 3

ROM sa vymaze.

Vstup 4

ROM sa programuije.

Vstup 5

Format aktualizacného suboru je nespravny alebo este nie je implementovany.

Vstup 6

Chyba pri pristupe na USB klU¢ (pamatové médium):
. Porucha SPI alebo USB komunikécie.
. USB kIt¢ je chraneny proti zapisovaniu, plny alebo naformatovany nezndmym suborovym systémom.

Vstup 7

Vstup 8

Chyba pri pristupe na SmartModul
. Skontrolujte USB spojenie medzi ovladdanim brany a SmartModul-om.

Vstup 9

Vstup 10

HORMANN

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024



SLOVENSKY

Vseobecné vstupy - funkcia, pozri schéma zapojenia

Vstup 21

Vstup 28

(UPS) s vlastnym testom,

Bezpecnostny retazec, retazec nidzového ZASTAVENIA

prednost zablokovania

13.2 Nudzové otvorenie NNEN (UPS)
A. Funkcia Popis, pokyny
,_7.'_‘ ,:75 0 ﬁl;cér’l‘e(lr};‘dsz)ove otvorenie
1 Nudzové otvorenie NNEN Pripojenie pozri schému zapojenia; vlastny test aktivovany

Interné hribové tlagidlo NUDZOVEHO VYPNUTIA

2 Nudzové otvorenie NNEN

otvorenia

C o Pripojenie pozri schému zapojenia, vlastny test aktivny
[y | (UPS) s vlastnym testom,
prednost testu nidzového
CJ Externé nidzové ZASTAVENIE otvorenia
(oLl 3 Nudzové otvorenie NNEN Nudzové otvorenie NNEN (UPS) s vlastnym testom, iba pri stiprave
C o 1) | Externé NUDZOVE ZASTAVENIE 2 (UPS) s vlastnym testom, RW
g | g prednost testu nidzového

Bezpecnostna lista vSeobecne

4 Nudzové otvorenie NNEN

Interna bezpecnostna lista

(UPS) s vlastnym testom,
prednost zablokovania

iba v pripade servisu pri vymene ovladania z predchadzajucich
modelov

5 Nudzové otvorenie NNEN

(UPS) s vlastnym testom,

Radiovy zasuvny modul

prednost testu nidzového

otvorenia

iba v pripade servisu pri vymene ovladania z predchadzajucich
modelov

T ) Kanal 1
cHU
Kanal 2 13.3 Vstupna funkcia IN3
[
L v A. Funkcia Popis, pokyny
Vyhodnocovaé¢ indukénych sluéiek, zasuvny modul L-{ q 220 0 Impulzné prevadzka NO kontakt potrebny
a0
- ] Kanal 1
1 STOP Rozpinaci kontakt potrebny
=) | Kanal 2
E q 8 ,-' 2 Blokovanie NO kontakt potrebny
— Kanal 3
,L ';3 q 3 Povolenie Rozpinaci kontakt potrebny
cCCiru Kanal 4
[y ] H
13.4 Aplikaény parameter Funkcia semafora A.710/A.720
Int ¢ vst
LD U — — A Funkcia Popis, pokyny
[ L-:g,,—: Signal poruchy riadiaceho modulu A710/A.720 0 Deaktivovand
— = A.710/A.720 1 Hlasenie ,,Brana je OTV* . Bez oneskoreni spinania
A.710/A.720 2 Standardny semafor C/Z |+  Bez zavislosti od smeru
13 Aplikaéné parametre BK/BS 150 FUE-1, AK/AS 500 FUE-1 *  Doba predbeznej vystrahy P025=3 s
A.710/A.720 3 Bleskové svetlo/ majak . Bez zavislosti od smeru
13.1 Medzizastavenie e Doba predbeznej vystrahy P.025=3 s
= - . Aktivne pocas pohybu brany a doby predbeznej vystrahy
A. Funkcia Popis, pokyny " — -
0 Siad zizash - A.710/A.720 4 Semafor ,Rakusko” . Bez zavislosti od smeru
fadne medzizastavenie . Doba predbeznej vystrahy P.025=3 s
e Aktivne pocas pohybu brény a doby predbeznej vystrahy
1 Prepina¢ medzizastavenia Pripojenie, pozri schému zapojenia . Potvrdenie po nudz. vyp. prostrednictvom féliov. tl. STOP
A.710/A.720 5 Povolenie . Hlasenie ,Brana je ZATV*
2 Vysiela& impulzov Pripojenie, pozri schému zapojenia ¢ Oneskorenie zapnutia 1 s
,Vyziadanie prostrednictvom . NO kontakt
osoby* A.710/A.720 6 Blokovanie e Hiasenie ,Brana nie je ZATV*
3 Funkcia Iba v kombinacii s laserovym skenerom Scanprotect. . Oneskorenie vypnutia 1's
Eco Open/rozpoznanie Vyska objektu rozpoznand laserovym skenerom Scanprotect a . NO kontakt
objektu v zavislosti od vySky | bezpe¢nostny odstup sa presunu. Pozri ndvod k Scanprotect. A710/A.720 7 Hidsenie ,Bréna je ZATV" R Bez oneskoren! spinania
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A Funkcia Popis, pokyny
A.710/A.720 8 Hlasenie narusenia . Dolny diel brany bol mechanicky nadvihnuty.
135 Blokovanie / automaticka funkcia zatvorenia
Hodnota Popis, upozornenia

0000 Ziadna funkcia blokovania alebo funkcia zatvorenia, solitérna brana

0100 Funkcia zatvorenia
. Predsadena komora s rozpoznanim priechodu ako slave
. Prepina¢ ,,Predsadend komora ZAP / VYP“ na IN9

0101 Funkcia zatvorenia
. Predsadena komora s rozpoznanim priechodu ako master
. Prepina¢ ,,Predsadena komora ZAP / VYP“ na IN9

0200 Blokovanie
. Jednoduché blokovanie cudzej brany ako slave
] Prepinac ,,Blokovanie ZAP / VYP“ na IN9

0201 Blokovanie
. Jednoduché blokovanie cudzej brany ako master

. Prepina¢ ,,Blokovanie ZAP / VYP* na IN9

Rozsirujuca karta dosky plosnych spojov E-FUE-1, &islo vyrobku 018294 komfortne riesi nasledujice $peciélne funkcie. Zapojenie
rozSirujucej karty E-FUE-1 najdete v schéme zapojenia branového systému. Kazdy z oboch komunikujlcich ovladacich prvkov FUE-1
dostane rozsirujicu kartu. Obidva ovladacie prvky si neustale vymiefaju data cez sériové rozhranie RS485 pomocou $tandardného
systémového kabla.

V zavislosti od objednavky méze byt potrebny dalsi hardvér.

Pri nastavovani A.831, aby fungovali spravne, naprogramuijte jeden ovladaci prvok ako master, A.831 = 0 x 01, a jeden ovladaci prvok ako
slave, A.831 = 0 x 00.

. Ak su obidva ovladacie prvky master, obidva ovladacie prvky zobrazuju hlasenie F.7A2.

. Ak su obidva ovladacie prvky nastavené ako slave, nezobrazuje sa ziadne chybové hlasenie ani $pecialna funkcia.

. Ak je nastavenie spravne, ale nenadviaze sa spojenie cez systémovy kdbel, v prvku master sa zobrazi F.7A2.

Ziadna blokovacia funkcia ani funkcia zatvorenia, solitérna brana, A.831 = 0000
— Funkcia: Brana funguje ako jednotliva, samostatna brana.

Funkcia blokovania, A.831 = 0200 / 0201

. Vo vychodiskovej polohe su obidve brany zatvorené. Spinac¢ ,Blokovanie VYP / ZAP* je v polohe ZAP. Ked' sa jedna brana otvori,
impulz OTV cez rozhranie zablokuje druhu branu. Brana sa neda otvorit.

. Zablokovana brana zobrazuje na displeji ,E111%.

. Ak zablokovana brana dostane impulz OTV, tento impulz sa ulozi do vyrovnavacej paméte. Brana viak zostane zatvorena. Casovad s
pociato¢nou hodnotou z P.017, plynie prednastavena hodnota 60 s. Ak sa blokovanie zrusi, skor ako ¢asovac dosiahne 0, uloZzeny
impulz OTV je stdle platny. Brana sa otvori. Teraz sa zablokuje prva brana. Ak ¢asova¢ uplynie pred zrusenim blokdcie, ulozeny impulz
OTV sa vymaze. Brana zostane zatvorena.

. V servisnej Urovni v P.017 moZete nastavit ¢as uloZenia pre impulzy OTV pocas blokovania v rozsahu 0 ... 999 s.

. Kazda brana vyzaduje vysiela¢ impulzov OTV na kazdej strane brany, vnutri aj vonku. To znamend, Ze su tu dve zablokované brany pre
celkovo Styri vysielace impulzov OTV, priom sa pocitaju aj foliové tlacidla na ovladacich jednotkach.

. Krizujuca prevadzka vjazd pocas vyjazdu je povolena a je obmedzena len mechanickymi danostami brany.

Automaticka funkcia zatvorenia, A.831 = 0100 / 0101
- Funkcia: IN1 / zasuvna doska plosnych spojov radiova / indukéna slu¢ka CH1 maju priradeny smer ,.zvonku dovnutra“. Pripojena

svetelna mreza / svetelna zavora dostéava ako Specialnu funkciu ,Rozpoznanie priechodu*.

. Vo vychodiskovej polohe st obidve brany zatvorené. Spina¢ ,Predsadena komora VYP / ZAP“ je v polohe ZAP. Vjazdova brana
dostane prikaz OTV so smerom ,zvonku dovnutra“. Vyjazdova brana sa uz teraz zablokuje cez rozhranie. Vyjazdova brana zobrazuje
LJET11%

. Pri vjazdovej brane v koncovej polohe OTV mozete prejst cez svetelni mrezu / svetelnd zdvoru a vstlpit do priestoru medzi branami
(predsadena komora).

. Vjazdova brana sa zatvori po minimalnej dobe podrzania otvorenej brany z P.015, $tandardne 3 s.

. Ked' vjazdova brana dosiahne koncovu polohu ZATV, odblokuje sa vyjazdova brana. Cez rozhranie sa automaticky odosle impulz OTV
predsadenej komory. Vyjazdova brana zobrazuje ,E112¢.

. Okamtzite po akceptovani tohto impulzu vyjazdovou brénou sa zablokuje vjazdova brana (=,E111%). Vyjazdova bréna sa otvori.

. Ak pri vystupovani z predsadenej komory prejdete cez svetelnii mrezu / svetelnti zavoru brany v koncovej polohe OTV, aj tu uplynie
minimalna doba podrzania otvorenej brany z P015, skor ako za¢ne proces zatvarania.
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eV koncovej polohe ZATV vyjazdova bréna zrusi blokovanie vjazdovej brany. Proces zatvérania je ukonceny.

Osobitné viastnosti

. Ak do predsadenej komory nevstupite v €ase, ked' je vjazdova brana otvorend, plynie doba podrzania otvorenej brany z P.010.
Vjazdova brana sa zatvara. Blokovanie vyjazdovej brany sa zrusi. Brany dosiahnu znovu prislu$nu vychodiskovu polohu.

e Ak predsadenu komoru neopustite, ked'je vyjazdova brana otvorena prostrednictvom prikazu ,Impulz OTV predsadenej komory*,
uplynie doba podrzania otvorenej brany z P.010, skér ako sa brana zatvori. Ak st obe brany v koncovej polohe ZATV, mézete byt
pripadne uvazneni v predsadenej komore medzi branami.

Aby ste otvorili branu na vyjazd, musite preto vnuitri predsadenej komory nainstalovat vedlajsi vyjazd alebo vysiela¢ impulzov
OTV so smerom ,.zvnitra von®. Féliové tladidla OTV ovladacich jednotiek uz tuto funkciu spifaju.

. Pomocou féliového tlacidla OTV nemdzete generovat impulz OTV predsadenej komory. Féliové tlagidlo OTV nema pozadovany smer.
Na automaticky proces zatvarania vzdy pouzivajte externé impulzné vysielace.

. Ak prechadzate predsadenou komorou, ked'je spusteny bezpec¢nostny test svetelnej mreze TELCO, nebude pre vyjazdovu branu
generovany impulz OTV predsadenej komory. Vjazd je povoleny az vtedy, ked' je jedna vjazdova bréna v koncovej polohe OTV.
Podporne mdze zobrazovat ¢as aj zeleny semafor.

. Tak ako pri funkcii blokovania, aj pri procese automatického zatvarania je pri blokovanych branach aktivne ukladanie impulzov OTV.
P.017 je aj tu automaticky nastavené na 60 s. Az ked' vychadzajlce vozidlo preslo cez svetelni mrezu, je pri otvorenej vyjazdovej
bréne povoleny vstup zvonka do predsadenej komory. Potom automaticky plati impulz OTV, ktory bol prip. predtym generovany.
Dalsie prekrogenie svetelnej mreze / svetelnej zavory generuje impulz OTV predsadenej komory pre prislu$nu druht branu.

. KedZe sa negeneruje automaticky impulz OTV predsadenej komory pre prislusnu vyjazdovu branu, podla definicie nie je pripustna
krizujuca prevadzka vjazdu pocas vyjazdu.

14 Technické udaje

Rozmery sady dosiek ploSnych spojov
DxSxV)
Rozmery v $tandardnom kryte (D x § x V)

cca 270 x 195 x 140 mm na rame s rychlouzaverom a chladiacim telesom bez
rozsirovacich dosiek ako TST RFUxK alebo TST RFUxCom

BS 150 FUE-1, AS 500 FUE-1

500 x 300 x 200 mm, RAL7035 + VA
BK 150 FUE-1, AK 500 FUE-1

450 x 230 x 230 mm

Montaz Elektronika a chladenie s vhodné na zvisli montaz s nizkymi vibraciami, napr. na
murovanu stenu.

Chladiace teleso Hlinik prirodny, namontovany na zadnej stene

Féliova klavesnica (X400) 3 tlacidla: OTV-STOP-ZATV
Chybna funkcia pri chybnom zasunuti bez zni¢enia
Pripojenie prostrednictvom 4-pélovej, nekédovanej kolikovej vidlice., plus spinajuci

Bez osvetlenia, bez signdlnych svetiel

BK/BS 150 FUE-1
1IN~230V
110...240V £10 %
16 A, Charakteristika K

AK/AS 500 FUE-1
3(N) ~/2~ 400V
200...480V =10 %
16 A, Charakteristika K

Napajacie napatie Variant
(vodi¢ ¢ierny (L1...3)/modry (N))

Menovité napétie

Napatovy rozsah

istenie zo strany
stavebnika

50...60 Hz

Pripojky na strane dosky plosnych spojov nie st nastréné

Menovita frekvencia

Ovladanie bez pohonu max. 140 W pri plnom vyuziti napajania 24 V

Externé napajanie 1 (X10: L‘/N¢) Postlpenie fazy L1 a N dalej (typ. menovité napatie L‘ proti N*: 230 V AC)
L‘ je istené na doske plo$nych spojov: 4 AT

neplati pri variantoch UL

Riadiace napétie, externé napajanie 2 24V pc £ 5 % max. 3500 mA bezpecnostné nizke napétie podla normy EN 60335-1

(a.i. svorka ,,+ 24 V*: e so vSetkymi externymi spotrebiémi, ako su napr. zasuvné moduly, I/O moduly,
40, 44, 47, 50, 55, 57, 59 brzdy 24 V, spinané tranzistorové vystupy a dalSie riadiace napétia
-»GND (KOSTRA)*: 36, 46, 49, 53, 73, 83) . istené a odolné voci skratu vdaka centralnym spinacim regulatorom so

samoginnym navratom do pévodnej polohy
. Potencial GND (KOSTRA) interne uzemneny proti potencidlu ochranného vodica

Riadiace napatie, externé napajanie 3 (sv. 74, | pre elektronické koncové spinace a bezpe¢nostné listy
80) menovita hodnota 11,5 V, max. 130 mA

Riadiace vstupy ,Digital“ IN 1 ... 10
(sv. 41, 42, 43, 45, 48, 49, 58, 56, 54, 52, 51)

24V DC/typ. 15 mA, max. 26 V DC/20 mA

vSetky vstupy pripojit bez potencidlu alebo:

<5 V: neaktivne =¥ logicka 0

>7 V: aktivne =» logicka 1

minimalna doba signalu pre vstupné riadiace prikazy: > 100 ms

galvanické oddelenie prostrednictvom optoclena na doske plosnych spojov
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Komunikacné rozhrania

Sériové rozhranie 1 DoorCom
RS485-0 (X25/25 b)

pre elektronické koncové spinace DES alebo TST PD/PE alebo pre inych
komunika&nych partnerov schvalenych firmou HORMANN

RS 485 uroven (A, B), ukoncené so 120 Q

odporucané vedenie: tienené vedenie twisted-pair v ruS§enom prostredi, twisted-pair v
normélnom prostredi

pri pouziti koncovych spinasov HORMANN TST PD/ PE paralelne aj pre budtce
rozSirenia |/ O

Brzda 24 V-Out 4
(X17-33/34)

24V DC, minimélne 100 mA/max. 2500 mA

elektronicky istené

s monitorovanim spréavania pri spinani

OZNAMENIE

Prerusenim bezpeénostného retazca je vystup v stave bez napéatia.

Sériové rozhranie 2 AdvDoorCom
CAN-2 (X28/28 b)

pre ovladaciu jednotku TST UTH, externu prevadzku rozsirovacej dosky TST RFUxK
alebo pre inych komunika&nych partnerov schvalenych firmou HORMANN

Uroveri CAN (CH, CL), ukon&ena so 120 Q

odporucané vedenie: tienené vedenie twisted-pair v ruS§enom prostredi, twisted-pair v
normélnom prostredi

Sériové rozhranie 3
CAN-1 pre komunikaény modul
TST RFUHCom

pre modul TST RFUHCom alebo pre inych komunikaénych partnerov schvélenych
firmou HORMANN

Uroveri TTL (Tx, Rx)

maximalna dizka vedenia: 10 cm pre internti kabela? k modulu

Vystupy relé Out 1/2/3
(X14/15/16)

alternativne pouZitie ako brzdové relé
(Out 1/2 alebo 3/X14/15/16)

Porucha, hlasenia pozicie brany, funkcie semafora

Pri spinani indukénych zatazi (napr. dalSie relé alebo brzdy) s nevyhnutné prislusné
odru$ovacie opatrenia (nulova diéda, varistory, RC ¢leny).

Kontakt prepinaca bezpotenciélovy
. minimalne 10 mA

Kontakty pouzité na spinanie vykonu nie
je uz mozné pouzit na malé prady.

*  max.230 VAC/3A OZNAMENIE
(pouzit istend fazu L) Funkcie blikania obmedzuju mechanicku
Zivotnost.

Prepinaci kontakt na aktivaciu elektromechanickych bfzd s predradenymi brzdovymi
usmerfiovaémi

POZOR: Ziadna bezpecnostna funkcia

max. 230 V AC/3 A. Pouzivajte istend fazu L.

Sériové rozhranie 4
RS485-1 pre komunikaény modul
TST RFUHCom

pre modul TST RFUHCom alebo pre inych komunikaénych partnerov schvélenych
firmou HORMANN

typ. na komunikaciu medzi 2 branami (komora/ blokovanie)

Uroven TTL (Tx, Rx, DDR)

maximalna dizka vedenia: 10 cm pre internti kabela? k modulu

Sériové rozhranie 5
CAN-0 (X701) pre rozSirovaciu dosku
TST RFUxK

vhodné na internd prevadzku modulu TST RFUxK v telese alebo pre inych
komunika&nych partnerov schvalenych firmou HORMANN

Uroven TTL (Cx, Rx)

maximalna dizka vedenia: 10 cm pre internti kabela? k modulu

USB Host (X403)

alternativne ako USB zariadenie (X401)

Low-Power USB klu¢ so suborovou $truktirou FAT32

profily USB ,,Mass Storage Device“ (8), Sub Class Code ,,SCSI transparent command
set” (6), protokol rozhrania ,,Bulk-only transfer” (0 x 50), Logical Unit Number (LUN 0),
SCSI ,Request Sense” < 2,5 s, USB-Request-Time < 2,5 s, USB-NAK < 36684x, no
Hubs/Compounds possible!

Konektor: USB typ A

maximalne napéjanie: 100 mA

maximéalna dizka vedenia 2 m

Typ. velkost datového zdznamu na jeden cyklus brany (pamétova funkcia
protokolovacieho stboru): cca 2 kbyte

Pri trvalom pouziti USB kltc¢a vo vnutri ovladania, napr. ako pamét protokolovacich
suborov, prihliadajte na rozsah teploty. Odporucanie:

* ,Industrial grade” (typ.): 0 °C ... +70 °C

o ,Extended industrial grade” (typ.): =40 °C ... +85 °C.

PC komunikécia so servisnym protokolom HORMANN
,Communication Device =¥ virtual serial port*
Konektor USB typ B (mini USB)

maximélna dizka vedenia 2 m

iba jeden USB ugastnik na rozhrani

Vystup pohonu (X13):

Variant BK/BS 150 FUE-1 AK/AS 500 FUE-1

Menovité napétie 3~230V 3~400V

Napétovy rozsah 110...240V 10 % 200...480V +10 %

Maximalny napéatovy
vystup

< napédjacie napatie

Maximalny menovity prud 10A
motora

12,5A

Maximalny menovity vykon

motora @ Upen 1.5 kW Skw

Pretazenie po dobu 0,5 s

) > 2-nasobné
Frekvencia

Doba zapnutia pri okoli 50 % /50 °C
krytu 100 % /40 °C

Frekvencia 5...200 Hz

. Maximalna dizka vedenia motora je 20 m.

e  Tienenie je potrebné. Tienenie je prilozené na strane motora a ovladania.

. Nemiesajte Zily kdbla motora s inymi zilami.

. Sledujte nedostatocné zatazenie, resp. rozsahy teploty: 50 % doba zapnutia
testovana pri 10 s ZAP a 10 s VYP s automatickou predvolbou frekvencie PWM

. Pri jednofazovej prevadzke ovladani AK/AS 500 FUE-1 sa znizi maximalny vykon
o min. 30 %.

OZNAMENIE

Na svorkdch motora méze byt napéatie pritomné aj pri zastaveni alebo po nidzovom

vypnuti.

Bezpecnostny retazec, nidzové VYPNUTIE
(X24a-70/71, X26-90/91,
X23-60/61, resp. X25b

Pripojte vSetky vstupy bez potencidlu.

Zatazitelnost kontaktov: +26 V DC/<120 mA

Pri preru$eni bezpe¢nostného retazca uz nie je mozny pohyb pohonu, ani v prevadzke
mftvy muz.

POZOR: Ziadne paralelné zapojenie na X25 s X25b

Zatazenie brzdového odporu

POZOR:

Na chladiacom telese a brzdovom odpore
na zadnej strane krytu méze teplota
dosiahnut 85 °C. V pripade chyby sa
moze kratkodobo dosiahnut teplota

280 °C (< 5 min.).

integrovany brzdovy odpor

max. 1,5 kW na max. 0,5 sekundy
miera opakovania > 20 sekund
OZNAMENIE

elektronické monitorovanie

termické miesto pozad. prerusenia pri
pretazeni

Vstup bezpecnostnej listy 1-,,Si-Lei*
(X24b-sv. 72, resp. X27)

pre elektrické bezpe¢nostné listy so zakon¢ovacim odporom 8,2 kQ a pre dynamické,
optické systémy
POZOR: Ziadne paralelené zapojenie na X24b s X27

Tranzistorovy vystup - Out 26
(sv. 75)

hlavna funkcia: Test

24 V DC, minindlne 10 mA, max. 100 mA
Normally open, +24-V spinajuci

iba ohmické zatazenia, elektronicky istené

Tranzistorové vystupy — Out 28/29
(X18-sv. 35/37)
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24 V DC, minimalne 10 mA/max. 200 mA
Normally open, +24-V spinajuci
iba ohmické zatazenia, elektronicky istené

Rozsah teploty
Prevadzka sady dosiek plosnych spojov bez
krytu
Prevadzka v kryte:
Skladovanie:

Teplota okolia — vzduch
-20...+70°C

-20...+50°C

-25...+50°C

Prihliadajte na vetranie okolo krytu a na vlastné zohrievanie v kryte.

OZNAMENIE

Pred vyberom miesta montéze prihliadajte na poziadavky z ndvodu na montaz.
Dbajte na to, ze znizenie doby zapnutia pohonu je zavislé od teploty, pozri vystup
pohonu.

Mobilita zariadenia

pevné

HORMANN
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15

Zaslvatelny dopravny detektor

vystup detektora.
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15.2.2

Doba podrzania
Doba podrzania je pevne nastavend na hodnotu ,nekone¢ne®. Hned' ako je slucka obsadena, je vystup zopnuty. DIL spinace 3 a 7 nie su

Typ pristroja motorovy pristroj. Externy pohon nie je sti¢astou dodavky HORMANN. Uroveii citlivosti Kanal 1: DIL spinace 1, 2
Trieda ochrany trieda ochrany IP 65 Kanal 2: DIL spinace 5, 6 (iba SUVEK?2)
Hmotnost cca 5,0 kg 3 (0,03 % Af/f) ON OFF/ON
Vyska <2500 m 1 IEIE IEIE 8
Normy a smernice detaily pozri vlastnu kapitolu
Smernica o strojovych zariadeniach | Eurépa, typova skuska 4 vysoka (0,01 % Af/f) ON ON/ON
Smernica o nizkom napéti | Eurépa. Specidlne varianty pre americky trh s certifikatom UL 1 IEIE IEIE 8
Smernica o EMK | Eurépa
RoHS/WEEE/REACH | Eurépa

Nastavenie citlivosti uréuje pre kazdy kanal, ktori zmenu indukénosti musi vozidlo spustit, aby bolo mozné nastavit’ prislusny

Citlivost sa nastavuje osobitne pre kazdy kanal pomocou 2 DIL spinacov.

funkéné.
15.2.3 Nastavenie frekvencie a nové doladenie
Frekvencia Kanal 1: DIL spinac 4
Kanal 2: DIL spina¢ 8 (iba SUVEK2)
nizka ON OFF
1 8
vysoka ON ON
1 8

SUVEK1 - jednoduchy detektor

SUVEK2 - Dvojity detektor

1: Diagnostika

2: LED didda zelena, CH1

3: LED diéda ¢ervend, CH1

4: DIL spinace

5: LED didda zelena, CH2

6: LED diéda ¢ervena, CH2

7: Pripojenie slu¢ky

15.1 VSeobecné informacie

Detektor indukénych sluciek SUVEK1/2 je systém na indukénu detekciu vozidiel s nasledujticimi viastnostami:
. Vyhodnocovanie 1 (SUVEK1) alebo 2 (SUVEK?2) slugiek

Pracovnu frekvenciu detektora je mozné nastavit' v 2 Urovniach pomocou DIL spinacov 4 a 8.

Pripustny frekvencny rozsah je 30 kHz az 130 kHz. Frekvencia zavisi od indukénosti z geometrie slucky, pocétu zavitov, vedenia slucky a
zvolenej frekvencnej Urovne. Nové doladenie mbzete spustit manualne zmenou nastavenia frekvencie kanala. Po zapnuti napajania detektor

automaticky doladi frekvenciu slucky. Pri kratkodobom vypadku napétia < 0,1 s nedochadza k novému dolad'ovaniu.

. Galvanické oddelenie slu¢ky od elektroniky detektora 15.3 Pripojky
. Automatické doladovanie systému po zapnuti
e Nepretrzita tprava zmien frekvencie Pripojenie Oznacenie
e Ziadny vzajomny vplyv sluéky 1 a slugky 2 v dosledku multiplexovej metody pri SUVEK2 X1/1 Napajanie GND
. Citlivost nezavisla od indukénosti sluéky X1/2 Nap4janie 24 V DC
e Hilasenie obsadenia prostrednictvom indikécie LED X1/3 Optodlen GND
. Vystupy typu otvoreny kolektor, galvanicky oddelené pomocou optoc¢lenov X1/4 Vystup opto&lena kandl 2 (iba SUVEK2)
. Dodatocny presluckovany vstup a vystup, galvanicky oddel. cez optoclen X1/5 Vystup optoclena kandl 1
. Signalizécia frekvencie slucky prostrednictvom LED diédy
e Diagnosticka moznost s diagnostickym pristrojom VEK FG2 X2/1 Dodatocny vystup optoclena
X2/2 Dodatoény vstup optoc¢lena
15.2 Moznosti nastavenia X2/3 Vystup 24 V DC (spojenie X1/2)
X2/4-X2/5
15.2.1  Citlivost’ X5/1-X5/2 Slugka kanal 1
Uroven citlivosti Kanal 1: DIL spinace 1,2 X5/3-X5/4 Slugka kandl 2 (iba SUVEK2)
Kanal 2: DIL spinace 5, 6 (iba SUVEK2)
1 nizka (0,27 % Af/f) ON IE"EI IE"EI OFF/OFF 15.4 Vystupy a indikacie LED
1 8 15.4.1 Vystupy
2 (0,09 % Af/f) ON ON/OFF Vystup optoclena 1/2 Stavy detektora
1 8 High Slu¢ka volna, reset, doladenie
Low Slucka obsadena, porucha slu¢ky
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Vystup signalu sa uskutocriuje cez vystupy optoclenov pin 4 a 5 na konektore X1. Referencia GND je X1 pin 3.

HORMANN
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16.4.2 LED indikacia

»  InStalaciu je mozné vykondvat iba pri vypnutom systéme. Upozornenie: Popis ovladania brany.

LED diéda zelena - kontrola sluc¢iek | LED diéda cervena - stav sluciek Stav’f:!et.ektoril : : 16.2 Ovladanie FUE-1 (MOa + M2a)
vyp. vyp. Napdjacie napétie chyba
blika vyp. Doladenie alebo frekvenény vystup Kandl 1: Funkcia impulz OTV ako N !
zap. vyp. Detektor pripraveny, slutka volna Kanal 2: Impulznd prevadzka ako IN3 5 8
zap. zap. Detektor pripraveny, vystup signalu : =
vyp. zap. Porucha slucky -
Zelena LED dioda signalizuje pripravenost detektora na prevadzku. Cervena LED dioda signalizuje aktivaciu reléového vystupu v zavislosti
od stavu obsadenia slucky.
15.4.3 Vystup frekvencie slu¢ky
Priblizne 1 s po doladeni detektora sa frekvencia slucky vysiela prostrednictvom blikajucich signélov do zelenej LED diddy.
Priklad pre 57 kHz frekvenciu slucky:
_——— _——— a
5x 10 kHz 7x 1 kHz alff =

15.5 Technické udaje

16.2.1 Naprogramovanie radiového kédu

Rozmery (D xS x V)

72,5 x50 x 18 mm

Druh ochrany

IP 00

Aktivacia alebo vymena kanala

Napajanie

24V DC +£20 % max. 2,0 W

»  Na aktivaciu kanala 1 stlacte tlagidlo P 1 x.
»  Naaktivaciu kandla 2 stlacte tlacidlo P 2 x.

Prevadzkova teplota

-20°Caz+70°C

Skladovacia teplota

-20°Caz+70°C

ZruSenie rezimu programovania
»  Tlacidlo P stlacte 3 x alebo vyc¢kajte na uplynutie ¢asu.

Vlhkost vzduchu

max. 95 % bez kondenzacie

Casovy limit: Ak sa v priebehu 25 sekund nerozpozna platny radiovy kéd, vrati sa prijimaé automaticky do rezimu prevadzky.

Indukénost slucky

20-800 pH, odporuca sa 75-400 uH

1. Pozadovany kanal aktivujte stlacenim tlacidla P.

Frekvenény rozsah

30-130 kHz v 2 Urovniach

— Modra LED didda blikne 1x pre kanal 1

Citlivost’

0,01 % az 0,27 % (Af/f) v 4 drovniach
0,02 % az 0,54 % (AL/L)

— Modra LED diéda blikne 2 x pre kanal 2
2. Prestavte rucny vysiela¢ na odovzdanie radiového kédu do rezimu Odoslanie (stlacte pozadované tla¢idlo).

Doba podrzania

oo

Pri platnom radiovom kéde blika LED diéda rychlo na modro a zhasne.

Privod slucky

max. 100 m

Prijimac je v rezime prevadzky.

Odpor slucky

max. 20 Q (vrat. privodu)

Prijima¢ v rezime prevadzky signalizuje rozpoznanie platného radiového kédu rozsvietenim modrej LED diédy.

Vystup optoclena

45V/10 mA/100 mW

UPOZORNENIE

Oneskorenie pritahu

50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms

Doba signalu oneskorenia odpadu

25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

tlacidlo ruéného vysielaca.

. Rozpoznany platny radiovy kéd kandl 1 = LED diéda sa 1 x kratko rozsvieti
. Rozpoznany platny radiovy kéd kandl 2 = LED diéda sa 2 x kratko rozsvieti

Pripojenie 2 x zdierka MOLEX série 3215, 5-pdlova
1 x zastrékova svorka 4-pélova, RM 3,81
16 Dial'kové radiové ovladanie 868 MHz BiSecur

16.1 Bezpeénostny pokyn

Uréeny sposob pouzitia:

Reset pristroja: VSetky radiové kédy sa vymazu pomocou nasledujtcich krokov.
1. Stlaéte tlacidlo P. Podrzte tlacidlo P stlacené.

— LED diéda pomaly blikéa 5 sekiind na modro.

— LED diéda rychlo blika 2 sekundy na modro.
2. Uvolnite tlacidlo P.

Vsetky radiové kédy su vymazané.

Prijima¢ HET-E2 868-BS je obojsmernym prijimagom na ovlddanie pohonov a ovladani. Prijima¢ ma dva kanaly. Prevadzka sa uskutogriuje Spitné hlasenie pozicie brany: Spatné hlasenie na ruény vysielaé HS 5 BiSecur sa realizuje iba vtedy, ak st na 3-pélovom vstupe
prostrednictvom rédiového systému BiSecur.

Iné spbsoby pouZitia nie su dovolené. Vyrobca neruci za $kody vzniknuté v dosledku pouzitia v rozpore s uréenim alebo chybnej obsluhy.

UPOZORNENIE:

Ked' radiovy systém uvadzate do prevadzky, rozsirujete ho alebo menite:

- Vykonajte kontrolu funk&nosti.

— Pouzivajte vyhradne originalne diely.
- Miestne danosti mézu mat vplyv na dosah radiového systému.
— Mobilné telefony siete GSM-900 moéZzu pri su€asnom pouzivani ovplyvnit dosah.

023094 RE/BK 150 FUE-1/AK 500 FUE-1/11.2024

(E1/GND/ E2) pripojené hlasenia koncovych poléh Brana zatvorend a Brana otvorena.

Funkciu najdete v prisluSnom navode HS 5 BiSecur.

Ak radiovy kéd naprogramovaného tlacidla ruéného vysielac¢a pochadza z iného ruéného vysiela¢a, musite pre 1. prevadzku dvakrat stlacit

Pripojenie: A720

Priklad relé X15 20. Hlasenie Brana ZATV -2 £

Programovanie hlasenie Brana ZATV ~ 21. Common - GND —|
A720-7 22, Hlasenie Brana nie je ZATV = E2 X15 |21 22 20
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16.3 EU vyhlasenie o zhode

Vyrobca
Adresa

Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Upheider Weg 94-98, D-33803 Steinhagen, Nemecko

Hore uvedeny vyrobca tymto prehlasuje, ze tento vyrobok

Pristroj

Model

Pouzivanie v stlade s uréenim
Vysielacia frekvencia
Vyzarovany vykon

Doska plo$nych spojov prijimac¢a HET-E2-24-868-BS pripojitelna
HET-E2-24-868-BS zavod 41

Obsluha pohonov a ich prisluSenstva dveri a brany

868 MHz

max. 20 mW (EIRP)

zodpoveda svojou koncepciou a konstrukciou vo vyhotoveni, ktoré bolo nami uvedené na trh, prislusnym zakladnym poziadavkam
nasledne uvedenych smernic pri uréenom spdsobe pouZzitia:

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Pouzité normy a Specifikacie

EN 62368-1:2014 + AC:2015
EN 62479:2010

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 V2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1
ETSI EN 300220-2 V3.1.1

Smernica EU o spristupfiovani radiovych zariadeni na trh
Obmedzenie pouzivania urcitych nebezpecnych latok

Bezpecnost (Clanok 3.1(a) smernice 2014/53/EU)

Zdravie (8lanok 3.1 (a) smernice 2014/53/EU)

(Podla kapitoly 4.2 spifia vyrobok tito normu automaticky, pretoZe je vyzarovaci vykon (EIRP), testovany podla ETSI EN 300220-1, nizsi
ako hranica obmedzenia nizkeho vykonu Pmax s hodnotou 20 mW)

Obmedzenie pouzivania ur€itych nebezpecénych latok
Elektromagneticka kompatibilita
(&lanok 3.1 (b) smernice 2014/53/EU)

Efektivne vyuzitie radiového spektra
(€lanok 3.2 smernice 2014/53/EU)

Pri zmene pristroja, ktorda nebola nami odsuhlasena, straca toto prehlasenie svoju platnost.

Steinhagen, diia 01.09.2017

prokurista Axel Becker, vedenie podniku

17 Svetelna mreza TELCO

171 Uvedenie do prevadzky a nastavenie

1.  Zapnite ovladanie.

2. Indikator stavu (Cervena LED diéda na prijimaci) rychlo blika po¢as procesu nastavovania.
3. Ked svietia zelené LED diédy, systém je pripraveny na prevadzku.
4. Ked svieti indikator stavu (Gervena LED diéda) prijimaca, je preruseny minimalne jeden svetelny IG¢.

POZOR

Po uvedeni do prevadzky uz nesmiete presuvat prvky svetelnej mreze.

17.4 Odstranovanie chyb

Mozna pri¢ina

Odstranovanie chyb

Cervena stavova LED didda v prijimadi SGT
trvalo svieti

Vysiela¢ nie je aktivny. Skontrolujte zapojenie a testovaci signal.
Najnizsi Iu¢ je preruseny. Odstrarite prerusenie.
Ziarenie cudzieho svetla v najnizgom GG

Zlta vystupna LED didda sa mihota

Ziarenie cudzieho svetla z iného systému: Zmerfite montaznu poziciu cudzieho
systému. Opticky zabrarte dopadu svetla z cudzieho systému.

17.5 Technické udaje

Vysielaé Prijimace
Skladovacia teplota —-40 - +80 °C
Teplota okolia —20-+55°C
trieda ochrany IP 67

Odolnost proti externému svetlu

- 100000 Ix @5°

Napajacie napatie 10V-30VDC

Prikon pradu 70 mA (RMS) 40 mA (RMS)
Pripojenie na ovladanie pohonu - Tranzistor < 100 mA
Ochrana pred skratom . ano
Ochrana proti prepélovaniu ano

Svetelny zdroj

Infracervené svetlo, 880 nm -

Svetelné ciary

20,21,22,23

Aktivna vyska vyuzitia

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Dizka telesa

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Odstup svetelnych éiar

45 mm: do 540 mm
180 mm: od 540 mm po koniec

Vzdialenost podlahy - 1. Svetelna ¢iara

35 mm -

Maximalny ¢as odozvy

— 40 ms

Maximalna rychlost sekvenéného
zatemiiovania

1,6 m/s

Minimalna detegovatelna velkost objektu

50 mm /165 mm

Dosah

1..12m

Normy

EN 12978:2003 +A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015n EN 13849-2:2012, |[EC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

Smernice EU

2011/65/EU, 2014/30/EU, 206/42/EU

Bezpecnostné kategoérie

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, typ E
EN ISO 13849-1:2015, Cat.2, PL d
IEC 61496-2, typ 2 ESPE

Certifikacia

Typova skiska ES vykonana spolo¢nostou TUV NORD

17.2 Logicky obvod vystupov

Objekt: Vystup Zlta LED diéda
k dispozicii otvorené vyp.
nie je k dispozicii zatvorené zap.
173 Indikatory LED
Cerveny Stav
zlta Vystup
zelena Prevadzkové napéatie
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18 Svetelna mreza FEIG

18.1 Elektrické pripojenie a mechanické vyrovnanie

Pripojenie sa vykondva pomocou snap rozdelovaca. Prepojte vysiela¢ a prijima¢ pomocou 6-pdlového zacvakavacieho kabla s bielou
zastrékou. Na strane ovladania je pripojenie pripravené na pripojenie. Svetelnd mreza funguje na zbernici CAN ovladania. Preto je délezité
pripojenie na strane ovladania.

Nepripajajte paralelne k svorkovnici X28 ziadny iny kabel.

Zakoncovaci odpor zbernice CAN je umiestneny v prislusenstve kazdej brany. Pri indtalacii brany zapojte zakoncovaci odpor zbernice CAN
do jej zasuvky na snap rozdelovaci. Ak pripojite dalSie zariadenie, ako napr. laserovy skener, ScanProtect alebo radarovy hlasi¢ MWD-C,
zakonc&ovaci odpor zbernice CAN sa presunie zo snap rozdelovaca na posledné zariadenie v sérii.
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Montaz v boénych dieloch brany uréuje mechanické vyrovnanie svetelnej mreze. Na vytvorenie optického spojenia mechanicky vyrovnajte
bocné diely podla ndvodu na montéz. Instalaéna poloha vysielaca a prijimaca je $pecifikovana vyrobcom, je v§ak mozné ju vymenit kvoli
symetrickej Strukture.

UPOZORNENIE

Ak mechanicky zmenite polohu svetelnej mreze, musite nanovo naprogramovat koncové polohy s P.210=5. Ak volitelne prevadzkuijte na
bréne samostatnu zobrazovaciu jednotku alebo obsluzni jednotku TST-UTH, musite prepnut DIL spina¢ J 800 do dolnej polohy. Nesmiete
skracovat ani inak upravovat pripojovacie vedenie snap rozdelovaca. Ulozte prebyto¢né vedenia napr. v kdblovom kanali.

Farba Zil snap rozdelovaca Oznacenie svoriek Svorkovnica X28
BN +
WH CH
vT CL
BU G

18.2 Spoésob funkcie

Svetelna mreza FEIG predstavuje ochranu oséb rychlobeznej brany. Pri optickom preruseni jednotlivych lu¢ov spusti svetelnd mreza FEIG

reverzaciu brany dvoma sposobmi:

. Tvrdé zastavenie: Ak sa svetelnd mreza FEIG spusti az o 20 cm pod aktualnou polohou dolného dielu, dochédza pred opatovnym
otvorenim k reverzovaniu s maximalnou brzdnou funkciou (ochrana oséb ,E.L21%).

. Pozvolné zastavenie: Ak sa svetelnd mreza FEIG spusti viac ako 20 cm pod dolnym dielom, dochéadza pred opatovnym otvorenim k
jemnému a Setrnému brzdeniu (ochrana objektu ,E.L22%).

Aby mohlo ovladanie v spojeni so svetelnou mrezou FEIG zistit presni polohu dolného dielu brany, je potrebné vykonat nastavenie

svetelnej Ciary (pozri 18.3). Aktivny snima¢ polohy pritom priraduje jednotlivym svetelnym ciaram (svetelnym li¢om) definovanu polohu

kridla brany.

18.3 Uvedenie do prevadzky a nastavenie

DOLEZITE: Pred uvedenim do prevadzky odstraiite ochrannd féliu!

Svetelna mreza sa naprogramuje sama. Po nastaveni koncovych poléh ovladanie automaticky nastavi svetelné iary. Medzitym sa na
displeji zobrazuje:

. 1.A21: automatické nastavenie svetelnych ¢iar je dokoncené

e  L.A22: vykonava sa automatické nastavenie svetelnych iar

UPOZORNENIE

Ak sa svetelna mreza opticky spusti po¢as nastavovania svetelnych &iar, nastavenie zlyha s chybovym hlasenim F.122. Potom sa musi
znova vykonat nastavenie koncovych poldh s P210=5.

L254: | »  vypiSe 3-cifernu postupnost Cislic.

»  kazda ¢islica udava kvalitu vyhodnocovacej Urovne.

. hore: lava &islica . stred: stredna Cislica . dole: prava cislica

v rozmedzi 0 ... 9 na priklad: L.254 = 909

. V strednej oblasti doslo k preruseniu.

L.255: | »  udava kvalitu kazdej svetelnej Ciary (svetelného I0¢a) v rozmedzi 0 ... 9.

»  Udaj zadina najniz$ou svetelnou ¢iarou: 01 -0 ... 9.

Pre obidva parametre znamena hodnota 9 vynikajucu kvalitu prijmu, zatial ¢o hodnota 0 oznacuje prerusenie. Odstup svetelnych Ciar je
45 mm.

18.5 Prevadzkové hlasenia a odstranovanie poruch

Aby bola zaru¢ena bezchybna prevadzka vSetkych aktivnych komponentov brany, pri montazi a uvedeni do prevadzky dodrziavajte vyrobné
Specifikacie uvedené v navode na montaz a dokumentacii oviadania.

Patria sem najma:

. Spravne pripojenie vSetkych komponentov

. Iba jedno vedenie na X28

. Nastavenie feritu na potlacenie rusenia podlia popisu

e Tienenie kabla motora na oboch stranach na PE

. Nalezita integracia branového systému do vyrovnania potencialov

. Spravne nastavenie zakonovacieho odporu CAN

V zozname niz8ie najdete chybové hlasenia a ndpravné opatrenia v pripade chyby alebo poruchy.

18.6 Technické udaje

Vysiela¢ Prijimace
Skladovacia teplota -40-+70°C
Teplota okolia -25-+60°C
trieda ochrany IP 67

>100000 Lux @5°
<90 %, nekondenzujuca
24 VDC +/- 10 %

Odolnost voc¢i neznamemu svetli
Vihkost vzduchu
Napajacie napatie

Prikon pradu 50 mA 25 mA
18.4 Logicky obvod vystupov indikatory stavu Spojenie s ovladanim brany Zbernica CAN
Vysielac LED | Stav Funkcia Ochrana pred skratom Ano Ano
diéda Ochrana proti prepélovaniu Ano Ano
zelenda | vyp. Ziadne napajacie napatie Svetelny zdroj Infracervené svetlo, 850 nm -
zap. Svetelna mreza rozpoznala chybu. Svetelné &iary 24, 32, 40, 48, 56
blika 0,5 Hz Svetelna mreza je pripravend na prevadzku. Aktivna vyska hodnotenia 1081, 1441, 1801, 2161, 2521 mm
ZIté blika Svetelna mreza rozpoznala chybu. Odstup svetelnych ¢iar 45 mm
Prijimace modra | vyp. Ziadne napéjacie napétie Dosah <12m
zap. Svetelna mreza rozpoznala chybu. Normy 2006/42/ES - smernica o strojovych EN 61000-6-2:2005/AC 2005
blika 0,5 Hz ?vetelné mreza je pripravena na prevadzku. 201 4/32(?;Ii51?‘insirar(l::rnica o E::: 21 ggg:gjgg} f:;;
Cerveny | vyp. Ziadne obsadenie elektromagnetickej kompatibilite EN 60529:2000-09, IP67
zap. Svetelna mreza je obsadena. 20011/65/EU - smernica RoHS2 DIN EN 12453: 2017-11, stuper ochrany E
blika Svetelna mreza rozpoznala chybu DIN EN 13849-1:2015, Cat 2/PL d

Ak je svetelna mreza obsadena (svieti Cervend LED didda na prijimaci), mézete pomocou parametrov L254 a L255 skontrolovat, v ktorej
polohe (vyske) dojde k preruseniu.
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DIN EN 12978:2009-10
EN 61000-6-1:2007-10

18.7 Vyrovnavanie dizky materialu
V zavislosti od teploty, veku a pouzivania sa dizka zavesu brany/ pancieru brany méze menit po&as aktivnej prevadzky.

V koncovej polohe ZATV je jasne viditelna a citelna:
. Medzi spodnou ¢astou brany a podlahou vznikne medzera, ktora spdsobuje prievan.
. Zaves sa pokréi, ukonéovacie profily sa zdeformuju a na zavese mézu vzniknut trvalé zéahyby.
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Funkcia vyrovnavania diiky materidlu zabezpecuje trvalo konstantnu polohu v koncovej polohe ZATV.

Po procese programovania koncovych poléh a naslednom automatickom vyrovnani sa poc¢as nasledovnych 10 Uplnych pohybov v smere
zatvarania brany uréi referenéna poloha. Ak sa stic¢asna poloha brany v koncovej polohe ZATV li§i od povolenej hodnoty v aktivnej
prevadzke, pouzije sa parameter P.221 (korekéna hodnota koncovej polohy ZATV/ pozri kap. 8.3) automaticky prispdsobené.

Funkcia sa aktivuje / deaktivuje prostrednictvom parametra L.222

neaktivne

O30 Korekcia koncovych poléh s 0:
L aktivny

[N = | referenciou svetelnej mreze 1:

cC

18.8 Hlasenie narusenia

Ak sa pri brane v koncovej polohe ZATV ruéne nadvihne zaves brany/pancier brany a najniz$ia svetelna Ciara svetelnej mreze FEIG je opat
volna bez ozndmenia zmeny polohy prostrednictvom polohovacieho systému, méze sa vydat hlasenie o pokuse o vlamanie.

Aplikany parameter A.710 a A.720 (pozri kap. 13.4) aktivuju tuto funkciu a uréuju, na ktorom vystupnom relé sa vyda hlasenie (NO / kontakt
zatvaraca, zatvoreny kontakt pri rozpoznanom pokuse o vlamanie).

Hlasenie moze vydat iba jedno relé, nie dve!

Posledné naprogramované relé s funkciou je aktivne. Sucasne s aktivovanim relé sa vyda hlasenie F.12d. Toto hlasenie a relé zostanu
aktivované, kym prikaz na chod brany neposunie branu z koncovej polohy ZATV.

19 Spinaé FunkCrash

19.1 Technické udaje: Vysielaci modul
Frekvenéné pasmo 433 MHz, FM
Kédovanie pevné kédovanie, max. 65000 réznych vysielacich kédov
Druh ochrany IP 65, zaliate
Prevadzkova teplota -20-+60 °C
Dosah 100 m vo volmom poli

Material skrinky TPE/DuPont Hytrel 7246, ¢ierna

silikén, priesvitny

Material spinacej rohoze
Zobrazenie LED Gervena, presvita cez spinaciu rohoz

Batéria litiova CR 1/3 1A2H, 3,0 V, 170 mAh, pevne zabudovana
Zzivotnost batérie cca 3 roky

Likvidacia modulu $pecidlny odpad z dévodu zaliatej batérie

19.2 Technické udaje: Prijimaci modul

Prijimacie kanaly 2

Cas odozvy minimalne 35 ms (bez poruch radiovej drahy)

Druh ochrany IP 65, priskrutkovana

Material skrinky ABS transparentny sivy, PA6 GF30, TPE

1 Programovacie tlacidlo
2 Stavova LED diéda

3 Kryt zo sivého priehladného plastu

Pripojovaci kdbel: obsadenie pozri v schéme zapojenia
ovladania brany

5 Anténa

19.3 Opis funkcie
Stav pri dodani

Vysiela¢ je pevne kédovany. Prijimaé nie je naprogramovany, najprv ho musite naprogramovat. Po zapnuti prijimaca svieti jeho zelend LED
trvalo. Ked' je prijaty akykolvek kompatibilny vysiela¢, kratko zablika a potom sa znova rozsvieti. Vystup tranzistora zostava otvoreny. Brana
nefunguije.

Rozmery 75 x 40 x 13 mm bez kabla .
Pripojenie 3-zilovy pripojovaci kdbel LIYY 3 x 0,142, obsadenie pozri v schéme zapojenia ovladania brany Standardné SEL brany
Signal na vystupe Tranzistorovy vystup
Stav OK +24 V (obmedzenie prudu)
Stav koliza, chyba otvoreny
Zobrazenie LED zelena
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1x
min. 5 sec.

Naprogramovanie kolizie pri A 4012 SEL R

Programovanie

Stlacte programovacie tlacidlo na 5 sekind. LED diéda pomaly blika. V priebehu 5 min stlacte 1. kolizny spina¢ a potom 2. kolizny spinac.

Pri prijati radiového signélu 1. kolizneho spinaca zablika LED didda 8 x rychlo. Kéd sa ulozi. Medzitym nie je mozné naprogramovat 2. kéd.
LED diéda potom znova pomaly blika. Teraz mdzZete naprogramovat 2. vysiela€. Pri prijati radiového signélu 2. kolizneho spinac¢a zablika
LED diéda znova 8 x a zhasne. Na jednom prijimaci musite vzdy naprogramovat dva rézne kolizne spinace.

Vymazanie programovania

Zapnite napdjacie napatie. Stlacte programovacie tlacidlo. Drzte pevne programovaciu hlavu. LED diéda pomaly blika. Vypnite napéjacie
napétie. Programovanie vysielacov zhasne.

Bezna prevadzka vysielaca

Po stlaceni kolizneho spinaca generuje vysielac radiovy kdd. Vysiela¢ vysiela radiovy kéd do prijimaca. Vo vysielaéi zabliké LED diéda 1 x.
Pri prijati signalu svieti LED didda v prijimaci 4 s. Zarover na 4 s zhasne uvolfiovaci signdl vystupu tranzistora.

Radiovy datovy protokol kazdého kolizneho spinaca obsahuje celkovy pocet spusteni v Sifrovanej podobe (maximalne 65000).

Klesajuice napatie batérie

Ak napatie zabudovanej batérie klesne pod stanovenu hodnotu, zablika LED diéda pri stlaceni kolizneho spinac¢a 2 x namiesto bezného 1 x.

LED diéda v prijimaci signalizuje stav nepretrzitym svietenim. Tento spina¢ by sa uz nemal pouzivat ako novy.
Ak doéjde k prekroceniu druhej, nizSej prahovej hodnoty, blikanie v prijimaci sa spomali. Povolovaci signdl na ovladanie brany je preruseny.

Pri nasledujlcich zobrazeniach okamzite vymerite prislusny kolizny spinac.

20 RozSirovacie karty
20.1 TST-SRA

Rozsirovacia karta poskytuje bezpotencidlovy reléovy vystup. Ak nie je v prevadzke modul radiového prijimaéa, zasurite rozsirovaciu kartu
do slotu M2a ovladania brany. Funkcie relé je mozné univerzélne nastavit pomocou parametrov.

-} o
Z@ .} a ©
o [ [:]3 2 (S
Ho 5 o
L 007
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|

Llellsl

30x36x43mm (D xSxV)

24 Vpc +/-20 %

1 x liSta s pripajacimi zdierkami MOLEX
-20°C az +50 °C

-20°Caz +70 °C

Rozmery

Napajacie napatia

Pripojenie

Prevadzkova teplota

Skladovacia teplota

Prikon prudu 25 mA
Druh ochrany IPOO
Hmotnost’ 279

Kontakt relé Kontakt prepinaca bezpotencialovy min. 10 mA max. 230 VAC/3 A

Parametrizacia: Vystup je oznaéeny ako ,,2A“ a nastaveny parametrom P.DOA.

20.2 TST-RFUxIO

Rozsirovacia karta rozsiruje ovladanie o 6 reléovych vystupov a 6 digitalnych vstupov. Namontuijte rozsirovaciu kartu na distan¢né drziaky.
Spojte rozsirovaciu kartu s ovladanim brany pomocou konektora X30a. VSetky funkcie je mozné univerzélne nastavit pomocou parametrov.

LED indikéacie
Vysiela¢ Prijima¢ Upozornenie
vyp. vyp. Pokojovy stav
blikne 1 x blikne 1 x Pri stlaceni:
Funkcia je OK. Kolizny signél sa prenesie.
blikne 2x trvalé blikanie | Pri stlaceni:
Napétie batérie klesa. Kolizny signdl sa prenesie. Vymerite vysielac.
blikne 2x trvalé blikanie | Pri stlaceni:
Napatie batérie je prili§ nizke. Kolizny signal sa prenesie. Vymerite vysielac.
- trvalé svetlo | Jednotka nie je naprogramovana. Zauéte 2. vysielac.
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Aktivujte rozSirovaciu kartu s P800 = 8.

Rozmery

83 x 112 x 30 mm (D x S x V)

Napajacie napatia

24 VDC +/-20 %

Prevadzkova teplota

-20°C az +65 °C

Skladovacia teplota

-20°Caz +70°C

Prikon pradu (bez relé) <100 mA
Druh ochrany 1P0OO
Hmotnost’ cca150g

Kontakt relé

max. 230 VAC/3 A, min. 10 mA
POZOR: Kontakty pouZité na spinanie vykonu nie je uz mozné pouzit na malé prudy.

ouT9-10

Kontakt prepinaca bezpotenciélovy. Pre obe relé musite pouzit rovnaké spinacie napatie.

OouUT5-8

Spinaci kontakt so spolo¢nym com
POZOR: max. 230 VAC/3 A v sucte pre OUT 5 - 8.

Tranzistorovy vystup OUT 11
OUT 2B-2F
(iba verzia B)

1 x 24 V/min. 10 mA/max. 200 mA, spinaci kontakt, +24 V spinajuci.
.POZOR: Iba ohmické zatazenia a elektronicky istené. Vystupy moéZzu celkovo ¢erpat max. 1,8 A.

Riadiace vstupy IN 21 - 26,
svorky 24 V je mozné zatazit’
max.2A

24 VDC/typ.15 mA, max. 26 VDC/20 mA
Pripojte vSetky vstupy bez potencialu alebo: < 4 V: neaktivne =» logicka 0, > 16 V: aktivne =¥ logicka
1 min. Trvanie signélu pre vstupné riadiace prikazy: > 100 ms

Rozhranie
X30a
X30b

Systémové rozhranie (interné pripojenie na ovladanie brany)
1 x RS485 ako externé rozhranie
1 x RS485 ako externé rozhranie paralelné s X30a napr. na pripojenie diagnostického nastroja
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LED indikéacia

Popis

vyp.

Ziadne napéjanie el. pradom

Pomalé blikanie pri 0,5 Hz

Nie je k dispozicii ziadne zbernicové pripojenie, nenasiel sa ziadny komunikacny partner

blikanie pri 1 Hz

Rozsirovacia karta je pripravena na prevadzku.

rychle blikanie pri 2 Hz

Rezim Bootloader
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20.3 TST-UTH

Mech. rozmery

cca165*95*25mm (D x S x V)

Trieda ochrany IP 54
Skladovacia teplota,
prevadzkova teplota -20 °C.... +50 °C

Rel. vlhkost vzduchu

max. 80 % nekondenzujuca

Pripojenie Zbernica CAN s riadiacou rodinou FUE-1 a rozsirovacie karty s rozhranim CAN
Maximélna dizka vedenia 30m
Riadiace vedenie, pripojenie RJ25, 6 pol.
FUEH FUE-1
| | [
o s
Lo T—— | = ___ I
20.4 Doska plosnych spojov E FUE-1
X1 |
oo I
oo
0 a8 RS 485
oo
CAN
O ODoooao O l X9 i
X2
20.4.1 Specifikacia vyrobku

,Doska plosnych spojov E-FUE-1“, €islo vyrobku 018294 je prisluSenstvo spolo¢nosti SEUSTER KG. Doska plo$nych spojov poskytuje
rozsirenie rozhrania s RS-485 a rozhranim CAN. VSetky funkcie je moZné nastavit v ovladani cez parametre, predovSetkym cez parameter
A.831. Doska plo$nych spojov sa pouziva v prevadzke master — slave medzi dvoma ovlddacimi jednotkami FUE-1 na realizéciu funkcie
blokovania alebo funkcie automatického zatvorenia.

Pripojky
RS-485 CAN
1 | Rs-485A 4 |GND 1 | CAN-H 4 |[GND
2 |RS-485B 5 | +24V (RS-485) 2 |CAN-L 5 | +24V (CAN)
3 |N/A 6 |N/A 3 |N/A 6 |N/A
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20.4.2 Technické udaje

Rozmery [80x23x222mm D x3xV)
Teplota Prevadzka -20°C ... +70°C
Skladovanie -20°C ... +70°C
Hmotnost’ 129
trieda ochrany IP 00
Napajacie napétie 24V DC 20 %
Prikon max. 1 W
Pradova zatazitelnost’ max. 200 mA
Pripojenie pre rozhranie | Moduldrna zdierka RJ12, 2 x 6-pdlova, CAN, RS-485
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Dissemination as well as duplication of this document and
the use and communication of its content are prohibited
unless explicitly permitted. Noncompliance will result in
damage compensation obligations. All rights reserved in the
event of patent, utility model or design model registration.
Subject to changes.

Zabrania sie przekazywania lub powielania niniejszego
dokumentu, wykorzystywania lub informowania o jego tresci
bez wyraznego zezwolenia. Niestosowanie sie do
powyzszego postanowienia zobowigzuje do
odszkodowania. Wszystkie prawa z rejestracji patentu,
wzoru uzytkowego lub zdobniczego zastrzezone. Zmiany
zastrzezone.

Tilos ezen dokumentum tovabbadasa, sokszorositasa,
valamint tartalmanak felhasznéldsa és kozlése. A tilalmat
megszegdk kartéritésre kotelezettek. Az Osszes
szabadalmi-, hasznalati minta- és ipari jog fenntartva.
Véltozasok jogat fenntartjuk!

Siteni a rozmnozovani tohoto dokumentu, zuzitkovani

a sdélovani jeho obsahu je zakazano, pokud neni vyslovné
povoleno. Jednani v rozporu s timto ustanovenim zavazuje
k néhradé Skody. V8echna prava pro pfipad zépisu patentu,
uzitného vzoru nebo priimyslového vzoru vyhrazena. Zmény
vyhrazeny.

Bes Hanuums cneuuanbHOro paspeLueHns 3anpeLleHo
nioboe pacnpocTpaHeHne unm BocnponaseaeHne 4aHHoro
[IOKYMeHTa, a TaK>ke 1CMonb30BaHue 1 pas3meLLeHe rae-
6o ero cofepxxaHus. HecobniopeHre faHHoro
MOJIOXKEHUs BNieYeT 3a CO60I CaHKLMM B BUAE BO3MELLEHUS
yuiep6a. Bce 06bekTbl naTeHTHOro npasa (Topro.ble
MapKu, MPOMbILLNEHHbIE 06pa3Lbl 1 T.A.) 3alyileHsl. Mpaso
Ha BHECEHVE N3MEHEHNII COXPaHAETCs.

Posredovanje kakor tudi razmnoZzevanje tega dokumenta,
izkori¢anje in posredovanje njegove vsebine je
prepovedano, v kolikor ni izrecno dovoljeno. Krsitve
zavezujejo k poravnavi $kode. Pridrzane so vse pravice za
primer registracije patentnih in uporabnih vzorcev. Pridrzana
je pravica do sprememb.

Postupenie, ako aj rozmnoZovanie tohto dokumentu,
zhodnotenie a sprostredkovanie jeho obsahu je zakazané,
pokial to nie je vyslovne povolené. Konanie v rozpore

s tymto nariadenim zavézuje k ndhrade $kody. VSetky prava
pre pripad registracie patentu, uzitkového vzoru alebo
vzorky vyhradené. Zmeny vyhradené.

Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Upheider Weg 94-98

33803 Steinhagen

Deutschland
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