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All earlier editions are voided with this version.
The manufacturer may change the information in this document
without prior notice.

The installation recommendations in this document are based on
the most favourable conditions.

Dear Customer,
We are delighted that you have chosen a quality product from our
company.

1 About these instructions

These instructions are divided into an illustrated section and a text
section. The illustrated section can be found after the text section.

These instructions are original operating instructions as outlined
in EC Directive 2006/42/EC. Read through all of the instructions
carefully. These instructions contain important information on the
product. Please pay attention to the safety instructions and
warnings and follow them.

Keep these instructions in a safe place for later reference. The
document must be available to the product user at all times.

The manufacturer is not liable for any damage resulting from
incorrect use of the industrial door. This also applies to damages
caused by failure to observe the operating instructions and other
information.

Competent operation and proper maintenance influence the
performance and availability of your industrial door. Operating
errors and inadequate maintenance will lead to failures. Only
professional operation and careful maintenance will ensure
operational safety over the long-term.

Should you have any questions after having read these
instructions, please feel free to contact our customer service.

1.1 Further applicable documents
Depending on the ordered accessories, further instructions, such
as for the door control, are included in the scope of delivery. Read
these instructions carefully and thoroughly as well. Please also pay
attention to the safety instructions and warnings and follow them.

1.2 Warning labels used

The general warning symbol indicates a danger that can
lead to injury or death. In the text, the general warning symbol
will be used in connection with the described caution levels. In
the illustrated section, additional instructions refer back to the
explanation in the text section.

A DANG

Indicates a danger that immediately leads to death or serious
injuries.

A WARNING

Indicates a danger that can lead to death or serious injuries.

/\ CAUTION
Indicates a danger that can lead to minor or moderate injuries.

ATTENTION

Indicates a danger that can lead to damage or destruction of
the product.

HORMANN

1.3 Symbols used

Warning of dangerous electrical voltage

See separate fitting instructions for the control or
for the additional electrical control elements

Hot surface

Danger from electrostatic discharge

1.4 Abbreviations used

EN European standard

FFL Finished floor level (FFL)
UPS Uninterruptible power supply
r Read only

w Read and write

1.5 Colour codes for cables, individual
conductors and components

The colour abbreviations for conductor identification, cable
identification and components comply with the international colour
code in accordance with IEC 757:

BK Black PK Pink

BN Brown RD Red

BU Blue SR Silver

GD Gold TQ Turquoise

GN Green vT Violett

GN/YE Green / Yellow WH White

GY Grey YE Yellow

OG Orange LIBN | Light brown
2 /A Safety instructions

Controls of industrial doors are operationally safe if used in the
correct and intended way. Nevertheless, when used incorrectly or
for purposes other than those intended, industrial doors can be
dangerous. Follow all safety instructions in the individual sections.

2.1 General description and intended use

The described device is an electronic control for motor-driven
doors that are industrially or commercially used according to

EN 13241. The control is designed for the operation of an
asynchronous motor up to 1.2 kW power with a 230 V power
supply. The complete integration of a frequency converter power
stage allows you to operate the door in a way that is gentle on the
mechanics, with a variable opening speed and closing speed.
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The control unit controls the motor that drives the door. Depending

on the application, this control unit can also perform the following

tasks:

. Positioning of the door on and between the end-of-travel
positions (OPEN, CLOSE and intermediate positions)

. Moving the operator at different speeds (integrated frequency
converter)

. Evaluation of safety sensors on the door, e.g. closing edge
monitoring, lintel trap guard etc.

. Evaluation of additional safety elements on the door, e.g.
photocells, light grilles etc.

. Evaluation of command units on the door, e.g. pull switch,
radio, induction loops etc.

. Evaluation of emergency stop command units

. Supply of sensors and command units with electronically
fused 24 V low safety voltage

. Supply of third party equipment with 230 V

. Actuation of application-specific outputs, e.g. relay for door
position signals

. Generation and output of diagnosis messages

. Setting of application-specific parameters at different access
levels for various user groups

. Actuation of input extension modules and output extension
modules

. Evaluation of interface signals for remote control of the door

Intended use includes following the information in these
instructions and complying with the inspection and maintenance
conditions.

Any other use beyond that is considered non-intended. The
manufacturer / supplier is not liable for any damage resulting from
this. The risk is borne solely by the user.

Information on connecting and setting optional peripherals
approved by Hérmann can be found in the manuals for the
peripheral devices concerned.

Disposal
@ You must not dispose of electrical and
electronic devices or batteries in your
% household rubbish. Return them to the
responsible recycling facilities.
|

The packaging consists largely of recyclable materials.

2.2 Qualification of personnel

Only qualified and instructed personnel may fit, operate and
maintain the industrial door.

All members of personnel commissioned to work on the industrial
door must have read these instructions, especially section 2, before
beginning work.

Specify clear assignments regarding safety, operation, maintenance
and repairs.

2.3 Standards and regulations

As the operator or owner of the door system, you are responsible
for ensuring that the following regulations are observed and
complied with (without any claim to completeness).

024445 /BK FU Z RE/04.2025

European standards

EN 12445 Industrial, commercial and garage doors

and gates - Safety in use of power operated

doors - Test methods

Industrial, commercial and garage doors

and gates — Mechanical

aspects — Requirements and test methods

Industrial, commercial and garage doors

and gates - Safety devices for power

operated doors and gates — Requirements

and test methods

Safety of machinery — Safety-related parts

of control systems

EN 60335-1:2012/ Household and similar electrical

A11:2014 + A13/2017 appliances — Safety — Part 1: General
requirements, type: stationary motor
devices, protection class 1

EN 60335 2 103:2015 Safety of household and similar electrical

appliances — Part 2-103: Particular

requirements for drives for gates, doors and

windows

EMC generic standard: Interference

immunity, residential environments

EMC generic standard: Interference

immunity, industrial environments

EMC generic standard: Interference

emission, residential environments

EMC generic standard: Interference

emission, industrial environments

Functional safety of electrical / electronic /

programmable electronic safety-related

systems

EN62061:2005 Safety of machinery — Functional safety of

+ Cor.:2010 safety-related electrical, electronic and

+A1:2013 + A2:2015 programmable electronic control systems

(IEC 62061:2005)

Safety Integrity Level (SIL): 1

Section 5.2 Safety in use of power operated

doors — Requirements

Section 5.2 Drive systems and power

supply

EN 12604

EN 12978

EN 13849-1.2015

EN 61000-6-1:2007

EN 61000-6-2:2005/
AC:2005

EN 61000-6-3:2007/
A1:2011/AC:2012
EN 61000-6-4:2007/
A1:2011

EN 61508

EN 12453:2017

EN 50110 Operation of electrical installations, Part 1;
General requirements
EN 60204 Safety of machinery - Electrical equipment

of machines

VDE regulations

VDE 0100 Low-voltage electrical installations
VDE 0113 Electrical equipment of machines
VDE 0700 Safety of household and similar electrical

appliances

Accident prevention regulations

DGUV V3 Electrical installations and equipment
ASR A1.7 Technical rules for workplaces
Type test

Confirmed by TUV certificate and manufacturer's CE.

The standard version available at the time of the type test applies.

24 General safety instructions

. In addition, also observe the generally applicable statutory
regulations and other binding regulations for accident
prevention and environmental protection. Observe the
country-specific regulations and the recognised technical
rules for safe and competent working. Before beginning work,
instruct personnel in accordance with these rules and
regulations.

. Always keep these instructions at hand where the industrial
door is being used.

. You need the supplier’s approval for safety-relevant
modifications and attachments or conversions to the industrial
door.

. Do not change the software of programmable control
systems.

. Identify the location and operation of fire extinguishers by
using the corresponding information signs. Observe the legal
regulations for fire detection and fire fighting.

. Only perform cleaning and maintenance work as well as
inspections at a standstill.

. Electrical connections may only be made by a qualified
electrician.

] Before all electrical work, the system must be
de-energised. Safeguard the system against being
switched on again without authorisation. If available,
disable the emergency opening lever.

2.5 Safety instructions for operation

. Make sure that no persons or objects are in the door’s area of
travel before actuation.

. Do not reach into the guide or inlet during door operation.

. Only move the industrial door when it is safe and functional.
All protective devices and safety equipment, such as
removable protective devices and emergency-off devices,
must be available and functional.

. Do not change the safety equipment. Do not deactivate the
safety equipment.

2.6 Safety instructions for maintenance
and troubleshooting

. Perform the specified inspections and maintenance. Comply
with the maintenance intervals. Observe the information on
the replacement of parts / partial equipment.

. Only arrange for maintenance and troubleshooting to be
carried out by qualified personnel.

. Only use spare parts that comply with the technical
requirements specified by the manufacturer. This is always
guaranteed when original spare parts are used.

3 Fitting the control
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ATTENTION

Touching the electronic parts, especially parts of the processor circuit, is prohibited. Electrostatic discharge can damage or destroy

electronic components.

Before opening the housing cover, make sure that there are no drilling chips or similar objects on the cover. These objects can fall

inside the housing.
Fit the control without mechanical strain.

To ensure protection category IP 54 of the housing, close off unused cable ducts by appropriate means. Do not subject the cable

ducts to mechanical loads, especially pull loads.

You may only operate the control without a CEE plug if you can disconnect the power supply all-pole from the control by a

corresponding switch. The mains plug or alternately used switch must be easily accessible.

To prevent danger, the manufacturer or a similarly qualified person must replace a damaged connecting lead of this device (in line

with connection type Y acc. to EN 60335-1).

Make sure that the operator can see the door area in press-and-hold operation. In this operating mode, there is a risk that safety
equipment such as the photocells / light grilles may not be effective. If the door area cannot be seen for structural reasons, only

instructed persons may use this operating mode. Otherwise you must deactivate this function.

A\ WARNING

Only open the control with all poles of the power supply switched off. Switching on or operating the control while open is not

permissible.
Switch off all power supply circuits before accessing the connecting terminals.

Prior to fitting, check the control for transport damage or other damage. Damage to the interior of the control can lead to

considerable follow-up damage to the control. The health of the user can also suffer.

Fitting the BK FU Z

Electrical connection

ATTENTION

Before switching on the control for the first time and after all wiring is complete, check that all motor
connections are tightened on both the control side and the motor side. Check that the motor is correctly
wired as a delta connection. Loose motor connections damage the inverter.

In case of a short circuited or extremely overloaded 24 V control voltage, the switching power supply unit
does not start even though the DC bus capacitors are charged. The displays remain unlit. The power supply
unit will not start until the short circuit or the extreme overload has been eliminated.

The EMC directives prescribe the use of shielded separate motor cables. You must connect the shield on
both sides (motor side and control side). The cable must not have any other connections. The maximum
cable length is 20 m.

Switching on or operating a bedewed control is not permissible. This can destroy the control.

Before connecting the mains voltage for the first time, make sure that the evaluation cards (plug-in modules)
are inserted in the correct position. Misaligned or twisted insertion of the cards can damage the control unit.
This also happens when non-approved third-party products are installed.

Do not operate the control with a damaged keypad or defective vision field. Replace damaged keypads and
vision fields. To prevent damage to the keypad, the use of pointed objects is prohibited. The keypad is
designed for finger operation only.

L1| L2| L,3|
U1‘ V11W1l

*-——0
w2 U2 v2

wye configuration

L2| L3

L1
Uie vie wi
w2 U2 v2

delta configuration

Ct ion cross-sections of the circuit board terminals:
Single stranded.rigid | St S aeeve | e
Plug-in motor terminals 2,5 2,5 0,5
Mains voltage and PE 2,5 1,5 0,5
Screw terminals (5 mm grid) 2,5 1,5 0,5
Plug-in terminals (5 mm grid) 1,5 1,0 0,4
Plug-in terminals (3.5 mm grid) 1,5 1,0 0,25

Fitting position of the lid

HORMANN
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A\ WARNING

»  After the control is switched off, dangerous voltage remains in place for up to 5 minutes.

»  If the switching power supply unit is faulty, the discharge time of the DC bus capacitors can be considerably
longer. Discharge times of up to 10 minutes can occur in this case.

> After the installation is complete, check whether the system is set correctly. Check whether the safety system
functions properly.

»  Only operate the control with a connected earth conductor. If the earth conductor is not connected, dangerously
high voltage occurs on metal control housings due to discharge capacities. Connect the earth conductor in line
with EN 50178 section 5.2.11.1 for increased discharge currents < 7 mA.

>  Parts of the processor circuit are galvanically directly connected to the mains supply. Take this into account for
possible control measurements. Do not use measuring devices with PE reference of the measuring circuit.

»  If you operate volt-free contacts of the relay outputs or other terminal points with a dangerous voltage (external
power), the voltage may remain in place after the control is switched off or the mains plug is pulled. Attach a
corresponding warning label so that it is clearly visible on the control housing.

“WARNING: All power supply circuits must be switched off before accessing the connecting terminals.”
> \Voltage may still be present at the motor terminals even when at a standstill or after the emergency-off has been

5.1.4 Annual inspection of door systems and controls

The leakage current measurement according to EN 60335-1 is carried out using the substitute leakage current method. The measurement is
carried out without sensors, encoders or the motor connected. You cannot move the door during the measurement. Only the operator
control is measured, not the entire system.

el ™ [

- H
~n
v
-—H

actuated. hd hd
A =Testing device S = Probe (not in operation) B = Specimen
5 Residual-current device Fl The recurring insulation resistance measurement according to DGUV V3 is carried out with max. 500 V test voltage and thus does not
destroy any elements of the operator control. Component tolerances can trip the surge protector in the device during the insulation test. As
5.1 Mode of operation a result, the measured value of the insulation resistance may be too low. This would lead to a failed test.

Residual-current devices are for personal protection. Touching a live electrical conductor causes a fault current to flow through the body to
earth. The residual-current device will then trip at a current strength of 30 mA, for example.

Leakage current occurs in electrical installations even in normal cases without faults, which cause the residual-current device to trip
unnecessarily.

5.1.1 Residual currents on frequency converters

Frequency converter controls produce leakage currents by design, e.g. through capacities of the interference suppression filters wired to
earth. (Shielded) motor cables also generate leakage currents:

. The longer the motor cable, the higher the leakage current

The level of leakage currents varies with apparently identical door systems, depending on:

. Mains structure

. Clock frequency of the inverter terminal stage

. Door travel frequency

. Length of the (shielded) motor cable

According to measurements taken by the manufacturer in accordance with EN 60335-2-103, Section 13, the leakage current at rest is less

than 7 mA. Use type B+ residual-current devices for operation with frequency converters. These residual-current devices detect DC
currents and also currents of 2 kHz and higher.

5.1.2 Use of residual-current devices

The assignment of residual-current devices (RCDs) to the circuits in accordance with DIN 18015 prevents all circuits failing when a RCD is
switched off. One residual-current device per sub-distribution is not sufficient. Always distribute the circuits sensibly over several circuit
breakers.

For example, the standard recommends the use of short-time delayed RCDs (inrush peak currents) for frequency converter operation. The
RCDs switch off with a time delay in certain operating situations but within the range of the time required for personal protection.

A residual-current device is not required for permanently connected devices without a socket. In the case of a directly connected operator

control, typically use a 300 mA type for fire protection. Protection against contact must also be ensured in this case, e.g. by direct earthing
of the door frames.

5.1.3 Technical measures for control operation on Fl circuit breakers

To prevent residual-current devices from tripping when operating frequency converters, take at least the following measures:
. 1 residual current device with a separate connecting lead for each operator control

. Motor cables as short as possible

. Adjust the clock frequency of the frequency converter if necessary

024445 /BK FU Z RE/04.2025

In accordance with VDEO100-600 Section 6.4.3.3, you must disconnect equipment with surge protectors that could influence the
measurement or damage the equipment during the measurement. If you cannot disconnect the equipment, you may reduce the test voltage
to 250 V. The insulation resistance must be at least 1 MQ.

All BK FU Z controls from Hérmann are equipped with surge protectors of this type. In addition, all controls are tested at the manufacturer’s
factory. You may therefore test these devices with a test voltage of 250 V and even disconnect them. If a main switch is fitted, turn it off.
You can still perform the insulation measurement. The earth connections, of the housing for example, continue to be tested. If the test of the
control with 250 V and main switch turned on is successful, no further measurements are required. If you perform the test with the main
switch turned off, you must test the motor separately again afterwards.

ATTENTION

»  To avoid irreparable damage to the device, disconnect the motor from the device during this test.

L

A

I
u u

A = Testing device S = Probe B = Specimen U = Overvoltage protection
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5.2 Connection of the supply voltage without main switch 5.3 Motor connection / outputs
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16 A/ K-Typ
_____ L
_— 1 v | Tmmmmmmmmmemes PE
w R X14 | Output relay - Function as ordered - Standard: | B Connection cable with brake and limit
Door in upper end-of-travel position switch connection . )
CEE plug / 3-pole Fuse X15 | Brake relay C Ferrite sleeve Connection example: Brake
230V /16 A blue 16 A/ slow-acting A | Motor cable shielding D | Brake rectifier

To ensure fault-free operation of the BK FU Z operator control, use the supplied motor cable. You may only lead the wires of the
motor connection through this cable. You must connect the shield of the motor cable on both sides. After shortening the cables,
you must reconnect the cable shields. Double-insulate the joints.

The mains plug must be visible and accessible from the control.
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5.4

Input overview

I
lelelelole)
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I
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|

86- ++24V
85- Input7
84- GND

83- ++24V
82- Input6
81- GND

76- ++24V
75- Input5
74- GND

73- ++24V
72- Input 4
71- GND

66— Output 15
65- Input 10
64- Input9
63- GND

62- ++24V
61— Input8
54— Input3
53- Input2
52— Input 1
51- ++24V
45- ++12V
44- GND

43- Safety circuit
42 - Emergency stop 1
41- Emergency stop 1
36* - GND

35* — Channel B
34* - Channel A
33 - ++12V

32* - Emergency stop 2

<

Emergency stop 2

Intermediate stop

1
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
| Light grille
|

|

|

|

| ++24 v/ max. 100 mA
| Impulse OPEN radar

| Reserve

|

I Opening device
Impulse operation

| Impulse Close

| Impulse Open

Door monitoring switch

Physical and environmental security

R

For input functions, see wiring diagram

ATTENTION

>

Automatic CLOSE door travel is not possible without connected and functioning personal protection.

024445 /BK FU Z RE/04.2025

5.5 Connecting the limit switch

The BK FU Z operator control works together with the multi-turn position sensor.

2 570 1235 Pin 1: VCC (+ +12 ... 24V DC)
1 _ 104,35 Pin 2: RS 485 B
= 252 Pin 3: GND
2
Pin 4: RS 485 A
A O —
O

oS

L) —=~— ok

M/ﬂm(

/:(74

L

/A WARNING

Follow all instructions for the products used.
Incorrect initial start-up can cause an electric shock and serious injuries.
»  Improper use can damage or destroy the absolute encoder and the operator control.

. Before connecting, you must switch off all supply circuits of the associated control.
. Danger of fire, explosion and burns! You must not burn the absolute encoder or heat it above 85°C / 185°F.

You will find a description of the connection to the operator control in the wiring diagram for the door system in question. The fitting of the
position encoder on the door can be found in the fitting instructions for the door system.

NOTICE

The maximum permissible fitting tolerance between the centre of the shaft and the centre of the sensor is + /= 1 mm. The distance
between the magnet and the position encoder housing must not exceed 3.5 mm.

6 General operating instructions for parameterisation

Activating the parameterisation mode
@ Press the stop membrane push button. Keep | Pending messages are displayed

the stop membrane push button pressed.

Additionally press the OPEN door button. after approx. 2 seconds in parameterisation
2. @ Keep the OPEN door button pressed. mode

Parameter selection with parameterisation mode open

Select the desired parameter. You can display or change the parameter
value (see below). The display varies with the

@ ATTENTION: selection.

Not all parameters can be viewed or changed
directly. This depends on the password and
the set positioning type.

HORMANN 7
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Parameter processing with a selected parameter 7.2 Hold-open phases
1. Control in parameterisation mode Display of the desired parameter name '-' '-' '—' P. Function Description, notes
'-.'-l l-l Il =] 0...9999 s Hold-open phase 1 The door remains open in the end-of-travel position for the set time. An
g OPEN automatic CLOSE door travel then takes place.
2. Opening of the parameter Display of the current parameter value '- w
@ _’ =T 0..9999s Hold-open phase 2
N A B ] intermediate stop,
3. Press the OPEN door button to increase the | When you change the currently valid '- ) w ventilation position
parameter value. parameter value, the decimal points flash. Y-
'-’(.) ] 0..200s Minimum hold-open Deviating from hold-open phase 1 or 2, the door remains open for at least
U ] 5 phase the set time. An automatic CLOSE door travel then takes place.
or Press the CLOSE door button to decrease )
the parameter value. ,-' w
’((o) 0..20s Pre-warning time before | The time indicated in this parameter delays the CLOSE door travel after the
- - the CLOSE door travel | input of a CLOSE door command or after the hold-open phase (forced
4. Save the set parameter value. When the points are no longer flashing, the - closing) has elapsed
@ new value has been saved. :—, w :
'
3s The duration of the hold-open phase depends on the approached end-of-travel position and the OPEN door command. You can set the
hold-open phase separately for each OPEN door command.
or Discard the set parameter value. Cancellation and redisplay of the original ,— )
@ parameter value -'
R 7.3 Correction of the end-of-travel positions
5. Switch to the display of the parameter name. | The parameter name appears. '-' '-' '-' P Function Description, notes
&=
(] ,'_' '_' o33 1 -120... Correction value end- This parameter shifts the entire end-of-travel position. The end-of-travel
S —— IR [y Xy 120 Inc of-travel position door position is shifted together with the associated pre-limit switches.
Abandoning the parameterisation mode w CLOSE Increasing the parameter value shifts the end-of-travel position upwards.
Exiting the parameterisation mode The last stored value is automatically 71| —60..60Inc | Correction value end- Ss‘fvr:;zzgsthe parameter value shifts the end-of-travel position
immediately reactivates the door operation. retained. | of-travel position OPEN :
. L] . w
5s
Resetting the control
- 7.4 Error memory
Press and hold at the same time for approx. 3 s.
+ + P. Function Description, notes
wInpIn] 1.8 Error memory The control stores the last 8 errors that have occurred in the error memory.
[y N} After entering parameter P.920:
r . Changing the level using the A key and ¥ key
7 CUStomer parameters . Opening the error memory with the @ button
Closing the error memory with the @ button
71 nter *
Counte . Exiting parameter P.920 with Eb-
E: Eunction Bescripioninotes Eb1  Error message 1 (most recent error)
:—‘, n door cycle counter Display of the door cycle counter Eb8  Error message 8
— . Eb-  Exit, jump back to P.920
r B!sp:ay: 123452; : :3334. Press V. 567 Er- No error entered
isplay:
n Maintenance counter This parameter indicates the number of door cycles still possible until the
next maintenance. 7.5 Software version
v
The setting -1 indicates that the maintenance counter has not been P. Function Description, notes
activated yet. ] q T Main processor Display of the currently used software version
Crash counter This parameter indicates the number of crashes counted. A crash input . JC ID software version
increases the crash counter by increments of 1. Only press-and-hold r
p operation is still possible. You must acknowledge the crash or the resulting
error.

Serial number

Function

Description, notes

(]
(M}

)

=

Jar}

5
[

Serial number

Display of serial number

HORMANN
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8 Initial start-up with TST PD multi-turn absolute encoder 8.1 Fine adjustment of the travel limits

2a

3a

4a

5a
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8.2 Repeat request for teaching in the end-of-travel positions

If the taught end-of-travel positions are unsuitable for the door, you can request a new teaching in. Set as follows: P.210 = 5, new teaching
in of all end-of-travel positions

1 2

10 HORMANN

9 Parameters of the service level

You can only access the settings at service level if the programming switch S500 is set to ON. You will need the settings for initial start-up
and maintenance.

The parameters of the customer level are only mentioned in the following if additional functions are enabled on the service level.

(777_7‘637 |

N @F

| = @ ‘
o | ON

|

|
|
[ som
|
|
|

9.1 Setting parameters on the service level
The basic data are set at the factory. They do not need to be changed.
To change parameters, proceed as follows:

1. Switch off the control.

2.  Switch on DIP switch S500.

3.  Switch on the control.
4

D

To set parameterisation mode for the operator control, press the ® and A ON

buttons at the same time for approx. 3 s.
5. Change the desired parameters. ‘ B $500
6. After completing the settings, push the @ button for approx. 5 s to exit !

parameterisation mode. || @ ‘
7.  After completing the work, you must switch off S500 when the control is off. o ol |

| ©

After approx. 1 hour the service mode is deactivated automatically. To return to service mode, you must switch off the control
briefly and then switch it on again. Otherwise, a reset must take place.

9.2 Times
P. Function Description, notes
o 10 0..60s Storage time for OPEN | Storage of the OPEN door commands for the time set here
a0 door commands
w

Pre-warning phase The time indicated in this parameter delays the CLOSE door travel after the
before CLOSE door input of a CLOSE door command or after the hold-open phase (forced
travel closing) has elapsed.

= 0..20s
P05

w

For hold-open phases, see section 7.2

9.3 Motor settings
P. Function Description, notes
1200 0..1 Motor rotational field The parameter sets the rotation field of the motor for OPEN door travel.
o 0: Clockwise rotation field
w 1: Anticlockwise rotation field
9.4 Power increase, boost

The boost is used to increase the power of operators in the lower speed range.

Setting the boost too low or too high can cause an error during door travel. If the value is set too high, an overcurrent error occurs
(F.510 / F.410). Decrease the boost. If the value is too low or equal to 0, the motor cannot move the door. Increase the boost.

Because of the many different operating conditions on-site, you must determine the correct boost setting by trial and error if necessary. The
diagnostic function for the motor current is helpful (see parameter P910 = 2). The current display shows whether the changed setting has
the desired effect.

Always set the boost as low as possible but as high as necessary.
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Function Description, notes
0...30% Boost for OPEN door Increases the output voltage and thus the power in the lower speed range
travel until the cut-off frequency (P.100) is reached.
The voltage is increased by the value in the parameter as a percentage of
the rated motor voltage (P.103).
U
L q
4
/7, I
/ |
7 I
2) 7 |
|
7 1) |
s 1
P.140/145 !
|
|
1 f
feck
1) Normal characteristic
2) Boost characteristic
0...30% Boost for CLOSE door | see P.140
travel
9.5 End-of-travel position correction
Function Description, notes
0..5 New teaching in of the Restart of the end-of-travel position setting
end-of-travel positions | Activates the corresponding end-of-travel positions in press-and-hold
operation. Long pressing of the stop button saves the end-of-travel
positions.
The following settings are possible
0: Cancel: No teaching in of the end-of-travel positions
1: Teaching of lower limit switch, upper limit switch and, if
appropriate, intermediate stop limit switch
2: Teaching in of upper limit switch and, if appropriate,
intermediate stop limit switch
3: Teaching in of lower limit switch and upper limit switch
4: Teaching in of intermediate stop limit switch
5: Teaching in of all limit switches and the rotation direction.
The teaching in of the intermediate stop limit switch depends on the setting
in the application parameter A.240.
9.6 Speeds

The prelimit switches and limit switch bands are automatically set in the first few operational cycles after the limit switches have been
taught in. The change in the travel speed causes the automatic limit switch correction to restart.

9.7 Cross traffic input P.5 x 0 / P.A x 0 = 9 optional
Set the parameters P.5 x 0 / PA x 0 to 9 to activate the cross traffic basic function for this input. x = Number of the input to be
parameterised.
P. Function Description, notes
0..30s Blocking period for Activating a cross-traffic input disables the induction loop detector
induction loop detector | channel 1 and OPEN 1 commands for the time specified in this parameter.
channel 1 and OPEN 1
0..30s Blocking period for Activating a cross-traffic input disables the induction loop detector
induction loop detector | channel 2 and OPEN 2 commands for the time specified in this parameter.
w channel 2 and OPEN 2
9.8 Diagnostic indication on the display
P. Function Description, notes
0..41 Display mode selection | This parameter allows you to see the measured variables below directly on
the operator control display.
0: Display of the control sequence (automatic)
1: Current travel speed in Hz
2: Current motor current in A
3: Current motor voltage in V
4: Current DC bus current in A
5: Current DC bus voltage in V
6: Terminal stage temperature in °C
7: Terminal stage temperature in °F
8: Run time of the motor during the most recent door run in s
9: Actual position in Inc
10:  Position of the reference in Inc
11:  Channel 1 value of the absolute encoder
12:  Channel 2 value of the absolute encoder
13:  Current reference voltage in V
14:  Temperature in the housing in °C
15:  Temperature in the housing in °F
16:  Transmission factor of the motor to the encoder in OPEN door travel
17:  Transmission factor of the motor to the encoder in CLOSE door travel
21:  Number of position requests without a valid answer from the position
encoder
22: Incorrectly received characters in the TST-PD (simultaneously
activates the output in P.955)
39: Display of current cos phi
40:  Current DC bus current in % of the maximum permissible DC bus
current
41:  Utilisation of the motor protection function in %
Error memory See customer level section 7.4
Ebcl: Deletion of the complete error memory
r
s Motor run-time Duration of the last door run
\ Input voltage Level of the currently present mains voltage
r

rapid CLOSE

P. Function Description, notes
6 to 200 Hz Travel frequency for Travel frequency to upper pre-limit switch
rapid OPEN
6 to 200 Hz Travel frequency for Travel frequency to lower pre-limit switch

Observe the closing forces on the safety strip.
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9.9 Maintenance counter 10 Parameter overview
For counter, see section 7.1 = -
P. Function Changed Section
P. Function Description, notes by:
o020 0..1 Reset maintenance Acknowledging the maintenance counter T
[ counter S
[nTnTx] Cycle counter 741
kit (RININ
= = Maintenance counter 74
9.10 Operating mode of the control P ,'_ / 3 E,
P. Function Description, notes D T x] Hold-open phase 1 7.2
0..5 Operation mode The following modes are possible: g
0: OPEN door travel and CLOSE door travel in press-and-release on 1 Hold-open phase 2 7.2
w operation (automatic) [N} ]
1:  OPEN door travel in press-and-release operation, CLOSE door travel in —
manual mode (partial automatic) [ n] lq Minimum hold-open phase 72
2: OPEN door travel and CLOSE door travel in manual mode (press-and- r.ur i
hold) i ] Storage time for OPEN DOOR 9.2
3: Press-and-hold emergency operation U} commands
ATTENTION
In emergency operation, the door travels as long as a travel ornJ L.' Pre-warning phase before CLOSE door 9.2
command is present. The door does not stop at the end-of-travel [N} travel
positions. : :
Mot tational field 9.3
4: Endurance test with safety processes, automatic OPEN door travel and P " M otor rotational fie
CLOSE door travel =
The hold-open phase P.010 runs before each new travel. TR Boost for OPEN door travel 9.4
Settings 3 and 4 are lost after the control is switched off. The control then 1y
reverts to mode 2. o} “‘l C Boost for CLOSE door travel 9.4
[ X gy =)
9.11 Factory setting, original parameters - New teaching in of the end-of-travel 9.5
o0 0
[ I X} positions
P. Function Description, notes
0..2 Factory setting Setting this parameter to 1 resets all parameters to default values. [ e Y| COFI"e.CtIOI"I value of the end-of-travel 73
ATTENTION o ] position CLOSE
Door pl_'ofile and special settings are lost. It is imperative to set P.991 D = Correction value of the end-of-travel 73
according to the door type. h c 3 ! position OPEN
Resetting to special functions set at the factory: P.990 = 2. Only visible
when customer-specific special functions have been set at the factory. Travel frequency for rapid OPEN 9.6
0000 .... 00FF | Door profile Door type specific settings. "
= Travel frequency for rapid CLOSE 9.6
358
] T Blocking period for induction loop 9.7
9.12 Password ) Q (2] detector channel 1 and OPEN 1
P. Function Description, notes =TE] Blocking period for induction loop 9.7
2 PQL [N detector channel 2 and OPEN 2
o FFEE Bridging the DIP switch | Entering the pre-defined password to ATTENTION
I ,9915 S500 bridge the programming DIP switch S500: | Changing parameters Dq ] Crash counter 741
w Entering the correct password activates without knowledge of the 2 00
the switch. function is forbidden. - -
To avoid failure and dangers [] 9 Tx] Display mode selection 9.8
caused by unauthorised ! i
access, only authorised
o L-" 0 ... FFFF Password Access permission for various personnel s):wul d receive P = Tn] Error memory 9.8
oaa parameterisation levels passwords. g N
w ] Software version 7.5
FS925
The password can be set to the service level (level 2).
PS'E-' 7 Serial number 76
P 3:-, Motor run-time 9.8

HORMANN
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Implausibilities

in the door travel

Run time exceeded during
OPEN door travel, CLOSE door
travel or in press-and-hold
operation

The current motor run time has exceeded the set maximum run time.
The door is sluggish or blocked.
A limit switch does not trip when mechanical limit switches are used.

Lag error, position change of
the door is less than expected

The door or motor is blocked.

The brake does not open. Check the connection and brake rectifier.
The output is too low for the torque. Check supply voltage

The speed is too low.

The mechanical limit switch has not been left or is defective.

The fastening at the axis of the absolute encoder is not tightened.
Wrong door profile selected (P991)

Detected rotational direction
deviates from the expected
rotational direction

The direction of motor rotation is reversed in relation to the calibration. Teach in
the door again with P.210 = 5, see section 8.2, page 10.

Too much “sagging” when starting to move, the brake releases too early, too little
torque

Change the boost if necessary.

Position encoder protocols
faulty

Fault in the position encoder bus
Lack of reception of position data over a longer period of time

P. Function Changed Section
by:
on:
Input voltage 9.8
Reset maintenance counter 9.9
Operation mode 9.10
Factory setting 9.11
Door profile 9.11
Bridging of the DIP switch 9.12
Password 9.12
11 Overview of messages
11.1 General errors

If an independent reset does not occur, you can acknowledge the error.

Eliminate the cause of the error before acknowledging the corresponding message.

5 S@\ Press @ for approx. 5 s.
%

Malfunction of the prelimit
switch for the photocell / light
grille

The prelimit switch for the photocell / light grille remains busy even in the middle
end-of-travel position or upper end-of-travel position.

Teach in the end-of-travel positions of the absolute encoder again. The distance
between Eu and Eo must be at least 1 m.

Parameters not set

Control not parameterised

The basic parameters of the control have not been recorded yet; see P.990 and
P.991.

malfunctions

External emergency stop 1
trips

The emergency stop chain is interrupted from emergency stop input 1 (see wiring
diagram).

External emergency stop 2
trips

The emergency stop chain is interrupted from emergency stop input 2 (see wiring
diagram).

tions

Faulty end-of-travel positions

Door position external top

Mechanical brake defective or improperly set.

Return to the permitted position range via the press-and-hold operation.
The parameter value for the upper emergency limit switch is too low.
The upper limit switch range (limit switch band) is too low.

Exceeding the number of safety
triggers A

The parameterised maximum number of safety triggers A during a door cycle has
been exceeded (door monitoring switch). RESET: Keep the STOP membrane
push button pressed for 5 s.

Door position external bottom

Mechanical brake defective or improperly set.

Return to the permitted position range via the press-and-hold operation.
The parameter value for the lower emergency limit switch is too low.
The lower limit switch range (limit switch band) is too small.

Exceeding the number of safety
triggers B

The parameterised maximum number of safety triggers B during a door cycle has
been exceeded.

Exceeding the number of safety
triggers C

The parameterised maximum number of safety triggers C during a door cycle has
been exceeded.

Keypad short circuit

The OPEN or CLOSE buttons on the keypad have been pressed for more than
15s.

General hardware faults

024445 /BK FU Z RE/04.2025
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Hardware reset of the control
detected

There are significant disruptions of the supply voltage.
The internal watchdog trips.
RAM error

oonn
FH D

Over-current (motor current or
DC-bus)

The motor rated data are incorrect.

The voltage increase or the boost (P.140 or P.145) is incorrect.

The motor is incorrectly dimensioned.

The door is sluggish.

The brake does not open. Check the connecting lead and brake rectifier.

Overvoltage in DC bus limit 1

The brake chopper is malfunctioning, defective or not available.

The feed voltage is much too high.

The motor returns too much energy in dynamic operation. The door cannot
sufficiently dissipate the kinetic energy.

HORMANN
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General hardware faults

Overvoltage of the power
supply

The supply voltage for the controller is to high

Undervoltage of the power
supply

The supply voltage for the controller is to low

Temperature of the cooling
element outside the operation
range limit 1

The load on the terminal stages or the brake chopper is too high.
The ambient temperature for operating the control is too low.
The clock frequency of the terminal stage (parameter P.160) is too high.

Fault: Temperature in the
housing rises above 75 °C

The load on the frequency converter is too high.
The control box is not cooled sufficiently.

Overcurrent in DC bus limit 1

The voltage increase or the boost does not fit.
The motor is incorrectly dimensioned.
The door is sluggish.

Overcurrent in motor / DC-bus
limit 2

The motor rated data are incorrect.

The voltage increase or the boost (P.140 or P.145) is incorrect.
The motor is incorrectly dimensioned.

The door is sluggish.

No DC supply

The DC supply is not possible because of: overcurrent, IGBT error F.519, phase-
to-earth fault, 24 V error or excess temperature.
Emergency off is actuated.

Offset motor current, DC bus
current faulty

The hardware is faulty.

Motor protection function
detected overcurrent

Incorrect motor characteristic (motor rated current) is set (P. 101).
The voltage increase or the boost (P.140 or P.145) is too high.
The motor is incorrectly dimensioned.

IGBT driver chip has detected
overcurrent

The supply voltage or the construction power supply is too weak.
Ensure the correct supply:

- BKFU Z: Connecting lead = (3 x 2.5 mm2)

At the motor terminals there is a short circuit or ground fault.

The motor rated frequency is wrong.

The voltage increase or the boost (P.140 or P.145) is much too high.
The motor is incorrectly dimensioned.

The motor coil is defective.

The emergency-off circuit is briefly interrupted.

Overvoltage in DC bus limit 2

The brake chopper is malfunctioning, defective or not available.

The input supply voltage is too high.

The motor must dissipate the door‘s kinetic energy. The motor therefore
generates too much energy in dynamic operation.

Undervoltage in DC-bus

The input supply voltage is too low, primarily at load.
The load is too high. The terminal stages or the brake chopper are faulty.

24 V supply missing or too low.

Overload but no short circuit
If the 24 V short circuits, the control supply does not start up. The power glow
lamp is illuminated.

Overvoltage at the power
supply input

The supply voltage is too high.

The line supply fluctuates very extremely

In the case of controls with UPS, UPS is in battery operation. Reactivate the
mains supply.

Temperature of the cooling
element operation range limit 2

The load on the terminal stages or the brake chopper is too high.
The clock frequency of the terminal stage (P.160) is too high.
The ambient temperature of the control is too low.

Fault: Temperature in the
housing rises above critical
80°C

The inside temperature is too high.

Overcurrent in DC bus limit 2

The voltage increase or the boost is not suitable.
The motor is incorrectly dimensioned.
The door is sluggish.

Positioning system faults

Position sensing defective

After the call up for the activation of the factory parameters (Parameter P.990) the
corresponding positioning system was not parameterised.

The calibration is not complete or faulty. Repeat the calibration with 210 =5
(see section 8.2, page 10.).

When activating the intermediate stop the intermediate stop is implausible.

Timeout with protocol
transmission

Start the hardware reset: Switch off the control. Remove the multi-turn position
sensor. Attach the position sensor again after a few minutes. Switch on the
control again.

The interface line is faulty or interrupted.

The absolute encoder of the evaluation electronics is faulty.

The hardware is faulty or the environment is severely disturbed.

Check the earthing of the door system.

Shield the connection cable.

Fasten the RC element (100 Q + 100 nF) to the brake.

Multi-turn position sensor
hardware fault

ROM error

RAM error

Runtime error

EEPROM error

Faulty hardware =» Exchange

Multi-turn position sensor
internal error

The multi-turn position sensor is malfunctioning. = Reset
The multi-turn position sensor has detected a reset =» Acknowledge error and
teach-in the end-of-travel positions again.

Multi-turn position sensor
overtemperature

The temperature in the sensor housing is too high

Battery undervoltage

The voltage of the multi-turn position sensor buffer battery is too low — replace
multi-turn position sensor

The speed of the multi-turn
position sensor shaft is too
high

The rotation speed of the shaft to which the multi-turn position sensor is
attached is too high =¥ install sensor on a different shaft.

Multi-turn position sensor
magnetic field amplitude too
low

NOTE:

If the amplitude decreases during operation, e.g. because the magnet has aged, the
info message |.76A appears first. As door travel may not be detected in the
switched-off state, the error message is not issued until the operator control is
restarted.

The error requires the operator control to be recalibrated.

Magnetic field monitoring has been activated: The amplitude of the magnetic
field is monitored during the teach-in process and operation. The amplitude is
too low. =» The magnet must be placed closer to the sensor.

Door travel for parameterised
sensor resolution too high

If you override the end-of-travel position CLOSE in emergency operation mode
(P.980 = 3), you must teach in the end-of-travel positions again, see section 8.2,
page 10. New teaching in of the end-of-travel positions.

The sensor resolution set with parameter P.202 is too high for the combination of
sensor and door.

11.2

Internal system faults F.9xx

These errors are internal errors. The operator cannot eliminate the errors. If such an error occurs, immediately call the customer service.

Internal errors

Emergency stop chain
incomplete

Not all emergency stop inputs are separately bridged although the entire
emergency stop chain is bridged.
Redundant checking of the emergency stop chain tripped.

Self-testing of the third
switch-off option failed

Defective hardware
Replace control

Faulty input test of light grille

The light grille test failed.
Check the light grille connection.

HORMANN
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Internal errors

General messages

F82A

Motor wiring test e  The motor lead is damaged or not connected correctly.
. The motor is damaged.

1. Display after switching on (self-test)

The external watchdog is faulty | e The 24 V voltage is overloaded.
. The hardware is faulty or the environment is strongly disturbed.

Status messag

es during calibration

Parameter check sum faulty . Switch the control off and then on again.
. Inform Service.

Calibration of the lower end-of-travel position requested

New software version with modified EEPROM structure.
Control not yet initialised.
. Inform Service.

Incorrect checksum for .
calibration values .

Calibration of the upper end-of-travel position requested

1.3

Information messages

Calibration of the intermediate stop position

General messages

es during press-and-hold operation

Stop state or reset state: Wait for the next incoming command

Lower end-of-travel position

®
@

Lower end-of-travel position locked, OPEN door travel not possible

Lower end-of-travel position reached

Active CLOSE door travel

Upper end-of-travel position reached

Upper end-of-travel position

Outside of the permissible upper end-of-travel position

Upper end-of-travel position locked, CLOSE door travel not possible (e.g. uninterrupted safety)

ges during ic operation

Active OPEN door travel

Maintenance required. The service counter has expired.
See instructions for fitting, operating and maintenance

Centre end-of-travel position (intermediate stop position)

The speed when reaching the upper end-of-travel position is too high.

Centre end-of-travel position locked, CLOSE door travel not possible (e.g. uninterrupted safety)

The speed when reaching the lower end-of-travel position is too high.

Malfunction: Only press-and-hold operation is possible, potentially also automatic OPEN door travel.

Continuous OPEN is still active.

Calibration or setting of the end-of-travel positions for absolute encoders with press-and-hold operation: Start the
procedure with the stop membrane push button.

The OPEN door command unit priority is active. The CLOSE door travel only occurs with a command unit of the same
priority (see P5x4).

Emergency-off: Travel not possible. Hardware security chain is interrupted.

Forced opening takes place

Emergency run: Press-and-hold operation without observing safety processes, etc.

Waiting for a command from the membrane keypad

Manual, press-and-hold operation

Waiting for acknowledgement (operator call)

Parameterisation

The door cycle counter is not plausible. Re-initialise the door cycle counter.

Synchronisation

Reference position corrected or recognized after calibration

Automatic indicates the switch from “manual” to “automatic”

Reference position re-initialized

Semi-automatic indicates the switch from “manual” to “semi-automatic’

Upper pre-limit switch not plausible

024445 /BK FU Z RE/04.2025
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Information messages during automatic operation

General inputs - for function see wiring diagram

Lower pre-limit switch not plausible

£ LD

Input 10

The correction of the limit switches is completed.

Security chain,

emergency stop chain

The control is preparing automatic teach-in of the limit switches.

External emergency stop 1

The maximum speed during the automatic limit switch correction is not reached.

Ec i
E2ie

External emergency stop 2

The correction of the limit switches is performed.

Radio receiver

/ induction loop evaluation unit, plug-in modules

Battery low: Schedule a multi-turn position sensor replacement for the next door maintenance.

Channel 1

Multi-turn position sensor battery low. The device should be replaced soon.

Channel 2

Information messages during parameterisation

No error in the error memory

Fault signal of the control module

The error memory reports an error but no associated message appears.

Prof

Programming message

12 Application parameters

General inputs

- for function see wiring diagram

OPEN membrane push button

Stop membrane push button

CLOSE membrane push button

height requested by user”

121 Intermediate stop
A. Function Description, notes
= S0 0 No intermediate stop
"U. [
1 Intermediate stop selection See wiring diagram for connection
switch
2 Opening device “Opening See wiring diagram for connection

12.2 Input function IN3

A. Function Description, notes

= S0 0 Impulse operation NO contact required
A5 30

1 STOP NC contact required

2 Locking NO contact required

3 Release NC contact required

12.3 Output function

s to OUT 1/ X14

m Input 1
m Input 2
E :0 -:', Input 3
Input 4
Input 5
E '“JE Input 6
Input 7
Input 8
Input 9

HORMANN

A Function Description, notes
q ] 0 Deactivated
L B ]
1 “Door OPEN” signal . No switching delay
2 Standard Red/Green traffic | ¢ No dependence on direction
light . Pre-warning phase P.025 =3 s
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light

3 Flashing/rotating warning .

No dependence on direction
. Pre-warning phase P025=3s
. Active during door travel and pre-warning phase

Digital output OUT 15
(X24:66)

24 V DC, min. 10 mA / max. 120 mA
General use: All types of resistive, inductive and capacitive loads in industrial
applications

4 “Austria” traffic light .

No dependence on direction

. Pre-warning phase P.025 =3 s

. Active during door travel and pre-warning phase

. Acknowledgement after emergency off via stop membrane push
button

5 Release . “Door CLOSED” signal
. Power ondelay 1s
. NO contact
6 Locking . “Door not CLOSED” signal
. Power off delay 1 s
. NO contact
7 “Door CLOSED” signal . No switching delay

Relay outputs Out 1/2

Malfunction, door position reporting, traffic light functions and other

13 Technical data

PCB set dimensions

approx. 328 x 182 x 121 mm

(LxWxH)
Fitting Hanging vertically from the wall bracket on the bottom of the housing
Heat sink Natural aluminium, fitted on rear

Keypad (X502)

3 buttons: “OPEN-STOP-CLOSE”

Malfunction if incorrectly inserted without destruction
Connection via 4-pin uncoded plug connector, plus-switching
Without lighting, without warning lights

(X14 / 15) If inductive loads are connected (e.g. additional relays or brakes), they must be
equipped with appropriate interference suppression measures (recovery diode,
varistors, RC elements).

Change-over contact volt-free Contacts used for power switching can

. At least 10 mA no longer be used for connecting low

e Max.230VAC/3A voltages.

(use fused phase L) NOTE:
Flash functions limit the mechanical
service life.

Alternative use as a brake relay | Change-over contact for releasing electromechanical brakes with upstream brake
(Out 1/2, X14 / 15) | rectifiers
ATTENTION: no safety function
Max. 230 V AC / 3 A used fuse phase from L*.
Operator output (X13): For operators up to 1.2 kW and 230 V

Motor continuous current at 100% ED / 40°C ambient temperature: 5 A

Motor current at 40% ED / 50°C ambient temperature: 8 A
Overload capacity for 0.5 s: 16 A

. The maximum length of the motor cable is 20 m.

. Shielding is required. The shield is placed on the motor side and control side.
. Do not mix up the wires for the motor cable with other wires.

. Please note the derating and temperature ranges: 50% on-time

NOTE:

Voltage may still be present at the motor terminals even at a standstill or after
emergency off.

Supply voltage
L, N, PE

Nominal voltage 1N ~230VAC+10%

Voltage range 110...240V £ 10%

Safeguarding on-site 16 A, slow-acting

Nominal frequency 50 to 60 Hz

Internal consumption of control

max. 30 W at full load

External supply 1 (X10: L*/N¢)

Transfer of phase L1 and N. (typical nominal voltage L* to N*: 230 V AC)
L‘ is fused on the printed circuit board: F200 / 4 AT

Brake chopper and resistance

ATTENTION:

The temperature can reach up to 85°C at
the heat sink and brake resistor on the
rear of housing. In the case of
malfunctions, the temperature can briefly
reach 280°C (< 5 min.).

Integrated brake resistance

Max. 1.5 kW for max. 0.5 seconds
Repetition rate > 20 seconds
NOTE:

Electronic monitoring

Thermal predetermined breaking point in
the case of overload

Control voltage, external supply 2

24 V pc (+ 10% at nominal voltage 230 V) max. 500 mA

. With all external consumers such as optional plug-in modules
. Fused with resettable semiconductor fuse

. Short-circuit-proof switching power supply

Control voltage, external supply 3 (cl. 33, 38)

For electronic limit switches
Nominal value 11.3 V, maximum 130 mA

Control inputs “Digital” IN 1 ... 10
(TML. 52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65)

24V DC / type 15 mA, max. 26 V DC / 20 mA

Connect all inputs volt-free or:

<2V :inactive =» logically 0

> 10.5 V : active =» logically 1

Minimum signal duration for input control commands: > 100 ms

Galvanic separation via optoelectronic coupler on the printed circuit board

Temperature range
Operation
Storage:

Ambient air temperature

—20 ... +40°C

-25 ... +470°C

Note the ventilation around the housing and the self-heating in the housing.

NOTE:

Note the requirements of the fitting instructions before selecting the fitting location.

Note that the reduction of the operator‘s on-time is temperature-dependent; see
Operator output.

Device mobility

Stationary

Device type

Motor device. The external operator is not included in the scope of delivery of
Hérmann.

Serial interface
RS-485 A and B (X20)

Only for electronic limit switches

RS-485 level (A, B), terminated by 100 Q

Recommended cable: shielded twisted-pair cable in disruptive environment, twisted
pair in normal environment

If using Hérmann limit switches TST PD / PE in parallel also for future | / O extensions

Protection class, protection category

Protection class |, protection category IP 54

Weight

Approx. 5.0 kg

Height

<2500 m

Standards and directives

For details, see the specific section

Security chain, emergency stop
Terminals: Emergency stop ext. 31/32 and
41/42

024445 /BK FU Z RE/04.2025

Connect all inputs volt-free.

Contact load: + 26 V DC / < 120 mA

If the security chain is disrupted, the operator can no longer move, even in press-and-
hold operation.

ATTENTION: No parallel connection between the terminal pairs!

Machinery Directive

Europe, type test

Low Voltage Directive

Europe. Separate variants for the US market with UL certificate

EMC directive

Europe

RoHS / WEEE / REACH

Europe

HORMANN
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14 Plug-in induction loop detector

SUVEK1 - Simple detector
SUVEK2 - Double detector

1: Diagnosis
Green LED, CH1
Red LED, CH1
DIL switches
Green LED, CH2
Red LED, CH2

N a s eDd

Loop connection

Mia

T T T T

L
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14.1 General information

The inductive loop detector SUVEK1/2 is a system for inductive detection of vehicles with the following features:

Evaluation of 1 (SUVEKT1) or 2 (SUVEK?2) loops

Galvanic isolation between loop and detector electronics

Automatic balancing of the system after switch-on

Continuous balancing of frequency drifts

No mutual interference between loop 1 and loop 2 due to multiplexing in SUVEK2
Sensitivity independent of loop inductivity

Occupancy indication through LED display

Open-collector outputs, galvanically isolated via optoelectronic couplers
Additional looped-through input and output, galvanically separated via optoelectronic couplers
Signalling of loop frequency via LED

Diagnostic possibility with diagnostic unit VEK FG2

14.2 Possibilities of adjustment

14.2.1 Sensitivity

Sensitivity level Channel 1: DIL switch 1, 2

Channel 2: DIL switch 5, 6 (only SUVEK2)

1 Low (0.27% Af /1) oN[=1=T == OFF / OFF
] 1SS

2 (0.09% Af /) oN[=I=T ™= ON / OFF
i 8 (SN

3 (0.03% Af /1) oN[SI[E == OFF / ON
(8 EE e

4 High (0.01% Af /1) ON — = — = ON/ON
+(B18 e

Setting the sensitivity determines for each channel what inductivity change a vehicle has to trigger in order to set the respective

output of the induction loop detector.

18

The sensitivity is set separately for each channel via 2 DIL switches each.

14.2.2 Holding time

The hold time is permanently set to a value of “indefinite”. As long as a loop is activated, the output is connected. DIL switches 3 and 7

have no function.

14.2.3 Frequency setting and rebalancing
Frequency Channel 1: DIL switch 4
Channel 2: DIL switch 8 (only SUVEK2)
Low ON FFL
High ON ON

The operating frequency of the induction loop detector can be adjusted in 2 levels via DIL switches 4 and 8.

The admissible frequency range is 30 kHz to 130 kHz. The frequency depends on the inductivity from the loop geometry, number of turns,
loop supply line and the frequency level selected. You can manually trigger a rebalancing by changing the frequency setting of a channel.
As soon as the power supply is switched on, the induction loop detector automatically balances the loop frequency. In case of a short-term
power failure < 0.1 s, no rebalancing takes place.

143 Connections
Connection Description
X1/1 Supply GND
X1/2 Supply 24 V DC
X1/3 Optoelectronic coupler GND
X1/4 Optoelectronic coupler output channel 2 (only SUVEK2)
X1/5 Optoelectronic coupler output channel 1
X2 /1 Additional optoelectronic coupler output
X2/2 Additional optoelectronic coupler input
X2/3 Output 24 V DC (connection X1/ 2)
X2/4-X2/5
X5/1-X5/2 Loop channel 1
X5/3-X5/4 Loop channel 2 (only SUVEK2)

14.4 Outputs and LED display

14.4.1 Outputs

Optoelectronic coupler output 1/2

Detector states

High

Loop free, reset, balancing

Low

Loop occupied, loop malfunction

The signal output is via the optoelectronic coupler outputs on pins 4 and 5 of connector X1. GND reference is X1 pin 3.

14.4.2 LED display
Green LED loop control Red LED loop state Detector state
Off Off Supply voltage missing
Flashes Off Balancing or frequency output
To Off Induction loop detector ready, loop free
To To Induction loop detector ready, signal output
Off To Loop malfunction
024445/ BK FU Z RE/04.2025
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The green LED indicates that the induction loop detector is ready for operation. The red LED signals the activation of the relay output,

depending on the occupancy status of the loop.

14.4.3 Output of the loop frequency

Approx. 1 s after the induction loop detector is balanced, the loop frequency is output via flashing signals of the green LED.

Example of 57 kHz loop frequency:

I N N P RN ATy ]

5x 10 kHz 7x 1 kHz
14.5 Technical data
Dimensions (L x W x H) 72.5 x 50 x 18 mm
Protection Category IP 00
Supply 24V DC £ 20% max. 2.0 W

Operating temperature —20°C to +70°C

Storage temperature —20°C to +70°C

Humidity max. 95%, non-condensing

Loop inductivity 20 - 800 pH, recommended 75 — 400 pH

Frequency range 30 - 130 kHz in 2 steps

Sensitivity 0.01% to 0.27% (Af / f) in 4 steps
0.02% to 0.54% (AL /L)

Holding time [o%e)

Loop lead Max. 100 m

Loop resistance Max. 20 Q (incl. connecting lead)

Optoelectronic coupler output 45 mW/10V/ 100 mA

Pick-up delay 50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms

Signal duration slow release 25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

Connection 2 x MOLEX bushing series 3215, 5-pin

1 x plug-in terminal 4-pin, RM 3.81

15 Remote control 868 MHz BiSecur

15.1 Safety instructions
Intended use:

The receiver HET-E2 868-BS is a bidirectional receiver for the actuation of operators and controls. The receiver has two channels. Operation

is via the BiSecur radio receiver.
Other types of application are prohibited. The manufacturer is not liable for damage caused by improper use or incorrect operation.

NOTE:
If you start up, enhance or change the radio system:

- Perform a function check.

- Only use original parts.

— Local conditions may affect the range of the radio system.

—  When used at the same time, GSM 900 mobile phones may affect the range.
> Installation may only be carried out when switched off.

024445 /BK FU Z RE/04.2025

156.2 Plug-in radio receiver

Channel 1: Function impulse OPEN as IN1
Channel 2: Function impulse OPEN as IN1

M2a

T
i

loocoocpossss oo

15.2.1 Teaching in a radio code

Activating or changing a channel.
»  To activate channel 1, press the P button 1 x.
> To activate channel 2, press the P button 2 x.

Cancelling teach-in mode.
»  Press the P button 3 x or wait for the timeout.
Timeout: If no valid radio code is detected within 25 seconds, the receiver automatically returns to operation mode.
1. Press the P button to activate the desired channel.
— The blue LED flashes once for channel 1
— The blue LED flashes twice for channel 2
2. Put the hand transmitter with the radio code to be passed on into transmit mode (press the desired button).
If a valid radio code is detected, the LED flashes quickly in blue and then goes out.
The receiver is in operation mode.
In operation mode, the receiver signals the detection of a valid radio code by illuminating the blue LED.

NOTICE

If the radio code of the taught-in hand transmitter button comes from another hand transmitter, you must press the hand transmitter button

for initial operation twice.
. A valid radio code channel 1 is detected = the LED flashes briefly 1 x
e  Avalid radio code channel 2 is detected = the LED flashes briefly 2 x
Device reset: All radio codes are cleared by the following steps.
1. Press the P button. Keep the P button pressed.

— The LED slowly flashes in blue for 5 seconds.

— The LED flashes quickly in blue for 2 seconds.
2. Release the P button.

All radio codes have been deleted.

Door position feedback: The HS 5 BiSecur hand transmitter only receives feedback if CLOSE and OPEN limit switch reporting are
connected to the 3-pin input (E1 / GND / E2).

The function can be found in the corresponding HS 5 BiSecur manual.

Connection: A710

Example relay X14 10. CLOSE message - Et1

CLOSE signal programming 11. Common = GND —|
A710-7 12. Door not CLOSED signal = E2 X14 111 12 10

HORMANN
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15.3

Manufacturer
Address

EU Declaration of Conformity

Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Upheider Weg 94 -98, 33803 Steinhagen, Germany

The above-stated manufacturer herewith declares that this product

Device

Model

Intended use
Transmission frequency
Radiant power

Circuit board for receiver HET-E2-24-868-BS plug-in
HET-E2-24-868-BS factory 41

Controlling operators and operator accessories for doors
868 MHz

max. 20 mW (EIRP)

conforms to the respective essential requirements of the directives listed below with intended use, on the basis of its style and type in the

version marketed by us:

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Applied standards and specifications

EN 62368-1:2014 + AC:2015

EN 62479:2010

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 V2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1
ETSI EN 300220-2 V3.1.1

EU Directive for Radio Equipment
Restriction of the use of certain hazardous substances

Security (Article 3.1(a) of 2014/53/EU)
Health (Article 3.1(a) of 2014/53/EU)

(According to section 4.2, the product automatically complies with this standard, as the radiant power (EIRP), tested according to
ETSI EN 300220-1, is lower than the low power exclusion level Pmax of 20 mW)

Restriction of the use of certain hazardous substances
Electromagnetic compatibility

(Article 3.1(b) of 2014/53/EU)

Efficient use of the radio spectrum

(Article 3.2 of 2014/53/EU)

Any modification made to this device without our express permission and approval shall render this declaration null and void.

Steinhagen, 01.09.2017

Axel Becker, Management

16 TELCO light grille

16.1

Initial start-up and adjustment
1. Switch on the control.

2. The green LEDs on the SGR receiver and SGT transmitter indicate the presence of supply voltage.
3. The yellow LED on the SGR receiver indicates the light grille status. When the light grille is ready for operation and not interrupted, the

yellow LED illuminates.

4. During the initialisation process after the control is switched on, the red LEDs on the SGR receiver and SGT transmitter flash.
5.  If the white wires required for synchronisation are not connected or in case of a hardware error, the red LEDs on the SGR receiver and

SGT transmitter light up

ATTENTION

Yellow Output
green Operating voltage
16.4 Trouble shooting
SGT SGR (receiver) Remedial measures
(transmitter)
SG 16 ECO Symptom LED display NOTICE
Before proceeding with troubleshooting, restart the light
Green Red Green | Yellow Red grille.
The SGR receiver has no optical connection to the SGT
transmitter.
. Check that all light beams are free and not blocked
R:gm:izrﬂfsms To Off To Off flagrr:es by any object.
P v . Check that the light grille is correctly aligned.
. Check that the colours of the plugs and sockets on
the extension cables and the snap distributor match.
The d - One or more beams is blocked.
th: oo;rceinc?—?)f-:’zvil . Check that the topmost light beam (pilot channel) is
upp v To off To off off free.
position. The door does
not close automatically. . Check that all channels are free and not blocked by
any object.
. Check the size of the blanking object in the door side
element. The blanking object must be = 50 x 50 mm.
. There may be an EMC interference problem.
. Check the wiring of the door system:
Door reverses at various — Is the motor lead shielded and is the shield
heights. To off To To Off connected on the control and operator sides?
— s the door earthed correctly?
— Is the ferrite sleeve correctly positioned?
. Check whether the closing speed of the door is less
than 1.6 m/s.
Interference from external light sources or another SG16 in
the vicinity (stroboscopic light). - Switch off any potential
sources of interference and check whether the problem
persists.
thfnv;nlzei[t)l flashes To Off To fla(s):es To e Change the position of the light grille. Swap the
p Y. positions of the SGR receiver and SGT transmitter in
the door side element.
. If possible, shield the SGR receiver from interference
from an external light source.
Red LED illuminates Indicates a hardware fault.
permanently To To To off To . Replace the light grille.
16.5 Technical data

SGT (transmitter)

SGR (receiver)

Storage temperature —40 - +80°C
After initial start-up, you must not move the light grille elements anymore. Ambient / operating temperature —20 - +65°C
Protection class IP 67

Immunity to extraneous light

100000 lux @5°

16.2 Output logic
Supply voltage 10V-30VDC +/-7.5%
Object Output Yellow LED Power consumption 70 mA (RMS) 35mA
Available means open; off Output - 5V 900 Hz rectangular, < 15 mA
Not available Closed To Short circuit / inductive load protection - Yes / Yes
Reverse polarity protection Yes
16.3 Display LEDs Light source Infrared, 880 nm -
| red Status | Light paths 20, 21, 22,23
20 HORMANN 024445/ BK FU Z RE/04.2025
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Active evaluation height

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Housing length

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Light path distance

45 mm: to 540 mm
180 mm: from 540 mm to end

Distance to floor - 1st light path 35 mm -
Maximum reaction time - 40 ms
Maximum sequential blanking speed 1.6 m/s

Minimum detectable object size 50 mm /185 mm

Range 1...12m

Standards EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017

EN ISO 13849-1:2015n EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

EU Directives

2011/65/EU, 2014/30/EU, 2006/42/EU

Safety categories

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, Type E
EN ISO 13849-1:2015, Cat.2, PL d
IEC 61496-2, Type 2 ESPE

Certification

EC-Type Examination by TUV NORD

024445 /BK FU Z RE/04.2025

HORMANN

21



POLSKI
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Obowigzujace dokumenty
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Stosowane symbole
Stosowane skréty
Kody koloréw dla przewodéw, pojedynczych zyt i
elementéw konstrukeyjnych

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa
Ogolna charakterystyka i stosowanie zgodne z

przeznaczeniem 22
Kwalifikacje personelu 23
Normy i przepisy 23
Ogolne wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa........... 23

Wskazéwki dotyczace bezpiecznej eksploataciji
Wskazéwki dotyczace bezpiecznego
wykonywania konserwacji i usuwania awari

Montaz sterowania 23
Podtaczenie do instalaciji elektrycznej......ccccceeuvunenn 24
Wytacznik r6Znicowopradowy.........ceueseressssessssssneas 25
Sposob dziatania 25
Podtaczenie napigcia zasilania bez

wytacznika gtéwnego 26
Przytacze silnika / wyjscia 26
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Podtaczenie wytacznika krancowego........cccerveueruenene 27
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Parametry klienta 28
Licznik 28
Czasy zatrzymania w potozeniu otwartym................... 28
Korekta pozycji KranCowych .........occceeueveeenrreninenienens 28
Pamig¢ btedow 28
Wersja oprogramowania 28
Numer seryjny 28
Uruchomienie z enkoderem absolutnym

TST-PD Multiturn 29
Precyzyjna regulacja potozen kraricowych .................. 29
Przeprogramowanie ustawien kraricowych .30
Parametry poziomu serwisowego .. .30

Ustawianie parametréw na poziomie serwisowym...... 30

Czasy 30
Ustawienia silnika 30
Wzrost mocy, Boost 30
Korekta potozen KranCowyCh...........cceeuceveeenereenenennenens 31
Predkosc¢ 31

Wejscie ruchu poprzecznego P.5 x 0/
P.A x 0 = 9 opcjonalne
Wskazania diagnostyczne na wyswietlaczu
Licznik konserwacyjny
Tryb pracy sterowania
Ustawienie fabryczne, oryginalne parametry ..
Hasto

Przeglad parametréw 32
Przeglad komunikatéw 33
Btedy ogdlne 33
Wewnegtrzne btedy systemowe F.9XX .......ccccocvvirennnnne 34
Komunikaty informacyjne 35
Parametry aplikacii. 36
Zatrzymanie w potozeniu posrednim...........cccceeererenns 36
Funkcja wejscia IN3 36
Funkcje wyjsciowe na OUT 1/ X14.....cccovvviiinnnnnenne 37
Dane techniczne 37

Witykowy detektor petli indukcyijne;... -
Informacje ogdine 38

14.2 Mozliwosci ustawieri 38
14.3 Przytacza 38
14.4 Wyjscia i wskazania diod LED..........cccoeeeeereneenenenienens 39
145 Dane techniczne 39
15 Zdalne sterowanie radiowe 868 MHz BiSecur

15.1 Wskazéwka dotyczaca bezpieczenstwa. 39
15.2 Wtykowy odbiornik radiowy .
15.3 Deklaracja zgodnosci UE ..

16 Krata $wietlna TELCO 40
16.1 Uruchomienie i konfiguracja 40
16.2 Uktad logiczny wyjscia 40
16.3 Wskazania diod LED 40
16.4 Usuwanie btedéw 40
16.5 Dane techniczne 41

Z dniem opublikowania niniejszej instrukciji wszystkie jej poprzednie
wydania traca swojg waznosc.

Producent zastrzega mozliwo$¢ wprowadzenia zmian w tresci
niniejszego dokumentu bez wczesniejszego uprzedzenia.

Podane w niniejszym dokumencie zalecenia dotyczace instalaciji
opieraja sie na najkorzystniejszych warunkach ramowych.

Szanowni Klienci, cieszymy sig, ze wybrali$cie wysokiej jakosci
produkt naszej firmy.

1 Informacje dotyczace
niniejszej instrukcji

Niniejsza instrukcja dzieli sie na cze$¢ ilustrowana i cze$¢ opisowa.

Czes¢ ilustrowana znajduje sie bezposrednio po czesci opisowe;.

Niniejsza instrukcja jest Oryginalng instrukcja eksploatacji w
rozumieniu dyrektywy 2006/42/WE. Prosimy o doktadne zapoznanie
sie z calg instrukcja. Instrukcja ta zawiera wazne informacje na
temat produktu. Nalezy stosowac¢ sie do ostrzezen i wskazéwek
dotyczacych bezpieczenstwa.

Prosimy o staranne przechowywanie niniejszej instrukcji. Dokument
musi by¢ caty czas dostepny, a uzytkownik urzadzenia powinien
mie¢ w kazdej chwili mozliwo$¢ wgladu do niego.

Producent nie odpowiada za szkody wynikajace z nieprawidtowego
uzytkowania bramy przemystowej. Dotyczy to réwniez szkéd
spowodowanych nieprzestrzeganiem instrukcji eksploatacji

i odpowiednich wskazéwek.

Fachowa obstuga i staranna konserwacja maja wplyw na
utrzymanie parametréw uzytkowych i dostepnosci zakupionej
bramy przemystowej. Btedy w obstudze i nieprawidtowa
konserwacja prowadza do zakitécen dziatania. Tylko fachowa
obstuga i staranna konserwacja gwarantuja trwate
bezpieczenstwo eksploataciji.

W przypadku jakichkolwiek watpliwosci po zapoznaniu sie z
instrukcja eksploatacji prosimy skontaktowac sie z naszym
dziatem serwisu.

1.1 Obowigzujace dokumenty

W zaleznos$ci od zaméwionego wyposazenia dostawa obejmuje
dodatkowe instrukcje, na przyktad instrukcje sterowania bramy.
Prosimy o doktadne przeczytanie tych instrukcji w catosci. Nalezy
stosowad sig takze do tych ostrzezen i wskazéwek dotyczacych
bezpieczeristwa.

1.2 Stosowane ostrzezenia

Ogolny symbol ostrzegawczy oznacza
niebezpieczenstwo, ktére moze prowadzi¢ do urazéw lub
$mierci. W czesci opisowej ogdlny symbol ostrzegawczy
stosowany jest w potgczeniu z okreslonymi stopniami zagrozenia.
W czeséci ilustrowanej dodatkowe odnosniki wskazuja na
wyjasnienia zawarte w czgsci opisowe;j.

/A NIEBEZPIECZEN

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére prowadzi bezposrednio do
$mierci lub do powaznych urazéw.

A\ OSTRZEZENIE

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére moze prowadzi¢ do $mierci
lub powaznych urazéw.

/A PRZESTROGA

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére moze prowadzi¢ do urazéw
niskiego lub $redniego stopnia.

UWAGA

Oznacza niebezpieczeristwo, ktére moze spowodowac

uszkodzenie lub zniszczenie wyrobu.

HORMANN

Stosowane symbole

Ostrzezenie przed niebezpiecznym napigeciem
elektrycznym

Patrz oddzielna instrukcja montazu sterowania lub
dodatkowych elektrycznych elementéw obstugi

Goraca powierzchnia

Niebezpieczenstwo zwigzane z wytadowaniami
elektrostatycznymi

14 Stosowane skréty
EN Norma europejska

OFF goérny poziom gotowej posadzki
UPS Zasilacz bezprzerwowy

r tylko do odczytu

w do odczytu i zapisu

15 Kody koloréw dla przewodoéw,
pojedynczych zyt i elementéow
konstrukcyjnych

Skréty koloréw stuzacych do oznaczenia zyt, przewodéw

i elementéw konstrukcyjnych sa zgodne z miedzynarodowym
kodem koloréw IEC 757:

BK Czarny PK Rézowy

BN Brazowy RD Czerwony

BU Niebieski SR Srebrny

GD Zioty TQ Turkusowy
GN Zielony vT fioletowy
GN/YE | Zielony / zotty WH Biaty

GY Szary YE Z6tty

0G Pomarariczowy LIBN | Jasnobrazowy

2 /A Wskazéwki dotyczace
bezpieczenstwa

Sterowania bram przemystowych zapewniaja bezpieczeristwo
eksploatacji pod warunkiem prawidtowego i zgodnego

z przeznaczeniem uzytkowania. Nieprawidtowa lub niezgodna

z przeznaczeniem eksploatacja moga sprawic, ze brama
przemystowa stanie sie Zzrédtem zagrozenia. Nalezy stosowacé sie
do wskazdéwek dotyczacych bezpieczeristwa zawartych w
poszczegdlnych rozdziatach.

2.1 Ogodlna charakterystyka i stosowanie
zgodne z przeznaczeniem

Opisywane urzadzenie jest elektronicznym sterowaniem bramy

zasilanej silnikowo, ktéra uzytkowana jest w otoczeniu

przemystowym lub komercyjnym w rozumieniu normy EN 13241.

Sterowanie jest zaprojektowane do pracy z silnikiem

asynchronicznym w zakresie mocy do 1,2 kW przy zasilaniu 230 V.
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Za sprawa pefnej integracji koricowego stopnia mocy przetwornicy
czestotliwosci mozna eksploatowaé brame w sposéb bezpieczny
dla uktadu mechanicznego przy réznych predkosciach otwierania

i zamykania.

Jednostka sterujgca steruje silnikiem, ktéry napedza brame.

W zalezno$ci od celu zastosowania ta jednostka sterujaca moze

dodatkowo wykonywaé nastepujace zadania:

. Pozycjonowanie bramy w jej potozeniach kraricowych oraz
pomiedzy nimi (pozycja otwarta, zamknigta i potozenia
posrednie)

. Eksploatacja napedu z rézna predkoscia (zintegrowana
przetwornica czestotliwosci)

. Analiza czujnikéw bezpieczeristwa na bramie, np.
nadzorowanie krawedzi zamykajacych, zabezpieczenie przed
wciagnieciem itp.

. Analiza dodatkowych zabezpieczer bramy, np. fotokomorek,
krat $wietinych itp.

. Analiza sterownikéw bramy, np. sterownika linkowego,
sterownika radiowego, petli indukcyjnych itp.

. Analiza sterownikdw zatrzymania awaryjnego

. Zasilanie czujnikéw i sterownikéw bezpiecznym niskim
napieciem 24 V z zabezpieczeniem elektronicznym

. Zasilanie urzadzen innych producentéw napieciem 230 V

. Sterowanie wyj$ciami indywidualnymi dla zastosowania,
np. przekaznikiem do sygnalizacji potozenia bramy

. Generowanie i wysytanie komunikatéw diagnostycznych

. Tworzenie parametréw indywidualnych dla zastosowania na
réznych poziomach dostepu i dla réznych grup uzytkownikéw

. Sterowanie modutami rozszerzajacymi wejscia oraz wyjscia

. Analiza sygnatéw interfejsu do zdalnego sterowania brama

Pod pojeciem stosowania zgodnego z przeznaczeniem nalezy
rozumie¢ takze stosowanie sig do niniejszej instrukcji oraz
przestrzeganie warunkéw wykonywania przegladéw i konserwacii.

Uzywanie wyrobu do innych celéw uwaza si¢ za niezgodne

z przeznaczaniem. Producent / dostawca nie odpowiada za szkody
wynikajace z jego nieprawidfowego stosowania. Ryzyko w tym
zakresie ponosi wytacznie uzytkownik.

Informacje na temat podtaczania i konfiguraciji opcjonalnych
urzadzen peryferyjnych zatwierdzonych przez Hérmann znalez¢
mozna w podrecznikach dotyczacych poszczegdinych urzadzen
peryferyjnych.

Utylizacja

@ Urzadzenia elektryczne i elektroniczne oraz

baterie nie moga by¢ utylizowane wraz
% z odpadami komunalnymi ani z odpadami
I

zmieszanymi. Nalezy w tym celu korzystaé¢
z odpowiednich punktéw odbioru i zbidrki.

Opakowania sg wykonane w wiekszosci z surowcéw nadajacych
sie do ponownego przetworzenia.

2.2 Kwalifikacje personelu

Brama przemystowa moze by¢ instalowana, uzytkowana i
konserwowana wytacznie przez wykwalifikowany i przeszkolony
personel.

Osoby, ktérym powierzono wykonanie prac przy bramie
przemystowej, sa zobowigzane do zapoznania sie z trescig
niniejszej instrukcji przed rozpoczeciem prac, w szczegdélnosci
z rozdziatem 2.

Nalezy ustali¢ jednoznaczne kompetencje dotyczace
bezpieczeristwa, obstugi, konserwacji i utrzymania bramy.
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23 Normy i przepisy

Uzytkownik lub witasciciel bramy jest zobowiazany do
przestrzegania i dotrzymywania ponizszych przepiséw
(z wytaczeniem roszczen dot. kompletnosci).

Normy europejskie

EN 12445 Bramy — Bezpieczeristwo uzytkowania bram
z napedem - Metody badan
EN 12604 Bramy — Aspekty mechaniczne - Wymagania
EN 12978 Bramy - Urzadzenia zabezpieczajace do bram z
napedem - Wymagania i metody badan
EN 13849- Bezpieczenstwo maszyn — Elementy systeméw
1.2015 sterowania zwigzane z bezpieczeristwem
EN 60335- Bezpieczeristwo elektrycznego sprzetu do uzytku
1:2012/ domowego i podobnego zastosowania — Czes$é
A11:2014 + 1: Wymagania ogdlne, typ: stacjonarne
A13/2017 urzadzenie silnikowe, klasa ochronnosci 1
EN 60335 2 Bezpieczenstwo elektrycznych urzadzen do
103:2015 uzytku domowego i podobnego
zastosowania - Cze$¢ 2 — 103: Wymagania
szczegotowe dotyczace uktadéw napedowych do
bram, drzwi i okien
EN 61000-6- Podstawowa norma specijalistyczna dot. EMC:
1:2007 odpornosé w srodowiskach mieszkalnych
EN 61000-6- Podstawowa norma specijalistyczna dot. EMC:

2:2005/AC:2005 odpornosé w srodowiskach przemystowych
EN 61000-6- Podstawowa norma specjalistyczna dot. EMC:
3:2007/A1:2011/ norma emisji zaktécen w $srodowiskach
AC:2012 mieszkalnych

EN 61000-6- Podstawowa norma specjalistyczna dot. EMC:
4:2007/A1:2011  norma emisji zaktécert w srodowiskach
przemystowych

Bezpieczenistwo funkcjonalne elektrycznych /
elektronicznych / programowalnych
elektronicznych systeméw zwiazanych

z bezpieczenstwem

EN62061:2005 + Bezpieczeristwo maszyn — Bezpieczeristwo

EN 61508

kor.:2010 + funkcjonalne elektrycznych, elektronicznych,
A1:2013 + programowalnych elektronicznych systeméw
A2:2015 sterowania zwigzanych z bezpieczeristwem (IEC

62061:2005)
Poziom integralnosci bezpieczenstwa (SIL): 1
EN 12453:2017 Sekcja 5.2 Bezpieczenstwo uzytkowania bram
z napedem - Wymagania
Rozdziat 5.2 Uktady napedowe i zasilanie energia
elektryczna

PN-EN 50110 Eksploatacja instalacji elektrycznych, czesé 1;
Wymagania ogdlne
EN 60204 Kontrola wyposazenia elektrycznego maszyn

Przepisy branzowe VDE

VDE 0100 Wykonywanie instalacji niskiego napiecia

VDE 0113 Urzadzenia elektryczne z elektronicznymi
elementami obstugi

VDE 0700 Bezpieczeristwo elektronicznych urzadzen do

uzytku domowego i podobnego zastosowania

Przepisy o przeciwdziataniu wypadkom

DGUV V3 Urzadzenia elektryczne i elektryczne elementy
obstugi
Regulacje techniczne obowigzujace w miejscach

pracy

ASRA1.7

Badanie typu
Potwierdzenie przez certyfikat TUV i znak CE producenta.

Obowiazuje wersja normy z dnia badania typu.

2.4 Ogodlne wskazowki dotyczace

bezpieczenstwa

. Nalezy przestrzegaé ogdlnie obowiazujacych przepisow
prawa i innych wigzacych postanowier z zakresu
bezpieczenstwa i higieny pracy oraz ochrony srodowiska.
Nalezy przestrzegaé przepiséw wtasciwych dla kraju odbiorcy,
a takze stosowac sie do uznanych zasad dotyczacych
bezpiecznego i nalezytego wykonywania prac. W mys|
powyzszych zasad i przepiséw przed przystapieniem do pracy
nalezy poinstruowac personel.

*  Niniejszg instrukcje nalezy zawsze przechowywac w miejscu
instalacji bramy przemystowej.

. Wykonywanie istotnych dla bezpieczeristwa modyfikacji lub
rozbudowy/przebudowy bramy przemystowej wymaga
zezwolenia dostawcy.

. Nie nalezy modyfikowac oprogramowania programowalnych
uktadéw sterujacych.

. Nalezy oznaczy¢ miejsce przechowywania i sposéb uzycia
gasnic na odpowiednich tabliczkach informacyjnych.
Przestrzega¢ przepiséw ustawowych na temat sygnalizacji
i zwalczania pozaréw.

. Czyszczenie, czynnosci konserwacyjne i przeglady wolno
przeprowadzac tylko w stanie wytaczonym.

. Wykonanie podtaczen elektrycznych nalezy powierzy¢
wytgcznie wykwalifikowanym elektromonterom.

. Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac nalezy odiaczy¢
napiecie. Zabezpieczy¢ urzadzenie przed ponownym
wiaczeniem przez osoby niepowotane. Odtaczy¢ dzwignie
rozryglowania awaryjnego (o ile zamontowano).

2.5 Wskazowki dotyczace bezpiecznej
eksploatacji

. Przed uruchomieniem bramy nalezy upewnic sig, ze
w obszarze pracy nie znajdujg si¢ zadne osoby ani
przedmioty.

. Podczas biegu bramy nie nalezy chwyta¢ za prowadnice lub
profil wpustowy.

. Uruchamia¢ brame przemystowa tylko wtedy, gdy jest ona
bezpieczna i dziata prawidtowo. Wszystkie urzadzenia
ochronne i zabezpieczajgce (np. wyzwalane mechanizmy
zabezpieczajgce i wytgczniki awaryjne) musza by¢
zainstalowane i sprawne.

. Zabrania si¢ dokonywania zmian w urzagdzeniach
zabezpieczajacych. Zabrania sie wytaczania urzadzen
zabezpieczajacych.

2.6 Wskazéwki dotyczace bezpiecznego
wykonywania konserwacji i usuwania
awarii

. Przeprowadzi¢ wymagane kontrole i prace konserwacyjne.
Przestrzega¢ termindw wykonywania konserwaciji. Nalezy
stosowac sie do wytycznych dotyczacych wymiany czesci i
podzespotdw.

. Wykonanie prac zwigzanych z utrzymaniem w dobrym stanie
oraz usuwaniem awarii nalezy powierzy¢ wytacznie
wykwalifikowanemu personelowi.

. Stosowac tylko czesci zamienne, ktdre spetiaja wymogi
techniczne ustalone przez producenta. Warunki te spetniaja
zawsze oryginalne czesci zamienne.

3 Montaz sterowania
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Zabrania sie dotykania czesci elektronicznych, w szczegélnosci elementéw obwodu procesora. Wytadowanie elektrostatyczne
moze uszkodzi¢ lub zniszczy¢ elektryczne elementy konstrukcyjne.

Przed otwarciem pokrywy obudowy upewnic sie, ze nie znajduja sie na niej np. widry. Takie zanieczyszczenia mogtyby wpasé do
wnetrza obudowy.

Zamontowac¢ sterowanie bez naprezeri mechanicznych.

Aby zagwarantowaé stopieri ochrony obudowy IP 54, nalezy w odpowiedni sposéb zamkna¢ nieuzywane wejscia kablowe. Nie
poddawac¢ wejs¢ kablowych zadnym obcigzeniom mechanicznym, zwtaszcza obcigzeniu rozciggajgcemu.

Dopuszcza sie eksploatacje sterowania bez wtyczki CEE tylko pod warunkiem, ze sterowanie mozna odfaczy¢ od zasilania
sieciowego za pomoca odpowiedniego wytacznika na wszystkich biegunach. Nalezy zapewnic tatwy dostep do wtyczki sieciowej
lub przetacznika stosowanego zamiast wtyczki.

Aby nie wystapito niebezpieczeristwo, producent lub podobnie wykwalifikowana osoba musi wymieni¢ uszkodzony przewéd
przytaczeniowy tego urzadzenia (wg typu przytacza Y wg EN 60335-1).

Upewnic sie, ze operator widzi obszar bramy w trybie czuwakowym. W tym trybie pracy wystepuje niebezpieczenstwo, ze
urzadzenia zabezpieczajace, takie jak fotokomdrka/krata $wietina, nie zadziataja. Jesli ze wzgledéw konstrukcyjnych obszar bramy
nie jest widoczny, tylko przeszkolone osoby moga korzystac z tego trybu. W przeciwnym razie nalezy dezaktywowac te funkcje.

/\ OSTRZEZENIE

Sterowanie mozna otwiera¢ tylko przy wytaczonym zasilaniu na wszystkich biegunach. Zabrania sie wtaczania lub obstugi
sterowania z otwartg obudowa.

Przed kontaktem z zaciskami przytaczeniowymi nalezy wytaczy¢ wszystkie obwody zasilajace.

Przed montazem nalezy skontrolowac sterowanie pod katem szkdd transportowych lub innych uszkodzen. Uszkodzenia w obszarze
wewnetrznym sterowania moga spowodowac istotne szkody nastepcze. Moze to mie¢ takze negatywne skutki dla zdrowia
uzytkownika.

Montaz BK FU Z

Podtaczenie do instalacji elektrycznej

UWAGA

Pozycja montazowa pokrywy

24

Przed 1. wtgczeniem sterowania i po catkowitym wykonaniu okablowania nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie

przytacza silnika po stronie mocowania sterowania oraz po stronie silnika sg dociagnigte. Sprawdzi¢, czy L1| L2| L3|
silnik jest prawidtowo podtaczony w tréjkat. Niepodtaczone przytacza silnika negatywnie wptywaja na l l l
przetwornice. Uie vie wi
W przypadku zwarcia lub przy ekstremalnym przeciazeniu napigcia sterowania 24 V zasilacz nie zadziata
mimo natadowania kondensatoréw obwodéw posrednich. Wys$wietlacze pozostajg zgaszone. Zasilacz ° o o
uruchomi si¢ dopiero po usunigciu zwarcia lub ekstremalnego przecigzenia. w2 U2 v2
Dyrektywy EMC wymagaja zastosowania oddzielnego, ekranowanego przewodu silnikowego. Ekran nalezy Potaczenie
przy tym podtaczy¢ obustronnie (strona silnika i strona mocowania sterowania). Przewéd nie moze zawierac¢ w gwiazde
innych przytaczy. Maksymalna dtugosé przewodu wynosi 20 m.
Zabrania sie wigczania lub korzystania ze sterowania pokrytego rosa. Mogtoby to spowodowaé jego I-“| L2 I-3|
zniszczenie.

. i o o . _— . uie vie wi
Przed 1. zatgczeniem napigcia sieciowego nalezy si¢ upewnié, ze wszystkie ptyty wymienialne obwodéw
scalonych (moduty wtykowe) znajduja sie w prawidtowej pozycji. Krzywa lub obrécona pozycja kart moze
uszkodzi¢ sterowanie. Jest to takze mozliwe w przypadku wiozenia niezatwierdzonych wyrobéw innych wo® u2® w2

producentéw.

Zabrania sig obstugi sterowania z uszkodzona klawiaturg lub uszkodzonym okienkiem. Uszkodzona
klawiature lub okienko nalezy wymieni¢. Aby nie doszto do uszkodzenia klawiatury, zabrania sig korzystania
z ostrych przedmiotéw. Klawiatura jest przeznaczona tylko do obstugi palcami.

Potaczenie w tréjkat

Maksymalny przekréj przytaczeniowy zaciskéw obwodéw drukowanych:

jednodrutowy, z cienkiego drutu, z tuleja maksymalny moment
sztywny koricowa lub bez dokrecania Nm
Zaciski wtykowe silnika 2,5 2,5 0,5
Przytacze sieciowe i PE 2,5 1,5 0,5
Zaciski Srubowe (odstepy 5 mm) 2,5 1,5 0,5
Zaciski wtykowe (odstepy 5 mm) 1,5 1,0 0,4
Zaciski wtykowe (odstepy 3,5 mm) 1,5 1,0 0,25

HORMANN

024445 /BK FU Z RE/04.2025



POLSKI

/\ OSTRZEZENIE

»  Po wylaczeniu sterowania niebezpieczne napiecie utrzymuije sie jeszcze przez nawet 5 minut.

»  Uszkodzenie zasilacza moze spowodowac znaczne wydtuzenie czasu roztadowywania kondensatoréw obwodéw
posrednich. W takim przypadku czas roztadowania moze wynosi¢ nawet do 10 minut.

»  Po ukonczeniu instalacji sprawdzié, czy urzadzenie jest prawidtowo ustawione. Sprawdzi¢, czy system
bezpieczenstwa dziata prawidtowo.

>  Eksploatowac sterowanie wytacznie z podtaczonym przewodem ochronnym. Jesli przewdd ochronny nie jest
podtaczony, na metalowej obudowie sterowania wystepuje niebezpiecznie wysokie napigcie wskutek
odprowadzania. Podtgczy¢ przewdd ochronny wg EN 50178, rozdz. 5.2.11.1 dla zwigkszonego natezenia pradu
odptywu < 7 mA.

»  Obszary obwodu procesora sa galwanicznie potaczone bezposrednio z zasilaniem sieciowym. Nalezy uwzgledni¢
to w przypadku ewentualnych pomiaréw kontrolnych. Nie stosowa¢ miernikéw z potgczeniem do PE obwodu
pomiarowego.

>  Eksploatowanie zestykéw bezpotencjatowych wyjs¢ przekaznikowych lub innych zaciskéw z niebezpiecznym
napieciem (zasilanie zewnetrzne), napigcie moze ew. by¢ jeszcze obecne po wytaczeniu sterowania lub
wyciagnieciu wtyczki sieciowej. Umiesci¢ odpowiednig naklejke ostrzegawczg w wyraznie widocznym miejscu na
obudowie sterowania.

LOSTRZEZENIE: Przed kontaktem z zaciskami przytaczeniowymi nalezy wytaczy¢ wszystkie obwody
zasilajace.”

>  Na zaciskach silnika moze wystepowac napigcie nawet wtedy, gdy silnik nie pracuje lub po uruchomieniu
wytacznika awaryjnego.

5 Wytacznik réznicowopradowy
5.1 Sposoéb dziatania

Wytaczniki ochronne stuzg do ochrony oséb. Jesli osoba dotknie przewodu elektrycznego przewodzacego prad, to prad uszkodzeniowy
przeptynie przez ciato w kierunku ziemi. W takiej sytuacji wytacznik ochronny zadziata poczawszy od natezenia pradu wynoszacego np.

30 mA.

W instalacjach elektrycznych takze w normalnych przypadkach bez btedéw wystepuja prady odptywu, ktére moga niepotrzebnie wyzwalaé
wytacznik ochronny.

5.1.1 Prady uszkodzeniowe na przetwornicach czestotliwosci

Sterowania z przetwornica czestotliwosci w sposéb nieunikniony generuja prady odptywu, np. przez pojemnosci filtra
przeciwzaktéceniowego podtaczone w kierunku uziemienia. Takze (ekranowane) przewody silnika generuja prady odptywu:

. Im dtuzszy przewdd silnika, tym wyzsze natezenie pradu odptywu

Natezenie pradu odptywu moze réznié sie w pozornie jednakowych instalacjach bramy w zaleznosci od nastepujacych parametréw:

. Struktura sieci

. Czestotliwosc¢ taktowania etapu koricowego przetwornicy

. Czestotliwo$¢ ruchu bramy

. Dtugosé (ekranowanego) przewodu silnika

Natezenie pradu odptywu w stanie spoczynku wynosi wedtug pomiaréw producenta zgodnie z norma EN 60335-2-103 rozdz. 13 ponizej

7 mA. W przypadku pracy z przetwornicami czestotliwosci stosowaé wytgcznik ochronny typu B+. Te wytaczniki ochronne wykrywaja prady
DC i prady o czestotliwosci 2 KHz lub wigkszej.

51.2 Zastosowanie wytacznikéw réznicowopradowych

Wskutek przyporzadkowania urzadzeri ochronnych przed pradem uszkodzeniowym (RCD) do obwoddw pradowych wg DIN 18015, po
wytaczeniu wytacznika ochronnego nie wszystkie obwody moga ulec odtgczeniu. Jeden wytacznik ochronny na podrozdzielnie nie jest
wystarczajacy. Nalezy zawsze rozdzieli¢ obwody elektryczne w racjonalny sposéb na wigcej wytacznikéw ochronnych.

Norma zaleca zastosowanie wytacznikéw réznicowopradowych z krétkotrwatym opdznieniem (szczytowe natezenie pradu podczas
wigczania), np. w przypadku pracy z przetwornica czestotliwosci. W okreslonych sytuacjach wytaczniki réznicowopradowe przetaczajg sie
z opdznieniem, jednak w zakresie czasu wymaganego do skutecznej ochrony oséb.

W przypadku urzadzen podtaczonych na state bez gniazda wytacznik ochronny jest niepotrzebny. Jesli chodzi o bezposrednio podtaczone
sterowanie napedu, nalezy zasadniczo stosowac typ 300 mA do ochrony przeciwpozarowej. Takze w tej sytuacji zapewniona musi by¢
ochrona przed kontaktem, np. poprzez bezposrednie uziemienie ramy bramy.

5.1.3 Srodki techniczne do trybu sterowania wytacznikéw ochronnych

Aby wytaczniki ochronne nie aktywowaty sie w trybie pracy z przetwornica czestotliwosci, nalezy zastosowac co najmniej ponizsze $rodku:
. 1 wytacznik ochronny z oddzielnym przewodem zasilajgcym na kazde sterowanie napedu

. Jak najkrétsze przewody silnika

. Ew. dostosowanie czestotliwosci taktowania przetwornicy czestotliwosci
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5.1.4 Coroczna kontrola bram i uktadéw sterowania

Pomiar pradu odptywu wg EN 60335-1 jest przeprowadzany metoda ekwiwalentnego pradu odptywu. Pomiar przeprowadzany jest bez
podtaczonych czujnikéw, enkoderdw i silnika. Podczas pomiaru nie mozna korzystaé z bramy. Pomiar obejmuije tylko sterowanie napedu,
nie catg instalacje.

el ™ [
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~n
v
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A = prébnik S = sonda (bez funkcji) B = prébka

Okresowy pomiar rezystanciji izolacji zgodnie z przepisami branzowymi DGUV V3 przeprowadza sig przy napigciu probierczym maks. 500 V,
co nie powoduije zniszczenia zadnych elementéw sterowania bramy. Tolerancje komponentéw moga wyzwalaé zabezpieczenie
przeciwprzepieciowe w urzadzeniu podczas testu izolacji. Wskutek tego wartosé pomiarowa rezystancii izolacji moze by¢ zbyt niska.

W takim przypadku test nie jest zaliczony.

Wedtug sekciji 6.4.3.3 normy VDEO100-600 nalezy odtaczy¢ instalacje z zabezpieczeniami przeciwprzepieciowymi, ktére mogtyby wptynac
na pomiar lub uszkodzi¢ instalacje podczas pomiaru. Jesli nie mozna odtaczy¢ tych instalaciji, nalezy ustawi¢ napiecie kontrolne na 250 V.
Rezystancja izolacji musi przy tym wynosi¢ co najmniej 1 MQ.

Wszystkie uktady sterowania BK FU Z firmy Hormann sa wyposazone w takie zabezpieczenia przeciwprzepigciowe. Ponadto wszystkie
uktady sterowania sg testowane w fabryce. Uzytkownik moze wiec testowaé te urzadzenia takze z napigciem kontrolnym 250 V, a nawet je
odtaczaé. Jesli dostepny jest wytacznik gtéwny, wytaczyé go. Mozna nadal przeprowadzi¢ pomiar izolacji. Potaczenia uziemienia, np.

z obudowy, sg nadal testowane. Jesli test sterowania z napieciem 250 V i wtagczonym wytacznikiem gtéwnym zakoriczy sie powodzeniem,
nie sa konieczne zadne dodatkowe pomiary. W przypadku kontroli z wytaczonym wytacznikiem gtéwnym, na koniec nalezy jeszcze raz
oddzielnie sprawdzi¢ silnik.

UWAGA

»  Aby nie doszio do nieodwracalnego uszkodzenia urzadzenia, nalezy odtaczy¢ silnik od urzadzenia na czas tej kontroli.

L

A

I
U U

A = prébnik S =sonda B = prébka U = zabezpieczenie przeciwprzepieciowe
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5.2 Podtaczenie napigcia zasilania bez wytacznika gtéwnego 5.3 Przytacze silnika / wyjscia
R
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L= — — 0O | (O} L
e | ©L
?? ooolooo — — o)
||@®®® HELLLL 2 2 D QOO100D
LN Lewen PE @) %l 101112 202122
_______ ! T1 T2 T3
16 A/ K-Typ
_____ L
-] v | Tmmmmmmmmmm—- PE
w R X14 | Przekaznik wyjsciowy — dziatanie zgodnie z zaméwieniem — B Przewéd sterowania z przytaczem
standardowo: brama w gérnym potozeniu kraricowym hamulca i wytacznika kraricowego Przyk’fad. )
Wtyczka CEE / 3-biegunowa Bezpiecznik X15 | Przekaznik hamowania C | Tulejaferrytowa p‘ﬂzﬁg’a
230 V/ 16 A niebieska 16 A/ charakterystyka K A | Ekranowanie przewodu silnikowego D | Prostownik hamulca

Aby zagwarantowane byto prawidtowe dziatanie sterowania napedu BK FU Z, nalezy uzy¢ dotaczonego przewodu silnika. Zyty
przytacza silnika nalezy prowadzi¢ tylko przez ten przewadd. Ekran przewodu silnika nalezy podtaczy¢ obustronnie. Po skréceniu
przewodow nalezy ponownie podtaczyé ekrany kablowe. Miejsca potaczenia nalezy 2-krotnie zaizolowac.

Wtyczka sieciowa powinna by¢ widoczna ze sterowania i tatwo dostepna.
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43 - Szyna stykowa
42 - Wytacznik awaryjny 1
41 - Wytacznik awaryjny 1

32* - Wytgcznik awaryjny 2
31* - Wytgcznik awaryjny 2

@[ 36*-GND
L WL
| | @ 35*-KanatB
| | © 34" -KanatA
@ 33 -++12v
(&)
D

5.4 Przeglad wejsé

| 1 1

|| @ 86 - ++24V I Zatrzymanie w potozeniu posrednim I
l | | @: 85 - Wejscie 7 : :—\_—l
| | | © 84- GND | |
! | | DL 83- ++24v ]
| || @ : 82 - Wejscie 6 : Przetacznik monitorowania bramy —
I @] 81- GND | |
| | |
H | |
| | | @[ 76- ++24v |

| | @ 75- Weiscies | Krata $wietina :I|
i @[ 74- GND | |
! ] ®f 73- ++24v | :I|

@ 72 - Wejscie 4 | Ochrona obiektu / bezpieczerstwo

| 1 @[ 71- ano | |
i | 2 | 66- Wyjscie 15 | ++24 v/ maks. 100 mA I

| ($) L 65 - Wejscie 10 | Tryb impulsowy OTWIERANIE, radar L =
i @| 64- Wejscie9 | Rezerwa L=
| @[ 63- GND | '
i O 62- ++24v I '
l @ 61 - Wejscie 8 I Sterownik impulsowy :—
| 54 - Wejscie 3 : Impulsowy tryb pracy |
! 53 - Wejscie 2 | Tryb impulsowy ZAMYKANIE | —
| 52 - Wejscie 1 | Tryb impulsowy OTWIERANIE o
! 51- ++24V |
| 45 - ++12V | |
! 44 - GND | |
| | |
i | ]
| | |
! |

|
| |
' |
| |
| |
| |
| |
| |
i |
1

I

Funkcje wejsciowe patrz schemat potaczen

UWAGA

5.5 Podtaczenie wytacznika krancowego

Sterowanie napedu BK FU Z wspétpracuje z enkoderem pozycyjnym Multiturn.

570 1235 Pin 1: VCC (+ +12 - 24 V DC)

104,35 Pin 2: RS 485 B

2

1

= ‘ 252 Pin 3: GND
/ i Pin 4: RS 485 A
L9 IR

s N9 ‘ :l:t =+ :II;

M/ﬂm(

/:(74

oS

L

A\ OSTRZEZENIE

Przestrzega¢ wszystkich instrukcji dotyczacych uzywanych produktow.
Nieprawidtowo przeprowadzone uruchomienie moze spowodowaé porazenie pradem i powazne obrazenia.
»  Nieprawidiowe uzytkowanie moze uszkodzi¢ lub zniszczy¢ enkoder absolutny oraz sterowanie bramy.

. Przed podtaczeniem nalezy odtgczy¢ wszystkie obwody zasilania przynaleznego uktadu sterowania.

. Niebezpieczenstwo pozaru, wybuchu i poparzenia! Nie wolno podpala¢ enkodera absolutnego ani rozgrzewac¢ go do temperatury
powyzej 85 °C / 185 °F.

Opis podtaczania do sterowania napedu znalez¢ mozna na schemacie potgczen danej bramy. Montaz enkodera pozycyjnego na bramie

znalez¢ mozna w instrukcji montazu bramy.

WSKAZOWKA

Maksymalna dozwolona tolerancja montazowa pomiedzy srodkiem watu a $rodkiem czujnika wynosi + / = 1 mm. Odstep pomigedzy
magnesem a obudowg enkodera pozycyjnego moze wynosi¢ maks. 3,5 mm.

6 Ogdlne informacje dotyczace wprowadzania parametrow
Otwarcie trybu wprowadzania parametréw
Nacisng¢ przycisk Stop. Przytrzymac Wyswietlone zostang aktywne komunikaty
1. @ przycisk Stop.
Dodatkowo nacisna¢ przycisk otwierania Po ok. 2 sekundach: przej$cie do trybu
2. @ bramy. Przytrzymaé przycisk otwierania wprowadzania parametréw
bramy.

> Bez podtaczonej i dziatajacej ochrony oséb automatyczny bieg w kierunku BRAMA ZAMKNIETA jest niemozliwe.

024445 /BK FU Z RE/04.2025

Wybér parametrow przy otwartym trybie wprowadzania parametrow

Wybra¢ zadany parametr. Parametr mozna wyswietli¢ lub
zmodyfikowac (patrz nizej). Wskazanie
UWAGA: zmienia sie wraz z wyborem.

Nie wszystkie parametry mozna
bezposrednio zobaczy¢ lub zmieni¢. Jest to
zalezne od hasta oraz ustawionego trybu
pozycjonowania.

©O®
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®

Natychmiastowe wyjscie z trybu
wprowadzania parametréw ponownie

Ostatnio zapisana warto$¢ zostaje
automatycznie zachowana.

! -60-60Inc

Warto$¢ korekty
otwartego potozenia

Edycja wybranego parametru 7.2 Czasy zatrzymania w potozeniu otwartym
1. Sterowanie w trybie wprowadzania Wskazanie zadanej nazwy parametru '-' '-' ' '-' P. Funkcja Opis, wskazéwki
parametrow l- 5 11 = 0-9999 s Czas zatrzymania 1 Brama pozostaje w otwartym pofozeniu kraicowym przez ustawiony czas.
o’ ' 17017
o w potozeniu otwartym Na koniec brama automatycznie wykona bieg w kierunku BRAMA
2. Otwieranie parametru Wskazanie aktualnej warto$ci parametru '- w ZAMKNIETA.
@ _’ =T 0-9999 s Czas zatrzymania 2
1 w potozeniu posrednim,
3. Nacisniecie przycisku otwierania bramy W przypadku zmiany aktualnie obowigzujgcej '- ) w potozeniu
powoduje zwigkszenie wartosci parametru. wartosci parametru migaja kropki dziesietne. '-’ wentylacyjnym
S orn 1C 0-200s Minimalny czas W odréznieniu od czasu zatrzymania 1 lub 2 brama pozostaje otwarta co
albo Nacisniecie przycisku zamykania bramy | | b zatrzymania najmniej przez ustawiony czas. Na koniec brama automatycznie wykona
@ powoduje zmniejszenie wartosci parametru. ,-" w potozeniu bieg w kierunku BRAMA ZAMKNIETA.
0 0-20s Czas ostrzegania przed | Czas podany w tym parametrze opdznia bieg w kierunku BRAMA
4. Zapisanie ustawionej wartosci parametru. Jesli kropki juz nie migajg, nowa wartosc jest ﬁ,- biegiem w kierunku ZAMKNIETA po otrzymaniu polecenia zamknigcia bramy lub po uptynigciu
zapisana. '-' BRAMA ZAMKNIETA czasu zatrzymania w potozeniu otwartym (zamykanie wymuszone).
'
3s Czas zatrzymania w potozeniu otwartym zalezy od osiagnigtego potozenia kraricowego i uzytego polecenia otwarcia bramy. Dla kazdego
albo Odrzucenie ustawionej wartosci parametru. Anulowanie i ponowne wskazanie ﬁ,- polecenia otwarcia bramy mozna oddzielnie ustawi¢ czas zatrzymania w potozeniu otwartym.
@ poprzedniej wartosci parametru. -'
—_— 7.3 Korekta pozycji krancowych
5. Przetgczenie na wskazanie nazwy parametru. | Wyswietlona zostaje nazwa parametru. - - -
N yP Y : P '_’ I YN P. Funkcja Opis, wskazéwki
I o'—' ! '—' o33 1) - 120 - 120 Inc | Wartos¢ korekty Ten parametr przesuwa cate potozenie kraricowe. Pozycja kraficowa jest
T S 7 e g | zamknietego potozenia | przesuwana razem z przynaleznymi wstepnymi wytacznikami kraricowymi.
LRI 2 R S U RO i (RS w kraricowego bramy Zwigkszanie wartosci parametru powoduje przesuniecie potozenia

kraricowego w gore.
Zmniejszanie wartos$ci parametru powoduje przesunigcie potozenia
kraricowego w dét.

aktywuje prace bramy. S e e w kraricowego bramy
5s
Resetowanie sterowania L B
7.4 Pamiec¢ biedow
Roéwnoczesnie nacisnaé i przytrzymac przez ok. 3 s.
+ + P. Funkcja Opis, wskazowki
o0 Jn 1..8 Pamieg¢ btedow Sterowanie zapisuje ostatnich 8 btedéw w pamieci btedéw.
.z Po przejsciu do parametru P.920:
. r . Przetagczanie poziomu przyciskiem A i przyciskiem ¥
7 Parametry klienta e Otwieranie pamigci btedéw przyciskiem @
71 Licznik . Zamykanie pamieci btedéw przyciskiem @
. Wyjscie z parametru btedéw P.920 za pomoca Eb-
P. Funkcja Opis, wskazowki
— " — " Eb1  Komunikat o btedzie 1 (najnowszy btad)
n Licznik cykli bram Wskazanie licznika cykli bram
cznik cyxdibramy zanie ficznika ey bramy Eb8  Komunikat o bledzie 8
r Wskazanie: 1234567 =» 1234. Nacisng¢ ¥. 567 Eb- Wyiscie, Powrot do R.920 .
Wskazanie: 67 267 Er- Brak zarejestrowanych btedéw
I Inln] q n Licznik konserwacyjny | Ten param?tr wskazuje liczbe pozostatych cykli bramy do kolejnej
[N konserwacji. 7.5 Wersja oprogramowania
r A A P
Ustawienie — 1 oznacza, ze licznik konserwacyjny nie zostat jeszcze P. Funkcja Opis, wskazéwki
aktywowany. Wersja oprogramowania | Wskazanie aktualnej wersji oprogramowania
1 Licznik zderzen Ten parametr wskazuje liczbe zarejestrowanych zderzen. Kazde wejscie procesora gidwnego
[] sygnatu zderzenia zwigksza wartosc licznika zderzen o 1. Mozliwy jest r
¢ jeszcze tylko bieg w trybie czuwakowym. Nalezy zatwierdzi¢ zderzenie lub
spowodowany przez nie btad. R
7.6 Numer seryjny
Funkcja Opis, wskazowki
= 1 Numer seryjny Wskazanie numeru seryjnego.
JC

28
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8 Uruchomienie z enkoderem absolutnym TST-PD Multiturn 8.1 Precyzyjna regulacja potoZeri kraricowych

2a

3a

4a

5a
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8.2

Przeprogramowanie ustawien krancowych

Jesli zaprogramowane potozenia kraricowe sa nieodpowiednie dla bramy, mozna je przeprogramowaé. W tym celu nalezy dokonac

nastepujacego ustawienia: P.210 = 5, ponowne programowanie wszystkich potozen kraricowych

1

2

3
5
7
10
12 13 [ ON
__
30

9 Parametry poziomu serwisowego

Dostep do ustawieni na poziomie serwisowym jest mozliwy tylko, jesli przetacznik programowania S500 znajduje sie w potozeniu ON.
Ustawienia te sg niezbedne do przeprowadzania uruchomienia i konserwacji.

Parametry na poziomie klienta sa wymienione ponizej tylko wtedy, gdy dodatkowe funkcje sa aktywowane na poziomie serwisowym.

9.1 Ustawianie parametréw na poziomie serwisowym

Dane podstawowe sg ustawione fabrycznie. Ich zmiana nie jest wymagana.

W celu zmiany parametréw nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci: "’77_"63'

1. Wytaczy¢ sterowanie.

2.  Wiaczy¢ przetacznik DIP S500.

3.  Wigczy¢ sterowanie.

4. Przez ok. 3 s przytrzymac jednoczesnie wcisniete przyciski @ i A, aby przej$¢

do trybu zmiany parametréw sterowania napedu.

Zmieni¢ wybrane parametry.

6. Po zakoniczeniu wprowadzania ustawien wyj$¢ z trybu zmiany parametréw,
naciskajac i przytrzymujac @ przez ok. 5 s.

7.  Po zakoriczeniu prac nalezy wytaczy¢ S500 przy wytaczonym sterowaniu.

o

Po uptywie ok. 1 godziny tryb serwisowy wytaczy sie samoczynnie. Aby powrdci¢ do trybu serwisowego, trzeba na krétko wytaczy¢
sterowanie i ponownie je wigczyé. W przeciwnym razie konieczne jest zresetowanie.

9.2 Czasy
P. Funkcja Opis, wskazowki
] 0-60s Czas zapisu polecen Polecenia otwarcia bramy zostana zapisane przez ustawiony tutaj czas
I otwarcia bramy
w
ornoJC 0-20s Czas ostrzegania przed | Czas podany w tym parametrze opdznia bieg w kierunku BRAMA

g ._7 biegiem w kierunku ZAMKNIETA po otrzymaniu polecenia zamknigcia bramy lub po uptynieciu
w BRAMA ZAMKNIETA czasu zatrzymania w potozeniu otwartym (zamykanie wymuszone).

Czasy zatrzymania w potozeniu otwartym patrz rozdziat 7.2

9.3 Ustawienia silnika
P. Funkcja Opis, wskazowki
] 0..1 Pole wirujace silnika Parametr ustala pole wirujace silnika dla biegu w kierunku BRAMA
(M) OTWARTA.
w 0: Pole wirujgce w prawo
1: Pole wirujgce w lewo
9.4 Wzrost mocy, Boost

Boost stuzy do zwiekszania mocy napedéw w dolnym zakresie predkosci obrotowych.

Za niskie lub za wysokie ustawienie funkcji Boost moze spowodowaé btad biegu bramy. Ustawienie za wysokiej wartosci powoduje btad
wynikajacy z pradu przeciazeniowego (F.510 / F.410). Zmniejszy¢ ustawienie Boost. Jesli wartos¢ jest za niska lub réwna 0, silnik nie moze
poruszy¢ brama. Zwiekszy¢ ustawienie Boost.

Ze wzgledu na wiele réznych warunkéw uzytkowania na miejscu konieczne moze by¢ ustalenie prawidtowego ustawienia funkcji Boost
metoda préb i bleddéw. Pomocna jest przy tym funkcja diagnostyczna pradu silnika (patrz parametr P.910 = 2). Wskazanie natezenia pradu
sygnalizuje, czy zmiana ustawien przyniosta oczekiwane rezultaty.

Nalezy zawsze wybieraé najmniejsza skuteczng wartos¢ Boost, lecz tak wysoka, jak to konieczne.
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P. Funkcja Opis, wskazowki 9.7 Wejscie ruchu poprzecznego P.5 x 0 / P.A x 0 = 9 opcjonalne
0..30% Boost dla biegu Zwieksza napiecie wyjéciowe, a tym samym moc w dolnym zakresie Ustawi¢ parametr P.5 x 0/ PA x 0 na 9 w celu aktywaciji funkcji podstawowej ruchu poprzecznego dla tego wejscia. x = numer
w kierunku BRAMA predkosci obrotowej, az do osiggniecia czestotliwosci skrajnej (P.100). parametryzowanego wejscia.
OTWARTA Napiecie zostaje zwiekszone o warto$¢ parametru procentowo wzgledem - - ——
napiecia silnika (P.103). P. Funkcja Opis, wskazowki
u 0-30s Czas blokady detektora | Aktywacja wejscia ruchu poprzecznego blokuje polecenia detektora petli
0 petli indukeyjnej Kanat 1 | indukcyjnej Kanat 1 i OTW. 1 na czas okreslony w tym parametrze.
“ w iOTW. 1
Umax | 0-30s Czas blokady detektora | Aktywacja wejscia ruchu poprzecznego blokuje polecenia detektora petli
/, Y 4 } petli indukcyjnej Kanat 2 | indukcyjnej Kanat 2 i OTW. 2 na czas okreslony w tym parametrze.
7 | w iOTW. 2
7 I
2) 7 |
v 4 f i 9.8 Wskazania diagnostyczne na wyswietlaczu
praoras” 1 P. Funkcja Opis, wskazowki
i q T 0..41 Wybdr trybu Za pomoca tych parametréw mozna wyswietla¢ ponizsze wielkosci
| [ N wyswietlania pomiarowe bezposrednio na wyswietlaczu sterowania napedu.
fEL:k > f w 0: Wyswietlanie sekwenciji sterowania (automatyka)
1) charakterystyka normalna 1: Aktualna predko$¢ biegu w Hz
2: Aktualne natezenie pradu silnika w A
2) charakterystyka Boost 3: Aktualne napiecie silnika w V
0..30% Boost dla biegu Patrz P.140 4: Aktualne natezenie pragdu obwodu posredniego w A
w kierunku BRAMA 5: Aktualne napiecie obwodu posredniego w V
ZAMKNIETA 6:  Temperatura etapu koricowego w °C
7 Temperatura etapu koricowego w °F
., L 8: Czas pracy silnika podczas ostatniego biegu bramy w s
9.5 Korekta potozen krancowych 9 Aktualne polozenie w Inc
P. Funkcja Opis, wskazéwki 10: Pozycj’al odniesienia w Inc
0..5 Ponowne Ponowne uruchomienie regulaciji potozer kraricowych 1; x::gzg t::::z ; ::tgg:: :Ezz:ﬂ:::gz
programowanie potozeri | Aktywuje poszczegdine potozenia kraricowe w trybie czuwakowym. . e SR
w kraricowych Naci$niecie i przytrzymanie przycisku Stop zapisuje potozenie kraricowe. 13: Aktualne napigcie odnlte‘smnla wV
14:  Temperatura w obudowie w °C
Mozliwe s3 nastepujace ustawienia 15: Temperatura w obudowie w °F
_ ) L ; 16:  Wspdtczynnik przetozenia silnika wzgledem enkodera w czasie biegu
0: Anulowanie: brak programowanlal po’fozeln krancowy’ch w kierunku BRAMA OTWARTA
1: Programlowanlej dolnego‘wyiqczmka krancowggo, gornego. K 17:  Wspodtczynnik przetozenia silnika wzgledem enkodera w czasie biegu
wyilqcznl.ka kraricowego i ew. wytacznika kraricowego potozenia w Kierunku BRAMA ZAMKNIETA
posredniego L, . ., . 21: Liczba zadan danych pozycji bez prawidiowej odpowiedzi enkodera
2: Programlowanlej gornego wquczr.nka k,ranctljwego iew. pozycyinego
wytaoznika kra.ncowego poiozenlla posre’d niego L 22:  Nieprawidiowo odebrane znaki w TST-PD (jednoczesnie aktywuje
3: Programowanie dolnego wytacznika kraricowego i gérnego wyjécie w P.955)
wytacznika kraricowego o . .
. . . - . . 39: Biezace wskazanie cos phi
4: Programowanie wytgcznika kraricowego potozenia posredniego . . . .
. X L . . 40:  Aktualne natezenie pragdu obwodu posredniego jako %
5: Prograrlmowanle wszystkich wytacznikéw kraricowych i kierunku maksymalnego dozwolonego natezenia pradu obwodu posredniego
obrotow. 41:  Obcigzenie zabezpieczenia silnika w %
Programowanie wytacznika kraricow tozeni Sredni jest zalezn
00 uatawion w paramelss aplkagh AZED. o e FaleEne Pamied bledow Patrz poziom Klenta, rozdz. 74
Ebcl: Skasowanie catej pamieci btedéw
9.6 Predkosé ! — —
L . i . - | . i . o ] s Czas pracy silnika Czas ostatniego biegu bramy
Ustawienie wstepnego wytacznika kraicowego i pasm wytacznikéw kraricowych nastepuje automatycznie w pierwszych cyklach ruchu po q qL’
zaprogramowaniu wytacznikéw kraricowych. Zmiana predkosci biegu prowadzi do ponownego uruchomienia automatycznej korekty ==
potozen kraricowych. = ] \ Napiecie na wejsciu Wysoko$¢ aktualnego napigcia sieciowego
g Y ) L’Ll
P. Funkcja Opis, wskazowki ;
] 6-200 Hz Czestotliwos¢ ruchu dla | Czestotliwo$¢ ruchu do gérnego wstepnego wytacznika kraricowego
e N szybkiego biegu
w w kierunku BRAMA
OTWARTA
6-200 Hz Czestotliwos¢ ruchu dla | Czestotliwosc ruchu do dolnego wstepnego wytacznika kraricowego
szybkiego biegu Uwzglednié site zamykania na listwie zabezpieczajace;j.
w w kierunku BRAMA
ZAMKNIETA
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9.9 Licznik konserwacyjny 10 Przeglad parametréw
Licznik pat dziat 7.1
lcznik pairz rozazia P. Funkcja Zmieniono Rozdziat
P. Funkcja Opis, wskaz6wki przez:
o020 0..1 Resetowanlg licznika Zatwierdzanie licznika konserwacyjnego dnia:
(=] konserwacyjnego - .
InTaln] Licznik cykli 71
Y (M N]N]
Tryb pracy sterowania Lnng Licznik konserwacyjny 7
LR N
Funkcja Opis, wskazowki or i Czas zatrzymania w potozeniu 7.2
I} 0..5 Tryb pracy Dostepne sa nastepujace tryby: =2 otwartym 1
- 0: Bieg w kierunku BRAMA OTWARTA i bieg w kierunku BRAMA . A
\i H 7.2
w ZAMKNIETA w trybie samoczynnego zatrzymania (automatyka) F’n ,’ gtzvj:rlz;ngzzy/manla W polozeniu
1: Bieg w kierunku BRAMA OTWARTA w trybie samoczynnego -
zatrzymania, bieg w kierunku BRAMA ZAMKNIETA w trybie recznym or Minimalny czas zatrzymania w potozeniu 7.2
(automatyka czesciowa) 00 5
2: Bieg w kierunku BRAMA OTWARTA i bieg w kierunku BRAMA " " "
ZAMKNIETA w trybie recznym (tryb czuwakowy) ] : -', Czas zapisu polecen otwarcia bramy 9.2
3: Bieg awaryjny w trybie czuwakowym L
UWAGA Czas ostrzegania przed biegiem 9.2

W trybie awaryjnym brama porusza sig, dopdki aktywne jest
polecenie uruchomienia. Brama nie zatrzymuje si¢ w potozeniach

w kierunku BRAMA ZAMKNIETA

0|0
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|| T

(|9

kraricowych. Pole wirujace silnika 9.3
4: Test ciagly z zabezpieczeniami, automatyczny bieg w kierunku BRAMA
OTWART.A i bieg w kleru.nkl_‘l BRAMA ZAMKNIETA ) - T x] Boost dla biegu w kierunku BRAMA 9.4
Przed kazdym nowym biegiem uptywa czas zatrzymania w potozeniu 11 OTWARTA
otwartym P.010.
Po wylaczeniu sterowania ustawienia 3 i 4 zostajg utracone. Sterowanie [ ll_’ °Z Boost dla biegu w kierunku BRAMA 94
zostaje wéwczas przestawione w tryb 2. ) ! pu ZAMKNIETA
(I Ponowne programowanie potozen 9.5
9.11 Ustawienie fabryczne, oryginalne parametry oo kraricowych
P Funkcja Opis, wskazowki o33 1 Wanitos'(’: korekty zamknigtego potozenia 7.3
— — — - - . I kraricowego bramy
ooon 0..2 Ustawienie fabryczne Ustawienie tego parametru na warto$¢ 1 powoduije zresetowanie
I ,9 ] wszystkich parametréw do wartosci domysinych. Wartos¢ korekty otwartego potozenia 7.3
(i e
w UWAGA - ] kraricowego bramy

Profil bramy i ustawienia specjalne zostaja utracone. Nalezy koniecznie
ustawi¢ parametr P.991 odpowiednio do typu bramy.

Zresetowanie do funkcji specjalnych ustawionych fabrycznie: P.990 = 2.
Opcja widoczna tylko wtedy, gdy fabrycznie ustawione sa indywidualne

Czestotliwos$¢ ruchu dla szybkiego biegu 9.6
w kierunku BRAMA OTWARTA

i
)

. ; h - Czestotliwosé ruchu dla szybkiego biegu 9.6
] [}
funkeje specjalne Klienta. ] Sl_l w kierunku BRAMA ZAMKNIETA
0000 .... 00FF | Profil bramy Ustawienia wtasciwe dla typu bramy.
) Te] Czas blokady detektora petli indukcyjnej 9.7
w I nJ Kanat1iOTW. 1
o q =TE] Czas blqkady detektora petli indukcyjnej 9.7
9.12 Hasto roCco Kanat 2 i OTW. 2
Licznik zd A 71
P. Funkcja Opis, wskazowki P 8 -,' ! (czni zderzen
C = FFEE Mostkowanie Wprowadzenie zdefiniowanego wczesniej UWAGA - — -
) .b Db przetacznika DIP S500 | hasta w celu zmostkowania Zmiana parametréw bez O 9 T Wybor trybu wyswietlania 9.8
w programistycznego przetacznika DIP S500: | znajomosci funkcii jest ! n
wprowadzenie wtasciwego hasta aktywuje | zabroniona. — — -
przetacznik. Aby zapobiec btedom P L" ] ,'—,' Pamigc biedow 9.8
i zagrozeniom wskutek e
- - nieuprawnionego dostepu, - Wersi - e
0 - FFFF Hasto Upr?wn!enla dostepL} do réznych haso nalezy udostepniaé ,,J 9 5 lersja oprogramowania
poziomoéw parametrow tylko przeszkolonym
pracownikom. c, S, ] Numer seryjny 7.6
I 1
Hasto mozna ustawi¢ na poziomie serwisowym (poziom 2).
P 3:-: Czas pracy silnika 9.8
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POLSKI

Nieprawidtowosci podczas biegu bramy

Przekroczenie czasu pracy
podczas biegu w kierunku
BRAMA OTWARTA, biegu
w kierunku BRAMA
ZAMKNIETA lub w trybie
czuwakowym

Aktualny czas pracy silnika przekroczyt ustawiony maksymalny czas pracy.
Brama pracuje z oporem lub jest zablokowana.

W przypadku zastosowania mechanicznych wytacznikéw kraricowych: wytacznik
kraricowy nie ulega wyzwoleniu.

[

i

Btad ciagnienia, zmiana
potozenia bramy jest mniejsza
od oczekiwanej

Brama lub silnik sg zablokowane.

Hamulec nie otwiera sig. Sprawdzi¢ przytacze i prostownik hamulca.

Zbyt niska moc dla momentu rozruchu. Sprawdzié¢ napiecie zasilania.
Predkosc¢ jest za niska.

Mechaniczny wytacznik kraricowy nie zostat zwolniony lub jest uszkodzony.
Nie dokrecono mocowania do osi enkodera absolutnego.

Wybrano niewtasciwy profil bramy (P.991)

Funkcja Zmieniono Rozdziat
przez:
dnia:
Napiecie na wejsciu 9.8
Resetowanie licznika konserwacyjnego 9.9
Tryb pracy 9.10
Ustawienie fabryczne 9.11
Profil bramy 9.11
Mostkowanie przetacznika DIP 9.12
Hasto 9.12

FO3i

Zarejestrowany kierunek
obrotéw jest inny od
oczekiwanego

Kierunek obrotéw silnika jest odwrotny od skalibrowanego. Przeprogramowac
brame na parametr P210 = 5, patrz rozdziat 8.2, strona 30.

Zbyt silne ,opadanie” w momencie uruchomienia, hamulec zwalnia za wczesnie,
zbyt niski moment obrotowy

Ew. dostosowac¢ Boost.

11 Przeglad komunikatéw
11.1 Btedy ogdine

Jesli nie nastepuje samoczynne zresetowanie, mozna zatwierdzi¢ btedy.

Usunaé przyczyne btedu przed zatwierdzeniem odpowiedniego komunikatu.

5 S@\ Nacisng¢ @ i przytrzymad przez ok. 5 s.
>
D
Q)

o
2
()
L[] I

Nieprawidfowe protokoty
enkodera pozycyjnego

Usterka magistrali enkodera pozycyjnego
Brak odbioru danych potozenia przez dtuzszy czas

)
]
i
(AN}

Usterka wstepnego
przetacznika kraricowego
fotokomorki / kraty $wietinej

Wstepny wytacznik kraricowy dla fotokomorki / kraty $wietinej pozostaje zajety
takze w srodkowym lub gérnym potozeniu kraricowym.

Ponownie zaprogramowaé potozenia kraricowe enkodera absolutnego. Odstep
pomiedzy Eu a Eo musi wynosi¢ co najmniej 1 m.

Nie ustawiono

parametrow

[n] ]

Nie wprowadzono parametréw
sterowania

Nie zarejestrowano jeszcze parametréw podstawowych sterowania, patrz P.990
i P.991.

Usterki taricucha bezpieczenstwa

Wyzwolenie zewnetrznego
zatrzymania awaryjnego 1

kancuch zatrzymania awaryjnego jest przerwany na wejsciu zatrzymania
awaryjnego 1 (patrz schemat potaczer).

Nieprawidiowe potozenia kraricowe

o)
U ]

Wyzwolenie zewnetrznego
zatrzymania awaryjnego 2

tancuch zatrzymania awaryjnego jest przerwany na wejsciu zatrzymania
awaryjnego 2 (patrz schemat potaczen).

Uszkodzony lub nieprawidtowo ustawiony hamulec mechaniczny.
Powréci¢ do dozwolonego zakresu potozenia za pomoca biegu w trybie

InTaln] Brama poza potozeniem .
000 | | gornym .

Usterki zabezpieczen

Przekroczenie liczby aktywacji
zabezpieczenia A

Ustawiona maksymalna liczba aktywacji zabezpieczenia A w ramach jednego
cyklu bramy zostata przekroczona (przetacznik monitorowania bramy). RESET:
przytrzymac¢ wcisniety przycisk STOP przez 5 s.

Przekroczenie liczby aktywacji
zabezpieczenia B

Ustawiona maksymalna liczba aktywacji zabezpieczenia B w ramach jednego
cyklu bramy zostata przekroczona.

Przekroczenie liczby aktywaciji
zabezpieczenia C

Ustawiona maksymalna liczba aktywacji zabezpieczenia C w ramach jednego
cyklu bramy zostata przekroczona.

Ogodlne btedy sprzetowe

czuwakowym.
. Wartos¢ parametru dla gérnego awaryjnego wytacznika kraricowego jest za
niska.
. Gorny zakres wytacznika kraricowego (pasmo wytacznika kraricowego) jest za
niski.
C ,-“-,q Brama poza potozeniem . Uszkodzony lub nieprawidtowo ustawiony hamulec mechaniczny.
L0 2 | | dolnym e Powrdcié do dozwolonego zakresu potozenia za pomoca biegu w trybie
czuwakowym.
. Warto$¢ parametru dla dolnego awaryjnego wytacznika kraricowego jest za
niska.
. Dolny zakres wytacznika kraricowego (pasmo wytacznika kraricowego) jest za
niski.
W Zwarcie klawiatury foliowej . Przyciski OTW. lub ZAM. na klawiaturze foliowej zostaty wcisniete na dtuzej niz
a0 15s.
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TeTx] Wykryto reset sprzetowy Silne usterki w napieciu zasilania.
! .L' 1l | | sterowania Zadziatat wewnetrzny program alarmowy.
Btad pamieci RAM
- T Prad przeciazeniowy (prad Dane znamionowe silnika sg nieprawidtowe.
I~ LI 111 | | silnika lub obwdéd posredni) Nieodpowiedni wzrost napiecia lub warto$¢ Boost (P.140 lub P.145).

Silnik jest nieprawidtowo zwymiarowany.
Brama pracuje z oporem.
Hamulec nie otwiera sig. Sprawdzi¢ przewdd zasilajacy i prostownik hamulca.

HORMANN
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Ogolne btedy sprzetowe

Ogdlne btedy sprzetowe

Przepiecie obwodu
posredniego, prog 1

Usterka lub uszkodzenie opornika hamulcowego lub brak opornika.
Napiecie zasilania jest o wiele za wysokie.

Silnik oddaje zbyt duzo energii w trybie generatora. Brama nie jest w stanie
dostatecznie zredukowac¢ energii kinetycznej.

Usterka: temperatura
w obudowie przekracza
krytycznag wartos¢ 80 °C

Temperatura wewnetrzna jest za wysoka.

Za wysokie napiecie sieciowe

Za wysokie napiecie zasilania sterowania.

Prad przeciazeniowy obwodu
posredniego, prég 2

Nieodpowiedni wzrost napiecia lub warto$¢ Boost.
Silnik jest nieprawidtowo zwymiarowany.
Brama pracuje z oporem.

Za niskie napiecie sieciowe

Za niskie napiecie zasilania sterowania.

Btedy w systemie pozycjonowania

Temperatura elementu
chtodzacego poza zakresem
pracy, prég 1

Nadmierne przeciazenie etapéw koricowych lub opornika hamulcowego.
Za niska temperatura otoczenia do eksploatacji sterowania.
Za wysoka czestotliwos¢ taktowania etapu koricowego (parametr P.160).

Usterka: temperatura
w obudowie przekracza
wartos¢ 75 °C

Nadmierne obciazenie przetwornicy czestotliwosci.
Skrzynka rozdzielcza nie jest dostatecznie schtodzona.

Btedna rejestracja pozycji

Po wywotaniu aktywacji parametréw fabrycznych (parametr P.990) nie zostaty
wprowadzone parametry odpowiedniego systemu pozycjonowania.

Kalibracja nie zostata zakoriczona lub. zostata przeprowadzona btednie. Nalezy
powtdrzy¢ kalibracje z P210 = 5 (patrz rozdziat 8.2, strona 30.).

W przypadku aktywowanej funkcji zatrzymania w potozeniu posrednim potozenie
posrednie jest niepoprawne.

Prad przeciazeniowy obwodu
posredniego, prég 1

Nieodpowiedni wzrost napiecia lub warto$¢ Boost.
Silnik jest nieprawidtowo zwymiarowany.
Brama pracuje z oporem.

Prad przecigzeniowy silnika /
obwodu posredniego, prég 2

Dane znamionowe silnika sg nieprawidtowe.

Nieodpowiedni wzrost napiecia lub wartosé Boost (P.140 lub P.145).
Silnik jest nieprawidtowo zwymiarowany.

Brama pracuje z oporem.

Awaria zasilania DC

Zasilanie DC jest niemozliwe z nastepujacych przyczyn: przetezenie pradu, btad
IGBT F.519, zwarcie doziemne, btad 24 V lub zbyt wysoka temperatura.
Uruchomiono wytacznik awaryjny.

Uptynat limit czasu dla
przesytania protokotu

Uruchomic¢ resetowanie sprzetowe: wytgczyé sterowanie. Usunaé enkoder
pozycyjny Multiturn. Po kilku minutach ponownie wtozy¢ enkoder pozycyjny.
Ponownie wigczy¢ sterowanie.

Wadliwy lub przerwany przewdd interfejsu.

Wadliwy enkoder absolutny analizujacego uktadu elektronicznego.

Wadliwy sprzet lub silne zaktécenia w otoczeniu.

Sprawdzi¢ uziemienie bramy.

Zaekranowaé przewdd sterowania.

Zamocowaé ogniwo RC (100 Q + 100 nF) do hamulca.

Offset pradu silnika, btad pradu
obwodu posredniego

Sprzet jest wadliwy.

Zabezpieczenie silnika wykryto
prad przecigzeniowy

Ustawiona nieprawidtowa charakterystyka silnika (prad znamionowy silnika)
(P101).

Za wysoki wzrost napiecia lub za wysoka warto$¢ Boost (P.140 lub P.145).
Silnik jest nieprawidfowo zwymiarowany.

Btfad sprzgtowy enkodera
pozycyjnego Multiturn

Btad pamieci ROM

Btad pamieci RAM

Btad uptywu czasu

Btad EEPROM

Uszkodzony sprzet = Wymieni¢

Btad wewnetrzny enkodera
pozycyjnego Multiturn

Usterka enkodera pozycyjnego Multiturn. =» Reset
Enkoder pozycyjny Multiturn rozpoznat reset =» Zatwierdzi¢ btad i ponownie
zaprogramowacé potozenia kraricowe.

Zespot napedowy IGBT wykryt
prad przeciazeniowy

Za niskie napiecie zasilania lub za stabe zasilanie pradem.

Zapewni¢ prawidtowe zasilanie:

— BKFU Z: przewdd zasilajgcy = (3 x 2,5 mm?)

Zwarcie lub zwarcie doziemne na zaciskach silnika.

Nieprawidtowa czestotliwo$¢ znamionowa silnika.

O wiele za wysoki wzrost napiecia lub o wiele za wysoka warto$¢ Boost (P.140
lub P.145).

Silnik jest nieprawidfowo zwymiarowany.

Uszkodzone uzwojenia silnika.

Obwdd wytaczenia awaryjnego zostat na krétko przerwany.

Za wysoka temperatura
enkodera pozycyjnego
Multiturn

Temperatura w obudowie sterownika jest za wysoka

Niedomiar napigcia baterii

Za niskie napiecie baterii buforowej enkodera pozycyjnego Multiturn =» wymienié¢
enkoder pozycyjny Multiturn

Za duza predkos$¢ watu
enkodera pozycyjnego
Multiturn

Predkos¢ obrotowa watu, na ktérym zamocowano enkoder pozycyjny Multiturn,
jest za wysoka =» Zamontowac enkoder na innym wale.

Przepiecie obwodu
posredniego, prég 2

Usterka lub uszkodzenie opornika hamulcowego lub brak opornika.

Za wysokie wejsciowe napiecie zasilania.

Silnik musi zredukowac energie kinetyczng bramy. Ze wzgledu na to silnik
wytwarza zbyt duzo energii w trybie generatora.

Niedomiar napigcia w
obwodzie posrednim

Za niskie wejsciowe napiecie zasilania, zwtaszcza pod obciazeniem.
Nadmierne obciazenie. Usterka stopni kraricowych lub opornika hamulcowego.

Zbyt niska amplituda pola
magnetycznego enkodera
pozycyjnego Multiturn

Monitorowanie pola magnetycznego zostato aktywowane: amplituda pola
magnetycznego jest monitorowana podczas programowania i eksploatacji.
Amplituda jest za mata. = Magnes nalezy umiescic¢ blizej czujnika.

WSKAZOWKA:

Jesli amplituda zmniejszy sie podczas eksploataciji, np. z powodu zuzycia magnesu,
pojawi sig najpierw komunikat informacyjny |.76A. Poniewaz ruch bramy moze nie
zostaé rozpoznany, gdy urzadzenie jest wytgczone, komunikat o btedzie jest
wyswietlany dopiero po ponownym uruchomieniu sterowania bramy.

Btad powoduje konieczno$¢ ponownej kalibracji sterowania bramy.

Za niskie zasilanie 24 V lub
brak zasilania.

Przecigzenie, ale brak zwarcia
Zasilanie sterowania nie uruchamia sie wskutek zwarcia 24 V. Lampka Power
Swieci sie.

Przepiecie na wejsciu
sieciowym

Za wysokie napiecie zasilania.

Bardzo silne wahania napigcia zasilania.

UPS na wyposazeniu sterowania jest zasilany z baterii. Przywrdci¢ zasilanie
Z sieci.

Droga bramy za duza dla
sparametryzowanej
rozdzielczo$ci enkodera

W przypadku przekroczenia zamknigtego potozenia kraricowego bramy w trybie
biegu awaryjnego (P.980 = 3), nalezy ponownie zaprogramowac potozenia
kraricowe, patrz rozdziat 8.2, strona 30. Ponowne programowanie potozer
kraricowych.

Rozdzielczo$¢ enkodera ustawiona za pomoca parametru P.202 jest zbyt wysoka
dla tej kombinacji enkodera i bramy.

Temperatura elementu

chtodzacego w zakresie pracy,
prég 2

Nadmierne przeciazenie etapédw koricowych lub opornika hamulcowego.
Za wysoka czestotliwosé taktowania etapu koricowego (P.160).
Za niska temperatura otoczenia dla sterowania.

11.2

Wewnetrzne btedy systemowe F.9xx

34
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Te btedy sg btedami wewnetrznymi. Operator nie moze ich samodzielnie naprawic¢. W sytuacji wystapienia jednego z tych btedéw nalezy
niezwtocznie skontaktowaé sig z obstuga klienta.
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Komunikaty ogéine

Synchronizacja

Tryb automatyczny sygnalizuje zmiang z trybu ,,Recznego” na ,,Automatyczny”

Tryb pétautomatyczny sygnalizuje zmiane z trybu ,Recznego” na ,,Pétautomatyczny”

1. Wskazanie po wtaczeniu (samoczynne testowanie)

Komunikaty statusu podczas kalibracji

Wymagana kalibracja dolnego potozenia kraricowego

Btad wewnetrzny
Il = Niekompletny taricuch . Nie wszystkie wejécia zatrzymania awaryjnego sa zmostkowane oddzielnie,
cC zatrzymania awaryjnego poniewaz caty taricuch zatrzymania awaryjnego jest zmostkowany.
. Zadziatata redundantna kontrola taricucha zatrzymania awaryjnego.
,: = - Nie powiodto sie testowanie . Uszkodzony sprzet
) .b °Z b trzeciej $ciezki odtaczania e Wymieni¢ sterowanie
cCoOJ0 Btedny test wejsciowy kraty e Test kraty $wietlnej nie powiddt sie.
—.JC '5 Swietlnej e Sprawdzi¢ podfaczenie kraty $wietinej.
C = q Test okablowania silnika . Kabel silnika jest uszkodzony lub nieprawidtowo podtaczony.
! .9':‘ | . Silnik jest uszkodzony.
Wadliwy zewnetrzny program . Przecigzenie napigcia 24 V.
alarmowy . Wadliwy sprzet lub silne zaktdcenia w otoczeniu.
Btedna suma kontrolna . Wytaczyé i ponownie witaczy¢ sterowanie.
parametréw . Poinformowac dziat serwisu.
Btedna suma kontrolna . Nowa wersja oprogramowania ze zmieniong struktura EEPROM.
powyzej wartosci kalibraciji e Sterowanie nie zostato jeszcze zainicjowane.
. Poinformowac dziat serwisu.

Wymagana kalibracja gérnego potozenia kraricowego

11.3 Komunikaty informacyjne

Kalibracja posredniego potozenia kraricowego

Komunikaty ogéine

5 IllnIx) Stan zatrzymania lub resetowania: oczekiwanie na kolejne przychodzace polecenie
"o

Dolne potozenie kraricowe

®
@

Dolne potozenie kraicowe zablokowane, bieg w kierunku BRAMA OTWARTA niemozliwy
[y )

Osiagniete dolne potozenie kraricowe

Aktywny bieg w kierunku BRAMA ZAMKNIETA

g [0
DAL

i p
Qv

Osiggnigte gérne potozenie kraricowe

Poza dozwolonym gérnym potozeniem kraricowym

(WY
=

zabezpieczenie)

9/ Gorne potozenie kraricowe
co
~ = | Gdrne potozenie kraricowe zablokowane, bieg w kierunku BRAMA ZAMKNIETA niemozliwy (np. przerwane

Komunikaty informacyjne w trybie automatycznym

1c Aktywny bieg w kierunku BRAMA OTWARTA
I

0
]

Wymagana konserwacja. Przekroczony licznik serwisowy.
patrz instrukcja montazu, eksploatacji i konserwacji

Potozenie kraricowe $rodkowe (zatrzymanie w potozeniu posrednim)

Za wysoka predkos$é podczas osiagania gérnego potozenia kraricowego.

(Y
"n
I

zabezpieczenie)

Srodkowe potozenie kraricowe zablokowane, bieg w kierunku BRAMA ZAMKNIETA niemozliwy (np. przerwane

Za wysoka predkos¢ podczas osiggania dolnego potozenia kraricowego.

Usterka: mozliwy tylko bieg w trybie czuwakowym, ew. automatyczny bieg w kierunku BRAMA OTWARTA.

Nadal aktywna funkcja statego otwarcia.

S (T

~|lm
[t Y it
b 1 (i

proces przyciskiem Stop na klawiaturze foliowe;.

Kalibracja lub ustawianie polecer kraricowych w przypadku enkoderéw absolutnych w trybie czuwakowym: rozpoczaé

Aktywny priorytet sterownika otwarcia bramy. Bieg w kierunku BRAMA ZAMKNIETA nastepuje tylko w przypadku
sterownika o takim samym priorytecie (por. P5x4).

Wymuszone otwarcie

] = | Wytaczenie awaryjne: bieg nie jest mozliwy. Przerwany taricuch bezpieczeristwa sprzetowego.
~ninz

Iw T Il Bieg awaryjny: uruchomienie bramy w trybie czuwakowym bez uwzgledniania zabezpieczen itp.
o

Oczekiwanie na polecenie z klawiatury foliowej

Tryb reczny, tryb czuwakowy

E
Dy

Oczekiwanie na zatwierdzenie (wezwanie operatora)

Wprowadzanie parametréw

=
1
20

[=

Licznik cykléw bramy ma niewiarygodng warto$¢. Ponownie zainicjalizowaé licznik cykléw bramy.
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Komunikaty informacyjne w trybie automatycznym

Wejscia ogélne - funkcja patrz schemat potaczen

Skorygowano lub wykryto pozycje odniesienia po kalibracji

]

Zainicjalizowano pozycje odniesienia na nowo

£ 107
T
£ 108

Nieprawidtowos$¢ dotyczaca gérnego wstepnego wytacznika kraricowego

)
c3
(M}

Nieprawidtowos$¢ dotyczaca dolnego wstepnego wytacznika kraricowego

(]
)

Zakoriczono korekte wytacznikéw kraricowych.

tancuch bezpieczenstwa, taricuch zatrzymania awaryjnego

Sterownik przygotowuje automatyczne programowanie wytacznika kraricowego.

Ec !

]
]

Zewnetrzne zatrzymanie awaryjne 1

Nie osiggnieto maksymalnej predkosci podczas automatycznej korekty wytacznikéw kraricowych.

=
iy
i

-

Zewnegtrzne zatrzymanie awaryjne 2

Nastepuije korekta wytacznikdéw kraricowych.

Odbiornik radiowy / analizator petli indukcyjnej, modut wtykowy

Niski poziom baterii: zaplanowa¢ wymiane enkodera pozycyjnego Multiturn przy nastepnej konserwacji bramy.

EHD

Niski poziom baterii enkodera pozycyjnego Multiturn. Zalecana szybka wymiana urzadzenia.

EMO2

Wejscia wewne

etrzne

Komunikaty informacyjne wyswietlane podczas wprowadzania parametrow

Brak btedéw w pamigci btedow

£500

Sygnat usterki modutu sterowniczego

Pamieé bteddw zgtasza btad, lecz nie wyswietla odpowiedniego komunikatu.

Komunikat programowania

12 Parametry aplikacji

121 Zatrzymanie w potozeniu posrednim

Funkcja

Opis, wskazowki

Wejscia ogolne - funkcja patrz schemat potaczen

ﬂ?
N}
£
c3

Bez zatrzymania w potozeniu

posrednim

Przycisk OTW. Przetacznik wyboru Podtaczenie - patrz schemat potaczen
zatrzymania w potozeniu
Przycisk Stop posrednim
S_terownik impulsowy Podtaczenie — patrz schemat potaczen
Przycisk ZAM. »,Zadanie operatora
Wejscie 1 12.2 Funkcja wejscia IN3
A. Funkcja Opis, wskazowki
Wejscie 2 Impulsowy tryb pracy Wymagany zestyk NO
Wejscie 3 STOP Wymagany zestyk NC
Wejscie 4 Ryglowanie Wymagany zestyk NO
Wejscie 5 Zatwierdzenie Wymagany zestyk NC
Wejscie 6

36
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Wejscia sterowania ,,cyfrowe” IN 1 - 10
(kl. 52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65)

24V DC / typ. 15 mA, maks. 26 V DC / 20 mA

Wszystkie wejscia nalezy podtaczaé bezpotencjatowo lub:

< 2 V: nieaktywny =¥ logiczne 0

> 10,5 V: aktywne =» logiczne 1

Minimalny czas trwania sygnatu dla wejsciowych polecen sterowania: > 100 ms
Separacja galwaniczna przez transoptory na ptycie okablowanej

12.3 Funkcje wyjsciowe na OUT 1/ X14
A Funkcja Opis, wskazowki
0 Nieaktywna
1 Komunikat ,,Brama jest . Bez opdznienia przetaczania
OTWARTA”
2 Standardowa sygnalizacja . Niezaleznie od kierunku

SwietinaC/Z

. Czas ostrzegania P025=3 s

obrotowa

3 Lampa blyskowa / lampa .

Niezaleznie od kierunku
. Czas ostrzegania P025 =3 s
. Wigczona podczas ruchu bramy i czasu ostrzegania

Interfejs szeregowy
RS-485 A i B (X20)

Tylko do elektronicznych wytacznikéw kraricowych

Poziom RS-485 (A, B), zamknigty 100 Q

Zalecany przewdd: ekranowany przewdd ,twisted-pair” przy zaktdceniach otoczenia,
stwisted-pair” w normalnym otoczeniu

W przypadku zastosowania wytacznikéw kraricowych Hérmann TST PD / PE
réwnolegle, takze dla przysztych rozszerzen | / O

»Austria”

4 Sygnalizacja swietlna .

Niezaleznie od kierunku

. Czas ostrzegania P.025 =3 s

. Wigczona podczas ruchu bramy i czasu ostrzegania

. Zatwierdzanie po zatrzymaniu awaryjnym za pomoca przycisku
STOP

kancuch bezpieczenstwa, zatrzymania
awaryjnego

Zaciski: zatrzymanie awaryjne zewn. 31 /32
41/42

Wyijscie cyfrowe OUT 15
(X24:66)

Wszystkie wejscia nalezy podtacza¢ bezpotencjatowo.

Obciazenie zestykéw: + 26 V DC / < 120 mA

Przerwanie faricucha bezpieczeristwa uniemozliwia dalsza prace napedu, nawet
w trybie czuwakowym.

UWAGA: brak mozliwosci réwnolegtego podtgczenia pary zaciskow!

24V DC, min. 10 mA / maks. 120 mA
Zastosowanie ogoélne: wszystkie rodzaje obciazen rezystancyjnych, indukcyjnych
i pojemnosciowych w zastosowaniach przemystowych

5 Zatwierdzenie . Komunikat ,,Brama jest ZAMKNIETA”
. Opdznienie wigczania 1's
. Zestyk NO

6 Ryglowanie . Komunikat ,,Brama nie jest ZAMKNIETA”
. Opdznienie wytaczania 1 s
. Zestyk NO

7 Komunikat ,,Brama jest . Bez opdznienia przetaczania

ZAMKNIETA”
13 Dane techniczne

Wymiary zestawu plytek
(dt. x szer. x wys.)

Ok. 328 x 182 x 121 mm

Wyjscia przekaznikowe Out 1/ 2
(X14 / 15)

Alternatywne zastosowanie w funkcji
przekaznika hamowania
(Out 1/2, X14/ 15)

Usterka, komunikaty o potozeniu bramy, funkcje sygnalizacji $wietlnej i inne

W przypadku przetaczania obciazen indukcyjnych (np. kolejnych przekaznikéw lub
hamulcéw) wymagane sa odpowiednie elementy przeciwzaktéceniowe (transil,
warystory, uktady RC).

Zestyk przemienny bezpotencjatowy
. Co najmniej 10 mA

. Maks. 230 VAC /3 A
(stosowac zabezpieczong faze L)

Zestyki zastosowane do przetgczania
obcigzenia nie moga juz przetaczaé
matych pradéw.

WSKAZOWKA:

Funkcje migania ograniczajg zywotnosé
mechaniczna.

Zestyk przemienny do aktywowania hamulcéw elektromechanicznych z podtaczonymi
wczesniej prostownikami hamulcéw

UWAGA: brak funkcji zabezpieczajacej

Max. 230 V AC / 3A, stosowac zabezpieczong faze L'

Montaz

Zawieszenie pionowe za pomoca wspornika $ciennego na podstawie obudowy

Element chtodzacy

Aluminium naturalne, zamontowany na tylnej $ciance

Klawiatura foliowa (X502)

3 przyciski: OTW., STOP, ZAM.

Nieprawidtowe dziatanie po btednym natozeniu, bez uszkodzenia

Podtaczenie za pomoca 4-biegunowej niekodowanej listwy wtykowej, zatagczanie przez
biegun dodatni

Bez os$wietlenia, bez lamp sygnalizacyjnych

Napiecie zasilania
L,N, PE

Napiecie znamionowe 1N~230VAC +10%

Zakres napiecia 110-240V +10%

Bezpiecznik dostarczony
przez uzytkownika

16 A, charakterystyka wyzwalania K

Czestotliwos¢ znamionowa 50 - 60 Hz

Wyjscie napedu (X13):

Do napedéw do 1,2 KW i 230 V

Prad staty silnika przy 100% ED / temperaturze otoczenia 40 °C: 5 A

Prad silnika przy 40% ED / temperaturze otoczenia 50 °C: 8 A
Przecigzalnosc przez 0,5 s: 16 A

. Maksymalna dtugo$¢ przewodu silnika wynosi 20 m.

. Wymagane jest ekranowanie. Ekran naktadany jest od strony silnika i sterowania.
. Nie nalezy miesza¢ zyt przewodu silnika z innymi zytami.

. Zwrdci¢ uwage na derating lub zakresy temperatury: 50% czasu wigczenia
WSKAZOWKA:

Na zaciskach silnika moze wystepowac napigcie, gdy silnik nie pracuje lub po
zatrzymaniu awaryjnym.

Pobor mocy przez sterowanie

Maks. 30 W przy petnym wyposazeniu

Zasilanie zewnetrzne 1 (X10: L / NY)

Przekazanie fazy L1 i N (typ. napiecie znamionowe L‘ w odniesieniu do N*: 230 V AC)
L‘ jest zabezpieczony na ptycie okablowanej: F200 / 4 AT

Napiecie sterowania, zasilanie zewnetrzne 2

24V pc (+ 10% przy napigciu znamionowym 230 V) maks. 500 mA

. Ze wszystkimi odbiornikami zewnetrznymi, np. opcjonalnymi modutami
wtykowymi

. Zabezpieczenie przez samoczynnie resetujacy sie bezpiecznik
poétprzewodnikowy

. Zasilacz sieciowy odporny na zwarcia

Opornik hamulcowy i rezystor

UWAGA:

Temperatura na elemencie chtodzacym
oraz rezystorze hamowania z tytu
obudowy urzadzenia moze osiagnaé

85 °C. W razie btedu temperatura moze
krétkotrwale osiagnac 280 °C (< 5 min).

Zintegrowany rezystor hamowania
Maks. 1,5 kW przez maks. 0,5 sekundy
Czestotliwo$¢ powtarzania > 20 sekund
WSKAZOWKA:

Monitorowanie elektroniczne

Termiczny punkt kontrolowanego
przetamania na skutek przeciazenia

Napigcie sterowania, zasilanie zewnetrzne 3
(kl. 33, 38)

Do elektronicznych wytacznikéw kraricowych
Warto$¢ znamionowa 11,3 V, maks. 130 mA

024445 /BK FU Z RE/04.2025

Zakres temperatur
Eksploatacja
Przechowywanie:

HORMANN

Dopuszczalna temperatura powietrza w otoczeniu
-20-++40°C
-25-+70°C
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Uwzgledni¢ konieczno$¢ wentylacji wokét obudowy oraz zjawisko nagrzewania sie
obudowy od strat wtasnych.

WSKAZOWKA:

Przed wyborem miejsca montazu nalezy uwzgledni¢ wymogi podane w instrukcji
montazu.

Pamietaé, ze zmniejszenie efektywnego czasu wiaczenia napedu jest zalezne od
temperatury, patrz wyjscie napedu.

Mobilnos¢ urzadzenia

Stacjonarne

Typ urzadzenia

Urzadzenie silnikowe. Zewnetrzny naped nie wchodzi w zakres dostawy od firmy
Hormann.

Klasa ochronnosci, stopier ochrony

Klasa ochronnosci |, stopien ochrony IP 54

Ciezar

Ok. 5,0 kg

wysokosé

<2500 m

Dyrektywy i normy

Szczegdly — patrz osobny rozdziat

Dyrektywa maszynowa

Europa, badanie typu

Dyrektywa niskonapigciowa

Europa. Specjalne warianty wykonania na rynek amerykanski z certyfikatem UL

Dyrektywa EMC

Europa

RoHS / WEEE / REACH

Europa

14 Wtykowy detektor petli indukcyjnej

14.2 Mozliwosci ustawien
14.21 Czulosé

Poziom czutosci Kanat 1: przetacznik DIL 1, 2
Kanat 2: przetacznik DIL 5, 6 (tylko SUVEK2)

1 Niski (0,27% Af/f) oN 1] 1= OFF / OFF
o ] A (S

2 (0,09% Af/f) onN[mIA] =1 ON/ OFF
A ST

3 (0,03% Af/f) oN[=1lm] — 1] OFF / ON
1 AR R

4 Wysoki (0,01% Af/f) oN[BIE! —1r=] ON/ON
o Ao S

Ustawienie czutosci okresla dla kazdego kanatu, jaka zmiane w indukcyjnosci musi wywotaé pojazd, aby ustawione zostato
odpowiednie wyjscie detektora petli indukcyjnej.

Czuto$¢ jest ustawiana oddzielnie dla kazdego kanatu za pomoca 2 przetacznikéw DIL.

SUVEK1 - detektor pojedynczy ;
SUVEK?2 - detektor podwéjny 14.2.2 Czas zatrzymania
Czas zatrzymania jest ustawiony na state na warto$¢ ,,czas nieskoriczony”. Wyjscie pozostaje otwarte przez caty czas, gdy petla jest zajeta.
Przefaczniki DIL 3 i 7 nie petnia zadnej funkcii.
1: Diagnostyka L ; L. ; .
IE<)i 14.2.3 Ustawianie czestotliwosci i ponowna kalibracja
2: Zielona dioda LED, CH1 =)
. . | & : Czestotliwosé Kanat 1: przetacznik DIL 4
8: Czerwona dioda LED, CH1 | &f Kanat 2: przetacznik DIL 8 (tylko SUVEK2)
4: Przetaczniki DIL I g L NisKi oN OFF
5: Zielona dioda LED, CH2 E 1 IE IE 8
6: Czerwona dioda LED, CH2 o)
7: Przytacze petli l g: Wysoki ON ON
@ r 1 8
I ®L
©) (&)
|| &L Czestotliwo$¢ robocza detektora petli indukcyjnej mozna ustawia¢ w 2 stopniach za pomoca przetacznikéw DIL 4 i 8.
i g P Dozwolony zakres czestotliwosci wynosi od 30 kHz do 130 kHz. Czestotliwos¢ zalezy od indukcyjnosci wynikajacej z geometrii petli, liczby
@ @ r zwojoéw, przewodu zasilajacego petli oraz wybranego stopnia czestotliwosci. Ponowna kalibracje mozna aktywowac recznie poprzez
| & : zmiane ustawien czestotliwosci danego kanatu. Detektor petli indukcyjnej samoczynnie kalibruje czestotliwosci petli w momencie wiaczenia
(<] . zasilania. W przypadku krétkotrwatej przerwy w zasilaniu < 0,1 s nie nastepuje ponowna kalibracja.
. B 14.3 Przytacza
14.1 Informacje ogdlne
Detektor petli indukcyjnej SUVEK1/2 to system do indukcyjnego wykrywania pojazdéw o nastepujacych wtasciwosciach: RIZVIFCZe Oznlac?eme
o Analiza petli 1 (SUVEK1) lub 2 (SUVEK2) X1/1 Zasilanie GND
e  Separacja galwaniczna pomiedzy petla a elektronikg detektora X1/2 Zasilanie 24 V DC
. Automatyczna kalibracja systeméw po wiaczeniu X1/3 Transoptor GND
¢  Ciagfa kalibracja zmian czestotliwosci X1/4 Wyjécie transoptora, kanat 2 (tylko SUVEK2)
. Brak wzajemnego wptywania na siebie petli 1 i petli 2 dzigki procedurze multipleksowej w przypadku SUVEK2 X1/5 Wyjscie transoptora, kanat 1
° CZU'OS? nlézale.z na ,oc,i mdUKCyj,nc,)SCI petl X2 /1 Dodatkowe wyjscie transoptora
*  Sygnalizacja zajetosci na wskazniku LED o
. Wyjscia open collector, odseparowane galwanicznie za pomoca transoptora X2/2 Dadatkowe wejscie transoptora
. Dodatkowo zapetlone wejscie i wyjscie, odseparowane galwanicznie za pomoca transoptora X2/3 Wyjscie 24 V DC (potgczenie X1/2)
. Sygnalizacja czestotliwosci petli za pomoca diod LED X2/4-X2/5
. Mozliwos¢ diagnostyki przy pomocy urzadzenia diagnostycznego VEK FG2 X5/1-X5/2 Petla kanatu 1
X5/3-X5/4 Petla kanatu 2 (tylko SUVEK2)
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14.4 Wyijscia i wskazania diod LED

1441 Wyjscia
Wyjscie transoptora 1/2 Stany detektora
High Petla wolna, resetowanie, kalibracja
Low Petla zajeta, zaktécenie petli

Sygnat wydawany jest przez wyjscia transoptoréw, pin 4 i 5 na wtyku X1. GND to X1, pin 3.

14.4.2 Wskazania diod LED

Zielona dioda LED, kontrola petli Czerwona dioda LED, stan petli Stan detektora
wyt. wyt. Brak napiecia zasilania
miga wyt. Kalibracja lub wydawanie czestotliwosci
wi. wyt. Detektor petli indukcyjnej gotowy, petla wolna
wh. wh. Detektor petli indukcyjnej gotowy, wydawanie sygnatu
wyt. wh. Zaktécenie petli

Zielona dioda LED sygnalizuje gotowos$¢ detektora petli indukcyjnej do pracy. Czerwona dioda LED sygnalizuje aktywacije wyjscia
przekaznikowego zaleznie od stanu zajetosci petli.

14.4.3 Sygnalizacja czestotliwosci petli

Ok. 1 s po kalibracji detektora petli indukcyjnej nastepuje zasygnalizowanie czestotliwosci petli za pomoca migania zielonych diod LED.

Przyktad dla czestotliwosci petli 57 kHz:

T s yduduyT T

5x 10 kHz 7x 1 kHz

14.5 Dane techniczne

Wymiary (D x S x W) 72,5 x 50 x 18 mm

Stopien ochrony IP 00

Zasilanie 24V DC + 20% maks. 2,0 W

Temperatura robocza —-20°Cdo++70°C

Temperatura przechowywania -20°Cdo++70°C

Wilgotnosé powietrza Maks. 95%, bez kondensacji

Indukcyjnos¢ petli 20 - 800 pH, zalecana 75 — 400 pH

Zakres czestotliwosci 30 - 130 kHz w 2 stopniach

Czutosé 0,01% do 0,27% (Af/f) w 4 stopniach
0,02% do 0,54% (AL/L)

Czas zatrzymania fo'e)

Przewdd ilaj petli Maks. 100 m

Rezystancja petli Maks. 20 Q (z przewodem zasilajacym)

Wyjscie transoptora 45V /10 mA /100 mW

Opéznienie rozruchu 50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms

Czas sygnatu opdznienia
odpadania

25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

Przytacze 2 x gniazdo MOLEX serii 3215, 5-biegunowe

1 x zacisk wtykowy 4-biegunowy, RM 3,81
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15 Zdalne sterowanie radiowe 868 MHz BiSecur

15.1 Wskazéwka dotyczaca bezpieczenstwa

Stosowanie zgodne z przeznaczeniem:

Odbiornik HET-E2 868-BS jest dwukierunkowym odbiornikiem do sterowania napedami i uktadami sterowania. Odbiornik ten ma dwa
kanaty. Eksploatacja jest mozliwa za posrednictwem odbiornika radiowego BiSecur.

Kazdy inny sposdb uzytkowania jest niedopuszczalny. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody spowodowane stosowaniem
niezgodnym z przeznaczeniem lub nieprawidtowg obstuga.

WSKAZOWKA:
Podczas uruchamiania, rozbudowy lub modyfikaciji systemu sterowania radiowego:

—  Przeprowadzi¢ kontrole dziatania.

- Stosowaé wytgcznie oryginalne czesci.

— Lokalne warunki moga zmniejszac zasieg dziatania systemu radiowego.

- Roéwnoczesne korzystanie z telefonéw komérkowych GSM-900 moze takze zmniejszy¢ zasieg zdalnego sterowania.
»  Montaz jest dozwolony jedynie w stanie wytagczonym.

156.2 Wtykowy odbiornik radiowy

Kanat 1: funkcja impulsowa OTW. jak IN1
Kanat 2: funkcja impulsowa OTW. jak IN1

2

loocoocpossss Zoosooa

o

15.2.1

Aktywacja lub zmiana kanatu.
»  Nacisna¢ przycisk P 1 x, aby aktywowaé kanat 1.
»  Nacisna¢ przycisk P 2 x, aby aktywowaé kanat 2.

Programowanie kodu radiowego

Przerywanie trybu programowania.
»  Nacisna¢ przycisk P 3 x lub poczekaé na uptyw limitu czasu.

Uptyw limitu czasu: Odbiornik automatycznie powréci do trybu pracy, jesli w ciggu 25 sekund nie zostanie rozpoznany zaden wazny kod

radiowy.

1. Aktywowaé wybrany kanat poprzez nacisniecie przycisku P.
— Niebieska dioda LED miga 1 x dla kanatu 1
— Niebieska dioda LED miga 2 x dla kanatu 2

2. Nadajnik, do ktérego ma zosta¢ skopiowany kod radiowy, nalezy przetaczy¢ na tryb Nadawanie (nacisnaé wybrany przycisk).
W przypadku prawidtowego kodu radiowego dioda LED szybko miga $wiattem niebieskim, a nastgpnie gasnie.

Odbiornik znajduje sie¢ w trybie pracy.

Zaswiecenie sie niebieskiej diody LED w trybie pracy odbiornika sygnalizuje rozpoznanie prawidiowego kodu radiowego.

WSKAZOWKA

Jezeli kod radiowy zaprogramowanego przycisku nadajnika pochodzi z innego nadajnika, przycisk nadajnika nalezy nacisna¢ dwukrotnie

podczas 1. uruchomienia.
. Rozpoznano prawidfowy kod radiowy (kanat 1) = dioda LED $wieci sig krétko 1 x

HORMANN
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. Rozpoznano prawidtowy kod radiowy (kanat 2) = dioda LED $wieci sig krétko 2 x 3. Zotta dioda LED na odbiorniku SGR wskazuje status kraty $wietinej. Jesli krata $wietina jest gotowa do pracy i nie jest przerwana,
$wieci sie z6tta dioda LED.

4. Podczas procesu inicjalizacji po wtaczeniu sterowania migaja czerwone diody LED na odbiorniku SGR i nadajniku SGT.

5.  Jesdli niezbedne do synchronizacii biate zyty nie sa podtaczone lub w przypadku btedu sprzetowego $wieca sie czerwone diody LED na
odbiorniku SGR i nadajniku SGT

Resetowanie urzadzenia: po wykonaniu ponizszych czynnosci wszystkie kody radiowe zostang skasowane.
1. Nacisna¢ przycisk P. Przytrzymac wcisnigty przycisk P.

- Dioda LED miga wolno przez 5 sekund w kolorze niebieskim.

— Dioda LED miga szybko przez 2 sekundy w kolorze niebieskim.

2. Zwolni¢ przycisk P. UWAGA

Wszystkie kody radiowe zostaty skasowane.

Sygnalizacja potozenia bramy: tylko wtedy, gdy na 3-biegunowym wejéciu (E1 / GND / E2) poditgczono sygnalizacje potozeri kraicowych Po uruchomieniu nie mozna juz przesuwaé elementéw kraty swietinej.

zamknietej i otwartej bramy, nastepuje sygnalizacja zwrotna do nadajnika HS 5 BiSecur.

Funkcje znalez¢ mozna w odpowiedniej instrukcji HS 5 BiSecur. 16.2 Uktad Iogiczny wyjécia
Przytacze: A710 Obiekt Wyjscie z6ftta dioda LED
Przyktad przekaznika X14 10. Komunikat bramy zamknietej - E1 istnieje otwarte wyt.
Programowanie komunikatu bramy zamknietej 11. Common - GND —| nie istnieje zamkniete wi.
A710-7 12. Komunikat bramy otwartej <> E2 X14 |11 12 10

16.3 Wskazania diod LED

15.3 Deklaracja zgodnosci UE czerwona Status

Producent Hérmann KG Verkaufsgesellschaft 26tta Wyjscie

Adres Upheider Weg 94 - 98, D-33803 Steinhagen, Niemcy zielona Napiecie robocze

Wyzej wymieniony producent o$wiadcza niniejszym, ze ponizszy produkt:

16.4 Usuwanie btedéw

Urzadzenie Ptytka odbiornika HET-E2-24-868-BS wtykowa — — = "

Model HET-E2-24-868-BS zaklad 41 SGT (nadajnik) SGR (odbiornik) Srodki zaradcze

Stosowanie zgodne Symptom SG 16 ECO Wskazania diod LED WSKAZOWKA

Z przeznaczeniem Obstuga napeddw i ich osprzetu do drzwi i bram - Przed rozpoczeciem diagnostyki bfedéw ponownie

Czestotliwos¢ robocza nadajnika 868 MHz Zielony | Czerwony | Zielony | Zoity | Czerwony uruchomi¢ krate $wieting.

Moc wypromieniowania Maks. 20 mW (EIRP) Odbiornik SGR nie ma potaczenia optycznego

z nadajnikiem SGT.

. Sprawdzi¢, czy wszystkie wigzki $wiatta
przebiegaja swobodnie i nie sg zablokowane

pod warunkiem stosowania zgodnego z przeznaczeniem spetnia wtasciwe zasadnicze wymogi zawarte w nizej wymienionych dyrektywach
ze wzgledu na rodzaj konstrukcji oraz wersje wykonania wprowadzona przez nas do obrotu:

2014/53/EU (RED) Dyrektywa UE dotyczaca urzadzen radiowych C;erwona dioda LED w. wyt. wh. wyt. | wh/miga przez ia“j‘?“ przedmiof- A ) )
2011/65/UE (RoHS) Ograniczenie stosowania substancji niebezpiecznych miga przez caly czas. *  Sprawdzic, czy krata Swietna jest prawidiowo
ustawiona.
Stosowane normy i specyfikacje . Sprawdzi¢ zgodnos$¢ kolorystyczng wtyczki
i gniazda na przewodach przedtuzajacych oraz
EN 62368-1:2014 + AC:2015 Ochrona bezpieczenstwa (artykut 3.1(a) dyrektywy 2014/53/UE) na rozdzielaczu typu snap.
EN 62479:2010 Ochrona zdrowia (artykut 3.1(a) dyrektywy 2014/53/UE) Brama nie moze opuscié Blokada jednej Iub kilku wiazek.
(Zgodnie z postanowieniami rozdziatu 4.2 produkt automatycznie spetnia wymagania tej normy, poniewaz moc wypromieniowania (EIRP), " - . L . N . Lo
badana wg normy ETSI EN 300220-1, nie przekracza granicy niskiej mocy Pmax o wartosci 20 mW) gorrlwego potozenia ) . Sprawd_zlc, czy naj\_/vyzsza W|qzka_ Swietina
EN 50581:2012 Ograniczenie stosowania substancji niebezpiecznych krancowego. Brama nie wt. wyt. wt. wyt. wyt. (kanat pilota) przebiega swobodnie.
ETSI EN 301489-1V2.2.0 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna Zirt?rl::t;fznie . Spravg?z;c, czy wszystlfledkanaty S;L VY0t|n9 i nie
ETSI EN 301489-3 V2.1.1 (artykut 3.1(b) dyrektywy 2014/53/UE) ’ $4 zaplo .?Wéne plr?ez zaden prze mlno .
ETSI EN 300220-1 V3.1.1 Efektywne wykorzystanie widma radiowego *  Sprawdzi¢ wielkos¢ elementu maskujacego

w elemencie bocznym bramy. Obiekt

ETSI EN 300220-2 V3.1.1 (artykut 3.2 dyrektywy 2014/53/UE) maskujacy musi mie¢ wymiary = 50 x 50 mm.
Niniejsza deklaracja traci swoja waznosé¢ w przypadku dokonania nieuzgodnionej zmiany urzadzenia. * g\%:e wystepowac problem z zakiGceniami
Steinhagen, dnia 01.09.2017 . *  Sprawdzi¢ okablowanie bramy:
Brama cofa sig na —  Czy kabel silnika jest ekranowany, a ekran
P . wh. wyt. wh. wh. wyt. . .
réznych wysokosciach. podtaczony po stronie sterowania
i mocowania napedu?
—  Czy brama jest prawidtowo uziemiona?
Axel Becker, prokurent - Czy tuleja ferrytowa jest zamocowana
Kierownictwo spétki prawidtowo?
. Sprawdzié, czy predkosé zamykania bramy
16 Krata swietlna TELCO wynosi mniej niz 1,6 m/s.

16.1 Uruchomienie i konfiguracja
1.  Wigczy¢ sterowanie.
2.  Zielone diody LED na odbiorniku SGR i nadajniku SGT wskazuja, ze wystepuje napiecie zasilania.
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Zaktdcenie przez zewnetrzne Zrédta $wiatta lub inny
model SG16 w poblizu ($wiatto stroboskopowe).
Whytaczy¢ mozliwe Zrédta zaktdcenia i sprawdzic,
czy problem sie utrzymuije.
Z6tta dioda LED miga w wvt wt wyt. / wi . Zmieni¢ pozycje kraty $wietlnej. Zamieni¢
przez caly czas. : i : miga : pozycje odbiornika SGR i nadajnika SGT
w bocznym elemencie bramy.
e Jesli to mozliwe, zaekranowac¢ odbiornik DGR
przed zaktéceniami z zewnetrznego zrédta
Swiatta.
Czerwona dioda LED Sygnalizuje btad sprzetowy.
Swieci sie przez caty wi. wi. wi. wyt. wi. . Wymieni¢ krate $wietina.
czas.
16.5 Dane techniczne
SGT (nadajnik) SGR (odbiornik)
Temperatura przechowywania —40 - +80 °C
Temperatura otoczenia / temperatura robocza -20 - +65 °C
Klasa ochronnosci IP 67

Odpornosé na dziatanie Swiatta zewnetrznego

- 100000 Ix @5°

Napiecie zasilania

10V-30VDC+/-7,5%

Pobér pradu 70 mA (RMS) 35 mA

Wyijscie - 5V 900 Hz prostokatne, < 15 mA
Ochrona przed zwarciem / obcigzeniem - Tak / tak
indukcyjnym

Zabezpieczenie przed zamiang biegunéw T

Zrédto $wiatta

podczerwien, 880 nm -

Wiazki swietlne

20,21,22,23

Aktywna analizowana wysoko$¢é

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Diugosé obudowy

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Rozstaw wiagzek swietinych

45 mm: do 540 mm
180 mm: od 540 mm do korica

Odlegtos¢ od posadzki - 1. wigzka $wietlna

35 mm -

Maksymalny czas zadziatania

- 40 ms

Maksymalna predkos¢ wygaszania
sekwencyjnego

1,6 m/s

Minimalna wykrywalna wielko$¢ obiektu

50 mm /185 mm

Zasieg 1...12m
Normy EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015 EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
Dyrektywy UE 2011/65/UE, 2014/30/UE, 2006/42/UE

Kategorie bezpieczeristwa

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, typ E
EN ISO 13849-1:2015, kat.2, PL d
IEC 61496-2, typ 2 ESPE

Certyfikat

Badanie typu WE przez TUV NORD
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Ezzel a kiadassal az 6sszes kordbbi kiadas érvényét veszti.

A dokumentumban szerepl6 adatokat a gyarté elézetes értesités
nélkul médosithatja.

Az ebben a dokumentumban szerepl6 beépitési javaslatok a leg-
kedvezdébb keretfeltételeken alapulnak.

Tisztelt Vasarlo!
Orémiinkre szolgal, hogy céglink minéségi terméke mellett dontott.

1 A hasznalati utasitas célja

Ez az utasitds egy abras és egy szbveges részre tagolodik. Az
abras részt a szOveges rész végén taldlja.

Ez az Utasitas a 2006/42/EK iranyelv értelmében késziilt eredeti
hasznalati utasitas. Olvassa végig figyelmesen az Utasitast. Az
utasités fontos informécidkat tartalmaz a termékrél. Vegye
figyelembe és tartsa be a biztonsagi utasitasokat és
figyelmeztetéseket.

Gondosan drizze meg a haszndlati utasitast. A dokumentumna
barmikor elérhetének és elolvashaténak kell lennie a termék
felhasznaldi szamara.

A gyart6 nem vdllal felelésséget az ipari kapu nem rendeltetésszeri
hasznalatabdl eredé karokért. Ez azokra a karokra is vonatkozik,
amelyek az lizemeltetési utasitds és az adott megjegyzések
figyelmen kivil hagyasa miatt keletkeztek.

A szakszer(i kezelés és a gondos karbantartas nagymértékben
befolyasolja az ipari kapu teljesitményét és rendelkezésre
allasat. A miikodtetési hibak és a hianyos karbantartas
lizemzavarokhoz vezetnek. Csak a szakszerii lizemeltetés és a
gondos karbantartas garantalja a hosszu tavu
uUzembiztonsagot.

Ha az lizemeltetési utasitas attekintése utan még kérdései
lennének, Iépjen kapcsolatba az ligyfélszolgalattal.

1.1 Ervényes mellékletek

A szdllitmany, a megrendelt kiegésziték fliggvényében, tartalmazhat
tovabbi utasitasokat is, mint pl. a kapu vezérlésének utasitasa.
Gondosan és teljes egészében olvassa at ezen utasitadsokat is.
Vegye figyelembe és tartsa be ezeket a biztonsagi utasitasokat és
figyelmeztetéseket.

1.2 Alkalmazott figyelmeztetések

A Az dltalanos figyelmeztetd szimbdlum olyan veszélyt jeldl,
amely sériiléseket vagy halalt okozhat. A széveges részben az

altalanos figyelmezteté szimboélumot az alabb leirt figyelmeztetési
fokozatokkal egyutt hasznéljuk. Az dbras részben egy kiegészitd

megjeltlés utal a sz6veges részben taldlhaté magyarazatra.

/\ VESZELY

Olyan veszélyt jelol, amely kézvetleniil haldlhoz vagy sulyos
sériilésekhez vezet.

/\ FIGYELMEZTETES

Olyan veszélyt jelol, amely halalhoz vagy stilyos sériilésekhez
vezethet.

A VIGYAZAT

Olyan veszélyt jeldl, amely kdnnyebb vagy kézepes mértékd
sériilésekhez vezethet.

FIGYELEM

Olyan veszély jelolése, ami a termék sériiléséhez vagy
tonkremeneteléhez vezethet.

HORMANN

1.3 Alkalmazott szimbélumok

Figyelmeztetés veszélyes elektromos fesziiltségre

lasd a vezérlés ill. a kiegészité elektromos
kezel6elemek kilon beépitési utasitasat

forro felllet

Elektrosztatikai kistilés miatti veszély

14 Alkalmazott réviditések
EN  Eurdpai Szabvany

OFF Kész padldszint felsé sikja

USV sziinetmentes tapegység

r csak olvasds

w olvasas és iras

1.5 Vezetékek, az egyes vezetékerek és
alkatrészek szinkddja

A vezetékerek, vezetékek és alkatrészek szinjelzéseinek roviditései
az |IEC 757 nemzetkdzi szinkodok szerint szerepelnek:

BK Fekete PK rézsaszin

BN barna RD Piros

BU Kék SR Ezlst

GD Arany TQ Tirkiz

GN Zold vT ibolyakék

GN/YE | z6ld/séarga WH Fehér

GY Sziirke YE Sarga

0G Narancssarga LIBN | Vildgosbarna
2 /A Biztonsagi utasitasok

Az ipari kapuk vezérl6rendszerei helyes és rendeltetésszer(
hasznalat mellett biztonsagosan miikodtethetSk. A szakszer(tlen
vagy az elGirasoktdl eltéré banasmadd esetén az ipari kapuk
veszélyesek lehetnek. Kdvesse az egyes fejezetek biztonsagi
utasitasait.

2.1 Altalanos leiras és rendeltetésszerii
hasznalat

A leirt késziilék az EN 13241 szabvanynak megfelelGen ipari vagy
kereskedelmi célokra hasznalt motoros kapuk elektronikus
vezérlbegysége. A vezérlés egy aszinkron motor lizemeltetésére
van tervezve 1,2 kW teljesitményig 230-V-os tapellatassal. A
frekvenciavalto teljesitmény-végkapcsold teljes integracidjanak
koszonhetden a kaput mechanikai szempontbdl kiméletesen,
valtozé nyitasi és zarasi sebességgel miikddtetheti.
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A vezérléegység vezérli a kaput mozgaté motort. A tervezett

felhasznalasi céltol figgden ez a vezériGegység az alabbi

feladatokat is el tudja latni:

. A kapu pozicionélasa a végallasokban és a végallasok kozott
(KI, BE és koztes helyzetek)

. A meghajtas lzemeltetése kiilonbdzé sebességekkel (integralt
frekvenciavalto)

. A kapun Iévé biztonsagi érzékeldk értékelése, pl.
zardélvédelem-ellendérzés, behlzasvédelem stb.

. A kapun Iévé tovabbi biztonsagi eszkdzok, pl. fénysorompok,
fényracsok stb. értékelése.

. A kapun lévé parancsadok értékelése, pl. huzékapcsolok,
radiés egység, indukciés hurok stb.

. Vészledllitd parancsadok értékelése

. Szenzorok és parancsadok ellatasa elektronikusan biztositott
24 V-os biztonsagi extra kisfeszUltséggel

. Kls6 eszk6zok ellatasa 230 V-os fesziltséggel

. Alkalmazasspecifikus kimenetek vezérlése, pl. relék a kapu
helyzetének jelzésére

. Diagnosztikai lizenetek generaldsa és kiadasa

. Alkalmazasspecifikus paraméterek bedllitasa kilonbdzé
hozzaférési szinteken killénbozé felhasznaléi csoportok
szamara

. Bemeneti bévitémodulok és kimeneti bévitémodulok
vezérlése

. A kapu tavvezérlésére szolgald interfészjelek értékelése

A rendeltetésszer(i haszndlathoz tartozik ezen utasitas és a

felligyeleti és karbantartasi feltételek betartdasanak figyelembe

vétele is.

Mas, ezen tilterjed6 hasznélat nem rendeltetésszertinek minésiil.

Az ebbdl kdvetkezd karokért a gyarté / szallité nem vallal

felel6sséget. Ennek kockézatat egyeddl a felhasznalé viseli.

A Hoérmann altal jdvahagyott és opcionalis periférids eszkdzok

csatlakoztatdsara és bedllitasara vonatkozé informéciok az adott

periférids eszk6zok kézikdnyveiben talalhatok.

Hulladékkezelés

@ Az elektromos és elektronikus eszkdzoket,
valamint az elemeket nem szabad a

% haztartasi és vegyes hulladék kdzé dobni.

I

Kérjuk, haszndlja a megfelelé
atvevihelyeket és gylijtékdzpontokat.

A csomagolasok féként tjrahasznosithaté nyersanyagokbdl llnak.

2.2 A személyzet szakképzettsége

Csak szakképzett és feljogositott személynek szabad az ipari kaput
telepitenie, betizemelnie és karbantartania.

Az ipari kapun végzett tevékenységek soran a megbizott
személyzetnek a munkalatok megkezdése el6tt el kell olvasnia ezt
az utasitast, kilonosen annak 2. fejezetét.

Hatarozza meg egyértelm(ien az illetékességet a biztonsag, a
hasznélat, a karbantartas és az tizembe helyezés tekintetében.

23 Szabvanyok és elGirasok

Mint a kapuszerkezet lizemeltetSje vagy tulajdonosa, On a felelés a
kovetkezd elbirasok (a teljesség igénye nélkul) figyelembevételére
és betartasara:
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EN 12445 Kapuk — Gépi miikodtetés(i kapuk hasznalati
biztonsaga: Vizsgalati eljarasok

EN 12604 Kapuk — Mechanikai
szempontok — Kévetelmények

EN 12978 Kapuk — Védelmi berendezések gépi

mikodtetést kapukhoz — Kovetelmények és
vizsgalati médszerek

EN 13849-1.2015 Gépek biztonsaga — Vezérlések biztonsagi
vonatkozasu részei

EN 60335- Héztartasi és hasonl6 jellegl villamos

1:2012/A11:2014 késziilékek / 1. rész: Altalanos kovetelmények,

+ A13/2017 tipus: helyhez kotott motorkésziilék, 1.°védelmi
osztaly

EN 60335 2 Haztartasi és hasonlo jellegti villamos

103:2015 készllékek. Biztonsag. — 2 — 103. rész: Kapuk,
ajtok és ablakok hajtasainak egyedi el6irasai

EN 61000-6- Altalanos EMC szabvany: Lakohelyi kdrnyezetek

1:2007 zavart(irése

EN 61000-6- Altalanos EMC szabvany: Ipari kérnyezetek

2:2005/AC:2005 zavart(irése

EN 61000-6- Altalanos EMC szabvany: Lakéhelyi

3:2007/A1:2011/ zavarkibocsatas

AC:2012

EN 61000-6- Altalanos EMC szabvany: Ipari kérnyezet

4:2007/A1:2011  zavarkibocsatasa

EN 61508 Villamos/elektronikus/programozhaté

elektronikus biztonsagi rendszerek miikodési
biztonsaga

EN62061:2005 Gépek biztonsaga - Villamos / elektronikus /

+ Cor.:2010 programozhaté elektronikus vezérlérendszerek
+ A1:2013 mUikddési biztonsaga (IEC 62061:2005)
+ A2:2015 Biztonsagi integritasi szint (SIL): 1

EN 12453:2017  5.2. bekezdés — Gépi miikodtetés(i kapuk
hasznélati biztonsaga — Kévetelmények

5.2. fejezet — Hajtasrendszerek és energiaellatas

EN 50110 Elektromos berendezések lizemeltetése, 1. rész:
Altalanos kévetelmények
EN 60204 Gépek elektromos berendezéseinek vizsgalata

Elektronikai szabvanyi (VDE) elGirasok

VDE 0100 Kisfeszlltségli rendszerek létesitése

VDE 0113 Gépi berendezések biztonsaga, gépek villamos
szerkezetei

VDE 0700 Elektromos haztartasi késziilékek és hasonlé célu

termékek biztonsaga

Balesetvédelmi elGirasok

DGUV V3 Elektromos berendezések és lizemi eszkdzok
(németorszagi

balesetmegel6zési

eléirasok)

ASRA1.7 Munkahelyek mUiszaki szabalyai
Tipusvizsgalat

TUV tanusitvannyal és gyartéi CE jeldléssel igazolva.

A tipusvizsgalat idépontjaban érvényes szabvany az aktualis
szabvany.
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Altalanos biztonsagi utasitasok
Vegye figyelembe az dltalanosan érvényes, torvényileg és
egyéb kdtelezd érvényli szabalyozasokban lefektetett
balesetmegel6zési és kdrnyezetvédelmi eléirdsokat. Tartsa be
az orszagspecifikus elirdsokat és a szakszer(i és biztonsagos
munkavégzés vonatkozd szakmai szabdlyait. Ismertesse meg
a személyzettel e szabalyokat és eléirasokat a munkakezdés
el6tt.
Orizze meg ezt az utasitést és tartsa dllandéan hozzaférhetd
helyen az ipari kapu telepitési helyszinén.
Az ipari kapu biztonsagi szempontbél fontos médositasaihoz,
valamint fel- vagy atépitéseihez a szallitd engedélye
szlikséges.
Ne médositsa a programozhaté vezérlérendszerek szoftverét.
Tajékoztatd jelzésekkel tegye felismerhet6vé a tlizoltd
berendezések telepitési helyét és hasznalatat. Tartsa be a
tlizjelzésre és tlzoltasra vonatkozd jogszabdlyi eléirasokat.
A tisztitasi és karbantartasi munkalatokat, valamint az
ellendérzéseket csak ledllitott késziiléken végezze.
Az elektromos csatlakoztatasokat kizardlag villamossagi
szakember készitheti el.
Minden munkalat el6tt fesziiltségmentesitse a
szerkezetet. Biztositsa a berendezést az illetéktelen
visszakapcsolas ellen. Ha létezik, helyezze iizemen kiviil a
sziikségnyitas kézi emel6karjat.

A vezérlés szerelése

25 Az lizemeltetés biztonsagi utasitasai

. A kapu mikdodtetése el6tt gy6zédjon meg arrdl, hogy a kapu
mozgastartomanya mentes legyen emberekté| és targyaktol.

. A kapu miikédése kdzben ne nyuljon a vezetdsinbe vagy
annak bevezet6 részébe.

. Csak akkor mozgassa az ipari kaput, ha az biztonsagos és
mUikodbképes. Az Osszes védelmi és biztonsagi
berendezésnek, mint pl. a kioldhaté biztonsagi berendezések
és a vészledllitdé berendezések, rendelkezésre kell dllnia és
mUkodbképesnek kell lennie.

. Ne véltoztassa meg a biztonsagi berendezéseket. Ne helyezze
tizemen kivill a biztonsagi berendezéseket.

2.6 Biztonsagi utasitasok karbantartas és
zavarelharitas esetére

. Végezze el az eldirt ellenérzéseket és karbantartast. Tartsa be
a karbantartasi intervallumokat. Vegye figyelembe az egyes
alkatrészek és részegységek cseréjére vonatkozé adatokat.

. Kizarolag szakembert bizzon meg a karbantartasi és
zavarelharitasi munkalatok elvégzésével.

. Csak olyan alkatrészeket hasznaljon, melyek a gyarté
lefektetett miszaki kdvetelményeinek megfelelnek. Ez eredeti
alkatrészekkel mindig garantalhaté.

ESD

> 100 mm

=B

>
B
>

> 100 mm OFF
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FIGYELEM

Az elektronikus alkatrészek, killondsen a processzoraramkdr részeinek megérintése tilos. Az elektrosztatikus kistilés karosithatja
vagy tonkreteheti az elektronikus komponenseket.

A hazfedél felnyitasa el6tt gy6zédjon meg arrol, hogy nincsenek-e furasi forgdcsok vagy hasonlok a fedélen. Ezek a targyak a haz
belsejébe eshetnek.

Szerelje be a vezérl6egységet mechanikai feszultség nélkal.

A haz IP 54 védettségének biztositasa érdekében a nem haszndlt kdbelbevezetéseket megfelel6 modon zérja le. Ne tegye ki a
kabelbevezetéseket semmilyen mechanikai terhelésnek, kiiléndsen ne huzéterhelésnek.

A vezériGegységet CEE-aljzat nélkul csak akkor Uizemeltetheti, ha a halézati tapellatds minden pdlusat le tudja vélasztani a
vezérlbegységrol egy megfelel6 kapcsoloval. A haldzati dugasznak vagy a csereként hasznalt kapcsoldnak kénnyen
hozzaférhetének kell lennie.

A veszély elkerlilése érdekében a gyartédnak vagy egy hasonléan képzett személynek ki kell cserélnie a készuilék sérlilt csatlakoztatd
vezetékét (az EN 60335-1 szerinti Y csatlakozotipusnak megfeleléen).

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a kezeld belatja a kapu terlletét Totmann lizemmédban. Ebben az lizemmaodban fennall a veszélye
annak, hogy a biztonsagi berendezések, példaul a fénysorompok / fényracsok nem miikédnek. Ha a kapu tertilete szerkezeti
okokbdl nem lathato be, ezt az lizemmddot csak oktatasban részestlt személyek hasznalhatjak. Ellenkezd esetben ezt a funkciot
deaktivalni kell.

/\ FIGYELMEZTETES

Csak akkor nyissa ki a vezérlést, ha a tapellatds minden poélusa ki van kapcsolva. A vezérlés bekapcsoldsa vagy miikodtetése
nyitott allapotban nem megengedett.

Kapcsoljon ki minden taparamkort, miel6tt hozzaférne a csatlakoztaté kapcsokhoz.

Szerelés el6tt ellendrizze a vezérlést a szallitasi vagy egyéb sériilések szempontjabdl. A vezérlés belsé sériilései jelentés karos
kévetkezményekkel jarhatnak a vezérlés miikodésére nézve. A felhasznald egészsége is karosodhat.

Szerelés BK FU Z

Elektromos csatlakoztatas

FIGYELEM

A fedél szerelési helyzete

44

A vezérlés 1. bekapcsoldsa el6tt és a vezetékezés befejezése utan ellendrizze, hogy a vezérlésoldali és a

motoroldali 6sszes motorcsatlakoztatds meg legyen hizva. Ellendrizze, hogy a motor helyesen deltdban L1| L2| L3|
legyen csatlakoztatva. A laza motorcsatlakoztatasok karositjak az atalakitot. l l l
Ha a 24 V-os vezérl6 feszliltség rovidzarlatos vagy rendkivil tulterhelt, a kapcsolo-lizemU-tapegység nem uie vie wi
indul el, még akkor sem, ha a kdzbensé aram kondenzatorai fel vannak téltve. A kijelz6k sététek maradnak.
A tapegység addig nem indul el, amig a révidzarlatot vagy a rendkivdili tulterhelést meg nem sziintetik. ° o o
Az EMC iranyelvek arnyékolt, kiilénallé motorkébelek hasznélatat irjak el. Az arnyékolast mindkét oldalon w2 U2 v2
(motor- és vezérlés-oldalon) csatlakoztatni kell. A vezeték nem tartalmazhat mas csatlakozasokat. A vezeték Csillagkapcsolas
maximalis hossza 20 m.
Harmattal fedett vezérlés bekapcsoldsa vagy Uzemeltetése nem megengedett. Ez karosithatja a vezérlést. L1| L2| L3
A halézati fesziiltség 1. bekapcsolédsa el6tt gy6z6djon meg arrél, hogy a kiértékel6 kartyak
(csatlakozémodulok) a megfeleld helyzetben legyenek. A kartyak eltolt vagy csavarodott helyzete ule vie w1
karosithatja a vezérlést. Ez nem jévahagyott idegen gyartmanyok telepitésekor is eléfordulhat.
Ne lizemeltesse a vezérl6egységet, ha a billentylizet vagy a betekinté ablak sériilt. Cserélje ki a sériilt
billenty(izetet és ablakot. A billenty(izet sérlilésének elkerllése érdekében tilos hegyes targyakat hasznaini. w2 U2 vz -
A billentyizet kizarélag ujjal térténd miikodtetésre alkalmas. Deltakapcsolas
A nyomtatott aramkori tablak kap léceinek imalis lakozasi ker
finom sodrasu, maximalis meghuzasi
egyeres, merev érvéghiivellyel vagy nyomaték Nm
anélkdl
Motorkapocslécek 2,5 2,5 0,5
Haloézati lakozas és PE 2,5 1,5 0,5
Csavaros sorkapcsok (5 mm-es raszter) 2,5 1,5 0,5
Dugaszos sorkapcsok (5 mm-es 15 1.0 04
raszter)
b ! |
sorkap 3,5 15 1,0 0,25
raszter)

HORMANN
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> Avezérlés kikapcsoldsa utan még akar 5 percig veszélyes feszliltség maradhat fenn.

»  Ha a kapcsol6-lzemU-tapegység hibas, a kdzbensd aram kondenzatorainak kislilési ideje jelentésen hosszabb
lehet. Itt akar 10 perces kisllési id6k is eléfordulhatnak.

>  Atelepités befejezése utan ellendrizze, hogy a berendezés helyesen van-e bedllitva. Ellenérizze, hogy a biztonsagi
rendszer megfeleléen mikodik-e.

» A vezérlést csak csatlakoztatott foldelévezetékkel miikddtesse. Ha a foldelévezeték nincs csatlakoztatva, a fém
vezérléshazon a szivargasi kapacitas miatt veszélyesen magas fesziiltség keletkezik. A féldelévezetét az EN 50178
szabvany 5.2.11.1. szakasza szerint csatlakoztassa, a megndvekedett szivargdaramok < 7 mA esetére.

> A processzoraramkér egyes részei galvanikusan kdzvetlendl a haldzati tapellatdshoz vannak csatlakoztatva. Ezt
vegye figyelembe az esetleges ellenérzé méréseknél. Ne haszndljon méréeszkozoket a PE-bevonatu
méréaramkorrel.

>  Amennyiben a relékimenetek potencidlmentes érintkezdit vagy mas csatlakozasi pontokat veszélyes feszlltséggel
(klls6 tapellatassal) mdkodtet, ugy a fesziiltség a vezérlés kikapcsolasa utan vagy a halézati dugasz kihlzasa utan
is fennallhat. Ragasszon egy jol lathato figyelmezteté matricat a vezérléshazra.

LFIGYELMEZTETES: A csatlakoztaté kapcsokhoz valé hozzaférés eltt minden taparamkort le kell
kapcsolni.”

» A motor kapcsai feszliltség alatt llhatnak nyugalmi allapotban vagy bekapcsolt a VESZ-KI gomb mellett is.

5 Fl maradékaramu megszakito

5.1 Miikddési mod

Az dram-véddkapcsolok a személyi védelmet szolgdljak. Amikor valaki megérint egy feszliltség alatt all6 elektromos vezetéket, hibaaram
aramlik a testen keresztiil a f6ld felé. Ekkor az &ram-véd6kapcsold kb. 30 mA aramerdsségtél kiold.

Az elektromos rendszerekben még normal, hiba nélkiili esetekben is eléfordulnak szivargéaramok, amelyek az aram-védékapcsold
szilikségtelen kioldasat okozzak.

5.1.1 A frekvenciavalték maradékaramai

A frekvenciavaltos vezérlések elkertilhetetlenil szivargéaramot termelnek, pl. a fold felé vezetékezett zavarsziirék kapacitasa miatt. Az
(arnyékolt) motorvezetékek is generainak szivargéaramot:

. Minél hosszabb a motorvezeték, annal nagyobb a szivargdéaram

A szivargdaramok szintje latszdlag azonos kapuszerkezetek esetében is eltérd, figgden az aldbbiaktdl:
. Haloézati struktura

. Az inverter kimeneti fokozatanak érajel frekvencidja

. Kapu mozgasi gyakorisaga

. (Arnyékolt) Motorvezeték hossza

A gyart6 dltal az EN 60335-2-103 szabvany 13. fejezetének megfeleléen végzett mérések szerint a szivargéaram nyugalmi allapotban
kevesebb, mint 7 mA. A frekvenciavaltokkal valé Gzemeltetéshez B+ tipust dram-véddékapcsoldkat kell hasznalini. Ezek az aram-
védokapcsolok felismerik az egyendramokat és a 2 KHz-es és annal nagyobb aramokat is.

5.1.2 Maradékaramu megszakitok hasznalata

Az dram-védokészlékek (RDC-k) aramkorokhoz vald hozzarendelése miatt a DIN 18015 szerint nem minden aramkor kapcsol ki, amikor
egy aram-védékapcsold kikapcsol. Alelosztonként nem elegend6 egy aram-véddkapcsold. Az aramkdrdket mindig ésszerlien ossza el tobb
véddkapcsolora.

A szabvany példaul a frekvenciavaltok mikddéséhez révid idejl késleltetett RCD-k (bekapcsolasi cstiicsaram) hasznalatat javasolja. Az
RCD-k bizonyos lizemi helyzetekben késleltetve, de a személyvédelemhez szilkséges idén belill kikapcsolnak.

A konnektor nélkuli, llandéan csatlakoztatott késziilékekhez nincs szilkség dram-védékapcsoldra. Kdzvetlenill csatlakoztatott
kapuvezérlés esetén tlizvédelemhez altalaban 300 mA-es tipust hasznaljon. Az érintésvédelmet ebben az esetben is biztositani kell, példaul
a kaputokok kozvetlen foldelésével.

5.1.3 Miiszaki tennivalok az aram-védbékapcsoldk ellen6rzési miiveleteire vonatkozéan

Annak érdekében, hogy a frekvenciavalté miikédése kdzben a véds-aramkapcsoldk ne kapcsoljanak be, legalabb a kévetkezéket kell
biztositania:

. 1 dram-véddékapcsolo kilon vezetékkel kapuvezérlésenként

. lehetd legrévidebb motorvezetékek

. Sziikség esetén dllitsa be a frekvenciavalté orajel frekvencidjat

024445 /BK FU Z RE/04.2025

514 A kapuszerkezetek és a vezérlések éves ellenérzése

Az EN 60335-1 szabvany szerinti szivargd daram mérése az szivargbaram modszerével torténik. A mérés csatlakoztatott szenzorpl, jeladok
és motor nélkul torténik. A kapu a mérés soran nem mUkodtethetd. Csak a kapuvezérlés keriil mérésre, nem a teljes rendszer.

@Q =

s B D
==§’I-’l§=

B = vizsgdlati darab

A = vizsgald késztlék S = szonda (nem mikodik)
A DGUV V3 szerinti ismétlédé szigetelésiellendllas-mérést max. 500 V probafesziltséggel kell elvégezni, hogy a kapuvezérlés elemei ne
szenvedjenek kart. A komponensek tlréshatarai a szigetelési vizsgalat soran mikddésbe hozhatjék a késziilékben 1évé tulfesziltségvédd
eszkozt. Ennek eredményekeént a szigetelési ellenallas mért értéke tul alacsony lehet. A vizsgalat emiatt sikertelen lesz.

A VDE 0100-600 6.4.3.3. szakaszanak megfelel6en le kell valasztani a tulfesziiltségvédé eszkdzokkel ellatott berendezéseket, amelyek
befolyasolhatjak a mérést vagy a mérés soran karosithatjak a berendezést. Ha nem tudja levalasztani a berendezést, csokkentheti a
vizsgdlati fesziltséget 250 V-ra. A szigetelési ellendllasnak legalabb 1 MQ-nak kell lennie.

A Hoérmann valamennyi BK FU Z vezérlése ilyen tulfesziltségvédé eszkézokkel van felszerelve. Ezenkivil minden vezérlést tesztelnek a
gyartd tizemében. Ezért ezeket az eszkdzoket 250 V-os vizsgdlati feszliltséggel tesztelheti, és akar le is kapcsolhatja azokat. Ha van
fékapcsold, kapcsolja ki a fékapcsoldt. A szigetelésmérést igy is elvégezheti. A foldel6csatlakozasokat, pl. a hazbdl, tovabbra is
megvizsgalhatja. Ha a vezérléegység 250 V-os feszlltséggel és bekapcsolt f6kapcsoldval végzett vizsgalata sikeres, nincs sziikség tovabbi
mérésekre. Ha kikapcsolt fékapcsoldval végzi a vizsgdlatot, akkor a motort kiilon kell Ujra tesztelnie.

FIGYELEM

» A berendezés helyrehozhatatlan karosodasanak elkeriilése érdekében a motort le kell valasztani a készllékrdl a vizsgalat alatt.

L

A

I
U U

A = vizsgald késziilék S = szonda B = vizsgalati darab U = tdlfesziltség elleni védelem
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5.2 A tapfesziiltség csatlakoztatasa fékapcsolo nélkiil 5.3 Motorcsatlakoztatas / kimenetek
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A BK FU Z kapuvezérlés hibamentes miikddésének biztositasa érdekében haszndlja a motor Ezen a éken
keresztiil csak a motorcsatlakoztatas erei vezethet6k at. A motorvezeték arnyékolasat mindkét végén csatlakoztatni kell. A
vezetékek roviditése utan az arnyékolasokat is vissza kell csatlakoztatni. A csatlakozasi pontokat kétszeresen szigetelje le.

A halézati dugasznak lathatonak és hozzaférhetének kell lennie a vezérlésbdl.
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5.4 Bemenetek attekintése
| | D s6- +24v
o ®= 85- 7. bemenet
|| © 84 GND
|| © 83- +24v
| | ©| 82- 6.bemenet
@| s81- GND
| | D 76- +24v
| | © 75- 5.bemenet
@[ 74- GND
] @[ 73- +24v
@[ 72- 4.bemenet
[l @[ 7- ano
| | ©[ 66- 15 kimenet
| | ©[ 65- 10. bemenet
@[ 64- 9.bemenet
@[ 63- GND
@| 62- +24V
@[ 61- 8.bemenet

I
DOOOOD

|

54— 3. bemenet
53- 2. bemenet
52- 1. bemenet

51- +24V
45- +12V
44- GND

43- Kontaktsin
42- 1. vészledllitd
41- 1. vészledllitd

36* - GND

35* — B. csatorna
34* — A. csatorna
33* - +12V

32* - 2. vészledllitd
31* - 2. vészledllitd

Kozbensd végallas

Kapufelligyeleti kapcsold

Fényracs

Objektumvédelem / biztonsag

+24 V / max. 100 mA

Impulzusos NYITAS radar

Tartalék

Impulzusadé

Impulzusos (izemmaod

Impulzusos ZARAS
Impulzusos NYITAS

R

A bemeneti funkciokat lasd a kapcsolasi rajzon

FIGYELEM

»  Csatlakoztatott és miikodd személyvédelem nélkiil az automatikus kapu-ZARAS nem lehetséges.
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5.5 Végallas-kapcsol6k csatlakoztatasa
A BK FU Z kapuvezérlés a Multiturn helyzetértékel&vel egyiitt miikodik.

2 570 1235 1.14b: VCC (+12 - 24 V DC)
1 _ 104,35 2. 14b: RS 485 B
= 25,2 3.1ab: GND
2
4.14b: RS 485 A
s Q) —
O

oS

L) —=~— ok

M/ﬂm(

/:(74

L

A\ FIGYELMEZTETES

Kovesse a hasznalt termékekre vonatkozé utasitasokat.
A nem megfeleld lizembe helyezés dramiitést és sulyos sériilést okozhat.
» A nem megfelel6 hasznalat kdrosithatja vagy tonkreteheti az abszolutérték-adét és a kapuvezérlést.

. A csatlakoztatds el6tt ki kell kapcsolnia a kapcsolédd vezérlés dsszes taparamkorét.

e Tiz-, robbanas- és égésveszély! Az abszolutérték-adot nem szabad megégetni, és nem szabad 85 °C / 185 °F f6lé melegiteni.
A kapuvezérléshez valé csatlakoztatés leirdsa az adott kapuszerkezet kapcsoldsi rajzan taldlhaté. A helyzetérzékel6 kapura térténé
szerelését lasd a kapuszerkezet szerelési utasitadsaban.

MEGJEGYZES

A tengely kézéppontja és a szenzor kbzéppontja kdzétti legnagyobb megengedett szerelési tiirés + / —1 mm. A magnes és a helyzetérzékel6
haza kozétti tavolsag nem haladhatja meg a 3,5 mm-t.

6 Altalanos miikodtetési utasitas a paraméterezéshez

A paraméterezési izemmaéd megnyitasa
Nyomja meg a Stop félianyomégombot. Megjelennek a fligg6ben 1évé lizenetek

1. @ Tartsa lenyomva a Stop félianyomégombot.
Nyomja meg a Kapu-NYIT gombot is. Tartsa | kb. 2 masodperc utan: paraméterezési

2. @ nyomva a Kapu-NYIT gombot. tUzemmaoddban

Par ter kival asa megnyitott paraméterezési izemmaodban
Vélassza ki a kivant paramétert. Megijelenitheti vagy médosithatja az adott

paraméterértéket (lasd alabb). A kijelzés a
FIGYELEM: kivalasztastol figgéen valtozik.
Nem minden paraméter tekinthet6 meg vagy
modosithatd kozvetlentl. Ez a jelszétol és a
bedllitott pozicionalas tipusatdl fugg.
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Kival >tt paraméter szerkesztése 7.2 Nyitvatartasi id6
1. Vezérlés paraméterezési izemmaddban A kivant paraméter nevének megijelenitése '-' '-' '-' P. Miikodés Leiras, megjegyzések
'-.'- ] l- ] Il =] 0-9999 s 1. nyitvatartasi idé A kapu a bedllitott ideig a végallasban nyitva marad. Majd nmagatol
g Kapu-NYITVA automatikus kapu-ZARAS torténik.
2. A paraméter megnyitdsa Az aktudlis paraméterérték megjelenitése '- ) w
@ | D 1 1] 0-9999s | 2. nyitvatartasi idS
N A B ] kdzbensé végallas,
3. A paraméterérték ndveléséhez nyomja meg a | Amikor moédositja az aktudlisan érvényes - szell6ztetési helyzet
kapu-NYIT gombot. paraméterértéket, a tizedespontok villognak. '- w
'-’(.) (] ,q 0-200s Minimadlis nyitvatartasi Az 1. vagy 2. nyitvatartasi id6té| eltéréen a kapu legalabb a beallitott ideig
idé nyitva marad. Majd 6nmagétdl automatikus kapu-ZARAS torténik.
vagy A paraméterérték csokkentéséhez nyomja )
@ meg a kapu-ZAR gombot. o w __
’((o) 0-20s EIg’Sje[zési id6 a kapu- A; ezen paraméterben megadott id6 késlelteti a kapu-ZARAST egy kapu-
2 A bedlitott cterertak t' o ok ma " P i artek ZARAS el6tt ZARAS parancs bevitelét kovetéen vagy a nyitvatartési id6 lejarta utén
. edllitott paraméterérték mentése. a a pontok méar nem villognak, az Uj értél - Kényszerzaras).
mentése sikeres volt. '- w (kény )
o
3s A nyitvatartasi id6 id6tartama a megkozelitett végallastol és az alkalmazott kapu-NYIT parancstdl fligg. Minden kapu-NYIT parancshoz
kiilén nyitvatartési id6t allithat be.
vagy A bedllitott paraméterérték elvetése. Megszakitas és az eredeti paraméterérték ,— )
Gjboli megjelenitése S oL .
! 7.3 A végallasok korrekcidja
5. Véltson a paraméternév megjelenitésére. Megijelenik a paraméternév. '-' '-' '-' P. Miikédés Leiras, megjegyzések
'- (N} (N} -120-120 Inc | Kapu-ZARVA végallas Ez a paraméter eltolja a teljes végallast. A végallas a hozzatartozé
o= — korrekcios értéke el6végallas-kapcsolokkal egyitt keriil eltolasra.
Kilépés a paraméterezés lizemmaodbol A paraméterérték novelése felfelé tolja el a végallast.
—— A paraméterérték csokkentése lefelé tolja el a végallast.
A paraméterezési tizemmaddbdl valé azonnal | A rendszer automatikusan megérzi az utolsé ~60-601Inc | Kapu-NYITVA végallas
@ kilépés Ujra aktivalia a kapu miikodését. elmentett értéket. korrekcios értéke
. L] . W
5s
A vezérlés alaphelyzetbe allitasa 7.4 hibatarolé
+ + Nyomja meg egyszerre és tartsa lenyomva kb. 3 masodpercig. P. Miikodés Leiras, megjegyzések
o0 Jn 1..8 hibatarold A vezérlés az utolso 8 fellépd hibat a hibataroldban tarolja.
.z A P.920 paraméterbe val6 belépés utan:
. r . Szint véltdsa a A gombbal és a ¥ gombbal
7 Ugyfél paraméterei A hibatarolé megnyitdsa a ® gombbal
. L. e Ahibatarol6 bezardsa a ® gombbal
71 Szamlalé e P920 paraméter elhagyasa: Eb -
P. Miik6dés Leiras, megjegyzések Eb1 1. hibajelzés (legaktualisabb hiba)
n Nyitasciklus-szamlald A nyitasciklus-szamlalo kijelzése Eb8 8. hibajelzés
Eb-  elhagyasa, visszaugras ide: P.920
r Abra: 1234567 - 1234, Nyomja meg ¥. 567 Er- nincs bejegyzett hiba
67 = 67
InInI= n Karbantartas-szamldlé | Ez a paraméter a kovetkezd karbantartasig még lehetséges kapuciklusok - 2
,CJ_ 05 crémat mutatia, 7.5 Szoftververzié
r o o i o ) L P. Miikodés Leiras, megjegyzések
] A -1 bedllitas azt jelzi, hogy a karbantartas-szamlalét még nem aktivaltak. Féprocesszor Az aktudlisan hasznélt szoftververzio kijelzése
N Utkozés szamlald Ez a paraméter a szamolt itkdzések szamat jelzi. Egy Utkdzés-bemenet 1 szoftververzid
] értékkel ndveli az Utkdzés szamlalét. Csak a Totmann-lzemmod lehetséges. r
p Az Utkdzést vagy az abbdl eredd hibat nyugtaznia kell.
7.6 Sorozatszam
P. Miikodés Leiras, megjegyzések
Sorozatszam A sorozatszam kijelzése.
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8 Uzembe helyezés TST-PD Multiturn abszolutérték-adéval 8.1 A végallasok finomallitasa

2a

3a

4a

5a
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8.2 Ismételt kérés a végallasok betanitasara

Ha a beallitott végallasok nem megfeleléek a kapuhoz, Ugy Uj bedllitast kérhet. Ehhez a kdvetkez6t dllitsa be: P.210 = 5, az 6sszes végallas
Ujbdli beallitasa

1 2

50 HORMANN

9 A szervizszint paraméterei

A szervizszintl bedllitdsokhoz csak akkor férhet hozza, ha az S500 programozé kapcsolé ON allasban van. A bedllitdsokra az lizembe
helyezéshez és a karbantartashoz van szilksége.

Az ugyfélszintli paraméterek csak akkor jelennek meg az aldbbiakban, ha a szervizszinten tovabbi funkcidk kerliltek engedélyezésre.

9.1 Paraméterek beallitasa a szervizszinten
Az alapadatok gyarilag kerlilnek bedllitasra. Modositas nem sziikséges.
A paraméterek médositasahoz, az aldbbiak szerint jarjon el: "’77_"63' !
1. Kapcsolja ki a vezérlést. f || (&) ‘
2, Kapcsolja be az S500 DIP-kapcsolot. ‘ L @ '
3. Kapcsolja be a vezérlést. ‘ @ ‘ ON
4.  Akapuvezérlés paraméterezési izemmaodjaba lépéséhez, ! ON ‘

nyomja meg egyszerre a @ és a A gombokat kb. 3 masodpercig.
5. \Valtoztassa meg a szilkséges paramétereket. ‘ SELY ‘ $500
6. A bedllitdsok befejeztével hagyja el a paraméterezési izemmaddot a ® gomb ‘ !

kb. 5 masodpercig tarté megnyomasaval. || @ ‘
7. A munka végeztével, lekapcsolt vezérlés mellett, gondoskodjon az S500 ‘ o Dl

kikapcsolasarol. ‘ (o) ‘

ol

A szerviz lizemmaéd kb. 1 6ra elteltével automatikusan visszaall. A szerviz izemmédba valo vi éréshez a vezérlést rovid idore

ki kell kap Ini, majd ismé 1 be kell kapcsolni. Ellenkezé esetben Gjrainditast kell végezni.

9.2 1d6k

P. Miikodés Leiras, megjegyzések

- 0-60s A kapu-NYITAS

] A kapu-NYITAS parancsok tarolasa az itt beallitott idére
] parancsok tarolasi ideje

A; ezen paraméterben megadott id6 késlelteti a kapu-ZARAST egy kapu-
ZARAS parancs bevitelét kdvetden vagy a nyitvatartasi id6 lejarta utan
(kényszerzaras).

=1 I 0-20s A kapu-ZARAS
'L.l_ll.:“J eléjelzési ideje

w

A nyitvatartasi id6ket lasd ebben a fejezetben 7.2

9.3 Motor beallitasai

P. Miikodés Leiras, megjegyzések

] 0..1 Motor forgémezdé A paraméter meghatarozza a motor forgémezejét a kapu-NYITASHOZ.
(X 0:

w 1:

Jobb iranyu forgémezé
Bal irdnyu forgémez6

9.4 Teljesitménynévelés, turbé
A turbé a meghajtasok teljesitményének ndvelésére szolgal az alacsonyabb fordulatszam-tartomanyban.

A turbé tul alacsony vagy tul magas beadllitdsa hibat okozhat a kapufutdsban. Ha a bedllitott érték tul magas, tularam hiba lép fel
(F510 / F.410). Csokkentse a turbot. Ha az érték tul alacsony vagy 0, gy a motor nem tudja mozgatni a kaput. Novelje a turbét.

A sokféle helyszini alkalmazasi feltétel miatt sziikség esetén tobbszori probalkozassal kell meghatarozni a turbd helyes bedllitasat.
A motoraram diagndzis-funkciéja hasznos lehet (lasd P.910 = 2 paraméter). Az dramjelzé mutatja, hogy a megvaltozott beallitassal
elérheté-e a kivant hatés.

Mindig a lehet6 legalacsonyabbra, de a sziikségeshez elegendéen magasra allitsa be a turbét.
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Miikodés

Leiras, megjegyzések

0...30%

Turb6 a kapu-
NYITASHOZ

Noveli a kimeneti feszlltséget és ezaltal a teljesitményt az alsé
fordulatszam-tartomanyban a hatarfrekvencia (P.100) eléréséig.

A fesziiltség a paraméterben megadott értékkel né a motor névleges
fesziltségének szazalékaban (P.103).

U
A

u max

P140/145Y

1) normal jelleggérbe
2) Turbd jelleggdrbe

0...30%

Turbé kapu-ZARASHOZ

lasd P.140

9.5 Végallas korrekcio

Miikédés

Leiras, megjegyzések

a végallasok ujboli
betanitasa

Végallasbeallitas ujbdli inditasa
Aktivélja a megfelel6 végallasokat Totmann tizemmddban. A Stop gomb
hosszU nyomasaval elmenti a végallasokat.

Az aldbbi bedllitdsok lehetségesek

0: Megszakités: nincsenek betanitott végallasok

1: Az als6 végallaskapcsold, a felsé végallaskapcsold és sziikség
esetén a kdzbensd végallaskapcsold bedllitasa

2: A felsé6 végallaskapcsolo és sziikség esetén a kdzbensd
végdllaskapcsolé bedllitdsa

3: Az alsé végallaskapcsold és a felsd végallaskapcsold bedllitasa

A kdzbensé végallaskapcsold bedllitasa

5: Az 6sszes végdllaskapcsolo és a forgasirany bedllitasa.

»

A kdzbensé végallaskapcsold bedllitdsa az A.240 applikacids paraméter
beallitasatol fugg.

9.6 Sebességek

Az el6végallas-kapcsoldk és a végallaskapcsold savok automatikus bedllitdsa a végallaskapcsolok bedllitasat kdvetd elsé menetciklusok
soran torténik. A menetsebesség megvaltoztatdsa az automatikus végallaskorrekcié Ujrainditasat vonja maga utan.

gyors kapu-ZARASHOZ

P. Miikodés Leiras, megjegyzések
6-200 Hz Menetfrekvencia a Menetfrekvencia, amig elévégallas-kapcsold fent
gyors kapu-NYITASHOZ
6-200 Hz Menetfrekvencia a Menetfrekvencia, amig elévégallas-kapcsold lent

Figyeljen a zaréerdkre a biztonsagi kontaktsineknél.

024445 /BK FU Z RE/04.2025

9.7 Keresztforgalmi bemenet P.5 x 0/P.A x 0 = 9 opcionalis

Ehhez a bemenethez dllitsa be a P.5 x 0/ P.A x 0 paramétert 9-re a keresztforgalom alapfunkcié aktivalasahoz. x = paraméterezend6

bemenet szama.

P. Miikodés Leiras, megjegyzések
0-30s Indukciés hurokdetektor | A keresztforgalom bemenet aktivalasa blokkolja az indukciés hurokdetektor
1. csatorna és 1. 1. csatorngjat és az 1. NYITVA parancsokat az ebben a paraméterben
NYITAS blokkolasi idé megadott idére.
0-30s Indukciés hurokdetektor | A keresztforgalom bemenet aktivalasa blokkolja az indukciés hurokdetektor
2. csatorna és 2. 2. csatornajat és az 2. NYITVA parancsokat az ebben a paraméterben
w NYITAS blokkolasi idé megadott idére.
9.8 Diagnosztikai jelzés a kijelzén
P. Miikodés Leiras, megjegyzések
0..41 Megjelenitési méd Ez a paraméter lehet6vé teszi, hogy az aldbbi mért paramétereket
kivalasztasa kozvetlenil a kapuvezérlés kijelzéjén lathassa.
w 0: A vezérlési sorrend kijelzése (automatika)
1: aktudlis menetsebesség Hz értékben
2: aktualis motoraram A értékben
3: aktudlis motorfesziiltség V értékben
4: aktualis kozbens6 kéri aram A értékben
5: aktudlis kozbens6 kori fesziiltség V értékben
6: Végfokozat hémérséklet °C értékben
7: Végfokozat hémérséklet °F értékben
8: Motor futasi ideje az utolsé kapufutas soran, mp értékben
9: aktudlis pozicié Inc értékben
10:  Referencia pozicidja Inc értékben
11:  AbszolUtérték-add 1. csatorndjanak értéke
12:  Abszolltérték-ado 2. csatorndjanak értéke
13:  Aktudlis referenciafesztiltség V értékben
14:  Ho6meérséklet a hazban °C értékben
15:  Homérséklet a hazban °F értékben
16: A motor atviteli tényezSje az addra a kapu-NYITAS soran
17: A motor atviteli tényezSje az adéra a kapu-ZARAS soran
21: A helyzetérzékel6tsl érkezd érvényes valasz nélkili pozicidkérelmek
szama
22: hibasan fogadott jelek a TST-PD-ben (egyidejlileg aktivalja a P.955
kimenetet)
39: Az aktudlis cos ¢ megjelenitése
40:  pillanatnyi kdzbensd kori &ram a maximalisan megengedett kozbensd
kori aram %-aban
41:  Motorvédelmi funkcié kihasznaltsaga %-ban
hibatarold lasd Ugyfélszint fej. 7.4
Ebcl: a teljes hibatarolo torlése
r
s Motor futasideje Az utolsé kapufutas idétartama
\ Bemeneti fesziiltség Az aktudlis halozati fesziiltség szintje
r
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9.9 Karbantartas-szamlalé 10 Paraméterek attekintése
A szamlalokat lasd ebben a fejezetben 7.1 P Mikodés Médositva Fejezet
P. MiikSdés Leiras, megjegyzések -6l / -t6l:
oo 7 :,, 0..1 a::zr:;m::aas—szamlalo Karbantartas-szamlalé nyugtazasa nap:
w = e Tala] Ciklusszamlalo 7.1
g
9.10 A vezérlés lizemmadja o L’, Karbantartas-szamlélé 7.1
LR N
P. I.\_Ilﬁkadés Leiras, megjegyzések or ir 1. nyitvatartasi id8 70
I} 0..5 Uzemi moéd A kdvetkez6 lizemmodok lehetségesek: a0 g
' 0: Kapu—NYITAS és kap’u—ZA'RAS 6ntalrté:lsbanl(e.1utomata? o > 2. nyitvatartési id6 72
w 1:  Kapu-NYITAS ontartasban, kapu-ZARAS kézi izemmddban . i
(félautomata)
2:  Kapu-NYITAS és kapu-ZARAS kézi tizemmodban (Totmann) or ,q Minimalis nyitvatartasi idd 7.2
3: Totmann-vésziizemmod L
FIGYELEM A PRI
Vésziizemmaodban a kapu addig mozog, amig egy futasi parancs [n] : 7 A KAPU-NYITAS parancsok térolasi ideje 9.2
érvényben van. A kapu nem all le a végallasokban. L
4: Tartossagi teszt biztonsagi funkciokkal, automatikus kapu-NYITAS és oroC A kapu-ZARAS el6jelzési ideje 9.2
kapu-ZARAS aC L,
A P.010 nyitvatartasi idé fut minden Uj futas el6tt.
Motor forgémezé 9.3
A 3. és 4. bedllitds a vezérlés kikapcsolasakor elveszik. A vezérlés ekkor P ,' 20
4tall a 2. izemmodba. =
‘,,_', 3 Turbé a kapu-NYITASHOZ 9.4
9.11 Gyari beallitas, eredeti paraméterek
Turbé kapu-ZARASHOZ 9.4
P. Miikodés Leiras, megjegyzések P ,' Ll C,
=1 0..2 Gyari bedllitas Amennyiben ezt a paramétert 1-re dllitja be, gy az 6sszes paraméter — —— —
El [N visszadll az alapértelmezett értékekre. o0 0 a végallasok Ujbdli betanitasa 95
w FIGYELEM e oo
I} kap’uprofll ésa sg'emalls beallllfasqk elvesznek. A P.991-et a kapu oo 1 Kapu-ZARVA végallas korrekcios értéke 73
tipusanak megfelel6en kell bedllitani. (il i
A gyarilag bedllitott specidlis funkciok visszadllitdsa: P990 = 2. Csak akkor =
lathatd, ha a gyarilag egyedi tgyfélspecifikus specidlis funkcidkat allitottak o3 Kapu-NYITVA végallas korrekcios értéke 7.3
be. Pc3
P 9 ,:', ', 0000 .... 00FF | Kapuprofil Kaputipus-specifikus beallitasok. e Menqtfrekvencia a gyors kapu- 96
St 3 n NYITASHOZ
w
= Menetfrekvencia a gyors kapu- 9.6
8.12 Jelsz6 a 5 L ZARASHOZ
. elszo
= Indukciés hurokdetektor 1. csatorna és 9.7
I 1"
P. Miikodés Leiras, megjegyzések I Q nJ 1. NYITAS blokkolési idé
=10 FFEE A S500 DIP-kapcsold Az el6re meghatarozott jelsz6 megadasa a Indukcios hurokdetektor 2. csat " 97
l'-.b IS | athidalasa programozé S500 DIP-kapcsold A paraméterek médositasa PHE"’-: 2” ’:‘JYEI.ZSS bl:;?(koleé:i igg csatorna €s
w athidalasahoz: A helyes jelsz6 megadésa a funkcidk ismerete nélkiil — — )
aktivélja a kapcsolét. nem engedélyezett. o = Utkozés szamlald 71
Az illetéktelen hozzaférésbal ) 8 I
ered6 hibak és veszélyek
. PP T elkeriilése érdekében csak O T Megjelenitési mod kivalasztasa 9.8
0 - FFFF Jelszo HozzaffereS| J(l)g‘osgltsag kiilénb6z6 szakképzett személyzet I 1
. - paraméterezési szintekhez kaphat jelszavakat. A — ™
oar |
w P g )
A jelszé a szervizszinten (2. szint) allithat be. — Szoftververzio 75
F925
I
] Sorozatszam 76
[ [l
P 3:-, Motor futasideje 9.8
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Zavarok a kapufutas soran

A futdsidé tullépése a kapu-
NYITAS, a kapu-ZARAS kézben
vagy a Totmann (izemmaédban

A motor aktudlis futasi ideje tullépte a bedllitott maximalis futasi idét.

Az ajt6 nehéz jarasu vagy blokkolt.

Mechanikus végallaskapcsolok haszndlata esetén egy végallaskapcsolé nem old
ki.

CsUszashiba, a kapu pozicidja
a vartnal kisebb mértékben
valtozik

A kapu vagy a motor blokkolva van.

A fék nem aktivalédik. Ellendrizze a csatlakozast és a fék-egyeniranyitot.

A huzasi nyomatékhoz sziikséges teljesitmény tul alacsony. Ellenérizze a
tapfesztltséget.

Tul alacsony a sebesség.

A mechanikus végallaskapcsol6t nem haladta tul, vagy az meghibasodott.

Az abszolltérték-ado tengelyéhez vald régzités nincs megfeleléen meghuzva.
Hibas kapuprofil valasztasa (P.991)

Az észlelt forgasirany eltérése a
vart forgasiranytol

A motor forgasiranya megfordult a kalibralashoz képest. Tanitsa be Ujra a kaput
P.210 = 5 értékkel, lasd a(z) 8.2. fejezet, 50. oldal.

Tul nagy ,megereszkedés” induldskor, fék tul koran old ki, tul kevés
forgatényomaték

Sziilkség esetén moédositsa a turbot.

P. Miikédés Médositva Fejezet
-tél / -t6l:
nap:
Bemeneti fesziiltség 9.8
A karbantartas-szamlalé visszaallitasa 9.9
Uzemi méd 9.10
Gyari bedllitas 9.11
Kapuprofil 9.11
DIP-kapcsolé athidalasa 9.12
Jelszo 9.12
11 Uzenetek attekintése

11.1 Altalanos hiba

Ha nem megy végbe automatikus visszadllitas, akkor nyugtazhatja a hibakat.

Sziintesse meg a hiba okat az adott Gizenet nyugtazasa el6tt.

O

5 S Nyomja meg a @ gombot kb. 5 mp-ig.
>

)

Helyzetérzékeld protokollok
hibasak

Helyzetérzékel6 busz meghibasodott
helyzetadatok hibas fogadasa hosszabb idén keresztul

Zavar a fénysorompé / fényracs
elévégallas-kapcsoldjaban

A fénysoromp6 / fényracs el6végallas-kapcsoldja a kozépsé végallasban vagy a
felsé végallasban is bekapcsolva marad.

Allitsa be Ujra az abszolutérték-ado végallasait. Az Eu és Eo kozotti tavolsagnak
legalabb 1 m-nek kell lennie.

A paraméter ni

ncs beallitva

Vezérlés nincs paraméterezve

A vezérlés alapvetd paraméterei még nem kerlltek rogzitésre, lasd P.990 és
P991.

Biztonsagi lanc lizemzavarai

kiils6 1. vészledllitas kiold

A vészledllitd lanc az 1. vészledllité bemenettél megszakadt (lasd kapcsolési rajz).

kiilsé 2. vészledllitas kiold

A vészledllitd lanc az 2. vészledllitd bemenettél megszakadt (lasd kapcsolasi rajz).

Hibas végallasok

Kapupozicié kivil fent . A mechanikus fék meghibasodott vagy rosszul van bedllitva.

. Vezesse vissza Totmann-lizemmddban a megengedett poziciétartomanyba.
. A fels6 VESZHELYZETI végallaskapcsold paraméterértéke tl alacsony.

. A fels6 végallaskapcsold-tartomany (végallaskapcsold sav) tul kicsi.

Biztonsagi zavarok

F.3A

,A” biztositék kioldasainak
szama tullépve

Az ,A” biztositék egy nyitasciklus alatt torténé maximalisan bedllithatd
kioldasainak szama tullépve (kapufelligyeleti kapcsold). VISSZAALLITAS: Tartsa
nyomva a STOP félianyomégombot 5 mp-ig.

Kapupozicié kiviil lent . A mechanikus fék meghibasodott vagy rosszul van bedllitva.

. Vezesse vissza Totmann-tzemmaédban a megengedett poziciétartomanyba.
e Azalsé VESZHELYZETI végallaskapcsold paraméterértéke til alacsony.

. Az alsé végallaskapcsold-tartomany (végallaskapcsold sav) tul kicsi.

»,B” biztositék kioldasainak
szama tullépve

A ,B” biztositék egy nyitasciklus alatt torténé maximalisan bedllithaté
kioldasainak szama tullépve.

,C” biztositék kioldasainak
szama tullépve

A ,C” biztositék egy nyitasciklus alatt térténé maximalisan bedllithato
kioldasainak szama tullépve.

L— I Roévidzar félianyomégomb . ANYITAS vagy ZARAS félianyomégombot 15 mp-nél hosszabb ideig nyomtak.
(u]

Altalanos hardver hiba
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Vezérlés hardverének
alaphelyzetbe allasa észlelve

A tapfesziiltségben erés zavarok vannak.
A belsé watchdog bekapcsol.
RAM hiba

Tuldram
(motoraram vagy koézensd kor)

A motor névleges adatai hibasak.

A fesziltségnovekedés ill. a turbé (P.140 vagy P.145) nem megfelelSk.

A motor nem megfeleléen van méretezve.

A kapu nehéz jarasu.

A fék nem aktivalodik. Ellendrizze a vezetékeket és a fék-egyeniranyitot.

Tulfesziltség, kozbensé kor,
1. hatarérték

A fékaramkor zavart, meghibasodott vagy nincs jelen.

A tapfesziltség tul magas.

A motor energiageneraldsos lizemeltetés soran tul sok energiat taplal vissza. A
kapu nem tudja kell6képpen elvezetni a mozgasi energiat.

HORMANN
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Altalanos hardver hiba

Hiba a pozicionalérendszerben

Halézati tulfesziltség

A vezérlés tapfesziiltsége tul magas.

Halézat tul alacsony fesziltség

A vezérlés tapfesziltsége tul alacsony.

Helyzetmeghatarozas hibas

A gyari paraméterek aktivalasanak jovahagyasa (P.990 paraméter) utan a
megfeleld poziciondld rendszer nem lett paraméterezve.

A kalibralas nem zarult le, vagy hibas. Ismételje meg a kalibralas P210 = 5
értékkel (lasd 8.2. fejezet, 50. oldal).

A kdzbens6 végallas aktivalasakor a kbzbensd végallds nem megfeleld.

HUit6test hémérséklet,
munkatartomanyon kivdil, 1.
hatarérték

A végfokozatok ill. a fékaramkor terhelése tul nagy.
A kornyezeti h6mérséklet a vezérlés lizemeltetéséhez tul alacsony.
A végfokozat érajel frekvencidja (P.160 paraméter) tul magas.

Zavar: A hdz hémérséklete
75 °C fok folé emelkedik

A frekvenciavalté terhelése tul nagy.
A vezérlészekrény nem hilt le eléggé.

Tularam, kdzbensé kor, 1.
hatarérték

A feszilltségndvekedés ill. a turbéd nem megfeleldk.
A motor nem megfelel6en van méretezve.
A kapu nehéz jarasu.

Motor tularam / kdzbensé kor,
2. hatérérték

A motor névleges adatai hibasak.

A feszliltségnodvekedés ill. a turbd (P.140 vagy P.145) nem megfeleldk.
A motor nem megfeleléen van méretezve.

A kapu nehéz jarasu.

Id6tullépés a protokoll atvitelnél

Kezdje el a hardver visszadllitdsat: Kapcsolja ki a vezérlést. Tavolitsa el a
Multiturn helyzetérzékel6t. Néhany perc elteltével helyezze vissza a
helyzetérzékel6t. Kapcsolja be Ujra a vezérlést.

Az interfészkabel hibas vagy megszakadt.

A kiértékel6 elektronika abszolutérték-addja hibas.

A hardver meghibasodott vagy a kérnyezet erésen zavart.

Ellenérizze a kapuszerkezet foldelését.

Arnyékolja le a vezérlé vezetéket.

Csatlakoztassa az RC-elemet (100 Q + 100 nF) a fékhez.

DC tap zavara

A DC tapellatas nem lehetséges a kdvetkez6k miatt: tdlaram, F.519 IGBT hiba,
foéldzarlat, 24 V-hiba vagy tul magas hémérséklet.
A vész-ki gomb miikoédtetve van.

Multiturn helyzetérzékelés
hardverhiba

ROM hiba

RAM hiba

Idétullépési hiba

EEPROM hiba

Hardver hibas =» Cserélje ki

Offset motoraram, kézbensé
kori aram hiba

A hardver hibas.

Multiturn helyzetérzékelé belsé
hiba

A Multiturn helyzetérzékel6 meghibasodott. = Reset
A Multiturn helyzetérzékelé Ujrainditast észlelt < Hiba nyugtazasa és a
végallasok ujratanitasa.

Motorvédelmi funkcié tularamot
észlelt

Rossz motor-jelleggérbe (motor névleges aram) van bedllitva (P.101).
A fesziltségnovekedés ill. a turbd (P.140 vagy P.145) tul magas.
A motor nem megfelel6en van méretezve.

Multiturn helyzetérzékeld
hémérséklete til magas

A jeladd hazban tul magas a hémérséklet

Az |GBT-vezériémodul
tularamot érzékelt

A tapfesziltség vagy az szerkezet aramellatasa tul gyenge.
Biztositsa a megfelel§ ellatast:

- BKFU Z: Vezeték = (3 x 2,5 mm?)

Roévidzarlat vagy foldzarlat van a motor kapcsainal.

A motor névleges frekvencidja nem megfeleld.

A fesziltségnovekedés ill. a turbo6 (P.140 vagy P.145) tul magas.
A motor nem megfeleléen van méretezve.

A motor tekercselése hibas.

A vészledllité aramkor roévid idére megszakadt.

Akkumulator-alulfeszlltség

A helyzetérzékeld szlinetmentes akkumulatoranak fesztltsége tul alacsony =
Multiturn helyzetérzékel6 cseréje

A Multiturn helyzetérzékel6
tengelyének fordulatszama tul
nagy

A tengely fordulatszama, amire a Multiturn helyzetértékel6 fel van szerelve, tul
nagy = Szerelje a jelad6t egy masik tengelyre.

Tulfesziltség, kdzbensé kor,
2. hatarérték

A fékaramkor zavart, meghibéasodott vagy nincs jelen.

A bemeneti tapfesziltség tul magas.

A motornak el kell vezetnie az ajté mozgasi energidjat. A motor ezért az
energiangeralasos Uizemeltetés soran tul sok energiat termel.

Multiturn helyzetérzékelé
méagneses mez6 amplitidsja
tul alacsony

A magneses mez6 feligyelete aktivalédott: a magneses mezé amplitidojat a
betanitasi folyamat és az (izemeltetés soran felligyelik. Az amplitddé tal kicsi. =»
A magnest kdzelebb kell helyezni a szenzorhoz.

MEGJEGYZES :

Ha az amplitudé Uzemeltetés kozben csokken, pl. a magnes eléregedése miatt,
elészor az I.76A informacios lUzenet jelenik meg. Mivel kikapcsolt allapotban
eléfordulhat, hogy egy kapumozgas nem lesz felismerve, a hibajelzés csak a
kapuvezérlés Ujrainditadsa utan jelenik meg.

A hiba miatt a kapuvezérlést Ujra kell kalibralni.

Kdzbens6 kor tul alacsony
feszilltség

A bemeneti tapfesziiltség tul alacsony, elsésorban terhelés alatt.
A terhelés tul magas. A végfokozatok vagy a fékaramkor hibas.

Hianyzik vagy tul alacsony a
24 V-os tapellatas.

Tulterhelés, de nincs rovidzar
24 V-os rovidzar esetén a vezérlés tapellatasa nem indul el. A Power lampa
kigyullad.

A kapu Utja a jeladd
paraméterezett felbontasahoz
képest tul nagy

Ha vészhelyzeti izemmaédban (P.980 = 3) tdllépi a kapu-ZARAS végallast, akkor
Ujra be kell tanitani a végallasokat, lasd 8.2. fejezet, 50. oldal. Végallasok
ismételt bedllitasa.

A P.202 paraméterrel bedllitott jeladd-felbontas tul nagy a jeladd és kapu
kombinaciéhoz.

Tulfesziltség a haldzati
bemenetnél

A tapfesziiltség tul magas.
A tapfesziiltség erésen ingadozik.

Az UPS-es vezérlések esetében az UPS akkus tizemmddban van. Aktivalja tjra a

haldézati tapellatast.

11.2

Belsé6 rendszerrel kapcsolatos hibak F.9 x x

Ezek a hibak bels6 hibdk. A gépkezelé nem tudja elharitani a hibakat. llyen hiba esetén azonnal hivja az tgyfélszolgalatot.

Bels6 hiba

H(t6test hdmérséklet,
munkatartomany, 2. hatarérték

A végfokozatok ill. a fékaramkor terhelése tul nagy.
A végfokozat orajel frekvencigja (P.160) tul magas.
A vezérlés kornyezeti hémérséklete tul alacsony.

Vészledllitd lanc nem teljes

Nem minden vészledllité bemenet van kilon athidalva, bar a teljes vészledllitd
lanc athidalasra kertllt.
A vészledllité lanc redundans tesztje elindult.

Zavar: A haz hémérséklete a
kritikus 80 °C fok folé
emelkedik

A belsé hémérséklet tul magas.

A harmadik lekapcsolasi Gt
tesztelése sikertelen

hibas hardver
Vezérlés cseréje

Tularam, kozbensé kor, 2.
hatarérték

A fesziiltségnévekedés ill. a turbé nem megfelelék.
A motor nem megfeleléen van méretezve.
A kapu nehéz jarasu.

fényracs hibas bemeneti teszt

A fényrécs tesztje sikertelen.
Ellenérizze a fényracs csatlakozasat.

54

Motorvezetékezési teszt

A motorvezeték sérlilt vagy nincs megfeleléen csatlakoztatva.
A motor sériilt.
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Belsé hiba

- Uls6é watchdog hibas . -os feszliltség tulterhelt.
C 077 | Kilsé hdog hiba A 24 V-os feszliltség tulterhel
! 9 0 e A hardver meghibasodott vagy a kérnyezet erésen zavart.

Allapotjelzések kalibralas kdzben

F I} Paraméter-ellenérzés 6sszege | Kapcsolja ki, majd Ujra be a vezérlést.
V]| hibas e Ertesitse a szervizt.

o

Alsé végallas kalibralasa szikséges

C c', q 1 | Anhitelesitési értékek . Uj szoftververzié megvaltozott EEPROM-felépitéssel.
7.0 1 | ellendrzéésszege hibéas e Avezérlés még nem lett inicializalva.

e Ertesitse a szervizt.

Fels6 végallas kalibralasa sziikséges

Kozbensd végallas pozicidjanak kalibrélasa

113 Informacids jelzések

Altalanos iizenetek

Stop dllapot vagy reset allapot: varakozas a kovetkezd beérkezd parancsra

Alsé végallas

©
@

Als6 végallas reteszelve, kapu-NYITAS nem lehetséges

Alsé végallas elérve

aktiv kapu-ZARAS

Fels6 végallas elérve

Felsé végallas

[}
"
[}

a megengedett felsé végallason kivil

Felsé végallas reteszelve, kapu-ZARAS nem lehetséges (pl. megszakitott biztonsag)

zések automata lizemmédban

Karbantartas szlikséges. A szervizszamlalo lejart.
lasd Szerelési, lizemeltetési és karbantartasi utasitas

aktiv kapu-NYITAS

Tul magas a sebesség a felsé végallas elérésekor.

Kozépsd végallas (kdzbensd végallas pozicid)

Ko6zéps6 végallas reteszelve, kapu-ZARAS nem lehetséges (pl. megszakitott biztonsag)

Tul magas a sebesség az alsé végallas elérésekor.

Tartés NYITVA még aktiv.

Zavar: Csak Totmann-iizemmad lehetséges, sziikség esetén automatikus kapu-NYITAS.

A kapu-NYITAS parancsadé prioritas aktiv. A kapu-ZARAS csak azonos prioritasti parancsado egységgel torténik (lasd
P5x4).

félianyomégombbal.

Abszolltérték-adok kalibralasa vagy végallasok beallitasa Totmann-lizemmodban: Inditsa el a folyamatot a stop

Kényszeritett nyitas folyamatban

Vész-Ki: nem lehetséges kapufutas. Hardveres biztonsagi lanc megszakadt.

Varakozas a féliabillenty(izet parancsara

Vészhelyzeti izemmod: a biztositékok stb. figyelembevétele nélkili Totmann-lizemmaod.

Kézi, Totmann tizemméd

Varakozas a nyugtazasra (kezeldi hivas)

Paraméterezés

A kapuciklus-szamldlé nem m(ikédik megfeleléen. Inditsa Ujra a kapuciklus-szamlalét.

Szinkronizalas

Kalibralas utan javitott vagy felismert referenciapozicié

Referenciapozicié Ujra inicializalva

Az Automata a ,Kézi-rél ,Automata”-ra torténd valtast jelzi

Fels6 elévégallas-kapcsolé nem megfeleld

A félautomata a ,Kézi"-rél ,Félautomata”-ra valtast jelzi

1. Kijelzés bekapcsolés utan (6ntesztelés)

Alsé elévégallas-kapcsolé nem megfelelé

A végallaskapcsolok korrekcidja véget ért.

024445 /BK FU Z RE/04.2025
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Informaciés jelzések automata izemmaédban

Biztonsagi lanc, vészleallito lanc

A vezérlés el6késziti a végallaskapcsolok automatikus betanitasat.

Kulsé 1. vészledllitas

Az automatikus végallaskapcsolé-korrekcié soran a rendszer nem éri el a maximalis sebességet.

£211
- 1 Kiilsé 2. vészleallitas
Ec ic

A végdllaskapcsolok korrekcidja sikeres volt.

Radids vevéegység / indukcids hurok kiértékeld, csatlakozomodulok

Az akkumulator gyenge: Utemezze be a Multiturn helyzetérzékel6t vizsgalatat is a kdvetkezd kapukarbantartashoz.

T ] 1. csatorna
lc,ﬁl_l I

Multiturn helyzetérzékel6é akkumulatora gyenge. A késziilék cseréje ajanlott révid idén beldl.

= 2. csatorna
(]
£H02

zések a paraméterezés k6zben

Bels6 bemenetek

nincs hiba a hibatéaroléban

Tu] A vezérlémodul hibajelzése
[y N} N

C A hibatérol6 hibat jelez, de nem jelenik meg kapcsolodo Uzenet.
= i U

O ) Programoz6 jelzés
ProS

12 Applikacios paraméterek

Altalanos bemenetek - funkciét lasd a kapcsolasi rajzon

NYITAS folianyomégomb

Stop félianyomégomb

ZARAS folianyomégomb

121 Kozbens6 végallas
Miikodés Leiras, megjegyzések
0 Nincs kdzbensé végallas
1 Kozbensd végallas Csatlakoztatast lasd a kapcsolasi rajzon

vélasztokapcsoloval

2 Impulzusadé ,,személyes
magassaghoz”

Csatlakoztatast lasd a kapcsolasi rajzon

12.2 IN3 bemeneti funkcio

1. bemenet
A. Miikodés Leiras, megjegyzések
2. bemenet - q ] 0 Impulzusos Gizemmaod NO kontaktus sziikséges
i, _ j o
3. bemenet 1 STOP NC kontaktus sziikséges
4. bemenet 2 Reteszelés NO kontaktus szlkséges
5. bemenet 3 engedélyezés NC kontaktus sziikséges
6. bemenet
12.3 Kimeneti funkciok az OUT 1/ X14-en
7. bemenet A Miikédés Leiras, megjegyzések
= 1 10 0 deaktivalva

8. bemenet ll-l. [N}

1 »Kapu NYITVA” jelzés . Nincs kapcsolasi késleltetés
9. bemenet

2 Standard Pi / Z6 lampa . Nincs iranyfliggéség
10. bemenet . ElSjelzési id6 P.025 =3 s

3 Villanéfény / Forgélampa . Nincs iranyfliggéség

e  ElGjelzésiid6 P025=3s
. Aktiv a kapumozgas és az el6jelzési id6 kdzben
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4 »Ausztria” lampa .

Nincs iranyfiiggéség

. El6jelzési id6 P.025 =3 s

. Aktiv a kapumozgas és az elbjelzési idé kdzben
. Vész-ki utan nyugtazas STOP féliagombbal

5 engedélyezés e ,Kapu ZARVA” jelzés
. Bekapcsolasi késleltetés 1 s
. NO kontaktus

6 Reteszelés . ,Kapu nincs ZARVA” jelzés
. Kikapcsolasi késleltetés 1 s
. NO kontaktus

7 ,Kapu ZARVA” jelzés . Nincs kapcsolasi késleltetés

Relékimenetek Out 1/2
(X14/ 15)

alternativ felhasznalas, fékreléként
(Out 1/2,X14/ 15)

Zavar / Kapupozicio jelzések / Lampafunkciok és egyebek

Ha induktiv terhelések kapcsolnak (pl. tovabbi relék vagy fékek), akkor megfelelé
zavarmentesitési intézkedések (szabadonfuté diéda, varisztor, RC-elemek)
szlikségesek.

Potencialmentes valtékontaktus

. legalabb 10 mA

. max. 230 VAC /3 A

(biztositékkal ellatott L' fazist hasznaljon)

A teljesitménykapcsolashoz hasznalt
kontaktusok mér nem tudnak kis
aramokat kapcsolni.

MEGJEGYZES :

A villogé funkciok korlatozzak a
mechanikus élettartamot.

Valtokontaktus elektromechanikus fékek kioldasahoz, elétte 1évé fék-egyeniranyitdkkal
FIGYELEM: nem biztonsagi funkcié
max. 230 VAC / 3 A haszndlja az L biztositott fazisat.

13 Miiszaki adatok

Aramkéri lapkészlet mérete (Ho x Sz x Mé)

kb. 328 x 182 x 121 mm

Szerelés

fuiggdblegesen felakaszthat6 a haz aljan 1évé fali konzolon keresztul

Hiit6test

Aluminium, natur, hatoldalra szerelve

Félianyomégombsor (X502)

3-gomb: NYIT-STOP-ZAR

Hibas felszerelésnél tonkremenetel nélkdli hibafunkcid

Csatlakoztatas 4-pdlusu, koédolatlan csatlakoztatéval, plusz kapcsoldsu
vilagitas nélkul, jelzélampak nélkul

Tapfesziiltség
L,N, PE

Névleges feszilltség 1N ~230VAC +10%

Feszlltség-tartomany 110-240V +10%

Meghajtaskimenet (X13):

max. 1,2 KW-os és 230 V-os meghajtasokhoz

Motor allandé aram 100% ED / 40 °C kornyezeti hémérséklet esetén: 5 A

Motoraram 40% ED / 50 °C kornyezeti hGmérséklet esetén: 8 A
Tulterhelhetéség 0,5 mp-re: 16 A

. A motorvezeték maximallis hossza 20 m.

e Arnyékolas sziikséges. Arnyékolas van a motor-oldalon és a vezériés-oldalon.

. Ne keverje 6ssze a motorvezeték ereit mas erekkel.

e Vegye figyelembe a névleges érték csokkenését és a hGmérsékleti
tartomanyokat: 50%-os lizemhanyad

MEGJEGYZES :

A motor kapcsai feszliltség alatt allhatnak nyugalmi allapotban vagy a Vész-ki gomb
mikodtetése utan is.

helyszini biztositék 16 A, K-karakterisztikaju

Névleges frekvencia 50 -60 Hz

Vezérlés sajat fogyasztasa

max. 30 W teljes terhelés mellett

1. idegen tapellatas (X10: L / NY)

Az L1 fazis és N tovabbadasa. (L' tipus névleges fesziltsége N'-hez képest: 230 V AC)
L‘ biztositéka az aramkori lapon: F200 / 4 AT

Vezérl6 fesziiltség, 2. kiilsé tapellatas

24V pc (10% 230 V névleges fesziiltségnél) max. 500 mA

. az 6sszes kiils6 fogyasztdval, mint példaul az opcionalis csatlakozémodulokkal
. onvisszaallité félvezetd biztositékkal védett

. Rovidzarlatbiztos kapcsold tizemli tapegység

Fékaramkor és ellenallas

FIGYELEM:

A haz hatso részén [évé hiitétest és a
fékellenallas hémérséklete elérheti a
85 °C fokot. Hiba esetén a hémérséklet
révid ideig elérheti a 280 °C fokot

(< 5 perc).

Integralt fékellenallas

max. 1,5 kW, max. 0,5 mp-ig

Ismétlési gyakorisag > 20 masodperc
MEGJEGYZES :

Elektronikus felugyelet

termikus szakadasi hely tllterhelés esetén

Vezérl6 fesziiltség / 3. kilsé tapellatas (33, 38
jell kapocs)

elektronikus végallaskapcsoléhoz
Névleges érték 11,3 V/ max. 130 mA

Vezérl6 bemenetek, ,,Digital” IN 1 - 10
(52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65 oszt.)

24V DC/ tip. 15 mA, max. 26 V DC / 20 mA

az 6sszes bemenet potencidlmentes csatlakoztatasa vagy:

<2V :inaktiv =» logikai 0

> 10,5V : aktiv = logikai 1

Bemeneti vezéri6parancsok jelének minimdlis idétartama: > 100 ms
galvanikus elvélasztas optokopplerrel az aramkori lapon

Hoémérseéklettartomany
lzemeltetés

Térolas:

Leveg6 kornyezeti hémérséklete

-20-+40°C

-25-+70°C

Figyelien a haz kérnyezetének szell6zésére és a hazban uralkodé sajat hére.
MEGJEGYZES :

A telepitési hely kivalasztasa el6tt vegye figyelembe a beépitési utasitasban leirt
kdvetelményeket.

Vegye figyelembe a meghajtas lizemhanyadanak hémérsékletfliggé csdkkenését, lasd
»Meghajtaskimenet”.

Eszkdz mobilitasa

Helyhez kotott

soros port
RS-485 A és B (X20)

csak elektronikus végallaskapcsoléhoz

RS-485 jelszint (A, B), lezarva 100 Q-mal

javasolt vezeték: arnyékolt ,twisted-pair” vezeték zavard kdrnyezetben, ,twisted-pair”
normal kérnyezetben

Hérmann TST PD / PE végallas-kapcsoldk hasznélata esetén parhuzamosan jovébeni |
/ O-bévitd egységekhez is

Eszko6ztipus

MotorkészUlék. A kills6 meghajtas nem tartozik a Hérmann szallitott tartalmahoz.

Védelmi osztaly, védettség

Védelmi osztaly | / védettség IP 54

Suly

kb. 5,0 kg

Magassag

<2500 m

Iranyelvek és szabvanyok

Részleteket lasd kilon fejezetben

Biztonsagi lanc, vészleallitas
Kapcsok: vészleallitas kils. 31/32 és 41/42

OUT 15 digitalis kimenet
(X24:66)

Csatlakoztassa potencidlmentesen az 6sszes bemenetet.

Kontakt terhelhetéség: +26 V DC / < 120 mA

A biztonsagi lanc megszakadasa esetén a meghajtds mar semmilyen mozgasra sem
képes, még Totmann mddban sem.

FIGYELEM: nem kapcsolhatok parhuzamosan a kapocsparok!

24V DC, min. 10 mA / max. 120 mA

Altalanos alkalmazas: Minden tipusu ellenallasos, induktiv és kapacitiv terhelés ipari
alkalmazasokban

Gépek iranyelve

Eurdpa, tipusvizsgalat

Kisfeszlltség iranyelvei

Eurépa. Egyedi variaciok az amerikai piacra, UL tanusitvannyal

EMC iranyelv

Eurépa

RoHS / WEEE / REACH

Eurépa
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14 Bedughaté indukciés hurokdetektor

SUVEK1 - egyes érzékeld
SUVEK?2 - kettSs érzékels

1: Diagnosztika
Z6ld LED, CH1
Piros LED, CH1

T T T T T

DIL kapcsoldk
Z6ld LED, CH2
Piros LED, CH2

Mia

N a s eDd

Hurok-csatlakozas

T T T T

MoOa

L

ocoooooosons looosoa

14.1 Altalanos informaciok

A SUVEK(1 / 2 induktiv hurokdetektor a jarmiivek induktiv felismerésére szolgalé rendszer, amely a kdvetkezd jellemzékkel
rendelkezik:

. 1 (SUVEK1) vagy 2 (SUVEK2) hurok kiértékelése

. galvanikus elvalasztas a hurok és az érzékeld elektronika kdzott

. a rendszer automatikus szinkronizaldsa bekapcsolas utan

. a frekvenciaeltolédasok folyamatos szinkronizalasa

. nincs kolcsonds befolyasolds az 1. és a 2. hurok kézétt a SUVEK2 multiplex eljarasa miatt
. A hurok induktivitasatol fliggetlen érzékenység

. Foglaltsag jelzése LED kijelzével

. Open-Collector kimenetek, optokoppleren keresztiil galvanikusan elvélasztva

. kiegészit6 athurkolt bemenet és kimenet, optokoppleren keresztil galvanikusan elvalasztva
. A hurokfrekvencia kijelzése LED-del

. Diagnosztikai lehetéség VEK FG2 diagnosztikai egységgel

14.2 Bedllitasi lehet6ségek

14.2.1 Erzékenység
Erzékenységi fok 1. csatorna: 1., 2. DIL-kapcsolék
2. csatorna: 5. és 6. DIL-kapcsol6 (csak SUVEK?2)

1 alacsony (0,27% Af/f) oN[HI[F] 1= OFF / OFF
] ] A S

2 (0,09% Af/f) onN[=IE] == ON/ OFF
i ] AR SIE

3 (0,03% Af/f) oN[=lE! 1= OFF / ON
0 AR SIE

4 magas (0,01% Af/f) oN[ml[E] —1[=1 ON/ON
R BE e

Az érzékenység beallitasa hatarozza meg minden egyes csatorna esetében, hogy egy jarmiinek milyen induktivitas-valtozast kell
kivaltania ahhoz, hogy az indukciés hurokdetektor megfelel6 kimenete bekapcsoljon.

Az érzékenység bedllitdsa csatornanként kilon-kilon torténik 2 DIL-kapcsold segitségével.

14.2.2 Tartasidé

A tartasi id6 allanddan a ,végtelen” értékre van bedllitva. Mindaddig amig a hurok foglalt, a kimenet kapcsolt dllapotu. A 3-as és 7-es jelli

DIL-kapcsoldk funkcid nélkuliek.

14.2.3

Frekvencia beallitasa és ujrakalibralas

Frekvencia 1. csatorna: 4. DIL-kapcsolé
2. csatorna: 8. DIL-kapcsol6 (csak SUVEK2)
alacsony ON OFF
1 8
magas ON ON
1 8

Az indukciés hurokdetektor miikodési frekvencidja a 4. és 8. DIL-kapcsoldkon keresztiil 2 fokozatban allithaté be.

A megengedett frekvenciatartomany 30 kHz és 130 kHz kozétt helyezkedik el. A frekvencia fligg a hurok geometrigjabol adédd
induktivitastol, a tekercsek szamatol, a hurok tapvezetékétdl és a kivalasztott frekvenciaszinttdl. Az Ujrakalibralast manudlisan is elindithatja
egy csatorna frekvenciabeadllitdsanak médositasaval. Az indukcids hurokérzékelé automatikusan kalibrdlja a hurokfrekvenciat, amikor a
tapellatas bekapcsol. Rovid < 0,1 mp-es fesziiltségkiesés esetén nem torténik Ujrakalibralés.

143 Csatlakozasok

Csatlakoztatas Megnevezés

X1/1 GND tapellatas

X1/2 24V DC tapellatas

X1/3 GND optokoppler

X1/4 Optokoppler kimenet 2. csatorna (csak SUVEK?2)
X1/5 Optokoppler kimenet 1. csatorna
X2 /1 kiegészité optokoppler kimenet
X2/2 kiegészité optokoppler bemenet
X2/3 Kimenet 24 V DC (X1 / 2 kapcsolat)
X2/4-X2/5

X5/1-X5/2 Hurok 1. csatorna

X5/3-X5/4 Hurok 2. csatorna (csak SUVEK2)

14.4 Kimenetek és LED-kijelzés

14.4.1 Kimenetek

Optokoppler kimenet 1/ 2

Detektor allapotok

Fokozott

Hurok szabad, reset, szinkronizalas

Alacsony

Hurok foglalt, hurokzavar

A jel az X1 csatlakozdn 1évé optokoppler

kimenetek 4. és 5. laban kereszttil keriil kibocsatasra. GND-referencia az X1 3. laba.

14.4.2 LED-kijelzés
Z6ld LED, hurokellenérzés Piros LED, hurokallapot Erzékels allapot
kikapcsolva kikapcsolva Tapfesziltség hianyzik
villog kikapcsolva Bedllitas vagy frekvenciakiadas
be kikapcsolva Indukcioés hurokdetektor kész, hurok szabad
be be Indukcids hurokdetektor kész, jelkimenet
kikapcsolva be Hurokzavar

A z06ld LED jelzi, hogy az indukciés hurokérzékeld készen all a hasznalatra. A piros LED jelzi a relékimenet aktivalasat a hurok foglaltsagi

allapotatdl fligg6en.
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14.4.3 Hurokfrekvencia kiadasa

Kb. 1 mp-cel az indukcids hurokérzékel6 kalibralasa utan a hurokfrekvenciat a zéld LED villogasa jelzi.

Példa az 57 kHz-es hurokfrekvencidra:

T s yyuduyT T

5x 10 kHz 7x 1 kHz

14.5 Miiszaki adatok

Méret (Ho x Sz x Ma) 72,5 x 50 x 18 mm

védettség IP 00

Tapellatas 24V DC +20% max. 2,0 W

Uzemi hémérséklet —20 °C-t6l +70 °C-ig

Tarolasi hémérséklet —20 °C-tdl +70 °C-ig

Leveg6 paratartalma max. 95%, nem kondezal6do

Hurok induktivitasa 20 - 800 pH, ajanlott 75 - 400 pH

Frekvenciatartomany 30 - 130 kHz 2 fokozatban

Erzékenység 0,01% és 0,27 % kozott (Af/f) 4 fokozatban
0,02% és 0,54% kozott (AL/L)

Tartasidé [o%e)

Hurokvezeték max. 100 m

Hurokellenallas max. 20 Q (vezetékkel)

Optokoppler kimenet 45V /10 mA /100 mW

Felhuzas késleltetés 50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms

Jelid6tartam csillapitott 25 ms SUVEKT1, 50 ms SUVEK2

leereszkedés

Csatlakoztatas 2 x MOLEX-aljzat, 3215. széria, 5-pdlusu

1 x dugaszos sorkapocs 4-p6lusu, RM 3,81

15 Radids tavvezérlés, 868 MHz BiSecur
15.1 biztonsagi utasitas

Rendeltetésszerii hasznalat:

A HET-E2 868-BS veviegység egy bidirekcionalis vevé meghajtasok és vezérlések irdnyitasara. A vevéegység két csatornaval rendelkezik.
Az lizemeltetés a BiSecur radiés vevén kereszttil torténik.

Masfajta felnasznalds nem engedélyezett. A gyartd nem vallal felelésséget azon karokért, melyeket nem rendeltetésszer(i haszndlat vagy
hibas mikodtetés okoz.

MEGJEGYZES :
Ha a radiés rendszert lizembe helyezi, béviti vagy megvaltoztatja:

- Végezze el a miikddésellenbrzést.

- Kizardlag eredeti alkatrészeket hasznaljon.

- A helyi adottsagok befolyasolhatjak a radiés rendszer hatétavolsagat.

- A GSM-900-telefonok egyidejli haszndlata is befolyasolhatja a hatétavolsagot.
» A beépités csak kikapcsolt dllapotban végezhetd.

15.2 Bedughato radios vevéegység
1. csatorna: funkcié impulzus NYITAS, mint IN1

2. csatorna: funkcid impulzus NYITAS, mint IN1

M2a

T
i

loocoocpossss oo

15.2.1  Egy radios kod betanitasa

Csatorna aktivalasa vagy valtasa.
» Az 1. csatorna aktivalasahoz nyomja meg 1 x a P-gombot.
» A 2. csatorna aktivalasahoz nyomja meg 2 x a P-gombot.

Tanitas lzemmod megszakitasa.
»  Nyomija meg a P-gombot 3 x vagy varjon az idétullépésre (Timeout).
Timeout:Ha 25 mp-en belll semmilyen radiés kod sem keril felismerésre, akkor a vevéegység automatikusan visszavalt tizemi médra.
1. Aktivdlja a kivant csatornat a P-gomb megnyomasaval.
— AKkék LED 1 x villan az 1. csatorndhoz
— AKkék LED 2 x villan a 2. csatornahoz
2. Alll'tsa a kéziadot radios kddjanak orokitéséhez a Kiildés izemmodba, (nyomja meg a kivant gombot).
Ervényes radios kod esetén a LED gyorsan kéken villog, majd kialszik.
A veviegység Gizemi médban van.
Uzemi médban a vevéegység az érvényes radiés kod felismerését vildgitd kék LED-del jelzi.
MEGJEGYZES
Ha a betanitott kéziadégomb radiés kddja egy masik kéziadérdl szarmazik, akkor a kéziadégombot az 1. mikodtetéskor kétszer nyomja
meg.
e 1. csatorna érvényes radios kodot felismert = a LED 1 x réviden vilagit
. 2. csatorna érvényes radios kédot felismert = a LED 2 x roviden vilagit
Eszkoz alaphelyzetbe allitasa: Az 6sszes radios kod torolhetd a kovetkezd [épésekkel.
1. Nyomija meg a P-gombot. Tartsa nyomva a P-gombot.
— A LED 5 mp-ig lassan, kéken villog.
— A LED 2 mp-ig gyorsan, kéken villog.
2. Engedje el a P-gombot.
Az 6sszes radios kod torl6dott.
Kapupozici6 visszajelzése:A HS 5 BiSecur kéziadora csak akkor torténik visszajelzés, ha a 3-polusti bemenetre (E1/ GND / E2) a Kapu-
ZARVA és Kapu-NYITVA végallas-kijelzések csatlakoztatva vannak.

A funkci6 a HS 5 BiSecur utasitasaban talalhaté.

Csatlakoztatas: A710
Példa X14 relé 10. Kapu ZARVA jelzés = E1
Programozas kapu-ZARAS (izenet 11. Common - GND —|
A710-7 12. Kapu nincs ZARVA < E2 X14 111 12 10
jelzés
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15.3 EU-megdfelel6ségi nyilatkozat

Gyarté Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Cim Upheider Weg 94-98, D-33803 Steinhagen, Németorszag

A fent nevezett gyarté ezennel kijelenti, hogy az aldbbi termék

Eszkoz
Modell

HET-E2-24-868-BS vevéegység-panel, dugaszolhaté
HET-E2-24-868-BS Werk 41

16.3 Kijelz6 LED-ek

piros Status
sarga Kimenet
z6ld Uzemi fesziiltség

16.4 Hibaelharitas

Rendeltetésszer(i hasznalat Meghajtasok és azok kiegészitéinek miikodtetése ajtokhoz és kapukhoz SGT (adbegység) SGR (vevéegység) Intézkedés segitséghez
Atviteli frekvencia 868 MHz y z
LED-kijelzés MEGJEGYZES
Kisugarzott teljesitmény max. 20 mW (EIRP) SG 16 ECO Symptom Y ) X , on
Z61d Piros Z61d sérga Piros A hibakeresés folytatasa el6tt inditsa Gjra a
tervezése és felépitése, valamint az &ltalunk forgalomba hozott kivitele alapjan, rendeltetésszer( haszndlat mellett, megfelel az alabbi fényrécsot.
iranyelvekben megfogalmazott alapveté kdvetelményeknek: Az SGR vevé nem tud optikai kapcsolatot
létesiteni az SGT addval.
2014/53/EU (RED) A radidberendezések forgalmazasara vonatkozé EU-iranyelv e Ellendrizze, hogy minden fénysugar
2011/65/EU (RoHS) Veszélyes anyagok alkalmazéasanak korlatozésa akadalytalan legyen, és ne blokkolja
i il bjektum.
5 4 4 5 ifikacio A piros LED . be kikapcsolva be kikapcsolva be / villog semrr"u_yen oole um’ .
Alkalmazott és felhaszndlt szabvanyok és specifikaciok folyamatosan villog. . Ellendrizze, hogy a fényracs helyesen
EN 62368-1:2014 + AC:2015  Biztonsdg (a 2014/53/EU irdnyelv 3.1(a) cikkelye) ':llgyef‘ 'e'he'i”ez"e' N
. -
EN 62479:2010 Egészség (2014/53/EU irdnyelv 3.1(a) cikkelye) y :”f,ﬁ'(zzki’ flogy an OS_SZIa Zt' c:] J
(A 4.2 fejezet alapjan a termék ezt a szabvanyt automatikusan teljesiti, mert az ETSI EN 300220-1 szerint vizsgélva a kisugarzott teljesitményt ezete e, © es_a S aF,) elosztona a.
(EIRP), az alacsonyabb, mint az alacsony teljesitmény Pmax értékének 20 mW-os kizarasi hatéra) dugasz és az aljzat szine megegyezik-e.
EN 50581:2012 Veszélyes anyagok alkalmazasanak korlatozasa Egy vagy tobb sugar blokkolva van.
ETSI EN 301489-1 V2.2.0 Elektromagneses Osszeférhetéség A kapu nem tudja . Ellenérizze, hogy a felsé fénysugar (pilot
ETSI EN 301489-3 V2.1.1 (2014/53/EU iréinyelv 3.1(b) cikkelye) elhagyni a fels6 be | kikapcsolva | be | kikapcsolva | kikaposolva csatorna) szabad-e.
ETSIEN 300220-1V3.1.1 A radi6s spektrum hatékony haszndlata V‘?g?('j',iSt- /t* kaF’tHK"em *  Ellenérizze, hogy minden csatorna
ETSI EN 300220-2 V3.1.1 (2014/53/EU iranyelv 3.2 cikkelye) zarodik automatikusan. 2?:;‘1;”0? nem blokkoljak-e
jektu .
Ha a késziiléken vellink nem egyeztetett valtoztatast hajtanak végre, ez a nyilatkozat érvényességét veszti. . Ellenérizze az ajté oldalelemén Iévé
Steinhagen, 2017. 09. 01 blende-elem méretét. Blende-elem
’ T méretének > 50 x 50 mm méretlinek kell
lennie.
. Elektromagneses 6sszeférhetéségi
probléma dllhat fenn.
Kapu kiilonb6zd . Ellendrizze a kapuszerkezet vezetékezését:
. . magassagokban nyit be kikapcsolva be be kikapcsolva . o .
ppa. Axel Becker, cégvezetd vissza — A motorkabel arnyékolt, és az
’ arnyékolas a vezérlé- és a
16 TELCO fényra’cs motoroldalon csatlakoztatva van?
- L. PR - Akapu megfeleléen van féldelve?
16.1 Uzembe helyezés és beallitas - Aferrithiively helyesen van elhelyezve?
1. Kapcsolja be a vezérlést. . Ellenérizze, hogy a kapu zarasi sebessége
2. Az SGRvevd és az SGT adé z6ld LED-jei jelzik, hogy a tapfesziiltség rendelkezésre all. 1,6 m/s érték allatt legyen.
3. Az SGR vevén lévé sarga LED a fényracs dllapotéat jelzi. Ha a fényracs lizemkész és nincs megszakitva, a sarga LED vilagit. Kulsé fényforrasok vagy a kdzelben 1évé masik
4. A vezérlGegység bekapcsolasat kdvetd inicializélasi folyamat soran az SGR vevé és az SGT adé piros LED-jei villognak. SG16 altal okozott zavar (villogé fény). -
5.  Ha a szinkronizalashoz szilkséges fehér erek nincsenek csatlakoztatva vagy. hardverhiba esetén az SGR vevd és az SGT add piros Kapcsolja ki a lehetséges zavaro fényforrasokat,
LED-jei vilagitanak majd ellendrizze, hogy a probléma tovébbra is
4 fennall-e.
AsargalED be | kikapcsolva | be ki / villog be ) o o
FlGYELEM folyamatosan villog. . Véltoztassa meg a fényracs pozicidjat.
Cserélje fel az SGR vevé és az SGT add
Uzembe helyezés utan ne mozgassa el a fényracs elemeit. helyét a kapu oldalsé paneljében)
. Ha lehetséges, arnyékolja le az SGR vevét
. R a kllsé fényforras zavarasa ellen.
16.2 Alapvet6 logika A piros LED Hardverhibét jelez
piros i :
Projekt Kimenet sarga LED folyamatosan vilagit be be be | kikapcsolva be e Cserélie ki a fényracsot.
megvan Nyitott kikapcsolva
nincs jelen zarva be
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16.5 Miiszaki adatok

SGT (adéegység) SGR (vevGegység)
Tarolasi h6mérséklet —-40-+80 °C
Kornyezeti- / izemi hémérséklet —20-+65°C
Védelmi osztaly IP 67

Idegen fénnyel szembeni érzéketlenség

- 100000 Lux @5°

Tapfesziiltség

10V-30VDC +/-7,5%

Aramfelvétel

70 mA (RMS) 35 mA

Kimenet - 5V 900 Hz négyszdgletes, < 15 mA
Rovidzar elleni / induktiv terhelésvédelem - Igen / Igen

Forditott polaritas elleni védelem Ig

Fényforras Infravorés, 880 nm -

Fényvonalak 20, 21, 22,23

Aktiv kiértékelési magassag

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Haz hossza

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Fényvonalak tavolsaga

45 mm: 540 mm-ig
180 mm: 540 mm-tél a végéig

Tavolsag a talajtol - 1. fényvonal 35 mm -
Maximalis valaszid6 - 40 ms
Maximalis szekvencidlis kitakarasi sebesség 1,6 m/s

Minimalis érzékelhet6 targyméret 50 mm /185 mm

Hatoétavolsag 1-12m

Szabvanyok

EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015 EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

EU iranyelvek

2011/65/EU, 2014/30/EU, 2006/42/EU

Biztonsagi kategoriak

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, E tipus
EN ISO 13849-1:2015, 2. kategdria, PL d
IEC 61496-2, ESPE 2. tipus

Tanusitas

EK-tipusvizsgalat a TUV NORD altal
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Vyrobce mlze Udaje v tomto dokumentu zménit bez pfedchoziho
upozornéni.

Doporuéeni k instalaci uvedend v tomto dokumentu vychazeji z nej-

Vazena zékaznice, vazeny zakazniku,
téSi nas, Ze jste se rozhodli pro koupi kvalitniho vyrobku z naseho
podniku.

1 K tomuto navodu

Tento navod je rozdéleny na obrazovou a textovou ¢ast. Obrazovou
Cast najdete za ¢asti textovou.

Tento navod je originalnim navodem k obsluze ve smyslu
smérnice 2006/42/ES. Cely navod si peclivé prectéte. Tento navod
obsahuje dilezité informace o vyrobku. Respektujte a dodrzujte
bezpecnostni a vystrazné pokyny.

Tento navod peclivé uschovejte. Dokument musi byt uzivateli
vyrobku vzdy k dispozici a pfistupny.

Vyrobce neruéi za $kody zpUsobené nespravnym pouzivanim
pramyslovych vrat. To plati i pro $kody zpUsobené nerespektovanim
navodu k obsluze a odpovidajicich instrukci.

Odborna obsluha a pecliva udrzba podstatné ovliviiuji vykon

a zivotnost pramyslovych vrat. Chyby obsluhy a nedostateéna
udrzba vedou k provoznim porucham. Pouze odborna obsluha
a pecliva udrzba zajisti trvalou provozni bezpecénost.

Pokud po preéteni tohoto navodu k obsluze budete mit jesté
néjaké dotazy, kontaktujte nas zakaznicky servis.

1.1 Dalsi platné podklady

Dodavka v zavislosti na objednaném pfislusenstvi obsahuje dalsi
navody, napt. pro fizeni vrat. | tyto navody si peclivé a kompletné
prectéte. Respektujte a dodrzujte i tyto bezpec¢nostni a vystrazné
pokyny.

1.2 Pouzivané vystrazné pokyny

VSeobecny vystrazny symbol oznacuje nebezpeci, které
mize vést ke zranénim nebo smrti. V textové ¢asti se
v8eobecny vystrazny symbol pouziva ve spojeni s popsanymi
vystraznymi stupni. Informace v textové ¢asti jsou dopinény
dal$imi udaji v obrazové ¢asti.

A\ NEBEzZPEGI

Oznaduje nebezpedi, které vede bezprostiedné ke smrtelnému
urazu nebo k tézkym zranénim.

/A VAROVANI

Oznatduje nebezpedi, které mize vést ke smrtelnému urazu
nebo tézkym zranénim.

/A UPOZORNENI

Oznacuje nebezpeci, které mize vést k lehkym nebo stfedné
tézkym zranénim.

POZOR

Oznacuje nebezpeci, které mize vést k poskozeni nebo zniéeni
vyrobku.

HORMANN

Pouzivané symboly

Varovani pfed nebezpecnym elektrickym napétim

Viz zvlastni ndvod k montdzi fidici jednotky resp.
dodatecénych elektrickych ovladacich prvka

Horky povrch

Nebezpedi zplsobené elektrostatickym vybojem

PEDPB

-
H

Pouzité zkratky
EN  Evropska norma

OFF Horni hrana hotové podlahy
USV NepreruSované napajeni

r jen &teni

w Cteni a zapis

15 Barevné kédy kabeld, diléich vodiéa
a konstrukénich dilt

Zkratky barev pro oznaceni vodi¢d, kabeld a konstruk&nich dild se
fidi mezinarodnim barevnym kédem dle IEC 757:

BK Cerna PK Reizova

BN Hnéda RD | Cervena

BU Modra SR Stfibrna

GD Zlato TQ Tyrkysova
GN Zelena vT Fialova
GN/YE Zelend / Zluta WH Bila

GY Seda YE Zluta

oG Oranzova LIBN | Svétle hnéda

2 /A Bezpeénostni pokyny

Rizeni prmyslovych vrat je provozné bezpe&né v pfipadé jejich
fadného pouzivani v souladu s uréenim. PFi nespravné manipulaci
nebo pouziti v rozporu s uréenym t¢elem mohou byt primyslova
vrata zdrojem nebezpedi. Ridte se bezpe&nostnimi pokyny
uvedenymi v jednotlivych kapitolach.

21 Obecny popis a radné pouzivani
v souladu s uréenim

Popisované zafizeni je elektronickeé fizeni pro motoricky pohanéna
vrata, kterd Ize vyuzivat v primyslu nebo v komeréni oblasti ve
smyslu normy EN 13241. Rizeni je nastavené na provoz
asynchronniho motoru do vykonu 1,2 kW pfi napajeni 230 V. Diky
kompletni integraci frekvenéniho ménice s kone¢nym vykonovym
stupném mUzete vrata otvirat pfi ochrané mechaniky s rdiznou
otviraci a zaviraci rychlosti.

Ridici jednotka Fidi motor, ktery pohani vrata. V zavislosti na ugelu
pouziti mize tato Ffidici jednotka prevzit navic i tyto dlohy:
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. Umisténi do polohy Vrata oteviena a mezi koncové polohy
(pozice Vrata oteviena, Zaviena a Mezipolohy)

. Pojizdéni pohonu s rliznymi rychlostmi (integrovany frekvenéni
ménic)

. Vyhodnoceni bezpe¢nostnich snimacl na vratech, napf.
monitorovani uzaviracich hran, zajisténi proti vtazeni
a podobné.

. Vyhodnoceni dalSich bezpe¢nostnich zafizeni na vratech,
napt. svételné zavory, svételné mfize a podobné.

. Vyhodnoceni povelovych prvkl na vratech, jako napf. tahovy
spina¢, indukéni smycka a podobné.

. Vyhodnoceni povelovych prvk{ s nouzovym zastavenim

. Napajeni senzorli a povelovych prvki elektronicky
zabezpecenym 24 V bezpecnostnim malym napétim

. Napdjeni cizich zafizeni 230 V

. Ovladani aplikané specifickych vystupd, napf. relé pro
hlaseni polohy vrat

. Generovani a vydavani diagnostickych hlaseni

. Nastaveni aplikaéné specifickych parametru v riznych
pistupovych drovnich pro riizné uzivatelské skupiny

. Ovladani modull pro rozsiteni vstupli a moduld pro rozsifeni
vystupd

. Vyhodnoceni signalti rozhrani pro dalkové ovladani vrat

K fadnému pouzivani patii také dodrzovani tohoto navodu

a podminek kontroly a udrzby.

Jiné pouzivani prekracuijici toto vymezeni neni fadnym pouzivanim.

Za $kody zpUsobené takovym pouzitim vyrobce / dodavatel neruéi.

Riziko nese vyhradné uZivatel.

Informace o pfipojeni a nastaveni volitelnych perifernich zafizeni,

kterd jsou schvalena spole¢nosti Hormann, najdete v pfiruckach

jednotlivych perifernich zafizeni.

Likvidace

@ Elektricka a elektronicka zafizeni ani baterie

se nesmi likvidovat spolu s domovnim nebo
% komunalnim odpadem. Pro tento ucel
|

pouzijte pfislu§né sbérny a sbérna mista.

Obaly jsou vyrobeny prevazné z recyklovatelnych surovin.

2.2 Kvalifikace personalu

Pramyslova vrata smi instalovat, provozovat a udrZovat pouze
kvalifikovany a pouéeny personal.

Osoby povéfené ginnostmi u primyslovych vrat musi tuto pfiruéku
precist pred zahajenim prace, zejména kapitolu 2.

Stanovte jasné kompetence tykajici se bezpec¢nosti, obsluhy,
udrzby a opravy.
2.3 Normy a predpisy

Jako provozovatel nebo majitel vratového zafizeni jste odpovédny
za dodrzovani nasledujicich predpisd (bez naroku na dplnost).

Evropské normy

EN 12445 Vrata — Bezpec&nost pfi pouzivani mechanicky
ovladanych vrat: ZkuSebni metody

EN 12604 Vrata — Mechanickeé vlastnosti — Pozadavky

EN 12978 Vrata — Ochranna zafizeni pro mechanicky
ovladana vrata: Pozadavky a zkuSebni metody

EN 13849- Bezpecnost strojnich zafizeni — Bezpe¢nostni

1.2015 &asti ovladacich systému
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EN 60335- Bezpecnost elektrickych spotiebiti pro

1:2012/ domacnost a podobné tdely / Cast 1: Véeobecné

A11:2014 pozadavky, Typ: staciondrni motorové zafizeni,

+ A13/2017 tfida ochrany 1

EN 60335 2 Bezpecnost elektrickych spotiebit pro

103:2015 domacnost a podobné ucely — Cast 2 - 103:
2Zvlastni pozadavky na pohony vrat, dvefi a oken

EN 61000-6- Odborna zakladni norma EMC: odolnost proti

1:2007 ru$eni v obytné zéné

EN 61000-6- Odborna zakladni norma EMC: odolnost proti

2:2005/AC:2005 ruseni v pramyslové zoné
EN 61000-6-
3:2007/A1:2011/ Odborna zakladni norma

AC:2012 EMC: rusivé vyzarovani v obytné zéné

EN 61000-6- Odborna zékladni norma EMC: rusivé vyzarovani
4:2007/A1:2011 v primyslové zoné

EN 61508 Funkéni bezpecnost bezpecnostné relevantnich

elektrickych / elektronickych / programovatelnych
elektronickych systéma

EN62061:2005 Bezpecnost stroji — Funkéni bezpeénost

+ Cor.:2010 elektrickych, elektronickych a programovatelnych
+A1:2013 elektronickych Fidicich systému souvisejicich
+ A2:2015 s bezpecnosti (IEC 62061:2005)

Uroveri bezpe&nostni integrity (SIL): 1

Kap. 5.2 Bezpec¢nost pfi pouzivani mechanicky
ovladanych vrat Pozadavky

Kapitola 5.2 Pohonné systémy a napajeni

EN 12453:2017

EN 50110 Obsluha a prace na elektrickych zafizenich,
Cast 1; Obecné pozadavky
EN 60204 Kontrola elektrického vybaveni stroju

Némecké technické normy VDE

VDE 0100 Vytvareni nizkonapétovych zafizeni

VDE 0113 Bezpecnost strojnich zafizeni — Elektricka zafizeni
strojl

VDE 0700 Bezpecnost elektrickych spotiebit pro

domacnost a podobné ucely

Bezpecénostni pfedpisy pro prevenci urazd
DGUV V3 Predpis pro elektricka zafizeni a provozni
prostredky

ASRA1.7 Technicka pravidla pro pracovisté

Zkouska konstrukéniho vzorku

Potvrzeni certifikatem TUV a znagkou CE vyrobce.

Platny je aktudlni stav norem k okamziku zkousky typu.

24 VsSeobecné bezpeénostni pokyny

. Dodrzujte v8eobecné platné, zakonné a jiné zavazné predpisy
pro prevenci Urazd a ochranu Zivotniho prosttedi. Dodrzujte
mistni predpisy a také uznavana pravidla pro odbornou
a bezpecnou préci. Pfed zahajenim prace zaskolte personal
v souladu s témito pravidly a predpisy.

. Tento navod uchovaveijte vzdy po ruce v misté pouziti
pramyslovych vrat.

. Pro bezpec¢nostné relevantni zmény a pfistavby &i prestavby
na priimyslovych vratech potfebujete souhlas dodavatele.

. Nemérite software programovatelnych fidicich systémda.

. Oznaéte umisténi a (idaje o obsluze hasicich pfistroji pomoci
pfislusnych informaénich $titk(. DodrZujte zakonna ustanoveni
k ohlasovani a likvidaci pozaru.

. Cistici a Udrzbarské prace provadéijte jen u zastavenych
zafizeni.

2.5

Instalaci elektrickych pfipojek povérte pouze kvalifikovaného 2.6

elektroinstalatéra.

Pred zahajenim veskerych praci odpojte zafizeni od
napéti. Zajistéte zafizeni proti neopravnénému
opétovnému zapnuti. Pokud je k dispozici paka pro
nouzové otevieni, vyfadte ji z provozu.

Bezpecénostni pokyny k provozu
Pred aktivaci vrat se ujistéte, zda se v oblasti pohybu
nenachézeji zadné osoby ani pfedméty.
Za provozu vrat nesahejte do vodicich prvkid pohonu vrat ani
na navijeni.
S priimyslovymi vraty pohybuijte jen tehdy, jsou-li bezpe¢na
a funkéni. VSechna ochrannd zafizeni a bezpe¢nostni zafizeni,
jako jsou odnimatelna ochranna zafizeni a nouzova vypinaci
zafizeni, musi byt pfitomna a funkéni.
Bezpecnostni zafizeni nemérite. Neuvadéjte bezpecnostni
zafizeni mimo provoz.

Montaz fizeni

Bezpecnostni pokyny k technické

udrzbé a odstranovani poruch
Provadéjte predepsané kontroly a tdrzbu. DodrZuijte intervaly
udrzby. Respektujte tdaje o vyméné dilG a ¢astech vybavy.
Technickou udrzbou a odstrariovanim poruch povéfujte
vyhradné odborny personal.
Pouzivejte pouze nahradni dily, které odpovidaji vyrobcem
stanovenym technickym pozadavkdm. Tato podminka je vzdy
zarucena u originalnich nahradnich dilG.
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POZOR

> Dotykani se elektronickych soucasti, zejména souasti procesorového obvodu, je zakazano. Elektrostaticky vyboj mlize poskodit
nebo znicit elektronické soucasti.

»  Pred otevienim vika skfiné se ujistéte, zda na viku nelezi piliny a podobné. Tyto predméty by mohly spadnout do vnitiku skfiné.

»  Namontujte fizeni bez mechanického napéti.

»  Pro zajisténi druhu kryti IP 54 u skiiné uzaviete nevyuzité kabelové vstupy pomoci vhodnych opatfeni. Kabelové vstupy nevystavujte
mechanickému zatiZeni, zejména zatizeni v tahu.

»  Rizeni smite provozovat bez zastréky CEE pouze v pfipadé, Ze mizete sitové napajeni od fizeni odpojit odpovidajicim vypinagem,
ktery oddéluje vSechny pdly. Sitova zastréka nebo néhradni vypina¢ musi byt snadno pfistupny.

»  Aby se predeslo nebezpeci, musi vyrobce nebo jina obdobné kvalifikovana osoba vymeénit poSkozeny pfipojovaci kabel tohoto
zafizeni (v souladu s typem pfipojeni Y podle EN 60335-1).

»  Ujistéte se, zda obsluha oblasti vrat m(ize nahlédnout do rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim tla¢itka. V tomto provoznim rezimu
hrozi nebezpeci, ze bezpec¢nostni zafizeni, jako jsou svételna zavora / mfiz, nebudou fungovat. Pokud neni oblast vrat
z konstruk&nich diivod( viditelna, smi tento provozni rezim pouzivat pouze $kolené osoby. V opa&ném pripadé tuto funkci musite
deaktivovat.

/\ VAROVANI

»  Otevrete fidici jednotku pouze pfi vypnutém napajeni véech poll. Zapnuti popt. provoz fizeni v otevieném stavu neni povoleno.

»  Pred pfistupem k pfipojovacim svorkam vypnéte vSechny napdjeci proudové obvody.

»  Pfed montazi zkontrolujte fidici jednotku ohledné poskozeni zplsobenych pfepravou nebo jinych poskozeni. Poskozeni uvnitf Fidici

jednotky mdze zpUsobit znatné nasledné skody na fidici jednotce. Utrpét mize i zdravi uzivatele.

Elektrické pripojeni

Montéaz BK FU Z

POZOR

Montazni poloha vika

64

»  Pred 1. zapnutim fidici jednotky a po dokon&eni zapojeni zkontrolujte, zda jsou vSechny pfipoje motoru na
fidici strané i motoru pevné utazena. Zkontrolujte, zda je motor spravné zapojen do trojuhelniku. Volné L1| L2| L3|
pfipoje motoru poskozuji ménic. L L
P¥i zkratu nebo extrémné pretizeném 24 V fidicim napéti se spinany zdroj nespusti, i kdyz jsou kondenzatory u1 w1
mezi obvody nabity. Indikatory zlistavaji tmavé. Zdroj se spusti az po odstranéni zkratu popf. extrémniho
pretizeni.

»  Smérnice o elektromagnetické kompatibilité predepisuiji pouziti odstinénych separatnich motorovych w2 u2 vz
kabell. Stinéni musite pfipojit na obou stranach (strana motoru a fidici strana). Kabel nesmi obsahovat Hvézdicové zapojeni
zadné dalsi pripojky. Maximalni délka kabelu ¢ini 20 m.

»  Zapnuti nebo provozovani zaplavené Fidici jednotky je nepfipustné. Ridici jednotku by to mohlo znigit. L1| L2| L3

»  Ujistéte se pred 1. zapnutim sitového napéti, Ze vyhodnocovaci karty (zdsuvné moduly) jsou ve spravné
poloze. Nespravné nebo obracené zasunuti karet miize poskodit fidici jednotku. K tomu miize dojit ule vie wi
i v diisledku montéaze nepovolenych cizich fabrikatd.

»  Ridici jednotku neprovozujte s podkozenou klavesnici nebo poskozenym prihledem. Poskozené klavesnice
a okénka vyméiite. Abyste se vyhnuli poskozeni klavesnice, je zakdzano pouzivani $pi¢atych predmétd. w2 - luz ,vz -
Klavesnice je ur¢ena jen pro ovladani prsty. Trojuhelnikové

zapojeni

»  Maximalni prifezy pfipojovacich svorek plosnych spojti:

jemné draténé, maximalni utahovaci
jednodratovy, tuhy s koncovou dutinkou moment Nm
nebo bez ni
Motorové svorky 2,5 2,5 0,5
Sitové pfipojeni a PE 2,5 1,5 0,5
Sroubové svorky (mfizka 5 mm) 2,5 1,5 0,5
Svorky v zasuvce (mfizka 5 mm) 1,5 1,0 0,4
Svorky v zasuvce (mfizka 3,5 mm) 1,5 1,0 0,25
024445/ BK FU Z RE/04.2025
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/\ VAROVANI

»  Po vypnuti fizeni mGze jesté po dobu az 5 minut pfetrvavat nebezpecné napéti.

»  P¥i vadném spinaném zdroji se doba vybijeni meziobvodovych kondenzatort mize vyrazné prodlouzit. Zde mohou
byt doby vybijeni az 10 minut.

»  Po pfipojeni instalace zkontrolujte, zda je zafizeni spravné nastavené. Zkontrolujte, zda spravné funguje
bezpec¢nostni systém.

»  Ridici jednotku provozuite jen s pfipojenym ochrannym vodiéem. V pfipadé nepfipojeni ochranného vodiée vznika
na kovovych skfinich fidicich jednotek nebezpecné vysoké napéti v diisledku unikajicich kapacit. Pfipojte ochranny
vodi¢ v souladu s EN 50178 oddil 5.2.11.1 pro unikajici proudy < 7 mA.

>  Oblasti procesorového obvodu jsou galvanicky pfimo pfipojeny k napdjeci siti. Zohlednéte to v pfipadé moznych
kontrolnich méreni. Nepouzivejte méfici pfistroje, které maji pfipojeni k ochrannému vodici (PE) méficiho obvodu.

»  Pokud budete provozovat potencialné volné kontakty reléovych vystupl nebo jiné svorky s nebezpec¢nym napétim
(externi napajeni), mGze napéti pretrvavat i po vypnuti fizeni nebo odpojeni sitové zastréky. Na skfi fidici jednotky
umistéte odpovidajici etiketu s vystrahou tak, aby byla dobre vidét.

LVAROVANI: Pred pristupem k pfipojovacim svorkam musi byt véechny napajeci proudové obvody vypnuté.*

»  Na svorkach motoru mize byt napéti i pfi zastaveni nebo stisknutém nouzovém vypinaci.

5.1.4 Kazdorocni kontrola vratového zafizeni a fidicich jednotek

Méfeni unikajiciho proudu podle EN 60335-1 se provadi metodou nahradniho unikajiciho proudu. Méreni se provadi bez pfipojenych
senzord, generatord a motord. Vraty nelze béhem méfeni pohybovat. Méfi se pouze fidici jednotka pohonu, ne celé zafizeni.

@Q =

s B D
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5 Proudovy chranic¢ FI

5.1 Princip fungovani

Pojistky (FI spinace) slouzi k ochrané osob. Pokud se osoby dotknou zZivého elektrického vodice, protéka télem poruchovy proud smérem
k zemi. Fl spina¢ se aktivuje pii proudové sile napfiklad 30 mA.

V elektrickych instalacich dochazi i v normalnim provozu, bez poruch, k unikajicim proudtim, které mohou zpusobit zbytecné vypnuti FI
spinace.

51.1 Poruchové proudy u frekvené&nich méniét

Rizeni frekven&nich méniéd nevyhnutelné generuji unikajici proudy, napfiklad skrze kapacity odrugovacich filtri zapojené smérem k zemi.
Také (stinéné) motorové kabely generuiji unikajici proudy:

. Cim del3i je motorovy kabel, tim vys$si je unikajici proud

Vyska unikajicich proudd je u vratovych zafizeni, ktera jsou na prvni pohled odli$na, v zavislosti na:

. Sitové strukture

. Taktovaci frekvence vystupni Urovné ménice

. Frekvence pohybu vrat

. Délka (stinéného) motorového kabelu

Unikajici proud v klidu je dle méfeni vyrobce v souladu s normou EN 60335-2-103 kap. 13 méné nez 7 mA. PouZzijte FI spinace typu B+ pro
provoz s frekvenénimi ménici. Tyto Fl spinace rozpoznaji DC proudy a také proud o 2 KHz a vyssi.

5.1.2 Pouziti proudovych chraniéi

Pfifazenim ochrannych zafizeni proti chybovému proudu (RDC) k elektrickym obvodim podle normy DIN 18015 nesmi pfi vypnuti chranice

FI vypadnout véechny obvody. Jeden FI spina¢ na rozvedeni nestadi. Vzdy obvody rozdélujte smyslupiné mezi nékolik ochrannych spinacd.

Norma doporucuje napfiklad pro provoz frekven¢niho ménic¢e pouziti RCD s kratkodobym zpozdénim (pro spinaci proudy). RCD se

v uréitych provoznich situacich vypinaji se zpozdénim, av8ak v rdmci ¢asu, ktery je nezbytny pro ochranu osob.

Pro pevné pfipojena zafizeni bez zésuvky je chrani¢ Fl zbytecny. U pfimo pfipojené fidici jednotky pohonu pouzivejte typ 300 mA pro
ochranu proti pozaru. Ochrana proti dotyku musi byt zajisténa i v tomto pfipadé, napfiklad pfimym uzemnénim zarubné vrat.

5.1.3 Technicka opatieni pro Fidici provoz na Fl spinacich

Aby se Fl spinace pfi provozu frekvenéniho ménic¢e nevypnuly, uéirite alespori nésleduijici opatieni:

. 1 Fl spina¢ se zvlastnim pfivodem na jednu fidici jednotku pohonu

. Co nejkratsi kabely motoru

. Pfip. upravte taktovaci frekvenci frekvencniho ménice
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A = zkuebni zafizeni S = sonda (zadna funkce) B = testovana soucast
Opakované méreni izolaéniho odporu podle DGUV V3 se provadi s maximalnim zkusebnim napétim 500 V, a neniéi tak zadné prvky fidici
jednotky pohonu vrat. Tolerance sou¢astek mohou pfi testu izolace aktivovat zafizeni pro ochranu proti pfepéti. Z toho dliivodu mize byt

naméfena hodnota izolacniho odporu piili§ nizka. Test pak neni Uspésny.

Podle normy VDE0100-600, odstavec 6.4.3.3, musite odpojit zafizeni s ochrannymi prvky proti prepéti, které mohou ovlivnit méfeni nebo
poskodit zafizeni b&hem méfeni. Pokud zafizeni nelze odpojit, miZzete snizit zkusebni napéti na 250 V. Izolaéni odpor pfitom musi byt
alespon 1 MQ.

V8echna BK FU Z fizeni spole¢nosti Hérmann jsou takovymi zafizenimi pro ochranu proti pfepéti vybavena. Kromé toho jsou vSechny fidici
jednotky testovany v zavodu vyrobce. Tato zafizeni mlzete tedy testovat zkusebnim napétim 250 V a dokonce je odpoijit. Je-li k dispozici
hlavni spina¢, vypnéte jej. Izolaéni méFeni mizete presto provést. Testovani uzemnéni, napf. u pouzdra, bude provadéno i nadale. Pokud je
test fizeni pfi 250 V a zapnutém hlavnim spinaci Uspésny, nejsou dalsi méreni potifebnd. Pokud testujete s vypnutym hlavnim spinacem,
musite pak znovu zvlast zkontrolovat motor.

POZOR

»  Aby nedoslo k nevratnému poskozeni zafizeni, odpojte pfi této zkouSce motor od zafizeni.

L

A

U U

A = zkuebni zafizeni S =sonda B = testovana soucast U = ochrana proti prepéti
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5.2 Pripojeni napajeciho napéti bez hlavniho spinace 5.3 PFipoj motoru / vystupy
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Zastréka CEE / 3polova Pojistka X15 | Brzdové relé C Ferritova objimka Priklad pripojeni: Brzda
230 V/16 A modra 16 A/ charakteristika K A Stinéni motorového kabelu D Brzdici usmérfiovad

Pro zajisténi bezchybné funkce fidici jednotky pohonu BK FU Z pouzijte dodany motorovy kabel. Timto kabelem smite vést vyluéné
jen draty pFipoje motoru. Stinéni motorového kabelu musite pfipojit na obou stranach. Po zkraceni vodiéi musite opét pFipojit
stinéni kabeli. Spojovaci mista zaizolujte dvakrat.

Sitova zastréka musi byt ze strany fizeni viditelna a pfistupna.
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5.4 Pfehled vstupt
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Bezpecnostni spinaci lista

Nouzové zastaveni 1
Nouzové zastaveni 1

[ [ @[ 36*-anD

| | @ 35*-KanaiB
O 34* - KanalA

| @f 33 - +12v

B ($) : 32* — Nouzové zastaveni 2
(&) L 31* — Nouzové zastaveni 2

Funkce vstupu viz schéma zapojeni

POZOR

>  Bez pripojené a funkéni ochrany osob neni automaticky pojezd Vrata zaviena mozna.
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5.5 P¥ipojeni koncovych spinaét

Ridici jednotka pohonu BK FU Z pracuje se snimacem plochy Multiturn.

2 570 1235 Pin 1: VCC (+12 ... 24V DC)
1 _ 104,35 Pin 2: RS 485 B
= 252 Pin 3: GND
2
Pin 4: RS 485 A
A O —
O

oS

L) —=~— ok

M/ﬂm(

/xﬁ

L

/\ VAROVANI

Pro pouzivané produkty dodrzujte v§echny pokyny.
Chybné uvedeni do provozu mUze vést k zasazeni elektrickym proudem a t&zkym poranénim.
»  Neodborné pouzivani mize poskodit nebo zni¢it snima¢ absolutni hodnoty a fidici jednotku pohonu.

. Pred pfipojenim musite odpojit vS§echny napéjeci proudové obvody pfislusného fizeni.
. Nebezpeci pozaru, exploze a popaleni! Snima¢ absolutni hodnoty nesmite spdlit ani zahfat na vice nez 85 °C/185 °F.

Popis pfipojeni k fidici jednotce pohonu najdete ve schématu zapojeni pro pfislusné vratové zafizeni. Montaz snimace plochy na vrata je
popséna v ndvodu k montazi vratového zafizeni.

OZNAMENI

Maximalni pfipustna montézni tolerance mezi stredem hridele a stredem snimace je +1 mm. Vzdalenost mezi magnetem a skfifikou snimace
plochy smi byt max. 3,5 mm.

6 VSeobecné pokyny k ovladani pro parametrizaci

Otevieni parametrizaéniho rezimu

Stisknéte membranové tlacitko Stop. Drzte Zobrazi se nadchazejici hlaSeni
membranové tlaéitko Stop stisknuté.

Stisknéte také tlacitko Tor-AUF (Vrata
otevrena). Drzte tladitko Tor-AUF (Vrata
otevrena) stisknuté.

cca po 2 vtefindch: v parametrizacnim rezimu

»@®

Zvoleni parametru pfi otevieném parametrizaénim rezimu

Vyberte pozadovany parametr. Hodnotu parametru mlizete zobrazit nebo
zménit (viz nize). Indikace se méni s vybérem.
POZOR:

Ne vS8echny parametry Ize pfimo vidét nebo
ménit. To zavisi na heslu a nastaveném typu
umisténi.

©®
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7

Zakaznické parametry

7.1 Pocitadlo
Funkce Popis, oznameni
n Pocitadlo cykll vrat Zobrazeni pocitadla cykld vrat
Zobrazeni: 1234567 =» 1234. Stisknéte ¥. 567
Zobrazeni: 67 = 67
n Poditadlo udrzby Tento parametr uvadi pocet zbyvajicich cykll brany do pfisti udrzby.

Nastaveni — 1 znamena, Ze pocitadlo udrzby jesté neni aktivované.

Pocitadlo havarii

Tento parametr uvadi pocet napogitanych havarii. Jedna havérie pocitadlo
havérii vzdy navysi o hodnotu 1. Mozny je jen pojezd ovladany stisknutim
a pridrzenim tlacitka. Havarii popf. z ni plynouci chybu musite potvrdit.

68

Zpracovani parametrii u zvoleného parametru 7.2 Doba setrvani v otevieném stavu
1. Rizeni v parametrizaénim rezimu Zobrazeni pozadovaného nazvu parametru '-' '-' ! '-' P Funkce Popis, oznameni
'-.'- j | l- ] 0..9999s | Doba setrvani Vrata zdstanou pro nastavenou dobu oteviena v koncové poloze. Poté
v otevieném stavu 1 nasleduje automatické zavirani vrat.
2. Otevieni parametru Zobrazeni aktualni hodnoty parametru '- Tor-AUF (Vrata oteviena)
@ _’ 0...9999 s Doba setrvani
v otevieném stavu 2
3. Stisknéte tlacitko Tor-AUF (Vrata oteviena) Pokud ménite aktuéiné platnou hodnotu - mezizastaveni,
@ pro navyseni hodnoty parametru. parametru, blikaji desetinné tecky. "-’ w nastaveni polohy
Ce=lo) 0..200s Minimalni doba setrvani | Na rozdil od doby setrvani v otevieném stavu 1 nebo 2 zdstanou vrata
nebo Stisknéte tlagitko vrata zavfena pro snizeni -/ v otevieném stavu oteviena nejméné na nastavenou dobu. Poté nasleduje automatické
@ hodnoty parametru. ,-" zavirani vrat.
0 0..20s Doba predbézného Doba uvedend v tomto parametru zpozduje zavirani vrat po pfijeti pfikazu
4. Ulozte nastavenou hodnotu parametru. Pokud jiz zadné tecky neblikaji, je nova - varovani pred zavirdnim | pro zavfeni vrat nebo po uplynuti doby setrvani v otevieném stavu (nucené
hodnota ulozena. '— w vrat uzavreni).
o
3s Délka doby setrvani v otevieném stavu zavisi na dosazené kone¢né poloze a na pouzitém pfikazu Tor-AUF (Otevrit). Pro kazdy pfikaz
nebo Zruste nastavenou hodnotu parametru. Zruseni a opétovné zobrazeni plvodni - ) Tor-AUF (Oteviit) mizete zviast nastavit dobu setrvani v otevfeném stavu.
@ hodnoty parametru -'
= 7.3 Oprava koncovych poloh
5. Pfepnéte na zobrazeni ndzvu parametru. Zobrazi se nazev parametru. - =
'_’ AN P. Funkce Popis, oznameni
I o'—' ! '—' —120 ... 120 Inc | Korekéni hodnota pro Tento parametr posune celkovou koncovou polohu. Koncova poloha se
Opusteéni trizacnih o koncovou polohu posune spolu s pfislusnymi pfedkoncovymi spinaci.
pusteni parametrizacniho rezimu w Tor-ZU (Vrata zaviena) Zvyseni hodnoty parametru posune koncovou polohu smérem nahoru.
Okamzité opuéténi parametrizaéniho rezimu | Naposledy ulozena hodnota zlstane 260...60 Inc | Korekéni hodnota pro Snizeni hodnoty parametru posune koncovou polohu smérem dold.
@ reaktivuje pohon vrat. automaticky zachovana. koncovou polohu
e o o ¢ Tor-AUF (Vrata otevfena)
5s
Reset fidici jednotky -
7.4 Pamét chyb
Stisknéte soucasné a podrzte cca 3 s stisknuté.
+ + P. Funkce Popis, oznameni
1..8 Pamét chyb Ridici jednotka ulozi poslednich 8 chyb v paméti chyb.

Po prepnuti na parametr P.920:

. Prepnuti Grovné membranovym tlacitkem A a membranovym
tlacitkem ¥

. Otevieni paméti chyb tlacitkem @

. Zavreni paméti chyb tlacitkem @

. Opusténi parametru P.920 pomoci Eb -

Eb1  Chybové hlaseni 1 (nejaktualnéjsi chyba)
Eb8  Chybové hlaseni 8

Eb-  opustit, ndvrat na P920

Er- nezaznamenana chyba

Softwarova verze

Funkce

Popis, oznameni

Softwarova verze
hlavniho procesoru

Zobrazeni aktualné pouzivané softwarové verze

Funkce

Popis, oznameni

Sériové Cislo

Indikace sériového Cisla.

HORMANN
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8 Uvedeni do provozu se snimac¢em absolutni hodnoty TST-PD Multiturn 8.1 Jemné nastaveni koncovych poloh

024445 / BK FU Z RE/04.2025 HORMANN 69



GESKY

8.2 Novy pozadavek k programovani koncovych poloh

Jsou-li naprogramované koncové polohy pro vrata nevhodné, mizete programovani znovu vyzadat. Nastavte k tomu nasleduijici: P210 = 5,
nové programovani véech koncovych poloh

1 2

3

5

7

10

12 13 [ ON
__

70 HORMANN

9 Parametr servisni urovné

Jen je-li programovaci spina¢ S500 na ON, dosahnete nastaveni na servisni Grovni. Potfebujete nastaveni pro uvedeni do provozu a udrzbu.
Parametry zdkaznické drovné budou dale zminény pouze v pfipadé, Ze na Urovni servisu budou aktivovany dalsi funkce.

9.1 Nastaveni parametrd na servisni trovni

Zakladni Udaje jsou nastaveny z vyroby. Zména neni nutna.

Chcete-li zménit parametr, postupujte nasledovné: ( -
1. Vypnéte fidici jednotku. i
2. Zapnéte prepina¢ DIP S500. ‘
3.  Zapnéte fidici jednotku. ‘
4. Abyste se dostali do parametrizacniho rezimu fidici jednotky pohonu, !
stisknéte soucasné @ a A po dobu cca 3 s. ‘

|

|

o

Zméiite pozadovany parametr.
6. Parametrizacni rezim opustte po ukonceni nastavovani stisknutim @ po dobu
ccabs.

7.  Po dokonéeni praci musite vypnout S500 pfi odpojené fidici jednotce.

PFiblizné za 1 h bude reZim servisu automaticky resetovan. Abyste se opét dostali do servisniho rezimu, musite fizeni na chvili
vypnout a poté znovu zapnout. Jinak se musi provést reset.

9.2 Casy
P. Funkce Popis, oznameni
o 1 0..60s Doba ulozeni pro UloZeni pfikaz( Tor-AUF (Oteviit) na dobu zde nastavenou
UPUR ] pfikazy Tor-AUF (Otevrit)
w

0..20s Doba predbézného Doba uvedena v tomto parametru zpoZduje zavirani vrat po pfijeti piikazu
varovani pfed zaviranim | pro zavieni vrat nebo po uplynuti doby setrvani v otevieném stavu (nucené
vrat uzavreni).

Doby setrvani v otevieném stavu viz kapitola 7.2

9.3 Nastaveni motoru
P. Funkce Popis, oznameni
o 10 0..1 Tocivé magnetické pole | Parametr uréuje to¢ivé magnetické pole motoru pro otevirani vrat.
o Ju motoru 0: Pravotocivé pole
w 1: Levotocivé pole
9.4 Zvyseni vykonu, boost

Boost slouzi ke zvy$eni vykonu pohont v dolnim rozmezi otacek.

P¥ili§ nizké a piili§ vysoké nastaveni boostu mize vyvolat chybu v chodu vrat. Je-li nastavena vysoka hodnota, dochazi k chybé
nadmérného proudu (F.510 / F.410). Zmensete boost. Je-li hodnota piili§ nizka nebo rovna 0, nemlze motor s vraty pohybovat. Zvyste
boost.

Vzhledem k mnoha réiznym podminkam pouziti v misté musite spravné nastaveni boostu v pfipadé potfeby zjistit pomoci pokust. Pomoci
muze funkce diagnostiky pro proud motoru (viz parametr P.910 = 2). Indikator proudu ukazuje, zda zménéné nastaveni pfinasi pozadovany
uspéch.
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Funkce Popis, oznameni
0...30% Boost pro otevirani vrat | Zvysuje vystupni napéti, a tim i vykon v doInim rozmezi ota¢ek, dokud neni
dosazeno okrajové frekvence (P.100).
Napéti je zvySeno o hodnotu v parametru procentualné ke jmenovitému
napéti motoru (P.103).
U
L q
4
/7, I
/ |
7 I
2) 7 |
|
7 |
, 0 !
P.140/145 !
|
|
1 f
feck
1) Normadlni charakteristika
2) Charakteristika boostu
0..30% Boost pro zavirani vrat | Viz P.140
9.5 Korekce koncové polohy
Funkce Popis, oznameni
0..5 Opétovné programovani | Nové spusténi nastaveni koncové polohy
koncovych poloh Aktivuje odpovidajici koncové polohy v rezimu obsluhy stisknutim
w a pfidrzenim tlacgitka. Dlouhym stisknutim tlacitka stop se uloZi koncové
polohy.
Mozna jsou nasledujici nastaveni
0: Preruseni: Zzadné programovani koncovych poloh
1: Programovani dolniho koncového spinace, horniho
koncového spinace a piipadné koncového spinace pro
mezizastaveni
2: Programovani horniho koncového spinace a popt.
koncového spinace pro mezizastaveni
3: Programovani dolniho a horniho koncového spinace
4: Programovani koncového spinace — mezizastaveni
5: Programovani v8ech koncovych spinaci a sméru otaceni.
Programovani koncového spinac¢e mezizastaveni zavisi na nastaveni
v aplikaénim parametru A.240.
9.6 Rychlosti

Nastaveni pfedkoncovych spinacl a past koncovych spina¢tl se provadi automaticky béhem prvnich jizdnich cykll po naprogramovani
koncovych spina¢d. Zména pojezdové rychlosti vede k opétovnému spusténi automatické korektury koncového spinace.

rychlé zavirani vrat

P. Funkce Popis, oznameni
6 ...200 Hz Frekvence pojezdu pro | Frekvence pojezdu nez je predkoncovy spina¢ nahore
rychlé otevirani vrat
6 ...200 Hz Frekvence pojezdu pro | Frekvence pojezdu nez je predkoncovy spina¢ dole

Vénujte pozornost zaviraci sile na bezpeénostni listé.
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9.7 PFiény dopravni vstup P.5 x 0/P.A x 0 = 9 volitelny

Pro aktivaci zékladni funkce pfiéného provozu pro tento chod nastavte parametr P.5x0/P.Ax0 na 9. x = ¢islo parametrizovaného vstupu.

P. Funkce Popis, oznameni
0..30s Doba zablokovani Aktivace vstupu pro kfiZzovy provoz zablokuje pfikazy pro detektor indukéni
detektoru indukéni smycky kandl 1 a oteviit 1 na dobu uvedenou v tomto parametru.
smycky kanél 1 a ote-
viit 1
0..30s Doba zablokovani Aktivace vstupu pro kfiZzovy provoz zablokuje piikazy pro detektor indukéni
detektoru indukéni smycky kandl 2 a oteviit 2 na dobu uvedenou v tomto parametru.
smycky kanal 2 a ote-
Vit 2
9.8 Zobrazeni diagnostiky na displeji
P. Funkce Popis, oznameni
0..41 Vybér rezimu zobrazeni | Tento parametr vdm umozni zobrazit méfené hodnoty pfimo na displeji fidici
jednotky pohonu.
w 0: Zobrazeni fidiciho cyklu (automatika)
1: Aktualni pojezdova rychlost v Hz
2: Aktuéini proud motoru v A
3: Aktualni napéti motoru ve V
4: Aktualni proud meziobvodu v A
5: Aktualni meziobvodové napéti ve V
6: Teplota vystupniho stupné v °C
7 Teplota vystupniho stupné ve °F
8: Doba béhu motoru béhem posledniho pojezdu vrat v s
9: Aktudlni pozice v Inc
10:  Pozice reference v Inc
11:  Hodnota - kanal 1 — snima¢ absolutni hodnoty
12:  Hodnota - kanél 2 - snimac¢ absolutni hodnoty
13:  Aktudlni referencni napéti ve V
14:  Teplota ve skfini ve °C
15:  Teplota ve skfini ve °F
16:  Cinitel pfevodu motoru na snimag pfi otevirani vrat
17:  Cinitel prevodu motoru na snimag pfi zavirani vrat
21:  Pocet pozadavkd na pozici bez platné odpovédi snimace polohy
22:  Chybné prijaté znaky v TST-PD (souc¢asné aktivuje vystup v P.955)
39:  Zobrazeni aktudlni cos phi
40:  Momentalni proud meziobvodu v % maximalniho povoleného proudu
meziobvodu
41:  Vytizeni funkce ochrany motoru v %
Pamét chyb Viz zakaznicka Uroveri kap. 7.4
Ebcl: Kompletni vymazani paméti chyb
s Doba chodu motoru Doba posledniho pojezdu vrat
\ Vstupni napéti Vyse aktudlniho sitového napéti
r

HORMANN

7



GESKY

. P v o
9.9 Poéitadlo udrzby 10 Prehled parametru
Pocitadlo viz kapitola 7.1 P Funkce Zménéno Kapitola
P. Funkce Popis, oznameni od:
o090 0..1 Reset poditadla udrzby | Potvrzeni pocitadla udrzby i
3 -
w 'eTnlx] Potitadlo cykll 7.1
g
9.10 Provozni rezim fizeni ponc Potitadlo Gdrzby 71
LR N
2 GEDKCS Popis, ozndment or i Doba setrvani v otevfeném stavu 1 7.2
I] 0..5 Provozni rezim Mozné jsou nasleduijici rezimy: [N AN
il . At st 5 5 0
0: Otewranll vrat a zavirani vrat v samostatném udrzovacim pohybu or 7 Doba setrvani v otevieném stavu 2 70
w (automatika) . '
1:  Otevirani vrat v samostatném udrzovacim pohybu, zavirani vrat
v ruénim provozu (diléi automatika) o ,q Minimalni doba setrvani v otevieném 7.2
2:  Otevirani vrat a zavirani vrat v ruénim provozu (obsluha stisknutim a0 stavu
a pfidrzenim tlaéitka) — —
3:  Nouzovy pojezd - obsluha stisknutim a pfidrzenim tlagitka (] : 7 E;Zj%ozem pro prikazy TOR-AUF 9.2
POZOR G
V nouzovém pojezdu vrata pojizdi, dokud pretrvava povel Doba predb&zného varovani pred 9.2

k pojezdu. Vrata se nezastavi v koncovych polohach.
4: Trvaly test s pojistkami, automatické otevirani vrat a zavirani vrat

zavirdnim vrat

0|0
-~
| T

(|9

Ped kazdym novym pojezdem béZi doba setrvani v otevieném stavu Togivé magnetické pole motoru 9.3
P.010.
Nastaveni 3 a 4 se po vypnuti fizeni neulozi. Rizeni se pak prepne do T x] Boost pro otevirani vrat 9.4
rezimu 2. [N}
L . o o oc Boost pro zavirani vrat 9.4
9.11 Tovarni nastaveni, originalni parametry (] "i ]
P. Funkce Popis, oznameni (I Opétovné programovani koncovych 9.5
0..2 Tovarni nastaveni Nastaveni tohoto parametru na 1 resetuje vSechny parametry na vychozi r.Cong poloh
hodnoty. K e -
1 orekéni hodnota koncové polohy 7.3
POZ_O R I . .. P l_3 - I Tor-ZU (Vrata zaviena)
Profil vrat a zvlastni nastaveni se neulozi. P.991 nastavte podle typu
vrat. o o ) ] . ) o3 1 Korekéni hodnota k?ncové polohy 7.3
Resetovani na specidlni funkce nastavené z vyroby: P.990=2. Viditelné - [] Tor-AUF (Vrata oteviena)

pouze v pfipadé, Ze jsou specidlni funkce nastavené z vyroby dle

pozadavku zakaznika. Frekvence pojezdu pro rychlé otevirani 9.6
= 0000 .... 00FF | Profil vrat Typ vrat - specificka nastaveni. UN) vrat
o0 q ] Yl
.20 = ] Frekvence pojezdu pro rychlé zavirani 9.6
w (] 5 (] vrat
Doba zablokovani — detektor indukéni 9.7

©
—

o
I

o

@

o
-
0
2

smycky kanal 1 a OTEVRIT 1

P. Funkce Popis, oznameni [} q ] Dob?kzaslokl(l)\;énfo—_lfi;;eﬁllg_tro; indukéni 9.7
smycky kandl 2 a
o FFEE Premosténi DIP spinade | Zadani preddefinovaného hesla pro POZOR rocy ey
I .995 S500 pfemosténi programovaciho DIP spinace Ménit parametry bez oo Pogitadlo havarii 71
w S500: Zadani spravného hesla aktivuje znalosti funkce je zakazano. ) 8 1
spinag. Aby se predeslo chybam —— -
a nebezpe&im spojenym [} 9 T Vybér rezimu zobrazeni 9.8
s neopravnénym pfistupem, ) ]
0 . FFFF Hesl Oorévnani K ofist — - mohou hesla obdrzet pouze ETa) Pamét chyb 98
(o eslo pravnéni k pristupu pro riizné drovné $koleni pracovnici. T E
lo. 9 '3 j parametrd W P P g N
w ] 9 S Softwarova verze 75
Heslo Ize nastavit na servisni Urovni (Urover 2). 7
=1 = Sériové Cislo 7.6
o 5' pj
I o |
oba chodu motoru .
O ] Doba chod 9.8
. J 3 L

72 HORMANN 024445 / BK FU Z RE/04.2025



CESKY

Nepravdépodobnosti v chodu vrat

Prekroceni doby chodu béhem
otevirani vrat, zavirani vrat
nebo v rezimu obsluhy
stisknutim a pfidrzenim tladitka

Aktualni doba chodu motoru prekrocila nastavenou maximalni dobu chodu.
Vrata maji téZky chod nebo jsou zablokovana.
Pfi pouziti mechanickych koncovych spinacd se koncovy spina¢ neaktivuje.

Vle¢na chyba, zména polohy
vrat je nizsi nez bylo ocekavano

Vrata nebo motor zablokovan.

Brzda se neotevira. Zkontrolujte pfipojeni a brzdici usmérfiovac.

Vykon pro utahovaci moment je pfili§ nizky. Zkontrolujte napajeci napéti.
Rychlost je prilis nizka.

Mechanicky koncovy spina¢ nebyl aktivovan nebo je poskozeny.
Upevnéni k ose snimace absolutni hodnoty neni utazeno.

2Zvoleni chybného profilu vrat (P.991)

Odchylka zaznamenaného
sméru otaceni od ocekavaného
sméru otaceni

Smér otaceni motoru je zaménén v porovnani s kalibraci. Znovu naprogramuijte
vrata pomoci P.210 = 5, viz kapitola 8.2, strana 70.

P¥ili§ silné ,propadani“ pfi rozjezdu, brzda povoluje pfilis brzy, pfilis maly tocivy
moment

Popt. zmérite boost.

P. Funkce Zménéno Kapitola
od:
dne:
Vstupni napéti 9.8
Reset pocitadla udrzby 9.9
Provozni rezim 9.10
Tovarni nastaveni 9.11
Profil vrat 9.11
Premosténi DIP spinace 9.12
Heslo 9.12

Chybné protokoly snimace
polohy

Porucha sbérnice snimace polohy
Del$i doba chybéjiciho pfijmu dat o poloze

11 Prehled hlaseni

1.1

Vseobecné chyby

Nedojde-li k automatickému resetovani, mizete chybu potvrdit.

Pred potvrzenim odpovidajiciho hlaseni odstraiite pfi¢inu chyby.

O

5s

»

)

Stisknéte @ na dobu cca 5 s.

Porucha predkoncového
spinace pro svételnou zavoru /
svételnou miiz

Predkoncovy spina¢ pro svételnou zavoru / svételnou mfiz zUstava zapnuty

i v prostfedni nebo horni koncové poloze.

Znovu naprogramuijte koncové polohy snimace absolutni hodnoty. Vzdalenost
mezi Eu a Eo musi byt nejméné 1 m.

Parametr neni nastaveny

Rizeni neni parametrizovano

Zakladni parametry fizeni jesté nejsou zaznamenany, viz P.990 a P.991.

¢nostniho fetézu

Spusti se externi nouzové
vypnuti 1

Retézec nouzového zastaveni je prerusen od vstupu nouzového zastaveni 1 (viz
schéma zapojeni).

Spusti se externi nouzové
vypnuti 2

Ret&zec nouzového zastaveni je pieruden od vstupu nouzového zastaveni 2 (viz
schéma zapojeni).

Chybné koncové polohy

¢nostniho zafizeni

Poloha vrat mimo horni polohu

Mechanické brzda je poSkozena nebo chybné nastavena.

Vratte se pomoci pojezdu ovladaného stisknutim a pfidrzenim tlacitka do
povolené pozice.

Hodnota parametru pro horni NOUZOVY koncovy spinaé je pfili$ nizka.
Horni oblast koncového spinace (pas koncovych spinacd) je pfilis nizka.

Prekro¢eni poctu
spusténi — bezpe¢nostni
zafizeni A

Bylo prekroceno parametrizované maximum poctu spusténi bezpe¢nostniho
zafizeni A béhem jednoho cyklu vrat (spina¢ pro sledovani vrat). RESET:
Membrénové tlacitko STOP drzte po dobu 5 s stisknuté.

Prekro¢eni poctu
spusténi — bezpe¢nostni
zafizeni B

Bylo prekroceno parametrizované maximum poétu spusténi bezpe¢nostniho
zafizeni B béhem jednoho cyklu vrat.

Poloha vrat mimo dolni polohu

Mechanické brzda je po$kozena nebo chybné nastavena.

Vratte se pomoci pojezdu ovladaného stisknutim a pfidrzenim tla¢itka do
povolené pozice.

Hodnota parametru pro spodni NOUZOVY koncovy spinag je pfili§ nizka.
Spodni oblast koncového spinace (pas koncovych spina¢tl) je pfilis nizka.

Prekro¢eni poctu spusténi
bezpecnostniho zafizeni C

Bylo prekroceno parametrizované maximum poétu spusténi bezpe¢nostniho
zafizeni C béhem jednoho cyklu vrat.

Vseobecna chyba hardwaru

Féliova klavesnice - zkrat

Féliova klavesnice - tlatitka OTEVRIT nebo ZAVRIT jsou stisknuta déle nez 15 s.

Rozpoznén reset hardwaru
fizeni

Na napdjecim napéti jsou silné poruchy.
Interni watchdog se aktivoval.
Chyba RAM

024445 /BK FU Z RE/04.2025

Pretizeni
(proud motoru nebo
meziobvod)

Jmenovité Udaje motoru jsou chybné.

Zvyseni napéti popf boost (P.140 nebo P.145) neodpovidaji pozadavkim.
Motor je chybné nadimenzovan.

Vrata maiji tézky chod.

Brzda se neotevird. Zkontrolujte pfivod a brzdici usmérfiovac.

Prepéti v meziobvodu — mez 1

Brzdovy chopper je vadny, poskozeny nebo chybi.

Napdjeci napéti je pfili§ vysoké.

Motor vraci pfili§ mnoho energie v generatorickém rezimu. Vrata nedokazi
dostatecné ztlumit pohybovou energii.

HORMANN
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Vseobecna chyba hardwaru

Prepéti sité

Napajeci napéti fidici jednotky je pfilis vysoké.

Podpéti sité

Napadjeci napéti fidici jednotky je pfili§ nizké.

Teplota chladiciho télesa mimo
pracovni oblast - mez 1

Zatizeni koncovych stuprili popf. brzdového chopperu je pfili$ vysoké.
Okolni teplota pro provoz fidici jednotky je pfilis nizka.
Taktovaci frekvence koncového stupné (parametr P.160) je pfili§ vysoka.

Porucha: Teplota ve skfini
stoupd nad 75 °C

Zatizeni frekvenéniho ménice je pfilis vysoké.
Skfiflovy rozvadé¢ neni dostate¢né zchlazen.

Pretizeni meziobvodu — mez 1

Zvy$eni napéti popf. boost neodpovidaji pozadavkdm.
Motor je chybné nadimenzovan.
Vrata maji tézky chod.

Pretizeni motoru /
meziobvod - mez 2

Jmenovité udaje motoru jsou chybné.

Zvy$eni napéti popf boost (P.140 nebo P.145) neodpovidaji pozadavkam.
Motor je chybné nadimenzovan.

Vrata maji tézky chod.

Porucha napajeni DC

Napajeni DC neni mozné z divodu: Pfetizeni, chyby IGBT F.519, zemniho zkratu,

chyby 24 V nebo nadmérné teploty.
Je aktivovano nouzové vypnuti.

Offset proudu motoru, proud
meziobvodu vadny

Hardware je poskozeny.

Funkce ochrany motoru
rozpoznala pretizeni

Je nastavena chybna charakteristika motoru(jmenovity proud motoru) (P.101).
ZvySeni napéti popf. boost (P.140 nebo P.145) je pfili§ vysoky.
Motor je chybné nadimenzovan.

IGBT modul pro fizeni
detekoval pretizeni

Napadjeci napéti nebo stavebni napdjeni je pfilis slabé.
Zajistéte spravné napajeni:

- BKFU Z: Pfivod = (3 x 2,5 mm?)

Na svorkach motoru je zkrat nebo zemni zkrat.

Jmenovita frekvence motoru je chybna.

Zvyseni napéti popf. boost (P.140 nebo P.145) je prili§ vysoky.
Motor je chybné nadimenzovan.

Vinuti motoru je poskozené.

Nouzovy obvod je kratce preruseny.

Prepéti v meziobvodu — mez 2

Brzdovy chopper je vadny, poskozeny nebo chybi.

Vstupni napdjeci napéti je pfili§ vysoké.

Motor musi ztlumit pohybovou energii vrat. Motor proto v genereratorickém
rezimu vyrabi pfili§ mnoho energie.

Podpéti meziobvodu

Vstupni napéjeci napéti je pfilis nizké, zejména pfi zatézi.
Zatizeni je prili§ vysoké. Koncové stupné popt. brzdovy chopper jsou vadné.

Napajeni 24 V chybi nebo je
prili§ nizké.

Pretizeni, avSak ne zkrat
P¥i zkratu 24 V se nespusti fidici napdjeni. Kontrolka Power sviti.

Pretizeni na sitovém vstupu

Napadjeci napéti je prilis vysoké.

Napdjeci napéti velmi silné kolisa.

U fidicich jednotek s USV je USV v provozu na baterii. Reaktivujte sitové
napajeni.

Teplota chladiciho
télesa — pracovni oblast mez 2

Zatizeni koncovych stuprili popf. brzdového chopperu je pfilis vysoké.
Taktovaci frekvence koncovych stupriti (P.160) je pfili§ vysoka.
Okolni teplota fizeni je pfili$ nizka.

Porucha: Teplota ve skfini
stoupa nad kritickych 80 °C

Vnitni teplota je pfili§ vysoka.

Pretizeni meziobvodu — mez 2

Zvy$eni napéti popf. nebo boost neodpovida pozadavkdam.
Motor je chybné nadimenzovan.
Vrata maji tézky chod.

74

Chyba v polohovacim systému

Chybny zéznam pozice

. Po vyzvani k aktivaci vyrobnich parametri(parametr P.990) nebyl odpovidajici
polohovaci systém parametrizovan.

. Kalibrace neni dokon&ena nebo je chybna. Opakuijte kalibraci pomoci P210 = 5
(viz kapitola 8.2, strana 70.).

. P¥i aktivaci mezizastaveni je mezizastaveni nepravdépodobné.

Casovy limit pii pfenosu
protokolu

. Spustte reset hardwaru: Vypnéte fizeni. Odstrarite snimac plochy Multiturn. Po
nékolika minutach znovu pripojte snimac¢ polohy. Zapnéte znovu fidici jednotku.

. Komunikaéni kabel je vadny nebo preruseny.

. Snimac absolutni hodnoty elektronického vyhodnocovaciho obvodu je vadny.

. Hardware je poskozeny nebo je prostredi silné ruseno.

e Zkontrolujte uzemnéni vratového zafizeni.

. Provedte odstinéni ovladaciho vedeni.

. Umistéte ¢len RC (100 Q + 100 nF) na brzdu.

Chyba hardwaru — snimac¢
plochy Multiturn

. Chyba ROM

e  Chyba RAM

. Chyba doby chodu

e  Chyba EEPROM

. Chyba hardwaru =» Provedte vyménu

Interni chyba snimace plochy
Multiturn

. Snimac plochy Multiturn je vadny. =» Reset
. Snima¢ plochy Multiturn rozpoznal reset =» Potvrdte chybu a znovu
naprogramujte koncové polohy.

Nadmérna teplota snimace
plochy Multiturn

. Prili§ vysoka teplota v télese snimace

Podpéti baterie

. Napéti zalozni baterie snimace plochy Multiturn je pfili§ nizké =» Vymérte snima¢
plochy Multiturn

Prilis vysoké otacky hridele
snhimace plochy Multiturn

. Otacky hridele, ke které je pfipojen snima¢ plochy Multiturn, jsou pfili§ vysoké =»
Namontujte snimac¢ na jinou htidel.

Snima¢ plochy
Multiturn — amplituda
magnetického pole prili§ nizka

. Bylo aktivovano monitorovani magnetického pole: Béhem procesu uéeni
a provozu se sleduje amplituda magnetického pole. Amplituda je pfili§ mala. =»
Magnet je tfeba umistit blize k senzoru.

OZNAMENi:

Pokud se amplituda béhem provozu snizi, napt. v disledku starnuti magnetu, zobrazi
se nejprve informacni zprava |.76 A. Protoze pohyb vrat nemusi byt rozpoznan, kdyz
jsou dvere vypnuté, zobrazi se chybové hlaseni az po opétovném spusténi fidici
jednotky pohonu.

Tato chyba vyzaduje rekalibraci fidici jednotky pohonu.

Prili$ velka draha vrat pro
parametrizované rozli$eni
snimace

. Pokud v provoznim rezimu nouzového pojezdu (P.980 = 3) prekroéite koncovou
polohu zavieni vrat, musite znovu naprogramovat koncové polohy, viz
kapitola 8.2, strana 70. Nové programovani koncovych poloh.

. Rozli§eni snimace nastavené parametrem P.202 je pro kombinaci snimace a vrat
prili§ vysoké.

11.2 Interni systémové podminéna chyba F.9xx

Tyto chyby jsou interni. Obsluha chyby nemdze odstranit. Vyskytne-li se takova chyba, neprodlené kontaktujte zakaznicky servis.

Interni chyba

Neuplny fetézec nouzového
zastaveni

. Ne v§echny vstupy nouzového zastaveni jsou samostatné propojeny, prestoze
celkovy fetézec nouzového zastaveni je propojeny.
. Redundantni kontrola fetézce nouzového zastaveni byla aktivovana.

Testovani treti vypinaci drahy
se nezdafilo

. Defektni hardware
e Obnoveni fizeni

NeuUspésny vstupni test
svételné mrize

e Test svételné mfize byl nedspésny.
. Zkontrolujte pfipojeni svételné mrize.

Test propojeni draty motoru

. Kabel motoru je poSkozeny nebo neni spravné zapojen.
. Motor je poskozeny.

HORMANN
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ba

Interni chyl

C 10 Vadny externi watchdog . Napéti 24 V je pretizené.
! 9 Ju e Hardware je poskozeny nebo je prostiedi silné ruseno.

Stavova hlaseni béhem kalibrace

o

F I] Kontrolni soucet parametru je . Vypnéte fidici jednotku a znovu ji zapnéte.
! | | chybny .

Informuijte servisni oddéleni.

Vyzadana kalibrace dolni koncové polohy

C 1 | Chybny kontrolni soucet . Nova softwarova verze se zménénou strukturou EEPROMu.
I .95 I | kalibragnich hodnot .

Jesté neinicializovana fidici jednotka.
. Informuijte servisni oddéleni.

Vyzéadana kalibrace hornich koncovych poloh

Kalibrace polohy mezizastaveni

11.3

Informacni hlaseni

VSeobecna

hlaseni

Stav zastaveni nebo resetovani: ¢ekani na dalsi pfijaty prikaz

®

Dolni koncova poloha

@

Dolni koncova poloha zajisténa, otevirani vrat neni mozné

Dosazeno dolni koncové polohy

Aktivni zaviranf vrat

Dosazeno horni koncové polohy

[}
"
[}

Horni koncova poloha

Mimo povolenou horni koncovou polohu

Dolni koncova poloha zajisténa, zavirani vrat neni mozné (napt. prerusend bezpecnostni funkce)

Informacni hlaseni béhem automatického provozu

Aktivni otevirani vrat

Je vyzadovana udrzba. Servisni pocitadlo skoncilo.
viz ndvod k montdzi, provozu a udrzbé

Stredova koncova poloha (poloha mezizastaveni)

Rychlost pfi dosazeni horni koncové polohy je pfili§ vysoka.

Stredova koncova poloha zajisténa, zavirani vrat neni mozné (napf. prerusenda bezpecnostni funkce)

Rychlost pii dosazeni dolni koncové polohy je piili§ vysoka.

Porucha: Mozné jsou jen pojezdy ovlddané stisknutim a pfidrzenim tlacitka, popf. automatické otevirani vrat.

Jesté je aktivni trvalé otevirani.

Kalibrace nebo nastaveni koncovych poloh u snimacd absolutni polohy v pojezdu ovladaném stisknutim a pfidrzenim
tlacitka: Zahajte proces stisknutim membranového tladitka pro zastaveni.

Priorita pfikazu Tor-AUF (Oteviit) je aktivni. K zavirani vrat dojde jen s povelovym prvkem stejné priority (srovnej P5 x 4).

Nouzové vypnuti: Neni mozny zadny pojezd. Bezpec¢nostni fetézec hardwaru je prerusen.

Nasleduje vynucené otevieni

Nouzovy pojezd: pojezdy ovladané stisknutim a pfidrzenim tladitka bez zohlednéni bezpe¢nostnich funkci atd.

Vyckejte na prikaz féliové klavesnice

Rucéné, rezim obsluhy stisknutim a pfidrzenim tlacitka

Cekani na potvrzeni (vyzva pro obsluhu)

Parametrizace

Pogitadlo cykll vrat neni plausibilni. Znovu inicializujte pocitadlo cykl( vrat.

Synchronizace

Referencni poloha po kalibraci je opravena popt. detekovana

Automatika detekuje prepnuti z ,Ru¢né“ na ,Automatika“

Referenéni poloha znovu inicializovana

Poloautomaticky provoz oznaduje prepnuti z ,Ru¢né“ na ,Poloautomaticky provoz*

Horni pfedkoncovy spina¢ neplausibilni

1. Indikace po zapnuti (autotest)

Dolni predkoncovy spina¢ neplausibilni
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Je ukoncena oprava koncového spinace.
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Informacni hlaSeni béhem automatického provozu

Ridici jednotka piipravi automatické programovani koncovych spinaéd.

Bezpecnostni fetéz, fetézec nouzového zastaveni

Neni dosazeno maximalni rychlosti béhem automatické opravy koncového spinace.

Externi nouzové zastaveni 1

E2
C ]
2 i

Externi nouzové zastaveni 2

Nasleduje oprava koncovych spinacd.

Dalkové prijimace / vyhodnocovace indukéni smycky, zasuvné moduly

Slaba baterie: Zahrnout vyménu snimace plochy Multiturn do planu pro pfisti Gdrzbu vrat.

Slaba baterie snimace plochy Multiturn. Doporu€ujeme véasnou vyménu zafizeni.

Kanal 1
™ Kanal 2
EHOZ T

Informacni hlaSeni béhem parametrizace

Interni vstupy

Z4dna chyba v paméti chyb

Chybovy signal fidiciho modulu

Pamét chyb hlasi chybu, ale nezobrazi se prislusné hlaseni.

HiaSeni programovani

12 Aplikaéni parametr

VsSeobecné vstupy - funkce viz schéma zapojeni

Membranové tladitko Otevrit

Membranové tla¢itko Stop

Membranové tladitko Zavrit

121 Mezizastaveni
A. Funkce Popis, oznameni
q - = 0 Z&dné mezizastaveni
(e TN
1 Prepina¢ mezizastaveni Pripojeni viz schéma zapojeni

2 Zdroj impulst ,,Osobni
pozadavek*

Pripojeni viz schéma zapojeni

12.2 Funkce vstupu IN3

Vstup 1
A. Funkce Popis, oznameni
Vstup 2 =1C 1 0 Impulzni provoz Nutny kontakt typu NO
U '.7 j o
Vstup 3 1 STOP Nutny normalné sepnuty kontakt
Vstup 4 2 Uzamknuti Nutny kontakt typu NO
Vstup 5 3 Potvrzeni Nutny normaliné sepnuty kontakt
Vstup 6
12.3 Vystupni funkce na OUT 1/ X14
Vstup 7 A Funkce Popis, oznameni
= 1 10 0 Deaktivovano

Vstup 8 ll-l. [N}

1 Hlééen_l' »Dvere jsou . Zadna prodleva spinani
Vstup 9 OTEVRENY“

2 Standard R / G semafor e Z&dna zavislost na sméru
Vstup 10 ¢  Doba pfedbézného varovani P.025 = 3 s

3 Bleskové / majakové svétlo | Z&dna zavislost na sméru

. Doba predbézného varovani P025 =3 s
. Aktivni béhem pohybu vrat a doba predbézného varovani
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Reléové vystupy Out 1/2
(X14/15)

Alternativni pouZiti jako brzdové relé

Porucha, hlaseni polohy dveti, funkce semaforu a dalsi

P¥i spinani induktivnich zatézi (napf. dalsich relé nebo brzd) jsou nutna odpovidajici
opatreni proti ruseni (nulova dioda, varistory, ¢leny RC).

Prepinaci kontakt bezpotencidlovy
. Minimalné 10 mA

Kontakty pouzité pro vykonové obvody jiz
nemohou spinat malé proudy.

e  max.230VAC/3A OZNAMENI:
(pouzijte zajisténou fazi L) Funkce blikani omezuji mechanickou
Zivotnost.

Prepinaci kontakt pro odblokovani elektromagnetickych brzd s prediazenymi brzdicimi

4 Semafor ,Rakousko* . Zadna zavislost na sméru
. Doba predbézného varovani P.025 =3 s
. Aktivni béhem pohybu vrat a doba predbézného varovani
. Potvrzeni po nouzovém vypnuti pomoci membranového tlacitka
Stop
5 Potvrzeni . Hlaseni ,Vrata jsou ZAVRENA“
. Prodleva zapnuti 1 s
. NO kontakt
6 Uzamknuti . Hlaseni ,Vrata nejsou ZAVRENA“
. Prodleva vypnuti 1 s
. NO kontakt
7 Hiaseni ,Vrata jsou e Zadna prodleva spinani
ZAVRENA*®
13 Technické udaje
Rozméry sady desek cca 328 x 182 x 121 mm
(dx$xv)
Montaz Pomoci drzaku na sténu zavéseny vertikalné na spodni ¢asti skiiné
Chladié Hlinik natur, namontovan na zadni strané

Foliova klavesnice (X502)

3 tladitka: otevfit — stop — zaviit

Chybna funkce pfi nespravném pripojeni bez zni¢eni

Pripojeni pomoci 4pdlového nekédovaného kolikového pasu, plusové spinajiciho
Bez osvétleni, bez signalnich svétel

Napajeci napéti
L, N, PE

Jmenovité napéti 1N ~230VAC +10%

Rozsah napéti 110... 240V £10%

Jisténi v misté instalace 16 A, charakteristika K

Jmenovita frekvence 50...60 Hz

Vlastni spotreba fidici jednotky

max. 30 W pfi plném osazeni

Externi napajeni 1 (X10: L‘/N‘)

Predani faze L1 a N (typ. jmenovité napéti L* vici N‘: 230 V AC)
L‘ je na desce jisténo: F200 / 4 AT

Ridici napéti, externi napajeni 2

24V pc (+10% pfi jmenovitém napéti 230 V) max. 500 mA

. Se vSemi externimi spotfebici jako napf. volitelnymi zadsuvnymi moduly
. Chranéno automaticky resetovatelnou polovodi¢ovou pojistkou

. Spinany zdroj odolny proti zkratu

Ridici napéti, externi napajeni 3 (tf. 33, 38)

Pro elektronické koncové spinace
Jmenovita hodnota 11,3 V, max. 130 mA

Ridici vstupy ,,Digital“ IN 1 ... 10
(TF. 52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65)

24V DC / typ. 156 mA, max. 26 V DC/20 mA

V8echny vstupy pfipojit bezpotencidlové nebo:

< 2 V: neaktivni =¥ logicka 0

> 10,5 V: aktivni =» logicka 1

Minimalni doba trvani signalu pro pfikazy pro fizeni vstupu: > 100 ms
Galvanické odpojeni pomoci optokopleru na ti§téné desce

(Out 1/2, X14/15) | usmérnovaci
POZOR: Zadna bezpeénostni funkce
max. 230 V AC / 3 A pouZzijte zajiSténou fazi L*.
Vystup pohonu (X13): pro pohony do 1,2 KW a 230 V
Trvaly proud motoru pfi 100% ED / 40 °C okolni teplota: 5 A
Proud motoru pfi 40% ED / 50 °C okolni teplota: 8 A
Pretizitelnost na 0,5 s: 16 A
. Maximalni délka kabelu motoru &ini 20 m.
. Je zapotebi odstinéni. Stinéni je umisténo na strané motoru a na fidici strané.
. Nezameérite vodi¢e kabelu motoru s jinymi vodiéi.
®  Vénujte pozornost deratingu popt. rozsahtim teplot: 50% doba zapnuti
OZNAMENI:
Na svorkach motoru mize byt pfi zastaveni nebo po nouzovém vypnuti stale pfitomno
napéti.
Brzdovy chopper a odpor Integrovany brzdny odpor POZOR:
Max. 1,5 kW na max. 0,5 sekundy Na chladici a brzdném odporu na zadni
Frekvence opakovani > 20 vtefin strané skiiné mdze teplota dosahnout
o . 85 °C. V pfipadé chyby muze teplota
OZNAMENI: krétkodobé dosahnout 280 °C (< 5 min).
Elektronické monitorovani
Termické misto Zadaného zlomu pfi
pretizeni
Rozsah teplot Teplota okolniho vzduchu
Provoz | -20 ... +40 °C
Skladovani: | =25 ... +70 °C

Vénuijte pozornost odvétrani kolem skfiné a vlastnimu zahtivani ve skfini.
OZNAMEN:
Pfed vybérem montazniho mista vénujte pozornost pozadavkim v navodu k montazi.

Veénujte pozornost tomu, ze zkréaceni doby zapnuti pohonu zavisi na teploté, viz vystup
pohonu.

Mobilita zafizeni

Pevné umisténé

Sériové rozhrani
RS-485 A a B (X20)

Jen pro elektronické koncové spinace

RS-485 uroven (A, B), zakoneno 100 Q

Doporucené vedeni: stinéna kroucena dvojlinka v ruSeném prostiedi, kroucena
dvojlinka v normalnim prostredi

Pfi pouziti koncovych spina¢t Hérmann TST PD / PE paralelné také pro budouci
rozsiteni 1/ O

Typ zafizeni Motorové zafizeni. Externi pohon neni v rozsahu dodévky spole¢nosti Hormann.
Trida ochrany, druh kryti Trida ochrany I, druh kryti IP 54

Hmotnost cca 5,0 kg

Vyska <2500 m

Normy a smérnice

Podrobnosti viz vlastni kapitola

Smérnice o strojnich zafizenich

Evropa, zkouska konstrukéniho vzorku

Smeérnice o zafizenich pro nizké napéti

Evropa. Specidlni varianty pro americky trh s UL certifikatem

Bezpecnostni fetéz, nouzové zastaveni
Svorky: nouzové zastaveni ext. 31/32 a 41/42

Digitalni vystup OUT 15
(X24:66)

Pripojte vSechny vstupy bez potencialu.

Zatizitelnost kontaktd: + 26 V DC / < 120 mA

P¥i pferuseni bezpe¢nostniho fetézu neni jiz pohyb pohonu mozny, ani v rezimu
obsluhy stisknutim a pfidrzenim tlaéitka.

POZOR: Nedovoleno paralelni zapojeni svorkovych pard!

24V DC, min. 10 mA / max. 120 mA

Obecné pouziti: VSechny typy ohmickych, induktivnich a kapacitnich zatézi pfi pouziti
v pramyslu

Smeérnice o elektromagnetické kompatibilité

Evropa

RoHS / WEEE / REACH

Evropa

024445 /BK FU Z RE/04.2025
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14 Detektor indukéni smycky s konektorem

SUVEK1 - jednoduchy detektor
SUVEK?2 - dvojity detektor

1: Diagnostika

LED zelena, CH1
LED ¢ervend, CH1
Prepinace DIL
LED zelena, CH2
LED cervena, CH2

N a s eDd

Pfipojka Loop

14.1 Vseobecné informace

T T T T
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Indukéni smyckovy detektor SUVEK1/2 je systém pro induktivni detekci vozidel s nasledujicimi vlastnostmi:
. Vyhodnoceni 1 (SUVEK1) nebo 2 (SUVEK2) smyc&ek
. Galvanické oddéleni mezi smyckou a elektronikou detektoru

. Automatické sefizeni systému po zapnuti
. Kontinudlini sefizeni kolisani kmitoctu

. Z&dné vzajemné ovliviiovani smy&ky 1 a smy&ky 2 diky multiplexnimu postupu u SUVEK2

. Citlivost nezavisla na induk&nosti smy&ky
. Zprava o pripojeni prostfednictvim LED displeje

. Vystupy Open Collector, galvanicky oddélené optokoplerem
. Dalsi propojovany vstup a vystup, s galvanickym oddélenim pomoci optokoplerd

. Signalizace frekvence smy¢ky pomoci LED

. Moznost diagnostiky pomoci diagnostického zafizeni VEK FG2

14.2 Moznosti nastaveni

14.21 Citlivost

Stupen citlivosti

Kanal 1: prepinace DIL 1,2
Kanal 2: prepinace DIL 5, 6 (jen SUVEK2)

1 Nizké (0.27% AfA) onl=I=T =iE OFF / OFF
1 S

2 (0,09% Af/) onlmI=] =1 ON/ OFF
i S SIS

3 (0,03% Af/) oN[=IM=] == OFF /ON
S S

4 Vysoky (0,01% Af/f) oN[=I[=] == ON/ON
i S |G

Nastaveni citlivosti uréuje pro kazdy kanal, jakou zménu indukénosti musi vozidlo zptsobit, aby byl aktivovan pfisludny vystup

detektoru indukéni smycky.

Nastaveni citlivosti se pro kazdy kanal provadi zvlast vzdy pomoci 2 pfepinact DIL.

78

14.2.2 Doba zastaveni

Doba zastaveni je pevné nastavena na hodnotu ,nekone¢no“. Pokud je smycka obsazena, je vystup zapnuty. Pfepinace DIL 3 a 7 jsou

mimo funkci.

14.2.3 Nastaveni kmitoétd a nové sefizeni

Frekvence Kanal 1: prepinac DIL 4

Kanal 2: prepinac DIL 8 (jen SUVEK2)
Nizké ON OFF
Vysoky ON ON

Pracovni frekvence detektoru induk&ni smyc¢ky je nastavitelna ve 2 krocich pomoci DIL pfepinact 4 a 8.

Pfipustny rozsah frekvenci je 30 kHz az 130 kHz. Frekvence zavisi na indukénosti dané geometrii smycky, poctem zavitd, pfivodem smycky
a vybranou frekvenéni urovni. Nové sefizeni mlzete spustit ruéné zménou nastaveni kmito&t jednoho kanalu. Detektor indukéni smy&ky
provadi pfi zapnuti napdjeciho zdroje automaticky sefizeni frekvence smycky. Pri kratkodobém vypadku napéti < 0,1 s nedochazi k novému

sefizeni.

14.3  PFipojky
PFipojeni Oznaceni
X1/1 Napajeni GND
X1/2 Napajeni 24 V DC
X1/8 Optokopler GND
X1/4 Vystup optokopleru kandl 2 (jen SUVEK2)
X1/5 Vystup optokopleru kanal 1
X2/1 Dalsi vystup optokopleru
X2/2 Dalsi vstup optokopleru
X2/3 Vystup 24 V DC (spojeni X1/2)
X2/4-X2/5
X5/1-X5/2 Smycka — kanal 1
X5/3-X5/4 Smycka - kandl 2 (jen SUVEK2)

14.4 Vystupy a indikace LED

1441 Vystupy

Vystup optokopleru 1/2

Detekéni stavy

High

Smycka volna, reset, sefizeni

Low

Smycka obsazend, porucha smycky

Vystup signalu je provadén vystupy optokopleru Pin 4 a 5 na konektor X1. Referenéni GND je X1 Pin 3.

14.4.2 Indikace LED

Zelena LED - kontrola smyc¢ky Cervena LED - stav smyé&ky Detekéni stav
Vyp Vyp Napdjeci napéti chybi
Blika Vyp Sefizeni vystupu frekvence
na Vyp Detektor indukéni smycky pripraven, smycka volna
na na Detektor indukéni smycky pfipraven, vystup signalu
Vyp na Porucha smycky

Zelena LED signalizuje piipravenost k provozu detektoru induké&ni smycky. Cervend LED signalizuje aktivaci reléového vystupu, v zavislosti

na stavu obsazeni smycky.

HORMANN
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14.4.3 Vystup frekvence smycky

Cca 1 s po sefizeni detektoru indukéni smycky je vyslana frekvence smycky blikanim zelenych LED.

Priklad pro 57 kHz frekvenci smycky:

T s yyuduyT T

14.5 Technické udaje

7x 1 kHz

Rozméry (d x § x v)

72,5 x 50 x 18 mm

Druh kryti

IP 00

Napajeni

24V DC +20% max. 2,0 W

Provozni teplota

-20°C az +70 °C

Skladovaci teplota

-20°Caz+70°C

Vlhkost vzduchu

max. 95% nekondenzujici

Indukénost smycky

20 - 800 pH, doporuceno 75 — 400 pH

Rozsah frekvenci

30 - 130 kHz ve 2 stupnich

Citlivost

0,01% az 0,27 % (Af/f) ve 4 stupnich
0,02% az 0,54% (AL/L)

Doba zastaveni

(o)

Pfivod smycky

Max. 100 m

Odpor smy¢éky

Max. 20 Q (véetné privodu)

Vystup optokopleru

45V/10 mA/100 mW

Prodleva zabéru

50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms

Trvani signalu zpozdéni poklesu

25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

Pripojeni

2 x zditka MOLEX série 3215, 5polova
1 x svorka v zasuvce 4pdlova, RM 3,81

15 Radiové dalkové ovladani 868 MHz BiSecur
15.1 Bezpeénostni pokyn

Radné pouzivani:

156.2 Dalkovy pfijima¢ s konektorem

Kanal 1: Funkce impuls otevfit jako IN1

Kanal 2: Funkce impuls otevfit jako IN1

M2a

|

loocoocpossss oo

15.2.1  Programovani radiového kédu

Aktivujte nebo zméiite kanal.
»  Pro aktivaci kanalu 1 jedenkrat stisknéte tlacitko P.
»  Pro aktivaci kanalu 2 dvakrat stisknéte tlacitko P.

Preruste rezim programovani.
»>  Stisknéte tlacitko P 3 x nebo pockejte na uplynuti ¢asového limitu.

Casovy limit: Neni-li v priibéhu 25 sekund rozpoznan zadny platny radiovy kéd, pfijima¢ automaticky prejde zpét do provozniho rezimu.

1. Aktivujte poZzadovany kanal stisknutim tlacitka P.
—  Modra LED blikne 1 x pro kanal 1
— Modra LED blikne 2 x pro kanal 2

2. Prepnéte ruéni vysila¢ pro pfenos radiového kédu do rezimu Vysildni (stisknéte pozadované tlagitko).
V pfipadé platného radiového kédu zablika LED rychle modre a zhasne.

Pfijimac je v provoznim rezimu.

Pfijima¢ HET-E2 868-BS je obousmérny pfijimaé uréeny pro ovladani pohond a fidicich jednotek. Pfijima¢ ma dva kandly. Provoz je zajistén

radiovym prijimacem BiSecur.
Jiné zpUsoby pouziti jsou nepfipustné. Vyrobce neruéi za Skody, které byly zplisobeny pouZitim v rozporu s uréenim nebo nespravnou
obsluhou.

OZNAMENi:
V piipadé uvedeni dalkového ovlddani do provozu, jeho rozsiteni nebo zmény:

- Provedte funkéni zkousku.

- Pouzivejte vyhradné originalni dily.

—  Mistni podminky mohou mit vliv na dosah délkového ovladani.

- Dosah mohou pfi sou¢asném pouziti ovliviiovat i mobilni telefony GSM-900.
»  Instalace smi probihat pouze ve vypnutém stavu.

024445 /BK FU Z RE/04.2025

Prijima¢ signalizuje v provoznim rezimu rozpoznani platného radiového kédu rozsvicenim modré LED.

OZNAMENI

Jestlize je radiovy kéd naprogramovaného tlacitka délkového ovladace prevzaty z jiného délkového ovladace, stisknéte tlacitko dalkového

ovladace pii 1. provozu dvakrat.
. Detekovan platny radiovy kéd — kanal 1 = LED 1 x kratce zasviti
. Detekovan platny radiovy kéd — kandl 2 = LED 2 x kratce zasviti
Reset zafizeni: VSechny radiové kddy se vymazou pomoci nésledujicich krokd.
1.  Stisknéte tlacitko P. Podrzte tlacitko P stisknuté.
— LED 5 sekund pomalu modre blika.
— LED 2 sekundy rychle modfe blika.
2. Uvolnéte tlagitko P.
VSechny radiové kédy jsou odstranény.

Hlaseni polohy vrat: Pouze pokud jsou k tfipdlovému vstupu (E1 / GND / E2) pfipojena hlaseni koncovych poloh Tor-ZU (Vrata zaviena)

a Tor-AUF (Vrata oteviena), dojde ke hlaSeni ruénimu vysilaci HS 5 BiSecur.

Funkci najdete v odpovidajicim navodu HS 5 BiSecur.

Pripojka: A710

Priklad relé X14 10. HlaSeni vrata zaviena - El

Programovani hlaSeni vrata zaviena 11. Common - GND —|

A710-7 12. Hla$eni vrata nejsou zaviena = E2 X14 111 12 10
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15.3 Prohlaseni o shodé EU
Vyrobce Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Adresa Upheider Weg 94-98, D-33803 Steinhagen, Deutschland

Timto vySe uvedeny vyrobce prohlasuje, Ze tento vyrobek

Zafizeni Deska prijimace HET-E2-24-868-BS zasouvaci

Model HET-E2-24-868-BS zafizeni 41

Radné pouzivani v souladu

s uréenim Ovladani pohont a jejich pfislusenstvi pro dvete a vrata
Vysilaci frekvence 868 MHz

Zé&fivy vykon Max. 20 mW (EIRP)

Na zakladé koncepce a konstrukce a v provedeni, které uvadime do obé&hu, odpovida
pfi Fadném pouzivani pfislusnym zakladnim pozadavkim nize uvedenych smérnic:

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Smérnice EU o dodavani radiovych zafizeni na trh
Omezeni pouzivani nékterych nebezpecnych latek

Pouzité normy a specifikace

EN 62368-1:2014 + AC:2015
EN 62479:2010

Bezpecnost (Clanek 3.1(a) normy 2014/53/EU)

Ochrana zdravi (€lanek 3.1(a) normy 2014/53/EU)
(Podle kapitoly 4.2 splfiuje vyrobek tuto normu automaticky, protoze vyzarovany vykon
(EIRP) testovany podle ETSI EN 300220-1 je nizi nez trover vylougeni nizkého vykonu Pmax 20 mW)

Omezeni pouzivani nékterych nebezpecnych latek
Elektromagneticka kompatibilita
(€lanek 3.1(b) normy 2014/53/EU)

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 V2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1

ETSI EN 300220-2 V3.1.1 (¢lanek 3.2 normy 2014/53/EU)

V pfipadé nami neodsouhlasené zmény pfistroje zanika platnost tohoto prohlaseni.
Steinhagen 1.9.2017

ppa. Axel Becker, vedeni podniku

16 Svételna mtiz TELCO

16.1 Uvedeni do provozu a nastaveni
1. Zapnéte fidici jednotku.
Zelené LED na pfijimaci SGR a vysila¢i SGT indikuji, Ze je zde napajeci napéti.

Béhem inicializacniho procesu po zapnuti fidici jednotky blikaji ¢ervené LED na pfijimaci SGR a vysila¢i SGT.
Pokud nejsou pfipojeny bilé vodice potiebné pro synchronizaci nebo v pfipadé chyby hardwaru sviti ¢ervené LED na pfijimaci SGR
a vysila¢i SGT

o h 0N

Zluta LED na pijimaci SGR indikuje stav svételné miize. Je-li svételna m¥iz pripravena k provozu a neni-li prerugena, sviti zluta LED.

16.3 Zobrazeni LED
Cervena Stav
Zluta Vystup
Zelena Napajeci napéti
16.4 Odstranéni zavad
SGT (vysilac) SGR (pfijimac) Opatieni k napravé
SG 16 ECO Symptom Indikace LED OZNAMENI
. " . . =, < . | Nez budete pokracovat ve vyhledavani chyb, znovu
Zelena | Cervena | Zelena | Zluta | Cervena spustte svételnou miz.
Prijima¢ SGR nema optické propojeni s vysilatem
SGT.
. Zkontrolujte, zda jsou vSechny svételné paprsky
s volné a nejsou blokovany zadnym objektem.
I?ermar]entne blika na Vyp na Vyp Zapr)qu/ Zkontrolujte, zda je svételna mfiz spravné
Cervena LED. blika te, ] P
vyrovnana.
. Zkontrolujte barevnou shodu mezi konektorem
a zditkou na prodluzovacich kabelech, stejné
jako na Snap rozdélovadi.
Vrat h st Jeden nebo vice paprsku je blokovanych.
h;in? Ec?:::?)v?:i (:)‘;Tthlu . Zkontrolujte, zda je nejvyssi svételny paprsek
Vrata se nezaviraji : na Vyp na Vyp Vyp (pilotni kanal) volny.
automaticky. . Zkontrolujte, zda jsou vSechny kandly volné
a nejsou blokovany zadnym objektem.
. Zkontrolujte velikost tlumiciho objektu v bo¢ni
Casti vrat. Tlumici objekt musi byt = 50 x 50 mm .
e Muize se vyskytnout problém
s elektromagnetickym rusenim.
Vrat todi ot . Zkontrolujte kabeldz vratového zafizeni:
vrraéjzans’iho\ffézlféih na Vyp na na Vyp — Je kabel motoru stinény a je stinéni pfipojeno
yen vy ’ na fidici strané a strané pohonu?
— Jsou vrata spravné uzemnéna?
— Je feritova vlozka spravné umisténa?
. Zkontrolujte, zda je zaviraci rychlost vrat niz8i nez
1,6 m/s.
Porucha v disledku externich svételnych zdroji nebo
jiné zafizeni SG16 v blizkosti (stroboskopické svétlo).
- Vypnéte mozné zdroje rusivého svétla a zkontrolujte,
Permanentné bliké zluta na v na vyp. / na zda problém pretrvava.
LED. P blika o Zméiite polohu svételné miize. Vyméiite pozice
pfijimace SGR a vysilace SGT v boéni ¢asti vrat
. Je-li to mozné, provedte odstinéni prijimace SGR
proti rusenim externiho svételného zdroje.
Permanentné sviti na na na Vi na Indikuje chybu hardwaru.
Cervend LED i e Vymeérite svételnou mfiz.

POZOR

Po uvedeni do provozu nesmite jiz posouvat elementy svételné mrize.

16.2 Vystupni logika
Objekt Vystup Zluta LED
K dispozici Oteviené Vyp
Neni pfitomna Zavieno na
80 HORMANN
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CESKY

16.5 Technické udaje

SGT (vysilac) SGR (pfijimac)
Skladovaci teplota -40 az +80 °C
Teplota prostredi / provozni teplota —20 az +65 °C
Trida ochrany IP 67

Odolnost véi okolnimu svétlu

- 100000 Lux @5°

Napajeci napéti

10V -30VDC +/-7,5%

Odbér proudu

70 mA (RMS) 35 mA

Vystup

- 5V 900 Hz obdélnik, < 15 mA

Ochrana proti zkratu /
induktivni ochrana proti pretizeni

- Ano / Ano

Ochrana proti prepélovani Ano
Zdroj svétla Infraerveny, 880 Nm -
Svételné linie 20,21,22,23

Aktivni vyhodnocovaci vyska

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Délka pouzdra

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Vzdalenost svételné linie

45 mm: az 540 mm
180 mm: od 540 mm do konce

Vzdalenost od podlahy - 1. Svételna linie 35 mm -
Max. doba odezvy - 40 ms
Maximalni rychlost sekvenéniho zaslepeni 1,6 m/s

Min. detekovatelna velikost objektu 50 mm /185 mm

Dosah 1...12m

Normy EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017

EN ISO 13849-1:2015 EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

EU smérnice

2011/65/EU, 2014/30/EU, 2006/42/EU

Bezpecnostni kategorie

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, typ E
EN ISO 13849-1:2015, kat. 2, PL d
IEC 61496-2, typ 2 ESPE

Certifikace

Zkouska konstrukéniho vzorku EG prosttednictvim TUV NORD
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C mMomeHTa I'Iy6}'II/IKaL|,VIVI HaCTOﬂLLI,eVI Bepcun OOKyMeHTa BCe ero
npedbiayLye BEpcun TepsItoT Cuny.

MpowusBoanTenb OCTaBNsET 32 CO6OI NPaBO BHOCUTbL N3MEHEHMS
B AaHHbIi JOKYMEHT 63 NpeABapuTeNlbHOro YBEAOMIEHNS.
PeKomeHnau,mm no yCTaHOBKe, NnpeacTaBfieHHble B AaHHOM OOKY-
MeHTe, OCHOBaHbl Ha Haunbonee BbIFOAHbIX 06LLI,I/1X ycnosusx.

YBaxkaembli nokynatens! Mbl pagbl Ballemy petueHuio
npuoBpecTu Ka4eCTBEHHOE N3[ENNE HaLLIEH KOMMNaHUN.

1 BBepeHue

,D,aHHoe PYKOBOACTBO AENUTCA Ha WIIIOCTPATUBHYIO U TEKCTOBYHO
YacTtun. MHHIOCTpaTVIBHaﬂ 4YacTb HaxoauTcs nocne TEKCTOBOW YacTu.

[aHHOe PyKOBOACTBO SIBJISIETCS OPUIMHaIbHbIM PYKOBOACTBOM
no 3KcryaTauum B COOTBETCTBIM C AnpekTusoin EC 2006/42/EC.
MoxanyicTa, NONAHOCTLIO NPOYTUTE faHHOE PYKOBOACTBO. B aToM
PYKOBOACTBE COMIEPXXMTCA BaXkHasi UHopmaLms 06 nagenmu.
Oco6oe BHMaHVe obpaTuTte Ha ykasaHus no 6e3onacHocTv 1
npepynpexxaeHns 06 onacHoCTy.

BepexxHo xpaHnTe JaHHOe PyKOBOACTBO. [103a60TbTECH O TOM,
4TOGbI NO/b30BaTENb U3AENVISt UMeN CBOGOAHLIA JOCTYM K 3TOMY
[OKYMEHTY B NtoGoe Bpemsi.

dripma He OTBeYaeT 3a yLuep6, BbI3BaHHbIN HEHAANEXaLLMM
MCMNONb30BaHEM NPOMBILLIEHHBIX BOPOT. TO >Ke camoe KacaeTcst
HecoboaeHNst TPeGoBaHNI PYKOBOACTBA MO SKCnyaTauum u
COAEPIKaLLUXCS B HEM yKa3aHuit.

Hapnexawas akcnnyarauus v TuwatenbHOe TeXHUYeCcKoe
Oﬁcny)KVIBaHVIe CI'IOCOﬁCTByK)T BbICOKOW HageXHoCTu n
ponrosevHocTu B npo BopoT. O npu
JKcryaTauum u HeKa4eCcTBeHHoe TeXHn4eckoe OGCHy)KMBaHMe
BbI3bIBaOT HencnpasHocTU. Tonbko npodeccuoHanbHas
JKcnnyaTayusa n TuaTtesibHoe T Koe 06cC. Yy

MOryT rapaHTupoBaTb AJIUTeNIbHYIO 6e3onacHoOCTb JKcniyaTtaumn.

Ecnu nocne npoyTeHnsi pyKoBoACTBa Mo aKcrulyaTauum y Bac
OCTaHYTCSl BOMPOChI, CBSXKUTECH C Hallel CepPBUCHOI Cny»XG60it.

1.1 ConyTcTBylowasi TexHu4yeckas
AOKYMeHTauus
B o6bem NoCTaBKW, B 3aBUCUMOCTU OT 3aKa3aHHbIX
NpVHaANeXxXHOCTeN, BXOAAT ApYyrue pyKoBOACTBa MO SKcnayaraumu,
HanpumMep Ans 6oka ynpaeneHus BopoT. [laHHast JOKyMeHTauus
OOJDKHa 6bITb BHUMATENIBHO U MOTHOCTLIO npo4nTaHa. Ocoboe
BHUMaHue 06paT|/|Te Ha 3Tn yKazaHus no 6e3onacHoCTN 1
npepynpexxaeHns o6 onacHoCTy.

BHUMAHUE

0O603Ha4aeT ONacHOCTb, KOTOPasi MOXET NPUBECTU K
noBpeXAeHnto 111 NOJIOMKe uagenus.

WUcnonb3yemble cMMBONbI

MpepocTepexkeHne 06 ONacHOM 3NIEKTPUHECKOM
Hanps>XeHnn

CM. cneumanbHoe PyKOBOACTBO MO MOHTaxy 6r1oka
ynpasfAeHnsa U ONONHUTENbHbBIX 3IEKTPUYECKNX
3N1IEMEHTOB ynpasneHunsa

[opsivas NoBepXHOCTb

OnacHoCTb BCeACTBIE 3NEKTPOCTATNHECKOro

paspsaa

ESD
1.4 WUcnonb3yembie cokpawieHust
EN EBponeiickuii ctaHgapT
OFF BepxHsas KpoMKa rotToBoro nona
USV (UBIM) BecnepeboiiHoe anekTpocHabxeHne
r Tonbko 4YTeHne
w YTeHune u 3anucb
1.5 LiBeToBas mapkupoBKa Ais npo-

BOAOB, OANHOYHBIX XUA 1 aeTanei

CokpallieHsi AN1st 0603Ha4EHS LIBETOB XX, MapKNPOBKY
NPOBOAOB 1 KOMMEKTYIOLLMX COOTBETCTBYIOT MEX/AYHaPOAHOM

1.2 Wcnonbsyemble cnocoGb! npepynpex- LBeTOBOIi Mapkuposke o IEC 757:
AeHusi 06 onacHoCTH _ _
BK YepHbIii PK Po3osbliit
c BN KopuiHesbliit RD KpacHbilit
[laHHbIih npegocTeperatoLLmii cMBon o603Ha4aeT BU Curuin SR CepeGpucTelit
0MacHOCTb, KOTOPasi MOXET MPUBECTY K TPaBMaM U CMEpPTH. GD 3onoto TQ Bupto3oBbiit
B TEKCTOBOI YacTW 3TOT CUMBOJ UCMONb3YETCA B COYETaHUN C GN 3eneHblin vT DduroneTosbIt
yKasbiBaeMbIMU HUXKE CTENeHsMN onacHocTu. B GN/YE | 3eneHbiit / xentbin | WH Benoro useta
UNMIOCTPATUBHOM YacTy AONONHUTENLHO YKa3biBAeTCs Ha GY ceporo LpeTa YE SKentoiii
Hannyme pasbsiCHEHWI B TEKCTOBOM YacTU. 0G Oparixessii LIBN | Cserno-
A OI'IACHO KOPUYHEBBIN
O603Ha4aeT ONacHOCTb, KOTOPasi HaNPsIMY0 NPUBOAUT
K CMEpTM UM TsHKesbIM TpaBmaM. 2 A YkasaHus no
6e3onacHocTH

/A OCTOPOXXHO!

0O603Ha4aeT ONacHoOCTb, KOTOpas MOXXET NPUBECTN K CMepTU
WU TAXKeNbiM TpaBMmam.

/A BHUMAHME

0O603Ha4aeT ONacHOCTb, KOTOPasi MOXXET NPUBECTU K TpaBMam
NErkom 1 cpefHemn TAXKeCTU.

HORMANN

Mpu Hapnexallem UCrnosnb30BaHNN MO Ha3HaYeHUIo 610KK
yMNpaBneHnsi MPOMBILLIEHHbIX BOPOT OT/IM4AIOTCS! BbICOKOW
3KCMITyaTaLMOHHO HaAeXHOCTbIO. Mpu HekBaNMMULIMPOBaHHOM
MCMONL30BaHWM U UCTIONB30BAHUN He MO Ha3HAYEHNIo
NPOMBbILLIEHHbIE BOPOTA MOFYT CTaTh MCTOYHUKOM OMaCHOCTW.
Cobniopariite ykasaHus no 6e30nacHOCTY, NPUBEAEHHbIE B
OTAENbHbIX rnaBax.
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PYCCKUM

2.1 O6Lwee onucaHne 1 UCNoNib30BaHue
Mo Ha3Ha4YeHUIo

OnucaHHoe HIKe YCTPOWCTBO ABNSETCS 3NIEKTPOHHBIM 6/T0KOM
ynpaBeHns A5 MPOMBILLIEHHbIX BOPOT C 3NIEKTPONPUBOAOM B
cooTBeTcTBUM CO cTaHaapTom EN 13241, Bnok ynpaenexus
€o3[aH [1s 3KCMlyaTauuy aCUHXPOHHOMO ABUraTens C MOLWHOCTb
no 1,2 kBt npu nutanum 230 B. Bnarogaps nonHomy
VHTErprypoBaH1IO MOLLIHOM KOHEYHOW CTyneHn npeobpasoBaTtesnst
4acTOTbl BOPOTa MOTYT 3KCMJlyaTUpOBaTbCs B LWaAsALLEeM Ans
MEXaHWNYECKON YacTu PeXKUMe C N3MEHSEMO CKOPOCTLIO
OTKPbIBaHUS 11 3aKPbIBAHWSI.

Bnok ynpaeneHus ynpasnisieT anekTpofsurateniemM, KoTopbilit
npvBOAUT B AelCTBKEe BOpOTa. B 3aBncumocTu ot uenmn
MCMONb30BaHNs 610K YNpaB/IEHNst MOXET UMETb ClefytoLme
[LONOSNHNTESNbHBIE PYHKLMM:

®  YcTaHOBKa BOPOT B KOHEYHOE MOSIOXKEHNE 1 Mexay
KOHe4HbIMY nonoxkeHnsimu BopoT (OTKP., 3AKP. n
MPOMEXKYTOUHbIE MONOXEHWS])

. Pa6oTa npvBoaa ¢ pas3nnuyHbIMY CKOPOCTAMY (BCTPOEHHbIN
npeo6pasoBaresib YacToTbl)

. O6paboTka AaHHbIX C AaT4YMKOB 6e30nacHOCTY BOPOT,
Hanpumep, NpeJoXpaHUTeNs 3ambiKatoLLEero KOHTypa,
YCTPOIACTBA 3aLLMTbI OT 3aTAMVIBaHNS U AP.

. O6paboTka AaHHbIX C AOMOMHUTENbHBIX CPEACTB
6e30MacHOCTM, YCTaHOB/EHHbIX Ha BOPOTax, Hanpumep,
CBETOBbIX 6apbepoB, CBETOBbIX PELLETOK 1 Ap.

. O6paboTka nHhopmaLmmn ¢ AaTHNKOB KOMaHA, Ha BOpoTax,
HanpuMep, BbIKNoHaTenNei C TAroBbIM LLIHYPKOM, CUCTEMbI
pafguoynpaseHnsi, UHOYKLUMOHHbBIX NeTenb 1 ap.

*  AHann3 reHepaToOpOB KOMaHf aBapuinHOro ocTaHoBa

e Ob6ecneyeHne CEHCOPOB 1 AATHNKOB KOMaH, 6e30nacHbLIM
HN3KOBONbTHbLIM HanNpPs>keHnem 24 B

. ObecneyeHne CTOPOHHIX YCTPOWCTB anekTponuTaHnem 230 B

*  YnpaBreHve creunannanpoBaHHbIMI BbIXOAaMU, Hanpumep,
pene Anst COOBLLEHNSI O MOMOXEHNUN BOPOT

. CospaaHue 1 BbiBOA COOBLLEHNI ANarHOCTUKN

. HacTpoliika cneunannsnpoBaHHbIX NapameTpoB PasnnyHbIX
YPOBHeii 4OCTyna [/t pa3HbIX rpynmn nonb3oBaresnei

*  YnpaBneHvie MOZynsMMW paclumpeHusi «Beog» 1 MopynsMu
pacwmpeHus «Bbisog»

*  AHaNN3 CUrHaNOB UHTEPMENCOB, UAYLLMX K AUCTAHLIMOHHOMY
ynpaeneHuio BOpoT

K ncnonb3oBaHnio BOPOT NO Ha3Ha4YeHNIO0 OTHOCUTCH TakKXXe
cobniofieHne TpeGoBaHUii fAHHOTO PYKOBOACTBA MO AKCMyaTaLmm
1 cobniofeHne ycnosuii NPoBefeHNs KOHTPObHbIX paboT n paboT
MO TEXHUYECKOMY OBCY>XXMBAHWIO.

TMo6oe Apyroe ncrnosib3oBaHne He ABJISeTCs MCNoNb30BaHnemM no
HasHayeHuo. 3a yLep6, MoNyYeHHbIn B pesynbTare
NCNONb30BAHUA HE MO Ha3Ha4YeHUo NPou3BoOANTENb / nocTaBWMK
OTBETCTBEHHOCTU He HeceT. Bce pacxofibl B 3TOM cryyae GepeT Ha
cebsi UICKNIOYUTENIbHO CTOPOHA, SKCNyaTupytoLLas nagenme.

MHhopmMauyio 0 NOAKII0HYEHU 1 HACTPOIKE AOMONHUTENBHBIX
nepudepuinHbIX yCTPONCTB, PaspeLleHHbIX K MPUMEHEHNIo
KomMaHven Hérmann, MOXXHO HaliTV B pyKOBOACTBax

K COOTBETCTBYIOLLMM NepUGEPUHbIM YCTPONCTBaM.

YTunusauus

@ ONeKTPOHHbIE NPUBOPBI, ANEKTPONPUGOPbLI
1 6aTapen Henb3s BblKAbIBaTb BMECTE C
% 06bI4HbIM MycopoM. OHU nognexar chade

B CneymanbHbIE MyHKTbI MpYeMa cTapbix
3NIEeKTPONPUBOPOB C LiENbIO YTUAN3aLMUN.
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YnakoBka 60MbLLUeN HaCTblo COCTOUT 13 CbiPbs, NPUrO[HOMO K
nepepaboTKe Ansi NOBTOPHOIO UCMOMNb30BaHMS.

2.2 KBanucdukauus nepcoHana

MoHTax, aKcnnyaTaumio 1 TEXHUYECKOE 06CNy>X1BaHNe
MPOMBILLNIEHHBIX BOPOT NOpyYaiTe TONbKO KBanuduupoBaHHOMY,
06Yy4eHHOMY nepcoHany.

I'IepCOHan, pa60Ta|ou.lvu7| Ha NPOMBbILLNEHHbIX BOPOTax, [O/KEeH A0
Ha4ana pa6OTbI 0O3HaKOMUTbCA C AaHHbIM PYKOBOACTBOM MO
3KcnyaTauum, B 0CO6EHHOCTU C FNaBoi 2.

YeTko 0603Ha4bTE 06513aHHOCTY U Chepbl OTBETCTBEHHOCTU,
CBsi3aHHblE C 6e3OI'IaCHOCTbIO, ynpasfieHnem, TeXHn4ecknm
06Cny>XNBaHNEM U PEMOHTOM.

23 HopmaTtuBHble JOKYMEHTbI U AUpeK-
TUBbI

Kak cTopoHa, aKkcnayatvpyioLasi BopoTa, Unn ux Bnagened, Bol
oTBeyaeTe 3a COBMOAEHNE CNEAYIOLLIX HOPMATUBHBIX AOKYMEHTOB
(CrMCOK He MPETEHAYET Ha MOSHOTY).

EBponeiickue ctaHpapThl

EN 12445 BopoTa - SkcnnyaTaunoHHas 6e3onacHoCcTb
BOPOT C 3/EKTPONPUBOAOM: METOAbI NPOBEAEHUS
nenbITaHnin

EN 12604 BopoTta — MexaHn4eckue acnekTbl — TpebosaHus

EN 12978 BopoTa — 3awuTHble npucnocobneHus ans
BOPOT C 3/1EKTPONPUBOAOM: TPEGOBaHNS 1
MeTofbl UCMbITaHMS

EN 13849- BesonacHoCTb U HaAEXXHOCTb MaLLNHHOIO

1.2015 obopyaoBaHus — aetany 6110KOB ynpasneHns,
obecneumBatoLe 6e30NacHOCTb

EN 60335- BesonacHocTb anekTponpr6opos Anst

1:2012/ aKcnnyaTaunm B AOMALLHNX YCOBUSX U CXOAHbIX

A11:2014 ueneit / Hactb 1: O6Lume NONOXKEHNS, TUM:

+ A13/2017 CTaLMOHapHOE 3NIEKTPOMEXaHNYecKoe
o6opypoBaHue, knacc 3awmTsl 1

EN 60335 2 BesonacHocTb anekTpuyeckux npubopos Ans

103:2015 JKCnNyaTaumy B AOMALLHUX YCIOBUAX N CXOXNX
uenein — Yactb 2 — 103: Ocobble Tpe6oBaHws Ans
NpVBOAOB [/t BOPOT, ABEPEN 1 OKOH

EN 61000-6- OcHoBHoit oTpacnesoli ctaHaapT OMC:

1:2007 MomMexoyCTON4MBOCTb B 30HE XKWJbIX
MoMeLLeHNiA

EN 61000-6- OcHoBHoit oTpacnesoli ctaHaapT OMC:

2:2005/AC:2005 [MOMEXOYCTONYMBOCTL B 30HE MPOMBILLIEHHBIX
COOPY>XEHWIA

EN 61000-6- OcHoBHoit oTpacnesoli ctaHaapT MC:

3:2007/A1:2011/ WN3ny4eHne NomMex B 30HE XKWIbIX COOPYIXKEHWIA

AC:2012

EN 61000-6-

4:2007/A1:2011

OcHoBHoit oTpacnesoli ctaHaapT OMC:
VlsnyHeHme nomMexX B 30HE NPOMBbILLIEHHbIX
COOPY>XEHWn

DyHKLMOHaNbHas 6630MacHOCTb 3MEKTPUHECKUX
/ 3NeKTPOHHBIX / MPOrpaMMm1pyembIxX
BNIEKTPOHHbIX CUCTEM, o6ecneqmsa|ou.u/|x
6e30nacHOCTb

BesonacHoCcTb MaLvH — ﬂ)yHKLWIDHaJ'IbHaﬂ

EN 61508

EN62061:2005

+ Cor.:2010 6e30MacHOCTb 3NIEKTPUYECKIX, SNIEKTPOHHbIX U
+A1:2013 nporpaMMmnpyembix 3N1eKTPOHHbIX CucTem
+ A2:2015 ynpaeneHusi, o6ecrneymBatoLLmx 6e30nacHoOCTb

(IEC 62061:2005) YpoBeHb MHTErpanbHoi
6e3onacHocTu (SIL): 1

Paspen 5.2 SkcnnyataumoHHas 6e3onacHoCTb
BOPOT C 3/1EKTPONPUBOAOM: TPeGOoBaHNs
nasa 5.2 «Cuctembl NpuBOAOB 1
BHeprocHabxeHve»

EN 12453:2017

EN 50110 Okennyatauusa anekTpoobopyaosaHus. Hacte 1.
O6wwe TpeboBaHUs
EN 60204 MpoBepka 3nekTPoo6opyAoBaHNS MaLLIVH

TexHu4eckne HopMbl HemeLKoro «Coto3a
3NIeKTPOTEXHUKU, INEKTPOHUKMN U nHdopmMaum-
OHHoli TexHuku» (VDE)

VDE 0100 YcTaHoBKa HU3KOBOBLTHOrO 06OPYA0BaHMUS

VDE 0113 OneKTpuyYecKne YCTaHOBKM C 3N1EKTPOHHBIM
NPOV3BOACTBEHHLIM 060PYAOBaHNEM

VDE 0700 BesonacHocTb anekTponpnbopos Anst

aKcnnyataymn B gOMallHUX YyCNOBUAX N CXOAHbIX
uenen

MHCTPYKLUMM NO OXpaHe Tpyaa

DGUV V3 OneKTpuyeckne YCTaHOBKY 1 3NEKTPOHHOE
npousBoACcTBeHHOEe 06opyaoBaHue
ASR A1.7 TexHn4eckne npasuna ans pabounx Mect

UcnbiTaHue TUNosoro o6pasua

MopaTteep>xgaeTca cepTUdUKaTOM, BbigaHHbIM OpraHamu
TexHagsopa (TUV), a Takxe CE-MapkupoBKkoi Npon3BoguTensi.

JencTBUTEeNbHBIM ABNAETCA aKTyaslbHOe COCTOSHNE HOPMAaTUBHOW
6a3bl Ha MOMEHT npoBeAeHnAa NcnbiTaHNA TUNOBOIrO o6pa3ua.

24 O6LwWwume yka3aHus no 6e3onacHOCTU

. Cobniopgante oblme TpeboBaHNsA NPasua TEXHUKN
6e30MacHOCTY 1 OXpaHbl OKPY>KatoLLielt cpefbl 1
NpYAEPXKUBaTECH MONOXKEHNIA, OrOBOPEHHbIX
3akoHopaaTenscTBoM. Cobrniofaiite HOPMbI, AVPEKTVBbLI 1
VHCTPYKUMK, AeiicTaeytolme B Bawuen ctpaHe, a Takxe
o6Lenpr3HaHHble TpeGoBaHKs Mo BOnpocam Keanndukaumm
1 oxpaHbl TpyAa. [lo Havana paboTbl NPOUHCTPYKTUPYiiTe
nepcoHasn B COOTBETCTBUMN C AAHHBLIMI HOPMaMm 1
TpeboBaHnsMN.

e  XpaHuTe AaHHOe PyKOBOACTBO B HAAEXHOM MecTe B
HenocpefCTBEHHOM 6IM30CTY OT NPOMBILLAEHHbIX BOPOT.

e [Ins BHECEHUS B KOHCTPYKLIMIO MPOMBILLIEHHBIX BOPOT
M3MEHEHWIA, KOTOPbIE MOTYT NOBNUSATL Ha 6e30NacHoCTb, Bam
TpebyeTcs paspeLleHne NocTaBLLyKa.

*  He BHOCWTE U3MEHEHVst B MPOrpaMMHoe obecrieveHne
NporpamMMMpyeMbiX CUCTEM yrpaBJieHust.

. B mecTax pacnonoxeHus orHeTylunTenen yctaHosmre
COOTBETCTBYIOLLME TABMNYKM, yKa3blBatOLLME TaKkXKe MOPSA0oK
nonb3osaHua umn. CobnopaiiTe 3akoHoAaTENbHbIE
NpeanucaHns No NoXXapHoii curHanusauum n
NoXapoTyLIEHUIO.

e PaboTbl MO OYNCTKE U TEXHNHECKOMY OBCITyXXMBaHMIO, a
TaK>Xe BCE KOHTPOJIbHbIE MEPONPUSTUS pa3peLLaeTcs
NPOV3BOAMTL TONIBKO, KOrAa MpeKpalleHa aKcnayaTtaums.

¢ [lopy4aiiTe BbINOMHEHNE PaboT, CBA3AHHbIX C MOAK/IIO4EHEM
K 9NEKTPOCETH, UCKIIOHUTENBHO 3eKTpuKam!

. Mepen Bcemu paboTamm OTKNIO4YaTe yCTAHOBKY OT
ANIeKTPUYECKOro HanpshkeHus. CnegyeT NPUHSATL MepbI,
MCKAo4alolue cnyvaitHoe BKloYeHne 0GopyaoBaHus.
OTKNOYUTE pblyar aBaputHOro OTKpPbIBaHus (ecnun
nmeeTcs).

HORMANN

2.5

2.6

YkasaHusi no 6e3onacHoOCTu npu
aKcryaTaumm

Mepen npvBeaeHWeM BOPOT B AeiCTBYE y6eanTech, 4To

B 30He [ABWXXEHUS HET Jtofelt 1 NpeaMeToB.

Bo Bpems ABKEHNSt BOPOT He npuKacanTech K
HanpaensoLeil 1 K NOABMKHBIM HaCTAM KOHCTPYKLIMM BOPOT.
MpuBOAMTE NPOMBILLIEHHBIE BOPOTA B ABIKEHNE TONBLKO,
Koraa oHu 6e30nacHbl U MONHOCTbLIO PaBoTOCMOCOGHDI.
OkennyaTtauys BOPOT paspeLleHa TONbKO NPy Hannyum n
PaboTocnocoBHOCTH BCEX 3aALLUMTHBIX YCTPOWCTB 1 YCTPOWCTB,
Heo6XOAMMbIX C TOYKU 3peHnst 6e30MacHOCTH, HanpuMep,
CBLEMHbIX MPEAOXPAHNTENBHBIX YCTPOWCTB U aBapuiiHbIX
YCTPOWCTB.

He BHOCUTE n3MeHeHns B ycTpoiicTea 6e3onacHocTu. He
OTKJIIoYaliTe ycTpolicTea 6€30nacHOCTU.

YKa3aHusi no 6e3onacHOCTU npu
nposepeHnn MepOI‘IpI/ISITI/IVI no
TeXHN4YeCKoMy yxoay v npu yctpa-
HeHun HeMCHpaBHOCTeVI
BbinonHsinte npegnucaHna no BbINOJIHEHNIO MPOBEPKU N
TexobcnyxusaHus. CobniopaiiTe NeproanyHOCTb
TexobcnyXmBaHusi. BbinonHsanTe Bce ykasaHHble B
PYKOBOACTBE MO 3IKcnayataunm MeponpusaTus no 3ameHe
feTaneii 1 YacTeii OCHaLLEeHus.
MopyuaiiTe BbINOMHEHNE PaboT, CBSA3aHHbIX C TEXHUYECKUM
YXOAO0M U yCTpaHeHnem HeMCnpaEHOCTeﬁ, NCKNKYNTENbHO
nepcoHany, MetoLLIEMy COOTBETCTBYIOLLYIO KBannbukaumio.
3anacHble Yactn AOJKHbl COOTBETCTBOBATb TEXHUYECKNM
TpeboBaHWsM, YTBEP>XAEHHLIM Npon3sBoanuTenemM. 3To
CNocobHb! rapaHTupoBaTb TOJIbKO OpUrnHasnbHble 3anacHble
4acTu.
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3 MoHTax 65n1oka ynpaBneHus

> 100 mm OFF

1 <L

MouTax BK FU Z

MonoxeHue KPbILWKW NPU MOHTaXxe
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BHUMAHUE

3anpelyaeTcs NPUKacaTbCs K SNEKTPOHHBIM eTaNsM, 0COGEHHO K AETasM KOHTypa npoueccopa. BeneacTsne aneKTpocTaTuieckoro paspsiaa MoxeT
NPOV30ITN NOBPEXAEHVE UMK PasPyLLEHNE NEKTPOHHLIX AeTanen.

Mpexne Yem OTKPLITb KPbILLKY KOPMYCa, YGeANTECH, YTO Ha Heil HET CTPYXKKI OT CBEPIEHIs U NOf0GHBIX NOCTOPOHHUX NPpeAMETOoB. B NpotueHoM chyyae,
OHY MOTYT MoNacTk BHYTPL KOpryca.

YcraHoBuTe 650K ynipasneHns 6e3 NepekocoB 1 MexaHn4eckux aedopmMauuii.

[ns obecneyeHns knacca 3awuTsl kopnyca IP 54 3akpoiiTe Hagiexalmm o6pa3om Heucrnonb3yemble kabenbHble BBOAbI. He nogsepraiite kabenbHble BBOAL!
BO3/E/CTBUIO MEXAHUYECKNX, B OCOGEHHOCTY, PACTAMBAIOLNX Harpy3oK.

Akcnnyartauys 6noka ynpasnenus 6e3 esponevickoii Bunku CEE fjonyckaeTcs ToNbKo B TOM Cyyae, ecnin Bel MOXETe OTKIIIoUUTb 3N1eKTPONUTaHIE Mo BCEM
NOMIOCaM C MOMOLLBIO COOTBETCTBYIOLIEro NepekoyaTens 61oka ynpasnenus. CeTesast WTEMNCeNbHas BIMKA U UCNONE3YEMbI BMECTO HEe BbiK/loHaTeN
DOMKHBI GbITb JIEMKO JOCTYMHBI.

Bo n36exaHue BO3HNKHOBEHNS ONACHOM CUTYaLm MU NOBPEXXAEHUN COEAVHUTENBHOMO Kabenst 3TOro YCTPONCTBa UrOTOBUTESIb UK CNieLManieT
aHanornyHoi Keanuukaumm AOMKHbI 3aMEHNTb ero (B COOTBETCTBUM C TUMOM MoaktodeHus Y corn. ctaHpapTty EN 60335-1).

Y6eauTech B TOM, YTO NPy 3KCNAyaTaLum B pexume Totmann onepaTop MOXeT BIAETL 30Hy BOPOT. B 3TOM pexume pa6oThl BO3HMKAET yrposa, YTo
ycTpoiicTBa 6e30NacHOCTY, Takue Kak CBeToBOW H6apbep / cBeToBasi peLleTka, MoryT 6biTb HeaddeKTUBHbI. ECM 0COBEHHOCTY CTPOUTENLHOM KOHCTPYKLN
He NO3BONSIOT BUAETL BOPOTA, YNPaBNATL MMM Pa3PeLLIaeTCs TONLKO NPOMHCTPYKTUPOBaHHOMY NepcoHany. B npoTusHom cny4ae, Bam Hago
[NleakTNBNPOBaTb 3Ty (hyHKLMIO.

/A OCTOPOXXHO!

OTKpbIBaiiTe KOpMyc 6510Ka yNpasieHnsi TONILKO NPY YCNIOBUN OTKIIIOHEHNS BCEX MOMIOCOB UCTOYHIKA dNIEKTPONMUTaHus. BkitoyeHne u akcnyaraums 6noka
YNpaB/eHs B OTKPLITOM COCTOSIHUM He Pa3peLuaeTcst.

Mepen paboToii C COAMHUTENBHBIMY KNIEMMaMu OTKIIIOHINTE BCE LeNnit N1eKTPONNTaHus.

Mepen MOHTaXKOM NPoBepbTe 610K YNpaBeHns Ha NPeAMET OTCYTCTBUS MOBPEXAEHNIA, B TOM YMCHE, NONYHEeHHbIX NMPY TPaHCMOPTUPOBKe. MoBpexaeHns
BHYTPEeHHell 4acTi 6710Ka ynpasfieHnsi MOryT NPUBECTH K 3HA4YUTENbHOMY MocTeaytoLLemMy NOBPEXAeHMO 6rI0Ka ynpasneHus. BcneacTene 3Toro MoxeT
TaKxe NocTpafaTh 1 30OPOBLE NONL30BaTENs.

AnekTpuyeckoe nogkso4eHmne

BHMMAHUE

Mepen NepBbIM BKIKOYEHVEM 6110Ka YNPaBAeHWs 1 NMoce 3aBepLUEHs MPOKIaAK1 NPOBOAOB y6eanTeCh,
YTO BCE NOAKNIOYEHNA NeKTpoaBuraTesis Co CTOPOHbI 6noka ynpasneHnsa n asuratens NPo4HO 3aTAHYTbI.
I'Ipoaepb're, npaBuibHO NN NOOK/OYEH IN1eKTpoABUraTeslb No CXeme «TPeyrosibHUK». HeGaTﬂHyTble
NOAKIIOYEHNS ANEKTPOABUIaTENSA NPUBOAAT K NOBPEXAEHUIO Npeobpasosarens.

Mpun KOPOTKO3AMKHYTOIN NN NMPERENbHO NEPErpyXeHHON Lenu ¢ ynpasnsiowmm Hanps>xeHnem 24 B
nepeKmoqaeMbu?l 670K NUTaHUS He 3anyckaeTcs, HECMOTpA Ha TO, YTO KOHOEHCAaTOPbl NPOMEXYTO4YHOro

*——0
KOHTYpa 3apsikeHbl. Aucnnein octaeTcs TeMHbIM. 3anyck 610Ka NuTaHns BO3MOXXEH NiULLb nocne w2 u2 v2
YCTPaHEHsi KOPOTKOrO 3aMblKaHUs U YPE3MEPHOI Neperpy3Ku. Cxema coeanHeHnsi

,D,VIpeKTI/IBbI no 3I'IeKTpOMaI'HVITHOI7I COBMECTUMOCTM NMPeanncCbiBatdT NCNONb30BaHNE 3KPAHNPOBAHHbIX 3Bes,u0|?1
oTAeNbHbIX Kabenel ans anekTpoasurateneil. Heo6xoanmMo nopknoyaTb 3KpaH ¢ 06emx CTOPOH (co | | |
L1 L2| L3

CTOPOHbI 3NIEKTPOABUraTENS U CO CTOPOHbI 6510Ka ynpasieHs)). Hikakue [4ononHUTeNbHbIe NOAKIIHEHUS

Ha NMHUM He JonyckatoTest. MakcumanbHas anvHa kabens: 20 M.

BkrtodeHmne nnn akcnnyartauums 6510ka yrpaeneHus, MoKpbITOro POCOiA, HE AOMYCKaeTCst. STO MOXeT ute viewt
NPVBECTY K pa3pyLUeHnto 61oKa yrnpasneHuns.

Mepep NepBbIM BKKOYEHNEM HAMPSKEHNS CETN YOEAUTECH, YTO KapThbl aHaNN3a AaHHbIX (BCTaBHbIe

MOAYM) HAXOAATCS B NPaBUIbHOM MONOXEHNN. CMELLIEHHOE NN NEPEKPYHEHHOE MONOXEHNE CbEMHbI w2 U2 V2
nnaT MOXeT NPUBECTUN K MOBPEXAEHNsSM 6n10ka ynpasneHus. K Takum xe NocneacTsnsmM NnpuseaeT v Cxewma coefiHeHIst
BCTpamBaHne HepaspeLLeHHbIX N3Aennil CTOPOHHNX N3roToBUTENEN. TPeyrosibHkom

He akcnnyatupyiite 650K yrpasfieHusi C NOBPEXAEHHOI KaBnaTypoil Ui NoBPEXAEHHLIM CMOTPOBbIM
OKHOM. 3ameHUTe NOBPEXAEHHbIE KNaBnaTypbl 1 CMOTPOBOE OKHO. Bo n3texxaHue noBpexaeHus
KNaBuaTypbl HE CNeayeT HaXKMMaTb Ha KNaBuLLK OCTPbIMW NpeaMeTamMu. KnaeuaTypa npuHLMnmansHo
npeAHasHaveHa TobLKO ANs HaXaTus nabLuamu.

Makc ceyeHus coep Ten NPOBOAOB KJIEeMM Me4aTHoi nnatbl.
TOHKONPOBONOYHbIE, C MakcumanbHbIi
OpHoONpoBOMNO4HbIE, = o
KOHLeBoii mydToii ans MOMEHT 3aTSDKKM,
KecTkue
3apenku Xxun unu 6e3 mydTbl H-m
LUtencenbHble 3aKUMbl ABUraTens 2,5 2,5 0,5
Mopkntouenue kK cetu u PE 2,5 1,5 0,5
Pe3b6oBble Knemmbl (ceTka 5 mm) 2,5 1,5 0,5
Knemmbi wrencenbHoro Tuna (cetka 5 mm) 1,5 1,0 0,4
Knemmb! wrencenbHoro tuna (cetka 3,5 mm) 1,5 1,0 0,25
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/A OCTOPOXXHO!

»  TMocne oTklo4eHNst 6110Ka yrpaBieHnst ONacHoe HanpsKeHe COXPaHAETCS elle OK. 5 MUHYT.

»  [pn HEUCNpPaBHOM NEPEK/TIOHAEMOM CETEBOM BJIOKE NUTAHNS NPOAO/KUTENLHOCTb Pa3psiAkil KOHAEHCAaTOPOB
NMPOMEXYTOYHOIO KOHTYpa MOXKET CyLLECTBEHHO yBeNMymMBaTteCs. B 3Tom cnyyvae npofomkuTensHOCTb pas3psaki
MOXeT gocturatb 10 MUHYT.

> [o 3aBepLLEHNI 3NEKTPOMOHTaXKA MPOBEPLTE MPaBUILHOCTL PEMYSIMPOBOK KOHCTPYKLMM. Takxe npoBepbTe
HaeXXHOCTb (hYHKLIVIOHMPOBaHWSI CUCTEMbI 3aLLUTbI.

> BkJoyarite 610K ynpaBneHnsi TONbKO C NOAKIIIOYEHHBIM 3a3eMnsioLwmM npocunem. Mpu oTcyTCTBUN
3a3eMJISIIOLLIErO NMPOBOAA HA METALINHECKOM KOopryce 6/10Ka yrpasieHnst BO3HNKAET ONacHOe BbICOKOe
HanpshkeHue 13-3a paspsiaku eMkocTel. MofKoYeHne 3aLMTHOro NPOBOAA CEAYET BbIMOSHSATE B COOTBETCTBUMN
co ctaHpapTom EN 50178, rnasa 5.2.11.1 Ans NOBbILLEHHOrO TOKA yTeYKN < 7 MA.

> Yy4acTkn KOHTypa npoLeccopa NoAKIoHeHb! rafbBaHNYECKN HENMoCpeCTBEHHO K anekTpoceTu. MoxanyiicTa,
Y4TUTe 3TO B Cly4ae NPOBEAEHNS1 KOHTPOJbHbIX U3MEPEeHUit. He ncnonb3yinTe nusmepuTesibHble Nprubopsl ¢
NpUBA3KOI K 3almTHOMY nposogy (PE) nameputensHoro KoHTypa.

»  Ecnu 6ecnoTeHUmarnbHble KOHTaKTbl PereiiHbIX BbIXO[O0B UK NpoYre MecTa 3aXnMa 3anuTbiBAIOTCS OT BHELLHEro
VCTOYHUKA, HarnpsiXKEHNE MOXET COXPaHSATLCS U MOCE BbIKIOHYEHUSA 610Ka YNpaBAeHUs Uv Npy OTCOeANHEHHOM
CeTeBOW BUJIKe. YCTaHOBUTE Ha BUOAHOM MeCTe Ha Kopryce 6/10Ka ynpasfieHUsi COOTBETCTBYIOLLYIO HAK/ENKy C
npepynpexaatoLlelt HaanuebHo.

«OCTOPOXXHO! Mepep paboToit C COEAUHUTENBHBIMU KNEMMaMn HEOGX0AUMO OTKNIOYUTbL BCE Lienu
nojayu NUTaHus.»

»  Ha knemmax anektpopsuratensi faxe npyi ero 0CTaHOBKE WM MPW HaXkaTol KnaBuile aBapuitHOro OTKIIOHEeHNS
MOXKET COXPaHATLCS HanpsiKeHNe.

5 AndcdepeHumanbHbii 3aWMTHBIA BbiKntoyaTtenb Fl

5.1 MpuHUMN gencTeus

YCTPONCTBO 3aWMTHOro OTKMoHYeHus Fl cnyxut ans 3awmTbl nepcoHana. Korga 4enoBek NpukacaeTcs K 3NeKTpru4eckoMy nposoay,
HaxofsALLEeMyCs Mof, HaNPsPKEHVEM, TOK YTEUKM MPOXOAUT Yepes3 TeNo B HanpasieHnn 3eMnn. B Takom cnyyae yCTpONCTBO 3almUTHOrO
oTkmoyeHns Fl cpabaTbiBaeT, Hanpumep, Npu 3HaveHnn cunbl Toka 30 MA.

TOKM yTeUK BO3HUKAIOT B 3NIEKTPUHECKUX CUCTEMAX AaKe B 0ObIYHbIX Cy4Hasix 6€3 HEeNCMPaBHOCTEN, YTO MPUBOANT K U3NNLLIHEMY
cpabaTblBaHWIO YCTPOWCTBA 3aLUMTHOrO OTKo4eHns Fl.

5.1.1 ToKku yTeuku B npeob6pasoBaTensix 4acToThbl

Bnokun ynpasneHus ¢ npeobpa3oBaTtenem 4acToTbl HEM36EXHO CO3AAI0T TOKM YTEHKM, HaNpUMep, U3-3a EMKOCTV MOMEXOMNoAaBNALLIMX
PUNLTPOB, NOAKNIOYEHHBIX K 3a3eMEHNI0. (SKPaHMPOBaHHbIE) Kabenu ABNraTens TakxKe reHepupyoT TOKU yTEHKU:

*  Yem pgnvHHee kabenb ABUraTesisi, TEM BbiLLe TOK YTEUKN

YpoBeHb TOKOB yTeUKU [15i MPUMEPHO OAVNHAKOBbIX KOHCTPYKLWI A BOPOT 3aBUCUT OT criefytoLmx (hakTopos:

. OpraHu3auus ceTn

e  TakTOBas 4acToTa Ha BbIXOAHOM Kackaje npeobpasosartensi

*  YacTtoTa xopa BOPOT

e [lnuHa (akpaHMpoBaHHOro) Kabens anekTpoasuraTens

TOK yTe4KM B COCTOSIHUM MOKOSI COrNIACHO N3MEPEHNsIM Npoun3soanTens B cootseTcTanm ¢ EN 60335-2-103, rn. 13, cocTaBnsieT meHee

7 MA. insl pa6oTbl ¢ NpeobpasoBaTensmMy YacToTbl UCMOSb3YiTe YCTPONCTBA 3aLMTHOro oTKto4eHus Fl Tuna B+. Takue ycTpoiictsa
3alMTHOro OTKAYeHNs Fl pacno3HatoT NOCTOAHHBIN TOK, @ TakxXe TOK YacToTon 2 Ky, 1 Bblwwe.

5.1.2 Ucnonb3oBaHue guddepeHumanbHbixX 3alWMTHbIX BblKtoYaTenen

Bnaropaps cooTHeceHwo anddepeHumanbHbIx 3awmTHbix yeTpoicts (RDC) ¢ uensimm Toka B cooTseTcTum ¢ DIN 18015 He Bce Lenn
TOKa MOryT BbIXOOUTb U3 CTPOA NMpPU OTKNKOYEHNN Kakoro-nméo yCTpOI7ICTBa 3aWNTHOro OTKNK4YeHns Fl. O,D,HOI'O yCTpOﬁCTBa 3awnTHOro
oTktoYeHus Fl Ha BTOpPU4YHOE pacnpefeneHne aHeprun HegoCcTaTo4Ho. Bcer,u,a paBHOMEpPHO pacnpep,enﬂl?lTe 3NeKTpu4eckue uenuv no
HECKO/bKUM aBTOMATUYECKMM 3aLLWNTHBIM BbIKSIOHATENAM.

CraHfapT pekoMeHAYET, Hanpumep, Ans paboTsl ¢ Npeo6pasoBaTteneM YacToTbl, UCMoNb30BaTh AU hepeHLnanbHbIE 3aLMTHbIE
YCTPOVICTBa C KPaTKOBPEMEHHOW 3aAepKKOW (MMKOBbIe TOKW BK/OYeHUs). B onpefeneHHbIx paGounx cutyaumax auddepeHumansHble
3aWMTHBIE YCTPOWCTBA OTKIOHAIOTCS C 33A6PXKKOIi N0 BPEMEHU, OAHAKO B Mpefenax BPeMeHN, HEOGX0ANMOro ANs 3almTbl nepcoHana.

YCTPOWCTBO 3aLMTHOrO OTKAo4eHUs Fl He TpeByeTcs 415 NOCTOSAHHO NOAKIIOYEHHBIX YCTPOMCTB 6e3 po3eTku. Mpu Hanu4uum
NOAKIIOHYEHHOrO HanpsiMyto GNoka ynpas/eHysi NPUBOAA BOPOT AJIsi NPOTUBOMOXXaPHON 3aLuTbl ncnonbayiite Tun 300 MA. B Takom cny4yae
OO0JDKHa 6bITb TaKKe obecneyeHa 3anTa OT NPMKOCHOBEHWA, HanpuMep, nyTemM npsMoro 3asemMneHnsa pam Hanpasnsaowmx BOPOT.
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5.1.3 TexHn4ecKue MeponpusTUs NS IKCniyaTayum 6noka ynpasneHusi ¢ ycTpoiicTBamun
3awmTHoro otkmoyeHus Fl

YT06bI NpepoTBpaTUTL cpabaTbiBaHe YCTPOMCTB 3aLLTHOrO OTKNoYeHUs Fl Bo Bpems paboTbl npeo6pasoBaTesisi HacToTbl, NPUMITE Kak

MUHUMYM criefytoume Mmepbl.

L4 1 yCTpOI;lCTBO 3aWnTHOro OTK/OYEeHUs Flc OoTAeNbHbIM NPOBOAOM ANSA 6510Ka ynpasneHnsa npueopa

L4 MakcumansHo KOpOTKune Kabenn aneKkTpoasuratens

A |-|pI/I Heob6xo0aMMOoCTN cnegyeTt OoTperynmpoBaTb TAKTOBYO 4acToTy npeoﬁpaeoBaTenﬂ 4acToTbl

5.1.4 ExxeropgHasi npoBepkKa KOHCTPYKLUIA BOPOT M G/IOKOB ynpaBiieHust

M3mepeHne Toka yTeuky B COOTBETCTBUM CO cTaHaapToM EN 60335-1 NnpoBoanTCA METOAOM 3KBUBANIEHTHOTO TOKa yTeuku. ViamepeHus
BbINONHSIOTCA Ge3 NOAKMIOHEHNS AAaTHNKOB, CEHCOPOB U furatens. Bo Bpems n3amMepeHnst HEeBO3MOXXHO NEPEMELLEHNE BOPOT.
V13MepsitoTCst TONbKO nokasartenu 610Ka ynpasneHys pUBoAa, a He BCEl CUCTEMbI.

A ~

A = n3meputenbHbii Nnpudop S = 30HA (He PyHKUMOHMPYET) B = ncnbiTyemblit o6pasel

MoBTOPHOE N3MEPEHNE CONMPOTYBEHNS N30NISILMN B cOOTBETCTBIM ¢ DGUV V3 npoBoauTCsa Npu NCMbITaTeNlbHOM HanpsiXeHnn He 6onee
500 B 11, Takim 06pa3soMm, He pas3pyLLaeT HUKaKVX 3eMeHTOB 6/10ka yrpasneHust npusoaa. [lonyckn KOMMNOHEHTOB MOTYT MPUBECTU

K cpabaTbiBaHUIO YCTPOICTBA 3aLLUUThI OT NepeHanpsbkeHst B NpuGope BO BPEMst UCTbITaHWs U3onsiumn. B pesynbTare n3amepeHHoe
3HaYeHNe CONPOTUBEHUS N30NALWMM MOXET 0Ka3aTbCsl CAINLLKOM HU3KUM. B TakoM ciyyae npoBepka He CHUTaeTCsi MPOMAEHHON.

B cootBeTcTBUM C paspenom 6.4.3.3 ctaHgapTta VDEO100-600 Heo6xoauMo oTkNto4aTe 060pyAoBaHme C yCTPOMCTBaMy 3aLmThbl OT
nepeHanpsiXXeHrs, KOTopble MOMyT NOBUATL Ha U3MePEHNe UNK NoBpeanTbL 060PyAOBaHNeE BO BpeMs Usmepenus. Ecnn otkniounts
o6opyfoBaH1e HEBO3MOXHO, PaspeLLaeTCs MOHU3NTL UCTIbITaTeNbHOE HanpskeHne Ao 250 B. ConpoTueneHne U3onsiLmmn JOMKHO BbiTb He
mexee 1 MOm.

Bce 6noku ynpaenexus BK FU Z komnaHum Hérmann ocHalleHbl TaKMKU YCTPOMCTBaMU 3aluThbl OT NepeHanpsieHns. Kpome Toro, Bce
610KN ynpasnieHusa NPoOXoaAT UCMbITaHUA Ha 3aBOAE-U3roToBuUTENE. I'IoaTomy npoBepATb 3TN yCTpOIZCTBa pagpeLwaeTcsa ¢ NOMOLLBIO
ncnblTaTesibHOro Hanpsi>XeHus 250Bwun AaXKe OTKNK4YaTb UX. Ecnun nmeeTtcsi rnaBHbIin BbIK/llO4aTENb, BbIKIOYUTE €ro. Mo>xHo no-npexxHemy
npoBOAUTbL U3MEPEHNs N3onaunn. I'IpoaepKa COeAMHeHI/IIZ 3as3eMJieHuns, HanpumMmep, OT Kopnyca, BbINOIHAETCA NO-NpeXXHeEMY. Ecnmn
ncnbiTaHne 6noka ynpasneHus Npu HanpsbkeHun 250 B 1 BKNIOYEHHOM raBHOM BbIK/HOHATENE BbINOSHEHO YCMELLHO, AanbHelmne
n3mepeHunsa He TpeﬁleTCﬂ. Ecnu BbinonHsieTca npoBepKa npu BbIKNIOYEHHOM rMaBHOM BblKNo4vaTene, HeOGXO[J,VIMD OTAENbHO NOBTOPHO
NpPOBePATb ANeKTpoasuraTenb.

BHUMAHUE

>  Bo n3bexxaHue HenCrnpaBsMMOro NoBpeXAeHst pUuGopa CneayeT OTCOEANHSTL SNEKTPOABMUraTeslb OT NPUGopa BO BPEMS Takom
NpPOBEPKY.

A

A = n3mepuTenbHbIi Npuéop S = wyn B = ncnbiTyemblii o6pasey, U = 3awmra OT NPeBbILUEHNS HaNPSXKeHUs
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5.2 MopkntoyeHne nopayumn Hanps>xeHus 6e3 rnaBHOro BblKJlOYaTenst
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CeTeBasi Bunka AOJKHa GbITb XOpOoLwo BUAHaA U AOCTYNHA CO CTOPOHbI 6noka ynpassieHus.
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5.3 MopknioyeHne anekTpoaBuraTens /Bbixoabl 5.4 0630p Bxoaos
| ‘ . oo :
(5 g |
— . . ooJJoa( i
X14 xis | ol L OL | i i
il &) i @ 86 - +24B MPOMEXXYTOYHbI OCTAHOB
O ED || ©L l : ($) [ 85— Bxop 7 : :— \_—l
| = =~ g || OL | @[ 84- GND (zazemnerne) | |
ST T e | O @[ 8- +24B |
' - b :
000000 — — oL | @[ 82- Bxonb6 | KOHTPOMbHbIN BbIKMOHATESNb BOPOT —
O OO 1DOD B @’ 81 - GND (3a3emneHue) |
PE @ QD D @ TTTTT TTT T . L |
101112 202122 | | |
T1 T2 T3 i | |
EB 76 - +24B |
Ul V| W o | : @ r 75- Bxon 5 | CseToBas peLueTka :Il
g g > H @[ 74- GND (sasemnerie) | |
§0§ | | @f 73- +248 |
v h B (a5} I 72- Bxon4 | 3awwra obbekTa / 6esonacHocTs :Il
| =) [ 71 - GND (3a3emneHue) | |
L | [2) P 66— Boixoa 15 | +24 B/ makc. 100 MA |
B - Bxon MMy SbC , pagap
N ’ 65- Bxon10 (Y OTKP, L=
- | ) " 64 - Bxon9 | Peseps [
— - 3a3emneHue
i @[ 63- GND( ) | |
; i Q[ 62- +24B I |
i | | @ 61- Bxop8 | MMNynbCHBIR AaTymk :_
! | 54 - Bxopn 3 : MIMNynbCHbI pexxum —
I | 53 - Bxopg2 | Nmnynsc 3AKP. —
! '
52 - Bxog 1 7] OTKP.
: | 4 | MMy nbC —
! 51- +24B |
i | 45- +12B | |
! 44 — GND (3azemneHne) | |
| 43 — Tpepoxp.nnaHka | |
- 42 - AsapwiiHbiit ocTaHoB 1 | :I‘
‘\ | 41 - ABsapuiitHblii ocTaHoB 1 |
|
! |
|
| |
, @[ 836* - GND (sazemneHve) I
/ - b, |
',' J/ ' i ®= 35* — Karvan B |
4 4* - K A
PE! { D | | ©L 8 - Kanan |
1 H (3} 33*-+12B
'y ~ll~ | @ 32* - Asapuitrsii 2 |
UV W + | | & i — ABapuiiHbIii OCTaHOB |
M AC ! @[ 31" - AsapuiiHeiii ocTaroB2 |
1
3~ - |DC
PYHKLMM BXOAOB — CM. 3NEKTPUYECKYIO CXEMY
X14 | BoixopgHoe pene — hyHKUuUsA cornacHo B MpoBog, ynpaBneHus ¢ NoAKIo4eHneM BH Vl MAH M E
3aKady — CTaHAAPTHOE VCMOJHEHE: BOPOTa TOPMO3a 1 KOHEYHOTO BbIKJIoHaTENS =
B BOPXHEM KOHEHHOM NOAOKSHUM MpUMEp MOLKIOUEHSE: > Be3 NOAKMOYEHHbIX U (YHKLVMOHNPYIOLWMX YCTPONCTB AJ1A 3alUTbl NEPCOHaa aBTOMAaTUHECKOE 3aKpblBaHNE BOPOT HEBO3MOXHO.
X15 | Topmo3sHoe pene [+ DdeppuToBas BTyKa Topmos
A OKpaHupoBaHue kabens anekTpogsuraTens D TOPMO3HOIA BbINPSAMUTENb

[ns o6ecneyeHuns 6ecnepe6oiiHoii pa6oTbl 6noka ynpasnenus npusoaa BK FU Z ucnonb3yiite noctaBnsiemMblii B KOMMNIEKTe
Kkabenb anekTpoaBuratens. Yepes AaHHbli Kabenb paspellaeTcs NPOBOAUTL TONbKO XXWJbl NOAKIIOYEHUS ANeKTpoABUraTens.
AkpaH Kabens anekTpoABuUraTens AoMKeH NoakntoYaTbesa ¢ o6enx ctopoH. Mocne ykopaunsaHus Kabeneit HEO6X0AMMO 3aHOBO
COEeAVHUTb 3KPaHblI K . U3onupyiite mecTta coeAnHeHU ABaX<Abl.

024445 / BK FU Z RE/04.2025 HORMANN 87




PYCCKUI

5.5 noaknYeHne KOHe4YHoro Bbiknto4arens 06pa6oTKa NapameTpoB Npu BbIGPaHHOM NapameTpe
Bnok ynpasnerus npusopa BK FU Z paGotaeT BMeCTe € AaT4nKoM nonoxenusi Multiturn. 1. YrnpasneHe B pexuMe napameTpusaummn VIHAMKaUMS XenaeMoro MeH napameTpa ' Ix
2 570 1235 KonTakT 1: VCC (+12 - 24 B nocT. () .'-' "-'
p 10435 TOKa)
= F'—, KowTakT 2: RS 485 B 2. OTKpbIBaHWe NapameTpa Ha gucnnee otobpaxaertcs TekyLlee '- )
25, 3HayeHvie napameTpa P
/ | KonTakT 3: GND -'
4 W \qm ‘ ¥ KoHtakT 4: RS 485 A 3. YTO6bI yBENMHNTL 3HAYEHNE NapaMeTpa, TpyY MBMEHeHN AeCTBYIOLIEro TeKyLLero -
3 ——@ 1 :l:t + g HakmuTe Ha knasuly «Bopota OTKP». 3Ha4eHVss NnapaMeTpa AecATUYHasA Touka '-
_|° Muraet. '-{(0)
=)
unm YT06bl yMEHbLLUUTL 3HA4YEHNE NapameTpa, | - |
HaxMuTe Ha knasuwy «Bopota 3AKP». '-"
i ©
f—’_
M 4. CoxpaHunTe ycTaHOBNEHHOE 3Ha4YeHne Ecnun HuKakne To4ku 6onblUe He MUratoT, '- )
i napamerpa. HOBOE 3HAYEHVE COXPAHEHO. 2
/ S 3,5 ﬂ:{ . D @ ,- ]
/ xi‘ s _‘_ 3¢
wnm OTMeHWTe HaCTPOeHHOe 3HaveHne OTMeHa, Ha gucnnee cHoBa OToBpakaeTcst ’- )
@ napamerpa. VCXOfHOE 3HaueHne napameTpa -,
o _’_ -
) 5. VameHunTe nmsa napameTpa Ha gucnnee. MHankaums nmeHn napameTpa. - e -
cas || TN
m Dy (U
—
e 1) Bbixoa U3 peXxMma YCTaHOBKM NapameTpoB
MPONCXOANT MTHOBEHHBIN BBIXOA U3 pexuMa | MocneHee 3anucaHHoe 3HaveHne
@ YCTaHOBKU NapameTpoB U akTuBaums aBTOMATUYECKN COXPaHSIETCS.
A OCTOPO)KHO! paboyero pexvma BoporT. e o o o

CoﬁnmnaﬁTe BC€e yKa3aHusi U UHCTPYKLUN, OTHOCSLWMECA K UCMOJIb3yeMbIM usgenusam.
Hel'lpaBI/Iﬂbell?l BBO[ B 3KCMjlyataymio MOXXET MPUBECTU K NOPaXKEHUIO 3JIEKTPUHECKNM TOKOM U TAXKesbIM TpaBMaMm.

»  HenpasuibHOE MCNONb30BaHNE MOXET NPUBECTU K MOBPEXAEHNIO NN BbIXOAY U3 CTPOS AaTyika abCoOTHOro oTcyeTa 1 61oka
ynpasfeHusi NpuBoAa.

5¢

MNpoBepeHue c6poca 6noka ynpasneHus

e [epep NoaKOHEHNEM HEOGXOAMMO OTKIOHUTL BCE LIEMW NUTAHWNS COOTBETCTBYIOLLLEro 6110Ka yrnpasneHuns.
e OnacHOCTb Noxapa, B3pbiBa 1 0Xxoros! Henb3s [onycKaTb NeperopaHns gatinka abContoTHbIX 3HAYEHWI UK ero Harpesa Bbille

85°C /185 °F.

OnvicaHne NoaKYeHWiA K 610Ky yrpasneHus npreofa Bel HaNgeTe B aNEKTPUYECKON CXEME KOHCTPYKLMM BOPOT. [4Ns yCTaHOBKM Ha

BOpOTax Aaryuka nosioXxXeHus, nomanyl?lcm, OGpaTVITer K PYKOBOACTBY MO MOHTaXXy KOHCTPYKLX BOPOT.

YBEQOMIJIEHME

MakcumansHo ,D,OI'IyCTI/IMbIIZ A0NYyCK NPy MOHTaXKe MeXXay LeHTPOM Bana 1 LEHTPOM AaTtymka COCTaB/iIAeT + /-1 mm. PaccTosiHne mMexay

MarHMToM 1 Kopnycom Aatdnka nosoxXeHnsa He AO0/DKHO NpeBbiwaTh 3,5 Mm.

6 O6LwWume yKasaHusi No yCTaHOBKEe NapameTpoB

@+@+©

Haxatb OAHOBPEMEHHO 1 yaep>XXnsatb B Te4eHne npuMmepHo 3c.

7
74

MapameTpbl 3aKa3ynkKa

CyeTumnk

P.

DyYHKUMS

OnucaHue, yka3aHus

n CYeTUMK pabounx
UMKNOB BOPOT

MHanKaums cHeTunka paboynx LKI0B BOPOT

NHpukaums: 1234567 =» 1234. ¥ Haxatb. 567
NHpukauwms:

67 = 67

OTKPI:ITIIIE pexunva yctaHOBKU NapameTpoB

. @

HaxxmuTe membpaHHyto knasuLy «CTomns.
YnepxuBaiiTe HaxxaTo MeMbpaHHyto
knasuwy «CTon».

Ha gycnnee oTo6paaioTcs nMetoLmecs
coobLeHus.

n CyeTunk
TexobcnyXmBaHus

ﬂaHHbII?I napamMeTp yKa3blBaeT Ha TO, CKOJIbKO paﬁOHI/IX LUMKNOB BOPOT
OCTanoch [0 CREeAyIOLLEro TEXHNHECKOro 06Cy>K1BaHMS.

HaCTpoMKa -1 0O3Ha4aeT, 4YTO CHEeTHUK NHTepBanoB TeXOGCﬂy)KI/IBaHI/Iﬂ ewe
HE aKTMBUPOBaH.

2 (&)

JononHutensHO HaxxMuTe knasuwy «Bopota
OTKP». Yfep>xvBaiite knasuwy «Bopota
OTKP» B Ha»KaTOM COCTOSIHUM.

MprMepHO Yepes 2 CekyHAbl: B pexume
napameTpusauuun

Bhlﬁop napameTpoB NpU OTKPbLITOM peXnme yCTaHOBKW NnapamMmeTpoB

CYETUMK CUCTEMbI
3aWnTbl OT
CTONKHOBEHUIN

Copep>kaHne faHHOro napameTpa ykasbiBaeT Ha KONMYECTBO COCHNTaHHbIX
CTOJSIKHOBEHWIA. BXOA, CTONKHOBEHUS YBENNHYMBAET CHETHNK CUCTEMbI
3alLLMTbI OT CTONKHOBEHWIA Ha 3HaYeHne 1. BO3MOXXHO ToNbKO
nepemetleHmne B pexkume Totmann. CTONKHOBEHWE UK NOyHYEHHas B
CBSI3U C HAM OLUMGKA AOMKHbI BbITb KBUTUPOBAHSI.

@
®

BbibepuTe Hy>XHbIii napameTp.

BHUMAHUE

He Bce napameTpsl HaNpsIMyto [OCTYMHbI ANs
NPOCMOTPa AN USMEHEHNSI. STO 3aBNCUT OT
napons N yCTaHOBNEHHOMO PeXuma
MO3NLVIOHNPOBaHUS.

Bbl MOXeTe 0T06p33VITb Ha gucnnee nnn
N3MEHUTb 3HajYeHne napameTpa (CM. HUXe).
|/|H,qI/IKaLLI/IH MeHSeTCSA B 3aBUCUMOCTUN OT
Bblibopa.
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7.6 CepwiiHblii Homep

DyHKUMA

Onucanue, ykasaHus

CepWiiHblili Homep

MHankaums cepuinHoro Homepa.

8 BBopg B akcniyaTaumio ¢ AaT4YMKOM abCONOTHbIX 3Ha4YeHun TST-PD

Multiturn

7.2 Bpems HaxoXAeHUA B OTKPbITOM NOJSIOXXEHUN

DyHKUMS Onucanue, ykasaHus

0-9999 ¢ Bpems HaxoxxpeHus BopoTa Ha NpoTsXeHUn YyCTaHOBNEHHOIO BPEMEHW HAaXOAATCA B KOHEYHOM
B OTKPbITOM OTKPbITOM MONOXKeHUN. [lanee NponcxoauT aBToMaTUHECKoe ABUKEHME B
nonoxexun 1 «<Bopota | HanpaeneHun «Bopota 3AKP.».
OTKP.»

0-9999 c Bpems HaxoxpeHus
B OTKPbITOM
nonoXxeHun 2,
NPOMEXYTOYHbIN
0CTaHOB, MYHKLMS
NpoBETPUBAHUA

0-200c MwuHmanbHoe Bpemst BopoTa Kak MUHUMYM Ha NPOTSXKEHWUN YCTaHOBIEHHOrO BPEMEHUN
HaxoXXAeHus B HaxoAATCSA B OTKPLITOM MOJIOXKEHWNN, B OT/INYME OT BPEMEHN HAXOXAEHUS B
OTKPbITOM MOJIOXKEHUN | OTKPLITOM NonoXeHun 1 nnu 2. [lanee npoucxoguT aBToMaTuyeckoe

ABWKeHVe B HanpasneHun «<Bopota 3AKP.».
0-20c Bpems Ha ycTaHoBNeHHbI B 3TOM NapameTpe NpoMeXXyToK BpeMeHu byaeT

npegynpexaeHus 3ajiep>kaHo 3akpbiBaHue BOPOT rnocne komanabl «<Bopota 3AKP.» unu no
nepep, ABMKEHNEM VCTEYEHUN BPEMEHUN HAXOXEHVISI B OTKPBITOM MOIOXKEHUM
B HanpasfieHnn (NPUHYaUTENbHOE 3aKpbiBaHMeE).
«Bopota 3AKP.»

[nUTeNnbHOCTb HaXOX/AEHWS! B OTKPBLITOM MOJIOXEHNN 3aBUCUT OT KOHEYHOTO MOJIOXKEHUS BOPOT U OT NCMOJb3yeMoit KoMaH[sl «<BopoTa
OTKP.». Bbl MOXXeTe HaCTPOUTL BPEMS HaXOXAEHUS B OTKPLITOM MOSIOXEHNN ANs KaxXao komanas! «Bopota OTKP».

7.3 UcnpaBneHne KOHeYHbIX NOJI0XKEHUN
P. DyHKLMSA OnucaHue, ykazaHus
-120-120 Bennunna koppekumn Mpu nomowm gaHHoro napameTpa obecneymBaeTCcs NONHOE CMeLLEHe
LioliMoB [Nl KOHEYHOro KOHEYHOTrO MOJIoXKEHUs. KOHeYHOe NoMoXeHne CMeLLaeTcs BMeCTe C
nonoxexus «Bopota COOTBETCTBYIOLLMM MPEAKOHLIEBbLIM BbIKtOHaTENEM.
3AKP.» YBenuueHve 3Ha4eHns napameTpa o3HavaeT CMELLEHNe KOHEYHOro
—-60 - 60 BenuuuHa koppekuyy | MOOKEHNSA BBEPX.
AHOMOB 75 KOHEYHOrO YMeHbLLEHNEe 3Ha4YeHUst MapamMeTpa 03Ha4aeT CMeLLEeHe KOHEYHOro
w nonoxeHus «Bopora | MONIOKEHNA BHUS.
OTKP.»
7.4 HaKonutenb OLWMGOoK
DyHKUMS Onucanue, ykasaHus
1..8 HaKonuTesb OLIMGOK B 6n0ke ynpaBneHus B HakonuTene oLM6oK OCYLLLECTBNAETCS COXPaHeHe
8 nocnegHUX oWNGOK.
v Mocne Bxopa B napametp P.920:
. Mepexop Ha ApYro ypoBeHb C MOMOLLbIO NIEHOYHON KNasuwn A v
neHo4Hol knasnwmn ¥
. OTKpbITE HAaKONUTENS OLWMBOK C MOMOLLbIO KNaBuLy @
. 3akpbITe HAaKONUTENS OLLMGOK C MOMOLLLIO KNaBuLLv @
. Bebixopn 13 napametpa P.920 ¢ nomoupto Eb -
Eb1  CoobLueHune 06 owmbke 1 (camas akTyanbHas oLnbka)
Eb8  CoobLieHune 06 owmnbke 8
Eb-  oTmeHa, Bosspar k P.920
Er- Owmbka He 3aHeceHa
7.5 Bepcusa MO
P. DyHKLMA OnucaHue, ykazaHus
Bepcus MO rnasHoro MHavkaums ncnonb3yemoii Tekylueli Bepcum MO
npoteccopa
¢

1 JR—
|
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|
|
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3
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8.

1

ToHKas HacTpoMKa KOHEYHbIX MOJNI0XKEeHUI

8.2 MepenporpammupoBaHue AN HACTPONKN KOHEYHbIX NOMI0XKEHUIA

1

cnepytoLee 3HadeHve: P.210 = 5, nepenporpaMM1MpoBaHne BCeX KOHEYHbIX MONOXXEHNI

Ecnn HaCTPOEHHblEe KOHeYHble NONOXXEeHUA He NOAXOAAT A1 BOPOT, MOXXHO BbINOJSIHNTL NepenporpaMmmMmnpoBaHune. ,qJ'IFI 3TOro yctaHoBuUTe

1
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9 MapameTp cepBUCHOIr0 YPOBHS

HacTpoliiku napameTpoB Ha CepBICHOM YPOBHE MOXHO OTKPbITb TOJLKO B CJly4ae, ECMV NPOrpamMMypyoLLmii BelktodaTtens S500
yCTaHOBEH B nonoxxeHne «ON». 3T HACTPONKI HY>XXHbI A1 BBOAA B 9KCMIYaTaLMIO I TEXHUYECKOrO 0GCNY)KMBAHUS.

I'Iapameprl YPOBHSA 3aKa34nka ynomMuHaroTcA B [:taaneVlLLleM TONbKO, eCcnn Ha CEPBNUCHOM YPOBHE aKTUBMPOBaHbl JOMOSIHUTENIbHbIE
yHKLMN.
9.1 HacTtpoiika napameTpoB Ha CEpBUCHOM YPOBHE

OcCHOBHble AaHHble yCTaHaBINBalOTCA Ha 3aBoAe. 3meHeHune He Tpe6yeT0ﬂ.

[na nameHeHns napameTpos Bam Heob6xoaMmo crenath cregytoLlee:

1.  BbiknounTe 610K ynpasneHus.

2, BkniounTe DIP-nepekntoyatens S500.

3.  Bkounte 610K ynpasneHus.

4, YT06bI BOWNTU B PEXUM NapameTpusauun 6noka ynpasieHnst npusoaa,

O[IHOBPEMEHHO HaXKMUTE KHOMKV @ 11 A 1 yaep XuBaiiTe 1x okono 3 c.

M3MeHuTe Hy>XHble napameTpbl.

6. BuiignTe 13 pexxuma napameTpu3auun Nocne 3aBepLUEHNst HaCTPOeK, Haxas
KHOMKY @ 1 yaepXvBas ee okosno 5 c.

7. o okoH4aHun paboT oTknoumTe DIP-nepekntovatens S500 npu
BbIKJ/IIOYEHHOM GNoKe ynpasieHus.

o

ABTOMaTUyeckuii c6poc pexuma Texobeny np ANT N pHO Yepes3 1 yac. [}nsi NOBTOPHOro BXofa B PeXum
Texo6cnyXnBaHUs Heo6XoAMMO OTKIOUYUTL GNOK YNpaB/ieH!sl HAa KOPOTKOe BpeMsi, a 3aTeM CHOBa BKJIIOYUTL ero. B npoTtuBHom
cny4yae Heo6Xx0AUMO BbINOJSIHUTL COpOC.

9.2 Mepunopabl BpeMeHn
P. DyHKUMA OnucaHue, ykasaHus

0-60c Bpewmsi coxpaHeHusi ans | Komangpl «<BopoTta OTKP.» coxpaHstoTcs Ha nepvog BpeMeHU,
KomaHp «Bopota YCTaHOBIEHHbI B 9TOM napameTpe
OTKP.»

0-20c Bpems Ha yctaHoBneHHbI B 3TOM NapaMeTpe NPOMEXYTOK BpeMeHn byaet
npegynpexxaeHuns 3afiep>kaHo 3aKpblBaHue BOPOT nocne Komanasl «Bopota 3AKP.» unn no
nepeq Ha4anom VCTEHEHNN BPEMEHWN HaXOX/EHNS B OTKPLITOM MOIOXKEHUM
[BWXEHUA B (NPVHYaUTeNbHOE 3aKpbiBaHKE).
HanpaeneHun «<BopoTa
3AKP.»

Bpemsi HaxoXXAeHWsi B OTKPLITOM NOIOXKEHUN, CM. rnasy 7.2

9.3 HacTtpoiikn anektpogBurartens
P. DyHKLUMA OnucaHue, ykazaHus
0..1 BpauaioLeecs none MapameTp ycTaHaBnMBaeT BpaLLaloLLEecs nosie ANeKTpoasuratens ans
anekTpoasuratens ABWKeHVS B HanpasneHun «<Bopota OTKP».
0: nosie NpPaeoro BpalleHns
1: none nesoro spawieHns
9.4 MoBbilwweHue mowHocTH, Boost

Boost, unu opcuposaHue, CnyxuT Anst yBenn4eHust MOLHOCTW NPUBOAOB B HIXKHEM AManasoHe 4acTOTbl BPaLEHNS.

Kak cnuwkom ManeHbkune, Tak U CIMLKOM 6onblune napameTpbl (bOpCI/IpOEaHVIﬂ (BOOSt) MOryT NpnBecTn K cbosim npw akcnayarauun
BOPOT. ECnn yCTaHOBNEHO CNWLLKOM BbICOKOE 3HaYeHVe, BO3HMKaeT olumbka neperpyaku no Toky (F.510 / F.410). B aTom cnyyae napameTp
dopcrpoBaHus oMKeH BbiTb YMeHbLUEH. Ecnv napameTp CAvWKOM ManeHbKuii uni paseH 0, aoBuraTento He XBaTuT MOLLHOCTU NMPUBECTY
BOPOTA B [IBKEHE. YBennybTe napameTp Boost.

B cBsi3n C pas3nnyHbIMN YCNOBUSIMW SKCMyaTaLn Ha MECTe Npu HEOGXOANMOCTY CIEAYyET ONPeAenvTL NPaBNIbHY0 HACTPONKY
(hopcrpoBaHus SKCNEPUMEHTANTbHBIM MyTeM. MoMoub BaM B 3TOM MOXET thyHKLMS AUarHOCTUKY TOKa 3NEKTPOABUraTens (CM. napameTp
P.910 = 2). C nomoLLbto UHAVKALMM TOKa MOXKHO YCTaHOBUTb, [OCTUrAETCS N XKeNaeMblil pe3ynbTar 3a CHET U3MEHEHNst HACTPOKM.

Bcerpa BbiGupaiiTe No BO3MOXXHOCTY MaKC 0 HU3Kue

BbICOKW, HACKOJIbKO 3TO HeOﬁxOﬂMMO-

chopcuponauun, MpU 3TOM OHU AOJDKHbI ObITb HACTONbKO

024445 /BK FU Z RE/04.2025

P. DyHKUMA OnucaHue, ykasaHus
0..30% ®dopcuposaHve ans YBenuuMBaeT BblAaBaeMoe HanpsiKeHre 1, TakuMm 06pa3om, yBenmunBaeT
[BVDKEHVS B TaK>Ke MOLLHOCTb B HUXKHEM AManasoHe YacToTbl BpaLLeHUst fo
w HanpasneHun «<BopoTa | BOCTWKeHUs npepaenbHoii YacToTsl (P.100).
OTKP.» Hanps>xeHne yBennymsaeTcs Ha yKasaHHOe B NapameTpe 3Ha4eHve B
NMPOLIEHTHOM COOTHOLLEHUN K HOMWHAJIbHOMY HanpsiXXKeHUIo ABuraTesnsi
(P.103).
U
I
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|
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|
|
|
—p f
fEck
1) O6blvHas rpaduyeckas xapakTepucTka
2) Mpaduyeckasn xapakTepucTiika opcrpoBaHus
0..30% ®dopcupoBaHve ans Cm. P.140

LBVKEHVS B
HanpasneHun «Bopota
3AKP.»

To4Hasi perysimpoBKa KOHEYHbIX NOJIOXKEHUIN

DyHKUMA OnucaHue, ykaszaHus
0..5 Hosoe HoBoe perynnpoBaHue KOHEYHOrO NONOXXEHNS
nporpaMmMypoBaHne COoOTBETCTBYIOLLME KOHEYHBIE MONOXEHNS aKTUBMPYIOTCS NOC/e Ha4ana

KOHEYHbIX NMOMIOXKEHUI B
pexume oby4eHns

ABVKEHNA B pexxnme Totmann. I'IyTeM ANNTENIbHOIO HaXKaTnsa Ha Knasuwly
«CTON» KOHEYHbBIE NONOXEHUSA COXpPaHATCA.

B03MOXHbI CriegytoLLyie HacTPOMKY

0: MpepbiBaH1e onepauun: KOHeYHbIE NMONOXEHUS He ByayT
3anporpaMMnpoBaHb!
1: MporpaMmMmpoBaHue B peXXMMe 06yHeHUsi KOHEHHOTO

BbIKNKOYATENA HUXKHEro NOSI0XKEeHNsA, KOHEYHOro
BbIKtO4aTeNsi BEPXHErO NOAOXKEHUA 1, nNpu
HeOﬁXOJZ\VIMOCTVI, KOHEYHOro BbiKo4aTens
MPOMEXYTOYHOrO NONOXKEHUA

2: MporpaMmupoBaHyie B pexxnume 06y4eHnsi KOHEYHOro
BbIKJO4aTENsi BEPXHErO NOIOXKEHNA U, NpU
HeOﬁXOﬂVIMOCTVI, KOHEYHOro BblKn4arens
NPOMEXYTOHYHOrO NOJIOXKEHNA

3: MporpamMmupoBaHue B pexxunmMe 06yHeHnst KOHEHHOro
BbIKNKOYATENA HUXKHEro NOSIOXKEHNA N KOHEeYHOro
BblKNto4aTeis NPOMEXXYTOHYHOro NONOXKEHUA

4: MporpamMmupoBaHue B pexxunmMe 06yHeHnst KOHEHYHOro
BblKtOHaTeNA NPOMEXXYTO4YHOro NoNOXKEeHNA
5: [MporpaMmunpoBaHne BCcex KOHEYHbIX BblKo4aTenen n

HanpasneHna BpaLlleHns.

I'IporpaMMMpOBaHme KOHEYHOro BbIKKo4aTens NpoMexxyTo4Horo
NONOXEHUs 3aBUCUT OT HacTpoeK napametpa A.240.

HORMANN
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9.6 CkopocTtu 9.8 WHgukauua gnarHocTMKM Ha gucnnee
Hactpoiika MPEAKOHLEBOTO BLIKTIOHATENS 1 NIEHT KOHEHbIX BbIK/I04aTENEN BbIMOMHSETCS aBTOMATUYECKMN B NEPBbIX LIMKaX ABKEHUS DyHKuus OnucaHue, ykasaHus
rocne HaCTPOIKN KOHEYHbIX BbIKoYaTeneil. I3MeHeHe CKOpoCT [BUKEHNS NPUBOAUT K HOBOMY 3arlyCKy KOPPEKLIMU KOHEHHBIX
BLIKIHOYATENSIA. 0..41 BbiGop pexxuma Mpu nomMoLLmM AaHHOro nNapameTpa ykasaHHble HXKe BENNYNHLI U3MEPEHNS
VHOVKaumn MOryT HanpsiMyto oTobpaxkaTbCst Ha gucnee 65oka ynpasneHnsi nprsopa.
DyHKUMA Onucanne, ykasaHus 0: HanKauusa nocnefoBaTtenbHOCTU BbIMOMHEHNS! KOMaHA, (aBToMaTyika)
6...200 'y, Yactota ans 6eicTporo | YacTtoTa ABUXKEHVS 0 BEPXHErO NPEAKOHLEBOro BbIKoYaTens 1: dakTnyeckas CKopocTb ABMKeHNs B My
[OBUXEHVS B 2: dakKTnyeckas cuna Toka anektpoasurarens B A
Hanpasnexun «Bopota 3: dakTy4eckoe HanpsixeHne anekTpoasurarens s B
OTKP.» 4: DdaKTnyHecKas cuna Toka NPOMEXYTOHHOW akTUBHOI Leru B A
6...200 Iy YacToTa ansa 6eicTporo | YactoTta ABMKEHWSt [0 HUXKHErO MPeAKOHLEBOro BblKtovaTens 5: DaKTNHeCcKoe HanpsXKeHne NPOMEXyTOYHOI Lenu B B
[BUXEHVS B YuuTbiBaiiTe 3aKpbiBatoliee ycunue y npeaoxpaHnTenbHol nnaHku! 6: TemnepaTypa Ha BbIXO[HOM Kackape B °C
HanpasneHum «Bopota 7:  Temnepartypa Ha BbIXoJHOM Kackape B °F
SAKP.» 8: Bpewmsi paboTbl 371eKTPOABUraTens BO BPeMsi MOCNEAHEro ABNKEHUS
BOPOT B C
9.7 Bxop ans nonepeyvHoro asmxeHust P.5 x 0/ P.A x 0 = 9, onuynoHanbHO 9:  ®akTiyeckoe nonoxeue B Inc

Yctanosute napameTp P.5 x 0/ P.A x 0 Ha 9, 4TOGbl aKTMBMPOBAaTb OCHOBHYIO (DYHKLIIO MONEPEYHOro ABVXXEHNS AN1A 3TOro 10:  MMonoxetve Havana otcyeta s Inc

BXOAA. X = HOMEP NapamMeTPU30BaHHOrO BXOAA. 11:  3HayeHue ans kaHana 1, BblgaBaeMoe [aTYMKOM abCoMOTHBIX
3HaveHni
DyHKUMA Onucanue, ykasaHus 12:  3HayeHue ans KaHana 2, BbljaBaeMoe [aTYMKoM abCoMoTHbIX
0-30c Bpewmsi 6n10kupoBkmn AKTUBaLVst BXOAA NONEPEYHOro ABUKEHUS BNOKMpYeT KoMaHAabl AeTeKTopa LERCR
[eTeKTopa MHOyKum- VHAYKUMOHHOM neTnn, kaHan 1 n OTKP. 1, Ha Bpewmsi, ykazaHHOe B 3TOM 13:  dakTndeckoe onopHoe Hanpsxerne 8 B
OHHOIA neTnu, kaHan 1 1 | napametpe. 14:  Temnepatypa BHyTpU Kopryca B °C
OTKP. 1 15:  Temnepartypa BHyTpY kopnyca B °F
0-30c Bpems 6710KMpPOBKM AKTVBaUMS BXOAA NOMNEPEHHOro ABKeHNs GNOKMPYEeT KOMaHabl AeTeKTopa 16:  TNepepartoyHbIn hakTop OT ABUraTens K AaT4uKy Npu ABIKEHUN B
[eTeKTopa MHAYKLM- VHAYKLUMOHHOW neTnn, kaHan 2 n OTKP. 2, Ha Bpewmsi, yKkasaHHOe B 3TOM HanpasneHun «<Bopota OTKP.»
OHHOW NETNN, KaHan 2 1 | napameTpe. 17:  TMNepepaToyHbIi hbakTop OT ABUraTens K AaT4HuKy Npu ABMKEHUN B
OTKP. 2 HanpasneHun «Bopota 3AKP.»;

21:  KonuyecTtBo TpeboBaHWii NONOXEHWI 6€3 AeCTBUTENBHOrO OTBETA
[faTyvka rnonoXxxeHust

22:  HenpaswnbHO nony4eHHblii cumeon B TST-PD (ogHoBpemeHHO
aKTuBUpyeT BbiBOA B P.955)

39:  AkTyanbHasi nHgukauus cos phi

40:  MoMeHTanbHbIVi TOK MPOMEXYTOYHON Lienu B % OT MakCUManbHO
[IOMYyCTAMOro TOKa MPOMEXYTOHHON Lienu

41:  Vcnonb3oBaHue yHKLWN 3almThl anekTpoasuratens B %

HakonuTesb OWnN6oK CMm. napameTpbl Ans 3aKas4vka B . 7.4
Ebcl: OuncTka Bcero HakonuTens owmbok

S BpeMﬂ paGOTbI ﬂpOﬂOJ’I)KI/ITeHbHOCTb nocnegHero AskeHnsa BOpoT
aneKTpoasurarens
\ BXOHHOe Hanpsi>xeHne BennunHa TeKyLlero Hanpsi>XeHns cetun
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9.9

CyeTuuk TexobcnyXnBaHus

CyeTumk, cm. rnasy 7.1

0630p napameTpoB

P. DyHKLMA OnucaHue, ykazaHus
0..1 C6poc nokasaHwii KeutnposaHue cHeTumnka Texo6CnyXnsaHus
cyeTHmKa
TeX06CNyXMBaHNS

9.10 Pa6ouuii pexxum 6510Kka ynpaBneHust
P. DyHKLMA OnucaHue, ykazaHus
0..5 paboumnii pexxum Bo3MOoXXHbI cnefytoLye pexxumbl paboTbl:

0: [ewkenue B HanpasneHun «<Bopota OTKP.» n gsixeHve B
HanpasneHun «<Bopota 3AKP.» B pexume camoyfepaHus
(aBTOMaTMKA)

1:  [OewxkeHue B HanpasneHun «Bopota OTKP.» B pexume
camoyAep>KaHus, ABuKeHue B HanpasneHun «Bopota 3AKP.»

B PYy4YHOM pexxume paboTbl (nonyasToMaTnka)

2: [ewkenue B HanpasneHun «<Bopota OTKP.» n gsinxeHve B
HanpasneHun «Bopota 3AKP.» B py4HoM pexume (Totmann)

3: AsapwuiiHoe nepemelleHue B pexvime Totmann
BHUMAHUE
Bo Bpemsi aBapuitHOro nepemeLLeHUs BOpOTa ABUraloTcs A0 Tex
nop, Noka AecTeMTeNbHa KOMaHaa Ha nepemelleHne. Bopora He
ocTaHaB. TCS B KO| n .

4:  [nuTenbHoe ncnbiTaHue ¢ yCTPONCTBaMM 3aLLyTbl, aBTOMaTU4ECKOe
[ABWKeHne B HanpasneHun «Bopota OTKP.» 1 gBuxeHve B
HanpasneHun «Bopota 3AKP.»

Mepep KaXabIM HOBLIM NEpPeMeLLeHNEM AeiiCTBYET BPEMS HAXOXAeHUs
B OTKPbITOM nonoxxeHun P.010.

HacTpoiikn 3 1 4 nocne oTkno4eHVst 6i1oKa ynpaeneHus npornaaatot. Bnok
yrnpaBfieHns B 3TOM Clly4ae NepeBOANTCS B PEXIM 2.

9.11 3aBoackKas HacTpoilika, UICXOoAHble NapaMmeTpbl
P. DyHKLMA OnucaHue, yka3aHus
0..2 SaEO,E[CKaﬂ HaCTpOI;IKa an/l YyCTaHOBKe 3TOro napameTrpa Ha 1 BCe napameTpbl yCTaHaBInBatoTCs

Ha 3Ha4YeHNst MO YMONMYaHUIO.

BHUMAHUE

Mpod BOPOT U ( HacCTpoiiku TepsitoTcs. 06s3aTensHO
HacTpoiiTe napameTp P.991 B COOTBETCTBMM C TUNOM BOPOT.

C6poc A0 YCTaHOBMEHHbIX HA 3aBoAe crneuyanbHbix yHkumin: P.990 = 2.
BunpHO TOMBKO B TOM Clly4ae, eCNv Ha 3aBOfe YCTaHOBJIEHbI CrieLyasbHble
DYHKLMN, BaXKHbIE 415 3aKa34mKa.

0000 .... 00FF | Mpodunb BOPOT

CneuuanbHble HACTPONKY AN TUNa BOPOT.

w
9.12 Maponb
P. DyHKUMS Onucanue, ykasaHus
D 0 FFEE CoefuHeHne Bsopa npepgsaputensHo 3agaHHoro napons | BHUMAHUE
(i _115 nepembiykoin DIP- ANA COeAVHEHNS NepeMbIHKOn U3meHeHne napameTpoB
w nepeksnoyatens S500 nporpammupytoLero DIP-nepekntoyatens | 6e3 03HaKOMEHUs! C UX

S500: BBOA NPaBMIbHOrO Napons
aKTUBMPYeT nepeksoYareib.

hyHKUMsSIMM 3anpelyaeTcs.
YT06bI U36€XKaTh OLUNGOK U
yuep6a B pesynbrare

0... FFFF Maponb

HenpasoMepHOro aocTtyna,
naponun AosKHbl
BblAaBaTbCH TOJIbKO
06y4yeHHOMY nepcoHany.

MpaBso gocTyna Ans pasnu4HbIX ypoBHeR
napameTpos

Maponb MOXKHO HAaCTPOWTL Ha CEPBUCHOM YPOBHE (YpOBEHb 2).
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P. DyHKUMS WU3meHeHO FnaBa
Kem:
Korpga:
CYETHMK pabo4mnx LMKIoB 71
CyeTunK TexobcnyxnsaHus 741
Bpemsi HaxoXXAeHUst B OTKPbITOM 7.2
nonoxxexuu 1
Bpems HaxoxxaeHUs B OTKPbITOM 7.2
nonoXxeHum 2
MuvHMManbHoe Bpemsi HaXOXXAEeHUs B 7.2
OTKPBITOM MOJIOXKEHUN
Bpems coxpaHeHusi Ans KomaHg, 9.2
«BOPOTA OTKP.»
Bpems npeaynpexaeHus nepen 9.2
Hay4asiom [ABKEHVS B HanpaBsieHnn
«Bopota 3AKP.»
Bpatuatoleecs none anekTpoasurarens 9.3
dopcrpoBaHue Ansa ABUKEHNS B 9.4
HanpaeneHun «Bopota OTKP.»
dopcrpoBaHue ANs ABKEHNS B 9.4
HanpaeneHun «Bopota 3AKP.»
HoBoe nporpammmpoBaHmne KOHEYHbIX 9.5
NMONOXEHWIA B pexxume oby4eHnst
BennunHa koppeKkuun Ans KOHeYHOro 7.3
nonoxexus «Bopota 3AKP.»
BennunHa Koppekunn Ansi KOHe4YHOro 7.3
nonoxexust «<Bopora OTKP.»
YacTtoTa anst 6bICTPOro ABUXKEHNS B 9.6
HanpaeneHun «Bopota OTKP.»
YacTtoTa ans 6bICTPOro ABUKEHNS B 9.6
HanpaeneHun «Bopota 3AKP.»
Bpemsi 6110KMpoBKM fleTekTopa 9.7
VHAYKUMOHHON NeTnu, kaHan 1 n
OTKP. 1
Bpemsi 6110KMpoBKM fleTekTopa 9.7
VHAYKUMOHHON NeTnu, KaHan 2 n
OTKP. 2
CYETUYMK CUCTEMBI 3aLlUThl OT 71
CTONKHOBEHUI
Bbi6op pexxvma nhgmkaummn 9.8
HakonuTesNb OWNBoK 9.8
Bepcus MO 7.5
CepWitHblii Homep 7.6
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BOpOT

MpeBbILLEHO BpeMs paboTbI
anekTpoasuratens BoO BpemMs
ABVKEHNA B HanpaesneHnun
«Bopota OTKP.», AB1XeHNs B
HanpaeneHun «Bopota 3AKP.»;
unu B pexxkume Totmann

DakTu4eckoe Bpems paboTbl ABUraTeNst MPEBLICUNO YCTAaHOBNEHHOE
MakcumanbHoe BpemMsa paﬁOTbI.

BopoTa nMetoT TXKenblit XA 1nn 3a6N0K1POBaHbI.

ﬂpl/l MCMOIb30BaHNN MEXaHNYECKNX KOHEYHbIX BblKtoHaTenein OoavH KOHEYHbI
BbIKNlo4aTenNb He cpaboTan.

Ownbka 3anasaplBaHms,
BEMNYMHA N3MEHEHUSI
MONOXXEHNS BOPOT OKasasnach
MeHbLLE OXXugaemon

Bopota unu geuratens 3a6n10KnpoBaHbl.

Topmo3 He oTnyckaeT. MpoBepbTe NOAKIYEHNE 1 TOPMO3HOW BbINPSAMUTENb.
CnnwKOoM HuaKas MOLUHOCTb AN MOMEHTa 3aTs>KKWN. I'Iposepb're Hanps>XeHve
nnTaHus.

CnnwkoM maneHbkas CKOPOCTb.

BopoTa He MOKUHYNN MOSIOXKEHNE MEXaHUYECKOTO KOHEHYHOTO BbIKMtoHaTENs, Un
KOHEYHbIN BblKNtoYaTe b HencnpaseH.

ernneHme K OCu gat4ymnka abCOoNOTHBIX 3HAYEHWI He 3aTAHYTO.

Bbi6op HenpasunbHoro npoguns sopot (P.991)

P. DyHKLUMA N3meHeHO FnaBa C6ou B paGote
Kem:
Korpa:
Bpewmsi paboTbl anekTpoasuratens 9.8
BxopHoe HanpskeHne 9.8
C6poc nokasaHuin cHeTymKa 9.9
Texo6Cny>KnBaHust
pabounii pexxuim 9.10
3aBopckas HacTpoiika 9.11
Mpodhunb BOPOT 9.11
- MepekpobisaHue DIP-nepeknioyatens 9.12
[ ] pekp p
Fa596
Maponb 9.12

OTKNOHEHNE YCTaHOBJIEHHOIro
HanpaefeHus BpalieHns ot
0XIAEMOro

HanpaBnet—me BpaLleHuna anekTpoasuratensa oTin4aeTcs OT 3TaIOHHOro
HanpaBneHusi, 3afaHHoro Npy Kanubposke. 3anporpamMmMupyiiTe BoOpoTa 3aHOBO
¢ nomoubto napameTpa P.210 = 5, cm. rnasy 8.2, cTp. 90.

‘-Ipe3M6pHo CUNbHOE «NMpPOBUCaHMe» Npn Havane OBVXEeHNs, TOPMO3 OTnyCcKaeT
C/INLWKOM paHo, CNULLKOM HE3HaYNTENbHbIA MOMEHT BpaLieHna

Mpy Heo6X0ANMOCTN U3MeHNTe hOPCUPOBaHWE.

Ownbka npoTokona
NO3NLMOHHOr0 AaTynka

C60M4 LWNHBI MO3ULIMOHHOIO AaTynka
[aHHble 0 NONOXEHNN He NOCTYNaloT B TEHEHNe ANTENLHOro BPEMEeHM

11 0630p coobLeHun
11.1 O6wue owmnéKN

Ecnu coobuyeHns 06 owmnbkax He copackiBaloTCs aBTOMATUHECKN, Bbl MOXeTe 1x KBUTUPOBATb.

Mpexpae Yem KBUTUPOBaTb COOGLEHNE, YCTPAHNTE NPUUNHY OLLIMGKN.

C6oii NpeaKoHLEBOro
BbIKJlOYaTeNs s CBETOBOrO
6apbepa / CBETOBOWN peLLETKN

MpenKoHLEeBot BbiKNo4aTENb CBETOBOroO 6apbepa / CBETOBON PeLLETKN TakKe
Haxo[uTCs B CPeAHEM KOHEYHOM MOSIOXEHNN U B BEPXHEM KOHEYHOM
MOJIOKEHNN.

3anporpammmpyiTe KOHEYHbIE MONOXKEHUS AaT4yKa aBCOMOTHBIX 3HAYEHUA.
PaccTosiHne Mex gy HUXXHUM KOHEYHbIM NosoXeHneM Eu n BepXHM KOHEeYHbIM
nonoxexnem Eo fOMKHO BbITb Kak MUHUMYM 1 M.

MapameTpbl He

O

YCTaHOBJIE€HbI

5s

HaxxmuTe knasuily @ v yaepxusaiiTe ee B HaKaTOM COCTOSIHUM MPUMEpPHO 5 C.

;

Brok ynpasnexvs He
nporpamMmmpyeTcs

OcHoBHble napameTpbl 6710ka ynpasneHus eLle He ycTaHoBMEeHbI, cM. P.990 n
P.991.

@)

C6ou uenu 3awuThbi

O
lc,l_ll

CpaboTana BHeLUHSs cuctema
aBapuiiHoro octaHosa 1

Llenb aBapuitHoro otknto4eHnst 6bina npepsaHa Ha Bxoae 1 aBapuinHoro
OCTaHOBa (CM. 3NEKTPUHECKYIO CXEMY).

HenpaBuanble KOHEeYHble NoJIoXKeHUs

Monoxexue BOPOT BbIXOAUT 3a | ® MexaHu4eckuii TOPMO3 HencnpaseH N HenpasuUbHO HACTPOEH.

CpaboTana BHeLLHsS cucTema
aBapuiHOro octaHosa 2

Llenb aBapuitHoro oTkto4eHnsi Gbina npepsaHa Ha BXOAE 2 aBapuiHOro
OCTaHOBa (CM. 3NIEKTPUHECKYIO CXEMY).

YCTaHOB/EHHbIV BEPXHNN . BepHuTech B paspelleHHoe NonoXXeHne C NOMOLLLIO NepeMeLLeHNst B pexxuMe

npegen Totmann.

HeuncnpaBHOCTM cucTeMbl 6e30MacHOCTH

. [ns BepxHero ABAPUNHOIO KOHEYHOrO BbIKNKOYATENS! YCTAHOBAEHO CAMNLLIKOM
HU3KOe 3HaYeHne napameTpa.

. CvLLKOM Mariblii BEPXHUI Anana3oH KOHEYHOrO BbIKJtoHaTensi (MHTepsas
cpabaTbiBaHUA KOHEYHOrO BbIKNOYaTens).

npeBbILLIeHI/Ie yucna
cpabartbiBaHuin
nNpefoxXpaHUTeNbHON NNaHkn A

MpeBbILLEHO MakCUMabHOE YMCTO cpabaTbiBaHWi MPeAOXPaHUTENLHON NNaHKu
A BO Bpems paBoyero Lkna BopoT, 3agaHHoe Npy YCTaHOBKe NapamMeTpoB
(KOHTPONbHBI BbiKoYaTenb BopoT). CBPOC: yaep>xusainTe Haxarou
MembpaHHyto knasuwwy «CTOlM» B Te4eHune 5 c.

MonoxeHne BOPOT BbIXOAWT 3a | ®
YCTaHOBNEHHBIV HUXKHWIA .
npepen

MexaHn4ecKuii TOPMO3 HENCMPaBEH MW HEMPaBUIIbHO HACTPOEH.
BepHuTech B paspeLLeHHOe NMONOXKEHNE C MOMOLLbIO NMePEMELLIEHNS B PeXXime
Totmann.

MpesbllweHve Yncna
cpabatbiBaHui
npefoxpaHuTenbHON NnaHku B

HpeBbILIJeHO MakcumanbHoe 4Y1ucno CpaﬁaTblBaHMl;l I'IpeﬂOXpaHVITeI‘II:HOI;I nnaHkun
B BO Bpemsi paGoyero uyikia BopoT, 3afaHHoe Npyu yCTaHOBKe napameTpos.

. [nst HWKHero ABAPUHOMO KOHEYHOro BbiKtouaTens YCTaHOBNIEHO CINLLKOM
HU3KOe 3HaveHne napameTpa.
. CMLLKOM Manblii HUXKHWIA Anana3oH KOHEe4YHOro BblKNK4aTens (I/IHTepBaJ'I

MpeBblilweHve Yncna
cpabatbiBaHui
npepoxpaHuTensHol nnaxHku C

npeBbILIJeHO MakcumMmanbHoe 4Y1ncno CpaﬁaTblBaHMl;l I'IpeﬂOXpaHVITeI‘II:HOI;I nnaHkun
C BO BpeMmsi paboyero umkna BOPOT, 3aAaHHOe Npu yCTaHoBKe NapameTpoB.

cpabaTbiBaHUA KOHEYHOrO BbIKNOYaTens).

O6wue ownbKu annapaTHoro o6ecneveHus

c '] Mem6paHHas knasuwia . Mem6paHHas knasuwa «OTKP.» nnn «3AKP.» yaep>xusanacb Haxarton 6onee
0 1) | KOpPOTKOro 3amblkaHus 15¢.

NpeHtnduumposar c6poc
annapatHoro obecrneyeHus
6noKa ynpaeneHus

CubHbIE MOMEXY MO HAMPSKEHNIO MUTAHUS.
CpaboTana BHyTPeHHSS CTOPOXKeBasi cxema.
Owwmbka O3Y (RAM)

HORMANN
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O6wme owm6KN annapaTHoro o6ecne4eHus

O6wue ownbKN annapaTHoro o6ecneveHus

MakcumanbHbIi TOK (TOK Ha
aneKTpopBUratene unm B
MPOMEXXYTO4HOM KOHTYPE)

HomuHanbHble napameTpbl 3fieKTpoasuraTens HeeepHble.
MoBbiweHne Hanpsbkenns unn copcuposanme (P.140 nnu P.145) He noaxoauT.
aﬂeKTDOFLBI/IFaTeJ'Ib nMeeT Henpasu/ibHbIE pa3Mepbl.

MoHWXeHHoe HanpsixxeHne B
NPOMEXYTOYHOM KOHTYpe

CULLKOM HU3KOe BXOAHOE HanpshXeHNe NUTaHWs, Yallie BCEero npu Harpyske.
CNNLWKOM BbICOKasi Harpy3ka. Momexu Ha BbIXOAHbIX Kackaaax Ui TOpMO3HOM
npepbiBarene.

TspKenblii X0, BOPOT.
Topmo3 He oTnyckaeT. MpoBepbTe NOABOAALLMIN NPOBOJ, I TOPMO3HOIA
BbINPSMUTESb.

Hanpsxenne nutannsa 24 B
OTCYTCTBYET U CANLIKOM
HU3Koe.

36bITO4HOE HanpsKeHne B
MPOMEXYTO4YHOM KOHTYpe,
npegen 1

Meperpyska, HO 6e3 KOPOTKOro 3aMblKaHst
Mpn KOPOTKOM 3ambikaHuu Ha IMHUK 24 B noasop anekTponuTaHms 6ioka
ynpaeneHust He NpoucxoauT. FopuT curHansHas namna «lutaHne» (Power).

C6oit, fetheKT Unm OTCYTCTBIE TOPMO3HOMO NpepbiBaTeNs.

L“II)SQMGDHO BbICOKO€ Hanps>XeHne NnnuTaHus.

OnekTpofsuraTenb B reHEPATOPHOM PEXMME 3anUTbIBAET CAULLKOM Gonbloe
KONNYeCTBO 3aHeprun OﬁpaTHO B ceTb. KnHeTnyeckas BHEeprunsa BOPOT HE MOXET

36bITOMHOE BXOAHOE
Hanpsh>keHne cetn

CrVLLKOM BbICOKOE HanpsieHne nuTaHus.

Cnunwkom 6onbLune KonebaHnsa HanpsHKEHNS NATaHNA.

[Ons 6nokoB ynpasneHus ¢ BM: ncto4Huk 6ecnepeboitHoro anekTponuTaHus
B 6aTapeiiHom pexxme. BoccTaHOBUTE 3M1eKTPONUTaHNE OT CETU.

6bITb OCTATO4HO YMEHbLLIEHA. Temnepatypa paguatopa

36bITO4HOE HanpskeHue B
cetn

CNNLLKOM BbICOKOE HampsiKeHUe NUTaHns 610Ka ynpasneHus. pa6odeit 30HbI, Npeaen 2

MoHwxeHHoe HanpsbxeHune B
cetn

CnnLKOM HU3Koe Hanpsb>keHne nutaHua 6noka ynpasneHus.

CnnLWKOM BbICOKas Harpy3ka Ha BbIXO[HbIX Kackagax 1uam TOPMO3HOM
npepbiBaTene.

CnuLKOM BbICOKas TakToBas 4acToTa BbIXOAHOro kackaaa (P.160).

CnnwKoM HI3Kas TemnepaTypa OKpy>KaloLLei cpepl Ans 610Ka ynpasneHns.

C6oii: Temnepatypa BHyTpu

Temnepatypa paguaropa 3a
npepenamu paéoyero
Avanasona, npegen 1

kopnyca npesbicuna 80 °C
CMLKOM BbICOKas Harpy3ka Ha BbIXOAHbIX Kackajax v TOPMO3HOM

YpesMepHO BbICOKAsH BHYTPEHHSISi TeMnepaTtypa.

Tok neperpysku
NPOMEXYTOYHO Lenu, npeaen

npepbisarene.
CnvwKoM HM3Kas TeMnepaTtypa OKpyXatoLLeil cpeabl Ansa akcnayatauum 6noka
ynpasneHus. 2

MoBbiLLEHNEe HaNPS>XeHNs U popcrpoBaHne He NOAXOAAT.
OnekTpoasurartesb UMeeT HenpasubHbIE Pa3Mepsbl.
TsKenblii XOf BOPOT.

Cr1LLIKOM BbICOKas TaKTOBasi HacToTa BbIXOAHOIO kackapa (napametp P.160).

C6oit: Temnepatypa BHyTpU
koprnyca npesbicuna 75 °C

CnunLiKOM Befvka Harpy3aka Ha npeo6pa3oBaresib HacToTbl. OwmGKY B CUCTeMe MO3NUNOHUPOBaHUs

LLIkadh ynpaBneHusi HEAOCTATOYHO OXNKAAETCS. HenpasunsHas pernctpauus

Tok neperpysku B
NPOMEXYTOYHON Lienu, npepen
1

NO3NUMOHHbIX AaHHbIX

MoBblILLEHVe HaNPsXXeHNs U hopCcUpPoBaHe He MOAXOAWT.
OnekTpoaBuraTesb IMEET HenpasuibHbIE Pa3Mepbl.
Tsakensln Xon BOPOT.

MakcnmarnbHbI TOK Ha
anekTpopsuratene / B
NPOMEXYTOYHOM KOHTYpe,

HomuHaneHble napameTpbl 3NeKTpoaBuraTens HeBepHble.

Mocne BbI30Ba ANst aKTMBMPOBaHMS 3aBOACKUX NapameTpos (napameTp P.990)
He 6binn 3aaHbl NapaMeTpbl COOTBETCTBYIOLLE CUCTEMbI MO3ULIMOHNPOBAHNS.
Kann6poska He 3aBeplueHa unv npoLuna ¢ ownbkamu. MosTopuTe KanubpoBKy
¢ nomouypto napameTpa P210 = 5 (cm. rnasy 8.2, cTp. 90.).

Mpwn aKTVBMPOBaHUN NPOMEXYTOHHOrO OCTAHOBA NMPOMEXXYTOYHbI OCTAHOB
HempuemsieM.

MoBbiweHne HanpsbkeHns unn opcuposanme (P.140 nnu P.145) He noaxoauT.
OnekTpoaBuraTenb MEeT HenpasusibHbIE Pa3Mepbl.

Bpemsi oxupaaHue npu
nepefaye NpoTokona

npepen 2 TsxKenblii Xof, BOPOT.
cCC 11 C6oi1 nopa4n NOCTOSHHOro Mopaya NOCTOSIHHOIO TOKa He MOXKET BbiTh NPON3BEAEHA B CUTY CreaytoLmX
.0 1 | |Toka npu4uH: Tok neperpy3ku, IGBT-ownbka F.519, KopoTkoe 3aMbikaHve Ha 3emaio,

ownbka 24 B nnn neperpes.
MpusepeH B AeNcTBYE aBapUIHBIN BbIKNOYATESb.

) OTK/I04EHNe ToKa

I_ | anexTpogsurarens, Tok
NPOMEXKYTOYHOIO KOHTYpa
nospexxaeH

AnnapaTHoe obecneveHve HeuncnpasHo.

3anyctuTe c6poc annapaTHOro 06ecneyeHst: BbIKIIoUMTE 610K ynpaBfeHysi.
CHuMUTe faTyunk nonoxxeHns Multiturn. Yepes HECKONBLKO MUHYT yCTaHOBUTE
AaTyvK nonoXkeHus o6partHo. CHoBa BKOUNTE 610K ynpaBneHus.
MHTepdelicHbii Kabenb HencnpaseH nny pa3opsaH.

HevncnpasHa anekTpoHnKa 06paboTki CUrHanoB AaTymnka abContoTHbIX
3HaYeHIA.

[edekT annapaTHoro o6ecne4eHns Unm CusbHble NOMeX OKpyXatoLLeli cpeabl.
MpoBepbTe 3a3emneHne BOPOT.

MpousseanTe 3KpaHMPOBaHNE NPOBOAA CUCTEMbI YNPaBIIEHMSI.

YcraHoswuTe 38eHo RC (100 Q + 100 H®P) Ha TopMO3.

C q 4:, OwwmbkKa annapaTHoro
DyHKUMSA 3aLLMTHI YcTaHoBneHa HenpasunbHas rpaduyeckas xapakTepucTika aurarens I, 1) _} || obecriedeHus gatunka
anekTpoasurarens (HOMUHanNbHBIN TOK anekTpoasuratensy) (P.101). nonoxxexus Multiturn
naeHTMdMLMpoBana MoBbiweHne HanpspkeHns unn dopcuposandmne (P.140 nm P.145) cnnwkom
MaKCUMarbHbI TOK BEVKO.

Owwmbka M3Y (ROM)

Owwmbka O3Y (RAM)

OwwmbKa BO BPEMEHW ABUKEHNS

Owwbka 3MMN3Y (EEPROM)

HeucnpasHocTb annapaTHoro o6ecnevyeHnst =» BbinonHUTe 3aMeHy.

AneKTpoABUraTesb UMEET HEMPaBUbHbIE Pa3Mepbi.

Lpavisep IGBT
naeHTUULMpoBan TOK
neperpysku

BHyTpeHHsAs owmnbka garynka

CnnLLKOM HU3Koe Hanps>keHne nutaHna unn 3J'IeKTpOCH66)KeHVIe. nonoxxeHunsa Multiturn

O6ecneybTe NpaBuibHOE 3HEProcHaGXeHMe:

Co6oi patyuka nonoxenusi Multiturn. = Cépoc
[atuunk nonoxxeHns Multiturn o6Hapy»xun cépoc =¥ BeinonHuTe KBUTMPOBaHNE
OLINGKM 1 MOBTOPHO BbIMOJIHATE NPOrPaMMUPOBaHIE [J151 KOHEYHbIX MOSIOXKEHNIA.

— BKFU Z: nogsogswwii nposog = (3 x 2,5 Mm2)

MpeBblLLEeHNe TemnepaTypbl
KopoTkoe 3ambikaHne 1nu 3a3eMeHne KIeMM 31eKTpoaBUraTessi.

[aryuka nonoxxerus Multiturn

CnuLKOM BbiCOKast TemMneparypa B Kopnyce garduka

3apaHa npefenbHO HenpaBUbHas HOMUHANbHAsA YacToTa aNeKTpoaBUraTess.
MoBbileHne Hanps>xeHns unu hopcuposanme (P.140 unn P.145) cnnwkom
BENNKO.

Huskoe HanpskeHne 6atapen

HanpsikeHue 6ydepHoii 6aTapen patyvka nonoxxkenus Multiturn cnvwkom
HU3Koe =» 3aMeHnTe JaTymK nonoxxeHus Multiturn

AneKTpoABUraTeb UMEET HEMPaBUIIbHbIE Pa3Mepbi. CIIMLLKOM BbICOKas CKOPOCTE

[HedekT 06MOTKM aneKTpoasurarTens. Basia faTyiKa nonoXKeHms
KpaTkoBpemMeHHOe npepbiBaHVe Lienu aBapuitHoro OTKI0HEHNS. Multiturn

36bITO4HOE HanpskeHne B
NPOMEXYTOYHOM KOHTYpE,
npegen 2

CrVLLKOM BbICOKas CKOPOCTb BpaLLeHWsi Bana, Ha KOTOPOM YCTaHOB/EH AaTHmK
nonoxexus Multiturn =» YcTaHoBuTe gaTyvk Ha apyroii san.

Co6olii, gedekT unm oTCcyTCTBME TOPMO3HOrO NpepbIBaTens.

CMLWKOM BbICOKOE HarnpsiKeHne NUTaHNs Ha BXope.

[suratenb AOKEH YMEHBLUNTL KUHETUHECKYIO SHEPrIio BOPOT.
OnekTpoaBuraTesb B reHepaToOpHOM PEXUME BbipabaTbiBAET CMLLKOM 6osibLLIoe
KONN4ECTBO 3HEeprum.
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Owunbku B cucteme no3nyuoHNpoBaHusA

O6wume coobeHus

CrMWKOM HU3Kas aMmnnantyga L4
MarHMTHOro NonA Aatynka
nonoxxenus Multiturn

SﬁI'IyLIJ,eH KOHTPOJIb MarHUTHOIO NOJISA: BbIMNONIHAETCA KOHTPOIb aMmnanTyapl
MarHMTHOrO NoJisi BO BpemMsA npouecca NporpamMmmnpoBaHnsa 1N akcnyataunm.
CrMWwKOM Hu3Kas aMnanTyga. > I'IepemeCTVlTe MarHuT 6amxe K AATHNKY.

BepxHee KOHEYHOE MOMNOXEHNE 3a6N10KNPOBaHO, ABMKEHNE B HanpasneHun «<BopoTta 3AKP.» HEBO3MOXHO (Hanpumep,
npepsBaHHasi 6e30MacHOCTb)

YBEJOMJIEHUE:

Ecnu Bo Bpems aKcryaTaumy aMmnanTyAa yMeHbLUTCS, HanpUMEpP 13-3a CTapeHus
MarHuTa, cHavana otobpaxaetcs ysegomneHve |.76A. MocKonbKy B BbIKIIOHEHHOM
COCTOSAHUM ABM>KeHNe BOPOT He pacrno3HaeTcs, cpa3y nocne BKAto4YeHns 6noka

ynpaeneHysi npusoaa oTobpasnTcs cooblieHne 06 owmobke.

Mpu BO3HNKHOBEHMM OLLNGKN HEOGXOAVMMO MOBTOPHO BbIMOAHUTL KaMGPOBKY GroKa

ynpasneHusi Np1BoAa.

[BwxeHne B HanpasneHun «Bopota OTKP.» akTuBMpoBaHo

CpepHee KOHEYHOE MOJNOXKEHNE (MONTOXKEHNE NPOMEXXYTOYHOrO OCTaHOBA)

CpepHee KOHe4YHOE MONOXKEeHVe 3a6I0KMPOBaHO, ABVKeHNe B HanpasneHun «Bopota 3AKP.» HeBO3MOXHO (Hanpumep,
npepBaHHasi 6e30MacHOCTb)

CG6oii: BO3MOXEH TONIbKO pexxum Totmann, Npy HEOGXOANMOCTM — aBTOMaTUHECKOE ABWKEHNE B HarnpasneHun «BopoTa
OTKP.».

Kanu6poska 1 HacTPOIKa KOHEYHbIX MOMOXEHNI As AaT4YNKOB a6CONMIOTHBIX 3HA4EHNIA NPY NepeMeLLIEHUN B peXxxnmMe
Totmann: 3anycTuTe NPOLECC C NOMOLLbIO MeMOpaHHo Knasuwm «Cton».

C 290 Cnvwkom 6onbLuas AnvHa . Ecnun B paboyem pexxume aBapuitHoro nepemetleHuns sopot (P.980 = 3)
I~, | 1I_l | xopnaBOPOT ANist 3ajaHHOroO BbINONHSETCS BbIXOA 32 KOHEYHOe nosioxkeHne «Bopota 3AKP.», Heo6xoanmMo
paspeLueHns gaTtinka 3aHOBO 3anNPOrpPamMMMpPOBaTh KOHEYHbIE MONOXEHNS, CM. rnasy 8.2, cTp. 90.
MepenporpaMmmmpyiiTe KOHEYHbIE MONIOXKEHNS.
e [InsA ncnonb3yemoi KoMBUHaLMM AaTtyrka 1 BOpOT YCTAHOBJIEHO CIINLLIKOM
60onbLUOE paspeLleHne faTymnka ¢ nomoLlblo napamertpa P.202.
11.2 BHyTpeHHsi cuctemHas owmbka F.9 xx

[aHHble OWMOKN ABNSIOTCA BHYTPEHHUMU OLnbKkamu. OHM He MOryT BbiTh yaaneHbl onepatopom. MNpy BO3HUKHOBEHUN TaKoii OLLMOKK

He3ameanmTenbHO 06paTUTECh B CEPBUCHYIO CNyxOy.

ABapI/II?IHOe OTK/O4YEHNE: ABUXXEeHNEe HEBO3MOXXHO. OﬁprB ﬂpe,ELOXpaHI/ITeﬂbHOIZ uenu annapartHoro obecneyeHust.

ABapwiiHoe nepemeLLeHre: pexkum Totmann 6e3 y4eta 6e30nacHOCTU U T.4.

BHyTpeHHue on6Km

Llenb aBapuiiHoro ocraHosa
HenonHas

He Bce BXOObl! aBapI/II?IHOFO 0OCTaHOBa coefuHeHbl OTAEe/IbHO NepemMbl4KamMun, XoTs

BCS1 Lienb aBapuitHOro ocTaHoBa coefjiHeHa nepeMblyKamu.
CpaboTan n3bbITO4HbIN KOHTPOSIb LieNn aBapuitHoOro ocTaHoBa.

PyuHoit pexxum, pexxum Totmann

napameTtpuaauus

C60i1 TeCTMPOBaHNSA TPETLErO
cnocoba oTkJItoHeHNs

HewvcnpasHoCTb annapaTHoro obecneyeHns
3ameHa 6n10ka ynpasneHus

CurHXpoHusaumsa

Ownbka TecTa Bxoga CBETOBON
peLleTku

Co6oli TecTa CBETOBOIN PELLETKY.
MpoBepbTe NoAKNoYeHe CBETOBOM peLleTKu.

ABTOMaTVIKa, YyKasblBaeT Ha nepekntoveHne n3 «pyy4Horo» pexuma s «aBTOMaTU4ECKUIA»

Mposepka kabenbHo
NPOBOAKM aneKTpoasurarTens

Ka6enb fBviratensi NoBpeXaeH Unm HenpasuibHO MOAKIOYEH.
AneKkTpoaBMraTenb NOBPEXAEH.

MonyaBTOMaTUHECKUIT PEXXIM YKa3bIBAET HA MEPEKIIOYEHNE 3 «PYHHOTO» PEXIMA B «MOJyaBTOMATUHECKI»

Owmbka Hapy>KHO
CTOpO)KeBOI?I CXeMbl

HanpsikeHue 24 B neperpy»eHo.
[HedekT annapaTHOro o6ecneyeHns unm NoOMexm oKpy><atoLLeit cpeapl.

1. IHguKauus nocne BKOYEHWs (CaMoamarHoCcTrKa)

OLWnBOYHBI 06LLMIA pesynbTaT
npoBepKu NapameTpoB

BhbIkJt04MTe 1 CHOBa BKJOUMTE 610K yrpaBfieHust.
MpovHdopmMupyiiTe oTaen cepsuca.

Coo6LyeHne 0 COCTOSIHUM BO BPEMSI KanmbpoBKu

£S5 1

Owwnbka B KOHTPOSLHOW CyMMe
KanMBpoBOYHbIX 3HAYEHWI

HoBas Bepcust NnporpaMMHOro o6ecneyeHus ¢ N3MEHEHHOM CTPYKTYpoit
EEPROM.

ELe He MHMUManN3npoBaHHbI 610K ynpasnieHus.

MpovHdopMupyiiTe oTaen cepsuca.

3an6603aHa KaJ'II/I6pOBKa HWKHEro KOHe4YHOro noJsioXXeHns

3atpeboBaHa kanmbpoBka BEPXHEr0 KOHEHHOrO MOJSIOXKEHNS

113 WNHdopmMaLmoHHble coobweHns

KaﬂVIGpOBKa NONIOXKEHMA MPOMEXXYTOHYHOIro OCTaHoBa

0O6wume coobLyeHns

OcTaHoB 1NN COCTOsIHUE cOpoca: OXXupaHue crepyoLen BXoAsLLel KoManabl

Co0G6LeHns1 0 COCTOSIHUM BO Bpemsi pexxuma Totmann

HwxHee KoHe4HOe nonoxexne

©

HwxHee kKoHe4HOe nonoxeHne 3ab610KMPOBaHO, ABKEHVE B HanpasneHnn «Bopota OTKP.» HeBO3MOXHO

@

[BwxeHune B HanpasneHun «Bopota 3AKP.» akTBupoBaHo

HwXHee KoHe4HOe NonoXxKeHvne AOCTUrHYTO

BerHee KOHe4YHOe nonoXxxeHne

BerHee KOHEeYHOe NonoXXeHne JOCTUTHYTO

96
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D)HHbI€ CC BO BpeMsi aBTOMaTU4eCKoro pexuma paﬁOTbl

O6wwue BxoAbl — (OYHKLUIO CM. B ANIEKTPUHECKON CXeEMe

TpebyeTcsi TEXHNYECKOE 06CAYXMBaHME. CHETUNK NHTEPBAIOB TEXHNHECKOTO 0BCY)KMBAHWS MEPEMNOSHEH.
CM. PyKOBOACTBO MO MOHTaXY, SKCTlyaTauum 1 TEXHUHECKOMY 06CIY>XNBaHO

[ i
g

Mem6paHHas knasuwa OTKP.

CrmwKom Bbicokas CKOPOCTb Npn AOCTUXXEHUN BEPXHENO KOHEYHOr 0O NoIOXKeHUA.

MembpaHHas knasuwa «CTon»

CnnwKoMm Bbicokast CKOPOCTb MpU AOCTUXKEHUN HUXKHETO KOHEYHOro NOJSIOXKEHWA.

Mem6paHHasi knasuwa 3AKP.

LOnutensHoe OTKP. ewwe gencreyer. Bxopg 1
MpriopuTeTHOCTL AaT4mka KomaHp, «Bopota OTKP.» akTuBMpoBsaHa. [ByxxeHve B HanpaeneHn «Bopota 3AKP.» Bxop 2
TONBbKO C AATYNKOM KOMaH[, TaKOM >Ke MPUopuTETHOCTY (Cp. P5x4).

Mpon3BoanTCA NPUHYANTENBHOE OTKPbIBaHNE Bxop 3
MopoxauTe KoMaHabl NNEHOYHO KnasuaTypbl Bxop 4
OxxupaHue KBUTMPOBaHYS (BbI30B onepaTopa) Bxop 5
CYeTUMK LIMKIIOB BOPOT HemnpriemneM. [pousseayTe NOBTOPHYIO MHALMANU3aLMIo CHETHMKA LIMKIIOB BOPOT. Bxop 6
PeepeHcHoe nonoxeHne nocne KanmbpoBKN CKOPPEKTUPOBAHO MW AEHTUDULMPOBaHO Bxop 7
PebepeHcHoe NonoxxeHne CHOBa NHNLMANM3npoBaHoO Bxopn 8
BepxHuii NpeaKoHLLEBOI Bbik/toHaTeNb Henpremnem Bxon 9
HWXHWIN NpeaKoHLEeBOI BbIKtoYaTENb HENpUeMnem Bxop 10

KOppeKTI/IpOBKa KOHEeYHbIX BblKoYaTenemn 3aBepLueHa.

MpepoxpaHuTe.

NibHas Lienb, Lenb aBapuiiHOro ocTaHoBa

Bnok ynpaeneHus roToByT aBTOMaTUHECKOE MPOrpaMMUPOBaHME KOHEYHbIX BbIKlo4aTeneli B pexxume o6y4eHns.

BHeLHWI aBapuiiHbIn ocTaHoBs 1

MakcumanbHas CKOPOCTb BO BpeMms aBTOMaTUYECKOW KOppeKUnn KOHEe4YHbIX BbIK/tOHaTenein He AOCTUrHyTa.

BHeLUHWI aBapwiiHbI OCTaHOB 2

MﬂeT KOPPEKTNPOBKA KOHEYHbIX BbIK/lloHaTENEN.

anu3aTop WHAYKUVOHHOW NeTNN, BCTaBHble MOAynn

PaspsixkeHa 6aTapes: BKNoUNTe 3aMeHy AaTymka nonoxeHus Multiturn B 6nvkaiiumii nnaHd paboT no TEXHUHECKOMY
06Cny>XNBaHUIO BOPOT.

Kanan 1

PaspsikeHa 6aTapes gartyvka nonoxkeHus Multiturn. PekomeHpyeTcs cBoeBpeMeHHas 3ameHa npuéopa.

Kanan 2

BHyTpeHHue Bxopabl

Hbl€ CC BO Bpems npor )C nsa

HeT 3anucei 06 owmbkax B HaKonuTene owmnbok

Curnan c6os yana ynpasneHus

B HakonuTene owmboK 3apeructTpmposaHa owmbka, Ho COOTBETCTBYIOLLEE COOBLLEHNE He OTOBPaXKaeTCs.

CO06LLEHNE NPOrPaMMUPOBaHUSI
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12 napameTp NpuIoXXeHusi
12.1 MPOMEXXYTOYHbIi OCTaHOB
DyHKLMSA OnucaHue, yka3aHus
0 Bes npomexyTo4Horo
OCTaHoBa
1 CeneKTopHbIn MopKnoYeHNe — CM. CXEMY 3NEKTPUHECKNX COEANHEHWI
nepekno4artenb

«[POMEXYTOUHbIN OCTaHOB»

13 TexHu4YecKune xapakTepucTuku
Pasmepbl Ha6opa nnat Mpn6n. 328 x 182 x 121 mm
(A x W x B)
MonTax MNopselunBaeTcs BEPTVKANbHO C MOMOLLbIO HACTEHHOIO KPOHLLTEHA HA OCHOBaHUN
Kopnyca
Papguatop ANOMVHWIA HaTypanbHbIN, YCTaHOBMEH Ha 3aHeN CTEeHKe

2 IMNynbCHBIN AaTimK
«[lepcoHanbHbIn 3anpoc»

MopKoyYeHNe — CM. CXEMY 3NEKTPUYECKNX COSANHEHNIA

MneHoyHas knaBmaTypa (X502)

3 knasuwwm: «OTKP.-CTOMM-3AKP.»

C60i1 Npy HenpaBWIbHO BCTaBNieHHON KnasuaType 6e3 aedopmaumm
MopaknioyeHne Yepes 4-nontoCHbIN HE3aKOANPOBAHHBIV LUTLIPEBO pa3beM,
nepekJItoYeHne Ha nioc

Bes ocBelleHsi, 6e3 CUrHabHbIX 1amn

12.2 ®PyHkuyma Bxoaa IN3

HanpsikeHue nutaHus
L, N, PE

HomuHansHoe
HanpsikeHne

1 N ~ 230 B nepem. Toka +10%

[vana3oH HanpsxeHns 110-240 B +10%

SawuTta
npepoxpaHuTenaMn
(ocywecTBnsieTca
3aKas4nkom)

16 A, xapaktepuctuka K

HomuHanbHas yactota 50-60Ty

MoTpe6nsiemas MmowHOCTb Gnoka
ynpasneHus

Makc. 30 BT npv nonHoit KomnnekTaumm

A. DyHKLMA OnucaHue, ykazaHus
0 MnynbCHbIN pexxum Heobxopnm HO-koHTakT (NO)
1 cTon Heobxoaum H3-koHTakT
2 3anupatoLlee yCTponcTso Heobxopnm HO-koHTakT (NO)
3 Pasz6nokuposka Heobxopnm H3-koHTakT

BHeLHMiA ncTo4YHMK nuTaHms 1 (X10: L/ NY)

Mepepaya dasbl L1 1 N. (Tvn. HommHaneHoe HanpsixeHve L Bmecto N': 230 B nepem.
TOKa)
L' nmeeT npepoxpaHnTens Ha nevaTHoii nnate: F200 / 4 AT

12.3 ®dyHKUMM Bbixopga Ha OUT 1/ X14

HanpsixeHue ynpasnsitoweii Lilenun, BHeLUHWIA
WCTOYHUK NUTaHus 2

24 B nocr. toka (£10% npu HoMyHanbHOM Hanpsixerun 230 B) makc. 500 MA

®  CO BCEMU BHELLUH!MU NOTPEeBUTENSMU, TaKUMMN KaK OMLMOHasIbHbIe BCTaBHbIE
mopzynm

®  C 3awWwuToN NONynPOBOAHNKOBLIM NPEeAOXPaHNTENEM C CaMOBO3BPaTOM

npo6aecKoBbIil MasHOK

Bpemsi npepynpexperus P.025 =3 ¢
Pa6oTaeT BO Bpems ABMKEHUS BOPOT U B TEYEHNE BPEMEHN
npenynpexaeHus

A PyHKuus Onucanve, ykasaHus *  YCTOiMHMBbIN K KOPOTKOMY 3aMbIKAHWIO MMMYbCHBINA UCTOYHUK MTaHNSA
0 Heaxtusnposato Ynpasnsiolee HanpsKeHUe, BHELLHNI IS 3NIEKTPOHHBIX KOHEUHBIX BbIKOYaTeNei
WUCTOYHUK nuTaHus 3 (kn. 33, 38) HomuHaneHas Harpyska 11,3 B / makc. 130 MA
1 CoobuieHne «BopoTa . OtcyTcTBYET 3afep>kka cpabaTtbiBaHUs Bxogb! ynpaenenus «Lucgpposbie» IN 1 ... 10 24 B nocT. Toka / Tun 15 MA, makc. 26 B nocT. Toka / 20 MA
OTKPbITbI» (kn. 52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65) Bce BxoAbl HA[o NOAKI0YATL MPU CHATOM 3NEKTPUHECKOM HaMPSKEHUN UN:
— < 2 B : HeakTuBHbIN =» nornyeckuin 0
2 CraHpapTHbIii cBeTodop . He 3aBucut oT HanpaeneHus > 10,5 B : akTUBHbII = NOrM4ecKnii 1
«Kp. / 3en.» . Bpewms npegynpexaennsa P.025 =3 ¢ MVH. NPOAOIKNTENBHOCTL CUIrHaNa Anst BXOAHbIX KOMaHA ynpasnexus: > 100 mc
3 Namna-sonbKa / R He saBviowT oT Hanpasenys: [anbBaHNYecKasi pa3Bsi3ka 3a CHET ONToMNapbl Ha NevaTHo nnate

4 CseTocop «ABCTpUSI»

He 3aBncnT OT HanpasneHus

Bpems npepynpexxpeHus P.025 =3 ¢

PaboTaeT BO BpeMmsi ABVKEHNS1 BOPOT U B TeHEHUE BPEMEHN
npefynpexxaeHus

KsutnposaHne nocne aBapuitHOro OTKNOHYEHNS C NMOMOLLbIO
MembpaHHoi knasuwwm «Cton»

MocnepoBaTenbHbI MHTEpdelic
RS-485 A n B (X20)

Tonbko A5t NEeKTPOHHbIX KOHEYHbIX BblKJtoHaTenein

RS-485 ypoBeHb (A, B), oTkntoyaembiii npy 100 Q

PekoMeH[0BaHHbIi COeANHUTEbHBIV MPOBOA;: SKPaHMPOBaHHbIN NpoBog «twisted-
pair» Npy nomexax oKpyxatoLleit cpeabl, NpoBof «twisted-pair» Ans «<HopManbHOW»
OKpYy>KatoLLen cpeap!

Mpwn ncnonb3oBaHNK KOHEYHbIX BbikMtouaTenein Hormann TST PD/PE napannensHo, B
T.4. Ans 6yayLmx Mofyneil pacluMpeHust BBoga / BbiBOAA

5 Pas6nokuposka

CoobLeHune «Bopota 3AKP.»
3apep>kka BKJto4eHMsa 1 ¢
HopmanbHO OTKpbIThI KOHTAKT

6 3anvpatoLlee yCTponcTso

CoobLeHune «BopoTa He 3AKPbITbI»
3apepxxka oTkno4eHns 1 ¢
HopmanbHO OTKPbITbI KOHTaKT

MpepoxpaHuTenbHas Lenb, aBapuiiHbIA
oCTaHoB

Knemmbi: aBapuiiHbiii OCTaHOB BHellH. 31 / 32
na/42

Lndposoii Bbixog OUT 15
(X24:66)

MopkniounTe BCE BXOAbI NPU CHATOM 3N1EKTPUHECKOM HaMPsiXKeHUN.

[onycTumas Harpyaka Ha KOHTaKTbl: + 26 B noct. Toka / < 120 MA

Mpu o6pbiBe Lienu 3almTbl fasbHelillee ABKEHNE NPUBOAa HEBO3MOXHO, B TOM
yucne B pexxkume Totmann.

BHUMAHMUE OtcyTcTBuYe NnapannensHoro NoaKio4eHus nap knemm!

24 B nocT. Toka, MvH. 10 MA / makc. 120 mA

O6LLee NpYMEHEHNE: BCE TUMbl PE3UCTUBHbBIX, NHAYKTUBHBIX 1 eMKOCTHbIX Harpy3okK
NSt NPUMEHEHUS! B MPOMBILLIEHHOCTU

7 CoobueHne «Bopota 3AKP.»

OTCyTCTBYET 3aepKKa cpabaTbiBaHns
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PeneiiHble Bbixoabl Out 1/ 2
(X14/ 15)

AﬂbTepHaTMBHOe npumMeHeHue B ka4yectse
TOPMO3HOro pesne
(Out 1/2,X14/ 15)

C601i1, COOBLLEHNS O MONOXXEHUN BOPOT, (hyHKLMM cBETOOPA 11 MpoYee

Mpu NoAKMIIOHEHNI MHAYKTUBHBIX HArpy30K (Hanpumep, AOMOSHATENbHbIX penie unm
TOPMO30B) MOCNEAHNE JOMKHbI ObITb OCHALLEHbI COOTBETCTBYIOLLMMMN
roMexonopasssoLLMMN YCTPONCTBAMMN (HECUHXPOHW3NPOBaHHbBIMU AVOAaMY,
Bapuctopamu, RC-3BeHbAMN)!
BecnoTeHuuanbHblil NepexnioYatoLLmii
KOHTaKT

. MuHrmym 10 MA

. Makc. 230 B nepem. Toka/ 3 A
(ncnonb3oBaTh 3almLLeHHyto a3y L)

KoHTaKTbI, yXKe ucnonb3oBasLUNECS ANs
CWI0BOI KOMMYTaLWW, He MOTyT
MCMONb30BaTLCA AN BKIIOYEHUS TOKOB
Masnomn BENN4MHbI.

YBEJOMJIEHME:

PeXXuMbl «MUraHns» CokpalLaoT
MeXaHU4ECKUIn CPOK CNyObi!
MepeknoyaloLmin KOHTaKT AN OTKIOHEHUS ANEeKTPOMEXaHNYECKNX TOPMO30B C
npeaBKHYEHHbLIMY TOPMO3HBLIMI BbIMPSIMUTENAMN

BHUMAHME: 6e3 cyHKUUM 6e30nacHOCT

Makc. 230 B nepem. Toka / 3 A ucnone3ayiite casy L' c npegoxpanutenem.

Bbixoa npuBoga (X13):

ans npveopos Ao 1,2 kBt n 230 B

Tok pMTenbHo Harpysku anekTpoasuratens npu 100% ED / 40 °C Temnepatypa
OoKpy>xatoLen cpegpl: 5 A

Tok anektpopsuratensi npu 40% ED / 50 °C TemnepaTypa oKpy>katoLLeii cpepl: 8 A
Meperpyso4Has cnocobHocTk B TedeHue 0,5 c: 16 A

*  Makc. gimHa kabens anekTpoasuratens cocrtaenset 20 M.

. Heobxopumo akpaHunpoBaHue! YCTaHOBNEHO 3KpaHUPOBaHNEe CO CTOPOHbI
aneKkTpoasuratens n 6noka ynpaeneHus.

. He nepenyTaiiTe Xunbl kabens anekTpoasuraTensi ¢ ApyrvimMm Xxunamu.

L4 OﬁpaTVITe BHVIMaHWE Ha CHUXKEHNE HOMUHASbHBIX 3HAYEHWIA nnn Anana3oHbl
Temnepatyp: 50% NpoAoHKUTENBHOCTU BKIKOYEHNS

YBEAOMJIEHUE:
Ha knemmax anekTpoasuratens aaxe nNpu ero 0CTaHOBKE WA NPy aBapuitHoM
OTKJTIO4EHNN MOXET COXPaHSATLCS HanpsKeHue.

TopMmo3HOii npepbIBaTeNb N pe3ncTop

[vipekTyiBa No anekTpomarHuTHomn | EBpona
COBMECTMOCTN
RoHS / WEEE / REACH | EBpona
14 BcTaBHOW AeTEKTOP MHAYKLMOHHOW neTnu
SUVEK1 - oguHapHblit feTekTop
SUVEK?2 - gBoiiHOI1 AeTekTop
I
1: [OwarHoctuka ',
[
2: 3eneHblii ceeToanod, CH1 ’ I @:
3: KpacHbliii cBeTopmon, CH1 ! i g’
4: DIL-nepekntoyatenn — ‘ Il L
p 1 ‘ |—.' )
5: 3eneHslit ceeToanoa, CH2 2—H@ ol &
. 3—d e :|z @
6: KpacHbiii ceeToguog, CH2 % ! E |_. Tor
7: NOAKMIOYEHNE NHAYKLMOHHOM 4— 3 ‘ H g,
=
neTnm - O; | ik
5—f Pl | of
@ 68 NIN SOF l ] g
11%] ol ® H L
2l & Ea|immp e[S
@ 19 T = O U E__| ‘ |_"_ H 8
Gl Lo e
14.1 OG6wue NnonoXxxeHns

AaTumk nHaykumoHHoi netnu SUVEK1 / 2 siBnsieTcs cuctemon ANs UHQYKTUBHOMO pacrno3HaBaHus aBTomo6uneli co cneayrowmmm

BCTpOeHHOe TOPMO3HOE conpoTueneHne
Makec. 1,5 kBT 3a makc. 0,5 cek.
YacrtoTa nosTopsieMocTu: 6onblue
opHoro pasa B 20 CeKkyHfA,

YBEJOMJIEHUE:
ONEeKTPOHHBIN KOHTPOIb

BHUMAHMUE:

Y papuatopa 1 TOpMO3HOro
COMPOTUBIIEHNs Ha 0BPaTHOI CTOPOHE
Kopryca TeMneparypa MoXeT JoCTUraTb
85 °C. B cny4ae HemcnpasHOCTN
TeMnepaTypa MOXET KPaTKOBPEMEHHO
pocturatb 280 °C (< 5 MUH).

XapakTepuctukamm:

. O6paboTka faHHbIX ¢ netenb 1 (SUVEKT) unn 2 (SUVEK2)

L4 [anbBaHU4eckoe pa3benHeHne mexgy netnen n 3]'IeKTp0HI/IKOI7I AeTekTopa
. ABTOMaTVYECKast HACTPOWKA CUCTEMbI NOCNE BKNOYEHUA

. MocTosiHHaA nocnepyoLas Koppekuws apenda 4actot

. Het B3anmHoro BavsiHWS neTam 1 1 netnm 2 3a c4eT MynbTunnekcHoro metoaa y SUVEK2

TepMM‘-IeCKOe MecTo
3anporpaMmmM1MpoBaHHOro paspyLueHns
npu neperpyake

[Aunana3oH Temnepatyp
Okcnnyarauus
XpaHeHve:

TemnepaTypa OKpy>atoLLeii cpeabl, BO3ayxX

—20-+40 °C

—25-+70°C

O6paTuTte BHMaHNE Ha BEHTUNALMIO BOKPYr KOpryca 1 caMopasorpes BHYTPY
kopnyca!

YBE[JOMJEHME:

Mpy BbIGOPe MecTa MOHTaXa y4nTbiBaiiTe TpebGoBaHUA PyKOBOACTBA MO MOHTaXy!

O6paTnTe BHUMaHWE, YTO CHUXXEHE NPOAOIKUTENBHOCTI BKKOYEHNSA NprBoaa
3aBUCUT OT TemMMepaTypbl, CM. pa3gen «Bbixon npusogar.

*  YyBCTBUTENLHOCTb HE3ABWCKMO OT MHAYKTUBHOCTU NeTesb

e CoobLleHMe 3aHATOCTY C MOMOLLBIO MOKa3aHWa ceeToanoaa

. Bbixobl C OTKPbITbIM KOJIIEKTOPOM, FasibBaHN4eCK1 pasbeVHeHHble Yepes ornTonapy

e [lononHWTENbHbIN LWNEei(OBaHHbIA BXOA U BbIXOf, ra/lbBaHNYECKN pa3beayHeHHbIe Yepes ornTonapy
e CurHanusauusi 4acToTbl NeTesb C NMOMOLLbIO CBETOANOAA

. B03MO>XXHOCTb AMArHOCTVKM B COYETaHUM ¢ cuctemoin guarHoctnkm VEK FG2

Mo6unbHoCTb NpuGopa

CTrauunoHapHbIii

Twvn npu6opa

OnekTpomMexaHnyeckoe 060pyaoBaHve. BHeLWHWIA NpMBOA He BXOAWT B 06bEM
noctaeku Hérmann.

Knacc 3awuThl, cTeneHb 3awmThbl

Knacc 3awumThbl |, cteneHb 3awmtsl IP 54

Bec

oK. 5,0 kr

BobicoTa

<2500 m

CTaHAapThl U AUPEKTUBBI

MoApPOGHOCTH — CM. COOTBETCTBYHOLLYIO riaBy

[vpekTriBa No MaLMHHOMY 0GOPYAOBaHIO

EBpona, ucnbitaHue Tunosoro obpasua

[lpeKTVBa MO HN3KOBOJILTHOMY 0GOPYAOBaHMIO

EBpona. HectanpapTHble BapnaHTbl A8 aMepuKaHckoro pbiHka ¢ UL-cepTudkaumen

14.2 Bo3MOXXHOCTU perynupoBku

14.2.1 YyBCTBUTENbHOCTb

YPOBEHb YyBCTBUTEJIbHOCTHN Kanan 1: DIL-nepekntoyartens 1, 2

KaHan 2: DIL-nepekntoyartens 5, 6 (Tonbko SUVEK2)

1 Huskas (0,27% Af/f) oN =11 1= OFF / OFF
] A I

2 (0.09% Af) oN[BI= == ON / OFF
o Ao (S

3 (0,03% Af/f) oN[=I[] —r= OFF / ON
AR ASIE
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YPOBEHb YYBCTBUTENBLHOCTHU Kanan 1: DIL-nepekntoyartens 1, 2

Kanan 2: DIL-nepekntoyarens 5, 6 (Tonbko SUVEK?2)

4 Bbicokas (0,01% Af/f) ON/ON

S

HacTpoiika 4yBCTBUTENBLHOCTH ONpefensieT Ans KaXKA0ro KaHana, Kakoe n3aMeHeHne UHAYKTUBHOCTU OJKEH Bbi3BaTh
aBTOMOGWIb, 4TOGbI YCTAaHOBUTE COOTBETCTBYIOLLMIA BbIXOA, AETEKTOPA MHAYKLMOHHOW NeTnu.

HacTpoiika 4yBCTBUTENBHOCTY OCYLLECTBNAETCS pas3feNlbHo AN KaXaoro kaHana ¢ nomoLubio 2 DIL-nepekntoyaTeneii COOTBETCTBEHHO.

14.2.2 Bpems ygepxxaHus

BpeMn BblAEPXXKWN YCTAHOB/IEHO Ha 3Ha4YeHne «He orpaHn4yeHo». Moka NHOYKUNOHHAaA neTns 3a,qe|71c1'sosaHa, BbIXO[ OCTaeTca
nogkntoyeHHbIM. DIL-nepeknioyvatenn 3 n 7 He hyHKUMOHNPYIOT.

14.2.3 HacTpoiika 4acToTbl M1 NOBTOPHAsA HacTPoMKa
YacroTa Kanan 1: DIL-nepeknioyarens 4
Kanan 2: DIL-nepeksntoyatens 8 (Tonbko SUVEK2)
Huskas ON OFF
1 8
Bbicokas ON ON
1 8

Pabouyas yacToTa feTekTopa UHAYKLMOHHOW NeTNn perynmpyeTcs Ha AByX YPOBHsIX ¢ nomolubto DIL-nepeknioyatenein 4 n 8.

[onycTumblin ananasoH YacTtoT cocTasnseT oT 30 kI'y o 130 kIy. YacToTa 3aBUCUT OT MHAYKTUBHOCTW, NONYyHaeMON U3 reomMeTpumn NeTnm,
yucna BUTKOB, NETNIEBOrO NOABOAALLEro NPOBOAA U BbIGPAHHOIO YPOBHS HacTOTbl. [OBTOPHYIO HACTPOIKY Bbl MOXeTe npon3secT
BPYYHYIO C MOMOLLbIO U3MEHEHNS HACTPOWKMN 4acTOoTbl kaHasna. Mpy BKIIOYEHUN NoAaYM NUTaHUS JETEKTOP HAYKLUVMOHHON NeTau
CaMOCTOATENBHO NPOBOAUT HACTPOWKY YacTOThl NeTesb. MNpy KpaTkoOBPEMEHHOM OTKOYEHNN NuTaHusa < 0,1 ¢ NOBTOPHAas HacTpoiika He
OCYLLECTBIISIETCSI.

14.4.2

CBeToauogHas MHAUKauus

CeeToauop 3eneHoro useta anst
KOHTpONA neTesb

CeeToavop KpacHoro useta ans
WHAMKALMN COCTOSIHUA NeTeslb

COCTOSIHNEe fieTeKTopa

He roput He roput HanpsikeHne nutaHus oTcyTcTByeT
Mwuraet He roput HacTtpoiika nnv BbiBOA 4acTOTbl
Bkn. He roput [eTekTop VHAYKLWOHHOI NETNN roTOB, NETNA cBOGOAHA
Bkn. Bkn. [eTeKTop UHAYKLMOHHOIN NEeTNM FOTOB, BbIBOA CUrHana
He roput Bkn. €60 UHAYKLWOHHON NeTnn

3eneHblii CBETOANOA CUMHANM3UPYET O TOM, YTO AETEKTOP VHAYKLUMOHHON NETNN roTos K pa6oTe. CBETOANOA KPACHOrO LBeTa B
3aBUCUMOCTY OT COCTOSIHUS 3aHSTOCTU MET/IN MOKa3bIBAET aKTUBMPOBaHNE BbIXOAA Pefe.

14.4.3

BbiBOA 4acToThbl NeTenb

ﬂpmﬁn. yepe3 1 c nocne HaCTpOVIKI/I AeTekTopa VIHF[yKLlI/IOHHOIZ neTnu BbiIBOANTCA paéoqaﬂ vacToTa VIHFLyKLlI/IOHHOVI neTnn ¢ NOMOLLbO
npo6eckoBOro curHana 3eeHoro CBeToanoaa.

Mpumep ans pabouyeit 4aCcTOTbl MHAYKLUMOHHON neTnn 57 ku:

U s yduuuT T

5x 10 kHz

7x 1 kHz

14.5 TexHU4yeckune xapakTepucTuKu

Pa3mepni ([ x LLI x B)

72,5 x50 x 18 Mm

Knacc 3awutsi

IP 00

3ﬂeKTpOI1I/ITaHI/Ie

24 B noct. Toka +20% makc. 2,0 BT

Pa6ouasi Temnepatypa

oT =20 °C po +70 °C

Temnepartypa xpaHeHus

o1 -20 °C po +70 °C

2 pasaBrof

Makc. 95% 6e3 koHaeHcauumn

14.3 I'IonKmoquvm WUHAYKTMBHOCTL NeTenb 20 - 800 pH, pekomengyetcs 75 — 400 pH
JAnana3oH yactoT 30 - 130 k'Y Ha 2 ypoBHAX
MopknioyeHne 0OGo3Ha4yeHne 4 T 0.01 40 027% (/7 va
yBCTBUTENBHOCTb T 0,01 o 0,27% Ha OBHSIX
X1/1 AnekTponuTaHne GND OT 0,02% 10 0,54% (AL/L) vP
X1/2 OnektponuTaHue 24 B nocT. Toka Bpemst yaepxanus oo
X1/3 OnTonapa GND
MeTtnesoii noaBo, i npoBoA makc. 100 m
X1/4 Beixog ontonapel, kaHan 2 (tonbko SUVEK2) - -
CONpOTUBIIEHNE UHAYKLMOHHOWN Makc. 20 Q (Bkn. NogBoAsLMiA NPOBOA)
X1/5 Bbixog onTonapel, kaHan 1 nernun
X2/1 JlononHNTENbHBIN BbIXOA ONTONaphb! Bbixog onTonapb 45B/10 MA /100 MBT
X2/2 DononhuTenbHbiit Bxop onTonapb 3apiepXKKa npu cpabaTbiBaHmn 50 Mc SUVEK1, 100 mc SUVEK?2 > 200 Mc
X2/3 BbixoA 24 B nocT. Toka (coeauHerme X1/2) LnuTensHOCTL cUrHana, saagepxka | 25 mc SUVEKT, 50 mc SUVEK2
X2/4-X2/5 oTnycKaHus pene
X5/1-X5/2 Metna, kaHan 1 MopkniovyeHne 2 x MOLEX-BTynka cepusi 3215, 5-nontocHast
X5/3-X5/4 MeTns, kaHan 2 (Tonbko SUVEK2) 1 x Knemma wrencensHoro Tuna, 4-nontocHas, RM 3,81
14.4 Bbixoabl 1 cBeTOAUOAHAA UHAMKALUSA
14.41 Bbixogbl

Bbixop ontonapsbi 1/ 2 CocTosiHMS AeTeKTopa

Boicokoe MeTtna ceBobopgHa, copoc, HacTpoika

Huskoe Metns 3aHsiTa, cboi neTim

BbIBOZ, cyrHana ocyLecTBASETCs Yepe3 KOHTaKTbl 4 1 5 ontonaps! Ha wtekep X1. GND-oTHoweHne — X1 Pin 3.
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15 Cucrema guctaHUMOHHOro ynpasneHust 868 MI'y BiSecur

15.1 Yka3aHue no 6esonacHoCcTn
Wcnonb3oBaHne nNo Ha3Ha4YeHuto:

MpuemHnk HET-E2 868-BS npepctaBnsieT coboii NpueMHrK ¢ 06paTHON CBA3bIO ANst ynpasieHns npusogamu 1 6n1okamu ynpasnenust. Y
npueMHUKa ABa KaHana. dKcnnyaraumus ocyLLEeCTBSETCS C NMOMOLLbIO NpremMHuKa BiSecur.

Mcnonb3oBaHus He No Ha3Ha4YeHWo HegonycTumo. ﬂpomsso,qmenb He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 3a yLL[epﬁ, BO3HUKLUWIA B pesynbtarte
HenpasubHOro NCNob30BaHUA N34eNnsa Un ero NCnosib3oBaHNs He No Ha3Ha4eHuto.

YBEAOMJIEHUE:
Mpw BBOAE B 3KCNNyaTaLMIo, PACLUMPEHUN UM U3MEHEHUN CUCTEMbI AVCTAHLUMOHHOIO YNpaBneHus 06s3aTenbHO yunTbIBanTe
HmXecnegyowime ykasaHus:
- [MpoBeaynTe aKcnayaTauoHHYO NPOBEPKY.
- I/Icnonbsyin'e NCKNIOYNTENBHO OpUrnHasnbHble getann.
- MecTHble YCNnoBusi MOryT OKa3blBaTb B/INAHNE Ha 0afIbHOCTb ,E\eVICTBI/Iﬂ CUCTEeMbl AUCTAHUNOHHOIO ynpas/ieHns.
- Mob6unbHble TenedoHbl GSM-900 npu 0fHOBPEMEHHOM MCMOML30BaHWM MOTYT BAUATL Ha AaNbHOCTb AENCTBUS CUCTEMbI
ANCTaHUMOHHOIO ynpasnieHns.
> MoHTax AOJDKEH Npon3BOANTLCA UCKNIOYNTENBHO B BbIK/TIOYEHHOM COCTOAHUN.

15.2 BcTaBHoOW npuemHuk Y

Kanan 1: dyHkums nmnynbca «OTKP» kak IN1
KaHan 2: dyHkums umnyneca «OTKP» kak IN1

$
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15.2.1 MporpammupoBaHue paguokopa

AKTUBMPOBaTb UIN CMEHUTb KaHan.
> Y106bl aKkTMBMPOBATL KaHan 1, HaxxmuTe knasuwy P ogvH pas.
> YT06bl aKTMBMPOBATL KaHas 2, HaxxmMuTe knaeuwy P asa pasa.

OTMEHUTb PeXXUM NPOorpamMMUpPOBaHMs.
> Haxmute knasuwy P 3 pa3a nnm fOXANTECH OKOHYaHWS BPEMEHU OXXNAAHNS.
Bpemst oXxupaHus: ecriv [eficTBATENbHbIN PafVOKOL, He ByaeT Ono3HaH B TedeHe 25 CekyHA, MPYEMHUK aBTOMAaTU4ECKU BO3BpaLLaeTCst
B pabouunii pexxuM.
1. AKTVBMPYITE HYXHbIA KaHas, Haxas Ha knasuwy P.
—  CuHuin ceeTopmod muraeT 1 pasa ans kaHana 1
- CuHwnii cBeToguop MuraeT 2 pasa Ans kaHana 2

2. Bkntoyute Ha nynbTe 1Y, KOTOPLI AOMKEH NepeaaTte CBOV pagnokof, pexxum lepegaqa paguokoa (HaXXKMUTe COOTBETCTBYIOLLYIO
KnasuLy).
Mocne pacnosHaHWsi BEPHOro pagnokoaa CUHMIA CBETOANOS BbICTPO MUraeT 1 racHeT.

MpreMHMK HaxoauTcs B pabGouyem pexume.

B paboyeM pexxume NpUeMHUK CUrHanua3vpyeT pacrnosHaBaHne BEPHOro Pafvokoaa BKIIOYEHEM CUHEro CBETOAMOAA.

024445 /BK FU Z RE/04.2025

YBEAOMJIEHUE
Ecnu paguokop, 3anporpaMMiMpoBaHHoit knasuwwim nyneta [Y 6bin nepefaH ¢ gpyroro nynsta 1Y, To Npy NepBOM NPYMEHEHUN HaXXMUTE
Ha 3Ty knaswwy nyneTa Y asa pasa.
e PacnosHaeTcs BepHbIii pagvokop kaHana 1 = ceeToauop KOpoTKo 3aropaeTcs 1 pa3s
. PacnosHaeTcsa BepHbIii pagnokop KaHana 2 = CBETOAVOM KOPOTKO 3aropaeTcst 2 pasa
BosepaT npu6Gopa B ucxofiHoe cocTosiHue: Bce pavokoabl CTUPAOTCA NyTEM BbINOMHEHNA CNEAYIOLNX AeNCTBIN.
1. Haxmute knasuwy P. [fepxuTe knasuiy P HaxxaToi.
- CBeToAnop MeANeHHO MUraeT CYHIM LiBETOM B TEYEHWE 5 CEKYHA,.
— CBeTtopuop 6bICTPO MUraeT CUHVM LIBETOM B TEYEHNE 2 CeKYHL.
2. Otnyctute Knasuwy P.
Bce paavokoppbl yaaneHsbl.

OTBeTHbII CMrHaN NoJI0XXEeHUs BOPOT: TO/bKO KorAa k 3-nontocHomy Bxopy (E1/ GND / E2) noakntoyeHbl CUrHabl O JOCTVXKEHNN
KOHeuHoro nonoxexust «<Bopota 3AKP.» n «Bopota OTKP.», crnepyeT oTBETHbIN curHan Ha nynsT Y HS 5 BiSecur.

A1y byHKUMIO Bbl HalijeTe B COOTBETCTBYIOLEM PYKOBOACTBE No 3kcnnyaTtauumn HS 5 BiSecur.

MopknioyeHne: A710
Mpumep pene X14 10. CoobuueHne «BopoTa SAKP.» - FE1
MporpammupoBaHye coobllerns «Bopota 3AKP.»  11. Common - GND —|
A710-7 12. Coo6iuerme «Bopora He 3AKPbITbl» =  E2 X14 111 12 10
15.3 3asiBneHune o cooTBeTCTBUU TpeGoBaHusm EC
Ddrpma-npounsBoanTENb Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Appec Upheider Weg 94-98,
D-33803 LUTaiiHxareH
Fepmanus

HaCTOﬂLIJ,VIM BbllleyKa3aHHasa Q)Mpma—npomasop,menb 3asABNAeT, YTO AaHHOe nsgenve

YcTpoiicteo Mnata npvemHuka HET-E2-24-868-BS, BcTaBnsiemas

Mopenb HET-E2-24-868-BS 3aBop 41

Vcnonb3oBaHune No HasHa4YeHMo YnpasneHvie npusogamu 1 NX NPUHaAEeXHOCTAMY ANs ABepeii  BOPOT
YacrtoTta nepepatyvka 868 MI'y

MoLlHoCTb n3ny4eHuns makc. 20 mBT (EIRP)

6naronapﬂ npuHUMnam, nexxawm B OCHOBe ero KOHCTPYKUUK, a Takxxe B npegnaraeMoM Hamu Ha pbiHKE UCMNOSIHEHN, NpW YCNoBuUmn
MNCNONb30BaHMs N0 HA3HA4YEeHUK COOTBETCTBYET OCHOBOMNOAratowmnm TpeﬁosavaM NPUBEAEHHbIX H/XKE ,D,I/IpeKTVIB:

2014/53/EC (RED)
2011/65/EC (RoHS)

[HvpekTusa EC Ha pagnoobopynosaHne
OrpaqueHme coAep>kaHnsa onacHbIX BeLeCTB

an/IMeHeHHbIe CTaHgapTbl 1 CI'IeLlI/ICDI/IKaLWII/I

EN 62368-1:2014 + AC:2015
EN 62479:2010

BesonacHocTb (cTaTbs 3.1(a) cTaHgapTa 2014/53/EC)
3ppasooxpaHeHue (ctatest 3.1(a) ctaHpapTa 2014/53/EC)

(CornacHo rnase 4.2 u3fienvie aBTOMATU4ECKM OTBEYAET TPEGOBAHUSIM JaHHOrO CTAHAAPTA, MOCKOMLKY U3My4aemast MoWwHoCTs (EIRP),
ucnbiTaHHas cornacHo ctaHaapTy ETSI EN 300220-1, HuXKe YCTaHOBNEHHOM MUHUMASIBHO A0NYCTUMOI MPaHmLbl ANs ManOMOLLHbIX
ycTpoiicte Pmakc. B 20 MBT)

OrpaqueHme cofiep>xaHns onacHbIX BELWECTB
SﬂeKTpOMaI'HVITHaﬂ COBMECTUMOCTb

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 vV2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1
ETSI EN 300220-2 V3.1.1

(cTatbn 3.1(b) cTaHpapta 2014/53/EC)
OdhekTrBHOE UCMONB30BaHNE CnekTpa PagroBoSH
(cTabn 3.2 cTaHpapTa 2014/53/EC)

OT0 3asiBNEHNe yTpainBaeT Culy B Clydae He COrNMacoBaHHOrO C HaMy U3MeHeHVst npuéopa.
LLITanHxareH, 01.09.2017

Akcenb Bekkep (Axel Becker), pykoBogutenb Npeanpusatus
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PYCCKUI

16 CBeTtoBas peweTtka TELCO

16.1

1. Bkuiouute 610K ynpaBneHus.

Beop B akcnnyaTauumio U HacTpomnka

2. 3eneHble cBeToanoapl Ha NpremHrke SGR 1 nepepatunke SGT yKasbiBaloT Ha HaNMyMe HaNPsXKEHNs MUTaHNS.

3.  JKenthiit cBeToamoa Ha npremHike SGR ykasbiBaeT Ha COCTOsIHIE CBETOBOW pelueTku. Ecnn ceeToBas pelueTka rotosa Kk pabote
1 Lenb He NpepbIBAeTCs, 3aropaeTcs XeNTblil cBeToamnos.

4. Bo Bpewms npoLecca MH1LMansaumm nocne BKoHeHns 6110Ka yrpaBneHust MUraloT KpacHble CBETOAMOb! Ha npremHnke SGR

1 nepepatymke SGT.

5. Ecnwn 6enble xunbl nposoaa, HeOGXOAV]MbIe ANA CUHXPOHU3aunn, He NOAKN0YeHbl NN, B cryyae OLUNGKM annapaTtHoro obecneyeHns

Ha npuemHuke SGR v nepepatynke SGT 3aropatoTcs KpacHble CBETOANOAb!

BHUMAHUE

Mocne BBOAA B KCryatauyuo Bbl 6onblue He MoXeTe nepemeLlaTtb 31IEMEHTbI CcBeTOBOW peweTKkun.

. MpoBepbTe pasmep racsilero o6bexkra
B BOKOBOM 311eMeHTe BOpOoT. [FacsAwmii
06BEKT JOMKEH ObiTb
pasmepom = 50 x 50 Mm.

. B03MO>XHO Hanm4me an1eKTpoMarHUTHbIX
romex.

. MpoBepbTe KabenbHylo pa3BoaKy
KOHCTPYKLMN BOPOT.

BbinonHseTcs pesepc
BOPOT Ha pasHomn Bkn. He roput Bkn Bkn He roput ~  Okpanuposar m kaGene
BLICOTE. 3NeKTpOABUraTesNsi U NOAKIIIOYEH N
3KPaH CO CTOPOHbI 6510Ka
ynpasnieHys U npusopa?
- lNpaBunibHO N BLINOIHEHO
3a3emneHune BopoT?
- [lpaBunbHO N ycTaHoBMEHa
heppuTtoBas BTyKa?

. MpoBepbTe, He NPeBbILLIAET N1 CKOPOCTb
3akpbiBaHus BopoT 1,6 m/c.

Momexw OT BHELLHWX NCTOYHIKOB CBETA M

apyroro SG16, HaxopsLerocsi no6nm3ocTun

(cBeT cTpobockona). - OTko4uTe

BO3MOXHbIE NCTOYHVKN NapasnTHOro ceeta

1 NpoBepbTe, COXpaHsieTcs n npobnema.

o . M3meHuTe nonoxkeHne CBETOBOMN
XKentbIi cBeTOAMOA Bebikn. / o
MUFEET NOCTOSHHO. Bkn. He roput Bkn. vraeT Bkn peweTku. MNomeHsiTe MecTamn
npvemMHuk SGR 1 nepepatynk SGT
B 60KOBOVI NaHeNn BOPOT.

. Mo BO3MOXHOCTU BbINOMHUTE
3aKpaHupoBaHye npmemMHuka SGR ot
nomex, CO3faBaeMbIX BHELLHUM
MNCTOYHNKOM cBeTa.

K N YKasblBaeT Ha OLM6Ky annapaTtHoro
PacHsIt CBETOANON Bkn. Bkn. Bkn. He roput Bkn. obecneyeHus.
ropVT NOCTOSIHHO
e 3ameHuTe CBETOBYIO PELLETKY.
16.5 TexHn4yeckune xapakTepucTuKun

SGT (nepepaTumk) SGR (npnémHuk)
Temnepatypa xpaHeHust Ot -40 go +80 °C
Temnepatypa okpyXatolueii cpeabl / pa6oyas Ot -20 go +65 °C
TemnepaTtypa
Knacc 3awurbl IP 67
HeBocnpuMMYmMBOCTb K MOCTOPOHHEMY CBETY - 100000 nk npwu 5°
HanpsixxeHue nutaHus 10 - 30 B nocT. Toka + / -7,5%
MoTpe6nsaemblii TOK 70 mA (RMS) 35 MA
Bbixog - 5 B 900 'y npAMOyronbHuK, < 15 MA
3awuTa oT KOPOTKOro 3aMblKaHus / - [a/ pa
WHAYKTUBHOMN Harpy3skmn

3awuTa oT HenpaBubHOW NONSIPHOCTU [a
UcTouHuk ceeTa WHbpakpacHoe nany4eHve, 880 HM -
CBeToBble NIMHUN 20, 21,22,23

16.2 BbixogHas noruka
O6beKT Bbixog XenTblih cBeTOAUOA
NmeeTcst OTKPBITO He roput
OrtcyTctByeT B 3aKPbITOM COCTOSIHAN Bkn.
16.3 Wupvkauusa ceetoauonos
KpacHblii CocTosHune
KENTbIn Bbixopg,
3eneHbli Pabouee HanpsikeHue
16.4 YcTpaHeHue HeucnpaBHoCTen
SGT (nepepaTtyumk) SGR (NpuémMHUK) Cnoco6 ycTpaHeHus
CBeToanoaHas MHAVKaUUs YBEAOMIJIEHUE
Cumntom SG 16 ECO Mpex[e 4eM NPOLOMKUTL YCTPaHEHE
3eneHbiit | KpacHbiii | 3enenblit | XKenTbili | KpacHbiid | HENonagok, nepesanycrute CBETOBYO
peLueTky.
MpuemHrk SGR He nMeeT onNTUYecKoro
coeavHeHus ¢ nepegaTyukom SGT.
e [lpoBepbTe, 4TO BCE CBETOBbIE Jly4M He
3aCIOHSAIOTCS 1 He MepeKpbIBaIOTCS
. KakMMu-nm6o npegmeTamm.
Kpackeiii caetonvon Bkn He roput Bkn He roput roput / . MpoBepbT:
MUraeT NOCTOSIHHO. g P . p MUraeT poBepbTE, NPaBUBHO M BbIPOBHEHA
cBeTOBas peLleTKa.
. MpoBepbTe, 4TOOLI LBET LTekepa
1 PO3ETKY Ha YANMHATENBHBIX NPOBOAAX
1 pacnpegenutensHoM 6n1oke Snap
coBsnagarn.
OpfVH UM HECKOJBKO JyHei NepeKpbIThI.
Bopota He moryT o
e [posepbTe, CBOGOAEH NN BEPXHWIA Ny4
MOKUHYTb BEPXHEE ,
cBeTa (NMUNOTHbI KaHan).
KOHEYHOE MosoXKeHne. Bkn. He roput Bkn. He roput | He roput n 5
.
BOpOTA He 3aKPLIBAIOTCS possepre, YTO BCE KaHasbl cgo OfiHbI
ABTOMATUYECKI. 1 He 6OKNPYIOTCA KaKUMU-nn6o
npegMeTamu.
102

AkTuBHas aHanusnpyemasi BbicoTta

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

AnuvHa Kopnyca

1970 mm, 2150 mm, 2330 MM, 2510 mm

PaccrosiHue MeXxay CBeTOBbIMU IMHUAMU

45 mm: oo 540 mm
180 mm: oT 540 MM [0 KOHUA

PaccTrosiHue fo ypoBHs nona - 1. CBeToBas
NUHUA

35Mm -

MakcumanbHoe Bpemsi cpabaTtbiBaHus

40 mc

MakcumanbHasi CKOpoCTb NocnieioBaTeNbHOro
curHana raweHusi

1,6 m/c

HORMANN
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PYCCKUM

M i o6GHapy 7] 50 Mm / 185 mm

o6bekToB

Papuyc peitictBus 1-12m

CraHpapTbl EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017

EN ISO 13849-1:2015 EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

AvpekTtusbl EC

2011/65/EC, 2014/30/EC, 2006/42/EC

Kateropumn 6e3onacHocTu

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, Tun E
EN ISO 13849-1:2015, kn. 2, PL d
IEC 61496-2, Tun 2 ESPE

CepTtudukaumns

VcnbiTaHne TvnosBoro obpasiua Ha cooTseTcTaene Hopmam EC opraHom
cepTucmkaumm TUV NORD
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1 O navodilih

Ta navodila so razdeljena na slikovni in tekstovni del. Slikovni del se
nahaja za tekstovnim delom.

Ta navodila so izvirna navodila za uporabo v smislu Direktive
ES 2006/42/ES o strojih. Tudi ta navodila preberite skrbno in v
celoti. V navodilih boste nasli pomembne informacije o izdelku.
Upostevajte varnostne napotke in opozorila.

Navodila skrbno hranite. Dokument mora biti vedno na voljo in za
uporabnika proizvoda na vidnem mestu.

Proizvajalec ne prevzema odgovornosti za poskodbe, nastale
zaradi nepravilne uporabe industrijskih vrat. To velja tudi za
poskodbe zaradi neupostevanja navodil za obratovanje in ustreznih
napotkov.

Strokovno upravljanje in skrbno vzdrzevanje vplivata na
storilnost in funkcionalnost vasih industrijskih vrat. Napake pri
upravljanju in pomanijkljivo vzdrzevanje vodijo do motenj v
delovanju. Samo strokovno upravljanje in skrbno vzdrzevanje
zagotavljata dolgoroéno varnost delovanja.

Ce boste imeli potem, ko boste prebrali ta navodila za uporabo,
Se dodatna vprasanja, poklic¢ite naso servisno sluzbo.

1.1 Dodatno veljavha dokumentacija

Paket vsebuje, odvisno od naro¢ene dodatne opreme, $e druga
navodila, npr. za krmiljenje vrat. Tudi ta navodila preberite skrbno in
v celoti. Upostevajte tudi te varnostne napotke in opozorila.

1.2 Uporabljena opozorila

Splos$ni opozorilni znak opozarja na nevarnost, ki lahko
povzroci telesne poskodbe ali smrt. V besedilnem delu se
splosni opozorilni znak uporablja v zvezi z opisanimi opozorilnimi
stopnjami. V slikovnem delu opozarjajo dodatni podatki na
razlage v besedilnem delu.

/\ NEVARNOST

Opozarja na nevarnost, ki neposredno povzroéi smrt ali tezke
telesne poskodbe.

/A OPOZORILO

Opozarja na nevarnost, ki lahko povzro¢i smrt ali hude telesne
poskodbe.

A POZOR

Opozarja na nevarnost, ki lahko povzroci lazje ali srednje tezke
telesne poskodbe.

POZOR

Opozarja na nevarnost, ki lahko povzro¢i poSkodovanje ali
unicenje izdelka.

HORMANN

1.3 Uporabljeni simboli

Opozorilo pred nevarno elektricno napetostjo

Glejte lo¢ena navodila za montazo krmiljenja oz.
dodatnih elektri¢nih elementov upravljanja

vro¢a povrsina

Nevarnost elektrostati¢nega praznjenja

1.4 Uporabljene okrajSave
EN evropski standard
OFF Zgorniji rob konéne visine tal
USV Brezprekinitveno napajanje
r samo preberi
branje in pisanje

1.5 Barvne kode za kable, posamezne zZile
in konstrukcijske dele

OkrajSave barv za oznaCevanje Zil, kablov in konstrukcijskih delov
so navedene v mednarodni barvni kodi skladno z IEC 757:

BK érna PK roza

BN riava RD rdeCa

BU modra SR srebrna

GD Zlata TQ turkizna

GN zelena vT vijolicna

GN/YE zelena / rumena WH bela

GY siva YE rumena

oG oranzna LIBN | Svetlo rjava
2 /A Varnostni napotki

Krmilniki industrijskih vrat so ob pravilni in namensko pravilni
uporabi obratovalno varni. Pri nestrokovnem ravnanju ali
nenamenski uporabi so lahko industrijska vrata nevarna.
Upostevajte varnostna navodila v posameznih poglavijih.

2.1 Splosni opis in namensko pravilna
uporaba

Opisana naprava je elektronski krmilnik za motorna vrata, ki se
uporabljajo industrijsko ali komercialno v skladu s standardom
EN 13241. Krmilnik je zasnovan za obratovanje asinhronega
motorja do moci 1,2 kW pri napajanju 230 V. Zahvaljujo¢ popolni
integraciji kon¢ne stopnje mo¢i frekven¢nega pretvornika lahko
vrata upravljate na mehanski nacin in s spremenljivo hitrostjo
odpiranja in zapiranja.
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Krmilna enota upravlja motor, ki poganja vrata. Glede na namen

uporabe lahko ta krmilna enota prevzame tudi naslednje naloge:

. Names¢anje vrat na in med njihove konéne polozaje (pozicije
ODPRTO, ZAPRTO in vmesne pozicije)

. Voznja pogona z razli¢nimi hitrostmi (vgrajeni frekvencni
pretvornik)

. Ocenjevanje varnostnih senzorjev na vratih, npr. nadzor
zapiralnih robov, varovalo pred potegom ipd.

. Ocenijevanje dodatne varnosti na vratih, npr. fotocelice,
svetlobne mreze ipd.

. Ocenjevanje dajalnikov ukazov na vratih, npr. potezno stikalo,
daljinsko upravljanje, indukcijske zanke ipd.

. Ocenjevanje dajalnikov ukazov za zasilno zaustavitev

. Napajanje senzorjev in dajalnikov ukazov pri elektronsko
zaS¢iteni 24-V varnostni majhni napetosti

. Napajanje drugih naprav z 230 V

. Krmiljenje izhodov, specifi¢nih za aplikacije, npr. rele za
sporocila o pozicijah vrat

. Ustvarjanje in izdaja diagnosti¢nih sporocil

. Nastavitev za aplikacijo znacilnih parametrov v razli¢nih
dostopnih ravneh za razli¢ne skupine uporabnikov

. Krmiljenje vhodnih razsiritvenih modulov in izhodnih
razsiritvenih modulov

. Ocenjevanje vmesniskih signalov za daljinsko upravljanje vrat

Za namensko pravilno uporabo Steje tudi upostevanje teh navodil

ter izvajanje pregledov in vzdrZevanja.

Drugaéna uporaba, ki presega navedeno, velja za nenamensko. Za

tako nastale poskodbe proizvajalec / dobavitelj ne jamd¢i.

Odgovornost nosi samo uporabnik.

Informacije o prikljugitvi in nastavitvi izbirnih perifernin naprav, ki jih

je odobrila druzba Hérmann, so navedene v priro¢nikih za

posamezne periferne naprave.

Odlaganje med odpadke

@ Elektri¢nih in elektronskih naprav kot tudi
baterij ni dovoljeno zavre¢i med

% gospodinjske ali mesane odpadke. Oddajte

|

jih na za to pripravljenih prevzemnih in
zbirnih mestih.

Embalaza je sestavljena pretezno iz surovin, ki jih je mogoce
reciklirati.
2.2 Usposobljenost osebja

Samo usposobljeno in pouceno osebje lahko postavi, upravlja in
vzdrzuje industrijska vrata.

Osebje, ki je pooblasceno za upravljanje z industrijskimi vrati, mora
pred zac¢etkom del prebrati ta navodila, Se posebej poglavje 2.

Opredelite jasne pristojnosti glede varnosti, upravljanja, vzdrzevanja
in popravil.
2.3 Standardi in predpisi

Kot upravljavec ali lastnik garaznih vrat s pogonom ste odgovorni,
da se upostevajo in izvajajo v nadaljevanju navedeni predpisi (brez
zahtevka do popolnosti oz. celote).

Evropski standardi

EN 12445 Vrata - Varnost uporabe vrat z motornim
pogonom: Postopek pregleda

EN 12604 Vrata — Mehanski vidiki — Zahteve

EN 12978 Vrata — Za$€itne naprave za vrata z motornim

pogonom: Zahteve in postopki preizkusov
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EN 13849- Varnost strojev — Varnostno relevantni deli za
1.2015 krmilnik
EN 60335- Varnost elektri¢nih naprav za hisno uporabo in

1:2012/ podobne namene —1. del: Splosne zahteve, tip

A11:2014 stacionarne motorne naprave, razred zascite 1

+ A13/2017

EN 60335 2 Varnost elektri¢nih naprav za hisno uporabo in

103:2015 podobne namene — Del 2 — 103: Posebne zahteve
za pogone za vhodna vrata, vrata in okna

EN 61000-6- Osnovni standard EMC: imunost na motnje,

1:2007 bivalno obmocje

EN 61000-6- Osnovni standard EMC: imunost na motnje,
2:2005/AC:2005 industrijsko podrocje

EN 61000-6-

3:2007/A1:2011/ Osnovni standard EMC: oddajanje motenj,
AC:2012 bivalno podrocje

EN 61000-6- Osnovni standard EMC: oddajanje motenj,

4:2007/A1:2011 industrijsko podrocje

EN 61508 Varno delovanje varnostnih elektri¢nih/
elektronskih/programirljivih elektronskih sistemov

EN62061:2005 Varnost strojev — Varnost delovanja varnostno-

+ Cor.:2010 relevantnih elektri¢nih in elektronskih krmilnih
+A1:2013 sistemov ter tistih elektronskih krmilnih sistemov,
+ A2:2015 ki jih je mogoce programirati (IEC 62061:2005)

Stopnja varnostne integritete (SIL): 1

EN 12453:2017 odstavek 5.2 Varnost uporabe vrat z motornim
pogonom: zahteve
poglavje 5.2 Pogonski sistemi in napajanje

EN 50110 Delovanje elektri¢nih sistemov, 1. del; Splosne
zahteve
EN 60204 Preizkusanije elektricne opreme strojev

Predpisi VDE (Nems$ko zdruzenje za elektroteh-
niko, elektroniko ter informacijsko tehniko)

VDE 0100 Postavitev nizkonapetostnih sistemov
VDE 0113 Elektri¢ne naprave z elektronsko opremo
VDE 0700 Varnost elektronskih naprav za hisno uporabo in

podobne namene

Predpisi za preprecevanje nesrec¢

DGUV V3
ASRA1.7

Elektri¢na oprema in naprave
Tehni¢na pravila za delovi§¢a

Preizkus vzorénega modela
Potrditev na osnovi certifikata TUV in oznake CE.

Velja stanje standardov, kot je veljalo v ¢asu preizkusa vzorénega
modela.

24 Splos$ni varnostni napotki

Upostevajte splosno veljavne, zakonske in druge obvezujoce
pravilnike za preprecevanje nesre¢ in varstvo okolja.
Upostevajte nacionalne predpise kakor tudi priznana pravila
za strokovno in varno delo. Poucite osebe pred za¢etkom del
v skladu s temi pravili in predpisi.

e  Tanavodila skrbno hranite vedno na dosegu roke na mestu
uporabe industrijskih vrat.

. Za varnostno pomembne spremembe in razSiritve oz.
predelave na industrijskih vratih potrebujete dovoljenje
dobavitelja.

. Ne spreminjajte programske opreme programabilnih krmilnih
sistemov.

Oznagite lokacijo in upravljanje gasilnikov z ustreznimi 2.6
opozorilnimi tablami. Upostevajte zakonske predpise za
pozarne alarme in gasenje pozarov.

Ci§éenje in vzdrZevanje kot tudi kontrole izvajajte samo, ko
vrata mirujejo.

Zagotovite, da elektri¢ne prikljucke izvede samo kvalificirani
elektricar.

Izkljuéite napravo iz omrezne napetosti pred izvajanjem
kakrsnihkoli del. Zavarujte napravo pred nedovoljenim
ponovnim vklopom. Ce obstaja, izklopite roéko za
odpiranje v sili.

Varnostna navodila za servisiranje in
odpravo motenj
Izvajajte predpisane preglede in vzdrzevanja. Upostevajte
intervale vzdrzevanja. Upostevajte podatke o zamenjavi delov
in opreme komponent.
Servisiranje in odpravljanje tezav prepustite zgolj
usposobljenemu osebju.
. Uporabite samo rezervne dele, ki ustrezajo tehni¢nim
zahtevam, kot jih dolo¢a proizvajalec. Originalni rezervni deli
vedno ustrezajo tem zahtevam.

Varnostni napotki za obratovanje
Pred uporabo vrat se prepriCajte, da v obmocju gibanja vrat ni
nikogar in ni¢esar.
Med pomikom vrat ne segajte v vodilo ali vstopno mesto.
Industrijska vrata premikajte le, ¢e so varna in funkcionalna.
Na razpolago morajo biti vse zas¢itne in varnostne naprave
kot tudi razstavljive za$¢itne naprave ter naprave za izklop v
sili in morajo delovati.
Ne spreminjajte varnostnih naprav. Ne izklju€ite varnostnih
naprav.

Montaza krmilnika

> 100 mm

e

}

> 100 mm OFF

1 &

ESD
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POZOR

»  Prepovedano se je dotikati elektronskih delov, e posebej delov procesorskega vezja. Elektrostati¢na razelektritev lahko poskoduje
ali unici elektronske konstrukcijske dele.

»  Pred odpiranjem pokrova ohisja se prepriCajte, da ostruzki ipd. ne lezijo na pokrovu. Ti predmeti bi lahko padli v notranjost ohisja.

»  Krmilnik montirajte brez mehanskih napetosti.

»  Zazagotovitev stopnje zascite ohisja IP 54 zaprite neuporabljene kabelske uvodnice z ustreznimi ukrepi. Kabelskih uvodnic ne
izpostavljajte mehanskim obremenitvam, zlasti natezni napetosti.

»  Krmilnik lahko upravljate brez vtia CEE samo, ¢e lahko z ustreznim stikalom z vseh polov odklopite omrezne napetosti s krmilnika.
Omrezni vti¢ oz. nadomestno uporabljeno stikalo mora biti dobro dostopen / -no.

8 »  Da bi se izognili nevarnosti, mora proizvajalec ali podobno usposobljena oseba zamenjati poSkodovan priklju¢ni kabel te naprave
™ (glede na vrsto prikljucitve Y po EN 60335-1).

»  Prepricajte se, da lahko operater vidi obomocje vrat v nacinu obratovanja Totmann. V tem nacinu delovanja obstaja nevarnost, da
varnostne naprave, kot so fotocelice / svetiobne mreze, ne bodo delovale. Ce zaradi strukturnih razlogov ni vpogleda v obmocje
vrat, lahko ta nacin obratovanja uporabljajo samo usposobljene osebe. V nasprotnem primeru morate to funkcijo izkljugiti.

/\ oPOZORILO

»  Odpiranje krmilnika je dovoljeno samo, ¢e je napajanje izkloplieno na vseh polih. Vklapljanje ali upravljanje krmilnika, ko je ta odprt,
ni dovoljeno.

> Pred dostopom do prikljuénih sponk izklopite vse napajalne tokokroge.

o »  Pred montazo preverite krmilnik glede transportnih $kod in drugih poskodb. Poskodbe v notranjosti krmilnika lahko povzro¢ijo
o Ly < S . . N "

™ znatno posledi¢no $kodo na krmilniku. Trpi lahko tudi zdravje uporabnika.

-

0 OFF

| v 4  Elektri¢na prikljugitev

POZOR

»  Sepred 1. vklopom krmilnika in po zakljuéenem oZiGenju preverite, ali so vsi priklju¢ki motorja na strani

Montaza BK FU Z

krmilnika in motorja ustrezno zategnjeni. Preverite, ali je motor pravilno prikljucen v trikotniku. Ohlapni L1| L2| L3|
prikljucki motorja poskodujejo pretvornik. L L
Pri kratkosti¢ni ali iziemno preobremenjeni 24-V krmilni napetosti se preklopni omrezni del ne zazene, ut w1

&eprav so kondenzatorji vmesnega tokokroga pod napetostjo. Zasloni ostanejo temni. Omrezni del se
zazene Sele po odpravi kratkega stika ali ekstremne preobremenitve.

> Direktive o elektromagnetni zdruZljivosti predpisujejo uporabo izoliranih lo&enih kablov motorja. Oklop w2 u2 vz
morate povezati na obeh straneh (na strani motorja in na strani krmilnika). Kabel ne sme vsebovati nadaljnjih Zvezdna vezava
priklju¢kov. Najvecja dolzina kabla je 20 m.

»  Vklop oz. uporaba zaro$enega krmilnika ni dovoljen / -a. To lahko uni¢i krmilnik. L L2| L3

»  Prepricajte se Se pred 1. prikljucitvijo omrezne napetosti se prepricajte, da so ocenjevalne kartice (vti¢ni
moduli) v pravilnem poloZaju. Premaknjeno ali zvito vstavljanje kartic lanko poskoduije krmilnik. To se zgodi ule vie wi
tudi z vgradnjo neodobrenih izdelkov drugih proizvajalcev.

»  Krmilnika ne uporabljajte s po$kodovano tipkovnico ali poskodovanim kontrolnim okencem. Zamenjajte
poskodovane tipkovnice in okna. Da bi se izognili poSkodbam tipkovnice, je uporaba ostrih predmetov w2 U2 vz
prepovedana. Tipkovnica je predvidena samo za uporabo s prsti. Trikotna povezava

»  Najvedji prerezi prikljuékov sponk vodilnih plos¢:

enoziéno, togo fino Ziéno, z ali brez najvecji zatezni moment
109 #ilnih konénih tulcev vNm
vtiéne sponke motorja 2,5 2,5 0,5
omrezni prikljuéek in PE 2,5 1,5 0,5
vijaéne sponke (raster 5 mm) 2,5 1,5 0,5
vtiéne sponke (raster 5 mm) 1,5 1,0 0,4
vtiéne sponke (raster 3,5 mm) 1,5 1,0 0,25

Montazni polozaj pokrova
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/\ oPozZORILO

»  Poizklopu krmiljenja je $e do 5 minut prisotna nevarna napetost.

»  V primeru okvarjenega preklopnega omreznega dela se lahko &as razelektritve kondenzatorjev vmesnega
tokokroga moc¢no podalj$a. V tem primeru lahko ¢asi razelektritve trajajo do 10 minut.

»  Po zaklju¢ku namestitve preverite, ali je naprava pravilno nastavljena. Preverite, ali varnostni sistem deluje pravilno.

»  Krmilnik uporabljajte samo s prikljuenim zasgitnim vodnikom. Ce zadgitni vodnik ni prikljuden, nastanejo nevarne
visoke napetosti na kovinskih krmilnih ohisjih zaradi pus¢anja kapacitivnosti. Zas¢itni vod prikljucite v skladu z
EN 50178, razdelek 5.2.11.1, za povecane uhajave tokove < 7 mA.

»  Obmocja procesorskega vezja so galvansko neposredno povezana z elektricnim omrezjem. To upostevajte pri
moznih kontrolnih meritvah. Za merilno vezje ne uporabljajte merilnih naprav s PE-previeko.

»  Ob uporabi brezpotencialnih kontaktov relejnih izhodov ali drugih priklju¢nih to¢k z nevarno napetostjo (zunanje
napajanje), lahko napetost $e vedno obstaja tedaj, ko je krmiljenje izklopljeno ali ko izvleGete omrezni vtic. Na
krmilno ohisje jasno vidno pritrdite ustrezno opozorilno nalepko.

,OPOZORILO: Vsa napajalna vezja morajo biti pred dostopom do prikljuénih sponk izklopljena.”

»  Na sponkah motorja lahko obstaja napetost tudi pri mirovanju ali pri uporabi izklopa v sili.

5 Zascitno stikalo za diferencni tok Fl

5.1 Nacin delovanja

Stikala FI se uporabljajo za osebno zas¢ito. Ob dotiku elektricnega vodnika pod napetostjo steCe preostali tok skozi telo proti zemlji. Stikalo
Fl se nato sprozi pri jakosti toka npr. 30 mA.

V elektri¢nih sistemih se uhajavi tokovi obi¢ajno pojavijo brez napak, ki po nepotrebnem sprozijo stikalo FI.

5.1.1 Kvarni tokovi na frekvenénih pretvornikih

Krmiljenje preko frekvenénega pretvornika neizogibno povzrogi uhajave tokove, npr. prek kapacitivnosti interferenénih filtrov, povezanih z
zemljo. Tudi (izolirani) kabli motorja ustvarjajo tudi uhajave tokove:

. Dalj$i je kabel motorja, vedji je uhajavi tok

Raven uhajavih tokov je pri navidezno enakih sistemih garaznih vrat razli¢na, odvisno od:

. strukture omrezja

. taktne frekvence izhodne stopnje pretvornika

. frekvence premikanja vrat

. dolzine (izoliranega) kabla motorja

Po meritvah proizvajalca zna$a uhajavi tok v mirovanju v skladu z EN 60335-2-103, pogl. 13, manj kot 7 mA. Za delovanije s frekvenénimi
pretvorniki uporabite Fl stikala tipa B+. Ta stikala FI zaznavajo tako enosmerne tokove kot tudi tokove 2 KHz in visje.

5.1.2 Uporaba zascitnih stikal za diferenéni tok

Z dodelitvijo zas¢itnih naprav na diferenéni tok (RDC) tokokrogom v skladu z DIN 18015 ob izklopu stikala FI ne smejo odpovedati vsa
vezja. Eno stikalo Fl na podrazporeditev ne zadostuje. Vedno smiselno razporedite vezja na ve¢ odklopnikov.
Standard za delovanje frekven¢nega pretvornika priporoca npr. uporabo RCD s kratko¢asovno zakasnitvijo (vklopni tokovi). RCD se v
dolocenih delovnih situacijah izklopijo s ¢asovnim zamikom, vendar v ¢asu, ki je potreben za osebno zas¢ito.

Za stalno priklju¢ene naprave brez vti¢nice stikalo FI ni potrebno. Za neposredno povezan krmilnik pogona obi¢ajno uporabite tip 300 mA
za protipozarno zascito. V tem primeru je treba zagotoviti tudi zascito pred stiki, npr. z neposredno ozemljitvijo okvirjev vrat.

5.1.3 Tehniéni ukrepi za nadzor delovanja stikal Fl

Da zagotovite, da se stikala Fl ne sprozijo med delovanjem frekvenc¢nega pretvornika, izvedite vsaj naslednje ukrepe:
. 1 stikalo FI z lo¢enim dovodnim kablom na vsak krmilnik pogona

. ¢im krajsi kabli motorja

. po potrebi prilagodite frekvenco vklopa frekvenénega pretvornika
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5.1.4 Letni pregled vratnih sistemov in krmilnikov

Merjenje uhajavega toka v skladu z EN 60335-1 se izvede v postopku nadomestnega uhajavega toka. Meritev poteka brez priklju¢enih
senzorjev, dajalnikov in motorja. Med merjenjem vrat ne morete premikati. Meri se samo krmilnik pogona, ne pa celoten sistem.

@Q =

s B D
==Qt,-:,§=

B = testni element

A = preskusna naprava S = sonda (ne deluje)
Meritev ponavljajoce se izolacijske upornosti v skladu z DGUV V3 se izvede s preskusno napetostjo najve¢ 500 V in tako ne unic¢i nobenih
elementov krmilnika pogona. Tolerance sestavnih sklopov lahko med preskusom izolacije sprozijo prenapetostno za$¢ito v napravi.
Posledi¢no je lahko izmerjena vrednost izolacijskega upora prenizka. Preskusanije je nato neuspesno.

V skladu z VDE0100-600, odstavek 6.4.3.3, morate gdklopiti opremo z napravami za prenapetostno zascito, ki lahko med opravljanjem
meritve vpliva na merjenje ali poskodujejo opremo. Ce opreme ne morete odklopiti, lahko preskusno napetost zmanj$ate na 250 V.
Izolacijska upornost mora znasati vsaj 1 MQ.

Vsi krmilniki BK FU Z proizvajalca Hérmann so opremljeni s tovrstnimi napravami za za$¢ito pred prenapetostjo. Poleg tega so vsi krmilniki
tovarnigko preizkugeni pri proizvajalcu. Zato lahko te naprave preizkusite pri preskusni napetosti 250 V in jih celo odklopite. Ce obstaja
glavno stikalo, ga izklopite. Meritve izolacije lahko $e vedno opravite. Ozemljitvene povezave, npr. iz ohija, morate $e naprej preverjati. Ce
je test krmilnika uspesen pri 250 V in z vkloplienim glavnim stikalom, nadaljnje meritve niso potrebne. Ce preverjate pri izklopljenem
glavnem stikalu, morate motor znova posebej preveriti.

POZOR

»  Da preprecite nepopravljivo $kodo na napravi motor tem testom odklopite z naprave.

L

A

U U

A = preskusna naprava S =sonda B = testni element U = zascita pred prenapetostjo
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5.2 Prikljucitev oskrbovalne napetosti brez glavnega stikala 5.3 Priklju¢ek motorja / izhodi
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w R X14 | 1zhodni rele - funkcija v skladu z naroCilom - standard: | B Krmilni vod s priklju¢kom za zavore in
vrata v konénem poloZaju navzgor konéno stikalo . T
Stikalo CEE / 3-polno Varovalka X15 | Zavorni rele C Feritni tulec Primer prikljucitve: zavora
230 V/16 A modro 16 A/K-karakteristika A | Oklop kabla motorja D | Zavorni usmernik

Za brezhibno delovanje krmilnika pogona BK FU Z uporabite prilozeni motorni kabel. Preko tega kabla lahko napeljete zgolj
prikljuéne Zice motorja. Na obeh straneh morate prikljuciti oklop kabla motorja. Po skrajSanju kablov morate oklope kablov znova
prikljuciti. Prikljucne tocke izolirajte dvakrat.

Omrezni vti¢ mora biti viden in dostopen s krmilnika.
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5.4 Pregled vhodov
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@[ 65- Vhod 10 | Impulz ODPRTO Radar L =
i @[ 64- Vhod9 | Rezerva L =
| | © e3- GND I :
' @ 62- +24v [
| (S 61 - Vhod 8 | Dajalniki impulzov :—
| 54 - Vhod 3 : Impulzno delovanje e
! 53 - Vhod 2 | Impulz ZAPRTO —
| 52 - Vhod 1 | Impulz ODPRTO —
51- +24V |
| 45 - 112V | |
! 44 - GND | |
| 43 - Kontaktno vodilo | |
I 42 - Zaustavitev v sili 1 | :Il
| 41 - Zaustavitev v sili 1 |
1
! |
|
| |
| [T@®[ 36 -GND :
H @| 35*-KanalB |
| | ©[ 34 -Kanaia |
i @ 33 -+12v |
| @[ 32" - Zaustavitev v sili 2 |
i | @[ 31" - Zaustavitev v sili 2 |
|—| |
Za vhodne funkcije glejte stikalni nacrt
POZOR
»  Brez prikljucene in delujoCe osebne zasc¢ite samodejni pomik vrat v smeri ZAPIRANJA ni mogoc.
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5.5 Prikljucek konénega stikala

Krmilnik pogona BK FU Z deluje skupaj s senzorjem polozaja Multiturn.

570 1235 VHi€ 1: VCC (+ +12 ... 24V DC)
104,35 Vti¢ 2: RS 485 B
‘ 252 Vti& 3: GND

.-

Vti¢ 4: RS 485 A

1*Cl>s
3@)@ TN + o]

M/ﬂm(

/:(74

oS

L

/A OPOZORILO

Upostevajte vsa navodila za uporabljene izdelke.
Nepravilen zagon lahko povzroéi elektriéni udar in resne telesne poskodbe.
»  Nepravilna uporaba lahko poskoduije ali uni¢i dajalnik absolutne vrednosti in krmilnik pogona.

. Pred prikljugitvijo morate izklopiti vsa napajalna vezja pripadajocega krmilnika.
. Nevarnost pozara, eksplozije in opeklin! Dajalnika absolutne vrednosti ne smete zazgati ali segreti nad 85 °C/185 °F.

Opis priklju¢itve na krmilnik pogona najdete v stikalnem nacrtu za ustrezen sistem garaznih vrat. Montaza dajalnika polozaja na vratih je
opisana v navodilih za montazo sistema garaznih vrat.

OBVESTILO

Najvecja dovoljena montazna toleranca med sredi§¢em gredi in sredi§¢em senzorja znasa + / — 1 mm. Razdalja med magnetom in ohisjem
senzorja polozaja lahko zna$a najve¢ 3,5 mm.

6 Splosni napotki za parametriranje

Odpiranje obratovanja s parametriranjem

Pritisnite folijsko tipko za zaustavitev.
1. @ Pritisnite in zadrzite gumb za zaustavitev

folijske tipke.

PrikaZejo se ¢akajo¢a sporocila

Pritisnite dodatno na tipko za odpiranje vrat. | po pribl. 2 sekundah: v nacinu parametriranja
@ Tipko za odpiranje vrat drzite pritisnjeno.

Izbira parametra, ko je naéin parametriranja odprt

Izberite Zeleni parameter. Vrednost parametra lahko prikazete ali
spremenite (glejte spodaj). Prikaz se razlikuje

glede na izbiro.

Vseh parametrov ni mogo¢e neposredno
pregledati ali spremeniti. To je odvisno od
gesla in nastavljene vrste polozaja.

®
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Obdelava parametrov ob izbranem parametru 7.2 Casi odprtih vrat
1. Krmiljenje v nacinu parametriranja Prikaz Zelenega imena parametra '-' '-' ' '-' P Funkcija Opis, obvestila
'-.'-l [] l-l "Iz 0..9999s | Cas odprtih vrat 1 Vrata | Vrata ostanejo dologen &as odprta v kon&nem polozaju. Sledi samodejen
o ODPRTA pomik vrat v smeri ZAPIRANJA.
2, Odpiranje parametra Prikaz trenutne vrednosti parametra '- w
@ | S 1 1) 0.-9999s | Cas odprtin vrat 2
— [ Vmesna zaustavitev,
3. Pritisnite tipko za odpiranje vrat, da povecate | Ce spremenite trenutno veljavno vrednost 'T w polozaj za
vrednost parametra. parametra, decimalne vejice utripajo. '-’ prezradevanje
S = 0..200s Najkrajsi ¢as odprtih V nasprotju s ¢asom odprtih vrat 1 ali 2 vrata ostanejo odprta najmanj
o
ali Pritisnite tipko za zapiranje vrat, da B N b vrat dolo¢en ¢as. Sledi samodejen pomik vrat v smeri ZAPIRANJA.
zmanjsate vrednost parametra. ,-" w
— ] 0..20s Predhodno opozorilo Cas, dologen s tem parametrom, upocasni pomik vrat v smeri ZAPIRANJA
4. Shranite nastavljeno vrednost parametra. Ko nobena tocka ne utripa ve¢, se nova - (N gy ] pred pomikom vrat v po prejemu ukaza za zapiranje vrat ali po poteku ¢asa odprtih vrat (prisilno
vrednost shrani. '- w smeri ZAPIRANJA zapiranje).
o
3s Trajanje Gasa odprtih vrat je odvisno od priblizanega konénega polozaja in uporablienega ukaza za odpiranje vrat. Cas odprtih vrat lahko
ali Zavrzite nastavljeno vrednost parametra. Prekinitev in ponoven prikaz prvotne - lo€eno nastavite za vsak ukaz za odpiranje vrat.
@ vrednosti parametra -'
—_— 7.3 Popravek konénih pozicij
5. Preklopite na prikaz imena parametra. PrikaZe se ime parametra. - - -
P P P P '_’ AN P. Funkcija Opis, obvestila
I o'—' ! '—' o 1 —120 ... 120 Inc | Vrednost popravka za Ta parameter premakne celoten konéni polozaj. Konéni polozaj se
\zhod iz obrat " trirani ~.C ] konéni polozaj Vrata premakne skupaj s pripadajoc¢imi predkonénimi stikali.
zhod/iz obratovanja s parametriranjem w ZAPRTA Povecanje vrednosti parametra premakne kon¢éni polozaj navzgor.
Takojden izhod iz obratovanja s Zadnja shranjena vrednost se samodejno 7| =60 601G | Vrednost popravka za Zmanj$anje vrednosti parametra premakne koncni polozaj navzdol.
@ partametnranjem ponovno aktivira delovanje | ohrani. konéni polozaj Vrata
A vrat. S o) e e w ODPRTA
s
Opravite ponastavitev krmiljenja o
7.4 pomnilnik napak
Hkrati pritisnite in zadrzite pribl. 3 sekunde.
+ + P. Funkcija Opis, obvestila
o0 JM 1..8 pomnilnik napak Krmilnik shrani zadnjih 8 napak v pomnilnik napak.
.z Po vstopu v parameter P.920:
. r . Raven preklopite s folijo A in folijo ¥
7 Parametrl Stranke . Odpiranje pomnilnika napak s tipko ®
71 §tevec . Zapiranje pomnilnika napak s tipko @
. Izhod iz parametra P.920 z Eb -
P. Funkcija Opis, obvestila . .
n Stevec ciklov vrat Prikaz $tevca ciklov vrat Eb1 Sporocu:!Io ° napak! 1 (trenutna napaka)
Eb8  Sporocilo o napaki 8
; Prikaz: 1234567 = 1234, Pritisnite V. 567 Eb' 'Zh°di; povratek na P920
Prikaz: 67 267 r- napaka ni vnesena
[ Inlnl= n Stevec za vzdrzevanje Ta parameter doloca Stevilo ciklov vrat, ki so Se mozni do naslednjega
oy '3 vzdrZevanja. 7.5 Razli¢ica programske opreme
r n A g
Nastavitev -1 pomeni, da Stevec za vzdrzevanje e ni aktiviran. P. Funkcija Opis, obvestila
N Stevec naletov (Crash) | Ta parameter navaja $tevilo prestetih naletov. Vnos naleta poveca étevec Razli¢ica programske Prikaz trenutno uporabljene razli¢ice programske opreme
] naletov za vrednost 1. MoZen je le $e hod v na¢inu Totmann. Nalet ali opreme glavnega
p posledi¢no napako morate potrditi. r procesorja
7.6 Serijska Stevilka
Funkcija Opis, obvestila
Serijska Stevilka Prikaz serijske Stevilke.
r
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8 Zagon z dajalnikom absolutne vrednosti TST-PD Multiturn 8.1 Fina nastavitev konénih poloZajev

2a

3a

4a

5a

024445 / BK FU Z RE/04.2025 HORMANN 111



SLOVENSKO

8.2 Nova zahteva za poucevanje na konénih polozajih

Ce naugeni konéni polozaji niso primerni za vrata, lahko znova zahtevate uéenje. V ta namen nastavite naslednje: Ps210 = 5, znova naudite

vse konéne poloZaje

9 Parametri servisne ravni

nastavitve.

Do nastavitev na servisni ravni lahko dostopate le, e je programsko stikalo S500 nastavljeno na ON. Za zagon in vzdrzevanje potrebujete

1 2 Parametri na ravni stranke so navedeni spodaj le, e so na servisnem nivoju omogoc¢ene dodatne funkcije.
9.1 Nastavitev parametrov na servisnem nivoju
Osnovni podatki so nastavljeni tovarni§ko. Sprememba ni potrebna.
Za spremembo parametrov ravnajte, kot sledi: "’77_"63' !
1. Izklopite krmiljenje. : | © ‘
2. Vklopite DIP stikalo S500. ‘ L @ '
3. Vklopite krmiljenje. ‘ (&) ‘ ON
4. Zadostop do nacina parametriranja krmilnika pogona ! ON ‘
pritisnite @ in hkrati A za pribl. 3 s.
3 5.  Spremenite Zelene parametre. ‘ S0 ‘ $500
6. Po konc¢anih nastavitvah zapustite nacin parametriranja s pritiskom @ za ‘ !
priblizno 5 s. ' || &) ‘
7. Ko koncate z deli, morate izklopiti S500 pri izkloplienem krmilniku. ‘ o Dl
| [Del;
Po pribl. 1 uri se servisno obratovanje samodejno ponastavi. Ce se Zelite vrniti v servisni naéin, morate krmilnik na kratko izklopiti
5 in nato znova vklopiti. V nasprotnem primeru je treba izvesti ponastavitev.
9.2 Casi
P. Funkcija Opis, obvestila
] 0..60s Cas shranjevanja Shranjevanje ukazov za ODPIRANJE vrat za tukaj nastavljeni ¢as
I ukazov za ODPIRANJE
w vrat
7 onJC 0..20s Predopozorilni ¢as pred Cas, dologen s tem parametrom, upoc¢asni pomik vrat v smeri ZAPIRANJA
g ._7 pomikom vrat v smeri po prejemu ukaza za zapiranje vrat ali po poteku ¢asa odprtih vrat (prisilno
w ZAPIRANJA zapiranje).
Za ¢ase odprtih vrat glejte poglavje 7.2
9.3 Nastavitve motorja
10 P. Funkcija Opis, obvestila
] 0..1 Vrtilno polje motorja Parameter dologa vrtilno polje motorja za pomik vrat v smeri ODPIRANJA.
(N] 0: desno vrtilno polje
w 1: levo vrtilno polje
9.4 Dvig mo¢i, boost
12 13 |_ B -ON . Boost se uporablja za pove¢anje moci pogonov v spodnjem obmocju Stevila vrtljajev.
! Prenizka in previsoka nastavitev lahko sprozi napako pri pomiku vrat. Ce je vrednost nastavljena previsoko, se pojavi napaka nadtoka
500 (F.510 / F.410). ZmanjSajte boost. Ce je vrednost prenizka ali enaka 0, motor ne more premakniti vrat. Povecajte boost.
D Zaradi Stevilnih pogojev uporabe na lokaciji morate pravilno nastavitev ojaéevalnika po potrebi dologiti s preizkusom. V pomo¢ je
@ | diagnosti¢na funkcija za tok motorja (glejte parameter P.910 = 2). Prikaz toka prikazuje, ali ima spremenjena nastavitev Zeleni u¢inek.
|_ _ _ _ Vedno izberite ¢im nizji boost, a Se vedno v potrebni meri.
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9.7

Funkcija Opis, obvestila Vhod za precni promet P.5 x 0/ P.A x 0 = 9 izbirno
0..30% Boost za pomik vrat v Pove&uje izhodno napetost in s tem mo¢& v spodnjem obmogju $tevila Nastavite parameter P5 x 0/ PA x 0 na 9, da aktivirate osnovno funkcijo kriznega prometa za ta vhod. x = $tevilka vhoda, ki ga je treba
smeri ODPIRANJA vrtljajev, dokler ni dosezena kotna frekvenca (P.100). parametrirati.
Napetost se povec¢a za vrednost v parametru kot odstotek nazivne = = =
napetosti motorja (P.103). P. Funkcija Opis, obvestila
u 0..30s Cas blokade detektorja | Ce omogogite vnos navzkriznega prometa, onemogodite ukaza asovne
Gasovne indukcijske indukcijske zanke Kanal 1 in ODPRTO 1 za ¢as, naveden v tem parametru.
“ zanke Kanal 1 in
Upaxb—-—-——-—-——-"--—--3 ODPRTO 1
I = =
V & 0..30s Cas blokade detektorja | Ce omogocite vnos navzkriznega prometa, onemogocite ukaza ¢asovne
P Y } Gasovne indukcijske indukcijske zanke Kanal 2 in ODPRTO 2 za ¢as, naveden v tem parametru.
s ! w zanke Kanal 2 in
2) 7 } ODPRTO 2
|
s 1) } . .
s i 9.8 Prikaz diagnoze na zaslonu
P.140/145 !
| P. Funkcija Opis, obvestila
|
} - f 0..41 Izbira nacina prikaza Ta parameter vam omogo¢a ogled spodaj zapisanih izmerjenih spremenljivk
fEok _— neposredno na zaslonu krmilnika pogona.
Cl
1) normalna karakteristika w 0: prikaz poteka krmiljenja (samodejno)
2) Karakteristika Boost 1: trenutna hitrost voznje v Hz
2: trenutni tok motorja v A
0...30% Boost za pomik vrat v glejte P.140 3: trenutna napetost motorja v V
smeri ZAPIRANJA 4: trenutni tok vmesnega tokokroga v A
5: trenutna napetost vmesnega tokokroga v V
6: temperatura kon¢ne stopnje v °C
« ~ . 7. temperatura kon¢ne stopnje v °F
9.5 PoPravek koncnega p°|°zaja 8: ¢as delovanja motorja med zadnjim avtomatskim pomikom vrat.
Funkcija Opis, obvestila 9: trenutni polozaj v Inc
0..5 Ponovno priu¢enje ponoven zagon nastavitve konénega polozaja 10f polozaj reference v Inlc . .
konénih polozajev Aktivira ustrezne konéne polozaje v naginu obratovanja Totmann. Z dolgim 11: vrednost kanala 1 da!aln!ka absolutne vrednost!
w pritiskom tipke za zaustavitev shranite konéne polozaje. 12:  vrednost kanala 2 dajalnika absolutne vrednosti
13:  trenutna referenéna napetost v V
Mozne so naslednje nastavitve 14:  temperatura v ohisju v °C
0: Prekinitev: ni priucitve konénih polozajev 15: temperatura v ohvslu'v F o . X
1: priugitev kongnega stikala spodaj, konénega stikala 16:  faktor prenosa motorja na dajalnik pri pomiku vrat v smeri
zgoraj in po potrebi vmesne zaustavitve kon¢nega stikala ODPIRANJA X o ) .
2. priugitev kon&nega stikala zgoraj in po potrebi vmesne 17:  faktor prenosa motorja na dajalnik pri pomiku vrat v smeri
zaustavitve kon¢nega stikala o1: %tAP.lIRAN:f‘ lo%ai b " " daialnik lozai
3: priucitev kon¢nega stikala spodaj in kon¢nega stikala ¢ Stevi ? zal ev'za' po O%aj rez vel javneqa Of lglov9ra ajalnika poloZaja
zgoraj 22: napacno sprejeti znaki v TST-PD (hkrati aktivira izhod v P.955)
4: priugitev vmesne zaustavitve kon¢nega stikala 39:  Prikaz trenutnega cos phi
5 Priugitev vseh konénih stikal in smeri vrtenja. 40: trenutni tok vmesnega tokokroga v % najvecjega dovolijenega toka
vmesnega tokokroga
41:  izkoristek zas¢itne funkcije motorja v %
Programiranje konénega stikala za vmesno zaustavitev je odvisno od - ]
nastavitve v aplikacijskem parametru A.240. pomnilnik napak glejte raven stranke pog. 7.4
Ebcl: Izbris celotnega pomnilnika napak
. . r
9.6 Hitrosti < - - — - -
s Cas delovanja motorja | Trajanje zadnjega avtomatskega pomika vrat
Predkonéna stikala in pasovi konénih stikal se samodejno nastavijo v prvih voznih ciklih po tem, ko so bila kon¢na stikala nau¢ena.
Sprememba hitrosti voznje vodi do ponovnega zagona samodejnega popravljanja konénega stikala.
\% Vhodna napetost Vi§ina trenutno uporabljene omrezne napetosti
P. Funkcija Opis, obvestila
6...200 Hz Frekvenca premikov za | Frekvenca premikov do predkonénega stikala zgoraj r
hiter pomik vrat v smeri
ODPIRANJA
6 ... 200 Hz Frekvenca premikov za | Frekvenca premikov do predkonénega stikala spodaj

hiter pomik vrat v smeri
ZAPIRANJA

Upostevajte zapiralne sile na varnostni letvi.
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9.9 Stevec za vzdrzevanje 10 Pregled parametrov
Za Stevce glejte poglavje 7.1
gefte pogiav] P. Funkcija Spremenjeno Poglavje
P. Funkcija Opis, obvestila od:
o020 0..1 Ponastavitev Stevca za | Potrditev Stevca za vzdrzevanje e
(=] vzdrzevanje _ -
= Stevec ciklov 7.1
. 500
9.10 Obratovalni naéin krmilnika omnn L', Stevec za vzdrzevanje 71
LR N
P. Funkcija Opis, obvestila or ir Cas odprtih vrat 1 70
0..5 obratovalni nacin Mozni so naslednji nacini: [N AN
0: pomik vrat Y smenwODPIRANJA‘ in pomik vrat v smeri ZAPIRANJA v o 7 Gas odprtih vrat 2 70
w samodrzalnem nacinu (samodejno) . '
1:  pomik vrat v smeri ODPIRANJA v samodrzalnem nacinu, pomik vrat v
smeri ZAPIRANJA v ro¢nem nacinu (delno samodejno) o ,q Najkrajsi ¢as odprtih vrat 7.2
2:  pomik vrat v smeri ODPIRANJA in pomik vrat v smeri ZAPIRANJA v a0
ro¢nem nacinu (Totmann) = - -
) s " o I ] Cas shranjevanja ukazov za ODPIRANJE 9.2
3:  zasilni premik v naginu Totmann Y vrat
POZOR G
Pri zasilnem premiku se vrata premikajo, dokler obstaja ukaz za o oC Predopozorilni ¢as pred pomikom vrat v 9.2
pomik. Vrata se ne ustavijo v kon¢nih polozajih. s L, smeri ZAPIRANJA
4: Test vzdrzljivosti z varnostjo, samodejni pomik vrat v smeri ODPIRANJA - - -
in pomik vrat v smeri ZAPIRANJA [ =]x] Vrtiino polje motorja 9.3
Cas odprtih vrat P.010 tede pred vsako novo voznjo. ., 1
Nastavitve 3 in 4 se izgubijo, ko je krmilnik izklopljen. Krmilnik bo nato T x] Boost za pomik vrat v smeri ODPIRANJA 9.4
vstopil v nacin 2. [N}
oost za pomik vrat v smeri K
- 3 . . A O uc B ik i ZAPIRANJA 9.4
9.11 TovarniSka nastavitev, originalni parametri [ | "i_:
P. Funkcija Opis, obvestila 09 1N Ponovno priuéenje konénih polozajev 9.5
0..2 Tovarniska nastavitev Nastavitev tega parametra na 1 ponastavi vse parametre na privzete r.Cong
vrednosti. - o
Vrednost popravka za konéni polozaj vrat 7.3
POZOR Poc! ZAPRTO poesal
Profil vrat in posebne nastavitve se izgubijo. Nujno morate nastaviti -
P991 glede na vrsto vrat. o2 1 Vrednost popravka za konéni polozaj vrat 7.3
Ponastavitev na tovarni$ko nastavljene posebne funkcije: P990 = 2. Vidno (g 3 [] ODPRTO
samo, ¢e so tovarnisko nastavljene posebne funkcije, specifi¢ne za kupca. — - " m
N N e Tw] rekvenca premikov za hiter pomik vrat v 9.6
0000 .... 00FF | Profil vrat Nastavitve, specifiCne za vrsto vrat. 3 1 smeri ODPIRANJA
w = (] Frekvenca premikov za hiter pomik vrat v 9.6
o 5 [H] smeri ZAPIRANJA
9.12 Geslo ) Te] Cas blokade detektorja ¢asovne 9.7
I g nJ indukcijske zanke Kanal 1 in ODPRTO 1
P. Funkcija Opis, obvestila a5 Dlokada detoK o7
as blokade detektorja ¢asovne .
0 = FFEE Premostitev stikala Vnos vnaprej dolo¢enega gesla za POZOR PHE"’-: indukcijske zanke Kar{nal 2in \é)DPRTO 2
() .b jb DIP S500 premostitev programskega DIP stikala Spreminjanje parametrov — -
w S500: Vnos pravilnega gesla aktivira brez poznavanja funkcije je o = Stevec naletov (Crash) 74
stikalo. prepovedano. ) 8 ]
Da bi se izognili napakam in - — -
nevarnostim zaradi [} 9 T Izbira nacina prikaza 9.8
- — - nepooblaséenega dostopa, ) ]
0... FFFF Geslo Dostop d‘o pgoblastlla za razlicne ravni sme gesla prejeti le — e Y
parametriranja usposobljeno osebje. P L" ] ,'—,' P P :
w g
. - . - Razli¢ica programske opreme 7.5
Geslo lahko nastavite na servisni ravni (raven 2). ,'J 9 S
] Serijska Stevilka 7.6
[ [l
P 3:-, Cas delovanja motorja 9.8
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Nezmoznosti v

pomiku vrat

Cas delovanja med pomikom
vrat v smeri ODPIRANJA,
pomikom vrat v smeri
ZAPIRANJA ali v nacinu
obratovanja Totmann
prekoracen

Trenutni ¢as delovanja motorja je presegel nastavljeni najdalj$i ¢as delovanja.
Vrata se tezko premikajo ali so blokirana.
Ko uporabljate mehanska konéna stikala, se kon¢no stikalo ne sprozi.

Po napaki je sprememba
pozicije vrat manj$a od
pri¢akovane

Vrata ali motor sta blokirana.

Zavora se ne odpre. Preverite priklju¢ek in zavorni usmernik.

Mo¢ za zatezni moment je nezadostna. Preverite oskrbovalno napetost.

Hitrost je premajhna.

Mehansko konéno stikalo ni bilo zapus¢eno ali je okvarjeno.

Pritrditev na os dajalnika absolutnih vrednosti ali dajalnika absolutne vrednosti ni
&vrsto privita.

Izbira napaénega profila vrat (P.991)

P. Funkcija Spremenjeno Poglavje
od:
dne:
Vhodna napetost 9.8
Ponastavitev Stevca za vzdrzevanje 9.9
obratovalni na¢in 9.10
Tovarniska nastavitev 9.11
Profil vrat 9.11
Premostitev DIP stikala 9.12
Geslo 9.12

Odstopanje zaznane smeri
vrtenja od pri¢akovane

Smer vrtenja motorja je v primerjavi s kalibracijo obrnjena. Ponovno naucite vrata
s P.210 = 5, glejte poglavje8.2, stran112.

Premoéno ,povesanje” pri premiku, zavora se sprozi prehitro, premalo vrtilnega
momenta

Po potrebi spremenite boost.

11 Pregled sporodil
11.1 Splosne napake

Ce samodejne ponastavitve ni, lahko napako potrdite.

Odpravite vzrok napake, preden potrdite ustrezno sporocilo.

O

Bs Pritisnite @ za priblizno 5 s.
>

)

Protokoli dajalnika polozaja
niso pravilni

Napaka v vodilu dajalnika polozaja
Manjkajo¢ sprejem podatkov o poloZaju tekom daljSega obdobja

Okvara predmetnega stikala za
fotocelico / svetlobno mrezo

Predkonéno stikalo za fotocelico / svetlobno mreZo ostane zasedeno v srednjem
konénem poloZzaju ali v zgornjem konénem polozZaju.

Ponovno priucite konéne poloZaje dajalnika absolutne vrednosti. Razdalja med
Eu in Eo mora biti najmanj 1 m.

Parameter ni nastavljen

Krmilnik ni parametriran

Osnovni parametri krmiljenja $e niso zabelezeni, glejte P.990 in P.991.

Motnje varnostne verige

O
lc,l_ll

Sprozi se zunanja zaustavitev v
sili 1

Veriga za zasilno zaustavitev je prekinjena od vhoda za zasilno zaustavitev 1
(glejte stikalni nacrt).

Nepravilni konéni polozaji

SproZi se zunanja zaustavitev v
sili 2

Veriga za zasilno zaustavitev je prekinjena od vhoda za zasilno zaustavitev 2
(glejte stikalni nacrt).

Pozicija vrat zunaj zgoraj

Mehanska zavora je okvarjena ali napac¢no nastavljena.

Za vrnitev v dovoljeno obmocje poloZaja uporabite hod v nacinu Totmann.
Vrednost parametra za zgornje zasilno mejno stikalo je prenizka.

Obmocje zgornjega konénega stikala (pas konénega stikala) je premajhno.

Varnostne motnje

Pozicija vrat zunaj spodaj

Mehanska zavora je okvarjena ali napacno nastavljena.

Za vrnitev v dovoljeno obmocje poloZaja uporabite hod v nac¢inu Totmann.
Vrednost parametra za spodnje zasilno mejno stikalo je prenizka.

Obmocje spodnjega konénega stikala (pas kon¢nega stikala) je premajhno.

Preseganije Stevila sprozitev
varnosti A

Parametrirano najvecije Stevilo varnostnih odklopov A med ciklom vrat je bilo
presezeno (stikalo za nadzor vrat). RESET: Pritisnite in 5 s drzite folijsko tipko
STOP.

Preseganije Stevila sprozitev
varnosti B

Parametrirano najvecje Stevilo sprozitev varnosti B med ciklom vrat je bilo
presezeno.

L- BTy Kratek stik na folijski tipkovnici
(u]

Folijska tipkovnica ODPRTO ali ZAPRTO je bila stisnjena dlje kot 15 s.

Preseganije Stevila sprozitev
varnosti C

Parametrirano najvecije Stevilo sprozitev varnosti C med ciklom vrat je bilo
presezeno.

024445 /BK FU Z RE/04.2025

Splosne napak«

e strojne opreme

Zaznana ponastavitev strojne
opreme krmilnika

Na oskrbovalni napetosti so mo¢ne motnje.
Interni sistem Watchdog se sprozi.
Napaka RAM

Cezmerni tok
(tok motorja ali vmesni
tokokrog)

Nazivni podatki motorja so napacni.

Zvisanje ali poveéanje napetosti (P.140 ali P.145) ne ustreza.
Motor je napacno dimenzioniran.

Vrata se tezko premikajo.

Zavora se ne odpre. Preverite dovodni kabel in zavorni usmernik.

HORMANN
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Splosne napake strojne opreme

Cezmerna napetost vmesnega
tokokroga, omejitev 1

Zavorni razdelivec je moten, okvarjen ali ni prisoten.

Napajalna napetost je mo¢no previsoka.

Motor v generatorskem obratovanju vraca preve¢ energije. Vrata ne morejo
dovolj absorbirati kineti¢ne energije.

Prenapetostno omrezje

Oskrbovalna napetost krmiljenja je previsoka.

Podnapetost omrezja

Oskrbovalna napetost krmiljenja je prenizka.

Temperatura hladilnega telesa
je izven delovnega obmocja,
omejitev 1

Obremenitev konénih stopenj oz. zavornega razdelivca je previsoka.
Temperatura okolja za obratovanje krmiljenja je prenizka.
Frekvenca takta izhodne stopnje (parameter P.160) je previsoka.

Motnja: temperatura v ohisju
preseze 75 °C

Obremenitev frekvenénega pretvornika je previsoka.
Krmilna omarica ni dovolj ohlajena.

Cezmerni tok vmesnega
tokokroga, omejitev 1

Povecanje napetosti ali boost ne ustrezata.
Motor je napacno dimenzioniran.
Vrata se tezko premikajo.

Cezmerni tok motorja /
vmesnega tokokroga, omejitev
2

Nazivni podatki motorja so napacni.

Zvisanje ali povec¢anje napetosti (P.140 ali P.145) ne ustreza.
Motor je napacno dimenzioniran.

Vrata se tezko premikajo.

Motnja v DC napajanju

DC napajanje ni mogoce zaradi: ¢ezmernega toka, IGBT napake F.519, kratkega
stika na ozemljitvi, 24-V napake ali previsoke temperature.
Izklop v sili je aktiviran.

Odmik toka motorja, vmesni
krogotok pomanjkljiv

Strojna oprema je pomanjkljiva.

Funkcija zasc¢ite motorja je
zaznala prevelik tok

Nastavljena je napacna karakteristika motorja (nazivni tok motorja) (P.101).
Zvisanje ali povecanje napetosti (P.140 ali P.145) je previsoko.
Motor je napacno dimenzioniran.

Komponenta gonila IGBT je
zaznala ¢ezmerni tok

Oskrbovalna napetost ali oskrba z gradbenim tokom je presibka.
Zagotovite pravilno oskrbo:

— BKFU Z: dovodni kabel = (3 x 2,5 mm?)

Na sponkah motorija je kratki stik ali ozemljitveni stik.

Nazivna frekvenca motorja je napacna.

Zvisanje napetosti ali Boost (P.140 ali P.145) je ¢ezmerno.

Motor je napacno dimenzioniran.

Navitje motorja je okvarjeno.

Krog zasilne zaustavitve se na kratko prekine.

Cezmerna napetost vmesnega
tokokroga, omejitev 2

Zavorni razdelivec je moten, okvarjen ali ni prisoten.

Vhodna oskrbovalna napetost je previsoka.

Motor mora zmanijsati kineti¢no energijo vrat. Motor torej pri generatorskem
obratovanju ustvari preve¢ energije.

Podnapetost vmesnega
tokokroga

Vhodna oskrbovalna napetost je prenizka, predvsem pod obremenitvijo.
Obremenitev je previsoka. Motene so kon¢ne stopnje ali zavorni razdelivec.

24-V napajanje manjka ali je
presibko.

Preobremenitev, vendar brez kratkega stika
V primeru kratkega stika na napetosti 24 V ne pride do napajanja krmilnika.
Sijalka Power zasveti.

Prenapetost na omreznem
vhodu

Oskrbovalna napetost je previsoka.

Oskrbovalna napetost premo¢no niha.

Pri krmilnikih z UPS deluje UPS na baterije. Ponovno aktivirajte elektricno
omrezje.

Temperatura hladilnega telesa,
omejitev delovnega obmocja 2

Obremenitev konénih stopenj oz. zavornega razdelivca je previsoka.
Urna frekvenca izhodne stopnje (P.160) je previsoka.
Temperatura okolja krmilnika je prenizka.

Motnja: temperatura v ohisju
preseze kriti¢nih 80 °C

Notranja temperatura je previsoka.
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Splosne napake strojne opreme

Cezmerni tok vmesnega
tokokroga, omejitev 2

Povecanje napetosti oz. boost ne ustreza.
Motor je napacno dimenzioniran.
Vrata se tezko premikajo.

1zar scanje

Zaznavanje poloZaja je
napacno

Po pozivu za aktiviranje tovarniskih parametrov (parameter P.990) ustrezni sistem
za doloc¢anje polozaja ni bil parametriran.

Umerjanije ni zaklju€eno oz. je okvarjeno. Ponovite umerjanje s P210 = 5 (glejte
poglavje8.2, stran112.).

Pri aktivaciji vmesnega odprtih vrat je vmesno zadrzanje neverodostojno.

Casovna omejitev prenosa
protokola

Zazenite ponastavitev strojne opreme: izklopite krmilnik. Odstranite senzor
polozaja Multiturn. Po nekaj minutah znova prikljucite pozicioner. Znova vklopite
krmilnik.

Napeljava vmesnika je okvarjena oz. prekinjena.

Dajalnik absolutne vrednosti elektronike za analizo je okvarjen.

Strojna oprema je okvarjena ali pa je okolje resno moteno.

Preverite ozemljitev sistema garaznih vrat.

1zolirajte krmilni vod.

Na zavoro pritrdite RC element (100 Q + 100 nF).

Napaka strojne opreme
kodirnik polozaja Multiturn

Napaka ROM

Napaka RAM

Napaka med izvajanjem

Napaka EEPROM

Okvarjena strojna oprema =» Zamenjajte

Notranja napaka dajalnika
polozaja Multiturn

Dajalnik polozaja Multiturn je v okvari. =» Reset
Dajalnik konénega polozaja Multiturn je zaznal ponastavitev =» Potrdite napako in
znova programirajte konéne polozaje.

Cezmerna temperatura
dajalnika polozaja Multiturn

Temperatura v ohisju dajalnika je previsoka

Podnapetost baterije

Napetost baterije vmesne baterije senzorja polozaja Multiturn je prenizka =»
Zamenijajte senzor polozaja Multiturn

Hitrost gredi dajalnika polozaja
Multiturn je ¢ezmerna

HitrHitrost vrtenja gredi, na katero je pritrjen dajalnik polozaja Multiturn, je
previsoka. =» Dajalnik namestite na drugo gred.

Amplituda magnetnega polja
dajalnika polozaja Multiturn je
prenizka

OBVESTILO:

Cese amplituda med obratovanjem zmanijsa, npr. zaradi staranja magneta, se najprej
prikaze informacijsko sporocilo 1.76 A. Ker pomik vrat morda ni zaznan, ko so vrata
izklopljena, se sporocilo o napaki prikaze Sele po ponovnem zagonu krmilnika pogona.

Napaka zahteva ponovno umerjanje krmilnika pogona.

Aktiviran je bil nadzor magnetnega polja: amplituda magnetnega polja se
nadzoruje med postopkom programiranja in obratovanjem. Amplituda je
premajhna. <» Magnet je treba postaviti blizje senzorju.

= =1 14y | Potvrat je prevelika za . Ce presezete konéni polozaj ZAPRTO v naéinu delovanija v sili (P.980 = 3), morate
I, 1 1) || parametrizirano locljivost konéne polozaje ponovno nauditi, glejte poglavje 8.2, stran 112. Ponovno
dajalnika ucéenje konc¢nih polozajev.
. Locljivost dajalnika, nastavljena s parametrom P.202, je prevelika za kombinacijo
dajalnika in vrat.
11.2 Interne sistemsko pogojene napake F.9 xx

Te napake so notranje. Upravljavec ne more odpraviti napak. Ce pride do takéne napake, takoj poklicite sluzbo za pomo¢ strankam.

Notranje napake

Veriga za zaustavitev v sili je
nepopolna

Vsi vhodi za zaustavitev v sili niso premoséeni lo¢eno, ¢eprav je celotna veriga za
zaustavitev v sili premoscena.
Sprozilo se je redundantno preverjanje verige za zasilno zaustavitev.

F925

Testiranje tretje odklopne poti
ni uspelo

Strojna oprema v okvari
Zamenijajte krmilnik

HORMANN
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Notranje napake

cCoOJ0 Nepravilen vhodni test . Test svetlobne mreze ni uspel.
—.J0C '5 svetlobne mreze e Preverite priklju¢ek svetiobne mreze.
Test oZi¢enja motorja . Kabel motorja je poskodovan ali ni pravilno prikljucen.

. Motor je poskodovan.

Splosna sporogéila

Polsamodejno oznacuje zamenjavo stanja iz stanja ,Ro¢no“ v stanje ,,Polsamodejno*

1. Prikaz po vklopu (samodejni test)

okvara zunanjega ¢uvaja . Napetost 24 V je preobremenjena.
. Strojna oprema je okvarjena ali pa je okolie mo¢no moteno.

Kontrolna vsota parametrov . Izklopite in znova vklopite krmilnik.

okvarjena . Obvestite servis.

Napacna kontrolna vsota . Nova razli¢ica programske opreme s spremenjeno strukturo EEPROM.
kalibracijskih vrednosti e Sene inicializiran krmilnik.

. Obvestite servis.

11.3

Javljanja informacij

Splosna sporoéila

S0P

Stanje zaustavitve ali stanje ponastavitve: po¢akajte na nasledniji dohodni ukaz

Konéni polozaj spodaj

Spodniji konéni polozaj zaklenjen, pomik vrat v smeri ODPIRANJA ni mogo¢

Aktiven pomik vrat v smeri ZAPIRANJA

Konéni polozaj zgoraj

Konéni polozaj zaklenjen zgoraj, pomik vrat v smeri ZAPIRANJA ni mogo¢ (npr. prekinjeno varovalo)

Aktiven pomik vrat v smeri ODPIRANJA

Konéni polozaj na sredini (vmesni zadrZevalni poloZaj)

Konéni polozaj sredinsko zaklenjen, pomik vrat v smeri ZAPIRANJA ni mogo¢ (npr. prekinjeno varovalo)

Motnja: mozni so samo premiki Totmann, po potrebi pomik vrat v smeri ODPIRANJA.

Umerjanje ali nastavitev konénih polozajev za dajalnike absolutne vrednosti v hodu hod v naéinu Totmann: postopek
zazenite z folijsko tipko za zaustavitev.

Zasilna zaustavitev: noben premik ni mozen. Varnostna veriga strojne opreme je prekinjena.

Zasilna zaustavitev: hodi hod v nacinu Totmann brez upostevanja varnosti, itn.

Roc¢no, nacin obratovanja Totmann

Parametriranje

Sinhronizacija

Samodejno oznaduje zamenjavo stanja iz stanja ,Ro¢no* v stanje ,Samodejno
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Sporocila o statusu med umerjanjem

Zahtevano je umerjanje kon¢nih poloZajev spodaj

Zahtevano je umerjanje konénih poloZajev zgoraj

Umerjanje vmesnega zadrzevalnega polozZaja

1 med premikom T 1

®
@

Konéni polozaj spodaj dosezen

Konéni polozaj zgoraj dosezen

Zunaj dovoljenega zgornjega konénega polozaja

Javljanja informacij med samodejnim obratovanjem

Potrebno je vzdrzevanije. Servisni Stevec je potekel.
glejte Navodila za montazo, obratovanje in vzdrzevanje

Hitrost pri doseganju zgornjega konénega polozaja je previsoka.

Hitrost pri doseganju spodnjega konénega poloZaja je previsoka.

Trajna zaprtost je Se aktivna.

Prednost dajalnika ukaza Vrata ODPRTA je aktivna. Pomik vrat v smeri ZAPIRANJA se izvede le z dajalnikom ukaza
enake prednosti (primerjajte P5 x 4).

Prisilno odpiranje opravljeno

Cakanje na ukaz folijske tipkovnice

Cakanije na potrditev (klic upravijavca)

Stevec ciklov vrat ni verjeten. Ponovno inicializirajte Stevec ciklov vrat.

Referenéni polozaj po umerjanju popravljen ali zaznan

Referencni polozaj je bil ponovno inicializiran

HORMANN
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Javljanja informacij med samodejnim obratovanjem

Predkonc¢no stikalo zgoraj ni verjetno

Splosni vhodi - za funkcijo glejte stikalni nacért

Predkonéno stikalo spodaj ni verjetno

T | Vhod 9
E “.'9

T i) | Vhod 10
. 10

Popravek konénih stikal je koncan.

Varnostna veriga, veriga za zasilno zaustavitev

Krmilnik pripravi samodejno u¢enje konénih stikal.

zunanja ustavitev v sili 1

Med samodejnim popravljanjem konénega stikala ni dosezena najvecja hitrost.

zunanja ustavitev v sili 2

Popravek koncnih stikal je opravljen.

ik / lvator induk

zanke, vtiéni moduli

|zpraznjena baterija: Nacrtujte zamenjavo dajalnika polozaja Multiturn za naslednje vzdrZzevanje vrat.

Kanal 1

Baterija veCobratnega senzorja polozaja je Sibka. Priporocljivo je, da napravo ¢im prej zamenjate.

Kanal 2

Interni vhodi

Javljanje informacij med parametriranjem

(]

V pomnilniku napak ni nobene napake

Signal napake krmilnega modula

Pomnilnik napak poro¢a o napaki, vendar se ne prikaze nobeno pripadajo¢e sporocilo.

Sporocilo o programiranju

Splosni vhodi - za funkcijo glejte stikalni nacrt

Folijska tipka ODPRTO

Folijska tipka STOP

Folijska tipka ZAPRTO

12 Parametri aplikacije
121 Vmesna ustavitev
A. Funkcija Opis, obvestila
Fi '-:, L.' L-', 0 Brez vmesnega postanka
1 Izbirno stikalo za vmesno Za prikljucek glejte stikalni nacrt
ustavitev
2 Impulz ,,Osebna zahteva“ Za prikljucek glejte stikalni nacrt

Vhod 1

12.2 Vhodna funkcija IN3

Vhod 2

Vhod 3

Vhod 4

Vhod 5

A. Funkcija Opis, obvestila
= =10 0 Impulzno delovanje Potreben je NO kontakt
Ao dU
1 STOP Potreben je NC kontakt
2 Zapah Potreben je NO kontakt
3 Potrditev Potreben je NC kontakt

Vhod 6

Vhod 7

Vhod 8
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12.3 Izhodne funkcije na OUT 1/ X14
A Funkcija Opis, obvestila
0 deaktivirano
1 Sporoéilo ,Vrata so . Brez zakasnitve vklopa
ODPRTA*
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2 Standardne luéi na . Ni odvisno od smeri
semaforju rdeca / zelena o  Cas predhodnega opozorila P.025 = 3 s
3 Opozorilna / rotacijska lu¢ | ¢ Ni odvisno od smeri

. Cas predhodnega opozorila P.025 =3 s
. Aktiven med pomikom vrat in ¢asom pred opozorilom

4 Semafor ,Avstrija“ .

Ni odvisno od smeri

. Cas predhodnega opozorila P.025 =3 s

. Aktiven med pomikom vrat in ¢asom pred opozorilom
. Potrditev po zaustavitvi v sili z folijsko tipko STOP

Varnostna veriga, zaustavitev v sili
Terminali: zaustavitev v sili zun. 31/32 in

41/42

Digitalni izhod OUT 15

(X24:66)

Vse vhode prikljucite brez potenciala.

Kontaktna odpornost: + 26 V DC / < 120 mA

Ce pride do prekinitve varnostne verige, premikanje pogona ni ve¢ mogoce, tudi ne v
nacinu obratovanja Totmann.

POZOR: ni vzporedne povezave terminalnih parov!

24 V DC, min. 10 mA / maks. 120 mA

Splo$na uporaba: Vse vrste ohmskih, induktivnih in kapacitivnih bremen v industrijskih
aplikacijah

5 Potrditev . Sporocilo ,Vrata so ZAPRTA“
. Casovni zamik vklopa 1's
. Normalno odprt kontakt
6 Zapah . Sporo¢ilo ,,Vrata niso ZAPRTA*
. Zakasnitev izklopa 1 s
. Normalno odprt kontakt
7 Sporocilo ,Vrata so ZAPRTA“ | e Brez zakasnitve vklopa

13 Tehni¢ni podatki

Izhodi releja Out 1/2
(X14 / 15)

alternativna uporaba kot zavornega releja

(Out 1/2, X14/15)

Motnje v delovanju, porogila o poloZaju vrat, funkcije semaforjev in drugo

Ce se vklopijo induktivne obremenitve (npr. dodatni releji ali zavore), so potrebni
ustrezni ukrepi za odpravo motenj (dioda prostega teka, varistorji, RC ¢leni).
Preklopni kontakt brez potenciala
. najmanj 10 mA

e maks.230VAC/3A
(Uporabite zavarovano fazo L)

Kontakti, ki so bili uporabljeni za
mocnostno stikalo, ne morejo ve¢
preklapljati malih tokov.

OBVESTILO:

Funkcije utripanja omejujejo mehansko
Zivljenjsko dobo.

Preklopni kontakt za aktiviranje elektromehanskih zavor s predhodno priklopljenimi
zavornimi usmerniki

POZOR: ni varnostne funkcije

maks. 230 VAC / 3 A uporabite varovano fazo L.

Dimepzije niza vezij
(DxSxV)

pribl. 328 x 182 x 121 mm

Montaza

Navpi¢no obesanje prek stenskih nosilcev na dnu ohisja

Hladilni element

Naravni aluminij, namescen na zadnji strani

Folijska tipkovnica (X502)

3 tipke: ODPIRANJE-USTAVITEV-ZAPIRANJE

Nepravilno delovanje zaradi napane namestitve brez uni¢enja
Prikljucitev preko 4-polne nekodirane zati¢ne letve, s plus preklopom
brez osvetlitve, brez signalne luci

Oskrbovalna napetost
L, N, PE

Nazivna napetost 1N ~230VAC+10%

Obmocje napetosti 110... 240V £ 10%

Izhod pogona (X13):

za pogone do 1,2 KW in 230 V

Trajni tok motorja pri 100-odstotnem obratovalnem ciklu / temperatura okolja 40 °C:
5A

Motorni tok pri 40% ED / temperaturi okolja 50 °C: 8 A
Preobremenitvena zmogljivost za 0,5 s: 16 A

. Maksimalna dolzina kabla motorja znasa 20 m.

. Potrebna je izolacija. Zas¢ita se namesti na strani motorja in krmilnika.

. Zil kabla motorja ne mesajte z drugimi Zilami.

. Upostevajte znizanje modci ali temperaturna obmocja: 50% delovni cikel
OBVESTILO:

Na sponkah motorja lahko Se obstaja napetost tudi pri mirovanju ali po izklopu v sili.

zavarovanje na mestu
vgradnje

16 A, K-karakteristika

Nazivna frekvenca 50...60 Hz

Lastna poraba krmilnika

najve¢ 30 W pri polni opremi

Zunanja napetost 1 (X10: L* / N¥)

Posredovanje faze L1 in N (tipska nazivna napetost L‘ proti N*: 230 V AC)
L‘ je zavarovan na vodniski plo$¢i: F200/4 AT

P t, zunanje r janje 2

Krmilna r

24 V pc (= 10% pri nazivni napetosti 230 V) maks. 500 mA

. z vsemi zunanjimi porabniki kot so npr. izbirni vtiéni moduli
. zasciten s samodejno povratno polprevodnisko varovalko
. stikalno napajanje, odporno na kratek stik

Zavorni sekalnik in upor

POZOR:

Na hladilnem elementu in zavornem uporu
na zadniji strani ohisja lahko temperatura
doseze 85 °C. V primeru napake lahko
temperatura za kratek ¢as doseze 280 °C
(< 5 min).

Integrirani zavorni upor

Maks. 1,5 kW za maks. 0,5 sekund
Stopnja ponavljanja > 20 sekund
OBVESTILO:

Elektronski nadzor

predvideno termi¢no prelomno mesto pri
preobremenitvi

Krmilna napetost / zunanje napajanje 3
(raz. 33, 38)

za elektronska kon¢na stikala
Nazivna vrednost 11,3 V / maks. 130 mA

Krmilni vhodi ,,Digitalno“ IN 1 ... 10
(Raz. 52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65)

24V DC / tip 15 mA, najv. 26 V DC/20 mA

vse vhode prikljucite brez potenciala ali:

< 2 V: neaktivno =¥ logi¢no 0

> 10,5 V: aktivno =» logi¢no 1

Minimalno trajanje signala za vhodne krmilne ukaze: > 100 ms
galvanska locitev z opti¢nim sklopom na vodniski plos¢i

Temperaturno obmocje

Obratovanje
Skladis¢enje:

Temperatura okolja zrak

—-20 ... +40 °C

-25 ... 470 °C

Upostevajte zracenje okrog ohisja in lastno segrevanje v ohisju.
OBVESTILO:

Pred izbiro mesta montaze upostevajte zahteve v navodilih za montazo.

Upostevaijte, da je zmanj$anje delovnega cikla pogona odvisno od temperature, glejte
izhod pogona.

Mobilnost naprave

Stacionarno

Tip naprave

Motorna naprava. Zunanji pogon ni del obsega dobave Hérmann.

serijski vmesnik
RS-485 A in B (X20)

le za elektronska konéna stikala

RS-485 Raven (A, B), sklenjen s 100 Q

Priporoceni kabel: oklopljen kabel z dvozilnim parom (twisted-pair) v okoljih z
motnjami, zvit par (twisted-pair) v normalnem okolju

pri uporabi konénih stikal Hérmann TST PD/PE vzporedno tudi za prihodnje razsiritve
1/0

Razred zascite, stopnja zascite

Razred zascite |, stopnja zas¢ite IP 54

Teza

ca. 5,0 kg

Visina

<2500 m

Standardi in smernice

Za podrobnosti glejte zadevno poglavje

Direktiva o strojih

Evropa, preizkus vzorénega modela

024445 /BK FU Z RE/04.2025

Direktiva o nizki napetosti

Evropa. Nestandardne izvedbe za ameriski trg s certifikatom UL

Direktiva o elektromagnetni zdruzljivosti

Evropa

RoHS / WEEE / REACH

Evropa
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14 Vti¢ni detektor indukcijskih zank 14.22 Cas zadrZanja
SUVEK1 - enojni detektor Cas odprtih vrat je fiksno nastavljen na vrednost ,,neskonéno“. Dokler je katera od zank obremenjena, je izhod vklopljen. DIL stikali 3 in 7 ne
SUVEK2 - dvojni detektor delujeta.
14.2.3 Nastavitev frekvence in ponovna izravnava
1: diagnostika Frekvenca Kanal 1: DIL stikalo 4
2. LED zelena, CH1 g 3 Kanal 2: DIL stikalo 8 (samo SUVEK2)
[ izk OFF
3: LED rdeéa, CH1 g 3 nizke ON
4: DIL stikala oL 1 8
o (<)
. ol| @ o -
5: LED zelena, CH2 -2 E] visoko ON ON
. o
6: LED rdeca, CH2 5 @ 1 8
7: Prikljudek zanke S8
DL
8 L Delovno frekvenco detektorja indukcijske zanke lahko v 2 stopnjah nastavite prek DIL stikal 4 in 8.
- D i Dovoljeno frekvenéno obmocije je od 30 kHz do 130 kHz. Frekvenca je odvisna od induktivnosti iz geometrije zanke, Stevila obratov, vodnika
of| @ DL zanke in izbrane frekvenéne stopnje. Novo izravnavo lahko sprozite roéno, tako da spremenite nastavitev frekvence kanala. Detektor
: g D indukcijske zanke ob vklopu dovoda napetosti samodejno prilagodi frekvenco zanke. V primeru kratkotrajnega izpada napetosti < 0,1 s ni
o g b ponovne izravnave.
£ g 14.3 Prikljucki
- - — Prikljucitev Oznaka
14.1 Splosno X1/1 Napajanje GND
Detektor indukcijske zanke SUVEK1/2 je sistem za induktivno zaznavanje vozil z naslednjimi lastnostmi: X1/2 Napajanje 24 V DC
e Ocenjevanje 1 (SUVEKT) ali 2 (SUVEK2) zank X1/3 Opticni sklopnik GND
. galvanska loc¢itev med zanko in detektorsko elektroniko X1/4 I1zhod opti¢nega sklopnika kanal 2 (samo SUVEK2)
. samodejna izravnava sistema po vklopu X1/5 Izhod optiénega sklopnika kanal 1
¢ statl)no prllagajjnjifrekvencn:h Odm':io‘/1 ke 2 g tiolek K VEK? X2 /1 Dodatni izhod opti¢nega sklopnika
. ) . i multi " .
. noven_éga medsel <_>Jnega V.p iva z.an e . in zanke 2 zaradi multipleksnega postopka pri SU X2/2 Dodatni vhod opticnega sklopnika
. obgutljivost, neodvisna od induktivnosti zanke
e sporodilo o zasedenosti preko LED prikaza X2/3 Izhod 24 V DC (povezava X1/2)
e izhodi Open-Collector, galvansko lo&eni prek opti&nih sklopnikov X2/4-X2/5
. dodatna zanka skozi vhod in izhod, galvansko lo¢ena prek opti¢nega sklopnika X5/1-X5/2 Zanka kanal 1
. signalizacija frekvence zanke z LED X5/3-X5/4 Zanka kanal 2 (samo SUVEK2)
. moznost diagnostike z diagnosti¢no napravo VEK FG2
14.2 Moznosti nastavitve 144 Izhodi in LED-prikaz
1421 Obéutljivost 14.41  Izhodi
Stopnja obZutljivosti Kanal 1: DIL stikalo 1, 2 izhodlopticnegalskIopnikall/2 Stanjaldetektoria
Kanal 2: DIL stikalo 5, 6 (samo SUVEK2) visoko Zanka prosta, ponastavitev, izravnava
1 nizko (0,27% Af/f) oN[=1ET —1r— OFF / OFF nizko Zanka zasedena, motnja zanke
1 i i i i 8 Signal se oddaja prek izhodnih nozic 4 in 5 opti¢nega sklopnika na vti¢u X1. Referenca GND je X1 zati¢ 3.
2 (0,09% Af/f) oN[EI=] == ON / OFF 14.4.2 Prikaz LED
1 H H H H 8 LED zelena nadzor zanke LED rdeca stanje zanke Stanje detektorja
— — — — izklop izklop Oskrbovalna napetost manjka
9 I I
8 (0.03% At/ ON OFF /ON utripa izklop Izravnava ali frekvenéni izhod
1 8 vklop izklop Detektor indukcijske zanke pripravljen, zanka prosta
% AT/ — — ON/O vklop vklop Detektor indukcijske zanke pripravljen, izdaja signala
4 isok 0,01% Af =1 =1 N N N N
visoro ¢ 6 i) ON izklop vklop Motnja zanke
1 8
—— —— Zelena LED signalizira, da je detektor indukcijske zanke pripravljen za delovanje. Rde¢a LED signalizira vklop relejnega izhoda, odvisno od

zasedenosti zanke.

Nastavitev obcutljivosti za vsak kanal dolo¢i, katero spremembo induktivnosti mora vozilo sproziti, da se nastavi ustrezen izhod

detektorja indukcijske zanke.
Obcutljivost se nastavi lo¢eno za vsak kanal z 2 DIL stikaloma.

120
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14.4.3 lzdaja frekvence zanke

Pribl. 1 s po izravnavi detektorja indukcijske zanke se frekvenca zanke izda prek utripajocih signalov zelene LED.

Primer za frekvenco zanke 57 kHz:

T s yyuduyT T

5x 10 kHz 7x 1 kHz
14.5 Tehniéni podatki
Mere (D x S x V) 72,5 x 50 x 18 mm
Stopnja zasdéite IP 00
Napajanje 24V DC +20% maks. 2,0 W

Obratovalna temperatura —20°C do +70 °C

Temperatura skladiS¢enja —20°C do +70 °C

Vlaznost zraka maks. 95% brez kondenzacije

Induktivnost zanke 20 - 800 pH, priporogljivo 75 - 400 uH

Frekvenéni razpon 30 - 130 kHz v 2 stopnjah

Obgéutljivost 0,01% do 0,27% (Af/f) v 4 stopnjah
0,02% do 0,54% (AL/L)
Cas zadrzanja o

Kabel zanke maks. 100 m

Upor zanke maks. 20 Q (vklj. dovodni kabel)

Izhod opti¢nega sklopnika 45 V/10 mA/100 mW

Casovni zamik pritega 50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms

Trajanje signala zakasnitve 25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

odpiranja relejnega kontakta

2 x doza MOLEX serija 3215, 5-polna
1 x vti¢na sponka 4-polna, RM 3,81

Prikljucitev

15 Brezzicni daljinski upravljalnik 868 MHz BiSecur

15.1 Varnostno navodilo

Namensko pravilna uporaba:

Sprejemnik HET-E2 868-BS je dvosmerni sprejemnik za krmiljenje pogonov in krmilnikov. Sprejemnik ima dva kanala. Obratovanje poteka
preko brezzi¢nega sprejemnika BiSecur.

Drugi nacini uporabe niso dopustni. Proizvajalec ne odgovarja za $kodo, ki bi nastala zaradi nenamensko pravilne ali napa¢ne uporabe.

OBVESTILO:
Ob zagonu, razsiritvi ali spremembi brezzi¢nega sistema:

- lzvedite preizkus delovanja.

- Uporabljajte izklju¢no originalne dele.

— Lokalni pogoji lahko vplivajo na doseg brezzZi¢nega sistema.

- Ob socasni uporabi lahko na doseg vplivajo tudi mobilni telefoni GSM-900.
»  Vgradnja je dovoljena samo v izklopljenem stanju.

156.2 Vti€ni brezzi¢ni sprejemnik
Kanal 1: funkcija impulza ODPRTO kot IN1
Kanal 2: funkcija impulza ODPRTO kot IN1

M2a

|

loocoocpossss oo

15.2.1 Programiranje radijske kode

Aktiviranje ali menjava kanala.
> Zaaktiviranje kanala 1 pritisnite tipko P 1 x .
»  Za aktiviranje kanala 2 pritisnite tipko P 2 x .

Prekinitev nacina uéenja.
»  Pritisnite tipko P 3 x ali pa po¢akajte na prekinitev (¢asovna prekinitev).
Timeout: Ce v &asu 25 sekund ni prepoznana veljavna radijska koda, sprejemnik samodejno preide nazaj v nacin obratovanja.
1. Aktivirajte Zeleni kanal s pritiskom na tipko P.
—  Modra LED utripne 1 x za kanal 1
— Modra LED utripne 2 x za kanal 2
2. (?e Zelite podedovati njegovo radijsko kodo, preklopite roéni oddajnik v nacin oddajanja (pritisnite Zeleno tipko).
Ce je radijska koda veljavna, LED hitro utripa modro in nato ugasne.

Sprejemnik je v nacinu za obratovanje.
V nadinu delovanja sprejemnik s prizigom modre LED signalizira prepoznavanje veljavne radijske kode.

OBVESTILO
Ce radijska koda programirane tipke ro¢nega oddajnika pride iz drugega roénega oddajnika, morate za 1. obratovanje dvakrat pritisniti tipko
ro¢nega oddajnika.
. Veljavna radijska koda kanala 1 je prepoznana = lu¢ka LED 1 x na kratko zasveti
. Veljavna radijska koda kanala 2 je prepoznana = lu¢ka LED 2 x na kratko zasveti
Ponastavitev naprave: Vse radijske kode je mogoce izbrisati z naslednjimi koraki.
1. Pritisnite na tipko P. Tipko P drZite pritisnjeno.
— Dioda LED utripa pocasi 5 sekunde modro.
— Dioda LED utripa hitro 2 sekundi modro.
2.  Spustite tipko P.
Vse radijske kode so izbrisane.
Povratna informacija o poziciji vrat: Le ¢e sta javljanji konénega pozicije vrat ZAPRTO in ODPRTO povezana s 3-polnim vhodom (E1/
GND/E2), bo povratna informacija poslana roénemu oddajniku HS 5 BiSecur.

Funkcijo najdete v ustreznih navodilih HS 5 BiSecur.

Prikljucitev: A710
Primer: rele X14 10. Sporocilo Vrata ZAPRTA - Ei
Programiranje sporodila Vrata ZAPRTA  11. Common - GND —|
A710-7 12. Sporogilo Vrata niso ZAPRTA = E2 X14 111 12 10
024445/ BK FU Z RE/04.2025 HORMANN 121
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15.3 EU izjava o skladnosti
Proizvajalec Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Naslov Upheider Weg 94-98, D-33803 Steinhagen, Neméija

S tem zgoraj imenovani proizvajalec izjavlja, da ta proizvod

Naprava

Model

Namensko pravilna uporaba
Frekvenca oddajanja

Mo¢ sevanja

Sprejemnik vezja HET-E2-24-868-BS vticen

HET-E2-24-868-BS obrat 41

Upravljanje pogonov in njihove dodatne opreme za vrata in vhodna vrata
868 MHz

maks. 20 mW (EIRP)

s svojo zasnovo in konstrukcijo ter z naso konéno izvedbo v posredovani trzni obliki ustreza spodaj navedenim direktivam ob upostevanju
namensko pravilne uporabe:

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Direktiva EU za brezZi¢ne naprave
Omejitev uporabe nevarnih snovi

Uporabljeni in upostevani standardi in specifikacije

EN 62368-1:2014 + AC:2015
EN 62479:2010

Varnost (¢len 3.1(a) Direktive 2014/53/EU)

Zdravije (€len 3.1(a) Direktive 2014/53/EU)

(Skladno s poglaviem 4.2 proizvod avtomatsko izpolnjuje ta standard, ker je mo¢ sevanja (EIRP), preizkusena po ETSI EN 300220-1,
manj$a od nizkonapetostne meje izkljucitve Pmax 20 mW.)

Omejitev uporabe nevarnih snovi
Elektromagnetna zdruZljivost

(¢len 3.1(b) Direktive 2014/53/EU)

Uginkovita uporaba brezzi¢énega spektra
(¢len 3.2 Direktive 2014/53/EU)

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 V2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1
ETSI EN 300220-2 V3.1.1

V primeru spreminjanja naprave, ki ni v skladu z naSo zasnovo, ta izjava ne velja.
Steinhagen, 01. 09. 2017

ppa. Axel Becker, vodstvo podijetja

16 Svetlobna mreza TELCO

16.1 Zagon in nastavitev

1. Vklopite krmiljenje.

Zelene LED-sijalke na sprejemniku SGR in oddajniku SGT kazejo, da je napajalna napetost prisotna.

Rumena LED na sprejemniku SGR oznaguije status svetlobne mreze. Ce svetlobna mreza deluje in ni prekinjena, sveti rumena LED.
Med postopkom inicializacije po vklopu krmilnika utripata rde¢i LED-sijalki na sprejemniku SGR in oddajniku SGT.

Ce bele Zice, potrebne za sinhronizacijo, niso povezane oz. v primeru strojne napake zasvetijo rde¢e LED diode na sprejemniku SGR
in oddajniku SGT

o s 0N

POZOR

16.3 LED-sijalke prikaza

rde¢a Status

rumena Izhod

zelena Napajalna napetost

16.4 Odprava napak
SGT (Oddajnik) SGR (Sprejemnik) Ukrep za odpravo tezave
Simptom SG 16 ECO Prikaz LED OBVESTILO
. . | Preden nadaljujete z odpravljanjem tezav, znova zazZenite

zelena | rdeca | zelena rumena rdeca svetlobno mrezo.
Sprejemnik SGR nima opti¢ne povezave z oddajnikom
SGT.
. Preverite, ali so vsi svetlobni zarki &isti in jih ne

. . . . sveti/ blokira noben predmet.

Rdeca LED stalno utripa. vKlop | izklop | - vkiop izklop utripa | ® Preverite, ali je svetlobna mreza pravilno

poravnana.
. Preverite, ali se barva vti¢a in vti¢nice na podaljskih
kablov in razdelilnika ujema.
. » Eden ali ve¢ zarkov je blokiranih.
\Z/;agijnezgng?gnzezzusml . Preverite, ali je zgorniji svetlobni zarek (pilotni kanal)
o vklop izklop vklop izklop izklop Cist.

polozaja. Vrata se ne i . i e .

zaprejo samodejno. . Preverite, ali so vsi kanali €isti in jih ne blokira
noben predmet.

. Preverite velikost zasenenega predmeta v
obsvetlobi vrat. Zasenceni predmet mora biti > 50
x 50 mm.
. Morda je pri$lo do motenj v EMC.
. . Preverite oziCenje sistema garaznih vrat
Vratf S.e °.k3f"‘°a1° na vklop | izklop | vklop vklop izklop - Ali je kabel motorja oklopljen in ali je oklop
razli¢nih viSinah. Sy X NN .
prikljuen na strani krmilnika in strani pogona?
—  Ali so vrata pravilno ozemljena?
- Ali je feritni tulec pravilno names¢en?
. Prepricajte se, da je hitrost zapiranja vrat manjsa
od 1,6 m/s.
Motnije, ki jih povzro€ajo zunanii svetlobni viri ali drug
SG16 v blizini (stroboskop). - Izklopite morebitne vire
motece svetlobe in preverite, ali se tezava $e vedno
. pojavlja.

EtL;in;aeha LED stalno vklop | izklop | vklop uQif:é;na/ vklop | e Spremenite polozaj svetlobne mreze. Zamenjajte
polozaja sprejemnika SGR in oddajnika SGT v
stranskem delu vrat)

. Ce je mogoce, zasditite sprejemnik SGR pred
motnjami zunanjega vira svetlobe.

Rdeca LED stalno sveti vklop vklop vklop izklop vklop Oznatuje nalplako strojne opremve.

. Zamenjajte svetlobno mrezo.

Po zagonu ne smete ve¢ premikati elementov svetlobne mreze.

16.2 Izhodna logika
Objekt Izhod rumena luéka LED
na voljo odprto izklop
ne obstaja zaprto vklop
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16.5 Tehniéni podatki

SGT (Oddaijnik) SGR (Sprejemnik)
Temperatura skladiSéenja -40 - +80 °C
OkolisSka/obratovalna temperatura —20-+65°C
Razred za$cite P67

Odpornost na ambientalno svetlobo

- 100000 Lux @5°

Oskrbovalna napetost

10V-30VDC+/-7,5%

Potrebna moé

70 mA (RMS) 35 mA

Izhod

- Pravokotna oblika 5 V 900 Hz, < 15 mA

Zasgdita pred kratkim stikom/induktivno
obremenitvijo

- Da/Da

Zasgcita pred obratno polarnostjo Da
Svetlobni vir Infrardeca, 880 nm -
Svetlobne linije 20, 21, 22,23

Aktivna raven ocenjevanja

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Dolzina ohisja

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Razmik med svetlobnimi linijami

45 mm: do 540 mm
180 mm: od 540 mm do konca

Odmik tal -1. Svetlobna linija

35 mm -

najvedji odzivni ¢as

- 40 ms

najvecja zaporedna hitrost praznjenja

1,6 m/s

najmanjsa velikost objekta, ki ga je mogoce
zaznati

50 mm/185 mm

Doseg 1...12m
Standardi EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015 EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011
Direktive EU 2011/65/EU, 2014/30/EU, 2006/42/EU

Varnostne kategorije

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, tip E
EN ISO 13849-1:2015, kat. 2, PL d
IEC 61496-2, tip 2 ESPE

Certificiranje

Preizkus vzorénega modela ES s strani TUV NORD

024445 /BK FU Z RE/04.2025
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14.2 MozZnosti nastavenia 140
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14.4 Vystupy a LED indikacia 140
14.5 Technické udaje 141
15 Radiové dialkové ovladanie 868 MHz BiSecur ...... 141
15.1 Bezpecnostny pokyn 141
15.2 Pripojitelny radiovy prijimac . 141
15.3 EU vyhlasenie o zhode 142
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16.2 Vystupna logika 142
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Tymto vydanim stracaju vSetky predchadzajice vydania svoju plat-
nost.

Vyrobca méze Udaje v tomto dokumente zmenit bez predchadzaju-
ceho oznamenia.

Odporucania tykajuce sa instalacie uvedené v tomto dokumente su
zalozené na najvyhodnej$ich ramcovych podmienkach.

Vazena zékaznicka, vazeny zakaznik,
tesi nds, Ze ste sa rozhodli pre kvalitny vyrobok nasej znacky.

1 K tomuto navodu

Tento navod je rozdeleny na obrazovu a textovu €ast. Obrazovu
Cast ndjdete v zavere textovej Casti.

Tento navod je origindlnym navodom na obsluhu v zmysle
smernice ES 2006/42/ES. Navod si preditajte pozorne a kompletne.
Tento navod obsahuje ddlezité informacie o vyrobku. ReSpektujte

a dodrziavajte bezpe€nostné a vystrazné pokyny.

Navod starostlivo uschovajte. Dokument musi byt kedykolvek k
dispozicii a musi byt k nahliadnutiu pouzivatelovi vyrobku.

Vyrobca neprebera Ziadnu zodpovednost za $kody spésobené
nespravnym pouzivanim priemyselnych bran. To plati aj pre Skody
spOsobené nedodrzanim navodu na obsluhu a prislusnych
upozorneni.

Odborna obsluha a starostliva udrzba ovplyviuju vykon a
pripravenost vasej priemyselnej brany na prevadzku. Chyby
obsluhy a nedostato¢na udrzba vedu k porucham pocéas
prevadzky. Len odborna prevadzka a starostliva udrzba
zarucuju dlhodobu prevadzkovu bezpeénost.

Ak mate otazky aj po precitani navodu na obsluhu, obratte sa
na zakaznicky servis.

1.1 Subezne platné podklady

V zavislosti od objednaného prislusenstva obsahuje dodavka dalsie
pokyny, napr. na ovladanie brany. Aj tieto navody pozorne a
kompletne precitajte. ReSpektujte a dodrziavajte bezpecnostné

a vystrazné pokyny.

1.2 Pouzité vystrazné pokyny

A VSeobecny vystrazny symbol oznacuje nebezpecenstvo,
ktoré méze viest k poraneniam alebo k smrti. V textovej Casti sa
v8eobecny vystrazny symbol pouziva v spojeni s nasledne
popisanymi vystraznymi stupfiami. Dodato¢né informacie v
obrazovej ¢asti upozoriiuju na vysvetlenia v textovej Casti.

Oznacuje nebezpecenstvo, ktoré vedie bezprostredne k smrti
alebo k tazkym poraneniam.

A\ VAROVANIE

Oznacuje nebezpecenstvo, ktoré moze viest k smrti alebo
tazkym poraneniam.

/A UPOZORNENIE

Oznacuje nebezpecenstvo, ktoré mdze viest k lahkym alebo
stredne tazkym poraneniam.

POZOR

Oznaduje nebezpecenstvo, ktoré moze viest k poskodeniu alebo
zni¢eniu vyrobku.

HORMANN

Pouzité symboly

Varovanie pred nebezpecnym elektrickym napatim

pozri osobitny ndvod na montaz ovladania, prip.
pridavnych elektrickych prvkov obsluhy

Horuci povrch

Nebezpecenstvo v dosledku elektrostatického

vyboja
ESD
14 Pouzité skratky
EN  Eurépska norma

OFF Horna hrana hotovej podlahy

USV Neprerusitelné napdjanie elektrickym pradom
r Iba ¢itat

w  Citat a pisat

15 Koédy farby pre kable, jednotlivé vodice
a konstrukéné prvky

Skratky farieb na oznagenie Zil, kdblov a konstrukénych prvkov
zodpovedaji medzindrodnym kédom farieb podla IEC 757:

BK Cierna PK Ruzova

BN Hneda RD Cervend
BU Modra SR Strieborna
GD Zlata TQ Tyrkysova
GN Zelena vT Fialova
GN/YE zelend / zIta WH Biela

GY Siva YE ZIta

oG Oranzova LIBN | Bledohneda

2 /A Bezpeénostné pokyny

Ovladanie priemyselnych bran je z hladiska prevadzky bezpecéné,
ak sa pouziva spravne a podla uréenia. Priemyselné brany mézu
byt nebezpec€né, ak sa s nimi manipuluje nespravne alebo v
rozpore s ich G¢elom pouzitia. Dodrziavajte bezpenostné pokyny
uvedené v jednotlivych kapitolach.

2.1 Vseobecny opis a uréeny spésob
pouzitia
Popisané zariadenie je elektronické ovladanie motoricky
pohananych bran, ktoré sa pouzivaju priemyselne alebo komeréne
v zmysle smernice EN 13241. Ovladanie je urCené na prevadzku
asynchrénneho motora s vykonom do 1,2 kW s napajanim 230 V.
Plnou integréciou vykonového stupnia s frekvenénym meni¢om
mozete branu ovladat mechanicky Setrnym spdsobom s variabilnou
rychlostou otvarania a zatvarania.
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Riadiaca jednotka ovlada motor, ktory poharna branu. V zavislosti

od Ucelu pouzitia moze tato riadiaca jednotka vykonavat aj

nasledujuce ulohy:

. Polohovanie brany v koncovych polohach a medzi nimi (brana
otvorend, brana zatvorena a medzipolohy)

. Jazda pohonu pri réznych rychlostiach (integrovany
frekvenény meni¢)

. Vyhodnotenie bezpecnostnych snimacov na brane, napr.
monitorovanie uzatvaracej hrany, poistka proti vtiahnutiu atd'

. Vyhodnotenie dodatoéného zabezpecenia na brane, napr.
svetelné zavory, svetelné mreze atd’.

. Vyhodnotenie prikazovych vysielacov na bréne, napr. tahové
spinace, radio, indukéné slucky atd.

. Vyhodnotenie prikazovych vysielacov nidzového zastavenia

. Nap4janie snimacov a prikazovych vysielacov elektronicky
chranenym 24 V bezpe&nostnym nizkym napéatim

. Napdjanie externych zariadeni 230 V

. Ovladanie vystupov $pecifickych pre pouZitie, napr. relé pre
hlasenia polohy brany

. Generovanie a vystup hlaseni z diagnostiky

. Nastavenie parametrov Specifickych pre pouzitie na réznych
Urovniach pristupu pre rézne skupiny pouzivatelov

. Ovladanie vstupnych rozsirujicich modulov a vystupnych
rozSirujucich modulov

. Vyhodnotenie signélov rozhrania pre dialkové ovliadanie brany

K uréenému spbsobu pouZzitia patri tiez dodrziavanie navodu na

obsluhu a reSpektovanie inSpekénych a udrzbovych podmienok.

Akékolvek iné pouzitie presahujlce tento ramec sa povazuje za

pouzitie v rozpore s Ucelom. Za skody sposobené nespravnym

pouzitim vyrobca / dodavatel neruéi. Riziko znasa vylu¢ne

pouzivatel.

Informécie o pripojeni a nastaveni volitelnych periférnych zariadeni

schvélenych spolo¢nostou Hérmann néjdete v ndvodoch k

prislu§nym periférnym zariadeniam.

Likvidacia

@ Elektrické a elektronické zariadenia, ako aj
batérie nesmiete likvidovat ako domovy
% alebo netriedeny odpad. Za tymto G¢elom

|

vyuzite prislusné odovzdavacie a zberné
miesta.

Obal pozostava prevazne z recyklovatelnych surovin.

2.2 Kvalifikacia personalu

Len kvalifikovany a zaskoleny personal smie priemyselnu branu
inStalovat, prevadzkovat a vykonavat jej udrzbu.

Pracovnici zodpovedni za prace na priemyselnych branach si musia
pred zadatim préce preditat tieto pokyny, najma kapitolu 2.

Urcite si jasné kompetencie tykajlce sa bezpecnosti, prevadzky,
udrzby a oprav.
2.3 Normy a predpisy

Ako prevadzkovatel alebo vlastnik branového systému
zodpovedate za to, Ze budl reSpektované a dodrzané nasledujuce
predpisy (bez naroku na tUplnost).

024445 /BK FU Z RE/04.2025

Eurépske normy

EN 12445 Brany - Prevadzkova bezpecnost mechanicky
ovladanych bran. Skusobné metody

EN 12604 Brany — Mechanické aspekty — PoZiadavky

EN 12978 Brany a vrata. Ochranné zariadenia pre
mechanicky ovladané brany a vrata. Poziadavky
a skusobné metody

EN 13849- Bezpecnost strojov — Bezpecnostné casti

1.2015 riadiacich systémov

EN 60335- Elektrické spotrebice pre doméacnost a na

1:2012/ podobné tdely. Bezpetnost. Cast 1: Vieobecné

A11:2014 poziadavky, typ: stacionarne motorové

+A13/2017 zariadenie, trieda ochrany 1

EN 60335 Bezpecnost elektrickych zariadeni na pouzitie v

2103:2015 domécnosti a na podobné tcely — Cast 2 — 103:
Osobitné poziadavky na pohony bran, dveri a
okien

EN 61000-6- Zakladna norma EMC: Odolnost vo¢i ruseniu pre

1:2007 obytné priestory

EN 61000-6- Zakladna norma EMC: Odolnost voéi ruseniu pre

2:2005/AC:2005 priemyselné priestory

EN 61000-6- Zakladna norma EMC: Rusivé vyzarovanie v
3:2007/A1:2011/ obytnych priestoroch

AC:2012

EN 61000-6- Zakladna norma EMC: Rusivé vyzarovanie v
4:2007/A1:2011  priemyselnych priestoroch

EN 61508 Funkéna bezpecnost elektrickych /

elektronickych / programovatelnych
elektronickych systémov suvisiacich s
bezpeénostou

EN62061:2005 Bezpecnost strojov — Funkénda bezpecnost

+ Cor.:2010 elektrickych / elektronickych / programovatelnych
+A1:2013 elektronickych ovladacich systémov
+ A2:2015 (IEC 62061:2005)

Urover integrity bezpe&nosti (SIL): 1

Ods. 5.2 Prevadzkova bezpecnost mechanicky
ovladanych bran PoZiadavky

Kapitola 5.2 Pohonné systémy a zasobovanie
energiou*

EN 12453:2017

EN 50110 Prevéadzka elektrickych zariadeni, ¢ast 1;
VSeobecné poziadavky

EN 60204 Skusanie elektrickych zariadeni strojov

Predpisy VDE

VDE 0100 Nastavenie nizkonapéatovych systémov

VDE 0113 Bezpecnost strojovych zariadeni. Elektrické
zariadenia strojov

VDE 0700 Bezpecnost elektronickych pristrojov pre doméace

pouzitie a podobné Ucely

Predpisy urazovej prevencie

DGUV V3
ASRA1.7

Elektrické zariadenia a prevadzkové prostriedky
Technické pravidla pre pracoviska
Typova skuska

Potvrdenie prostrednictvom certifikatu TUV a znagky CE
od vyrobcu.

Platna je aktudlna norma v ¢ase typovej skusky.

24

VSeobecné bezpecnostné pokyny
Dodrziavajte vSeobecne platné, zakonné a iné zavazné
nariadenia na prevenciu nehodovosti a na ochranu Zivotného
prostredia. Dodrziavajte predpisy Specifické pre danu krajinu,
ako aj uznavané pravidla pre odbornu a bezpeénu pracu. Pred
zacGatim prac persondl inStruujte podla tychto pravidiel
a predpisov.

Tento navod uschovajte neustéle na dosah na mieste
nasadenia priemyselnej brany.

Na bezpeénostné zmeny a doplnenia alebo prestavby
priemyselnej brany potrebujete sthlas dodavatela.
Neupravujte softvér programovatelnych riadiacich systémov.
Miesto a obsluhu hasiacich pristrojov oznacte
prostrednictvom zodpovedajlcich upozoriiovacich tabuliek.
Dodrzujte zakonné predpisy pre rozpoznanie a hasenie
poziaru.

Cistiace prace, Udrzbérske prace a kontroly vykonavaite len
pri zastavenej prevadzke.

Elektrické pripojenia méze vykonavat iba elektrikar.

Pred vSetkymi pracami prepnite zariadenie do stavu bez
napdtia. Systém zaistite proti neopravnenému
opatovnému zapnutiu. Ak existuje, nastavte paku pre
nudzové otvorenie mimo prevadzky.

Montaz ovladania

2.5 Bezpecnostné pokyny k prevadzke

. Pred obsluhou brany sa uistite, Ze sa v rozsahu pohybu brany
nenachadzaju osoby ani predmety.

. Pocas prevadzky brany nesiahajte do vedenia ani vstupného
miesta.

. Priemyselné brany premiestiiujte iba vtedy, ak st bezpeéné a
funkéné. VSetky ochranné zariadenia a zariadenia suvisiace s
bezpecnostou, ako si odnimatelné ochranné zariadenia a
zariadenia nidzového zastavenia, musia byt pritomné a
funkené.

. Bezpecnostné zariadenia nemerite. Neodstavujte
bezpecnostné zariadenia z prevadzky.

2.6 Bezpecénostné pokyny pre udrzbu a
opravy a odstranenie poruchy

. Vykonajte predpisané kontroly a udrzbu. Dodrziavajte intervaly
udrzby. Zohladnite udaje k vymene dielov a vybaveniu dielmi.

. Udrzbou a odstrafiovanim portich poveruite iba odborny
personal.

. Pouzivajte vyluéne nahradné diely, ktoré spifiajui vyrobcom
stanovené technické poziadavky. To je pri originélnych
nahradnych dieloch vzdy garantované.
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POZOR

Dotykanie sa elektronickych ¢asti, najma ¢asti obvodu procesora, je zakazané. Elektrostaticky vyboj moze poskodit alebo znicit
elektronické konstrukéné prvky.

Pred otvorenim krytu skrine sa uistite, Ze na ilom nie su Ziadne triesky od vitania a podobne. Tieto predmety mézu spadnut do
vnutra skrine.

Riadenie nainstalujte bez mechanického napétia.

Aby ste zaistili druh ochrany skrine IP 54, uzavrite nepouzivané kablové vstupy vykonanim vhodnych opatreni. Kablové vstupy
nevystavujte mechanickému namahaniu, najmé tahovému namahaniu.

Riadenie bez konektora CEE je mozné obsluhovat len vtedy, ak mdzete pomocou vhodného vypinaca odpojit napdjanie zo siete od
ovladania na vSetkych pdloch. Sietova zastréka alebo vypinac, ktory sa pouziva ako nahrada, musia byt lahko dostupné.

Aby sa predislo nebezpecenstvu, musi vyrobca alebo podobne kvalifikovana osoba vymenit poskodené pripojovacie vedenie tohto
zariadenia (podla druhu pripojenia Y podla normy EN 60335-1).

Uistite sa, ze operator vidi oblast brany v prevadzke mftvy muz. V tomto prevadzkovom rezime hrozi nebezpecenstvo, ze
bezpecnostné zariadenia, ako svetelné zavory / mreze, nebudu fungovat. Ak oblast brany nie je z konstrukénych dévodov viditelna,
mozu tento prevadzkovy rezim pouzivat iba zaskoleni pouzivatelia. V opaénom pripade budete musiet tuto funkciu vypnut.

/\ VAROVANIE

Ovladanie otvérajte len vtedy, ked' je napajanie vypnuté na vSetkych péloch. Zapnutie alebo ovladanie riadenia v otvorenom stave
nie je povolené.

Pred pristupom k pripojovacim svorkam vypnite vSetky napdjacie obvody.

Pred montazou skontrolujte riadenie, ¢i nedoslo k jeho poskodeniu pri preprave alebo inému poskodeniu. Poskodenie vnutorného
priestoru riadenia méze sposobit znaéné nasledné poSkodenie riadenia. V suvislosti s takymto poSkodenim méze byt ohrozené aj
zdravie pouzivatela.

Montéaz BK FU Z

Elektrické pripojenie

POZOR

Pred 1. zapnutim ovlddania a po dokonéeni kabeldze skontrolujte, ¢i su vSetky pripojky motora na strane

ovladania a na strane motora dotiahnuté. Skontrolujte, &i je motor spravne zapojeny do trojuholnika. L1| L2| L.3|
Uvolnené pripojky motora poskodzuju menic. l l l
Pri skrate alebo extrémnom pretazeni ovladacieho napatia 24 V sa spinany zdroj nespusti, aj ked st uie vie wi

medziobvodové kondenzatory nabité. Indikatory sa nezapnu. Zdroj napdjania sa spusti az po odstraneni
skratu alebo extrémneho pretazenia.

Smernice o elektromagnetickej kompatibilite predpisuju pouzitie tienenych samostatnych motorovych w2 U2 v2

kéblov. Tienenie musite pripojit na oboch stranach (na strane motora a na strane ovladania). Vedenie Zapojenie do

nesmie obsahovat Ziadne dalsie pripojky. Maximalna dizka vedenia je 20 m. hviezdy

Zapnutie alebo ovladanie zaroseného ovladania nie je povolené. Méze to poskodit ovladanie.

Pred 1. zapnutim sietového napétia skontrolujte, ¢i su vyhodnocovacie karty (zasuvné moduly) v spravnej "1| L2 "3|

polohe. Odsadena alebo nerovna poloha vkladania karty méze poskodit ovladanie. Deje sa tak aj

. o A . . A Uuie vie wi

prostrednictvom intaldcie neschvalenych produktov tretich stran.

Ovladanie nespustajte s poskodenou klavesnicou alebo poskodenym okienkom. Vymerite poskodené

klavesnice a okienka. Aby nedos$lo k poskodeniu klavesnice, je zakdzané pouzivat ostré predmety. wa® u2® vo

Klavesnica je uréena len na ovladanie prstami. —
Zapojenie do
trojuholnika

Maximalne prierezy pripojenia svoriek dosky plosnych spojov:

jeden vodié, pevny tenky Y?dié, s puzdrom maximalny utahovaci
na vodic alebo bez neho moment Nm
Svorky zastréky motora 2,5 2,5 0,5
Siet'ové pripojenie a PE 2,5 1,5 0,5
Skrutkové svorky (raster 5 mm) 2,5 1,5 0,5
Zastrckové svorky (raster 5 mm) 1,5 1,0 0,4
Zastrckové svorky (raster 3,5 mm) 1,5 1,0 0,25

Montazna poloha krytu
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/\ VAROVANIE

»  Nebezpecné napétie zostava pritomné az 5 mindt po vypnuti ovladania.

»  Pri poruche spinacieho zdroja sa moze vyrazne predizit ¢as prevadzky medziobvodovych kondenzétorov do
vybitia. Tu mdzu nastat casy prevadzky do vybitia az 10 minut.

>  Po dokonceni intaldcie skontrolujte, ¢i je systém spravne nastaveny. Skontrolujte, ¢i bezpe€nostny systém
funguije spravne.

»  Ovladanie ovladajte len s pripojenym ochrannym vodi¢om. Ak ochranny vodi€ nie je pripojeny, vznikaju na
kovovych skriniach ovladania nebezpeéne vysoké napatia v désledku zvodovych kapacit. Pri zvySenych zvodovych
prudoch < 7 mA pripojte ochranny vodi¢ podla normy EN 50178, ¢ast 5.2.11.1.

»  Oblasti obvodu procesora su galvanicky spojené priamo so sietovym napdjanim. Vezmite to do Uvahy pri moznych
kontrolnych meraniach. V meracom obvode nepouzivajte meracie pristroje s potahom z PE.

> Ak prevadzkujete bezpotencidlové kontakty vystupov relé alebo inych koncovych bodov nebezpe¢nym napétim
(externé napdjanie), napatie moze existovat aj po vypnuti ovladania alebo po vytiahnuti sietovej zéstréky. Na skririu
ovladania umiestnite vhodny vystrazny Stitok, ktory je jasne viditelny.

,VAROVANIE: Pred pristupom k pripojovacim svorkam musia byt vSetky napajacie obvody vypnuté.*
> Napétie mdze byt na svorkdch motora aj vtedy, ked motor stoji alebo je aktivované nidzové zastavenie.

5.1.4 Roéna kontrola branovych systémov a ovladacich prvkov

Meranie unikajiceho prudu podla normy EN 60335-1 sa vykonava metddou ekvivalentného unikajuceho pridu. Meranie prebieha bez
pripojenych snimacov, vysielacov a motorov. Po¢as merania nemdzete ovladat branu. Meria sa len ovladanie pohonu, nie cely systém.

@Q =
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5 Prudovy chranic FI

5.1 Sposob udinku

Ochranné spinace sllzia na ochranu os6b. Ked' sa osoby dotknu Zivého elektrického vodi¢a, zvySkovy prid preteka telom smerom k zemi.
Ochranné spinace sa potom spustia pri sile pridu napr. 30 mA.

Dokonca aj normalne sa zvodové prudy vyskytuju v elektrickych systémoch bez chyb, ¢o spdsobuje zbytocné vypnutie ochranného
spinaca.

5.1.1 Poruchové prudy na frekvenénych meni¢och

Ovladania frekvenéného menica nevyhnutne produkuju zvodové prudy, napr. cez kapacity interferenénych filtrov pripojenych k zemi. Aj
(tienené) kable motora tiez vytvaraju zvodové prudy:

o Cim dIhi je kabel motora, tym vy$3i je zvodovy prid

Uroveri zvodovych pridov sa lidi pre zdanlivo identické branové systémy v zavislosti od:

. Konstrukcia siete

. Taktovacia frekvencia koncového stupria menica

. Frekvencia pohybu brany

. Dizka (tieneného) kabla motora

Zvodovy prud v pokoji je podla merani vyrobcu v sulade s kapitolou EN 60335-2-103. 13 menej ako 7 mA. Pre prevadzku s frekvenénymi
meniémi pouzite prudoveé chranice typu B+. Tieto pridové chrani¢e rozpoznavaju jednosmerné prudy a tiez prady 2 kHz a vyssie.

51.2 Pouzitie prudovych chrani¢ov
Priradenim pradovych chrani¢ov (RDC) k obvodom podla normy DIN 18015 nemusia pri vypnutom ochrannom spinaci zlyhat vSetky
obvody. Jeden prudovy chrani¢ na podruznu distriblciu nestaci. Rozvody vzdy rozdelte rozumne medzi niekolko isticov.

Norma odporuca napr. pouzitie kratkodobo oneskorenych pridovych chranicov (vstupnych narazovych priudov) na prevadzku frekvenéného
menica. Prudové chraniCe sa v ur€itych prevadzkovych situéciach vypinaju s asovym oneskorenim, ale v rdmci ¢asu potrebného na
ochranu oséb.

Pre trvale pripojené zariadenia bez zasuvky nie je prudovy chrani¢ potrebny. Pre priamo pripojené ovladanie pohonu sa zvy¢ajne pouziva
typ 300 mA na protipoziarnu ochranu. Aj v tomto pripade musi byt zaru¢end ochrana pred dotykom, napr. priamym uzemnenim zérubne
brany.

51.3 Technické opatrenia pre ovladanie prevadzky na ochrannych spinac¢och

Aby sa prudové chranice pocas prevadzky frekvenéného menica nevypinali, vykonajte aspori nasledujlice opatrenia:
. 1 prudovy chrani¢ so samostatnym privodom na ovladanie pohonu

. Co mozno najkratsie kable motora

. V pripade potreby upravte taktovaciu frekvenciu frekvenéného menic¢a
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A = skuSobné zariadenie S = sonda (bez aktivnej funkcie) B = skusany predmet

Opakované meranie izolatného odporu podla DGUV V3 sa vykonava s maximalnym skusobnym napatim 500 V a neni¢i tak ziadne prvky
ovladania pohonu. Tolerancie konstrukénych prvkov mézu spustit prepatovi ochranu v zariadeni po¢as testu izolacie. V dosledku toho
moze byt namerana hodnota izolaéného odporu prili§ nizka. Skuska je v tomto pripade netspesna.

Podla normy VDE0100-600 odsek 6.4.3.3 musite odpojit zariadenia s prepatovou ochranou, ktoré mézu ovplyvnit meranie alebo poskodit’
zariadenie poc¢as merania. Ak nemézete odpojit zariadenie, mozete znizit testovacie napétie na 250 V. Izolaény odpor musi byt aspori 1 MQ.

Vsetky ovladace BK FU Z znacky Hormann su vybavené takymito prepatovymi ochranami. VSetky ovladania sa jednotlivo testuju vo
vyrobnom zavode vyrobcu. Tieto zariadenia teda moéZzete testovat a dokonca odpéjat testovacim napatim 250 V. Ak je k dispozicii hlavny
spina¢, vypnite hlavny vypinac. Stdle mozete vykonat meranie izolécie. PokraCujte v testovani uzemrovacich spojeni, napr. na skrini. Ak je
test ovladania Uspesny pri 250 V a zapnutom hlavnom spinaci, nie st potrebné Ziadne dalSie merania. Ak vykonate kontrolu s vypnutym
hlavnym spinaéom, budete musiet znova skontrolovat motor samostatne.

POZOR

»  Aby ste predisli nezvratnému poskodeniu zariadenia, po¢as tohto testu odpojte motor od zariadenia.

I
U U

A = skusSobné zariadenie S = sonda B = skusany predmet U = prepatova ochrana

HORMANN 127



SLOVENSKY

5.2 Pripojenie napajacieho napétia bez hlavného spinaca 5.3 Pripojka motora / vystupy
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Konektor CEE / 3-pdlova
230 V/16 A modra

Poistka
16 A/charakteristika K

Sietova zastrcka musi byt viditel'na a pristupna z ovladania.
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X14 | Vystupné relé — funkcia podla objednavky - | B Riadiace vedenie s pripojenim brzdy a
Standard: brana v koncovej polohe hore pripojenim koncového spinaca

X15 | Relé brzdy (o] Feritové puzdro

A Tienenie kabla motora D Brzdovy usmeriiovaé

Priklad zapojenia: brzda

Na zabezpecenie spravnej funkcie ovladania pohonu BK FU Z pouzite dodany motorovy kabel. Cez tento kabel mozete viest iba
pripojky motora. Tienenie kabla motora musite pripojit na oboch stranach. Po skrateni kablov musite znova pripojit tienenia
kablov. Pripojovacie body izolujte dvakrat.

HORMANN
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I
DOOOOD

5.4 Prehl'ad vstupov
| 1 1
|| @ L 86 - +24V I medzizastavenie I
l | | © 85- vstup7 : :—:l
| | | g | 84- GND | |
1 || 83 - +24V 't‘
| || (&) : 82 - Vstup 6 : Spina¢ monitorovania brany i
I @| 81- GND | |
| | |
H | |
| | | ©f 76- +24v |
! || @ L 75 - Vstup5 | Svetelna mreza :Il
|| ©L 74- GND | |
! L (5] L 73 - +24V | :Il
| | () L 72 - Vstup 4 | Ochrana objektu / bezpe¢nost
O 71- GND | |
i [ @[ e6- vystup 15 | +24 V/max. 100 mA I
! L @ L 65 - Vstup 10 | Impulz otvorenej brany, radar L =
| | © 64- Vstupo | Rezerva L =
| @[ 63- GND | '
' | @[ e2- +2av | :
l @ 61 - Vstup 8 I Impulzny vysiela¢ —
| 54 - Vstup 3 : Impulzna prevadzka [
1 53 - Vstup 2 | Impulz zatvorenej brany | —
| 52 - Vstup 1 | Impulz otvorenej brany |—
! 51 - +24V |
| 45- +12V | |
! 44 - GND | |
| | |
i | ]
| | |
|
|
| |
' |
| |
| |
| |
| |
| |
] |
1

|

43 - Kontaktna kolajnica

42 - Nonstop 1
41 - Nonstop 1

36* - GND
35* — Kandl B
34* — Kandl A
33* - +12V

32* - Nonstop 2
31* — Nonstop 2

Viac informacii o vstupovych funkcidch najdete v schéme zapojenia

POZOR

5.5 Pripojenie koncového spinaca

Ovladanie pohonu BK FU Z spolupracuje so snimagom polohy Multiturn.

2 570 1235 Pin 1: VCC (+12 ... 24V DC)
1 _ 104,35 Pin 2: RS 485 B
= 252 Pin 3: GND
2
Pin 4: RS 485 A
A O —
O

oS

L) —=~— ok

M/ﬂm(

/:(74

L

A\ VAROVANIE

Dodrzujte vSetky pokyny pre pouzivané vyrobky.
Nespravne uvedenie do prevadzky moéze spdsobit zasah elektrickym pridom a vazne zranenia.
»  Nespravne pouzivanie mdze poskodit alebo znicit snima¢ absolutnych hodnét a ovladanie pohonu.

. Pred pripojenim musite vypnut vSetky napéjacie obvody prislu§ného ovlddania.

. Nebezpecenstvo poziaru, vybuchu a popalenin! Snimac¢ absolutnych hodnét nespalujte ani ho nezahrievajte nad 85 °C / 185 °F.

Opis pripojenia k ovladaniu pohonu ndjdete v schéme zapojenia prislusného branového systému. Ako namontovat snima¢ polohy na branu
ndjdete v ndvode na montaz branového systému.

UPOZORNENIE

Maximalna povolena montézna tolerancia medzi stredom hriadela a stredom snimaca je + /- 1 mm. Vzdialenost medzi magnetom a krytom
snimaca polohy méze byt maximalne 3,5 mm.

6 VSeobecné pokyny k obsluhe na parametrizaciu

Otvorenie rezimu parametrizacie

Stlacte féliové tladidlo Stop. Drzte féliové
tlacidlo Stop stlacené.

Zobrazia sa ¢akajuce hlasenia

Sucasne stlacte tlacidlo Brana otvorena.
Podrzte tlacidlo Bréna otvorena stlacené.

Po cca 2 sekundach: v reZzime parametrizacie

»@®

>  Bez zapojenej a fungujucej ochrany os6b nie je mozné automaticky pohyb v smere zatvérania brany.
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Vyber parametrov

pri otvorenom rezime parametrizacie

©O®

Vyberte pozadovany parameter.

POZOR:

Nie v8etky parametre je mozné priamo
zobrazit alebo zmenit. Zavisi to od hesla a
nastaveného typu umiestnenia.

Hodnotu parametra méZete zobrazit alebo
zmenit (pozri nizsie). Zobrazenie sa meni
podla vyberu.

HORMANN
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Uprava parametra pri vybere parametra 7.2 Doba podrzania otvorenej brany
1. Ovladanie v rezime parametrizacie Zobrazenie ndzvu pozadovaného parametra '-' '-' f '-' P funkcia Popis, upozornenia
'-.'-l [] l-l 0..9999s | Doba podrzania Brana zostava otvorena v koncovej polohe po nastavenu dobu. Potom
otvorenej brany 1 Brana | nasleduje automaticky pohyb v smere zatvarania brany.
2, Otvorenie parametra Zobrazenie aktuélnej hodnoty parametra '- otvorena
@ _’ 0...9999 s Doba podrzania
otvorenej brany 2
3. Na zvyS$enie hodnét parametrov stlacte Ak zmenite aktuélne platni hodnotu '- ) w medzizastavenie,
tlacidlo Brana otvorena. parametra, desatinné ciarky blikaju. Y nastavenie funkcie
'L’(ﬂ vetrania
alebo Na znizenie hodnét parametrov stlatte /0 0..200s Minimalna doba QOdlisne od doby podrzania otvorenej brany 1 alebo 2 zostane brana
tlagidlo Brana zatvorena. '-' podrzania otvorenej otvorend miniméine nastaveny ¢as. Potom nasleduje automaticky pohyb v
’((.) w brany smere zatvarania brany.
4, Ulozte nastavenu hodnotu parametra. Ked' uz neblikaju ziadne body, nova hodnota - 0..20s Cas vystrahy pred Cas $pecifikovany v tomto parametri oneskori pohyb v smere zatvarania
sa ulozi. '- pohybom v smere brany po prijati prikazu Brana zatvorena alebo po uplynuti doby podrzania
'-' w zatvarania brany otvorenej brany (nutené zatvorenie).
3s
alebo Odmietnite nastavend hodnotu parametra. Zruste a znova zobrazte pévodnd hodnotu h—a Trvanie doby podrzania otvorenej brany zavisi od dosiahnutej koncovej polohy a pouZitého prikazu Brana otvorend. Dobu podrzania
@ parametra '_' otvorenej brany mézete nastavit samostatne pre kazdy prikaz Brana otvorend.
5. Prepnite na zobrazenie ndzvu parametra. Zobrazi sa nazov parametra. '-' '-' ! '-' 7.3 Korektura koncovych poléh
&=
@ (] ,'_' (] '_' funkcia Popis, upozornenia
Ukonéeni = trizaci —120 ... 120 Inc | Korekéna hodnota pre Tento parameter posuva cell koncovu polohu. Koncova poloha sa posuva
oncenie rezimu parametrizacie koncovu polohu Brana | spolu s prislusnymi predkoncovymi spinaémi.
Okamyzité ukon&enie rezimu parametrizacie | Posledna ulozena hodnota sa automaticky w zatvorena gv&éeqimhhzdn;)ty paramtetra . kqnc:vé pol’ohalpﬁsunie nahor. ol
2t aktivui 5 5 4 nizenie hodnoty parametra posunie koncovu polohu smerom nadol.
@ opét aktivuje prevadzku brany. zachova. 60 ... 60 Inc | Korek&na hodnota
e o o ¢ brany koncovej polohy
5s Brana otvorena
Resetujte ovladanie
@ + @ + @ Stlacte a podrzte sti€asne na priblizne 3 s. 7.4 Pamat chy’b
P. funkcia Popis, upozornenia
1..8 Pamét chyb Ovladanie uloZi poslednych 8 vyskytnutych chyb do pamaéte chyb.
., . Po zadani parametra P.920:
7 ZakaanCke parametre r . Prepinajte vrstvy pomocou féliového tlacidla A a ¥
71 Pogéitadlo . Tlagidlom @ otvorite pamét chyb
: . Tlacidlom @ zatvorite pamét chyb
funkcia Popis, upozornenia . Ukonc&enie parametra P.920 pomocou Eb -
n pocitadlo cyklov brany | Zobrazenie pocitadla cyklov brany Ebi Chybové hidsenie 1 (najaktudinejsia chyba)
. . Eb8 Chybové hlasenie 8
Zobrazenie: 1234567 =» 1234. Stladte V. 567 . . .
Zobrazenie: 67 = 67 Ukonéite Eb -, vratte sa spat na P.920
. Er- nebola zadana Ziadna chyba
n Poditadlo udrzby Tento parameter udava pocet eSte moznych cyklov brany do dalSej udrzby.
Nastavenie — 1 znamenad, Ze pocitadlo Udrzby este nie je aktivované. 7.5 Verzia softvéru
Pocitadlo Crash Tento parameter udéva pocet zapo&itanych pordch. Vstup Crash zvysi funkcia Popis, upozornenia

pocitadlo Crash vzdy o hodnotu 1. Stdle je mozny len chod v prevadzke
mitvy muz. Musite potvrdit Crash alebo vyslednu chybu.
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Verzia softvéru hlavného
procesora

Zobrazenie aktualne pouzivanej verzie softvéru

funkcia

Popis, upozornenia

Sériové Cislo

Zobrazenie sériového Cisla.

HORMANN
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8 Uvedenie do prevadzky so snimacom absolutnych hodnét TST-PD 8.1 Jemné nastavenie koncovych pol6h
Multiturn p
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8.2

Nova poziadavka na zaucenie v koncovych polohach

Ak naprogramované koncové polohy nie s vhodné pre branu, mézete pozadovat nové naprogramovanie. Za tymto u¢elom nastavte:
P.210 = 5, preprogramujte vSetky koncové polohy

1

2

€
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9 Parametre servisnej urovne

Pristup k nastaveniam na servisnej Urovni je mozny len vtedy, ak je programovaci spina¢ S500 nastaveny v polohe ON. Nastavenia
potrebujete na uvedenie do prevadzky a udrzbu.

Parametre zékaznickej Urovne su uvedené nizsie len vtedy, ak su na servisnej Urovni povolené dalsie funkcie.

9.1 Nastavenie parametrov na servisnej trovni

Zakladné udaje su nastavené z vyroby. NevyZzaduje sa Ziadna zmena.

Pre zmenu parametrov postupuijte takto: "’77_"63'

1. Vypnite ovladanie. (&)

2. Zapnite DIP spinag S500. ($)

3.  Zapnite ovladanie. @

4.  Pre pristup do rezimu parametrizacie ovladania pohonu

sUcasne stlacte @ a A na priblizne 3 s.

Zmerite pozadované parametre.

Po dokoné&eni nastaveni ukoncite rezim parametrizacie stlacenim @ nacca 5 s.
7.  Po ukonéeni prac musite vypnut S500 pri vypnutom ovladani.

ON

|
| ON
|

—- | G500

o o

&)

‘5500

|
el |
el
el

Po priblizne 1 hodine sa servisna prevadzka automaticky resetuje. Ak sa chcete vratit do servisnej prevadzky, musite ovladanie
nakratko vypnut a potom znova zapnut. V opaénom pripade je potrebné vykonat reset.

9.2 Casy

funkcia Popis, upozornenia

0..60s Cas ulozenia prikazov UloZte prikazy Brana otvorena na tu nastaveny ¢as
Bréana otvorena

0..20s Cas vystrahy pred Cas $pecifikovany v tomto parametri oneskori pohyb v smere zatvarania
pohybom v smere brany po prijati prikazu Brana zatvorena alebo po uplynuti doby podrzania
zatvarania brany otvorenej brany (nutené zatvorenie).

Viac informécii o dobe podrzania otvorenej brany najdete v kapitole 7.2

9.3 Nastavenia motora
funkcia Popis, upozornenia
0..1 Oto¢né pole motora Parameter uréuje otoéné pole motora pre pohyb v smere otvarania brany.
0: Pravotocivé pole
w 1: Lavotocivé pole
9.4 ZvySenie vykonu, Boost

Boost sa pouziva na zvy$enie vykonu pohonov v niz§om rozsahu otagok.

Prili§ nizke alebo prili§ vysoké nastavenie Boost méze spdsobit chybu v chode brany. Ak je hodnota nastavena prili§ vysoko, objavi sa
chyba nadprudu (F.510 / F.410). Znizte Boost. Ak je hodnota prili§ nizka alebo sa rovna 0, motor neméze pohnut branou. Zvyste Boost.

Kvéli mnohym réznym podmienkam pouzitia na mieste musite v pripade potreby uréit spravne nastavenie Boost pokusmi. Uzitoéna je
diagnosticka funkcia pre prid motora (pozri parameter P.910 = 2). Indikator pridu ukazuje, ¢&i ma zmenené nastavenie pozadovany uginok.

Vzdy zvolte ¢o najnizsie nastavenie Boost, ale také vysoké, ako je potrebné.

HORMANN 024445 / BK FU Z RE/04.2025
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funkcia

Popis, upozornenia

0...30%

Boost pre pohyb v
smere otvarania brany

Zvysuje vystupné napétie a tym aj vykon v dolnom rozsahu otacok, kym sa
nedosiahne medzna frekvencia (P.100).

Napatie sa zvysi o hodnotu v parametri ako percento menovitého napatia
motora (P.103).

U
A

u max

P140/145Y

1) Normalna charakteristicka krivka
2) Charakteristicka krivka Boost

0...30%

Boost pre pohyb v
smere zatvarania brany

Pozri P.140

vych poloh

funkcia

Popis, upozornenia

0..5 Naprogramovanie Opatovny Start nastavenia koncovej polohy
koncovych poléh Aktivuje prislusné koncové polohy v prevadzke mitvy muz. DIhym stlacenim
w tlacidla stop ulozite koncové polohy.
Mozné su nasledujlce nastavenia
0: Prerusenie: Ziadne ucenie koncovych poldh
1: Naprogramovanie dolného koncového spina¢a, horného
koncového spinaca a ak je to potrebné, koncového
spina¢a medzizastavenia
2: Naprogramuijte horny koncovy spina¢ a ak je to potrebné,
koncovy spina¢ medzizastavenia
3: Naprogramovanie v dolnom koncovom spinaci a hornom
koncovom spinaci
4: Naprogramovanie v koncovom spinaci medzizastavenia
5: Naprogramovanie vSetkych koncovych spinacov a smeru
otacania.
Naprogramovanie koncového spinac¢a medzizastavenia zavisi od nastavenia
v aplikatnom parametri A.240.
9.6 Rychlosti

Predkoncové spinace a pasma koncovych spinacov sa nastavuju automaticky v prvych jazdnych cykloch po naprogramovani koncovych
spinacov. Zmena rychlosti jazdy vedie k restartu automatickej korekcie koncového spinaca.

rychly pohyb v smere
zatvarania brany

P. funkcia Popis, upozornenia
6 ...200 Hz Frekvencia posunu pre | Frekvencia posunu do horného predkoncového spinaca
rychly pohyb v smere
otvérania brany
6 ... 200 Hz Frekvencia posunu pre | Frekvencia posunu do dolného predkoncového spinaca

Vezmite do tvahy uzatvaraciu silu na bezpeénostnej liste.
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9.7

Vstup krizujucej sa dopravy P.5 x 0 / P.A x 0 = 9 volitelné

Nastavte parameter P.5 x 0/ PA x 0 na 9, aby ste aktivovali zakladn funkciu krizujucej sa dopravy pre tento vstup. x = Cislo vstupu, ktory

sa ma parametrizovat.

P. funkcia Popis, upozornenia
0..30s Doba blokovania detek- | Aktivacia vstupu krizovej preméavky blokuje prikazy detektora indukcie
tora indukénej slucky slucky kandla 1 a otvorenej polohy 1 na ¢as $pecifikovany v tomto
kanal 1 a otvorena parametri.
poloha 1
0..30s Doba blokovania detek- | Aktivacia vstupu krizovej preméavky blokuje prikazy detektora indukcie
tora indukénej slucky slu¢ky kandla 2 a otvorenej polohy 2 na ¢as $pecifikovany v tomto
w kanal 2 a otvorena parametri.
poloha 2
9.8 Zobrazenie diagnostiky v displeji
funkcia Popis, upozornenia
0..41 Vyber rezimu Tento parameter zobrazuje nizSie namerané veli€iny priamo na displeji
zobrazenia ovladania pohonu.
w 0: Zobrazenie priebehu ovladania (automaticka prevadzka)
1: Aktudlna rychlost jazdy v Hz
2: Aktuélny prud motora v A
3: Aktudlne napatie motora vo V
4: Aktualny prud medziokruhu v A
5: Aktudlne napétie medziokruhu vo V
6: Teplota najvyssieho stupria v °C
7: Teplota najvys$Sieho stupria v °F
8: Doba chodu motora pri poslednom pohybe brany v s
9: Aktudlna poloha v Inc
10:  Poloha referencie v Inc
11:  Hodnota kandla 1 snimac¢a absolitnych hodnét
12:  Hodnota kandla 2 snimaca absolutnych hodnot
13:  Aktudlne referenéné napéatie vo V
14: Teplota v kryte v °C
15:  Teplota v kryte v °F
16:  Faktor prekladu motora k snimacu v pohybe v smere otvarania brany
17:  Faktor prekladu motora k snimacu v pohybe v smere zatvarania brany
21:  Pocet poziadaviek o polohu bez platnej odpovede od snimaca polohy
22:  Nespravne prijaté znaky v TST-PD (su¢asne aktivuje vystup v P.955)
39:  Zobrazenie aktualneho cos phi
40:  Okamzity prad medziokruhu v % maximéineho povoleného pridu
medziokruhu
41:  Vyuzitie ochrannej funkcie motora v %
Pamat chyb Pozri Uroven zakaznika v kap. 7.4
Ebcl: Odstranenie celej paméte chyb
s Doba chodu motora Trvanie posledného pohybu brany
\ Vstupné napétie Vyska aktudlne pouzivaného sietového napatia
r
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9.9 Poditadlo tdrzby 10 Prehl'ad parametrov
Viac informacii o poéitadle najdete v kapitole 7.1 P funkcia Zmenend Kapitola
P. funkcia Popis, upozornenia od:
o090 0..1 Vynulovanie pocitadla Potvrdit poéitadlo udrzby dia:
(=] udrzby :
w [nTnTx] Pocitadlo cyklov 741
g
Prevadzkovy rezim ovladania =TT Potitadlo Gdrzby 71
funkeia Popis, upozornenia or i Doba podrzania otvorenej brany 1 7.2
I} 0..5 Prevadzkovy rezim K dispozicii st nasledujlice rezimy: g
‘-’ 0: Pohyb v smere otvarania brany a pohyb v smere zatvarania brany v D Sania ot - brany 2 70
w samodrznom zapojeni (automaticka prevédzka) 'l:l n 'l oba podrzania otvorenej brany .
1:  Pohyb v smere otvarania brany a pohyb v smere zatvarania brany v -
ruénom rezime (poloautomaticka prevadzka) o ,q Minimalna doba podrzania otvorenej 7.2
2:  Pohyb v smere otvarania brany a pohyb v smere zatvarania brany PR brany
(prevadzka mitvy muz) & oz * Bra " " 02
3 Nidzovy chod v prevédzke mitvy muz Iw) : -', as uloZenia prikazov Brana otvorend .
POZOR G
V nudzovom chode sa brana pohybuje tak diho, kym nenastane o oC Cas vystrahy pred pohybom v smere 9.2
prikaz na chod brany. Bréna sa nezastavi v koncovych polohach. =aC L, zatvarania brany
4: Test trvalého zatazenia s bezpe¢nostnymi prvkami, automaticky pohyb —
v smere otvarania brany a pohyb v smere zatvérania brany o 2m Oto¢né pole motora 9.3
Doba podrzania otvorenej brany P.010 bezi pred kazdym novym I (=]
chodom. TR Boost pre pohyb v smere otvérania brany 9.4
Nastavenia 3 a 4 sa po vypnuti ovladania stratia. Ovladanie potom prejde [N}
do rezimu 2. Boost v varan oa
N oost pre pohyb v smere zatvarania .
. < ~ . P I L’ 5 brany
9.11 Nastavenie zo zavodu, povodné parametre - - -
o2 i Naprogramovanie koncovych poléh 9.5
P. funkcia Popis, upozornenia | I )
an,-, 0..2 Nastavenie zo zavodu Nastavenie tohto parametra na 1 obnovi vSetky parametre na predvolené o991 Korekéna hodnota pre koncovi polohu 73
e N E(Z)dznoog . I Bréna zatvorena
w
Profil brany a Specialne nastavenia sa stratia. Nezabudnite nastavit’ o3 Korekéna hodnota pre koncovu polohu 7.3
P.991 podra typu brény. [y 3 I Bréna otvorena
Resetovanie na $pecidlne funkcie nastavené z vyroby: P.990 = 2. Viditelné - -
iba vtedy, ak st $pecidlne funkcie $pecifické pre zakaznika nastavené vo [Th] Frekvencia posunu pre rychly pohyb v 9.6
vyrobe. (] smere otvarania brany
[} 9 L-" 7] | 0000 ....00FF | Profil brany Nastavenia $pecifické pre typ brany. = Frekvencia posunu pre rychly pohyb v 9.6
. (] 5 L smere zatvérania brany
w ] T Doba blokovania detektora indukénej 9.7
I 5' ny sluéky kanal 1 a otvorena poloha 1
9.12 Heslo =1 Doba blokovania detektora indukénej 9.7
(] q ) : > )
P funkcia Popis, upozornenia [ ] ey slucky kandl 2 a otvorena poloha 2
FFEE Premostenie spinaca Zadanie preddefinovaného hesla na Pocitadlo Crash 74
P,S'S'JS | DIP S500 premostenie programovacieho DIP spinaca | Zmena parametrov bez PB -1' "
w S$500: Zadanim spravneho hesla sa spina¢ | znalosti funkcie je zakazana. . — -
aktivuje. Aby sa predi$lo chybam a O 9 T Vyber rezimu zobrazenia 9.8
rizikam spésobenym ) ]
neopravnenym pristupom, — o
- — - — hesla mézu dostavat iba P [ i Pamt chyb 9.8
0 ... FFFF Heslo Pristupové opravnenie pre rdzne Urovne vyskoleni pracovnici. 00
parametrizacie - -
] Verzia softvéru 7.5
w I 9 5
Heslo je mozné nastavit na servisnej Grovni (Uroven 2). PS',:-' 7 Sériové &islo 76
P 3:-: Doba chodu motora 9.8
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SLOVENSKY

Nepravdepodobnost chodu brany

PrekroCena doba chodu poéas
pohybu v smere otvarania
brany, pohybu v smere
zatvarania brany alebo v
prevadzke mitvy muz

Aktualny ¢as chodu motora prekroCil nastaveny maximéalny ¢as chodu.
Bréna ma tazky chod alebo je zablokovana.
Pri pouziti mechanickych koncovych spinacov sa koncovy spina¢ nevypne.

Po chybe vlecenia je zmena
polohy brany mensia, ako sa
ocakavalo

Brana alebo motor st zablokované.

Brzda sa neotvara. Skontrolujte pripojenie a brzdovy usmerriovac.

Sila pre utahovaci moment je prili§ nizka. Skontrolujte napajacie napétie.
Rychlost je prili§ nizka.

Mechanicky koncovy spina¢ nebol uvolneny alebo je chybny.
Upevnenie na osi snimaca absolltnych hodnét nie je dotiahnuté.

Vyber nespravneho profilu brany (P.991)

Odchylka zisteného smeru
otacania od o¢akavaného
smeru otacania

Smer ota¢ania motora je nespravny na zéklade kalibracie. Branu naprogramujte
nanovo pomocou P.210 = 5, viac informacii ndjdete v kapitole8.2, strana132.
Prili§ velké ,previsnutie® pri rozjazde, prili§ skoro uvolnena brzda, prili§ maly
kratiaci moment

Pripadne zmerite nastavenie Boost.

P. funkcia Zmenené Kapitola
od:
dna:
Vstupné napéatie 9.8
Vynulovanie po¢itadla udrzby 9.9
Prevadzkovy rezim 9.10
Nastavenie zo zavodu 9.11
Profil brany 9.11
Premostenie DIP spinaca 9.12
Heslo 9.12

Nespravne protokoly snimaca
polohy

Porucha zbernice snimac¢a polohy
Nedostatok prijmu Udajov o polohe pocas dlhého ¢asového obdobia

11 Prehl'ad hlaseni
11.1 Vseobecné chyby

Ak neddjde k automatickému resetu, mézete chyby potvrdit.

Pred potvrdenim prislusného hlasenia odstrarte pri¢inu chyby.

O

5s Stlagte @ po dobu priblizne 5 s.

»

)

Porucha predkoncového
spinaca pre svetelnu zévoru /
svetelnd mrezu

Predkoncovy spina¢ pre svetelnt zévoru / svetelni mrezu zostdva obsadeny v
strednej koncovej polohe alebo v hornej koncovej polohe.

Znovu naprogramujte koncové polohy snimac¢a absolutnych hodnét. Vzdialenost
medzi Eu a Eo musi byt aspori 1 m.

Parametre nie su nastavené

Ovladanie nie je
parametrizované

Zakladné parametre kontroly ete nie si zaznamenané, pozri S.990 a S.991.

Porucha bezpecnostnej retaze

Aktivuje sa externé nidzové
zastavenie 1

Retaz nudzového zastavenia je preru$ena od vstupu nidzového zastavenia 1
(pozri schému zapojenia).

Aktivuje sa externé nudzové
zastavenie 2

Retaz nudzového zastavenia je prerusend od vstupu niidzového zastavenia 2
(pozri schému zapojenia).

Nespravne koncové polohy

Pozicia brany hore mimo .

Mechanické brzda je chybna alebo nespravne nastavena.

Vratte sa do povoleného rozsahu polohy pomocou chodu v prevadzke mitvy
muz.

Hodnota parametra pre horny nudzovy koncovy spina¢ je prili§ nizka.

Oblast horného koncového spinaca (pasmo koncového spinaca) je prili§ mala.

Narusenie bezpecénosti

PrekroCenie poctu spusteni
bezpecnost A

Bol prekroCeny parametrizovany maximalny pocet spusteni bezpec¢nosti A pocas
cyklu brany (spina¢ monitorovania brany). RESET: Féliové tlacidlo STOP podrzte
stlacené po dobu 5 s.

Pozicia brany dole mimo .

Mechanické brzda je chybna alebo nespravne nastavena.

Vratte sa do povoleného rozsahu polohy pomocou chodu v prevadzke mitvy
muz.

Hodnota parametra pre dolny nidzovy koncovy spinac je prili$ nizka.

Oblast dolného koncového spinaca (pasmo koncového spinaca) je prili§ mala.

PrekroCenie poctu spusteni
bezpecnosti B

Bol prekroCeny parametrizovany maximalny pocet spusteni bezpec¢nosti B pocas
cyklu brany.

Prekroc¢enie poctu spusteni
bezpecnosti C

Bol prekroCeny parametrizovany maximalny pocet spusteni bezpe¢nosti C pocas
cyklu brany.

Vseobecna chyba hardvéru

cCoon Skrat féliovej klavesnice .

Féliova klavesnica otvorend alebo zatvorena bola stlaéena dihsie ako 15 s.

024445 /BK FU Z RE/04.2025
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Zistil sa reset hardvéru

Napéjacie napéatie ma zavazné poruchy.

ovladania Interny kontrolny modul sa spusti.
Chyba RAM
Nadprud Menovité hodnoty motora st nespravne.

(prad motora alebo
medziobvod)

ZvysSenie napatia, prip. nastavenie Boost (P.140 alebo P.145) nefunguje.
Motor je nespravne dimenzovany.

Brana s tazkym chodom.

Brzda sa neotvara. Skontrolujte privod a brzdovy usmerniovac.

Prepétie medziobvodu limit 1

Brzdovy chopper nefunguje spravne, je chybny alebo nie je pritomny.
Napajacie napétie je prili§ vysokeé.

Motor vracia prili§ vela energie v prevadzke generatora. Brana nedokéze
dostato¢ne rozptylit kineticku energiu.
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Vseobecna chyba hardvéru

Prepétie siete

Napajacie napatie ovladania je prili§ vysoké.

Podpétie siete

Napédjacie napatie ovladania je prili§ nizke.

Teplota chladi¢a mimo
pracovnej oblasti limit 1

Zatazenie koncovych stupriov alebo brzdového choppera je prili§ vysoké.
Teplota okolia pre prevadzku ovladania je prili$ nizka.
Taktovacia frekvencia koncového stupna (parameter P.160) je prili§ vysoka.

Porucha: Teplota v kryte stipne
nad 75 °C

Zatazenie frekvenéného menica je prili§ vysokeé.
Rozvadzac nie je dostatocne ochladeny.

Nadprud medziobvodu limit 1

Zvy$enie napétia, prip. Boost nefunguje.
Motor je nespravne dimenzovany.
Brana s tazkym chodom.

Nadprud motora /
medziobvodu limit 2

Menovité hodnoty motora su nespravne.

ZvysSenie napétia, prip. nastavenie Boost (P.140 alebo P.145) nefunguje.
Motor je nespravne dimenzovany.

Brana s tazkym chodom.

Porucha napdjania DC

Napdjanie jednosmernym pradom nie je mozné z dévodu: nadpridu, chyby
bipolérneho tranzistora s izolovanym hradlom F.519, zemného skratu, chyby 24 V
alebo nadmernej teploty.

Nudzové zastavenie je aktivované.

Offsetovy prid motora,
nespravny prad medziokruhu

Hardvér je chybny.

Ochranna funkcia motora
rozpoznala nadprud

Je nastavend nespravna charakteristickd krivka motora (menovity prid motora)
(P101).

Zvys$enie napétia alebo nastavenia Boost (P.140 alebo P.145) je nesprévne alebo
prili§ vysoké.

Motor je nespravne dimenzovany.

Modul ovlddada IGBT
rozpoznal nadprud

Napadjacie napatie alebo napajanie budovy je prili§ slabé.

Zabezpecte spravne zasobovanie:

- BKFU Z: privod = (3 x 2,5 mm?)

Na svorkdch motora doslo ku skratu alebo poruche uzemnenia.

Menovita frekvencia motora je nespravna.

Zvysenie alebo nastavenie Boost napétia (P.140 alebo P.145) je prili§ vysoké.
Motor je nespravne dimenzovany.

Vinutie motora je chybné.

Obvod nudzového zastavenia sa nakratko prerusi.

Prepatie medziobvodu limit 2

Brzdovy chopper nefunguje spravne, je chybny alebo nie je pritomny.

Vstupné napdjacie napétie je prili§ vysoké.

Motor musi zniZit kineticku energiu dveri. Motor preto pri prevadzke generatora
produkuje prili§ vela energie.

Podpétie medziobvodu

Vstupné napdjacie napétie je prili§ nizke, predovsetkym pri zatazeni.
Zatazenie je prili§ vysoké. Koncovy stuperi alebo brzdovy chopper st chybné.

Napdjanie 24 V nie je pritomné
alebo je prili$ nizke.

Pretazenie, ale nie skrat

Ak dojde k skratu 24 V, napéajanie ovladania sa nespusti. Kontrolka napdjania sa
rozsvieti.

Prepatie na sietovom vstupe

Napdjacie napatie je prili§ vysoké.

Napadjacie napatie velmi silno kolise.

Pre ovladanie s neprerusitelnym napajanim napétim je USV s prevadzkou na
batérie. Znovu zapnite napajanie zo siete.

Teplota chladi¢a pracovnej
oblasti limit 2

Zatazenie koncovych stupriov alebo brzdového choppera je prilis vysoké.
Taktovacia frekvencia koncového stupnia (P.160) je prili§ vysoka.
Teplota okolia ovladania je prilis$ nizka.

Porucha: Teplota v kryte stupne
nad kritickych 80 °C

Vnutorna teplota je prili$ vysoka.
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VSeobecna chyba hardvéru

Nadprud medziobvodu limit 2

ZvySenie napatia, prip. nastavenie Boost nefunguje.
Motor je nespravne dimenzovany.
Bréna s tazkym chodom.

Chyba v polohovacom systéme

Identifikacia polohy je chybna

Po zobrazeni aktivacie tovarenskych parametrov (parameter P.990) nebol
prislusny polohovaci systém parametrizovany.

Kalibracia nebola dokon¢ena alebo je nespravna. Zopakujte kalibraciu pomocou
P210 = 5 (viac informacii ndjdete v kapitole8.2, strana132.).

Ked je aktivované medzizastavenie, medzizastavenie je nepravdepodobné.

Casovy limit prenosu protokolu

Spustite reset hardvéru: Vypnite ovladanie. Odstrarite snima¢ polohy Multiturn.
Po niekolkych minutach snima¢ polohy opét zapojte. Znova zapnite ovladanie.
Vedenie rozhrania je chybné alebo prerusené.

Snima¢ absolutnych hodnét vyhodnocovacej elektroniky je poskodeny.
Hardvér je chybny alebo prostredie je vazne narusené.

Skontrolujte uzemnenie branového systému.

Zatiefite riadiace vedenie.

Pripojte RC ¢lanok (100 Q + 100 nF) k brzde.

Chyba hardvéru snima¢ polohy
Multiturm

Chyba ROM

Chyba RAM

Chyba doby chodu

Chyba EEPROM

Poskodeny hardvér =» vymenit

Snima¢ polohy internej chyby
Multiturn

Vyskytla sa porucha snimaca polohy Multiturn. =» Reset
Snimac¢ polohy Multiturm rozpoznal reset. = Potvrdte chybu a znovu
naprogramuijte koncové polohy.

Nadmerna teplota snima¢
polohy Multiturm

Teplota v telese snimaca je prili§ vysoka

Podpatie batérie

Napétie vyrovnavacej batérie snimaca polohy Multiturn je prili§ nizke =» Vymerite
shima¢ polohy Multiturn

Otacky hriadela snimaca
polohy Multiturn su prili§
vysoké

Rychlost otacania hriadela, na ktorom je pripevneny snima¢ polohy Multiturn, je
prili$ vysoka =» Namontujte snimac¢ polohy na iny hriadel.

Amplitida magnetického pola
snimaca polohy Multiturn je
prili$ nizka

UPOZORNENIE:

Ak sa amplitida poc¢as prevadzky zmensi, napr. v désledku starnutia magnetu, zobrazi
sa najskor informacné hlasenie 1.76 A. KedZe vo vypnutom stave nemusi byt
rozpoznany pohyb brany, zobrazi sa chybové hlasenie az po restarte ovladania
pohonu.

Chyba vyzaduje novu kalibraciu ovladania pohonu.

Aktivovalo sa monitorovanie magnetického pola: Amplitida magnetického pola
sa monitoruje pocas procesu programovania a prevadzky. Amplituda je prili§
nizka. = Magnet je potrebné umiestnit blizSie k snimacu.

Draha brany je prili§ velka pre
parametrizované rozli§enie
snimaca

Ak prekroéite koncovu polohu Brana zatvorena v prevadzkovom rezime
nudzového chodu (S.980 = 3), musite koncové polohy znovu naprogramovat,
pozri kapitola 8.2, strana 132. Preprogramovanie koncovych poloh.

Rozli§enie snimaca nastavené parametrom P.202 je prili§ velké pre kombinaciu
snimaca a brany.

11.2

Interné systémové chyby F.9 x x

Tieto chyby su interné chyby. Operator neméze chyby odstranit. Ak sa vyskytne takato chyba, ihned zavolajte zakaznicky servis.

Interna chyba

Retaz nidzového zastavenia
nekompletna

Nie vSetky vstupy nudzového zastavenia si premostené samostatne, hoci je
premostena cela retaz nidzového zastavenia.
Bol spusteny redundantny test retaze nidzového zastavenia.

Testovanie tretie kritéria
vypnutia zlyhalo

Poskodeny hardvér
Obnovit ovlddanie

HORMANN
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Interna chyba VSeobecné hlasenia
Nespravny test vstupu e  Test svetelnej mreze zlyhal. Poloautomaticka prevadzka oznacuje zmenu z ,ruc¢nej“ na ,poloautomaticku“ prevadzku
'5 svetelnej mreze e Skontrolujte pripojenie svetelnej mreze.
C = q Test zapojenia motora . Motorovy kéabel je poskodeny alebo nespravne pripojeny. C ] 1. Zapnutie kontrolky po zapnuti (samotest)
I .9!:' | *  Motor je poskodeny. ! -
Externy kontrolny modul je . Napatie 24 V je prili$ silné.
poskodeny e Hardvér je chybny alebo je prostredie vazne narugené. Stavové hlasenia pocas kalibracie

Kontrolny stcet parametrov je | Vypnite a znova zapnite ovladanie.

Kalibracia koncovej polohy pozadovana nizsie

Kalibracia koncovej polohy pozadovana vyssie

Kalibracia medzipolohy zastavenia

nespravny . Informuijte servis.
Kontrolny sucet . Nova verzia softvéru so zmenenou struktirou EEPROM.
prostrednictvom kalibranych | ¢ Ovladanie este nebolo inicializované.
hodnét je chybny e Informujte servis.
11.3 Informacné hlasenia

Stavové hlasenia po¢as chodu v prevadzke mitvy muz

Vseobecné hlasenia

5 Il In) Stav zastavenia alebo stav resetovania: ¢akanie na dalsi prichadzajuci prikaz
o

Koncova poloha dole

®
@

Spodna koncova poloha zablokovand, pohyb v smere otvarania brany nie je mozny

Koncové poloha dole dosiahnuta

Aktivny pohyb v smere zatvarania brany

Koncova poloha hore dosiahnuta

Koncova poloha hore

Mimo povolenej hornej koncovej polohy

Koncova poloha hore zablokovand, pohyb v smere zatvérania brany nie je mozny (napr. prerusend poistka)

pocas at j prevadzky

H,’ :c Aktivny pohyb v smere otvarania brany

Potrebna Gdrzba. Platnost servisného poditadla vyprsala.
Pozri ndvod na montéz, prevadzku a udrzbu

Koncova poloha v strede (medzipoloha zastavenia)

Rychlost pri dosiahnuti koncovej polohy hore je prili§ vysoka.

Koncova poloha v strede zablokovand, pohyb v smere zatvérania brany nie je mozny (napr. prerusena poistka)

Rychlost pri dosiahnuti koncovej polohy dole je prili§ vysoka.

Porucha: Mozné su len pohyby v chode v prevadzke mitvy muz, v pripade potreby automaticky pohyb v smere otvarania
brany.

Trvalé otvorenie je stale aktivne.

Kalibracia alebo nastavenie koncovych poléh pre snimace absolutnych hodnét v prevadzke mitvy muz: Spustite proces

Priorita prikazov brana otvorena je aktivna. Pohyb v smere zatvarania brany sa vykonava iba pomocou prikazového
vysiela¢a s rovnakou prioritou (porovnaj P5 x 4).

féliovym tlacidlom Stop.

Nasleduje nutené otvorenie

] =7 | Nudzové vypnutie: Ziadny chod nie je mozny. Kovova bezpednostna retiazka je prerusena.
Zuinmz

e C Nudzovy chod: chod v prevadzke mitvy muz bez ohladu na bezpec¢nost atd.
o

Caka sa na prikaz z féliovej klavesnice

Rucna prevadzka, prevadzka mitvy muz

Cakanie na potvrdenie (privolanie obsluhy)

Parametrizacia

Pocitadlo cyklov brany nie je hodnoverné. Znovu inicializujte pocitadlo cyklov brany.

Synchronizécia

)
o
2

)

Referen¢na poloha opravena alebo rozpoznana po kalibracii

Automaticky oznacuje zmenu z ,ru¢nej“ na ,automaticku“ prevadzku

R
t‘

Referen¢na poloha bola opatovne inicializovana

024445 / BK FU Z RE/04.2025 HORMANN
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Informacné hlasenia poéas automatickej prevadzky

VsSeobecné vstupy - funkciu najdete v schéme zapojenia

Predkoncovy spina¢ hore hodnoverny

Predkoncovy spina¢ dole hodnoverny

Korekcia koncovych spinacov je ukonéena.

Bezpecnostna

retaz, retaz nidzového zastavenia

Ovladanie pripravi automatické zaucenie koncovych spinacov.

Externé nudzové zastavenie 1

Pocas automatickej korekcie koncového spinaca sa nedosiahne maximalna rychlost.

Externé nudzové zastavenie 2

Nasleduje korektura koncového spinaca.

Radiovy prijimac¢ / vyhodnocovaé indukénej slucky, zasuvné moduly

Slaba batéria: Naplanujte si vymenu snimacga polohy Multiturn pri dalSej idrzbe brany.

Batéria snimaca polohy Multiturn je slaba. Odportica sa ¢o najskor vymenit zariadenie.

ENOC

Interné vstupy

Informaéné hlasenia pri parametrizacii

(]

Ziadna chyba v paméti chyb

Signal poruchy ovladacieho modulu

Pamét chyb hlasi chybu, ale neobjavi sa Ziadne suvisiace hlasenie.

Hlasenie programovania

12 Aplikaény parameter

Vseobecné vstupy - funkciu najdete v schéme zapojenia

Féliové tlacidlo na otvorenie

Fdliové tlacidlo Stop

Féliové tlacidlo na zatvorenie

12.1 medzizastavenie

A. funkcia Popis, upozornenia
) T Ziadne medzizastavenie
AdH0

Prepina¢ medzizastavenia

Pripojenie, pozri schému zapojenia

Impulzny vysiela¢ ,,Osobna
poziadavka“

Pripojenie, pozri schému zapojenia

Vstup 1

12.2 Vstupna funkcia IN3

>

funkcia

Popis, upozornenia

Vstup 2

IJ_'

Vstup 3

Vstup 4

Vstup 5

Impulzna prevadzka

Potrebny NO kontakt

STOP Rozpinaci kontakt potrebny
Blokovanie Potrebny NO kontakt
Povolenie Rozpinaci kontakt potrebny

Vstup 6

12.3 Vystupné funkcie na OUT 1/ X14

Vstup 7

Vstup 8
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funkcia

Popis, upozornenia

deaktivované

Hiasenie ,Brana je
otvorena“

. Bez oneskoreni spinania
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Bezpecnostna retaz, nidzové zastavenie
Svorky: nudzové zastavenie ext. 31 /32a 41/
42

Digitalny vystup OUT 15
(X24:66)

Pripojte vSetky vstupy bez potencialu.

Zatazitelnost kontaktov: +26 V DC / < 120 mA

Ak sa prerusi bezpecnostna retaz, pohon sa uz nemoze pohybovat ani v rezime
mitveho muza.

POZOR: Ziadne paralelné pripojenie parov svoriek!

24V DC, min. 10 mA/max. 120 mA

VSeobecné poutzitie: VSetky typy ohmickych, indukénych a kapacitnych zatazi v
priemyselnych aplikéciach

2 Standardny semafor 6 /Z | e  Bez zavislosti od smeru
o  Casvystrahy P025=3s
3 Bleskové svetlo / majak . Bez zavislosti od smeru
o  Casvystrahy P025=3s
e Aktivne pocas pohybu brany a doby predbeznej vystrahy
4 Semafor ,Rakusko* . Bez zavislosti od smeru
e  Casvystrahy P025=3s
. Aktivne pocas pohybu brany a doby predbeznej vystrahy
. Potvrdenie po nidzovom zastaveni pomocou féliového tlacidla
Stop
5 Povolenie . Hlasenie ,Brana je ZATV*
. Oneskorenie zapnutia 1 s
. NO kontakt
6 Blokovanie . Hlasenie ,Brana nie je ZATV*
. Oneskorenie vypnutia 1 s
. NO kontakt
7 Hlasenie ,Brana je ZATV* . Bez oneskoreni spinania
13 Technické udaje

Vystup relé Out 1/ 2
(X14 / 15)

alternativne pouZzitie ako brzdové relé
(Out 1/2, X14/ 15)

Poruchy, hlasenia polohy brany, funkcie semaforov a dalSie

Pri spinani indukénych zatazi (napr. pridavné relé alebo brzdy) su potrebné vhodné
opatrenia na odrusenie (kontrolka volného chodu, varistory, RC ¢lanky).

Kontakt prepinac¢a bezpotencialovy
. minimalne 10 mA

e max.230VAC/3A

(pouzite chranenu fazu L')

Kontakty pouzivané na spinanie napajania
uz nedokdazu spinat malé prady.
UPOZORNENIE:

Funkcie blikania obmedzuji mechanicku
Zivotnost.

Prepinaci kontakt na aktivaciu elektromechanickych bfzd s predradenymi brzdovymi
usmerfiovacmi

POZOR: Ziadna bezpecnostna funkcia

max. 230 V AC/3 A pouzite chranenu fazu L'.

Rozmery supravy dosiek ploSnych spojov
DxSxV)

cca 328 x 182 x 121 mm

Montaz

Vertikélne zavesenie pomocou nhastennych drziakov na spodnej strane skrine

Chladiace teleso

Prirodny hlinik, namontovany na zadnej strane

Féliova klavesnica (X502)

3 tlacidla: OTV-STOP-ZATV

Chybna funkcia v désledku nespravneho pripevnenia bez znicenia
Pripojenie cez 4-pdlovy nekdédovany kolikovy pasik, plus spinanie
Bez osvetlenia, bez signéinych svetiel

Napajacie napétie
L, N, PE

Menovité napéatie 1N ~230VAC+10%

Vystup pohonu (X13):

pre pohony do 1,2 kW a 230 V

Trvaly prud motora pri 100% pracovnom cykle / 40 °C teplota okolia: 5 A

Prud motora pri teplote okolia 40% ED /50 °C: 8 A
Kapacita pretazenia 0,5 s: 16 A

. Maximalna dizka motorového kabla je 20 m.

*  Vyzaduje sa tienenie. Tienenie je pripojené k strane motora a strane ovladania.
. Nemiesajte vodi¢e motorového kabla s inymi vodi¢mi.

. Vezmite na vedomie znizenie alebo rozsahy teploty: 50% doba zapnutia

UPOZORNENIE:
Na svorkach motora méze byt stéle napétie, ked je motor zastaveny alebo po
nudzovom zastaveni.

Napatovy rozsah 110... 240V £ 10%

istenie zo strany 16 A, Charakteristika K

stavebnika

Menovita frekvencia 50...60 Hz

Vnutorna spotreba ovladania

max. 30 W pri plnom vybaveni

Externé napajanie 1 (X10: L‘/N¥)

Prechod fazy L1 a N (typické menovité napétie L' proti N': 230 V AC)
L‘ je istené na doske plosnych spojov: F200 / 4 AT

Brzdovy chopper a odpor

POZOR:

Teplota na chladi¢i a brzdovom odpore na
zadnej strane krytu méze dosiahnut

85 °C. V pripade poruchy moze teplota
kratkodobo dosiahnut 280 °C (< 5 min).

Integrovany brzdovy odpor

max. 1,5 kW na max. 0,5 sekundy
Frekvencia opakovania > 20 sekind
UPOZORNENIE:

Elektronické monitorovanie

Pozadované tepelné miesto zlomu pri
pretazeni

Ovladacie napatie, externé napajanie 2

24V pc (= 10% pri menovitom napati 230 V) max. 500 mA

. so vSetkymi externymi spotrebi¢mi, napr. volitelné zasuvné moduly
. Chranené samoresetovatelnou polovodic¢ovou poistkou

. Spinaci zdroj s ochranou proti skratu

Ovladacie napatie, externy zdroj 3 (tr. 33, 38)

Pre elektronické koncové spinace
Menovita hodnota 11,3 V, max. 130 mA

Vstupy ovladania ,Digital“ IN 1 ... 10
(tr. 52, 53, 54, 72, 75, 82, 85, 61, 64, 65)

24V DC /typ. 15 mA, max. 26 V DC / 20 mA

Pripojte vSetky vstupy bez potencidlu alebo:

< 2 V: neaktivne =¥ logické 0

> 10,5 V: aktivne =» logickeé 1

Minimalne trvanie signalu pre vstupné riadiace prikazy: > 100 ms
Galvanické oddelenie pomocou optoclenov na doske plosnych spojov

Rozsah teploty
Prevadzka
Skladovanie:

Teplota okolia — vzduch

—-20 ... +40 °C

-25...470°C

Venujte pozornost vetraniu okolo skrine a samo¢innému ohrevu v skrini.
UPOZORNENIE:

Pred vyberom miesta montaze si v§imnite poziadavky navodu na montéz.

Upozorriujeme, Ze znizenie doby zapnutia pohonu zavisi od teploty, pozri vystup
pohonu.

Mobilita zariadenia

Fixné

Typ pristroja

Motor. Externy pohon nie je suc¢astou dodavky Hérmann.

Sériové rozhranie
RS-485 A a B (X20)

Len pre elektronické koncové spinace

RS-485 droven (A, B), ukonéena s 100 Q

Odporucané vedenie: tieneny kabel Twisted-Pair v rusenych prostrediach, Twisted-Pair
v normalnych prostrediach

Pri paralelnom pouziti koncovych spinaéov Hérmann TST PD / PE aj pre buduce
rozsirenia | / O

Trieda ochrany, druh ochrany

Trieda ochrany |, druh ochrany IP 54

Hmotnost’

cca 5,0 kg

vyska

<2500 m

Normy a smernice

Podrobnosti ndjdete v samostatnej kapitole

Smernica o strojovych zariadeniach

Eurdpa, typova skuska
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Smernica o nizkom napéti

Eurépa. Specilne modely pre americky trh s UL certifikatom

Smernica o elektromagnetickej kompatibilite

Eurépa

RoHS / WEEE / REACH

Eurépa

HORMANN
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14 Pripojitel'ny detektor indukénej slu¢ky

14.2.2 Cas podrzania

SUVEK1 - jednoduchy detektor Doba podrzania otvorenej brany je trvalo nastaveny na hodnotu ,nekone¢no®. Hned' ako je slu¢ka obsadena, je vystup zopnuty. DIL
SUVEK?2 - dvojity detektor prepinace 3 a 7 nie su funkéné.
14.2.3 Nastavenie frekvencie a opatovna kalibracia
1. Diagnostika 3 Frekvencia Kanal 1: DIL spina¢ 4
2. Zelena LED kontrolka, CH1 o[ Kanal 2: DIL spina¢ 8 (iba SUVEK2)
% [ Nizk OFF
3: Cervena LED kontrolka, CH1 $= zxe ON
4: DIL spinage oL 1 8
o (<)
5: Zelena LED kontrolka, CH2 2 g E Vysoké ON ON
x . o
6: Cervena LED kontrolka, CH2 0 ) i 1 8
7: Pripojenie slucky g L
8 L Pracovnu frekvenciu detektora indukénej slu¢ky je mozné nastavit v 2 trovniach pomocou DIL prepinacov 4 a 8.
= ol Povoleny frekvencny rozsah je 30 kHz az 130 kHz. Frekvencia zavisi od indukénosti geometrie slucky, poctu vinuti, privodného vedenia
of| @ DL slu¢ky a zvolenej frekvenénej Urovne. Opatovnu kalibraciu mézete spustit manualne zmenou nastavenia frekvencie kanalu. Detektor
: g D indukénej slucky automaticky upravi frekvenciu sluciek pri zapnuti napéjania napatim. V pripade kratkodobého vypadku napatia < 0,1 s
o g b neprebieha Ziadna opatovna kalibracia.
e, g L 14.3 Pripojky
- - — Pripojenie Oznacenie
14.1 VSeobecné informacie X1/1 Napajanie GND
Detektor indukénej sluéky SUVEK1 / 2 je systém pre indukénu detekciu vozidiel s nasleduijticimi vlastnostami: X1/2 Napéjanie 24 V DC
¢ Vyhodnotenie 1 (SUVEK1) alebo 2 (SUVEK?) slugiek X1/3 Optoclen GND
. Galvanické oddelenie medzi slu¢kou a elektrickym systémom snimaca X1/4 Vystupny kandl opto¢lena 2 (iba SUVEK2)
. Automaticka kalibracia systému po zapnuti X1/5 Vystupny kanal optoclena 1
. ;Iyzulé nastavovanile zmlienkfre1kvenlciek 2 abeiadic o SUVEKD X2 /1 Pridavny vystup optolena
. i Aj v & & o ti i
|_a_ e \{za]orl‘nr.w ,vp yv Sue y a VS UKy £ v dosiediu multiplexovania v X2/2 Pridavny vstup pre optoclen
. Citlivost nezavisla od indukcie slu¢ky i o
e Hiasenie o obsadenosti pomocou LED kontrolky X2/3 Vystup 24 V DC (pripojka X1/2)
e Vystupy s otvorenym kolektorom, galvanicky oddelené cez opto&leny X2/4-X2/5
. Pridavny priechodny vstup a vystup, galvanicky oddeleny cez optocleny X5/1-X5/2 Slucka kanal 1
. Signalizécia frekvencie slu¢iek pomocou LED kontrolky X5/3-X5/4 Sluéka kandlu 2 (iba SUVEK?)
. Moznost diagnostiky s diagnostickym pristrojom VEK FG2
14.2 Moznosti nastavenia 144 Vystupy a LED indikacia
1421  Citlivost 1441 Vystupy
Stuper citlivost’ Kanal 1: DIL spinace 1,2 MyEtuploptoclanahiie Elavjenimacs
Kanal 2: DIL spinace 5, 6 (iba SUVEK2) High Slucka volng, reset, kalibracia
1 Nizke (0,27% Af/f) ON 1 1 OFF / OFF Low Slu¢ka obsadend, porucha sluc¢ky
1 i i i i 8 Vystup signalu cez vystupy optoclena 4 a 5 na konektore X1. Odkaz na GND je X1 pél 3.
2 (0,09% Af/f) oN[FIET] == ON / OFF 14.4.2 Indikacia LED
1 H H H H 8 Zelena LED kontrolka - kontrola | Cervena LED kontrolka - kontrola | Stav snimaca
— — slucky slucky
3 (0,03% Af/f) oN[=1[ml =is OFF / ON vyp. vyp. Napajacie napétie nie je pritomné
1 H H H H 8 blika vyp. Kalibréacia alebo frekvenény vystup
E— E— zap. vyp. Detektor indukénej sluéky pripraveny, slu¢ka volna
4 Vysoké (0,01% Aff) oN[ml[m! I ON/ON zap. zap. Detektor indukénej slucky pripraveny na vystup signalu
1 H H H H 8 vyp. zap. Porucha slu¢ky

Nastavenie citlivosti uréuje pre kazdy kanal, akii zmenu indukcie musi vozidlo spustit, aby sa nastavil prislusny vystup detektora

indukénej slucky.
Citlivost sa nastavuje samostatne pre kazdy kanal pomocou 2 DIL prepinacov.

140

Zelena LED kontrolka signalizuje pripravenost detektora indukénej sluéky na prevadzku. Cervena LED kontrolka signalizuje aktivéaciu

reléového vystupu v zavislosti od stavu obsadenia slucky.

HORMANN
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14.4.3 Vystup frekvencie sluciek

Cca 1 s po kalibrécii detektora indukénej slucky je frekvencia slugiek na vystupe prostrednictvom blikajucich signalov zo zelenej LED

kontrolky.
Priklad pre frekvenciu slugiek 57 kHz:

I N N P TR ATy ]

5x 10 kHz

14.5 Technické udaje

7x 1 kHz

Rozmery (D x § x V)

72,5 x50 x 18 mm

Druh ochrany

IP 00

Napajanie

24V DC = 20% max. 2,0 W

Prevadzkova teplota

-20°Caz+70°C

Skladovacia teplota

-20°Caz+70°C

Vihkost vzduchu

Max. 95% nekondenz

Indukcia sluc¢ky

20 - 800 pH, odporucané 75 — 400 uH

Frekvenény rozsah

30 - 130 kHz v 2 krokoch

Citlivost’ 0,01% az 0,27 % (Af/f) v 4 krokoch
0,02% az 0,54% (AL/L)

Cas podrzania o

Privod slucky max. 100 m

Odpor slucky

max. 20 Q (vrat. vedenia)

Vystup optoclena

45 V/10 mA/100 mW

Oneskorenie reakcie

50 ms SUVEK1, 100 ms SUVEK2 > 200 ms

Doba trvania signalu, pomalé
uvolfiovanie

25 ms SUVEK1, 50 ms SUVEK2

Pripojenie

2 x zdierka MOLEX séria 3215, 5-pdlova

1 x zastrékova svorka, 4-pdlova, RM 3,81

15 Radiové dialkové ovladanie 868 MHz BiSecur

15.1 Bezpeénostny pokyn

Uréeny sposob pouzitia:

Prijima¢ HET-E2 868-BS je obojsmerny prijima¢ na ovladanie pohonov a ovladacich prvkov. Prijima¢ méa dva kanaly. Prevadzka prebieha

cez radiovy prijima¢ BiSecur.

Iné spbsoby pouZitia nie su dovolené. Vyrobca nezodpovedé za $kody spdsobené nespravnym pouzivanim alebo nespravnou obsluhou.

UPOZORNENIE:

Ked' radiovy systém uvadzate do prevadzky, rozsirujete ho alebo menite:

- Vykonajte funkénu kontrolu.

— Pouzivajte vyhradne originalne diely.
- Miestne danosti mézu mat vplyv na dosah radiového systému.

— Mobilné telefony siete GSM-900 méZzu pri su€asnom pouzivani ovplyvnit dosah.

»  Instaldciu je mozné vykonat len pri vypnutom zariadeni.
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15.2 Pripojitelny radiovy prijimac¢

Kanal 1: Funkcia impulz otvorenej brany ako IN1

Kanal 2: Funkcia impulz otvorenej brany ako IN1

M2a

|

loocoocpossss oo

15.2.1  Programovanie radiového kédu

Aktivujte alebo vymeiite kanal.
»  Naaktivaciu kandla 1 stlacte tlacidlo P 1 x.
> Na aktivaciu kanala 2 stlacte tlagidlo P 2 x.

Prerusit rezim Programovanie.
»  Tlacidlo P stlacte 3 x alebo vyckajte na uplynutie ¢asu.
Casovy limit: Ak sa v priebehu 25 sekund nerozpozna platny radiovy kéd, vrati sa prijima¢ automaticky do prevadzkového rezimu.
1. Pozadovany kanal aktivujte stlac¢enim tlacidla P.
—  Modra LED kontrolka blika 1 x pre kanal 1
— Modra LED kontrolka blika 2 x pre kanal 2
2. Prestavte ru¢ny vysiela¢ na odovzdanie radiového kédu do rezimu Odoslanie (stlacte lubovolné tlacidlo).
Ak je radiovy kéd platny, LED kontrolka rychlo bliké na modro a zhasne.

Prijimac¢ je v reZime prevadzky.
V prevadzkovom rezime prijimac¢ signalizuje rozpoznanie platného radiového kédu rozsvietenim modrej LED kontrolky.

UPOZORNENIE
Ak naprogramovany radiovy kéd tlagidla ruéného vysielaca pochadza z iného ruéného vysiela¢a, musite dvakrét stlacit tlacidlo ruéného
vysielaca pre 1. prevadzku.
. Rozpoznal sa platny radiovy kédovy kéd — kanal 1 = LED kontrolka sa raz kratko rozsvieti
. Rozpoznal sa platny radiovy kddovy kéd — kandl 2 = LED kontrolka sa dvakrat kratko rozsvieti
Reset zariadenia: VSetky radiové koédy sa vymazi pomocou nasledujucich krokov.
1. Stlacte tlac¢idlo P. Podrzte tlacidlo P stlac¢ené.
— LED diéda blika 5 sekiind pomaly na modro.
— LED didda rychlo blika 2 sekundy na modro.
2. Uvolnite tladidlo P.
Vsetky radiové kody st vymazané.
Spatné hlasenie pozicie brany: Spatna vazba sa odosle do ruéného vysielaca HS 5 BiSecur iba vtedy, ak su hlasenia koncovych poléh
brany zatvorend a otvorena pripojené k 3-pélovému vstupu (E1/ GND / E2).

Funkciu najdete v prislusnom navode HS 5 BiSecur.

HORMANN

Pripojenie: A710
Priklad relé X14 10. Hlasenie Brana zatvorena - El
Programovanie hlasenia Brana zatvorena  11. Common - GND —|
A710-7 12. Hiasenie Bréana nie je zatvorena = E2 X14 111 12 10
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15.3 EU vyhlasenie o zhode
Vyrobca Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Adresa Upheider Weg 94-98, D-33803 Steinhagen, Nemecko

Hore uvedeny vyrobca tymto prehlasuje, ze tento vyrobok

Zariadenie Platina prijimaca HET-E2-24-868-BS, pripojitelna
Model HET-E2-24-868-BS zavod 41

Uréeny spésob pouzitia Obsluha pohonov a ich prislusenstva pre dvere a branu
Vysielacia frekvencia 868 MHz

Vyzarovany vykon max. 20 mW (EIRP)

zodpoveda svojou koncepciou a konstrukénym typom vo vyhotoveni, ktoré bolo nami uvedené na trh, prislusnym zakladnym poziadavkam
nasledne uvedenych smernic pri uréenom spdsobe pouZzitia:

2014/53/EU (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Smernica EU o spristupriovani radiovych zariadeni na trh
Obmedzenie pouzivania urcitych nebezpecénych latok

Pouzité normy a Specifikacie

EN 62368-1:2014 + AC:2015
EN 62479:2010

Bezpecnost (Clanok 3.1(a) smernice 2014/53/EU)

Zdravie (8lanok 3.1 (a) smernice 2014/53/EU)

(Podla kapitoly 4.2 spifia vyrobok tito normu automaticky, pretoZe je vyZarovaci vykon (EIRP), testovany podra ETSI EN 300220-1, niz$i ako
hranica obmedzenia nizkeho vykonu Pmax s hodnotou 20 mW)

Obmedzenie pouzivania urcitych nebezpeénych latok
Elektromagneticka kompatibilita

EN 50581:2012

ETSI EN 301489-1V2.2.0
ETSI EN 301489-3 V2.1.1
ETSI EN 300220-1 V3.1.1
ETSI EN 300220-2 V3.1.1

(&lanok 3.1 (b) smernice 2014/53/EU)
Efektivne vyuzitie radiového spektra
(&lanok 3.2 smernice 2014/53/EU)

Pri zmene pristroja, ktorda nebola nami odsuhlasena, straca toto prehlasenie svoju platnost.
Steinhagen, diia 01.09.2017

prokurista Axel Becker, vedenie podniku

16 Svetelna mreza TELCO

16.1 Uvedenie do prevadzky a nastavenie

1.  Zapnite ovladanie.

2. Zelené LED kontrolky na prijimaci SGR a vysielaci SGT indikuju pritomnost napajacieho napétia.

3.  ZlIta LED kontrolka na prijimagi SGR indikuje stav svetelnej mreze. Ak je svetelna mreza v prevéadzke a nie je prerusena, rozsvieti sa zlta
LED kontrolka.

4. Pocas procesu inicializacie po zapnuti ovladania blikaju ervené LED kontrolky na prijimaci SGR a vysielaci SGT.

5. Ak nie sl zapojené biele vodite potrebné na synchronizéciu alebo v pripade hardvérovej chyby sa rozsvietia ¢ervené LED kontrolky na
prijimaci SGR a vysielaci SGT

POZOR

16.3 LED indikatory

Gervena Stav

ZIta Vystup

zelend Prevadzkové napatie
16.4 Odstranovanie chyb

SGT (vysielac) SGR (prijimac) Napravné opatrenie
SG 16 ECO Symptom Indikacia LED UPOZORNENIE
. " . . =, « . | Pred pokra¢ovanim v odstrafiovani problémov
Zelena | Cervena | Zelena | Zlta Cervena restartujte svetelnd mrezu.

Prijima¢ SGR nema optické spojenie s vysielatom

SGT.

. Skontrolujte, ¢i su vSetky svetelné luce Cisté a nie

. . su blokované ziadnym predmetom.

Cervenavi' LED'kz?ntroIka zap. vyp. zap. vyp. | zap/blikda | ¢  Skontrolujte, ¢i je svetelna mreza spravne

nepretrzite blika. te, ¢l P
zarovnana.

. Skontrolujte, i sa farba zastréky a zdierky na
predlzovacich kébloch a rozdelovadi snap
zhoduje.

Bra . it Jeden alebo viac lucov je zablokovanych.

hz;?:z Egﬂ%ﬁz%‘;ﬁ;u . Skontrolujte, &i je horny svetelny G¢ (pilotny

Brana sa nezatvori zap. vyp. zap. vyp. vyp. kanal) vollny. o N

automaticky. . Skontrolujte, ¢i su vSetky kanaly Cisté a nie su
blokované Ziadnym predmetom.

. Skontrolujte velkost zatemriujiceho predmetu na
boku brany. Zatemriujuci objekt musi
byt = 50 x 50 mm.

. MbozZe sa vyskytnut problém s rusenim EMC.

. Skontrolujte kabelaz branového systému:

Bréna reverzuje v Ja v Ja Ja v — Je motorovy kébel tieneny a je tienenie
réznych vyskach. p- yp- p- p- yp- pripojené na strane ovladania a strane
pohonu?
— Je bréna spravne uzemnena?
— Je feritové puzdro spravne osadené?

. Skontrolujte, &i je rychlost zatvarania brany nizsia
ako 1,6 m/s.

Rus$enie spdsobené externymi zdrojmi svetla alebo

inym SG16 v blizkosti (stroboskopické svetlo).

- Vypnite mozné zdroje rusivého svetla a skontrolujte,

., .. Ci problém pretrvava.
ZIta LED nepretrzite vyp / Y . < Y
blika zap. vyp. zap. blika zap. . Zmerite polohu svetelnej mreze. Vymerite polohy
) prijimaca SGR a vysiela¢a SGT v bo¢nej Casti
brany)

. Ak je to mozné, chrante prijima¢ SGR pred
rudenim z externého zdroja svetla.

Cervena LED kontrolka Za Za 2a v 2a Oznacuije hardvérovu chybu.
svieti trvalo p- p- p- P P *  Vlymeiite svetelni mrezu.

Po uvedeni do prevadzky uz s prvkami svetelnej mreze nesmiete pohybovat.

16.2 Vystupna logika
Objekt Vystup zIta LED kontrolka
k dispozicii otvorené vyp.
nie je k dispozicii zatvorené zap.
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16.5 Technické udaje

SGT (vysielac) SGR (prijimac)
Skladovacia teplota -40 - +80 °C
Okolita / prevadzkova teplota —20-+65°C
Trieda ochrany IP 67

Odolnost proti externému svetlu

- 100000 Ix @5°

Napajacie napétie

10V-30VDC +/-7,5%

Prikon prudu

70 mA (RMS) 35 mA

Vystup - 5V 900 Hz trojuholnik, < 15 mA
Ochrana proti skratu / indukénej zatazi - ano / ano

Ochrana proti prepélovaniu an

Svetelny zdroj Infraervené svetlo, 880 nm -

Svetelné ciary 20, 21, 22,23

Aktivna vyska vyuzitia

1800 mm, 1980 mm, 2160 mm, 2340 mm

Dizka telesa

1970 mm, 2150 mm, 2330 mm, 2510 mm

Odstup svetelnych ¢iar

45 mm: do 540 mm
180 mm: od 540 mm po koniec

Vzdialenost podlahy - 1. Svetelna ciara

35 mm -

Maximalny ¢as odozvy

— 40 ms

Maximalna rychlost sekvenéného
zatemiiovania

1,6 m/s

Minimalna detegovatelna velkost objektu

50 mm/185 mm

Dosah

1..12m

Normy

EN 12978:2003 + A1:2009, EN 12453:2017
EN ISO 13849-1:2015 EN 13849-2:2012, IEC 61496-2
IEC 60068-2-6:2007, EN 61000-6-2:2019
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011

Smernice EU

2011/65/EU, 2014/30/EU, 2006/42/EU

Bezpecnostné kategorie

EN 12978:2003 + A1:2009
EN 12453:2017, typ E
EN ISO 13849-1:2015, Cat.2, PL d
IEC 61496-2, typ 2 ESPE

certifikacia

Typové skuska ES vykonana spolognostou TUV NORD
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Dissemination as well as duplication of this document and
the use and communication of its content are prohibited
unless explicitly permitted. Noncompliance will result in
damage compensation obligations. All rights reserved in the
event of patent, utility model or design model registration.
Subject to changes.

Zabrania sie przekazywania lub powielania niniejszego
dokumentu, wykorzystywania lub informowania o jego tresci
bez wyraznego zezwolenia. Niestosowanie sie do
powyzszego postanowienia zobowigzuje do
odszkodowania. Wszystkie prawa z rejestracji patentu,
wzoru uzytkowego lub zdobniczego zastrzezone. Zmiany
zastrzezone.

Tilos ezen dokumentum tovabbadasa, sokszorositasa,
valamint tartalmanak felhasznéldsa és kozlése. A tilalmat
megszegdk kartéritésre kotelezettek. Az Osszes
szabadalmi-, hasznalati minta- és ipari jog fenntartva.
Véltozasok jogat fenntartjuk!

Siteni a rozmnozovani tohoto dokumentu, zuzitkovani

a sdélovani jeho obsahu je zakazano, pokud neni vyslovné
povoleno. Jednani v rozporu s timto ustanovenim zavazuje
k néhradé Skody. V8echna prava pro pfipad zépisu patentu,
uzitného vzoru nebo priimyslového vzoru vyhrazena. Zmény
vyhrazeny.

Bes Hanuums cneuuanbHOro paspeLueHns 3anpeLleHo
nioboe pacnpocTpaHeHne unm BocnponaseaeHne 4aHHoro
[IOKYMeHTa, a TaK>ke 1CMonb30BaHue 1 pas3meLLeHe rae-
6o ero cofepxxaHus. HecobniopeHre faHHoro
MOJIOXKEHUs BNieYeT 3a CO60I CaHKLMM B BUAE BO3MELLEHUS
yuiep6a. Bce 06bekTbl naTeHTHOro npasa (Topro.ble
MapKu, MPOMbILLNEHHbIE 06pa3Lbl 1 T.A.) 3alyileHsl. Mpaso
Ha BHECEHVE N3MEHEHNII COXPaHAETCs.

Posredovanje kakor tudi razmnoZzevanje tega dokumenta,
izkori¢anje in posredovanje njegove vsebine je
prepovedano, v kolikor ni izrecno dovoljeno. Krsitve
zavezujejo k poravnavi $kode. Pridrzane so vse pravice za
primer registracije patentnih in uporabnih vzorcev. Pridrzana
je pravica do sprememb.

Postupenie, ako aj rozmnoZovanie tohto dokumentu,
zhodnotenie a sprostredkovanie jeho obsahu je zakazané,
pokial to nie je vyslovne povolené. Konanie v rozpore

s tymto nariadenim zavézuje k ndhrade $kody. VSetky prava
pre pripad registracie patentu, uzitkového vzoru alebo
vzorky vyhradené. Zmeny vyhradené.

Hoérmann KG Verkaufsgesellschaft
Upheider Weg 94-98

33803 Steinhagen

Deutschland
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